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AUTOMATIZACOES PARA PORTAS BASCULANTES DE MOLAS E SECCIONAIS
AYTOMATIZMOI TIA MONOKOMMATEZX KAI TOAYZMAXTEX MNMOPTEXZ OPOOHX
AUTOMATYKA DO BRAM UCHYLNYCH | SEKCYJNYCH

PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE W SKCTITYATALINN NHCTPYKLUIMA NO MOHTAXY 3JIEKTPOTPUBOAA AJ1A CEKLUMOHHbIX BOPOT

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI
KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI

Atencao! Ler atentamente as “Instrucdes ” que se encontram no interior! poooxn! Alafdaote pe mpoooyn Ti¢ “Mpogidomoioelg” oo ecwtepikd! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia”

AUTOMATICKE SYSTEMY PRO VYKLOPNA A SEKCNI VRATA
MONOBLOK VE SEKSIYONEL KAPILAR iCIN OTOMASYON SISTEMLERI

w érodku! BHumaHme! BHumaTenbHO NpouTUTe HaxoaAwmecs BHYTpu “UHcTpykumn”! Varovanil Prectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!
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GENERALIDADES

O sistema BOTTICELLI BT AV 650 é apropriado para motorizar portas seccionais (fig.1), portas basculantes que se recolhem completamente (fig.2).
A altura maxima da porta basculante ndo deve superar os 3 metros. A instalacdo é de facil execucao e permite uma montagem rapida, sem que
seja necessario efectuar nenhuma modificagdo na porta. O bloqueio no fecho é mantido pelo motorredutor irreversivel.

FENIKA

To ovotnua BOTTICELLI BT AV 650 cival katdAAnAo yia tnv Kivnon moAUomaotwv Bupwv opo@ng (€IK. 1), HOVOKOUUATWY Bupwv 0poPNiG L
eNaTAPLATTAR POV ATTOCUPONG (EIK. 2). TO YEYIOTO UPOC TNG LOVOKOUMATNC TTOPTAC 0popn ¢ Sev TTpEmelva untepPaivel ta 3 pétpa. H amn eykatdotaon
ETITPETEL TN YPriYOoPN TOMOOETNON XWPIC Kauia tpomomoinon otnv mépta. H ac@dalion o€ KAeloTr B€on dlatnpeital amd Tov NAEKTPOUEIWTHPA HLOG
katevBuvong.

UWAGI OGOLNE

System BOTTICELLI BT AV 650 nadaje sie do napedu bram sekcyjnych (rys.1), bram uchylnych wystajacych wykorzystujacych sprezyny catkowicie
sktadanych (rys.2). Maksymalna wysokos¢ bramy uchylnej nie moze przekracza¢ 3 metréw. Latwosc instalacji pozwala na jej szybkie wykonanie bez
koniecznosci modyfikacji w drzwiach. Blokada w pozycji zamknietej jest utrzymywana przez nieodwracalny motoreduktor.

OBLLAA MHOOPMALINA

Mpreop «BOTTICELLIBT AV 650» npefjHa3HaueH Af1A aBTOMaTn3aLmm cekLMoHHbIX (fig. 1), NToAbeMHO-NMOBOPOTHBIX MOHOCTbLIO YOV patoLLMXCcA BOPOT
(fig.2). MakcmanbHas BblicOTa Npoema NoAbeMHO-NOBOPOTHbBIX BOPOT HE A0/MKHA NPEBbILLaTb 3 METPAMETPOB. YCTaHOBKA NPUBOJA BbIMONHAETCSA
NIErko 1 6bICTPO, MOHTaX He TpebyeT M3MEHEHMIN KOHCTPYKUMM BOPOT. [pu 3aKkpbITUy BOpPOTa GIOKUPYIOTLCAGNOKUPYIOTCA HEPEBEPCUBHBIM
peayKTOpHbIM AABUraTeNIeM.

VSEOBECNE UDAJE

Systém BOTTICELLI BT AV 650 je vhodny k motorovému pohonu sekénich vrat (obr. 1), vykyvnych vrat s pruzinovym systémem a Gplnym zasouvanim
(obr. 2).

Maximalni vyska vykyvnych vrat nesmi prekrocit 3 metry. Instalace je snadna a umoznuje rychlou montaz bez Uprav vrat. Vrata jsou v zaviené poloze
zajisténa nevratnym redukénim motorem.

GENEL

BOTTICELLIBT AV 650 sistemi, seksiyonel kapilarin (res.1), komple giren yayl, acildiginda yarisi disarida kalan monoblok kapilarin (res.2). Monoblok
kapinin maksimum ytuiksekligi 3 metreyi gecmemelidir. Kolay kurma, kapida herhangi bir degisiklik yapmadan hizli bir montaj saglar. Otomasyon
kapali oldugunda, tersinemez motor rediiktori kapinin disardan agilmasina izin vermez.
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COMPOSICAO DO KIT - XYNOEXH TOY KIT - SKLAD ZESTAWU
NMPOBEPDBTE NMOJIOXKEHUE KOMIJIEKTA - SLOZENI SADY - KIT ICERIGI
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Para instalagées que precisem que o operador trabalhe em alturas acima de 2 metros em relagdo ao plano inferior, é obrigatdrio o uso de equipamentos com niveis de
seguranga maiores como andaimes ou tablados. Para atividades fora da Itdlia, verifique anteriormente a norma especifica local.

a eykataotdoeig mou amaitolV o XEIPIOTHG va eVepyel o UYnN peyaAitepa amd 2 pétpa o oUyKpIon UE TOV KATw 6powo, ival ummoxpewTikh n xprion eomAiopol ue
uYnAdtepa emimeda aopaleiag, onmws okaAwotée. la dpaotnpioTnTes KTOC Italiag, va eAEyXeTe TAVTA TOV OXETIKG TOMIKO KAVOVIOUO.

w instalacjach, ktére wymagajq pracy operatora na wysokosci wiekszej niz 2 metry od podfoza, obowigzkowo nalezy stosowac sprzet o zwiekszonym poziomie
bezpieczenstwa, taki jak np.rusztowanie lub rusztowania jezdne. Odnosnie dziatar prowadzonych poza terenem Wtoch nalezy wczesniej sprawdzic przepisy obowiqzujqgce
w danym miejscu.

[inaycmaHosok, 3kcnayamayus Komopbix npednosideaem, 4mo onepamop pabomams Ha 8bicome 6os1ee 2 Mempos 0m Haxo0AWe20CA N0O HUM NOKPbIMUS, He06X00UMO
ucnosnb3osame cpedcmaa, obecneyusaroujue 6osee 8bICOKUU yposeHb 6e30nacHOCMU, makue KaKk MOCMKU UJu nepedsuxHble naamgopmel. [leped 8binosHeHUem
pabom 3a npedenamu manuu cnedyem npedsapumesibHO 03HAKOMUMbCA ¢ Mpebo8AHUAMU HAUUOHAbHO20 3aKOHOOamesbcmad.

U zarizeni, kterd vyZaduji, aby provozovatel pracoval ve vyskdch vice nez 2 metry nad podlahovu, je povinné pouZivat vybaveni s vétsim zabezpecenim, jako je leSeni nebo
pracovni plosina. Pro ¢innosti mimo Itdlii ovérte nejprve danou mistni legislativu.

Operatdriin asagidaki zemine gére 2 metreden daha yiiksek seviyelerde calismasini gerektiren kurulumlar icin, iskele veya képriiler gibi daha yiiksek giivenlik seviyelerine
sahip ekipmanlarin kullanilmasi zorunludur. Italya disindaki aktiviteler iin, éncelikle yerel mevzuati kontrol edin.
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@ Instalacao do motor com teto PADRAO- Eykatdotaocn KIvnTApa He TYMIKH opo@ii- A Instalowanie silnika z sufitem
STANDARDOWYM-YcTaHoBKa gBuratens Ha notonke CTAHAAPTHOMW BbicoTbi-Instalace motoru se STANDARDNIM stropem -
STANDART tavanh motor kurulumu

JE—

Equilibre a secao!
E§iocoppommote 1o Tpurpal
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupynTe cekyuio!
Vyvazte sekcni vrata!
Boliimii dengeleyin!

*

Ndo fornecidas

Aev SiatiBetai

Nie dostarczane w zestawie

He 8xo0um 8 Komnsiekm nocmasku
Neni soucdsti doddvky

Tedarik dahilinde degil

Instalacdo do motor com teto MAIS ALTO (prolongamento) - Eykatrdotaon Kivntiipa pe MO YWHAH opon (mpoéktaon)
Instalowanie silnika z vsyﬁtem WYZSZYM (przedluiacz)-ycra.l‘-losxa ABuUratens Ha Bbicokom notonke (YAJIMHUTEJIb)
Instalace motoru s VYSSIM stropem (prodlouzeni) - DAHA YUKSEK (uzatilmis) tavanli motor kurulumu

BT )

»|

110 + 170

CIIOIoIo

Equilibre a secao!
E§icoppomiote TO THRMa!
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupymte cekyuio!
Vyvazte sekcni vrata!
Boliimii dengeleyin!

*

Ndo fornecidas

Aev SiatiBetat

Nie dostarczane w zestawie

He 8xo0um 8 komniekm nocmasku
Neni soucdsti doddvky

Tedarik dahilinde degil

E aconselhdvel posicionar o operador de forma a manter o ramo
dianteiro da alavanca o mais horizontal possivel (ver figura), sem
prejuizo de que serd verificada, pelo instalador, a conformidade
com a normativa relativa aos impactos.

JuVIOTATal N OTEPEWOT TOU XEIPIOTH KATA TETOIO TPOTIO, WOTE VA UTTOPET
0 eump606iog kKAGSo¢ Tou LoxAou va Slatnpeitat 6co To Suvatov Mo
opifovia (BA. Eikéva), umé Tov 6po OTl O €yKaTaoTdtng mEémel va
enmaAnBevoel 611 TNPRBNKe N vouoBeoia OXETIKA UE TIG EMITTWOELC.

Zaleca sie zamocowanie napedu w taki sposéb, aby przednia czes¢
dzwigni znajdowata sie jak najbardziej poziomo (patrz rysunek),
przy zafozeniu, ze instalator musi sprawdzi¢ zgodnos¢ z przepisami
dotyczgcymi uderzen.

PekomeHOyemcs ycmaHosums onepamopa makum o06pas3om,
umobbl  nepedHAs 4ACMb  pbluaed  6bid  MAKCUMASIbHO
20pu30HMAnbHOU  (CM.pUCYHOK), npu  ycr08uu  NpoeepKu
MOHMAXHUKOM ~ COB/I00eHUs  HOpMAmued — OMHOCUMENbHO
y0apHozo 8o30elicmaus.

Doporucujeme operdtor upevnit tak, aby predni rameno pdky drzelo co
nejvice v horizontdlIni poloze (viz obrdzek), za predpokladu, Ze instalacni
technik zkontroluje, zda byly dodrzeny predpisy tykajici se ndraz.

Operator kolun én kismini olabildigince yatay (bakiniz sekil) bir
sekilde sabit tutmalidir, montaj teknisyeni ise durur konumdayken
tesisatlar ile ilgili standartlara uygun oldugunu kontrol edecektir.
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@ 1COMPRIMENTOCORRETODOTRILHO-ZQZTOMHKOZPAI'AZ-PRAWIDLOWADLUGO$CSZYNY
COOTBETCTBYIOLLAAANIMHA PEJIbCA-SPRAVNADELKAKOLEJNICE-DOGRURAY UZUNLUGU
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2 FIXACI:\O CORRETA DO TRILHO DE ACORDO COM A ALTURA DA PORTA A PARTIRDO TETO
TOITH ZTEPEQXH PATAZ ANAAOIA ME TO YWOZX THX MOPTAX ANO THN OPO®H
PRAWIDLOWE MOCOWANIE SZYNY W ZALEZNOSCI OD WYSOKOSCI BRAMY OD SUFITU
COOTBETCTBYIOLWLEE KPEMJIEHUE PEJIbCA B 3SABUCMMOCTU OT BbICOTbl BOPOT O MOTOJIKA
SPRAVNE UPEVNENI KOLEJNICE PODLE VYSKY AOD STROPU
KAPININ TAVANDAN YUKSEKLiIGINE GORE DOGRU RAY SABITLEMESI
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3 FIXACAO CORRETA DO TRILHO EM CASO DE ARQUITRAVE SOBRE A PORTA Se ndo for possivel apoiar o trilho na parede

ZQITH ZTEPEQXIH THE PATAZ ZE NEPINTQZH YMNAP=HZ TPABEPZAZ (NMPEKI) MANQ ANO THN NMOPTA Av dev umopei va otnpIxTel n pdya oTo ToiYwa TG OmaoThg:
PRAWIDLOWE MOCOWANIE SZYNY W PRZYPADKU NADPROZA NAD BRAMA .Jezeli nie mozna dosunq¢ szyny do $ciany bramy sekcyjnej:
COOTBETCTBYIOLLEE KPEMJIEHUE PEJIbCA B CJZTYYAE BAJIKU HAZ1 BOPOTAMMW Ec/1u HE803MOXHO pa3mecmume pesibC Ha CMeHKe CeKUUOHHbIX 80pom:

SPRAVNE UPEVNENI KOLEJNICE V PRIPADE NADPRAZI NAD DVERMI Pokud neni mozné opfit kolej o sténu profilu:
KAPI UZERINDE ARSITRAV VARSA DOGRU RAY SABITLEMESI Eger ray duvarin iizerine yerlestirilemiyorsa:

da secgdo:

Y *
R X A Y
A 7 T >70 | 170-230| <300 186
= X >70 |170-260 <400 266
186 %
* @ GIONONS 6 o o o
e
266 %
h % @ OGS © o o o
1

A extensao poderia reduzir o curso util do trilho. H mpoéktaon pmopei va peiwoet Ty weéAiun dtadpoun T

Przedtuzka moze skrécic¢ skok uzyteczny szyny. YanuHutenb MoxeT yMeHbLUNTb MOSIE3HbIN XOA penbca.
Prodlouzeni by mohlo omezit uzite¢nou dréhu kolejnice. Uzatma rayin kullanilabilir kursunu azaltabilir.

ng pAayagc.
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DIMENSOES - AIAXTAZEIZ - WYMIARY - TABAPUTbI -ROZMERY - BOYUTLAR
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* Percurso utile/ AIAAPOMH w@éhipn / CZAS ROBOCZEGO / XO/[1 nonesHbiii / ZDVIH uzite¢ny/ STROK Kullanilir

SESTAVENI KOLEJNICE -RAY MONTAJI

Mpaupn duo Tepayiwy,
Szyna dwuczesciowa,
[IByxcocTaBHOW penbc,
Dvoudilna kolejnice,

Iki parcali ray

cadeia,ANuoiba, tancuch
Uenb , Retéz, Zincir

Trilho Unico,
Movn ypapun,
Szyna jednoczesciowa,
LlenbHbin penbc,

Jedina kolejnice, Tekli ray

A WA e WAV

N AW,

correia, pdvtag, pasek,
pemeHb, popruh, kayis

MONTAGEM DO TRILHO - XYNAPMOAOTHZH FPAMMHZX - MONTAZ SZYNY - CEOPKA PEJIbCOBOIO NMyTU

novo, v€og, nowy
HOBbIN, NOVY, yeni

novo, v€og, nowy
HOBbI, NOVY, yeni

vecchie, old, anciens
alt, viejo, oud
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FIXAGAO DA HASTE “PORTA-TRILHO” NO TETO - XTEPEQXH EAAXMATOZX “XTHPI=HX FPAMMHZ” ZTHN OPO®H - MOCOWANIE
OBEJMY WSPORNIKOWEJ SZYNY NA SUFICIE - KPEME HECYLLEFO KPOHLUTEWHA PEJIbCA HA MOTOJIKE -UPEVNENI “DRZAKU
KOLEJNICE” NA STROP -"TAVANA MONTE EDILEN” ASKI APARATLARININ SABITLENMESI -

FIXACAO DO TRILHO NO TETO - S TEPEQEH FPAMMHX XTHN OPO®H - MOCOWANIE SZYNY NA SUFICIE
KPEMEX PEJIbCA HA NMOTOJIKE - UPEVNENI KOLEJNICE NA STROP - RAYLARIN TAVANA SABITLENMESI

. ——
i

@10 mm

FIXAGAO DO TRILHO NO TETO COM HASTES - *TEPEQXH FPAMMHZ XTHN OPO®H ME EAAZMATA
MOCOWANIE SZYNY NA SUFICIE ZA POMOCA OBEJM - KPEMEX PE/IbCA HA NMOTOJIKE KPOHLUTEAHAMU
UPEVNENI KOLEJNICE NA STROP S DRZAKY -RAYLARIN TAVANA ASKI APARATLARIYLA SABITLENMESi

Ndo fornecidas.
Aev SiatiBetau.
Nie dostarczane w zestawie.

He 8xodum 8 komnnekm max
nocmasku. U 55mm

”

Neni soucdsti doddvky. E

ww €|

@10 mm

Tedarik dahilinde degil .
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MONTAGEM DO TRAGO DE TRAGAO - ZYNAPMOAOTHZH BPAXIONA EAKYZHZ-MONTAZ RAMIENIA POCIAGOWEGO
CBOPKA MPOTUBOBECA -SESTAVENI TAZNEHO RAMENE - CEKME KOLLARININ KURULUMU

3
i i

MONTAGEM DA CABECA NO TRILHO -ZYNAPMOAOTHXH KEQAAHX XTH TPAMMH -MONTAZ GLOWICY NA SZYNIE
MOHTAX rONNOBKU HA PEJIbCE - MONTAZ HLAVY KE KOLEJNICI - TASIYICI KAFANIN RAYA MONTAJI

LR

INSTALACOES ESPECIAIS COM CABECA GIRADA - ETKATAZTAXH AENTOMEPEIQN ME THN KEQAAH I'YPIZMENH
MONTAZ ELEMENTOW Z OBROCONA GLOWICA-CNELMAJIbHbIE BUAbI YCTAHOBKU C MTOBOPOTHOW rOJIOBKOU
ZVLASTNI INSTALACE S OTOCENOU HLAVOU- HAREKETLI TASIYICI KAFALARIN KISMI KURULUMU

Para instala¢ées da cabeca a 90°, monte a cabeca no trilho antes de montar o trilho no teto.

Ma eyKaTaoTaoelg TG KePalng o€ 90°, TOMOOETAGTE TNV KEQAAR GTN YPAUUR PV CUVAPHOAOYRGETE TN YPAUMI TNV 0pOQPH.
W celu zainstalowania gtowicy obréconej o 90°, zamontowac gtowice na szynie przed zamocowaniem szyny na suficie.
[inA ycTaHOBKM rofoBKM € NoBOPOTOM Ha 90°, CMOHTUpYIiTe ee Ha Penbe 0 MOHTaXa penbca Ha NOTOMNOK.

U instalaci s hlavou do 90° namontujte hlavu na kolejnici pfed montazi kolejnice na strop.

Tastyiai kafalari 90° acili montaiji icin, rayi tavana monte etmeden 6nce tasiyici kafayi raya monte edin.

A

D814253 0ANO1_01
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COLOCA(;I:\O EM FUNCIONAMENTO COM COBERTURA FECHADA -OEZH XE AEITOYPTIA ME TO KANAKI KAEIZTO
URUCHAMIANIE Z POKRYWA ZAVMKII\IIETA’ -3ANYCK C 3AKPbITON
UVEDENI DO PROVOZU S UZAVRENYM VIKEM - KAPAK KAPALIYKEN CALISTIRIN
%* fornecida com o trilho- mapéyetat pe Tn ypapun-dotaczona do szyny-
nocrtasnsaeTca ¢ penbcom-dodéva se spolu s kolejnici -rayli ekipman
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Funcao ativada automaticamente somente se as configura¢ées forem as de fabrica (padrao) e ndao houver nenhum controlo remoto memorizado

ATENGAOQ!!Verificar que ovalor daforca deimpacto medido nos pontos previstos pelanorma EN12445, sejainferioraoindicado pelanormaEN 12453.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccdo de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o movimento
0 automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de accao do automatismo.

N&toupyiamou evepyomolgital auTopaTA UOVO AV 0L pUBITELC Eival 01 EpYOaTATIAKEG (TpoemAOYI) Kal Sev £XE1 amMOONKEUTEI 0T HVIN KAVEVA TNAEXEIPIOTHPLO
oTa onpeia ta omoia opilel to mpotumo EN12445, sival katwtepn amd TNV Tipn_mov pofBAémel to npotumo EN 12453,

Mpoooxn!! Katdtn didpkeia tng autoppuBuiong n Asitovpyia aviyveuong eumodiwv S&v eivat evepyn. O eykatactatng mpémet va eAéyxel tnv Kivnon
TOU QUTOHATIGHOU KAl Va UNV EMTPEIEL GE KAVEVAV Va TTANGIAGEL I} VA OTABEL EVTOG TNG aKTivag Spdong Tou punxaviopou.

Funkcja aktywowana automatycznie tylko w przypadku ustawien fabrycznych (domysinych) i bez zadnego zapamietanego pilota

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.
=\ Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch automatu i
pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne przedmioty.

ODYHKUNAAKTUBUPYETCA aBTOMaTUYECKM, TOJIbKO €C/IV HAaCTPOMKN ABMAIOTCA 3aBOACKMMU (MO0 YyMONTYaHUIO) T HE COXPaHeHbl BNaMATU NY/IbTa paavioynpaBieHns.

A BHUMAHME! NpoBepbTe, 4To6bI 3HAUEHNE CWIbl UMNYNbCA, U3MepPeHHOe B TOUYKaX, NpefycMoTpeHHbIX ctaHgapTom EN12445, 6bino
MeHbLue npefycMoTpeHHoro craHpaapTom EN 12453, .

BHumanne!! Ha stane 3apgaHua aBTomMaTu4yeckux HacTpoeK QyHKUNA OGHapyXXeHUA NPenATCTBUA He BKJIOYEHa, NO3TOMY MOHTaXHUK [OJHKeH
KOHTPONMPOBaTh ABMKEHIE aBTOMATNYECKOI YCTaHOBKW M He A0TNYCKaTb NPUGAKEHNA KHEM NN HaX0XAEHUA B paanyce ee AeICTBNA Ilofeli M NpeiMeToB.

Funkce se aktivuje automaticky pouze v ptipadé, Ze se jedna o nastaveni v zavodu (vychozi nastaveni) a Zadné radiové ovladani neni ulozeno v paméti

Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453, ) ) i i i
Pozor!! Behem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického systému
a zabranit osobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

Fonksiyon, sadece fabrika ayarlarinda (varsayilan) ve hafizaya alinmis uzaktan kumandali degilse otomatik olarak etkinlestirilir

DIKKAT! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlgiilen carpma kuvvetidegerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.
arpma kuvveti,éekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
11EN12445 standardindabelirlenen noktalarda 6lciilen carpmakuvvetidegerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.
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Alimentacdo em corrente continua
Mapoxr) ouvexoUg PELATOG
Zasilanie pradem statym

MUTaHKe NOCTOAHHOrO TOKa
Napajeni stejnosmérnym proudem
Surekli akimli gti¢ kaynagi

/AN

N\

24VDC Na%

max 300 mA NV
5
K * % |3
>
>+ S

Lampada de cortesia,
EcwTePIKOG WTIOHOG,
Oswietlenie wnetrza,
Jlamnouka ocseLyeHus,
Prodleva zhasnuti, Kapi 151g1

|

ﬁ
.
@

Apenas luz LED intermitente

Movo @w¢ avahapmnic tomou LED

Tylko dioda LED - Tonbko MuratoLLmii CBeTOAVOA
Pouze LED blikacka - Yalnizca yanip sénen LED

ﬂ

*

Néo utilizado
Aev xpnoluomnolgitat
Nieuzywany

i
]

1

]

H

He ncnonb3yetca
Nepouziva
Kullaniimamis

Conector programador palmar,
Dioca @opnToL TPOYPAUUATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,
Pa3bem nopTaTMBHOrO MporpammaTopa,
Konektor ru¢niho programatoru,
Avucici programlayici konektora.

Fig. L1

w51

A0
%

dZ=OFF

SAFETY EDGE

8,2Kohm 5%

Fig.L2
sofsi]  g3=oFF
N
S
X1 N RX1
“—

(1TX + 1RX)
ol g3-on
N
S
X1 N RX1
‘_
(1TX + 1RX)

Display mais teclas de programacao,
006vn + UMOUTOV IPOYPAPHATICHOU,
Wyswietlacz + przyciski programowania,
[lucnneii + KNaBNLLK NPOrPaMMIPOBAHKS,
Displej + programovaci tlacitka,

Ekran + programlama tuslari.
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PORTUGUES

Terminal Definicao Descricao
< o )
[ Alimentacdo do cartédo:
E E P2 SECTRASF 24V~ Transformador secundario
<
S
é JP7 MOT+ENC Ligacdo do motor e do encoder
20 INTERMITENTE - CONTATO Saida INTERMITENTE
ALIMENTADO 24V (N.A.) utili i i
x 21 (1 AMAX) 24VDC MAX 5W (utilizar luz LED intermitente)
< 26 -
NAO UTILIZADO
27
8 50 - Saida de alimentacao dos acessorios. ’
= 38- 51 + 24 VDC (Alimentacao em corrente continua)
< g 52 Vsafet Saida de alimentacao para dispositivos de seguranca verificados (transmissor de fotocélulas).
& Saida ativa somente durante o ciclo de manobra.
60 Comum Comum entradalC1elC2 FUNCIONAMENTO 4 PASSOS
61 Ic1 Entrada de comando (N.A.) START.
Funcionamento conforme a Légica de 4 passos. FECHADA ABRE
w
'§ DURANTE O FECHO STOP
]
g Entrada de comando (N.A.) PED. ABERTA FECHA
o 62 IC2 O,cqmando faz uma abertura pedonal, parcial. Funcionamento conforme a
Logica de 4 passos. DURANTEAABERTURA | STOP +TCA
DOPO STOP ABRE
70 Comum Comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
O comando interrompe a manobra. (N.F.)
7 STop Se a ponte nao for utﬁ)izada, deixe-a ativada.
Entrada de se%uram;a configuravel 1 (N.F.) - Padrdo BAR.
de=oFF-->BA
- Permite a conexao de dispositivos nao dotados de contato suplementar de verificagdo. O comando inverte o movimento por 2 seg.
© 72 SAFE 1 Se a ponte nao for utilizada, deixe-a ativada.
g dc=on-->BAR 8K2
] Entrada para borda resistiva 8K2.
3 O comando inverte o movimento por 2 seg.
a Entrada de se%uranga configuravel 2 (N.F.) - Padrao PHOT.
d3=oFF-->PHOT
Permite a conexao de dispositivos ndo dotados de contato suplementar de verificacao. Em caso de escurecimento, as fotocélulas
73 SAFE 2 estdo ativas tanto na abertura quando no fechamento. Um escurecimento da fotocélula no fechamento inverte o movimento
somente depois da liberagao da fotocélula. Se a ponte nao for utilizada, deixe-a ativada.
d3=on-->PHOT TEST
Ativaaverificagdo dasfotocélulas noiniciodamanobra.Em caso de escurecimento, as fotocélulas estdo ativas tanto naaberturaquando
no fechamento. Um escurecimento da fotocélula no fechamento inverte o movimento somente depois da liberagao da fotocélula.
ZQ@yKtpac Opiopdg Nepiypapn
g8 TpogoSoaia maké
-] pOo@oS0cia MAKETAG:
= ;§ P2 SECTRASF 24V~ AguTtePEVOV TOU HETAOKNHATIOTH
v
3
£
2 JP7 MOT+ENC S0vSeon KivnTrpa Kat KwSIKomoInTn
H
<
2 TPOGOAOTOYMENH | EGo805 QAPOT,
% 21 24V (N.O) (1A MAX) 24 VDC MAX 5W (xpnolLOTOIN0TE WS avaAapmig Tumou LED)
< 26 AEN
27 XPHZIMOTOIEITAI
. .8' 50 - ‘E¢odog Tpogpodoaiag agecouvdp. |
g- =z 51 + 24VDC (mapoyxr) ouVeXoUG PEUHATOG)
,S' = 50 Vsafest ‘E€0d0¢ Tpoodoaiag yia Siataeig acpaleiag emaAnOeupéVEC (MTOUMOC GWTOKUTTAPWY).
X ‘E€080¢ evepyn povo Katd tn SIAPKELR TOU KUKAOU EAtypoU.
60 Kowo Kowo €10666wv IC 1 kat IC 2 A . 4 BHMATA
61 Ic1 Eicob0¢ evtoAng (N.O.) ENAP=H. EFoupyid
Agttoupyia oUp@wva pe TN Aoyikr 4 Bnudtwy.. KAEISTH ANOIFMA
]
E ZE KAEIZIMO STOPS
c Eico8o¢ evtohnc (N.O.) PED. ANOIXTH KAEIZIMO
] 62 IC2 H evtoln Sievepyei éva dvotypa melo, PepIko. Agltoupyia CUMPWVA UE TN
Noyikn) 4 Bnpdtowy. YE ANOITMA STOP + TCA
META AIO STOP ANOIrMA
70 Kowé Koo e1066wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
H evtohn Siakomtel Tov ehypo. (N.C.)
71 sToP Av Sev xpnolgomoleital aQRoTe T YEQUPA TOOBETNUEVN.
Eigodo aogm)\siac Sapoppwaoiun 1 (N.C.) - Mpoemhoyr BAR.
d=oFF-->BAR
Emtpénel tn o0veon Slatd&ewv mou Sev Slabitouv cuumAnpwpatiki enagn emaAriBeuong. H evioAr avactpégel Ty kivnon yia 2
s 72 SAFE 1 SeuT. Av dev §pr‘gluonousiml APROTE TN YéQuPA TOTTOOETNHEVN.
g de=on-->BAR 8K2
= Eicodog yla emaywyiko dxkpo 8K2.
~g_ H evtolr avaotpé@el Ty kivnon yia 2 Seut.
EigoSog acgpalelag Stapopewotun 2 (N.C.) - MpoemAoyr) PHOT.
2 9=aFF->BHOT - roP@Rotn posmiovt
Emtpémeitn 60voeon Siatééewv mou Sev S1aBETOuV CUUTTANPWHATIKH EMaQr eMAARBEUCNG. ZEMEPIMTTWON CUOKOTIONG, TAPWTOKUTTAPA
€ival evepya T6GO 0TO Avolyla 600 Kal 0TO KAEIGIHO. Mia GUOKOTION TOU QWTOKUTTAPOU OTO KAEIOIHO, AVAGTPEPEL TNV Kivnon MOVO
73 SAFE 2 HETA amo "l;lml qn_?gé_(lgusuon TOU QWTOKUTTAPOU. AV SEV XPNOILOTIOLEITAL APAOTE TN YEQUPA TOTOBETNUEVN.
=0on-->
Evepyorolei TV emMaABEUON TWV QWTOKUTTAPWY KATA TNV EvapEn TOU EAlyHOU. Z€ TTEPITTTWON GUCKOTIONG, T QWTOKUTTAPA Eival
€VePYd T6GO 0TO Avolypa 600 Kal TO KAEIGILO. Mial GUGKOTION TOU WTOKUTTAPOU GTO KAEIGILO, QVACTPEPEL TNV Kivnon LOVO ETA
armo TNV anod€oUEVON TOU PWTOKUTTAPOU.
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Zacisk Nazwa Opis
[} -
=9 Zasilanie karty:
E < P2 SECTRASF 24V ~Transformator pomocniczy
X
= JP7 MOT+ENC Potaczenie silnika i enkodera
A
20 AN e stcie LAMPY MIGAJACE)
x 21 (\N.O) (1A MAKS.) 24 VDC MAX 5W (uzywac diody LED)
< 26 .
NIEUZYWANY
27
= 50 - K/jécie zasilania akcesoriow.
= 8 51 + 24VDC (Zasilanie pradem statym)
N ﬁ 52 Vsafest Wyjscie zasilania dla zweryfikowanych urzadzen bezpieczenstwa (nadajnik fotokomorek).
< Wyjscie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
. 60 Wspdlny Wspdlny wejs¢ IC 1i1C 2 Deiatame 4 KROKI
N 61 Ic1 Wejscie sterowania (N.O.) START.
= Dziatanie zgodnie z 4-krokowa logika. ZAMKNIETA OTWIERA
3
g W TRAKCIE ZAMYKANIA STOP
]
:—" Wejscie sterowania (N.O.) PED. OTWARTA ZAMYKA
2 62 IC2 Przycisk wykonuje otwarcie dla pieszych, czesciowe. Dziatanie zgodnie z
E 4-krokowa logika. W TRAKCIE OTWIERANIA STOP + TCA
o
PO ZATRZYMANIU OTWIERA
70 Wspdlny Wspdlny wejs¢ STOP, SAFE 1i SAFE 2
Polecenie przerywa manewr. (N.Z.)
71 STOP Jesli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
Wejscie bez&;ieczehstwa z mozliwoscia konfiguracji 1 (N.Z.) - DomysInie BAR.
- dé=oF F-->BAR
= Umozliwia podigczenie urzadzen, ktdre nie sg waosaione w dodatkowy styk weryfikacyjny. Polecenie odwraca kierunek ruchu na
7} 72 SAFE 1 2 sekundy. Jedli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
N dc=on-->BAR 8K2
g Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
= Polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sekundy.
() es s . ., 1 P . s
o Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscig konfiguracji 2 (N.Z.) - Domyslnie PHOT.
§ d3=aFF-->PFI)-IOT
mozliwia podiaczenie urzadzen, ktére nie s wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku zastoniecia, fotokomérki
Umozliwia podt i dzen, ktoreni 2 dodatk k fikacyjny.W dku zastoniecia, fotokomorki
73 SAFE 2 sa aktywne zaréwno przy otwieraniu, jak i przy zamykaniu. Zastoniecie fotokomorki'przy zamykaniu, odwraca kierunek ruchu
dopiero po odstonieciu fotokomorki. Jesli nie jest uzywane, zostawic mostek zatozony.
d3=on-->PHOT TES'
Uruchamia kontrole fotokomérek na poczatku manewru.W przypadku zastoniecia, fotokomorkisa aktywne zaréwno przy otwiera-
niu, jaki przy zamykaniu. Zastoniecie fotokomorki przy zamykaniu, odwraca kierunek ruchu dopiero po odstonieciu fotokomaorki.
Knemma DyHKUMA HanmeHoBaHue
I
UTaHe MUKPOCXEMbI:
g P2 SECTRANSF 24V ~ BropuyHas o6mMoTKa TpaHcpopmaTtopa
)
3
E JP7 MOT+ENC MopknioueHne aBuraTens 1 KOAOBOro AaTymka
&
=
20 Mgﬁmﬁﬁyﬂg{(—éﬁéﬁg Kxog NUTaHWA BCNOM. YCTPOWCTB .
E 21 (F'P) (HE BOMEE 1 A) 24 B nocT.ToKa MaKc. 5 BT (1cnonb3oBaTh MuUratoLmii CBETOANOA)
i? HE MCNONb3YETCA
.8 50 - Saida de alimentagao dos acessorios.
5 g 'g 51 + 24 B noct.ToKa (MuTaHne NoCcTosHHOrO ToKa)
R
= ,E '8__ 5o Vsafet BbixoAHaA MOLHOCTb MPOBEPEHHbIX YCTPOIICTB Ge30nacHOCTY (NepeaaTurk GoTo31emMeHTOB).
g Bbix0 aKTVBEH TONBKO BO BPEMSA LiVK/a MaHEBPUPOBaHMA.
60 O6wuin 06w. Bxoabl ICTnlIC2
61 IC1 Bxop komanzbl (H.P) I'IYCKV. . LRI GIUATA
Pa6oTa no 4-x CTyneH4aTon NOrnMyecKkoi cxeme. 3AKPBITO OTKPbIBAET
% MPW 3AKPBITAN cTon
[}
H Bxog, komaHgb! (H.P) PED. OTKPbITO 3AKPBIBAET
x 62 IC2 KomaHpaa BbINOMHAET YaCTUYHOE OTKPbITUE Npoxoaa. PaboTa no 4-x
CTyneHYaTo OrmyecKkom cxeme. MPW OTKPbITUN CTOM +TCA
MOC/E OCTAHOBKM OTKPbIBAET
70 06wt 06uy. curHan Bxonos STOP, SAFE 1 n SAFE 2
KomaHpa npepbiBaeT BbinonHeHwue. (H.3.)
71 STOP Ecnn He ncnonb3yeTcs, OCTaBbTe NepemblyKy.
KoHdurypupyembiin npegoxpanutenbHbin Bxog 1 (H.3.) - Default BAR.
s SO D PIRIpRR e rPeAoxP
o Mo3BonAET NOAKNIOUATb YCTPOMNCTBA 6€3 AOMONHUTENBHOTO KOHTPOMIBHOO KOHTaKTa. KoMaHaa MHBEPTUPYET fiBUXKEHME B TeueHne 2
£ 72 SAFE 1 cekyHf. Ecnu He ncnonb3syetcs, octaBbTe nepembluky.
z d=on-->BAR 8K2
a Bxop Ana patumka vyBCTBUTENbHOWM KPOMKM 8K2.
3 KomaHpaa nHBepTMpyeT ABWKEHME B TEYeHNe 2 CEKYHA,.
g KoHduryprpyembiit npegoxpannTensHbiii Bxoa 2 (H.3.) - Default PHOT.
g P 8
= lMo3BonAeT NofKNoYaTb YyCTPOCTBa 6€3 JOMONHNTENBHOIO KOHTPOJIBHOTO KOHTAKTa. Mpy 3aTeMHeHNN GOTOINEMEHTbI aKTVBHbI
73 SAFE 2 KaK B $ase OTKpbITUSA, TaK 1 3aKpbITuA. Mpu cpabaTbiBaHWK GpoToINEMEHTa B Ppa3e 3aKPbITUA - CMEHA HAMPABIEHNA ABMXKEHUA
TQJIbKO NOC/e 0CBOOOXAEHUA POTOINEMEHTA. ECNIM HE MCMOMb3yeTCsA, OCTaBbTE NEPEMbIYKY.
d3=on-->PHOT TEST
MpoBepka GoTo3NeMeHTOB BK/tOUYeHa Mpu 3aTeMHeHNN HOTOINEMEHTbI aKTMBHDI Kak B $pase OTKPbITUA, Tak 1 3aKkpbiTuA. Mpu
cpabatbiBaHUM GOTOINEMEHTA B $pa3e 3aKpbITVA - CMEHA HAaNPaBNEHWA ABVKEHVIA TONIbKO NOC/e 0CBOOOXAEHNSA $OTOINEMEHTA.
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CESTINA

Svorka Popis POPIS
£
= Napajeni karty:
§ P2 SECTRASF 24V~ Sekundarni transformator
=
S
é JP7 MOT+ENC Pfipojeni motoru a kodéru
20 . BLIKAJIC- BLIKAJIC vy
ystup.
9 7 STV oy () Am VDC MAX 5 W (pousijte LED blikaku)
F]
< 26 i
NEPOUZITY
27
2 50 - Vystup napajeni pfislusenstvi.
= 51 + 24VDC (napéjeni stejnosmérnym proudem)
Q.
3 5o Vsafet Vystup napajeni pro ovéfena bezpe(:lnostrll' zafizeni (vysila¢ fotobunék).
i Vystup je aktivni pouze béhem manévrovani.
60 Vieobecny Vdeobecny vstupy ICTalC2 PROVOZ AKROKY
61 Ic1 Vstup ovladace (N.O.) START.
Provoz podle logiky 4 krokd.. ZAVRENA OTEVRE
(] —
it ZAVIRA SE STOP
-]
= Vstup ovladace (N.0O.) PED. OTEVRENA ZAVRE
o 62 IC2 Ovladac vykona ¢astecné otevieni priichodu pro chodce. Provoz podle logiky —
4 kroka. OTVIRA SE STOP +TCA
PO STOP OTEVRE
70 Vseobecny Vseobecny vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
Ovlada¢ prerusi manévr. (N.C.
7 sTop Pokud sepnepouiivé, nechte drat zapojeny.
Konﬁgurovatelny bezpecnostni vstup 1 (N.C.) - Vychozi BAR.
dd=oF F-->BAR
] Umoznuje pfipojeni zafizeni bez dopliikového ovérovaciho kontaktu. Ovladani zméni smér pohybu na 2 s. Pokud se nepouziva,
k7l 72 SAFE 1 nechte drat zapojeny.
] d=on-->BAR 8K2
= Vstup pro odporovy okraj 8K2.
g Ovladani zméni smér pohybu na 2 s.
© Konﬁgurovatelr_}y bezpecnostni vstup 2 (N.C.) - Vychozi PHOT.
N d3=oFF-->PHO
Umozniuje pfipojeni zafizeni bez dopliikového ovéfovaciho kontaktu. V pfipadé zastinéni jsou fotoburiky aktivnl’&ak pfi
73 SAFE 2 otevirani, tak pfi zavirani. Zastinéni fotobunky pfi zavirani zméni smér pohybu pouze po odpojeni fotoburiky. Pokud se
nepouziva, nechte drat zapojeny.
d3=on-->PHOT TEST
Aktivujte kontrolu fotoburiky na zacatku manévru. V pfipadé zastinéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otevirani, tak pfi zavirani.
Zastineni fotoburiky pfi zavirdni zméni smér pohybu pouze po odpojeni fotoburiky.
TURKCE
Kelepce Tanim Aciklama
£
o Besleme semasi:
K P2 SECTRASF 24V~ ikincil transformator
]
S
g JP7 MOT+ENC Motor ve enkoder baglantisi
20 FLAS - BESLEME KONTAGI FLAS cikisi
24V (N.O.) : .
x 21 (1A MAKS) 24VDC MAX 5W (yanip sénen LED kullanin)
< 26
KULLANMAYIN
27
.k 50 - Besleme cikis aksesuarlar.
£ 5 . 51 + A24VDC (Surekli akimh gti¢ kaynagi)
Tos -
2 i 50 Vsafet Dogrulanmis guvenlik cihazlari igin glic ikisi (fotoselli verici).
< Cikis sadece manevra dong(isi sirasinda aktiftir.
60 Ortak IC 1 ve IC 2 ortak girigler OPERASYON 4 ADIM
61 IC1 Komut girisi (N.O.) START.
Logica 4 adimlarina gore calisma.. KAPALI ACAR
= KAPANMADA STOP
=]
£
S 2 . Komut girisi (N.O.) PED. ACIK KAPATIR
Komut kismi agma mesafesini gerceklestirir. Logica 4 adimlarina gore fonksiyon.
AGILMADA STOP +TCA
STOP SONRASI ACAR
70 Ortak STOP, SAFE 1 ve SAFE 2 ortak girisi
Komut manevrayi durdurur. (N.C.)
71 STOP Eger calismazsa Képr[jyu takili birakin.
Yapilandirilabilir emniyet girisi 1 (N.C.) - Varsayilan BAR.
d£nFF-->BAR yerais Y
Ek dogrulama baglantisi olmayan cihazlarin baglanmasina izin verir. Komut, hareketi 2 saniyeligine tersine cevirir. E§er calismazsa
- 72 SAFE 1 kopriyd takili birakin.
9 dd=on-->BAR 8K2
s 8K2 direncli kenar icin giris .
£ Komut, hareketi 2 saniyeligine tersine cevirir.
w Yapilandirilabilir emniyet girisi 2 (N.C.) - Varsayilan PHOT.
dj;nFF-->PHOT yerams Y
Ekdogrulama ba%lantm olmaﬁan cihazlarin baglanmasinaizin verir. Kararma durumunda, fotoseller hemacilis hem kapanista aktiftir.
73 SAFE 2 ﬁgpapmat sl|<r|as||on :—Iifotoselin ararmasl, hareketi sadece fotosel etkinligini kaybetmesinden sonra tersine cevirir. EGer calismazsa
Opriyi takil birakin.
d3=nr)|/-->PHOT TEST
Fotosel etkinlestirmesini kontrol edin, ve manevra(}u baslatin. Kararma durumunda, fotoseller hem agilis hem kapanista aktiftir.
Kapanma sirasinda fotoselin kararmasi, hareketi sadece fotosel etkinligini kaybetmesinden sonra tersine cevirir.
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@ MODO DE BAIXO CONSUMO (d+) E ACESSORIOS
AEITOYPTIA XAMHAHZ KATANAAQEHE (d4) KAl AZEZOYAP
* TRYB NISKIEGO POBOR MOCY (d4) | AKCESORIA
PEXXMM HU3KOrO SHEPTOMOTPEBJIEHUA (d4) U AKCECCYAPDI
- REZIM NiZKE SPOTREBY (d4) A PRISLUSENSTVI

DUSUK TUKETIM MODU (d4) VE AKSESUARLAR

N’

o I

N

X

modo de baixo consumo ativo - A&ltoupyia XapnAnRg Katavalwong evepyn
aktywny tryb niskiego pobor mocy - aKTUBHBbI peXKUM HU3KOro SHepronoTpebneHus
aktivni rezim nizké spotieby - diisuk tiketim modu aktif

Para poupar energia, a unidade de controlo interrompe a alimentagdo dos acessérios (terminais 50-51) logo apds o motor ter parado
durante 10 segundos, em seguida, todos os acessorios sdo desativados, o modo de baixo consumo é indicado por um ponto no ecra.
Para permitir o ajuste dos acessoérios (por exemplo, alinhamento de fotocélulas), é necessario definir d4=0, executar o ajuste e depois
definir d4=1

Se forem utilizados acessérios que exijam uma alimentagao sem interrupgdes (por exemplo, receptores de radio), definir d4=0

lMNa e€olkovopunon evépyelag, n HovAada eAéyxou amoouVSEEL TNV TTAPOXH PEVUATOG oTa e§apTrpata (akpodékTeg 50-51) petd amd 10
SeuTePOAENTA TAV O KIVNTHPAG EIVAL OTAMATNEVOC, TOTE OAA TA E£APTHLATA ATIEVEPYOTIOIOUVTAL, N AEITOUPYia XapNANG KatavaAwong
UTOSEIKVUETAL LE Pl KOUKKISA oTnVv 08dvn.

lMNa va kataotei Suvath n puBJIoN Twv EAPTNUATWY (T1.X. EVOLVYPAUMION TWV PWTOKUTTAPWV) Eival amapaitnTo va oplotei to d4=0, va
mpaypatomoinBei n pUBUION Kal OTN CUVEXELD VO OPLOTE( TO dH=1

Edv xpnotpomotlolvtal e£apTrpata mou amaitouv adSIGAETTN TapoXr) PEVHATOG (.. padlowvikoi §EKTEC), opioTe To d4=0

Aby oszczedza¢ energie, centralka sterujaca odtacza zasilanie akcesoriéw (zaciski 50-51) po 10 sekundach od zatrzymania silnika, a
nastepnie wszystkie akcesoria zostaja wytagczone, tryb niskiego zuzycia jest wskazywany przez punkt na wyswietlaczu.

Aby umozliwi¢ ustawienie akcesoriéw (np. wyréwnanie fotokomorek), konieczne jest ustawienie d4=0, wykonanie ustawienia, a
nastepnie ustawienie d4=1

Jesli uzywane sg akcesoria wymagajace nieprzerwanego zasilania (np. odbiorniki radiowe), nalezy ustawic¢ d4=0

[inAa s3KOHOMUW 3HEPrUK NaHesNb yNpaB/ieHNA OTK/IOYaeT NUTaHne akceccyapoBs (Knemmbl 50-51) yepes 10 ceKyH[ nocsie OCTaHOBKM
ABUraTens, No3ToMy BCe akceccyapbl OTKJTIOUAIOTCA, PEXMM HU3KOro SHepronoTpebneHna otTobpakaeTcA TOUKOI Ha Ancnnee.

YT0o6bl pa3peLLnTb HACTPOIKY akceccyapoB (Hanpumep, BblipaBHMBaHVE GOTOS1EMEHTOB), HEOOXOAVMO YCTaHOBUTb d4=0, BbINONHUTbL
HaCTPOWIKY 1 3aTeM YCTaHOBUTb d4=1

Ecnu ncnonb3ylotca akceccyapbl, Af1A KOTOpbIX TpebyeTca UCTOYHUK GecnepebonHOro NUTaHuA (Hanpumep, PagnonpreMHIKN),
cnepyert yctaHoBUTb d4=0

Pro Usporu energie fidici jednotka odpoji napajeni pfislusenstvi (svorky 50-51) po uplynuti 10 s od zastaveni motoru, tim se vypne
veskeré pfislusenstvi a rezim nizké spotieby je indikovan te¢kou na displeji.

Aby bylo mozné sefidit prislusenstvi (napf. vyrovnani fotobunék), je nutné nastavit d4=0, provést sefizeni a poté nastavit d4=1
Pokud se pouziva pfislusenstvi vyzadujici nepretrzité napajeni (napf. rddiové prijimace), nastavte d4=0

Enerji tasarrufu icin, motor durduktan 10 saniye sonra kontrol Uinitesi aksesuarlarin (ucbirimler 50-51) gtic beslemesini keser, ardindan
tliim aksesuarlar devre disi birakilir, dlisiik tiketim modu ekranda bir nokta ile gosterilir.

Aksesuarlarin ayarlanmasina izin vermek icin (6rn. fotosellerin hizalanmasi) d4Y=0ayarlamaniz, ayar islemini gerceklestirmeniz ve
ardindan d4=1 ayarlamaniz gerekir.

Kesintisiz gli¢ kaynagi gerektiren aksesuarlar (6rnegin radyo alicilar) kullaniliyorsa, d4=0ayarlayin
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@ COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO - OEXH ZE AEITOYPTIA - URUCHAMIANIE
BBOA B SKCMNYATALIMIO - OEZH ZE AEITOYPTIA - BASLATIN

3% fornecida com o trilho - mapéxetal pe Tn ypappr - dotgczona do szyny -
NOCTaBNAETCA C PEIbCOM - TIOPEXETAL UE TN YPAUUN - rayli ekipman
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4=fast

ATENCAOQ!! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado
pela norma EN 12453,
Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcdo de deteccao de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o
movimento do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de ac¢ao do automatismo.

A ota onpeia ta onoia opiCel to mpoétumo EN12445, sivan katwrepn ané tnv Tiur mov mpoPAémnel to mpoétumo EN 12453.
Npoooxni!! Katd tn Siapkeia tng autoppuBuiong n Aetroupyia avixvevong epmodiwv dev eival evepyr). O eykatacTaTng mpEmel va
€AEYXELTNVKIVION TOU AUTOHATICHOU KAL VA HNV EMTPETTEL OE KAVEVAV VATTANCIACEL 1} VA GTAOEI EVTOG TNG AKTIVAG SPAON G TOU UNXAVIGHOU.

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartos¢ sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w
normie EN 12453.

Uwagal!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrgwania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch
@u&omatu i pilnowag, aby zadne osoby nie zblizaty si¢ do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie¢
zadne przedmioty.

A BHUMAHME!MpoBepbTe, 4TO6bI 3HaUEHNE CUNbI UMNYNbCa, U3MepPeHHoe BTOYKaXx, NpefycMoTpeHHbIX cTaHgapTom EN12445, 6bin0
MeHblue npefycmoTpeHHoro ctaHaaptom EN 12453.

BHumaHwme!! Ha sTane 3agaHua aBTomaTn4yeckux HacTpoek GyHKLUA o6HapyKeHNA NPenATCTBUN He BK/IOYeHa, NO3TOMY MOHTaXKHUK
AOJKEH KOHTPONMpPOBaTh ABIKEHNe aBTOMaTU4eCKOW YCTaHOBKM U He AoNYycKaTb NPpNGAMmKeHna K Hell WIN HaxoXAeHUs B paanyce ee
AENCTBUA Nloaen N npeameToB.

A Podle normy EN 12445, je mensi, neZ je uvedeno v normé EN 12453 .
Pozor!! BEhem automatického nastavenineni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automa-
tického systému a zabranit osobam nebo vécem priblizit se nebo prodlévat vakénim radiu automatického systému.

A DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin
altinda oldugunu kontrol edin.
Sar ma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

IKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.
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PROGRAMAGCAO MANUAL DOS TRANSMISSORES - XEIPOKINHTOX TPOTPAMMATIEMOZ OMMON - RECZNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW -
MPOrPAMMMPOBAHUE PYYHOTO IATYUKA - RUCNI PROGRAMOVANI VYSILACU - VERICININ MANUEL PROGRAMLANMASI
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PROGRAMACAO REMOTA DOS TRANSMISSORES - AHOMAKPY!M'ENOZ'I'IPOI'PAMMATI};MQZ HQMF[QN-ZDI_\L_NE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW-
OUCTAHUMOHHOE NPOrPAMMUPOBAHUE AAT‘-II/IKdIB-VZDALENE PROGRAMOVANI VYSILACU-VERICININ UZAKTAN PROGRAMLANMASI
Transmissor ja memorizado

NMOMNOZ HAH ANTIOOHKEYMENOZX XTH MNHMH
Nadajnik zaprogramowany

' Transmissor a memorizar
' NOMMOX MPOZ AMOGHKEYZH XTH MNHMH
TIATUMK Y@ 6cTo & NaMAT ' 1 Nadajnik do programowania
ATH/R yowe ECTH B - ' aTYuMK /1 COXPaHeHUA B NamATh
Vy5|Ia\c/éﬁjclizhlglﬁzzg\ayavlcrj)lar\netl ' Je nutné ulozit vysila¢ do paméti
~
'
'
'
'

‘%i 57/7 \ f>>> —:,?§N | : ;—>> _/_ Hafizaya alan verici
@ @

) R
® (@ (6 @
| 2105 | I@I

@ CANCELAMENTO DE TRANSMISSORES - AKYPQXH MOMMQN -KASOWANIE NADAJNIKOW-YAANEHUE AATYNKOB
SMAZANI VYSILACU-VERICi iPTALI

%ES
) $ DDDD Pl'l'.-l
—

Cancelamentoemcurso  Cancelamento realizado
AkUpwon o€ e€&€MEn  H akpwon oAokANpwONKe

Kasowanie w toku Kasowanie wykonane
Wpet ynaneHune YaaneHuve BbINOSHEHO
Probihd mazani Mazani dokonceno
Iptal siirmekte Iptal gerceklestirildi
PORTUGUES EAAHNIKA POLSKI

« Polecenie otwarcia
+>2 s Programowanie nadajnika
recznego jako start

- Comando de abertura
> 2 s Programagéo do
transmissor manual como start

« EvtoAn avoiypatog
«> 2 8eut. Xelpokivntog
TIPOYPOULOTIOUOGTTOMMOVWCEVAPEN

« EvioAr kAeloipatog

> 2 feut. Xelpokivntog
TIPOYPOMMUOTIONOG  TTIOUTIOU WG
20 PASIOKAVAAL

- Comando de fechamento
+> 2 s Programagdo do transmis-
sor manual como 2° canal de radio

« Polecenie zamkniecia
e225 Progi(ramowanie nadajnika
recznego jako 2. kanatu radiowego

« > 5 Cancelamento dos co-

Atk s L
mandos de radio > 5 sec Kasowanie pilotow

+>5 §eut. AKUpWanN TAEKEIPLOTNPIWY

« Otwarcie menu
+>=5s menu automatycznego
ustawiania (autoset)

» Acesso a0 menu

. I'Ipé%Baor] OTO UEVOU
+>5 s menu autoset

«> 5 Ggut. pevol autdupatng
puBuIoNG (autoset)

@@@@ﬁ@g@@@@ﬂ'

@@@@ﬁ@g@@@@
@@@@ﬁ@{?@@@@
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'® MENU-MENOY-MEHIO-MENU

@ +

— © — LEGENDA
1
! : [® : el
. ! ] ] LEELEH (O] Ativacdo do monitor / confirmagao
T T 1
----- [@IOK e ' ' (O] Evepyomoinon 086vng / empPePaiwon
v 7 . : : K Wiaczanie wyswietlacza / zatwierdzenie
1 -
‘ | Parametro @\ BkniounTb oTobpaxeHne / MogTBEpANTD
d { \ Napdpetpog Spusténi displeje / potvrzeni
| on | Parametr
. Mapametp Ekranda agma / onaylama
K I Parametr
I ) @ Parametre
= —O-
d E’ : ; Saida do menu
| F ‘ 'E€080¢ amé To pevou
l K : o | Wyjscie zmenu
! @ Bbixopn 13 meHto
| Opusténi menu
a3 ! Meniiden cikis
I
]
| , ! aumento
. ' 1@ avénon
E ! | ; 0 zwiekszanie
| — ---- YBennyeHne
p ! 5 g Valor-TipR zvyseni
I Wartos¢-3HaueHne artis
: Ii Hodnota-Deger
T -
EEEE R
K ! =10 diminuicao
v ! B . ! peiwon
, . ! / zmniejszanie
t 3 i [Ep—— YMeHblueHune
-~ Valor-TipR snizeni
: Wartos¢-3HaueHne azalma
K . Hodnota-Deger
1
]
N 1 r
dFtE| | PRE SFiE
! L
@OK ! QQ
v J ! J K
I s,
: Versao do software central
o { B B 1 'EKS00N KEVTPIKOU AOYIGHIKOU
) ! Wersja oprogramowania centrali
o V! Bepcus MO 6noka ynpasnexus
Verze prostf. softwaru
Merkezi yazilim stirim
PYCCKUIA CESTINA TURKCE
é :Eg'\c":rlalap?rggmnmlfposaﬂme é - Ovladani otevirani o Qi/ + Agma komutu o
S| et s | | 6|z 2e Rl pogemoni| | S| Vetchibesimodaigitime
0 KauecTse KOMaHpl NycKa QO Y J @ prog 2 Y
@ » KomaHpga 3akpbitua (it s - Kapatma komutu
N « > 2 cek. [lporpammupoBaHue o - Ovladani zavirani L 2 . 2. radyo kanali gibi vericiyi
/ PYUuHOTO  nepefatynka B % » 2 2 s Rucni programovani gJ ~ manuel programlama > 2
KayecTBe 2-0ro pafimoKaHana vysilace jako 2. radiovy kanal saniye
)
g:-—i > 5cek. yAaneHme pagnoKoMaHa gi « > 5 s Smazani radiového E_)_: « Uzaktan kumandayla lptal
@ ovladani =5 sec
[0 @]
% <JlocTyn K MmeHto o O] Menii erisimi
K "2 5 CeK. MeHio ° - Vstup do menu ° Ofg#ﬁgtrillzlrgellirlemeli menu
I@\ ABTOMATUYECKUX HACTPOEK @ «> 55 menu autoset I@{ > 5 saniye
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PORTUGUES

TABELA “A” - MENU - (PRrRN)
- e 2 Barrar a configu- 5
Légica Definicao Padrao racdo realizaga Opgoes
Y Bloquear impulsos de OFF ON O impulso de start ndo tem nenhum efeito durante a fase de abertura.
abertura OFF O impulso de start tem efeito durante a fase de abertura.
ON Entrada configurada como Bar 8k2. Entrada para bordo resistivo 8k2 (Fig. L1).
a2 Teste das fotocalul OFF O comando inverte o movimento por 2 seg.
este das fotocélulas
OFF Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
O comando inverte o movimento por 2 seg.
43 Test fotocellul OFF ON Ativa a verificacdo das fotocélulas (Fig. L2)
est fotocellule
OFF Desativa a verificagao das fotocélulas
ON Power Down ATIVADO, isto &, a alimentacdo dos acessorios (terminais 50-51) é desativada com
a4 Ativagso Power Down ON a paragem do portao. (Ver Fig. M)
OFF Power Down DESATIVADO, isto é, a alimentacao dos acessoérios (terminais 50-51) estd sempre
presente. (Ver Fig. M)
Parametro Min. | Max. | Padrao | Pessoais Definicao Descricao
0= fechamento autonlwa’t(ijlco desabilidta?o h (
1-99= programa o valor do tempo de fechamento automatico entre 1% e 99% (corre-
E 0 99 0 foempo de | sponde al?_s =180 ) . 4 » "
g automatico [%] Eqgbrigatérioinstalar um pardefotocélulas se ofuncionamento automatico for habilitado
E'obbligatorioinstallare una coppiadifotocellule sesiabilitail funzionamentoautomatico
£ 1 99 75 Par de abertura [%] | Programar o valor de par de abertura do motor entre 1% e 99%. *
3 1 99 75 Par de fechamento [%] | Programar o valor de par de fechamento do motor entre 1% e 99%. *

* -
fﬁ ATENCAO: Certifique-se de que o valor da for¢a de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445 seja inferior ao que é indicado na norma EN 12453.
Uma configuracao errada da sensibilidade pode provocar danos a pessoas, animais ou coisas.

MINAKAZX “A” - MENOY - (PArR) EAAHNIKA
Noyikn OpIopog Mpoemloyn Enlhsf'?utgvf‘:)sﬂpwn Emloyég
di MmAokdpet Toug OFF ON O mahpog évapéng Sev éxel kapia emidpaon katd Tn @daon avoiypatoc.
naApol¢ avoiyparog OFF O MaAuOG Evapéng €xel eMidpacn Katd T Acn avoiylatog.
ON Eicodo¢ Siapoppwpévn we Bar 8k2. Eicodog yia wpiko dkpo 8K2 (Eik. L1).
H evtoln avTiotpégel Tnv Kivnon yia 2 Seut.
ac BAR/8K2 OFF - - - -
OFF Eicodo¢ Stapoppwpévn we Bar, avixveuTrig umodiwv.
£VTONI) QVTIOTPEQPEL TNV Kivnon yla 2 Seut.
H A 3 i &
43 AoKipR OFF ON Evepyorolei Tov ENeyxo TwV @WToKUTTApwV (EIK. L2)
PWTOKUTTAPWY OFF ATEVEQYOTIOLEl TOV EAEYXO TWV QWTOKUTTAPWV
ON Power Down ENEPFO, én)\aéﬁ n mapoxn (psUpcﬂ'loc ota efaptipata (akpodékteg 50-51)
a4 Evepyomoinon oN anevepyoroleitat dtav n mUAN givat otapatnpévn. (BAéme Eik. M)
Power Down OFF Power Down ANENEPTO, 8nA. n mapoxr pevpatog ota e€aptipata (akpodékTeg 50-51) umdpyet
navta. (BAéme Eik. M)
0= QUTOMATO KAEICIUO ATTEVEPYOTTOINEVO
1-99= puBH{CeI TNV TIUI TOU XPOVOU AUTOHATOU KAEIGIHATOG UETAEY 1% Kt 99% (QVTIOTOIKEL
ko 0 99 0 Xpovog autdpatov | og,1 Seut. - 180 deut.)
! KAeloipatog [%]
Eival umoxpewTikd va eykataotadei éva {euydpt GWTOKUTTAPWY av evepyorolnOei
autouatn Aeltoupyia
[ 1 99 50 Pomr} avoiypatog [%] | PuBUioTE TV TIUA TNG POTTHG AvoiyaTOG TOU LOTEP METAEY 1% Kat 99%. *
o111 KAELo{HaTog [%] | PuBuioTE TRV TiPn TNG POTTAG KAEIGIHATOC TOU YoTEP PETAEY 1% Kat 99%.
1 929 50 Pomn k\eloi [%)] | PuBpi | 16 KAELO]] 3 €0 1% 99%. *

A

MPOXOXH: BefaiwBeite 411N TIpN TNGLOXVOGKPOUONC TOU HETPATAL GTA ONpgia mov mapéxovral amo to mpotumo EN12445, eivai likpotepn amd 6ca avagpépovratotompotumo EN 12453.
H AavBaopévn puBuion ¢ evaiodnaiag pmopei va Snpiovpynoel BAaBeg oe aropa, {wa iy avTIKEipeva.

TABELA “A” - PARAMETRY - (FA-Af) POLSKI
Logika Nazwa Domyslnie LTI Opcje
nane ustawienie
gt Blokuje impulsy OFF ON Impuls start nie ma zadnego wptywu podczas fazy otwierania.
! otwierania OFF Impuls start ma wptyw podczas fazy otwierania.
ON Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2 (Rys.L1)
To polecenie odwraca kierunek ruchu na2 sek.
ac BAR/8K2 OFF = : : -
OFF Wejscie skonfigurowane jako Bar, listwa krawedziowa.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.
ON Uruchamia kontrole fotokomorek(Rys.L2
d3 Test fotokomoérek OFF < - (Rys.L2)
OFF Wyfgcza kontrole fotokomorek
ON Power Down WEACZONY, czyli zasilanie akcesoridw (zaciski 50-51) jest dezaktywowane po zatrzy-
a4 Aktywacja Power ON maniu bramy. (Patrz rys.M)
Down OFF Power Down WYLACZONY, czyli zasilanie akcesoriow (zaciski 50-51) jest zawsze obecne. (Patrz rys.
M

0= automatyczne zamykanie wyfagczone

Czas 1-99=ustawic czasautomatycznego zamykania pomiedzy 1%i99% (coodpowiada 1s-1805)

E 0 929 0 automatycznego
zamykania [% Obowiazkowo nalezy zainstalowac jedna pare fotokomdrek w przypadku
uruchamiania dziatania w trybie automatycznym
= 1 929 50 obrotow\?ggvevg'ﬁcia 9] Ustawi¢ warto$¢ momentu obrotowego otwarcia silnika pomiedzy 1% i 99%. *
e T stawi¢ wartos¢ momentu obrotowego zamkniecia silnika pomiedzy 1% i 99%.

k3 1| 99 50 Moment oprotowy | Ustawic wartos¢ b kniecia silnika pomiedzy 1% i 99%. *

A
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UWAGA: Sprawdzi¢, czy wartos¢ sily uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych norma EN12445, jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.
Btedne ustawienie czutosci moze spowodowac obrazenia u 0séb, zwierzat badz szkody rzeczowe.
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, TABJIMLIA “A”- MEHIO(PR~RN)

PYCCKUI

. & Mo 3anomuHaHmne -
n YHKLNA BBefleHHOW nuun
yMon4aHuio HaCTpOIIKM
JIOKUPOBKA MMMYnbca . WrHan “cTapT’ Npu OTKPbIBAHWN HE aKTUBMPYET HUKAKOrO [eCTBUA.
B y BKIT C “ctapt”np P Py “
al «cTapT» B pase BbIKJ.
OTKpbIBaHUA BbIKJ1. CurHan “ctapT” akTUBUPYET BbINOSIHEHWE KOMaHAbI MPU OTKPbIBAHUN.
BK Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Bar 8k2. Bxoa ana pesuctmsHoii kpomku 8K2 (puc. L1)
: OMaHfa U3MEHAET HanpaBfeHye ABVKEHNA HAa NPOTUBOMOSIOXKHOE B TeUeHwe 2 Cek.
dac BAR/8K2 BbIKJ1 K 2
' BbIK Bxop ckoHdUrypumpoBaH Kak Bar, npoBepeHHas 4yBCTBUTENIbHAA KPOMKa.
: OMaH[a U3MEHAET HanpaBfeHVe ABKEHNA HAa MPOTUBOMOJIOXKHOE B TeUEHNe 2 CeK.
K o} p 2
d3 Mposepka BhIKN BKI. MpoBepka GpoTO31eMEHTOB BKtOUYEHA (puc. L2)
$oToanemenTos ' BbIK/1. MpoBepkKa $pOTO3N1EMEHTOB OTK/IOUEHa
ower Down , TO ecTb NUTaHue akceccyapoB (knemmbl 50-51) oTknlovaetca npuw
ON P D BKOYEH y ( 50-51)
octaHoBKe BopoT. (Cm. Puc.M)
AKTuBauyus Power Down ON
dH Power Down OTKJTKOYEH, To eCTb MCTOYHMK NUTaHMA akceccyapoB (Knemmbl 50-51) Bcerpa
OFF
npucytcTayer. (Cm. Puc. M)
Mapametp MuH. Makc. ymonrlllgumo JInynbie QyHKunA HanmeHoBaHune
0 = aBTOMaTMYeCKoe 3aKpbITUE OTK/IIOUYEHO
1-99= BBeCTV BpemMA aBTOMATNYECKOro 3aKkpbiTna oT 1% Ao 99% (cooTBeTcTBYET
0 99 0 Bpems aBToMaTnueckoro | AUANasoHy 1 cek - 180 cex)
£ 3aKkpbITvA [%]
5 Mpwn BKMIOYEHVN aBTOMATUYECKOrO PeXrMa HeO6XOANMO YCTaHOBUTD Mapy
0TO3/IEMEHTOB
£ 1 929 75 MO'\STESSJTCSSV['%-'W BBecTu KpyTALWMI MOMEHT iBUraTens Npu oTKpbiBaHUu - 0T 1% A0 99%. *
u BECTW KPYTALYMIA MOMEHT ABUraTeNsA Npw 3aKpbiBaHWK - 0T 1% Ao 99%.
1 99 75 Kg’gg;gﬂgg’h;ﬂ” B py pU 3aKp 1% 5o 99%. *

* OCTOPOXHO!Y6epuTech, 4to 3Hau€HME CUAbI IMAYNbCa, N3MepeHHOe B TOUKaX, NPefycMOTPeHHbIX cTaHAapToM EN12445, 6bin0 meHbLue npeAycmoTpeHHoro ctaHAapTtomEN 12453,
Own604HbIi BBOA NOPOroBoli YyBCTBMTENbHOCTMN YCTPOICTB MOXKET NPUBECTU K TPAaBMNPOBAHMIO NI0AEN, )KNBOTHbIX /IN60 NoBpeXXAeHNio NpeaMeToB.

TABULKA “A” - MENU - (PR~AT)

CESTINA

. . ; : Pieskrtnout prove- 5 .
Logika Popis Vychozi R Enaacraveni Moznosti
di Zablokovani impulzi VYp ZAP Pocatec¢ni impulz nema béhem faze otevirani zadny tGcinek.
otevirani VYP Pocatecni impulz nemé béhem faze otevirani Ucinek.
Vstup nakonfigurovén jako Bar 8K2. Vstup pro odporovou listu 8K2 (Obr. L1).
a2 BAR/SK2 VYP ZAP Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.
VYP Vstup nakonfigurovén jako Bar, bezpec¢nostni lista.
Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.
43 Test fotobundk OFF ON Aktivuje kontrolu fotobunék (Obr. L2)
est fotobuné
OFF Vypne kontrolu fotobunék
ON Power Down ZAPNUTO, tj. napéjeni pfislusenstvi (svorky 50-51) se vypne, kdyz je brana zasta-
a4 Aktivace Power Down ON vena. (Viz obr. M)
OFF Power Down VYPNUTO, tj. pfislusenstvi (svorky 50-51) je napajeno nepretrzité. (Viz obr. M)
Parametr Min. Max. | Vychozi Osobni Popis POPIS
0= automatické zavirani vypnuto L ;.
L o 99 0 Doba automatického | 1-99= nastavi hodnotu doby automatického zavirani mezi 1% a 99% (odpovida 1s- 180 s)
! zavirani [%]
[MpV BKMIOYEH N1 aBTOMATUYECKOTO peXIMa HEOOXOAMMO YCTaHOBUTL Napy GoTo31eMEHTOB
[ 1 99 75 Moment otevirani [%] | Configurar el valor del par de apertura del motor entre 1%y 99%. *
3 1 99 75 Moment zavirani [%] | Configurar el valor del par de cierre del motor entre 1%y 99%. *

* UPOZORNENI: Zkontrolujte, zda hodnota narazové sily naméiena v bodech stanovenych normou EN12445 je niz$i, nez hodnota uvedena v normé EN 12453,
Nespravné nastaveni citlivosti mize zpUsobit zranéni lidi, zvifat nebo poskozeni véci.

TABLO “A” - MENU- (PR~ A)

TURKCE

Mantik Tanim Varsayilan I;;yu?_{i:uyla;ll‘ar Secenekler
di i Is killidi acikhia KAPALI ACIK (ON) Baslangic impulsunun acilis asamasinda bir etkisi yoktur.
mpuls kilidi agikhig
P stig (OFF) KAPALI (OFF) Baslangigc impulsunun acilis asamasinda etkisi vardir.
Giris Bar 8k2 olarak yapilandiriimis. 8K2 rezistif kenar icin giris (Sekil. L1).
a2 BAR/SK2 KAPALI ACIK(ON) Kon§\ut, hareketi 2 sgmp))/e icin ters §gevirir. cin giris (3
(OFF) Bar olarak yapilandiriimis giris, hassas gtivenlik kenari.
KAPALI (OFF) Komut, ha?elgzti 2 sani e§igin§f'ers evir?r.
ye I¢ ¢
43 Fotosel testi KAPALI ACIK (ON) Hiermee schakelt u de controle van de fotocellen in (Fig. L2)
otosel testi
(OFF) KAPALI (OFF) Hiermee schakelt u de controle van de fotocellen uit
ON Gii¢c Kapatma AKTIF, yani aksesuarlarin giic beslemesi (ucbirimler 50-51), kapi hareketsiz du-
d4 P b st ON rumdayken devre disi birakilir. (Bkz. Sek. M)
ower Down calistirma
sag OFF Gl¢ Kapatma KAPALLI, yani aksesuarlarin (ucbirimler 50-51) gli¢ beslemesi her zaman mevcut-
tur. (Bkz. Sek. M)
Parameter | Min. | Max. | Default [ Persoonlijke Definitie Beschrijving
0= otomatik kapanma devre disi
E 0 99 0 " Otomatik 61 1-99=otomatik kapanmazamaninin degeri %1 ve %99 arasinda (1 saniye - 180 saniyeye karsilik gelir)
apanma zamani [%,
P /!\ Otomatik islem etkinlestirilmisse, bir cift fotoselin kurulmasi zorunludur ¢oToanemeHToB
L2 1 99 75 Acilma torku [%] | Motor acili tork degerini %1 ile %99 arasinda ayarlayin. *
3 1 929 75 Kapanma torku [%] | Motor kapatma tork degerini %1 ile %99 arasinda ayarlayin. *

*
A DIKKAT:EN12445 standarditarafindanbelirtilennoktalardaélciilen darbekuvvetinindegerinin EN 12453standardindabelirtilen degerden dahadiisiik oldugunukontroledin.

Duyarhlik ayarinda yapilan hatalar insanlara, hayvanlara ve gevreye zarar verebilir.
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PORTUGUES

EANHNIKA

SkrE Activagao entrada start externo START E
aPEn Activacao entrada OPEN
cLS Activagao entrada CLOSE
PEd Activacao entrada postigo PED
SkaP Activacéo entrada STOP
bAr Activagao entrada perfil BAR
Slc Activacao entrada interruptor de fim-de-curso fecho do motor SWC
SLa Activacao entrada interruptor de fim-de-curso abertura do motor SWO
Aplacaestdaesperade executarumamanobracompletadeabertura-fechonaointer-
SEE rompida por paragensintermédias paraadquirir o binario necessario paraomovimento.
ATENCAO! Néo esta activo o reconhecimento de obstaculos
EFD Teste fotocélulas falhado Verificar ligacao fotocélulas e/ou defini¢oes logicas
Erl2 Teste perfil falhado Verificar ligagao perfis e/ou defini¢oes l6gicas
ErdB Teste perfil 8k2 falhado Verificar ligagdo perfis e/ou defini¢oes parametros/logicas
* Verificar ligagdes ao motor
Er iH Erro teste hardware placa Problemas hardware na placa (contactar a assisténcia técnica)
Er3H* Inverséo devido obstaculo - Amperostop Verificar eventuais obstaculos ao longo do percurso
Er4H* Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
EF0 EFTU . S Tentardesligarereacenderaplaca.Se o problema persiste deve-se
Er 4 Er 15 Erro interno de controlo supervisao sistema. contactar a assisténcia técnica. 1
Pressionando Ok sdo confirmadas as configuracées detetadas.
- R - R A placa continuaré a funcionar com as configuragdes detetadas.
EFT2 Erro de consisténcia dos parametros de central (Légicas e Parametros) E necessério verificar as configuracdes da placa (Parametros
e Logicas).
Pressionando Ok a placa continuard a funcionar com D-track|
Ecild Erro nos parametros de D-track de default.
/\ E necessario efetuar um autoset
< EPTIR . " Verificar a absor¢ao ou a presenca de curto-circuito na saida dos
ErF4 Protecao contra curto-circuito ou sobrecarga na saida dos acessérios acessorios, Vsafe, intermitente
X ! Autoset ndo realizado corretamente por intervencao de comandos externos. Repita
o procedimento
K02 Curso inferior ao curso minimo exigido, cerca de 50 cm.
A instalacdo fica excessivamente “elastica/dindamica” Enrijeca-a adicionando um
K03 blogueio mecénico no fim de corsa de fechamento (kit cod. 1100025 10005) antes

*H=0,1,..9ABCDEF

SErE Evepyomoinon e1008ou e§wtepikov start START E
aPEn Evepyomoinon eil065ou OPEN
cLS Evepyomoinon glo68ou CLOSE
PEd Evepyomoinon eil068ou me{wv PED
StoP Evepyomoinon eilc68ou STOP
bAr Evepyomoinon €1068ou avixveutr epmodiwv BAR
Sbe Evepyomoinon €10680u TepUATIKOU KAEITIPATOG TOu poTép SWC
o VEPYOTTOINON E1I0OS0U TEPUATIKOU AVOiYHATOG TOU HOTEP
SL E i ol v { ép SWO
HmAakétamepiuével va eKTENEGEL Evav TIA PN KUKAO avoiyaTOG-KAEITIMATOG Xwpig
L0KOTTA amo eVOIAUECA Stop WOTE VA ATTOKTACEL TV AmapaitnTn PO yia Thv
SEE 5 1 an6 evdidp p noeL paitntn pomm yia
kivnon. MPOZOXH! H avixveuon tou gumodiou dev ival evepyomoinpévn
Erl i AToTUYiA TEOT GWTOKUTTAPWY ENéy€Te TN 0UVEEON GWTOKUTTAPWV Kal/r TN pUBUION AEITOUPY LWV
ErOe ATIOTUY{A TEGT aViYVEUTA eumosiwy glér\é?;y;i?v oUvdeon avixveutr eumodiwv kar/fy Tn pvBuion
. X . EAe W i )t ] 00
ErdB Anotuyia TeoT avixveuth epmodiwv 8k2 n a?’g;;;&f;{:[é%gﬁzgvsUT‘”V gunodiwy kai/j ™ puduon
- ENéy€te TIC oUVGEDEIC 0TO HOTEP
Er H* Z@AaAua teoT hardware mhakétag - MpoBAfjpata hardware otnv makéta (amevBuvOeite oto
0£pPic)
r WVTIOTPO@I amd epmosdio - Amperostop £yETe TUXOV EPMOSIa KaTd pKog TG Stadpoprig
Er 3H* A ) Ao 5810 - A ENéyE ¢ 66 ¥y Sadpopn
ErYH* OgpuIKn acPdAela MNepIpEVETE VA KPUWOEL TO CUCTNA AUTOUATICHOU -
EF0 EFTd o . i , AOKIPAOTE va OPNOETE Kal VO AVAPETE Kal TTAAL TNV TAOKETA. Av
ErM EFT5 Bowtepikd opaia Néyxou emTipnonc ouoTALATOC. 70 MPSOPANHa mapapeivel, ameuBuvBeite oTo GépPIG.
Méfovtag Ok emPBeBawwvovtal ot avixveupéveg pubuiosic. H
EF12 TedaApa opBoTNTAG TWV TAPAUETPWY KEVTPIKAG povadag (Asitoupyieg Kat TTAOKETA B0 OUVEXIOELVO NEITOUPYEL E TIC AVIXVEUUEVEG PUBUICELG.
r MNapduetpot) MNpémet va eNéy&ete T pubpioelg Tng mMhakétag (Mapapetpot
Kal Agitoupyiec).
ErF3 o@AApa pUBHIONG TwV £1068wv SAFE ENéy€te T owoTr puBuion Twv el065wv SAFE
. . . . . . EAéy&te TNV amoppo@non f TV mapousia BPaxuKUKAWHATWY
ErF4 Mpootacia yia BpaxukUkAwua i umepedptwon e£6dou agecouvdp oIV £6080 TwV aEEC0UGP, VSafe, avaBooBrveL.
X0 | Agv éyve auTOpATN PUBUION CWOTANOYW TIAPEURBACNG TWY EEWTEPIKWV XEIPIOTNPIWV.
EnmavahdBete n Stadikacia
xoe Kdtw Siadpopr oty eAdxiotn amaitoupevn Sladpopry, mepimou 50 cm.
H eykatdotaon eival moA0 “eAacTikii/Suvapikn”. OpovTioTe va TRV OKANpUVETE
KG3 TIPOCHETOVTAG EVaV HNXAVIKO avaoTOAéd 0TO TENOG Sladpopng KAEloipaTog (Kit
Kwd. 100025 10005) TIPIV MPOXWPENOETE O€ Wia AAAN autdpatn pubuion (autoset).

*H=0,1,..9ABCDEF
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POLSKI

PYCCKUA

StrE Aktywacja wejécia start na zewnatrz START E
oPEn Aktywacja wejécia OPEN
elS Aktywacja wejscia CLOSE
PEd Aktywacja wejscia przejscia dla oséb pieszych PED
SkoP Aktywacja wejécia STOP
bAr Aktywacja wejécia listwy BAR
Slc Aktywacja wejscia wytacznika kraricowego zamykania dla silnika SWC
SLa Aktywacja wejscia wytgcznika kraricowego otwierania dla silnika SWC
Kartaoczekujenawykonaniecategocykluotwierania-zamykania,bezzatrzymania
SEE osredniego, w celu obliczenia wartosci sity niezbednej do wykonania ruchu.
WAGA! Rozpoznawanie przeszkdd jest nieaktywne
EFl i Test fotokomorek nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy fotokomorki sa podtaczone i/lub ustawienia logiczne
ErOe Test listwy nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwa jest podtaczona i/lub ustawienia logiczne
E-O06 Test listwy 8k2 nie powi6dt sie a;;{:\yvvgﬂ;fgglgtnvgy sg podfaczone i/lub ustawienia parametréw/
. - Sprawdzi¢ potaczenia z silnikiem
Er iH Btad testu osprzetu karty - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac sie z serwisem
technicznym)
Er3n* Sggrr]?cczer:}i(esli(*?runku ruchu z powodu wykrycia przeszkody - Elektroniczny |, oy qzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace sie na trasie ruchu
ErYH* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
ErWDEFTH ’ i Sprébowaé wytaczy¢ i ponownie wiaczy¢ karte. Jezeli problem si
E-T4E- TS Btad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. pgwtarza, sko%t?akt)éwagsie z serwiseqm t):echnicgnym. P ¢ 7
Nacisniecie OK potwierdza pobrane ustawienia. Karta bedzie dziata¢
Er2 Btad spojnosci parametréw centrali (logika i parametry) z pobranymi ustawieniami.
ﬁ Trzeba sprawdzi¢ ustawienia karty (parametry i logike).
Nacisniecie OK spowoduje, ze karta bedzie dziata¢ z domysinym
Er3 Btad w parametrach systemu D-track systemem D-track.
Trzeba wykonac¢ automatyczne ustawianie (autoset).
ErFY Zabezpieczenie przed zwarciem lub przecigzeniem wyjécia akcesoriéwi. \ngg?g’":;gn%(l’gg{gp:g%!gﬁgéég.ie mazwarcia na wyjsciu akcesorium,
X0 | Automatyczne ustawianie nie zostato wykonane poprawnie z powodu in-
terwengji zewnetrznych elementéw sterowania. Powtérzy¢ procedure
xoe Skok mniejszy od minimalnego zadanego skoku, ok. 50 cm.
Instalacja jest zbyt ,elastyczna/dynamiczna’. Usztywnic ja, montujac mecha-
X03 niczny ogranicznik nawyfacznikukraricowymzamykania ekod zestawu100025
10005) przed wykonaniem kolejnego automatycznego ustawiania.

*H=0,1,...9ABCDEF

SErE AKTVBaLWA BXoAa Hapy»Horo ctapTa START E
oPEn AkTuBauma Bxoga OPEN
clS AxTuBauua exoga CLOSE
PEd AKTuBauuA newexogHoro sxoaa PED
SkoP AkTuBauusa Bxoaa STOP
bAF AKTVBaLVA BXOAA KPOMKM BAR
Sle AKTMBaLMA BXOAA KOHLIEBOIO BblK/lOYaTens 3akpbiTa gsuratens SWC
Sla AKTMBaLMA BXOAA KOHLIEBOrO BblK/toUaTensa oTKpblTuA Asuratena SWO
Mnata oxupaeTt ocgu.lecrsneva MONHOrO MaHeBpa «OTKPbITUA-
SEE 3aKpbITWsA», HE NPEPBAHHOrO MPOMEXYTOUHbIMY QCTAHOBKAMU, YTOOD!
noJiyunTh (%) TAWNWN MOMEHT, HEOOXOAMMBIN ANA LOBUXKEHUA.
BHAMAHWE! apyxeHue NPenaTCTBIA He BKNIQYEHO
ErOt OwKBKa TECTHPOBAHIA GOTOSNEMEHTOB Il-II(’):’r()IfKeIApMTb coefinHeHne GOTOIN1EMEHTOB W/VNN YCTaHOBKY
ErOe OwmbKa TECTUPOBAHNSA KPOMKM MpoBepuTb COeAMHEHNE KPOMOK W/UMN YCTAHOBKY JIOMMKM
E-05 Own6ka TecTpoBaHMA Kpomk 8k2 ,I;Iggf;lfmmcoe,qMHeHmerOMOKM/vmMyCTaHOBKynapameTpos/
- [lpoBepUTL NOAKIIOYEHNS K ABUTaTENIO
Er iH* OLwnbKa TeCTUPOBaHNA annapaTHbIX CPeACTB NnaTbl - Mpobnembl annapaTHbIX CpeI:LC')I'B Ha nnate (CBAXUTECH CO
cny60i TeXHNYECKON NOMOLIN
Er JH= M3meHeHVe HanpaBeHus 13-3a NPenAaTcTBUA - Amperostop MpoBepuTb, €CTb NV NPENATCTBUA Ha MapLuUpyTe
ErYH* Tennosan 3awuTa MopoxaaTb OxNaXAeHKsA aBTOMaTNYECKO YCTaHOBKM
E-10 EF1! MonpoboBaTb BLIKNIOUNTL 1 CHOBa BKNKOYNTL mnaty. Ecnn
: BHyTpeHHsiA owmnbKa NPOBEPKU YNPABIEHNS CUCTEMBI. npobnemMa OCTAETCH, CBAXKUTECH CO CNYXKOOW TEXHUUYECKON
E-74 EF5 nomoum 7l
Mpu HaxaTny Ha_knaBuwy OK BblibpaHHble HAaCTPOWKU
noaTeepxpaatoTca. Mnata npogonxuT paboTy ¢ BbIGPaHHbIMM
Erc OwmbKa cornacoBaHHOCTU NapameTpoB nofctaHLmm (Jlorka v napameTpbl) HaCTpOUKaMu. ;
Heobxoanmo npoBeputb HacTpouku nnatbl (Jloruky v
rapameTpbl)
Mpu HaxxaTum Ha knasuwy OK nnata BO306HOBWT paboTy C
Er3 Owwnbka B napamerpax D-track Ktrack 10 YMOJIYaHMIO. )
HeobX0A1MO BbINONHNUTL aBTOMATNYECKYI0 HACTPOKY
MpoBepuTb noTpebneHne UNM NPUCYTCTBME KOPOTKUX
ErFY ﬁaudﬂgaﬁg;gggreﬁro 3aMBIKaHVA UM NEPErPY3KIN Ha BLIXOAE RONONHUTENBHBIX | 35y ikanuii Ha BbIXOfE JONONHUTENBHBIX NMPUHALNEKHOCTEI,
pnHaA VSafe, MuraHve.
X0t He yaanocb BbINOMHUTb aBTOMATUYECKY0 HACTPOWMKY ANA BHELWHWX KOMaHA
[oBTOpUTL NpoLeaypy
xoe X0oA MeHblLUe MUHMMANbHO TpebyeMoro Xxoaa, okono 50 cm.
YCTaHOBKa CAMWKOM "NOABUXKHaA / AvHammyeckan'. YBeNMUNTb KeCTKOCTb,
x03 N06aBMB MEXaHUYECKUN CTEPXKEHD K KOHLIEBOMY BbIK/IOUATENIO 3aKpbITUA (KOA
komnnekTa 1100025 10005) nepep Tem, Kak cAenaTb elue BbINONHUTbL CleayoLyto
ABTOMATUYECKYIO HACTPOIKY.

*H=0,1,..9ABCDEF
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CESTINA

TURKCE

Eer(E Zapnuti vstupu externiho startu START E
oPEn Zapnuti vstupu OPEN
elS Zapnuti vstupu CLOSE
PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
SkoP Zapnuti vstupu STOP
bAr Zapnuti vstupu bezpe¢nostni listy BAR
Suc Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
SLa Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni u motoru SWO
Karta ceka na provedeni kompletniho cyklu otevfeni-zavieni, nepferuseného
GEE meziopera¢nim zastavenim, aby ziskala moment nutny pro pohyb.
POZOR! Neni aktivni zjistovéni prekazky.
ErDt Test fotobunék se nezdaril Zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni logiky
ErO2 Test bezpecnostni listy se nezdafil E)kqoiriz;(/rolujte pfipojeni bezpecnostnich list a/nebo nastaveni
ErDB Test bezpec¢nostni listy 8k2 se nezdafil Zkontrolujte pripojeni list a/nebo nastaveni parametrd/logiky|
-Zkontrolujte pfipojeni k motoru
Er iH* Chyba testu hardwaru karty - Problémthar%V\ﬁar{J nakarté (spojte se s technickym servisem)
Er JH* Obraceni sméru pro piekazku - Ampérstop Zkontrolujte piipadné prekazky podél drahy
ErYH* Tepelny jisti¢ Pockejte na ochlazeni automatického systému
EFT0 EFd I ‘ Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud problém i nadale
Er 7'{ E-79 Vnitfni chyba kontroly dozoru systému. pretrvava, kon)tlgktujte technicl?)'l servis. P n
Stiskem OK se potvrzuji pfislusna nastaveni.Kartabudeinadale
Erg Chyba konzistence parametrd fidici jednotky (logika a parametry) Ki??;gteigﬂﬁéeg g:]ltp&%tegte ?\ggtlévenf karty (Parametry a
ogika).
Stiskem Ok karta obnovi ¢innost ae standardnim D-track.
Er13 Chyba v parametrech D-track A Je nezbytné provést Autoset
ErFY Ochrana pred zkratem nebo pretizenim na vystupu prislusenstvi gfl'(l'(s)lrl].ltireor‘lllsjtj\tll'e,V%(;lf)eé,liﬂ?kea't.).o pfitomnost zkratd na vystupu
Lo Autoset nebyl spravné proveden kvuli zasahu externich ovladac¢ii. Zopakujte postup
xoe Dréha krat$i nez minimalni pozadovana draha, asi 50 cm.
Xo3 Instalace je pili "glastické/dt\;namické", Zpevnéte ji pfidanim mechanické zarazky na
koncovy doraz (kéd sady 1100025 10005) pred provedenim nasledujicich autosetd.
*H=0,,....9ABCDEF
Sleris START E dis start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
clS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
SkoP STOP girisi etkinlestirilmesi
bAr BAR giivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
Suc SWC motor kapanma limit svici girisi etkinlestirilmesi
SLa SWO motor acgilma limit svigi girisi etkinlestirilmesi
Kart, hareket icin gerekli torku elde etmek i¢in ara stoplar ile kesilmey-
SEE en komple bir acilma-kapanma manevrasi gerceklestirmeyi bekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin degil
ErDi Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
Erde Guivenlik kenarlar testi basarisiz Egr\‘/terglilédli(ﬁnarlarlnm baglantisini ve/veya lojik ayarlarini
ErDB 8k2 gtivenlik kenarlari testi basarisiz S;éavrle:rllﬁl Ilzce)R?rr(L?relglirr; baglantisini ve/veya parametre/lojik
- Motora baglantilari kontrol edin
Er iH* Kart donanim test hatas! - Kartta don%mm problemleri (teknik servise basvurun)
ErJH* Engel sebebi tersinme - Amperostop Glizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
S i Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
EFd0 EFT 1 " - " o Karti kapatip, yeniden acmayi deneyiniz. Problemin devam
ErH EFT5 Sistem stipervizyon kontrold i¢ hatasi. etmes: halinda toknik servie ba§vu¥un. 77
Olk I’tu5una b:iSII(_jllglr}da alglljanan ay;rlarkqnaylanlr. Kart,
; " algilanan ayarlar ile islemeye devam edecektir.
ErT2 Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Parametreler) \é Kart ayarlarinin ‘dogralanmas! gerekiyor (Parametreler
ojikler).
Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track ile islemeye
Er73 D-track parametrelerinde hata gececektir.
A Bir autoset yapilmasi gerekiyor
ErFY Akseusarlar cikisinda kisa devre ya da asini yiiklemeye karsi koruma Qg?gfysgﬁtg}gﬁ:S‘igr\'&;gsvreem”iminiyadaVar“Q'n'kontm'
ar Otomatik belirleme harici komutlarin miidahalesi nedeniyle dogru bir sekilde ytiritdle-
! miyor. Proseduirii tekrarla
xoe Alt hareket mesafesinden, asgari hareket mesafesine istenen yaklasik 50 cm.
Kurulum sonucu ¢ok “elastik/dinamik”. Baska bir otomatik giris gapmadan once, ka-
xo3 patma hareket mesafesi sonu anahtarina (kit kodu 1100025 10005) mekanik bir durus
ekleyerek sikistirin.
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| PORTUGUES | EAAHNIKA
DADOS TECNICOS TEXNIKA XTOIXEIA
DADOS ELETRICOS HAEKTPIKA ZTOIXEIA
Alimentacao 220-230V 50/60Hz Tpogodooia 220-230V 50/60Hz
Poténciamax.absorvidapelarete | 200 W Méy. amoppo@oupevn 16x0¢ 200W
<IW and 1o Siktuo
Poténcia standby <0,5W se apresentar a certificacdo “Act lox0¢ avapovAg <IW - -
For Green” <0,5W av urnapyetmotonoinon“Act For Green”
Alimentacéo dos acessorios 24Vdc 300mA Tpogobooia afeooudp 24Vdc 300mA
Conexao intermitente 24Vdc Max 5W Zuvdeon @apou 24Vdc Max 5W
Luz de cortesia Lampadadeled de cortesiamod. BFT 24V === 2W Magoviepa Aaprmipag led mhagoviépag povt. BFT 24V === 2W
Temperatura de funcionamento | -20°C / +60°C Ogeppokpacia Aertoupyiag -20°C/+60°C
20% do curso total 20% of the total travel
Abertura pedonal Ativavel via fio na entrada IC2 (Fig. L) Avolyua me{wv IEV[Igg éil &/g (sE\l/Epﬂ()onomesi péow kahwdiov otnv

DADOS MECANICOS MHXANIKA ZTOIXEIA
Forca de tracdo e impulso 650 N lox0U¢ ENENG Kat wONnong 650 N
Folha méx. 10m? HEY. UANO. 10m’
L TRILHO L.=2900 Percurso util:=2290 mm TPAMMH Mrik.=2900 weéhiun iadpouri=2290 mm
Curso util Qeéhpn Stadpoprny L ket L)

TRILHO L.=3500 Percurso util:=2890 mm

Velocidade maxima

TRILHO com correia= 240 mm/s

TRILHO com corrente=210 mm/s

TPAMMH Mrk.=3500 w@éAipn Stadpopri=2890 mm
TPAMMH pe ipdvto= 240 mm/s
TPAMMH pe aAvoida= 210 mm/s

Méylotn Taxutnta

Manobrasem 24 horas @ MAX+60°C

50

Manobras em 1 horas @ MAX+50°C

10

EAypoiog 24 wpec@ MAX+60°C | 50
EANtypoi o€ 1 wpec@ MAX+50°C | 10

Instalacao tipica seccional m?

130 manobras consecutivas

5,5a20°C

Tumikn TUNUATLIKA

eykatdotaon 5,5 T.u. o€ 20 °C 130 Siadoxtkol erypol

Limitador de torque integrado no quadro

Reacdo ao choque
G q de comandos

MePLOPIOTAG POTTAG EVOWUATWHEVOG OTOV

AvTidpaon otnvmpookpouon THVOKA ENEYXOU

Fim de curso Eletrénico com ENCODER Télog Sadpoung HAektpovikd pe ENCODER

Lubrificacdo Graxa permanente Aimavon Movipo ypdoo

Grau de protecao IP20 Babuog mpootaaiag P20

Peso do cabecote do motor 5 kg Bapog KepaAig Kivntripa 5 kg

Ruidos <70 dB(A) ©dpufog <70dB(A)

Dimensobes Consulte a fig. B AlaoTtdoelg BA. k. B

Atuador Poupanca anual kg CO2 Evepyomointig Etijola e§oikovopnon kg CO2
BOTTICELLI BT AV 650 54 kWh/y 19,22 kg CO2 BOTTICELLI BT AV 650 54 kWh/y 19,22 kg CO2

DADOS DO RECEPTOR INCORPORADO

2TOIXEIA ENZQMATQMENOY MOMMNOY

Receptor de radio Rolling-Code

. Frequéncia 433,92 MHz
incorporado

PadiopuwvikdgSéktnckuNiopevou

KwOIKOU EVOWUATWEVOC ZuyvotnTa 433.92 MHz

Codificacao Algoritmo Rolling-Code ((CR-Ready))

ANyOp1Bp0¢ KUNIOPEVOU KWSIKOU

KwSikomoinon ((ER - ReadY))

N° de combinacdes 4 bilhoes

Ap. cuvduaouwv 4 dioekatopplpla

N° max de comando de radio 63

memorizaveis

INSTALACAO COM ATUADOR Fig.A

Prepare a chegada das conexdes dos acessdrios, dos dispositivos de seguranca
e do comando no grupo do motor, mantendo nitidamente separadas as co-
nexdes de tensdo de rede das conexdes de baixissima tensao de seguranca (24
V). Faca a conexao conforme indicado no esquema elétrico.

Os cabos de conexao acessérios devem ser protegidos por uma canaleta.

Verificacoes preliminares:

- Verifique o balanceamento da porta.

- Verifique o deslizamento da porta por todo o curso.

- Se a porta nao for uma instalagcdo nova, verifique o estado de desgaste de
todos os componentes.

« Conserte ou substitua as partes com defeito ou desgastadas.

« A confiabilidade e a seguranca da automacao é diretamente influenciada pelo
estado da estrutura da porta.

- Antes de instalar o motor, remova eventuais cabos ou correntes desne-
cessdrios e desabilite qualquer aparelho ndo necessério.

Méy. ap. padlopwviKwy SekTav | g3
TIOU UITOPOUV VA AmoBnKEUTOLY

EFKATAXTAZH ENEPTOMNOIHTH Eik.A

MNpoetolpdoTe TN oUVSEDN TWV £APTNUATWY, TWV CUCKEUWV ACQAAEING KAl TWV
OUOKEUWV ENEYXOU OTN HovAda KIvNTAPa, S1aTnpwVTaGTICoUVOETEIGTAON G SIKTUOU
0apweSlaxwplopéveqanmd TIGouvSEoeIGaopaleiag xapnAigTaong (24V). Zuveyiote
UE TN 0UVOEDH TOUG OTWC UTTOSEIKVUETAL 0TO Sidypappa cuvdeouoloyiag.

Ta kaAwdia 6UVEEoNG TV a&ecOUAP TIPETEL VA TTIPOOTATEVOVTAL TTO £V KAVAAL

MpokatapkTikoi é\eyxot:

« ENéy€te TNV 100ppomia TG mOPTAG.

« EAéy&te TNV 0ANioBnon tng méptag yia oAokAnpn tnv Stadpopr).

« Av nmopta Sev gival véag eykatdotaong, eENéyETe TNy kataotaon ¢Oopdc dSAwv
TwV e€0PTNUATWV.

« TomOBETAOTE I} AVTIKATAOTIOTE TA EANATTWHATIKA 1) pOapuéva pépn.

« H alomoTtia kat n ac@dAela TOU AUTOPATIONOU emnpedlovTal Apesa amd TNV
KOTAoTaon NG SOUnG TG moPTaC.

« MpIv EYKATAOTACETE TOV KIVNTHPA, APAIPECTE TUXOV TIEPITTA OXOLVIA 1 ANUGIOEG
Kal OTTEVEPYOTTOIOTE TUXOV U amapaitnto e§0TAIGHO.

BOTTICELLI BT AV 650-23
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| POLSKI | | PYCCKUW
DANE TECHNICZNE TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKN
DANE ELEKTRYCZNE SJIEKTPUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
Zasilanie 220-230V 50/60Hz MuTtaHne 220-230V 50/60Hz
Maksymalny pobér mocy 200 W Makc. notpebnaemas mowHocTtb | 200 W
<1W <1W
Zasilanie standby <0,5W w przypadku certyfikatu “Act For MouHocTb pexxvma standby <0,5BT npu Hanuuun ceptudukauymm “Act
Green” For Green”
Zasilanie akcesoriow 24Vdc 300mA
: — MnTaHre BcnomoraTenbHOro 24Vdc 300mA
Pofaczenie lampy migajacej 24Vdc Max 5W obopyaosaHua
£ L. Zaréowka ledowa do $wiatta MoaknwyeHne CUTHaNbHON
Swiatto grzecznosciowe grzecznosciowego mod. BFT 24V === 2W A 24Vdc Max 5W
Temperatura dziatania -20°C/ +60°C n Jlamna cBeTopgmopHom noaceeTkn BFT 24V
ofcBeTKa —
20% catkowitego skoku ==2W
Otwarcie przejscia dla pieszych | Aktywowane przez przewdd na wejsciu Pabouas Temnepatypa -20°C/ +60°C
IC2 (Rys. L) 20% oT 06Leit ANUHbI XOAa
MelwexoHbIi Npoxoa MoxeT 6bITb aKTMBMPOBaH Ha Bxoge 1C2
(puc. L)
DANE MECHANICZNE b
Sifa ciagnaca i pchajaca 650 N
vantail maxi 10m? MEXAHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKA
ok umt SZYNA L=2900 skok uzyteczny=2290 mm Tarosoe u Tonukosoe ycunve | 650 *:'
ok uzyteczn
y Y SZYNA L.=3500 skok uzyteczny=2890 mm CTBOPKa, MaKC. 10m
oredkodé maksvmaing SZYNA pasowa = 240 mm/s PaGounii xoa L. PEJTIbCA = 2900 nonesHbiii xof = 2290 MM
€ Yy SZYNA fancuchowa = 210 mm/s ). PENIbCA = 3500 nonesHblit xog = 2890 MM
LICZBA CYKLINADOBEW CIAGU 24 0 MaKcumanbHas ckopocT Penbc ¢ pemeHHbIM NpriBoaoM = 240 Mm/cek
GODZIN@ MAX+60°C Penbc c yenHbIM nprBoaom = 210 Mm/cek
LICZBA CYKLINA DOBE W CIAGU 1 10 MNepemelyeHun B 24 vaca@ 50
GODZIN@ MAX+50°C MAX+60°C

Hf\zv::rrig.stzaégéja sekcyjna 5,5 130 manewréw z rzedu pﬂi?i"j\noggeHMﬁ B 1 yaca@ 10
. . Ogranicznik momentu wbudowany w TVNoBaA yCTaHOBKa CEKLIVOHHBIX
Wykrywanie przeszkod tablice sterowania BOPOT 5,5 KB.M Npit 20°C 130 nocnepoBaTenbHbIX MAHEBPOB
Wylacznik kraricowy Elektroniczny zENCODEREM BcTpoeHHbIl orpaHMunTeNb KpyTAllero
Peakuusi Ha cTonKHOBEHME
Smarowanie Smarowanie ciagte MOMeHTa Ha nynbTe ynpasnexuA
Stopier; . ONeKTPOHHbIN, cpabaTbiBalOLWMI MO CUTHaNY
opien ochrony 1P20 KoHueBo BbiKovyaTenb KOLIOBOTO AATuMKa
Masa gtowicy 5kg
Cmaska MnacTuyHasA cMa3kaoCToAHHas
Gtosnos¢ <70 dB(A)
o —— Knacc 3awmTbl IP20
ymiary Zooacz 7ys. Bec npnBoga 5 Kr
Roczna YpoBeHb 3ByKoBOrogasnienna | <70a6(A)
Aktuator as kg CO2
oszczednos¢ Fabaputbl Cm. puc. B
BOTTICELLI BT AV 650 54 kWh/y 19,22 kg CO2
Mpusopg lfopoBasskoHomus | kg CO2
DANE WBUDOWANEGO ODBIORNIKA BOTTICELLI BT AV 650 54 kWh/y 19,22 kg CO2

Whbudowany odbiornik radiowy

Czestotliwos¢ 433.92 MHz

Rolling-Code XAPAKTEPUCTUKU BCTPOEHHOIO MPUEMHUKA
BcTpoeHHbI yHMBepCanbHblii
Kodowanie Algorytm Rolling-Code ((ER-Ready)) pagvonpuemMHIK Hactora 433,92 My
Liczba kombinadji 4 miliardy Kon YHVBEPCaNbHbINANTOPUTM ((ER-Ready))
Maks. liczba pilotéw mozliwych do 63
zapamietania Konnuectso KoMb1HaLmin 4 munnvappa

Makc. KonmuecTso nynbToOB,

MONTAZ SILOWNIKA Rys.A 3aHECEHHDbIX B NaMATH
Przygotowac miejsce do podtaczenia akcesoriéw, urzadzen zabezpieczajacych

oraz sterowania zespotem silnika, utrzymujac wyraznie oddzielone potaczenia YCTAHOBKA UCMOJIHUTEJIbHOTO MEXAHU3MA (puc. A)

do napiecia sieciowego od potaczen bezpieczenstwa niskiego napiecia (24 V). MoprotoBbTe MNOAKMIOYEHME aKCeCCyapoB, MNpefoXPaHUTENbHbIX YCTPONCTB
Wykona¢ potaczenia zgodnie ze schematem elektrycznym. N YCTPOWCTB yrpaBneHuA K ABuratenem, pasfenas kabenu nutaHua ot ceTu

Kable potaczeniowe akcesoriéw powinny by¢ zabezpieczone korytkiem. U HN3KOBOJIbTHbIE KOHTPOJIbHble Kabenwn (24 B). BbinonHWTe 3neKTpuyeckue
COeAVHEHS, KaK MOKa3aHO Ha 3/1eKTPOCXEME.

Kabenu NnoAKNYeHNA BCNOMOraTesibHbIX yCTpOI?ICTB AOJIKHbI NPOKaAabliBaTbCA

63

Kontrole wstepne:

; i B JIOTKe.

« Skontrolowac wywazenie bramy.
. Skf)!ntrolowac. rgch bramy na catej d’fug’osu. _ ] MpepBapuUTenbHbIN KOHTPONb:
« Jedli brama nie jest nowa, skontrolowac stan wszystkich elementéw. « MpoBepuTb 6anaHCMpPOBKY ABEPeli.
« Naprawi¢ lub wymieni¢ uszkodzone lub zuzyte czesci. « MpoBepuTb ABVKEHVE [BEPU MO BCEMY XOY.
- Niezawodnos¢ i bezpieczeristwo automatyki zalezy bezposrednio od stanu + Ecnu aBepb - HOBas, NPOBEPUTL BCE KOMMOHEHTbI Ha M3HOC.

konstrukgji bramy. + OTPEMOHTMPOBATb NN 3aMeHNTb fiedeKTHbIE MM U3HOLLEHHbIE KOMMOHEHTbI
+ Przed montazem silnika, usunaé¢ ewentualne zbedne liny badz tancuchy i ° HapeKHoCTb 1 6e30MacHOCTb aBTOMaTVKK HanpAMYIO 3aBUCAT OT COCTOAHUM

KOHCTPYKLM BOPOT.
+ [lo ycTaHOBKM npriBOAa MOATAHWTE MpOBMUCAlOLME TPOCbl WMAM Lenb W
OTK/IOUNTE HEUCMOoSb3yemoe 06opyAoBaHMe.

wylaczy¢ wszystkie niepotrzebna urzadzenia.
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KOLEJNICE s femenem = 240 mm/seg.

Maximalni rychlost

5 | CESTINA | | TURKCE
g
E
& TECHNICKE UDAJE TEKNIK VERILER
g DATOS ELECTRICOS ELEKTRISCHE GEGEVENS
Napajeni 220-230V 50/60Hz Besleme 220-230V 50/60Hz
Max. vykon absorbovany siti 200 W Agtarafindanemilenmaksimumakim | 200 W
<1W Standby aiici <1W
. an tcu
Vykon standby < 0,5 W, pokud existuje certifikace”Act Y9 <0,5W eger sertifika varsa “Act For Green”
For Green” Besleme aksesuarlari 24Vdc 300mA
Napéjeni prislusenstvi 24Vdc 300mA Flas baglantilari 24Vdc Max 5W
Blikajici pfipojent 24Vdc Max 5W Dahili 151k Lamba ve dahili led model BFT 24V === 2W
Svitilna Zarovka led svitilny mod. BFT 24V ===2W Calisma sicakligi -20°C / +60°C
Provozni teplota -20°C/ +60°C Toplam hareket mesafesinin %20'si
20% celkové drahy A¢ma mesafesi IC2 girisinde kablo araciligiyla calistirilabilir
Priichod pro chodce MUze byt aktivovdn pomoci vodi¢e na (Sek. L)
vstupu IC2 (obr. L)
MEKANIK VERILER
MECHANICKE UDAJE Traksiyon ve doniis giicii 650N
Sila tahu a tlaku 650 N Maksimum kanat 10m’
Max. kfidlo vrat 10m’ RAY U.=2900 gereklihareket mesafesi=2290
KOLEJNICE S. = 2900 uzite¢na draha = Gerekli hareket mesafesi mm . .
o e 2290 mm RAY U.=3500gerekli hareket mesafesi=2890
Uzite¢ny zdvih z o< 2 a4z
KOLEJNICE S. = 3500 uzite¢na drédha = mm
2890 mm Kayish RAY= 240 mm/s

Maksimum g
gus Zincirli RAY= 210 mm/s

KOLEJNICE s femenem =210 mm/seg. 24 saatteki manevra@ MAX+60°C | 50
Manévryvramci24hodin@MAX+60°C | 50 1 saatteki manevra@ MAX+50°C 10
Manévry v ramci 1 hodin @ MAX+50°C | 10 20°C'de 5,5 m? bolimsel tipik

Typické sekéni instalace 5,5 m?

pHi 20 °C 130 po sobé jdouci manévry

kuralum 130 ardisik manevra

Darbe reaksiyonu Kontrol paneline entegre tork sinirlayicisi

Omezovactoc¢ivéhomomentuintegrovaného

Nérazova reakce PO
na ovladacim panelu

Koncovy doraz Elektronicky s KODEREM

Mazani Stalé mazivo

Stupen ochrany IP20

Hmotnost hlavy motoru 5 kg

Hlu¢nost <70dB(A)

Rozméry Viz obr.B

Pohon Ro¢ni Uspora kg CO2
BOTTICELLI BT AV 650 54 kWh/y 19,22 kg CO2

UDAJE ZABUDOVANEHO PRUJIMACE

Zabudovany radiovy pfijimac Frekvence 433.92 MHz

Rolling-Code

Kédovaéni Algoritmus Rolling-Code ((ER-Ready))
Pocet kombinaci 4 miliard

Max. pocet radiovych ovladacdy, 63

které Ize ulozit

INSTALACE AKCNIHO CLENU Obr.A

Pripravte pfipojeni pfislusenstvi, bezpecnostnich zafizeni a ovladacich zafizeni
k motoru a udrzujte pfipojeni napajeciho napéti zietelné oddélené od velmi
nizkého bezpecnostniho napéti (24 V). Pripojte je podle pokynd uvedenych v
elektrickém schématu.

Pripojovaci kabely prislusenstvi musi byt chranény kanalkem.

Piedbézné kontroly:

Zkontrolujte vyrovnani dvefi.

Zkontrolujte posuv dvefi po celé své draze.

Pokud nejsou dvere nové, zkontrolujte stav opotfebeni viech soucasti.
Opravte nebo vyménte vadné nebo opotiebované soucasti.
Spolehlivostabezpecnostautomatizace je pfimo ovlivnéna stavem konstrukce
dvefi.

Pred instalaci motoru odstrante zbyte¢na lana nebo fetézy a deaktivujte
veskera nepotiebnd zafizeni.

Hareket mesafesi sonu ENKODER elektronigi

Yaglama Kalici gres

Koruma seviyesi 1P20

Test motoru agirhg 5 kilogram

Guriltu <70dB(A)

Boyutlar Sekil B'ye bakin

Aktiiator Yillik tasarruf kg CO2
BOTTICELLI BT AV 650 54 kWh/y 19,22 kg CO2
BUTUNLESIK ALICI VERILERI

Butuinlesik Rolling-Code radyo Frekans 433.92 MHz

alicisi

Kodlama Rolling-Codealgoritmasi ((ER-Ready))
N° kombinasyonu 4 milyar

Kumanda maksimum hafiza N° | 63

AKTUATOR KURULUMU Sekil A

Aksesuarlarin, glvenlik cihazlarinin ve kontrol cihazlarinin motor Unitesine
baglanmasini saglayin, ana voltaj baglantilarini guivenlik ekstra diistik gerilim
baglantilarindan (24V) acikca ayirin. Baglantilar, baglanti semasinda belirtildigi
sekilde yapin.

Aksesuar baglanti kablolar bir kanal tarafindan korunmalidir.

On kontroller:

Kapinin dengesini kontrol edin.

Tum hareket mesafesi boyunca kapinin stirgtstint kontrol edin.

Kap1 yeni takilmamissa tim bilesenlerin asinma durumunu kontrol edin.
Arizali veya asinmis parcalari yerlerine takin veya yenileriyle degistirin.
Otomasyonunguvenilirligi ve emniyeti, kaptyapisinindurumundan dogrudan
etkilenir.

Motorumonte etmeden dnce gereksizhalatlariveyazincirlericikarin ve gereksiz
ekipmani devre disi birakin.

BOTTICELLI BT AV 650 - 25



MANUAL PARA DE USO - MANOBRA DE EMERGENCIA / EFTXEIPIAIO XPHZHZ - XEIPIXMOX EKTAKTHX ANATKHX /

INSTRUKCJA OBStUGI - MANEWR AWARYJNY/PYKOBOZACTBO MO SKCMTYATALIUN - YIPABJIEHUE ABAPUAHO CUCTEMOW/

NAVOD K OBSLUZE - OVLADANI V PRIPADE NOUZE / KULLANIM KILAVUZU

@ ACESSORIOS-AZEXOYAP-AKCESORIA- AOMOJIHUTESIbHOE OBOPYAOBAHUE -PRISLUSENSTVi-AKSESUARLAR

SM1
Desbloqueioexternoaseraplicadoaoespigdode
cremona existente da porta basculante.

E€wTepIlkO pmouTtov yia tomoBétnon otn
OTIAVIOAETA TNG LOVOKOUUATNG TTOPTAG OPOPNG.

Odblokowanie od zewnatrz, do zamontowania
na istniejgcej zasuwnicy bramy uchylnej .

YCTPOWCTBO BHeEWHeN pPa3bnoKMpPOBKU
NOABbEMHO-MOBOPOTHBIX BOPOT .

Venkovni odjisténi, které se aplikuje do zamku
vyklopnych vrat .

Monoblok kapinin mevcut ispanyoletine uygula-
nacak dis deblokaj .

/B

//

SET/S

Desbloqueio externo de ma-
caneta reentrante para portas
seccio-nais max. 50mm .

EWTEPIKO XEIPIOTHPLO PE AMOCUPOEVO
XEPOUAL yla moAUOTIa0TEG TOPTEC
0po@ri¢ max. 50mm.

Odblokowanie od zewnetrz
przy pomocy chowajaceqo sie
uchwytu dla bram sekcyjnych
maks.’ 50 mm.

YCTpOMNCTBO BHeWHeN
pa36bnokupoBkKM panAa
CeKLMOHHbIXBOPOT CTONLYMHOW
nosioTHa Makc. 50 Mm.

enkovni odjisténi se zapusténou
klikou prosekénivratamax.50 mm.

aksimum 50mm’lik seksiyonel
kapilaricingirenkolludis deblokaj.

ST

Desbloqueio automético dos ferrolhos para portas bas-
culantes de molas. Aplicado ao braco de comando, de-
sengataautomaticamente osferrolhos laterais da porta.

MmMoUTOV QUTOUATOU EEKAEIBWLOTOGYIO LOVOKOUUATEGTTOPTEG
opo@ricue ehatripia. TomoBeTeital oo xepoUA Kal EeKAEIS Vel
QUTOHATA TIG TMAEUPIKEG YANWOOEG KAEIOWUATOG TNG TOPTAG.

Odblokowanie automatyczne zasuw w bramach
uchylnych sprezynowych. Montowane na ramieniu
sterowniczym, zwalnia automatycznie boczne zasuwy
bramy.

YCTPOCTBOBHELLHEN PAa3BIOKVPOBKIIaBTOMATUYECKIX
3a/ABVIKEK /15 OTKUAHbIX MPY>KHHbIX BOPOT. BoKoBble
33ABVKKN ABEPU OTKPbIBAIOTbCA aBTOMATUYECKU C
MOMOLLbIO PYUKU.

Automatické odjisténi retézovych pohont pro
vykyvnd vrata s pruzinou. Pfipeviiuje se na
ovladaci raménko, automaticky odijisti

bocni fetézovy pohon vrat.

Yayli monoblok kapilar icin
otomatik zincir deblokaji.
Kontrol koluna uygulanir,
kapinin yan zincirlerini
otomatik olarak ¢ozer.

26 - BOTTICELLI BT AV 650
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@ ACESSORIOS-A=EXOYAP-AKCESORIA- JOMOJIHUTENIbHOE OBOPYAOBAHMUE -PRISLUSENSTVIi-AKSESUARLAR

BT BAT 3

Kit do carregador de bateria.

BT BAT

Kitdo carregadorde bateria.

Kit @opTioTH pmatapiwv. Kit @opTioTH pmataplwv.

Zestaw tadowarki. Zestaw tadowarki.
Komnnekr 3apagHoro KomnnekT 3apsaHoro
yCTpOCTBa. yCTpoONcTBa.

Sada nabijecek.

Sarj kiti.

Sada nabijecek.

Sarj kiti.

APTS
Suportes para fixacdo de carril até 30 cm do teto.

2Tnpiypata yla tn oTepEwaon TG payag €wg 30 cm amo tnv opoen.
Wsporniki do montazu szyny do 30 cm od sufitu.
Ckobbl AN KpenneHns penbca go 30 cm OT NOTOoJKa.
Konzole pro upevnéni kolejnice az 30 cm od stropu.

Tavandan 30 cm’ye kadar ray sabitleme braketleri.

APT
Suportes para fixacdo de carril a mais de 30 cm do teto.

2Tnpiypata yla tn otepEwon tnG pdyag mépav Twv 30 cm amod Tnv opopn
Wsporniki do montazu szyny ponad 30 cm od sufitu.
CKobbl ana KpenneHus penbca 6onee 30 cM OT NOTOMKA.
Konzole pro upevnéni kolejnice pres 30 cm od stropu.

Tavandan 30 cm’nin 6tesinde ray sabitleme braketleri.

EXTENSAO BRACO DE ARRASTAMENTO
quando é necessario um brago mais longo que o padrao.
MPOEKTAZH BPAXIONA KINHZHX
‘Otav anarteitatl pakpUTEPOC Bpaxiovag amd ToV KAVOVIKO.
LISTWA PRZEDLUZAJACA DO RAMIENIA POCIAGOWEGO
w przypadku, gdy wymagane jest ramie dtuzsze niz standardowe
YONMNHUTEb CKOJIb3ALLIEFO PbIYATA
npu Heob6xoAMMOCTM Bonee AANHHOIO MO CPAaBHEHUIO CO CTaHAAPTHbIM pblyara.
PRODLOUZENIi TAZNEHO RAMENE
potrebuje-li delsi rameno nez je standardni délka.
CEKME KOLU UZATMA ELEMANI
gerektiginde standart 6lciiden daha uzun bir kol.

GRUPO SUPORTE BLOQUEIO DO CARRO para fim de curso em fecho.
MONAAA BPAXIONA EMIMAOKHE ®OPEIOY la TeppaTiko S1akOTTn KATtd TO KAEIOIO.
UCHWYT BLOKUJACY WOZEK na koncu ruchu podczas zamykania.

V3EJ1 BJIOKUPOBOYHON CKOBbl KAPETKU 11 KOHLIEBOTO BbIK/IOUaTENsA NP 3aKpbITUN.
DRZAK BLOKUJICi VOZIK pro koncovy doraz pfi zavirani.

ARABA DURDURUCU BRAKET GRUBU kapanmada sinir anahtart igin.
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www.bft-automation.com

BFT Spa
Via Lago di Vico, 44 ITALY
36015 Schio (VI)
T+3904456965 11
F +39 0445 69 65 22

SPAIN

BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS SL

Cami de Can Bassa, 6, 08401
Granollers, Barcelona, Spagna

FRANCE
AUTOMATISMES BFT FRANCE SAS
50 rue jean zay

69800 Saint-Priest, Francia

GERMANY

BFT ANTRIEBSSYSTEME GMBH
Faber-Castell-StraBe 29, 90522
Oberasbach, Germania

BFT AUTOMATION UK LTD

Unit C2-C3 The Embankment Business
Park, Vale Road Heaton Mersey Stockport
Cheshire SK4 3GLUnited Kingdom

BFT AUTOMATION (SOUTH) LTD
Enterprise House Murdock Road, Dorcan,
Swindon, England, SN3 5HY

PORTUGAL

BFT PORTUGAL SA

Urb. Pedrulha lote 9 - Apartado 8123,
3025-248 Coimbra Portugal
POLAND

BFT POLSKA SP ZOO

Marecka 49, 05-220 Zielonka,Polonia

IRELAND

BFT AUTOMATION IRELAND

Unit D3 City Link Business Park, Old Naas
Road, Dublin

BFT ADRIA DOO

Obrovac 39, 51218, Drazice, Croazia

BFT CZ SRO

Ustecka 533/9, 184 00 Praha 8,
Czech

BFT OTOMASYON KAPI
Serifali Mahallesi, no, 34775
Umraniye/istanbul, Turchia

‘
n

A
BFT AMERICAS INC.
1200 S.W. 35th Avenue Suite B Boynton
Beach FL 33426

AUSTRALIA

BFT AUTOMATION AUSTRALIA PTY
29 Bentley St, Wetherill Park NSW
2164, Australia

EMIRATES

BFT MIDDLEEAST FZCO

FZ52 AAO1 -PO BOX 262200, Jebel Ali Free
Zone South Zone 2, Dubai - United Arab

BFT AUTOMATION NEW ZEALAND
224/A Bush Road, Rosedale,
Auckland, New Zealand




