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AUTOMATISMOS DE PISTAO PARA PORTOES DE BATENTE
AYTOMATIEMOI ME EMBOAO T'|A ANOITOMENEX KAT'5KEAOTMNOPTEX
AUTOMATYKA ELEKTROMECHANICZNA DO BRAM SKRZYDtOWYCH

MOPLUHEBAS ABTOMATVIKA [J/1A PACMIALLHbIX BOPOT
PISTOVE AUTOMATICKE SYSTEMY PRO K@IDLOVA VRATA : :
DERECE AGILAN BAHCE GIRIS KAPILARI ICIN PISTONLU OTOMASYON SISTEMLERI

HOBOS BT A40

PHOBQOS BT A25

INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO

OAHTIES XPHEHS KAI ETKATASTASHE

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
PYKOBO/ICTBO MO YCTAHOBKE W/ SKCMYATALIUN
NAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

KULLANIM VE MONTAJ BiLGILERI

AZIENDA CON

U K SISTEMA DI GESTIONE
C n CERTIFICATO DA DNV GL
=1S0 9001 =

=1S0 14001 =

Atencao! Ler atentamente as “Instrucdes” que se encontram no interior! pogoxn! AlaBacte ue mpocoxr Tig “Mpoeidomoiroelc” oTo ecwtepikd! Uwagal Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BaumaHue!
BHuMmaTenbHo npoutiTe HaxoasAwmecs BHyTpn “UHcTpykumn”!” Dikkat! icinde bulunan “Uyarilani” dikkatle okuyunuz!



MANUAL DE USO-MANOBRA DE EMERGENCIA / OAHTIEZ XPHEHE-XEIPIZMOX EKTAKTHE ANATKHZ
PODRECZNIK OBStUGI-MANEWR AWARYJNY / PYKOBOACTBO M0 3KCMNYATALUU-YNPABNEHWE B ABAPUUHOU CUTYALIUA

NAVOD K OBSLUZE - NOUZOVE OVLADANI / KULLANIM KILAVUZU-ACIL DURUM HAREKETIi

FIG. Y

Com fechadura eléctrica, Me nhextpikn kAewdapid, Z elektrozamkiem, C anektpo3amkom, S elektrickym zamkem, Elektrikli kilit ile.

ﬂ
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MANUAL DE USO-MANOBRA DE EMERGENCIA / OAHTIEZ XPHEHE-XEIPIZMOX EKTAKTHE ANATKHZX
PODRECZNIK OBStUGI-MANEWR AWARYJNY / PYKOBOACTBO MO 3KCMNYATALUN-YNPABNEHWUE B ABAPUMHOU CUTYALIUU

NAVOD K OBSLUZE - NOUZOVE OVLADANI / KULLANIM KILAVUZU-ACIL DURUM HAREKETI

FIG. Y

Sem fechadura eléctrica, Xwpig nAektpikn kAeldapid, Bez elektrozamka, 6e3 anektpo3amka, Bez elektrického zamku, Elektrikli kilitsiz.

PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40- 3



INSTALACAO RAPIDA -TPHIOPH EFTKATAXTAXZH - SZYBKA INSTALACJA
BbICTPAA YCTAHOBKA - RYCHLA INSTALACE - HIZLI KURMA
DISPOSICAO DOS TUBOS, MPOETOIMAZIA ZQAHNQN,

PRPRZYGOTOWANIE ZEWODOW RUROWYCH,
PACMOJIOXEHUE TPYB, P@IPRAVA TRUBEK,

ESQUEMA DE INSTALACAO. XXEAIO ETKATAZTAZHE. SCHEMAT INSTALACIJI.
CXEMA YCTAHOBKW. INSTALAENI SCHEMA. KURMA SEMASI.

b-x >60mm

Z=|

BORULARIN HAZIRLANMASI.

C=710 mm

—820 mm (PHOB
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FIXACOES DAS CONEXOES AO PILAR. ETHPIrMATA TON ZYNAEZMQN ZTHN KOAONA. KOTWICZENIE PRZYLACZY DO StUPA.
YCTAHOBKA KPEMEKHbIX 2JIEMEHTOB HA CTOJ16. UKOTVENI NA SLOUPKU. KOLON KENETLERININ ANKRAJLAMALARI.
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|* Nao fornecido! Aev SiatiBetat! Brak w wyposazeniu! He noctaBnsetcs B komnnekte! Neni souéasti dodavky! Tedarik disi! |
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CABO DE ALIMENTAGCAO. HAEKTPIKO KAAQAIO. KABEL ZASILANIA. TOKONOABOAALUNIA KABE/b. PGIVODNI ELEKTRICKY KABEL. BESLEME KABLOSU. @
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FIXACAO DO MOTOR NA ANCORAGEM AO PILAR
ZTEPEQXZH MOTEP ZE ZTHPIFMA ZTHN KOAONA
MOCOWANIE SILNIKA NA KOTWICZENIU DO StUPA

PRIPEVNENI MOTORU NA UCHYT NA SLOUPKU

NMPUKPEMIEHUE ABUTATENA HA AHKEPHOM KPEMJIEHUW K CTOJNBY @
KOLON ANKRAJI UZERINE MOTOR SABITLEME.

MAXIMA INCLINAGAO, METIZTH KAIZH,
MAKSYMALNE POCHYLENIE,

MAKCUMAJIbHbI YKJIOH,
MAXIMALNI SKLON, MAKSIMUM EGiM.

PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40- 5
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INSTALAGAO CORRECTA, ZQXTH ETKATAZTAZH, PRAWIDLOWA INSTALACJA, MPABUJIbHAAl YCTAHOBKA, SPRAVNA INSTALACE, DOGRU KURMA. ‘

FECHAR
KAEIZIMO PHOBOS BT A25 PHOBOS BT A40

ZAMKNL

3AKPbITb

ZAVRIT
KAPAT

ABRIR
ANOITMA
OTWORZ
OTKPbITb
OTEVRIT

AC

FIXACAO DO OPERADOR NA FOLHA,
STEPEQIH ENEPFOMOIHTH XTO OYAAO
MOCOWANIE URZADZENIA OPERACYINEGO,
KPEMJIEHVE YTPABNAIOLLIEFO
YCTPOWCTBA K CTBOPKE,
PRIPEVNENI POHONU NA KRIDLO VRAT,
iSLETME MEKANIZMASININ KANAT
ZERINE SABITLENMESI.

(1

Nao fornecido! Aev SiatiBetat!

Brak w wyposazeniu!

He noctaBnaetca B komnnekTe!
Neni soueasti dodavky! Tedarik disi!

REGULACAO FIM DE CURSO DE FECHAMENTO, PYOMIZH TEPMATIKON KAEIZIMATOS,
REGULACJA WYLACZNIKOW KRANCOWYCH ZAMYKANIA, PEFYJIMPOBKA KOHLIEBOTO BbIKJTIOYATENS
3AKPbITUS, SERIZENT KONCOVEHO SPINACE ZAVIRANI, KAPANMA LIMIT SVICININ AYARLANMASI.

|
| i FECHAR
; KAEIZIMO
- ZAMKNLJ
3AKPbITb
ZAVRIT
KAPAT

L

REGULACAO FIM DE CURSO DE ABERTURA, PYOMIZH TEPMATIKQN
ANOIFMATOZ, REGULACJA WYLACZNIKOW KRANCOWYCH OTWIE-
RANIA, PET'YJINPOBKA KOHLIEBOTIO BblKJIIOYATENIA OTKPbITUA,
SERIZENI KONCOVEHO SPINACE ZAVIRANI, ACMA LIMIT SVICIiNIN
AYARLANMASI.

ABRIR
ANOITMA
OTWORZ
OTKPbITb
OTEVRIT
AC
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850 PHOBOS BT A25
960 PHOBOS BT A40
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72,5 mm PHOBOS BT A25
108 mm PHOBOS BT A40
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Cu MAX 290 mm PHOBOS BT A25
Cu MAX 400 mm Phobos BT A40
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MANUAL PARA A INSTALACAO

2) GENERALIDADES

Accionador electromecanico projectado para automatizar portdes de tipo
residencial. O motoredutor mantém o bloco em fechamento e abertura
sem a necessidade de uma fechadura eléctrica para folhas de portas com
comprimento maximo de 3 m.

O actuador é dotado de limitador electrénico de conjugado. Deve ser co-
mandado por um quadro de comandos electronico dotado de regulagdo
de conjugado.

O funcionamento no final do percurso é regulado por dois interruptores
magnéticos de fim-de-curso.

O actuador é dotado de um sistema de deteccao de obstaculos conforme
as normas EN 12453 e EN 12445.

Estdo disponiveis os seguintes acessorios opcionais:

- Kit bateria tampao mod. BT BAT

Consente o funcionamento da automatizacdo ainda que por um breve
periodo de tempo falte alimentacédo de rede.

3) DADOS TECNICOS

Alimentacéao 24V ==
Poténcia absorvida 40 W
Corrente absorvida 1,5A

Forca de impulso e tracgéo
Velocidade do espigao

2500 N (~250 kg)
15 mm/s approx.

Limitadordebindriointegradonoquadro
de comando

Magnéticos incorporados e regulaveis
Chave personalizada de desbloqueio

Reacc¢ao ao choque

Fim-de-curso

Manobra manual

Condi¢oes ambientais -20°Ca+55°C

Tipo de utilizacdo intensivo
Comprimento méaximodafolha [ 2 m PHOBOS BT A25
sem fechadura eléctrica 3 m PHOBOS BT A40

2,5 m PHOBOS BT A25

4 m PHOBOS BT A40

4000 N (~400 kg) PHOBOS BT A25
5000 N (~500 kg) PHOBOS BT A40
IP X4

50N (~5kg) PHOBOS BT A25

77N (~7,7kg) PHOBOS BT A40

Comprimento maximodafolha
com fechadura eléctrica

Peso maximo da folha

Grau de proteccao

Peso do operador

Dimensoes Ver Fig. L
Lubrificagdo graxa permanente
Pressao acustica LpA<70dbA

COMPRIMENTO MAXIMO/PESO DA FOLHA

PESO [kg]
WEIGHT [kg]

.....

Phobos BT A40 Phobos BT A25

4) DISPOSICAO DOS TUBOS Fig.A

Dispor a instalacdo eléctrica tomando como referéncia as normas vigentes
paraasinstalacdes eléctricas CEl 64-8,IEC364, harmonizacdo HD384 e outras
normas nacionais.

5) ESQUEMA DE INSTALAGAO Fig. B

P bracadeira traseira de fixagdo ao pilar

F  forquilha traseira de fixacao da folha

a-b quotas para determinar o ponto de fixacao da bracadeira“P”

8 -PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40

C  valor do entre-eixo de fixacao

D  comprimento do portao

X distancia do eixo do portéo a aresta do pilar
S metade da espessura da folha

Z  valor sempre superior a 60 mm (b - X)

kg peso max.da folha

a® angulo de abertura da folha

6) COTAS DE INSTALAGCAO FIXACOES AO PILAR Fig. B Rif.2- 3

6.1) Como interpretar a tabela das medidas de instalagao

Da tabela é possivel escolher os valores de “a” e “b” em fungao dos graus a°
de abertura que se desejem obter. Estao evidenciados os valores de“a” e de
“b" 6ptimos para uma abertura de 92° a velocidade constante.

Se utilizam-se valores de “a” e “b” demasiado diferentes entre eles, o0 movi-
mento da folha nado é constante e a forca de traccdo ou de impulso varia
durante o movimento.

Para respeitar a velocidade de abertura e garantir um bom funcionamento
do operador é oportuno que os valores “a” e “b” defiram pouco entre eles.
A tabela foi calculada para um portao médio com uma espessura de 40 mm
(PHOBOS BT A40), 20 mm (PHOBOS BT A25). Verificar que ndo haja colisdes
entre o portédo e o actuador.

7) FIXACOES DAS CONEXOES AO PILAR Fig. C

8) CABO DE ALIMENTAGAO Fig.D

O cabo de alimentacdo da placa deve ser de tipo HO5RN-F ou equivalente.

O cavo equivalente deve garantir:

- utilizacdo permanente em exteriores

- temperatura max. na superficie do cabo +50° C

- temperatura minima -25° C

Se o motor vibra, mas ndo gira, poderia ser:

- Errada a ligacao dos fios (rever o esquema de ligagao).

- Se 0 movimento da folha, é contréario aquele que deveria ser, inverter as
ligacdes de marcha do motor na central.
O primeiro comando depois de uma interrupcao de rede deve ser de aber-
tura PARAGENS DAS FOLHAS.

9) FIXAGAO DO MOTOR NA ANCORAGEM AO PILAR Fig. E
10) MAXIMA INCLINAGAO Fig. F

11) INSTALAGCAO CORRECTA Fig. G

Uma correcta instalacdo prevé a conservacao de uma margem correcta de
percurso do espigao de cerca de 5-10 mm; isso evita possiveis anomalias
de funcionamento.

IMPORTANTE: A MONTAGEM DA BRACADEIRA DIANTEIRA DEVE SER
EFETUADA COM AS ARGOLAS VIRADAS PARA CIMA (FIG.G RIF.1).

12) FIXAGOES DAS CONEXOES A FOLHA Fig. H

IMPORTANTE: a montagem da bragadeira dianteira deve ser feita com as
argolas viradas para cima (Fig. G Ref. 1). Alinhar as bracadeiras dianteira e
traseira como na Fig. H Ref. J.

13) FIXACAO DO OPERADOR NA FOLHA Fig. |

14) RE(jULACi\O FIM DE CURSO DE FECHAMENTO Fig. J
ATENCAO! Para evitar a rotura do cabo do interruptor de fim-de-curso, fixar
o parafuso A mantendo esticado o fio B (tal como ilustrado na Fig.J Rif. 3).

15) REGULAGAO FIM DE CURSO DE ABERTURA Fig. K
16) DIMENSOES Fig. L

17) SOLUGOES PARA INSTALAGOES ESPECIAIS Fig. M, N, O.

Quando a folha é completamente aberta, efectuar um nicho para alojar o
operador.

Na Fig. M estdo indicadas as medidas minimas de nicho para os varios mo-
delos PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40.

Se a cota “b” for superior aos valores indicados nas tabelas de instalacéo:

- fazer um nicho no pilar Fig. N.

- aproximar a folha rente ao pilar Fig. O.

18) BATENTES DE BLOQUEIO DAS FOLHA NO PAVIMENTO

Para o correcto funcionamento do accionador recomendamos de utilizar os
batentes de bloqueio “Fig. P Rif. 1” quer na abertura que no fecho tal como
indicado na Fig. P.

Os batentes de bloqueio das folhas, devem evitar que o espigdo do accio-
nador chegue ao final de curso.

19) ABERTURA MANUAL (Ver MANUAL DE USO -FIG. Y-).

ATENGAO: No caso de folhas de portas com comprimento supe-
rior a 3 m, a instalacdao de uma fechadura eléctrica de lingueta é
indispensavel.
Para executar aligacdo do trinco eléctrico, é necessaria a placaopcional
(consulte as instrucoes especificas).

2?! FECHADURA ELECTRICA

D812868 00101_04
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

¢ 2) TENIKA

= HAektpopnxavikéd potép oxediaoupévo yla tnv avtopatomoinon
B KAYKENOTTIOPTWV OIKIOKNAGXPoNG. O NAeKTpOoUEIWTpag SlaTnpeiTo KAEIdw A

KaTd TO KAEIOIMO Kal TO Avolypa Xwpig va givat amapaitntn n tomobétnon
NAEKTPIKNAG KAESAPLAG.

To poTép S1aBETEL NAEKTPOVIKO TIEPIOPLOTH POTTAG. MPETEl va ENEYXETAL ATTO
€vav NAEKTPOVIKS TTVaKa XEIPIOMOU QOSIAcUEVO UE PUBUION POTIAG.

H Aertoupyia oto Téhog Stadpoprg pubpidetat amod U0 pHayvNTIKA TEPUATIKA
Sadpopune.

To potép d1abéTel éva ocUoTN A AViXVELONG EUTOSIWV CUUPWVA LE TATTIPOTUTIA
EN12453 kat EN 12445.

AwatiBevTal Ta akoAouba TIPOAIPETIKA a&ecoudp:

- ZeT £edPIKAG pratapiag povt. BT BAT

EmTpémnelTn AEITOUPYia TOU AUTOUATIOHOU OKOUN KALOE TTIEPITTTWON CUVTOUNG
Stakorn¢ Tng Tpoodoaiag SiKTuou.

3) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

Tpogpodooia 24V
Méy. amoppo@oupevn 1oxug | 40 W
Katavédhwon pevpatog 1,5A

2500 N (~250 kg)
niepimou 15 mm/s

AUvaun €NENg
Tayutnta euporou

MNeploploTig pomig EVOWUATWHEVOG OTOV

Avtidpaon oTtnv Kpouon mivaxa Ehéyxou

Teppatika Stadpoung MayvnTikd evowpatwpéva Kal puBui{dueva

XELPOKIVNTOG XEIPIOUOG E1d1kd kAeldi amooUUmAeENng
YuvOnkeg mepiBaiovtog |- 20°C éwg +55°C
Tumog xprong EVTATIKNA

2 m PHOBOS BT A25

3 m PHOBOS BT A40

2,5m PHOBOS BT A25

4 m PHOBOS BT A40

4000 N (~400 kg) PHOBOS BT A25
5000 N (~500 kg) PHOBOS BT A40
IP X4

50N (~5kg) PHOBOS BT A25

Méyloto punkog @UAAou
XWPIg NAeKTPIKN KAEWSapid

MéyloTo pRKOG @UANOU UE
NAEKTPIKN KAEWapld

Méyioto Bapog @UAou

Babuog mpootaciag

Bapoc potép 77N (~7,7kg) PHOBOS BT A40
AlaoTdoslg BAéme Fig. L

Aimavon HOVIUN pE Ypdoo

AKOUOTIKN TTiEON LpA<70dbA

METIZTO MHKOZ/BAPOZ ®OYANOY
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Phobos BT A40 Phobos BT A25

4) NPOETOIMAZIA ZQAHNQN Fig. A

MPOETOINACTE TNV NAEKTPIK EYKATAOTAON CUHPWVA UE TOUG IOXVOVTEG
kavoviopoug CEl 64-8, IEC364, to mpdtumo HD384 kat toug dAAoug BvikoUg
KOVOVIGHOUG.

5) ZXEAIO EFKATAZTAZHE Fig. B

P miow otrplypa oTEPEWONG OTNV KOAOVA

F eumpog dixdha otepéwong Tou @UANOU

a-b amootdoeig yia Tov KaBoplopd Tou onpEiou OTEPEWONG TOL OTNPiyaTog“P”

C afovikn amdoTaon oTEPEWONG

D  pnkog kaykeNomoptag

X amoéotacn amod Tov A§ova TN KAYKEAOTTIOPTAG £WG TNV KUK TG KOAOVAG
S wod mayog @UANOU

Z TN mavta avwtepn Twv 60 mm (b - X)

kg pEy. Bapog @UAou

a®  ywvia avoiypotog Tou UANoU

6)AMOXTAZEIZTONOOETHIHIITHPITMATQN X THNKONONAFig.BAp.2-3
6.1) MWG va EPUNVEVGETE TOV THVOKA ME TIG SI00TATEIG EYKATAGTAONG
A6 Tov TivaKa UIMOpEiTe va emMAEEETE TIG TIHEG “a” Kat “b” avaloya HE TIG
Hoipeg a° avoiypatog mou embupeite. Emonuaivovtat ot 18avikég Tipég “a”|
Kat“b” yla éva avotypa 92° pe otabepr| taxutnTa.

Av xpnotpomolnBouv TipéG “a”kat“b"moAl SlagopeTikég ueta&l Toug, nKivnon
Tou @ULAoU Sev givat otabepr Kat n Suvapn éAENG | wONong PeTaBANeTal
Katd TNV Kivnon.

MNa va tnproete TV TaxuTNTa AVoiyHaTog KAl Va e€A0@ANICETE TNV KOAN
Aeltoupyia Tou evepyomointr), Ba mpémel ot TIHéG “a” kat“b” va punv Stagépouv
TOAU peTa&l Toug.

O mivakag €xel UTTOAOYIOTEL yia pia kaykeNomopta mdxoug 40 mm (PHOBOS
BT A40), 20 mm (PHOBOS BT A25). BeBaiwBeite 011 o€ Kapia mepintwon dev
UTTAPXEL TTPOOKPOUON UETAEY KAYKEAOTIOPTAG KAl LOTEP.

7) ZTHPIFTMATA TQN ZYNAEZMQN =THN KOAONA Fig. C

8) HAEKTPIKO KAAQAIO Fig. D

To nAektpikd KaAwdlo TG mhakétag mpémel va eival Tumou HOSRN-F r

1008Uvapou. To 1I00dUvapo kaAwdio mpémel va e€ao@alilel:

- péviun e€wTepikn Xxpnon

- péy. Beppokpacia otnv em@avela tou kKahwdiou +50° C

- eNayloTn Beppokpacia -25° C

Edv 070 potép undpxouv Kpadaopoi xwpi¢ meploTpo®r, mbavr) attia pmopei

va givat:

- AavBaopévn ovvdeon Twv kKaAwdiwv (BA. oxedidypaupa cvvdeong).

- Edv n kivnon tou @UANoU €ival avTiBeTn amod Tn owoTr, AVTIOTPEYTE TIG
OLVOEDEIC TPOPOSOTIAC TOU HOTEP OTNV KEVTPIKNA povada.
Hmpwtn evtoAr petaand diakomn pevpatogmpénetvagivat AKINHTOMOIHEH
OYAAQN.

9) ZTEPEQXH MOTEP ZE XTHPIFMA XTHN KOAONA Fig. E
10) METIZTH KAIZH Fig. F

11) ZQXTH EFTKATAXZTAZH Fig. G

H owoTtn eykatdaotaon mpoPAémnel tnv unapén mepilBwpiov dtadpoung Tou
epPBONou mepimou 5-10 mm. Autd amotpémel mMOaveC avwpalieg Aeltoupyiag.
ZHMANTIKO: HTONOOGETHZHTOY MMNPOZXTINOY X THPIFMATOX NPENEI
NATINEI META ANOIFMATA NABAEMOYN MPOXZTAMANQ (FIG.GAP. 1)

12) ZTHPIFMATA TQN £YNAEZMQN XTO ®OYANO Fig. H

THMANTIKO: n TomoB£Tnon Tou PmpooTivol oTnPiyHaTOG TTPETTEL va YiVEL
UE Ta avoiypata va BAémouv mpog ta mavw (Fig. G Ap. 1). EuBuypappiote To
umpooTivé Kat Tiow oThpLypa onwg otnv Fig. H Ap. J.

13) ZTEPEQXZH ENEPFOMOIHTH ZTO ®YANO Fig. |

14) PYOMIZH TEPMATIKQN KAEIZIMATOZX Fig. J
MPOXOXH! lNa va pnv Komei T0 KAAWSIO TOU TEPHUATIKOU, OTEPEWOTE TN
Bida A kpatwvTag TeEVIwPEVO To oLUPHA B (0mw¢ @aivetat otnv Fig. J Ap. 3).

15) PYOMIZH TEPMATIKQN ANOIFMATOZ Fig. K
16) AIAZTAZEIZ Fig. L

17) METPATIA EIAIKEXZ ETKATAXZTAZEIZ Fig. M, N, O.

‘OTav 10 QUANO Eival EVTEAWG AVOLXTO, SNUIOUPYNOTE HIa €00XN Yl TV
TormoBétnon tou evepyormointh. Xtnv Fig. M gpgavifovtal ot eAdxIoTeg
SlaoTdoelg e00xNG Yia ta diagopa poviéha PHOBOS BT A25 - PHOBOS
BT A40.

Edv n amoéotaon “b” gival peyaAutepn amd TIG TIHEG OTOUG TTIVAKEG
£YKATAOTAONG:

- dnuoupynote ooy otnv kohéva Fig. N.

- MANCLAOTE TO GUANO 0TO AKpo TG Kohovag Fig. O.

18) ZTOM AKINHTOMOIHZHZ OYAAQN XTO EAA®OZ

MNatn owoTr AEIToLPYIA TOU HOTEP CUVICTATALN XPHON OTOTT AKIVNTOTTOINONG
“Fig.P Ap. 1"1600 Katd to dvolypua 600 Kal Katd to KAgioto 6w otnv Fig. P.
Ta otom akivnTomoinong Twv GUANWV TPEMEL va eumodi{ouv TN HETAKIVNON
TOU €UBONOU TOU HOTEP OTO TEPHA TNG SIOSPOUNC.

19) XEIPOKINHTO ANOITMA (BA. OAHTIEX XPHXZHX -FIG.Y-).

20) HAEKTPIKH KAEIAAPIA
MPOXOXH: o mepinTwon MOPTAG HE MAKOG Avw Twv 3m, gival
anmapaitntn n TomoBéTnon autopatng NAEKTPIKAG KAEISapLag.
Ma tn oUvdeon TG NAEKTPIKNG KAEISAPIAG AMAITEITAL IA TPOAIPETIKA
mAakéta (cupBoulevBeite Tig E181KEG 0ONYiEC).

PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40- 9
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

2) UWAGI OGOLNE

Sitownik elektromechaniczny zaprojektowany do automatycznych bram
domowych. Motoreduktor blokuje zamknietg lub otwartg brame bez
koniecznosci zaktadania zamka elektrycznego.

Sitownik jest wyposazonyw elektroniczny ogranicznikmomentu obrotowego.
Nalezy nim sterowac poprzez elektroniczny panel sterowania z mozliwoscia
regulacji momentu.

Dziatanie z ograniczeniem ruchu jest mozliwe dzieki zastosowaniu dwéch
magnetycznych wytacznikéw kraricowych.

Sitownik jest wyposazony w system detekcji przeszkdd, spetniajgcy wymogi
norm EN12453 oraz EN 12445.

Dostepne sa nastepujace akcesoria opcjonalne:

- Zestaw baterii zapasowych mod. BT BAT

Umozliwia dziatanie automatyki w przypadku krotkotrwatej przerwy w
zasilaniu sieciowym.

3) DANE TECHNICZNE

Zasilanie 24V=—T

Pobdr mocy max 40W

Pobor pradu 1,5A

Sita pchajgca i ciaggnaca 2500 N (~250 kg)
Predkos$¢ ttoczyska okoto 15 mm/s

Ogranicznik momentu obrotowego wbu-

Reakcja na uderzenie -
dowany w panel sterowania

Wytaczniki kranncowe Magnetyczne, wbudowane i regulowane

Cykl reczny Spersonalizowany klucz odblokowania
Warunki srodowiskowe -20°C do +55°C

Rodzaj pracy intensywnie

Maksymalna dtugos¢ skrzydta [ 2 m PHOBOS BT A25

bez elektrozamka 3 m PHOBOS BT A40

2,5m PHOBOS BT A25

4 m PHOBOS BT A40

4000 N (~400 kg) PHOBOS BT A25
5000 N (~500 kg) PHOBOS BT A40
IP X4

50N (~5kg) PHOBOS BT A25

77N (~7,7kg) PHOBOS BT A40

Maksymalna dtugos¢ skrzydta
z elektrozamkiem

Maksymalna waga skrzydta

Stopien ochrony

Waga sitownika

Wymiary Patrz Fig. L
Smarowanie smar staty
Cisnienie akustyczne LpA<70dbA
MAKSYMALNA DLUGOSC / WAGA SKRZYDLA
55
5
4,5
4 & ~
E 3,5 ~ _
(V] 3 = g
8 25 = - ~
g >
o
o115 »
1
0,5 *
0 |
G 1vv r4viv) WA&e [kg] v Juuv UU\)
WEIGHT [kg]

.....

Phobos BT A40 Phobos BT A25

4) PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH Fig. A
Przygotowacinstalacje elektryczng w oparciu o przepisy obowigzujgce dlainstalacji
elektrycznych CEl 64-8, IEC364, porozumienie HD384 oraz inne normy krajowe.

5) SCHEMAT INSTALACYJNY Fig. B

tylna podpdrka mocowania do stupa

przednie widetki mocowania skrzydta

wymiary niezbedne do wyznaczenia punktu mocowana podpérki“P”
rozstaw otworéw mocowania

dtugosc bramy

odlegtos¢ od osi bramy do krawedzi stupa

XONY Mo

10 -PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40

S potowa grubosci skrzydta
Z wartos¢ zawsze wieksza niz 60 mm (b - X)
kg  waga max skrzydta

kat otwarcia skrzydta

6) WYMIARY INSTALACYJNE MOCOWAN DO SLUPA Fig.Bad.2-3

6.1) Jak korzystac z tabeli wymiaréw instalacyjnych

W tabeli mozna wybraé wartosci“a”i“b", w zaleznosci od kata otwarcia, ktory
chcemy uzyskac. Tabela zawiera wartosci “a” i “b", optymalne dla uzyskania
kata otwarcia rownego 92° przy statej predkosci.

Jezeli zastosowane wartosci “a” i “b” bardzo sie od siebie réznia, skrzydto
porusza sie w sposob niejednostajny a sita ciggniecia lub pchania zmienia
sie podczas ruchu.

Aby uzyskac stata predkos$¢ otwierania oraz prawidtowa prace urzadzenia,
wartosci“a”i“b” nie powinny sie od siebie bardzo réznic.

Tabela zostata opracowana dla bramy $redniej wielkosci, o grubosci 40 mm
(PHOBOS BT A40), 20 mm (PHOBOS BT A25). Nalezy sie zawsze upewnic, czy
brama i sitownik nie zderzajg sie ze soba.

7) MOCOWANIE ELEMENTOW MOCUJACYCH DO StUPA Fig. C

8) KABEL ZASILANIA Fig. D

Kabel zasilania karty powinien by¢ kablem typu HO5RN-F lub réwnowaznym.

Réwnowazny kabel powinien zapewniac:

- ciggtosc¢ uzytkowania na zewnatrz

- maksymalna temperature powierzchni kabla +50° C

- temperature minimalng -25° C

Jezeli silnik wibruje ale sie nie obraca, to przyczyna moze by¢:

-Nieprawidtowe podtaczenie przewodoéw (sprawdzié¢ schemat podtaczenia).

- Jezeli ruch skrzydta jest odwrotny do przewidzianego, nalezy odwrdéci¢
podfaczenia silnika w centralce.
Pierwszym poleceniem po przerwie w dostawie pragdu musi by¢ otwarcie
BLOKAD SKRZYDEL.

9) MOCOWANIE SILNIKA NA ELEMENCIE MOCUJACYM DO StUPA Fig. E
10) NACHYLENIE MAKSYMALNE Fig. F

11) PRAWIDLOWA INSTALACJA Fig. G

Prawidlowa instalacja wymaga zachowania dla posuwu ttoczyska mar-
ginesu o dtugosci ok. 5-10 mm; umozliwia to unikniecie ewentualnych
nieprawidtowosci w pracy urzadzenia. i

WAZNE: PRZEDNI UCHWYT NALEZY ZAMONTOWAC TAK, ABY
PODLUZNE OTWORY BYLY SKIEROWANE DO GORY (FIG.G AD. 1)

12) MOCOWANIE ELEMENTOW MOCUJACYCH DO SKRZYDLA Fig. H
WAZNE: przedni uchwyt nalezy zamontowac tak, aby podtuzne otwory byty
skierowane do géry (Fig. G ad. 1). Uchwyt przedni i tylny wyréwnac tak, jak
pokazano na rysunku (Fig. H ad. J).

13) MOCOWANIE URZADZENIA OPERACYJNEGO Fig. |

14) REGULACJA WYLACZNIKOW KRANCOWYCH ZAMYKANIA Fig. J
UWAGA! Aby nie dopusci¢ do uszkodzenia kabla wytacznika krancowego,
Srube A nalezy wkrecac trzymajac przewod B naciggniety (tak jak to przeds-
tawiono na Fig. J ad. 3).

15) REGULACJA WYLACZNIKOW KRANCOWYCH OTWIERANIA Fig. K
16) WYMIARY Fig. L

17) WSKAZOWKI ULATWIAJACE INSTALACJE SPECJALNEGO RODZAJU
Fig. M, N, O.

Przy catkowicie otwartym skrzydle wykona¢ wneke w celu umieszczeniatam
urzadzenia operacyjnego. Na Fig. M przedstawione sa minimalne wymiary
wneki dla réznych modeli PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40.

Jezeli dtugos¢ odcinka “b” przekracza wartosci przedstawione w tabeli
instalacyjnej:

- wykonac¢ wneke w stupie Fig. N.

- przysunac skrzydto do stupa Fig. O.

18) ODBOJNIKI NAZIEMNE WYZNACZAJACE POZYCJE ZAMKNIECIA
SKRZYDLA

Aby sitownik dziatat prawidtowo, zalecamy zastosowanie odbojnikéw
zatrzymujacych “Fig. P ad. 1" wyznaczajacych zaréwno pozycje otwarta, jak
i zamknietg, tak jak przedstawiono na Fig. P.

Odbojniki zatrzymujace skrzydto nie powinny dopuszcza¢ do tego, by
ttoczysko sitownika osiggato pozycje kraricowa.

19) OTWARCIE RECZNE (Patrz INSTRUKCJA OBSLUGI -Fig.Y-).

20) ZAMEK ELEKTRYCZNY
UWAGA:w przypadku, gdy dlugosc skrzydta przekracza 3 mnalezy
zainstalowac zamek elektryczny (rygiel). Do podtaczenia zamka
elektrycznego niezbedna jest opcjonalna karta (nalezy zapoznac sie z
odpowiednig instrukcja).

D812868 00101_04



PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

00101_04

& 2) OCHOBHDbIE NMOJIOXKEHUA

= DNIEKTPOMEXAHNYECKUN UCTONHUTENbHbBIA MEXaHN3M CNpPOeKTUPOBaH

O AnA aBToMaTM3auUM BOPOT AnA KoTTepxen. PefyKTOpHbIN ABuratenb
NoLAepPKMBAET 6IOKMPOBKY NMPK 3aKPbITUN 1 OTKPbITUM 63 HE0BX0AMMOCTY
yCTaHaB/IMBaTb SNEKTPO3aMOK.
McnonHUTenbHbIN MexaHU3M OCHaLUeH 3MEeKTPOHHbIM OrpaHmuuTenem
KpyTAwero momeHTa. [lonxKeH ynpaBnATbCA C dNEKTPOHHOW MaHenu
ynpaBfeHns, OCHaLLEHHON PerynnpoBKON KPYTALLErO MOMEHTa.
PaboTa ¢ KOHLEeBbIM BblK/toyaTesieM perynupyeTca ABYMA MarHUTHbIMU
KOHL|eBbIMY BbIKJTIOYaTENAMMN.
MicnonHuUTenbHbIN MEXaHN3M OCHALLEH CUCTEMOI OGHapYXeHUA nperpag B
COOTBETCTBUM CO cTaHAapTamu EN12453 n EN 12445.

B Hannuuu ecTb cnepyiowye GakynbTaTUBHbIE NPUHALNEXHOCTU:

- Habop 6ydepHbix 6aTtapen moa. BT BAT

Mo3BonseT aBToMaTMKe NPoAOoMKaTb PaboTy, faxe ecnvn B TeueHue
HEMNPOAOKNTENIbHOTO BPeMeHM 6bl/10 OTK/IOUYEHO NiTaHne OT CeTu.

3) TEXHUWYECKUE XAPAKTEP

MNutanne 24B=—=
Makc. notpebnsaemas mowHocts |40 W BT
MoTpebnaemblin TOK 1,5A

2500 H (~250 Kr)
npumepHo 15 mm/cek

Cwvina cTparviBaHuA n TAru
CKOpPOCTb LUTOKa

OrpaHI/ILII/ITeI'Ib KPyTALLEero MOMeHTa
BCTPOEH B NMNaHeNb ynpasieHnA

MarHuTHble,

Peakuwna Ha ypap

BCTpPOEHHbIE,
KoHueBble BbIK/OUaTeNM

perynupyemble
MMepcoHann3npoBaHHbIN KoY

PyuHoe ynpasneHue
pa36/1oKMpoOBaHUs

YcnoBumA oKpy»KatoLen cpeapl -20°Cdo +55°C

Tun skcnayatayum TEHCVBHOE

MakcumanbHas gavHa cteopku 6es [ 2 M PHOBOS BT A25

3neKTpo3amKa 3 m PHOBOS BT A40

2,5m PHOBOS BT A25

4 m PHOBOS BT A40

4000N (H) (~400kg kr) PHOBOSBT A25
5000 N(H)(~500kg kr) PHOBOS BT A40
IP X4

50 H (~5 kr) PHOBOS BT A25

77 H (~7,7 kr) PHOBOS BT A40

MakcrmanbHaa gnnHa CTBOPKN C
SJIEKTPO3aMKOM

MaKcrManbHbI BEC CTBOPKU

CTeneHb 3aluTbl

Bec ncnonHuTenbHOro mexaHmsma

Pasmepbl Cwm. Fig. L
CmasKa CMa3Ka Ha BeCb CPOK CJTyObl
AKyCTUYeCcKoe aBneHune LpA<70dbA

MAKCUMAJNbHAA AJINHA/BEC CTBOPKU
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4) PACNONOXEHUE TPYb Fig. A

JneKkTprnyeckoe yCTPOMCTBO MOAroTaBAMBAIOT COMMAacHO AeNCTBYOLWMM
CcTaHfapTam Ana anexktTpuyecknx ycrponcts CEl 64-8, IEC364, BOKyMeHTYy O
rapmoHusauun ctaHaaptos HD384 n apyrm HaLuMOHanbHbIM CTaHAapTaM.

5) CXEMA YCTAHOBKW Fig. B
P 3afHAA ckoba KpeneHus K NuascTpe
F nepenHAaA KpenexHas Buka CTBOPKU

s
o

pa3mMepbl Ans onpeaeneHna TOUKN KpenneHnsa ckobbl “P”
BEMMYMHA OCEBOrO Luara KpenneHus

AJIVHa BOPOT

paccTofHMe OT OCM BOPOT A0 Yra NUAACTPbI

MOOBVHA TONLMHBI CTBOPKU

3HayeHue Bcerga 6onbuie 45 mm (b - X)

MaKC. BEC CTBOPKM

YroJ packpbITUA CTBOPKM

XoON

O X NWn
o=

6) PASMEPbI YCTAHOBKW AHKEPHbIX KPEMNIEHUIA KNMUNACTPEFig.BMos.2-3
6.1) Kak nHTepnpeTnpoBaTb TabnuLy ycTaHOBOUYHbIX pa3MepoB

M3 TabnuLibl MOXXHO BbIOPATb BENMUMHDI “a” 1 “b” B 3aBUCUMOCTM OT FpajlycoB
a° OTKPbITKA, KOTOPble HEOOXOAUMO NONYUNTb. Bbln BbleNeHbl BENUUYMNHDI
“a" n"b", onTumanbHble AnA OTKPbITUA B 92° NPY NOCTOAHHOW CKOPOCTU.
ECnn ncnonb3ytotca CMWKOM pasHble mexxay coboi BennumHbl “a” n “b”,
[BVKEHMe CTBOPKM He ByAeT MOCTOAHHbIM, @ CMia TATW UK CTparMBaHuA
6yneT MEHATLCA BO BPeMA ABVXKEHUA.

YT06bI COBI0AATL CKOPOCTL OTKPBITUA 1 FapaHTUPOBaTb UCMPaBHYO paboTy
WUCMNOJIHUTENIbHOIO MeXaHu3Ma, HeobxoanmMo, YTobbl BennumnHbl “a” un “b”
pasnunyanncb mexay coboi HeaHauUUTeNTbHO.

Tabnuua 6bina paspaboTaHa Ana cpefHUX BOpoT TonwwmHon 40 mm (PHOBOS
BT A40), 20 mm (PHOBOS BT A25). Bcerga npoBepsiiTe, 4Tobbl He 6bI10 prcKa
CTONKHOBEHUI BOPOT C UCMOSTHUTENbHBIM MEXaHN3MOM.

7) AHKEPOBKA KPEMJIEHUW K MUNACTPE Fig. C

8) TOKONOABOAALLUI KABEJIb Fig. D

TokonoaBoAALMIN Kabenb nnaTbl JOMKEH OTHOCUTLCA K Tny HOSRN-F nnn

6bITb PaBHOLIEHHbIM. PaBHOLIEHHBI Kabesb JOMKEH rapaHTUPOBaTb:

- MOCTOAHHYIO HapY»KHYIO SKCMNyaTaLuio

- MaKCUMarnbHy1o TemnepaTypy Ha noBepxHocTH Kabena +50° C

- MMHMMarbHyto Temnepatypy -25° C

Ecnu moTop BUGpMpPYeT, HO He BpaLlaeTcs, MOXET ObITb:

- OwmnboYHOE NoACoeaNHEHVIE NPOBOAOB (MOCMOTPUTE ELLE Pa3 CXeMy CBA3N).

- Ecnu HanpaBneHvie ABUXKEHUA CTBOPKM MPOTMBOMOJNIOXKHO TOMY, KOTOpOe
[IO/PKHO 6bITb, MOMEHATb MeCTamMy K/IeMMbl Xofda [ABuratena B 6roke
ynpaBneHus.
MepBoli KOMaHAOWM Nocsie NpepbiBaHUA CETU AOMKHA ObITb KOMaHAa
oTKpbIBaHUA “CTONOPOB CTBOPKI".

9) OUKCAUNAABUTATENAHA AHKEPHOMKPEMJIEHUMKNUNACTPEFig.E
10) MAKCUMAJIbHbIV HAKJIOH Fig. F

11) NPABUJIbHAA YCTAHOBKA Fig. G

lMpaBunbHasA ycTaHOBKa NpeAycMaTprBaeT COXpaHeHue 3anaca Xofa WToKa,
nprMepHo, B 5-10 MM; 3TO NOMOTaeT M36eXaTb BO3MOMXHbIX OTKIIOHEHI1 B paboTe.
BAXHO: MOHTAXKNEPEAHEN CKOBbI AOJTIXKEH OCYLLECTBNIATbCA
C NETNAMMW, OBPALLEHHbIMU BBEPX (FIG. G RIF. 1)

12) AHKEPOBKA KPEIMJIEHUW K CTBOPKE Fig. H

BHUMAHMUE: MoHTaX nepefHei CKobbl AOMKEH OCYLLECTBAATLCA CNETNAMMU,
o6paLyeHHbIMU BBepX (Fig. GMo3. 1) BbIpOBHATL NepeHIo 1 3a[HI0K0 CKOObI,
Kak Ha Fig. H Mo3.J.

NNMDDAd

13) KPEMJIEHVE YMPABJIAIOLErO YCTPOMCTBA K CTBOPKE Fig. |

14) PETYJINPOBKA KOHLIEBOI'O BbIK/TIOYATENA 3AKPbITUA (Fig. J)
BHumaHume! 1515 npeoTBpaLLeHna pa3pbiBa Kabens KOHLEBOrO BbIKtoyaTens
NpUKpenuTe BUHT A, ieprka HaTAHY TbIM NpoBof B (kak nokasaHoHaFig.J103.3).

15) PETYJINPOBKA KOHLIEBOIO BbIKJ/TIOYATEJIA OTKPbITUA (Fig. K)
16) PASMEPbI Fig. L

17) PEKOMEHAALUU AN1A OCOBbIX YCTAHOBOK Fig. M, N, O.

Korga cTBOpKa NMONHOCTbIO OTKPbITA, CO3AalTe HUWY ANA YCTaHOBKU
ynpasnsatoLero yctpoincrtaa. Ha Fig. M yka3zaHbl MYHVMasbHble pasmepbl
HUWK gna pa3sHoix mogenen PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40.

Ecnn pasmep “b” okaxkeTcsa 60osblue 3HaUEHMI, YyKa3aHHbIX B YCTaHOBOYHbIX
Tabnuuax:

- caenatb HuwWy B nunactpe Fig. N.

- IPUGAN3UTL CTBOPKY 3anognuuo ¢ nunactpoi Fig. O.

18) YNOPbI CTBOPOK K 3EMJIE

[na npaBunbHON PaboTbl UCMONHUTENBHOMO MEXaHU3Ma PeKoMeHAyeTcA
ncnonb3osatb yrnopsbl “Fig.P Mo3. 1”Kak npy OTKPbITUW, TaK Y MTPU 3aKPbITUN,
Kak nokasaHo Ha Fig. P.

Ynopbl CTBOPOK He [OJNXHbl [OMyCKaTb MepeaBUMXeHUA LWTOKa
VCMONTHUTENbHOrO MeXaHN3Ma K KOHLIeBOMY BbIK/touaTenio.

19) OTKPbITUEBPY4YHYIO (Cm.PYKOBOACTBOMO3KCMTYATALIMU-Fig.Y-).

20) JIEKTPO3AMOK
BHUMAHUE: B cnyyae ecnu AnnHa CTBOPKW npesbiwaeTt 3 m,
Heo6XoANMMO YCTAaHOBUTb 3J1IeKTPO3aMOK C 3alienkoii. [Ana
NOAKIOYEHNA dNeKTpo3amMKa Heob6xoAnMa AomnonHuUTeNnbHasa nnarta
(cMOTpUTe COOTBETCTBYIOLLYIO MHCTPYKLMIO).

PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40- 11



NAVOD K INSTALACI

2) VSEOBECNE UDAJE

Elektromechanicky pohon vyvinuty proautomatické systémy bran obytnych
komplext.Redukénimotor udrzuje blok zavieny nebo otevieny beznutnosti
elektrického zamku.

Pohon je vybaven elektronickym omezova¢em momentu. Musi se ovlddat
z elektronického ovladaciho panelu s regulaci momentu.

Cinnost s koncovymi spinaci je regulovén dvéma magnetickymi koncovymi
spinaci.

Pohon ma systém zjistovani prekdzek podle norem EN 12453 a EN 12445.

K dispozici je toto volitelné prislusenstvi:

- Souprava vyrovnavaci baterie BT BAT.

Umoznuje ¢innost automatického systému, i kdyz doslo ke kratkodobému
vypadku napdjeni ze sité.

3) TECHNICKE UDAJE

Privod paliva 24V 2

Max. ptikon 40W

Spotieba proudu 1,5A

Tla¢nd a taznd sila 2500 N (~250 kg)
Rychlost pistu asi 15 mm/s

Omezova¢ momentu integrovany v
ovlddacim panelu

Magnetické zabudované a nastavitelné
Uzivatelské tlac¢itko uvolnéni
-20°Ca+55°C

intenzivni

2 m PHOBOS BT A25

3 m PHOBOS BT A40

2,5 m PHOBOS BT A25

4 m PHOBOS BT A40

4000 N (~400 kg) PHOBOS BT A25
5000 N (~500 kg) PHOBOS BT A40
IP X4

50N (~5kg) PHOBOS BT A25

77N (~7,7kg) PHOBOS BT A40

Reakce na naraz

Koncové spinace
Ruéni ovlddani

Podminky prostiedi

Typ pouzivani

Maximalni délka bez elektrického
zamku

Maximalni délka s elektrickym
zamkem

Maximalni hmotnost kidla brany

Stupen ochrany krytim

Hmotnost pohonu

Rozméry Viz Fig. L
Mazani permanentni mazaci tuk
Akusticky tlak LpA<70dbA
MAXIMALNI DELKA/HMOTNOST KRIiDLA
55
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4) PRIPRAVA TRUBEK Fig. A
Elektrickou instalaci pfipravte v souladu s platnymi normami pro elektrické
instalace CEI64-8,IEC 364, harmonizaciHD384 adalsiminarodniminormami.

5) INSTALACNI SCHEMA Flg B

zadni konzola pro pfipevnéni na sloupek

predni vidlice pro ptipevnéni na k¥idlo vrat

rozméry pro urceni bodu pro pfipevnéni konzoly “P”
pripevnovaci vzdalenost

délka vrat

vzdalenost osy vrat od hrany sloupku

polovina tloustky vrat

- PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40

F
a-b
C
D
X
S
1

2

Z hodnota vzdy vyssi nez 60 mm (b - X)
kg  max. hmotnost kidla vrat
a’ Uhel otevieni kidla vrat

6) INSTALACNI ROZMERY UCHYCENI NA SLOUPKU Fig. B, pol.2-3

6.1) Jak interpretovat tabulku s instala¢nimi rozméry

Z tabulky Ize vybrat hodnoty “a” a “b” podle stupnd a® otevieni, kterého se
hodla dosdhnout. Jsou oznac¢eny hodnoty “a”a“b", které jsou optimalni pro
otevieni v Uhlu 92° pti konstantni rychlosti.

Pokud se pouziji hodnoty “a” a “b” vzdjemné pfilis odlisné, pohyb kridla vrat
neni konstantni a taznd nebo tla¢nd sila se béhem pohybu meéni.

Pro dodrzeni rychlosti otvirani a pro zaruceni spravné ¢innosti pohonu je
dobré, aby odliSnost hodnot “a” a “b” byla mala.

Tabulka byla vytvorena pro prlimérna vrata o tloustce 40 mm (PHOBOS BT
A40), 20 mm (PHOBOS BT A25). Vzdy zkontroluijte, jestli nedochazi ke kolizi
mezi vraty a pohonem.

7) PRIPEVNENI UCHYTU NA SLOUPEK Fig. C

8) PRIVODNI ELEKTRICKY KABEL Fig.D

Privodni elektricky kabel karty musi byt typu HO5RN-F nebo ekvivalentni.

Ekvivalentni kabel musi zaru¢ovat:

- permanentni pouzivani ve venkovnim prostoru

- max. teplotu na povrchu kabelu +50° C

- minimalni teplotu -25° C

Pokud motor vibruje, ale netoci se, miize byt:

- chybné zapojeni vodicu (zkontrolujte schéma zapojeni).

- Pokud pohyb vrat je v opacném sméru, nez by mél byt, obratte zapojeni
chodu motoru v fidici jednotce.
Prvni povel po preruseni napdjeni ze sité musi byt pfi otevieni ZASTAVIT
VRATA.

9) PRIPEVNENI MOTORU NA UCHYT NA SLOUPKU Fig. E
10) MAXIMALNI SKLON Fig. F

11) SPRAVNA INSTALACE Fig. G

Spravn instalace pfedpoklada ponechani urdité vule chodu pistnice v mife
asi 5-10 mm; to vylu€uje mozné anomalie v ¢innosti.

DULEZITE: MONTAZ PREDNIHO DRZAKU SE MUSi PROVEST S
DRAZKAMI SMEREM NAHORU (OBR. G, BOD 1).

12) UCHYCENI NA KRIDLECH VRAT Fig. H
DULEZITE: montaz piedniho drzaku se musi provést s drazkami smérem
nahoru (obr. G pol. 1). Pfedni a zadni drzéky vyrovnejte jako na (obr. H pol. J).

13) PRIPEVNENI POHONU NA KRIDLO VRAT Fig. |

14) SERIZENI KONCOVEHO SPINACE ZAVIRANI Fig. J
POZOR! Aby se zamezilo zlomeni kabelu ke koncovému spinaci, dotdhnéte
Sroub A pfi napnutém kabelu B (jak je zobrazeno na Fig. J, pol. 3).

15) SERIZENI KONCOVEHO SPINACE ZAVIRANI Fig. K
16) ROZMERY Fig. L

17) POZNAMKY PRO SPECIALNI INSTALACE Fig. M, N, O.

Kdyz je kfidlo vrat Uplné oteviené, vytvorte vyklenek pro ovladaci ¢len. Na
Fig.Mjsou uvedeny minimalnirozméry vyklenku proriizné modely PHOBOS
BT A25 - PHOBOS BT A40.

Pokud je rozmér “b” vétsi nez hodnoty uvedené v instalacnich tabulkéch:

- vyhlubte vyklenek ve sloupku Fig. N.

- priblizte kfidlo vrat na urovern sloupku Fig. O.

18) ZARAZKY VRAT NA ZEMI

Pro spravnou ¢innost pohonu se doporucuje pouzivat zarazky “Fig. F, pol. 1”
jak pro otvirani, tak pro zavirani, jak je oznac¢eno na Fig. P.

Zarazky vrat musi vyloucit vysunuti ovladdaciho prvku az na konec drahy.

19) RUCNI OTVIRANI (viz NAVOD K OBSLUZE - Fig. Y -).

20) ELEKTRICKY ZAMEK
POZOR:V pripadé kridel vrat delSich nez 3 m se musi namontovat
elektricky zamek se zapadkou. Pro pripojeni elektrického zamku
je zapotiebi doplinkova elektronicka karta (viz pfislusny navod).
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3 KURMA KILAVUZU
o
2 2) URUNUN GENEL GERGEVESI X Kapi ekseninden dikmenin kenarina kadar olan mesafe
= Ev tipi kapilar otomatik olarak ¢alistirmak icin tasarlanmis elektromekanik S Kanat kalinhginin yarisi
8 bir isletme mekanizmasidir. Rediktorli motor, kapiythem kapanmahemde  Z Daima 45 mm'den daha fazla (b - X)
acilma pozisyonunda kilitli tutarak elektrikli kilidi gereksiz kilar. k Maksimum kanat agirhgi
Isletme mekanizmasi, elektronik tork sinirlayicisiile birlikte piyasaya sunulur. ~ a° Kanat acilma agisi

Mekanizma, torkayariile donatilmis bir elektronik kontrol paneliile kumanda
edilmelidir.

Strok sonu calismasi iki adet manyetik limit svici tarafindan ayarlanir.
Isletme mekanizmasi, EN12453 ve EN 12445 standartlarina uygun bir engel
tanima sistemi ile donatiimistir.

Asagidaki opsiyonel aksesuarlar mevcuttur:

- BT BAT mod. tampon akii kiti

Kisa bir sire boyunca sebekeden enerji beslemesi kesilse bile otomasyon
sisteminin islemesini saglar.

3) TEKNIK OZELLIKLER

Besleme 24V T

Cekilen maksimum gii¢ 40 W

Cekilen akim 1,5A

itme ve cekme kuvveti 2500 N (~250 kg)

Piston Hizi Yaklasik 15 mm/san

Darbe tepkisi Kumanda paneline entegre tork sinirlayici
Limit svici Manyetik entegre ve ayarlanabilir

Elle manevra Ozellestirilmis c6zme anahtar

Ortam sartlari -20°C ve +55°C arasi

Kullanim tipi yogun

Elektrikli kilitsiz maksimum | 2 m PHOBOS BT A25

kanat uzunlugu 3 m PHOBOS BT A40

Elektrikli kilit ile maksimum | 2,5 m PHOBOS BT A25

kanat uzunlugu 4 m PHOBOS BT A40

4000 N (~400 kg) PHOBOS BT A25

Maksimum kanat agirhi
arsimum kanatagitial 15060 N (~500 kg) PHOBOS BT A40

Koruma seviyesi IP X4

50N (~5kg) PHOBOS BT A25

Mekanizma agirhg
exanizma agirig! 77N (~7,7kg) PHOBOS BT A40

Boyutlar Bakiniz Fig. L
Yaglama Daimi gresli
Akustik basing LpA<70dbA

MAKSIMUM KANAT BOYU/AGIRLIGI

55
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Phobos BT A40 Phobos BT A25

4) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig. A

Elektrik tesisatini, ytrirltikteki CEI 64-8 ve HD384'e uyan IEC364 hiikiimlerine
goreveelektrik tesisatlariicin yurirlikte bulunan ulusal standartlari referans
olarak alarak hazirlayin.

5) KURMA SEMASI Fig. B
Kapi dikmesi arka baglanti braketi
Kanat baglanti 6n catal
-b  “P"braketinin sabitleme noktasini belirleme olcleri
Sabitleme noktalarinin arasindaki mesafe
Kapinin boyu

L T o

onNn

6) DIREGE ANKORAJ KURMA OLGULERI Fig. B Ref. 2 - 3

6.1) Kurma ol¢iileri tablosunun yorumlanmasi
Tablodan, elde edilmekistenenacilmaa®derecesine gére“a”ve“b”"degerlerini
secmek mumkinddr. Sabit hizda 92lik bir acilma icin optimal “a” ve “b”
degerleri belirginlestirilmistir.
Birbirleriarasindaasirifarkli“a”ve“b"degerlerinin kullanilmasihalinde kanadin
hareketi sabit degildir ve cekme veya itme kuvveti hareket esnasinda degisir.
Acllma hizina uymak ve isletme mekanizmasinin iyiislemesini garanti etmek
icin “a” ve “b” degerlerinin birbirleri arasinda az farkli olmalari gerekir.
Tablo, 40 mm (PHOBOS BT A40), 20 mm (PHOBOS BT A25) orta kalinlikh
giris kapisi i¢in diizenlenmistir. Giris kapisi ve isletme mekanizmasi arasinda
carpisma olasiliginin bulunmadigi daima kontrol edilmelidir.

7) ANKORAJ DEMIRLERINiN DIREGE SABITLENMESi Fig. C

8) BESLEME KABLOSU Fig. D

Kart besleme kablosu HO5RN-F tipi veya buna esit tip olmalidir. Esit degerli

kablo asagidaki sartlari garanti etmelidir:

- Daima disarida kullanim

- Kablo ytizeyinde maksimum sicaklik +50° C

- Minimum sicaklik -25° C

Motorun donmeyip titremesi asagidakilerden kaynaklanabilir:

- Tellerin baglantisi hatali olabilir (baglanti semasina bakin).

- Kanadin hareketinin, olmasi gerekenin tersi olmasi halinde santraldeki
motor mars baglantilarini ters cevirin.
Sebekeden bir gerilim kesilmesi sonrasindaki ilk komut, KANATLAR STOP
acilmasi olmali

9) MOTORUN DIiREK ANKORAJI UZERINE SABITLENMESi Fig. E
10) MAKSIMUM MEYiL Fig. F

11) DOGRU KURMA Fig. G

Dogru bir kurma, pistonun strok marjinin yaklagik 5-10 mm tutulmasini
Ongorir; bu, olasi isleme arizalarini dnlemeye yarar.

ONBRAKETIN MONTAJI DELIKLERYUKARIYA DONUK OLARAK YAPIL-
MALIDIR (FIG. GRIF. 1).

12) ANKORAJ DEMIRLERININ KANADA SABITLENMESI Fig. H

ONEMLI: 6n braketin montaji delikler yukariya déniik

olarak (Fig. G Rif. 1) yapilmalidir. On ve arka braketleri, Fig. H Rif.J baglaminda
gosterildigi gibi hizalayiniz.

13) iISLETME MEKANIZMASININ KANAT UZERINE SABITLENMESi Fig. |

14) KAPANMA LiMiT SVICiNiN AYARLANMASI Fig. J
DIKKAT! Limit svicinin kablosunun kopmasini dnlemekicin A vidasini B telini
gergin tutarak sabitleyin (Fig. J Ref.3 baglaminda gosterildigi gibi).

15) ACMA LiMIT SViCiNiN AYARLANMASI Fig. K
16) BOYUTLAR Fig. L

17) STANDART DISI MONTAJLAR iCiN DUZENLEMELER Fig. M, N, O.
Kanat tamamen acik oldugunda, isletme mekanizmasini yerlestirmek icin
bir oyuk gergeklestirin. Fig. M'de muhtelif PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT
A40 modelleri icin minimum oyuk &lctileri belirtilmistir.

“b” 6lglistinlin, montaj tablolarinda belirtilen dlctlerden daha fazla olmasi
halinde:

- Direkte bir oyuk agin Fig.N.

- Kanadi direk ile ayni hizaya yaklastirin Fig.O.

18) YERDEKi KANAT STOPLARI

Isletme mekanizmasinin dogru calismasi icin “Fig. P Ref. 1" g6sterilen kapi
stoplarinin Fig.P ‘de belirtildigi gibi hem acilmada hem de kapanmada
kullanilmalari tavsiye edilir.

Kanat stoplari, mekanizma pistonunun strok sonuna kadar gitmesini 6n-
lemelidir.

19) ELLE ACMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -Fig.Y-).

20) ELEKTRIKLI KILIT
DIKKAT: Boyu 3m'yi asan kanatlar icin klipsli bir elektrikli kilit
kurulmasi zorunludur.
Elektrikli kilidin baglantisini gerceklestirmek icin opsiyonel kartin
kullanilmasi gerekir (6zel talimatlara bakin).

PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40- 13
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- PHOBOS BT A25 - PHOBOS BT A40
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