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ACCIONADOR PARA PORTOES DE CORRER DE CREMALHEIRA
MOTEP l'A XYPOMENES KATKEAOMOPTEZ ME KPEMATIEPA
SIEOWNIK DO BRAM PRZESUWNYCH +t ANCUCHOWYCH

VICMIONHUTESbHbIA MEXAH3M [19 PA3IBUYKHBIX BOPOT HA 3YBYATOW PEVIKE
POHON PRO POSUVNE BRANY S HREBENOVOUTYCI
KREMAYERLI YANA KAYAR GIRi$ KAPILARI ICIN AKTUATOR

PYKOBOLCTBO MO YCTAHOBKE /1 SKCMTYATAUNN

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
KULLANIM VE MONTAJ BiLGILERI

INSTRUGCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTIEX XPHZHX KAI ETKATAXTAXHX

ARES VELOCE SMART BT A500
ARES VELOCE SMART BT A1000 /
ARES VELOCE SMART BT A1000 STEEL

2 U-LINK
@ <(€R-Ready)> @ EE c € ci'ﬁl%i%’%%:ﬁ\?‘ oL

=1S0 14001 =

Atengao! Ler atentamente as “Instrucdes “ que se encontram no interior! ipogoxn! AlaBaocte e mpoooxn TiG “Mpogidomoinoelc” oTo eowTepiko! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHue!
BHuMaTenbHo npoutiTe HaxoaAwwecs BHyTpW “UHcTpykumn”! Varovani! Piectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!



MANUAL DE USO: MANOBRA MANUAL - ETXEIPIAIO XPHZHE: XEIPOKINHTOX XEIPIZMOX - PQDBECZI\IIIK’UZYTKOWANIA: PODRECZNIK MANEWRU -
WHCTPYKLIMA MO SKCMTYATALIUKX: PYKOBOACTBO MO YMPABJIEHUIO - NAVOD K OBSLUZE: RUCNI OVLADANI - KULLANIM KILAVUZU: MANUEL HAREKET
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INSTALACAO RAPIDA - TP'HFOPH EFTKATAXTAXH - SZYBKA INSTALACJA
BbICTPAA YCTAHOBKA - RYCHLA INSTALACE - HIZLI KURMA

2x0.75mm?2
3x1.5mm?

DISPOSICAO DOS TUBOS, MPOETOIMAZIA ZQAHNQN,
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH, PACNIOJIOXKEHUE TPYB, STAVEBNI
PRIPRAVENOST, BORULARIN HAZIRLANMASI.

Cremalheira,Kpepayiépa \ \
Zebatka, 3y6uatan peiika, wyyn
Hrebenova ty¢, Kremayer. 22|mm i \)\(

DISPOSICAO FIXACAO MOTOR, MPOETOIMAZIA XTEPEQXHX MOTEP,
PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA, YCTAHOBKA KPEMJIEHUA
OBUTATENA, PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU, MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI.

llX"=

MONTAGEM MOTOR, TONMO®ETHZH MOTEP, MONTAZ SILNIKA,
MOHTAX ABUTATENIA, MONTAZ MOTORU, MOTOR MONTAJI.

MONTAGEM ACESSORIOS TRANSMISSAO, TONOOETHEH EEAPTHMATQN METAAOXHE,
MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH, MOHTAX Y3/10B TPAHCMUCCUU, MONTAZ
PRISLUSENSTVi POHONU, TRANSMISYON AKSESUARLARI MONTAJI.

NEEAN

[
HH—D—T © |

FIXAGCAO BRAGADEIRAS FIM-DE-CURSO (DX E SX),
ITEPEQIH ZTHPIFMATQN TEPMATIKQN AIAAPOMHX (AE=. KAI APIZT.),
MOCOWANIE OBEJM ZDERZAKOW (PRAWY | LEWY),
KPEMJIEHWE CKOB KOHLIEBbIX YIIOPOB (MPAB. U JIEB.),
UPEVNENi KONZOL KONC. SPINACU (PRAVY A LEVY),

LIMIT SVIGLERI BRAKETLERI SABITLEME (SAG VE SOL).

ARES VELOCE SMART BT A500/BT A1000/BT A1000 STEEL - 3



LIGACAO PLACA DE BORNES, YNAEXH BAZHX AKPOAEKTON,

PRIPOJENI SVORKOVNICE, TERMINAL KUTUSU BAGLAMA.

PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWEJ, COEAVUHEHUE KJIEMMHOW KOPOBKM,

Qica mpoaip:

Opsiyonel kart konektoru

Konektor doplrikové pridavné karty
JlononHuTenbHbIN pasbem nnatbl__|
tacznik karty opcjonalnej

ETIKAG TTAGKETAG

Conector para a placa opcional

* %

Display mais teclas de programagéo / O86vn + UIToUTOV TPOYPAUHATIOHOU
Wyswietlacz + przyciski programowania / iucnnen + KnasuLum nporpaMmmmpoBaHmnsa
Displej + programovaci tlacitka / Ekran + programlama tuslari

Conector do travédo - ®ioa @pévou

Ztacze hamulca - Topmo3HO paszbem

Konektor brzdy - Fren kontrolu konektori

©

+

O

g

L

3

-

1165

|
i

LT3
f—
ne|

Conector programador palmar,

Dioa gopnToL TPOYPAPMATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,
Pa3bem NopTaTMBHOrO NporpamMmmaTopa,
Konektor ru¢niho programatoru,
Avucici programlayici konektori.

| FAULT2

AL oo | D sequrons
| FAULTT Zabezpieczenia
SAFE 1 lMpepoxpaHuTesbHbIE YCTPONCTBA
| o4 NC Bezpecnostni zafizeni
| STOP oTo—b NC Gvenlik dtzenleri

coMm

IC2

Ic1 Comandos/ Xelplotpla

Przyciski sterownicze / Ynpasnenusa
Ovladéni/ Kumandalar

| 24 VSafe

Alimentacédo acessorios

Tpogodoaoia e€apTnudTwy

Zasilanie obwodow dodatkowych
MTaHne fONOAHUTENbHbIX YCTPONCTB

Napajeni piislusenstvi
Aksesuar beslemesi

SWO ¥ Conetor fim de curso

JUVOETHPAG TEPUATIKWY Sladpopng

SWC ** tacznik wytacznika krancowego

J

+ REF SWE Pa3bem KOHLIeBOro BbiKtoYaTena

Konektor koncového spinace
*x* < Limit sivici konnektdrii
AUX 3
(MAX 24V 1A)
AUX
AUX 0
(MAX 1A)

Motor / Motép / Silnik

OPEN
——
X1 X1
+ ——— + —
OPEN STOP
CLOSE
—
D e
S x
. .
CLOSE sTOP
AUX0=6 AUX3=0 AUX3=1
AUX3=2
AUX3=3
AUX0=0 ZOT21 2(;]/21 AUX3=4
AUX0=2 AUX3=5
AUX0=3 | Al AUX3=6
AUX 0 =4 AUX3=7
AUX0=5 |2v] |l AUX3=8
Axo=7 || |G|E AUX3=9 ]
AUX0=8 = AUX3=10 -
AUX0=9 == 26|27 50|51
AUX0=10 =& il -
< o /4 \\:\\ w N
E 5[ S

[uratens /Motor

Alimentacéo / Tpopodoaia/ Zasilanie
Mutanne / Napéjeni/ Giig kaynadi

220-230V ¥

*XX

Sensor de desbloqueio
AloOnTrpag amac@diiong
CZUJNIK ODBLOKOWANIA
[atunk pa3bnoknpoBKu
Snimac odblokovani
Serbest kalma sensori

**Com logica inversao direc¢do de abertura = 000 (DIR=D.TA) / **Me Aertoupyia avTioTpoPrig KaTeUBUvVONG avoiypatog = 000 (DIR=AEZIA)
**Z logika dziatania zapewniajacg odwrdcenie kierunku otwierania = 000 (DIR=W PRAWO) / **C norvkoit pesepcrpoBaHua HanpasneHnsa oTkpbitua = 000 (DIR =PAB.)
**S logikou obraceni sméru pfi otvirani = 000 (DIR=VPRAVO) / **A¢ilma yonii ters cevirme lojigi ile = 000 (DIR=SAG)
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5051 SAFE ! =0 50[51[52 SAFE | =1 72[73

]

~ AT
~N\vT
3JeSA

}:12 TX1 RX1 i : 1
= mE _}:2 ™1 RX1 [3]
4 <]
4
Lo
Fotocélulas n&o verificadas (Verifique a cada 6 meses) Fotocélula verificada )
Ta pwTokUTTapa Sev éxouv emalnBeutei (EAéyxeTe KAOE 6 UAVEC) To PWTOKUTTAPO £XEL emaAneurtel
Fotokomérki nieskontrolowane (kontrola co 6 miesiecy) Fotokomérka skontrolowana
HenpoBepeHHble poToanemeHTbl (MpoBepKa Kaxable 6 mecALes) ”POBereVHHEWI ¢0T0%ﬂeMeHT
Neovéiené fotoburiky (zkontrolujte kazdych 6 mésict) Fo?ggﬁ:fkfgrtm(t)rlzlljgl:ﬁ di

Fotoseller kontrol edilmedi (Her 6 ayda bir kontrol)

ATIVAGAO DO DESBLOQUEIO MECANICO DO MOTOR.ENEPFOMO'THEH MHXANIKHZ ANEMMNAOKHZ KINHTHPA.
AKTYWACJAMECHANICZNEGO ODBLOKOWANIA SILNIKA.AKTUBALUA MEXAHUYECKOW PA3B/IOKUPOBKW ABUTATENSA.
AKTIVACE MECHANICKEHO ODBLOKOVANiMOTORU. MOTORUN MEKANIK SERBEST KALMA MEKANIZMASINICALISTIRMA.

A manobra a seguir sera feita em baixa velocidade.

O enopevog eAlYpoG Oa yivel pe xapunAn taxvtnra.

Kolejny manewr zostanie wykonany z niska predkoscia.
Cnepyownii MaHeBp OCYLLECTBAAETCA Ha HU3KO CKOPOCTU
Nasledujici cinnost bude provedena pri nizké rychlosti.
Siradaki hareket diisiik hizda gerceklestirilecektir.

ARES VELOCE SMART BT A500/BT A1000/BT A1000 STEEL - 5



MENU PROGRAMACAO INSTALACAO (FIG.1)

OK @%J

*%% T~ 7

*** Introducdo da password.

Pedido com légica Nivel de Protecao definida para 1, 2, 3, 4

| -

Ve ER R o - R - — 080 - B 7 |- — @588 - R |-+ — A |
|

L - o - L L L L L L L L L L L L e e e f el e e e Y L L L ____C 1

PRESET

+/-

PARAMETROS

LOGICAS

TCA

Movimento passo-a-passo

Pré-alarme

Homem presente

o | o
o | o

Bloqueia impulsos na abertura

oO|o|]o|o |O

o|lo|o | o
oO|]o|lo|o |O

{dr : motor instalado a direita

ELEE : motor instalado a esquerda

Ar: funcionamento automatico,
residencial

Sr: funcionamentosemi-automatico,
residencial

Ac: funcionamento automatico,
para condominios

Sc: funcionamento semi-automatico,
para condominios

ind: funcionamento
com homem presente

MIN 1 - MAX 3

AUTO OPEN

C—
——

AUTO CLOSE

i P |

~

LEGENDA

|

NER EELEc |{EASEo nH5cnSn‘:n % r ILRSC 1A [ERSED dES dErAto— % - kol | | | EEE %

L+ 1T Desloca para cima
| — | Desloca para baixo

L OK ¢! Pressionar tecla OK

J

(Enter/confirmagao)

7 Voltar para
0 menu anterior

__OK ]
DT

6 - ARES VELOCE SMART BT A500/BT A1000/BT A1000 STEEL
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MENOY PYOMIZHXZ ETKATAZTAZHXZ(FIG.1)

OK @%D

*%% M~
1

EYAIRT

*** Eloaywyn Kwdikou mpoofaonc.
Znrteitat pe tn Asitovpyia Emimedo Mpootaociag pubuiopévn o€ 1, 2, 3, 4

AbkaSEE |—

[k ;
£ B [T 0 — 00— (£ [0 — 0808 — (57 [0 — (052 — [T 2 ] [0 — (e .
[
PRESET DEFAULT | Ar | Sr | Ac | Sc | ind
MAPAMETPOI
LOGICAS
TCA 0 1 0 1 0 0
Kivnon Brina fripa 0 0 0 1 1 0
Mpoe&domnoinon 0 0 0 0 0 1
Mapovaoia atoépou 0 0 0 0 0 1
Kheidwpa onudtwy Katd To dvotyua 0 0 0 1 1 0
rh: potép tomoBetnuévo deia
Lh: potép TomoBetnuévo aplotepd
J—[ Ar: autopatn Aertoupyia,
yla OIKIaKH XPrion
Sr: nui-autépatn Aertoupyia,
yla OIKIOKH Xprion
Rc: autopatn Aertoupyia,
yla TTOAUKATOIK{EG
Sec: nui-autéuatn Aertoupyia,
yla TTOAUKATOIK{EG
{ind:dAerroupyia pe dtopo mapov
MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN
[(—
| —
| ok | ko AUTO CLOSE
[(—
D P—
\ YMNOMNHMA
""""" e+ T  Meraxivnon emavw
; ‘ - 1  Merakivnon kétw
f{nen rENakES — h iddEn bl H:anH % ~ rELERSED deS ider€d b lktonP %l » M ......... oK ¢! EmBeBaivory
Avappa 086vng
+{
@ @ _ ‘E€oS0¢ At Mevol

b

b

J

End

ARES VELOCE SMART BT A500/BT A1000/BT A1000 STEEL - 7




MENU USTAWIEN INSTALACJI (FIG.1)

OK @‘%D

*%%x I~

*** Wprowadzenie hasta.
Wymagane przy ustawieniu Poziomu Ochrony na 1, 2, 3, 4

v
059 - 1 7 |- — BEEE - [ 7 |- [ — (588 —

I * ][] — (528 —

PIT +
P2¢ -

PRESET

DEFAULT | Ar

MAPAMETPOI

LOGICZNYCH

TCA

Praca krokowa

Alarm wstepny

Przytrzymaj przycisk

o | o
o | ©

o|lo|lo|o | O
o|lo|o | o

Blokuje impulsy podczas otwierania

[l Nl Nl NHoll Ne)

: dziatanie automatyczne,

dom jednorodzinny

: dziatanie potautomatyczne,
dom jednorodzinny

: dziatanie automatyczne,
budynek wielorodzinny

: dziatanie pdétautomatyczne,
budynek wielorodzinny

ind: dziatanie przy obecnosci
czlowieka

MIN 1 - MAX 3

AUTO OPEN

[ ——
| —

AUTO CLOSE

g P—

~

MER rENOLES |~ h 1ddEn bitEon P

o]

LEGENDA

z R
% \~ELERSEFP |dES idErEd buuanH P o]

OK
~ J

End =

Do géry
Na doét

Potwierdz/
Wigczenie
wyswietlacza

Powrét do
poprzedniego
menu
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MEHIO YCTAHOBKW O6OPYJOBAHUA(FIG.1)

OK @‘%D

R |r_

*** Bgog napons.
3anpalumBaeTca IOrMKkowm “YpoBeHb 3awuThl’, 3afaHHon Ha 1, 2, 3, 4

-
- ok
£} B s [T 50— 08— [ [0 — 808 — [ ] ) — 18200 — (517 |+ [0 — |
! |
L e & & e e e e e e e e e e L L e e e e L L o _ 1
PRESET DEFAULT | Ar | Sr | Ac | Sc | ind
MAPAMETPOI
OYHKLUN
O de ) [TCA 0 1o 1]o]o
[MowaroBoe aBMxeHne 0 0 0 1 1 0
MNpepynpeauTenbHbIN CMrHan 0 0 0 0 0 1
MpucyTcTBUE YenoBeka 0 0 0 0 0 1
MpucyTcTBUe Yenoseka 0 0 0 1 1 0
( E4PE H rh J - h: BUraTenb yCTaHOBNEH CnpaBa
(-]
L h: ABUraTenb yCTaHOBNEH CleBa
. aBTOMaTn4yeckasa pa60Ta,
B KOTTeKax
: nonyaBTOMaTUyeckas paborta,
B KOTTeKax
. aBTOMaTn4yeckasa pa60Ta,
B KOHOOMUHUNYMaxX
:nonyaBTOMatTn4veckan pa60Ta,
B KOHOOMUHUYMax
“ ind: pyHKUMOHMPOBaHVE B
npuCyTCTBUN YeNnoBeKa
AEesEET—( OK | MIN1-MAX 3
AUTO OPEN
v ] —_—
ok AUTO CLOSE
g — |
N LEGENDA
( “ A \ Eggg)l(wemerme
2 7 N
NEN rEROEES —h 1ddEn bUEEan) %{rmnﬁs}—}{deg dErEd bitkan P % » Mepeveuerve
MopTBepxpeHune/
| | a BKJ/IIOYEHME 3KpaHa

End

[ OK ]

~ J

Bbixop 13 MeHt0
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MENU PRO NASTAVENI ZARIZENi (FIG.1)

1 ***Vlozeni hesla.
Pozadavek s logikou Urovné ochrany nastavenou na
OK @@J 1,2,3,4
¥%r-7T- -~ - - - -"-"-"-"-"-"-"-""-""-"-"-"-"-"-"-"-"-"-"-"-"-"-"-"°-”"- - - -~ - - - - - - - -/ =/ =77 a
1 y oK
£ T BT 50— 0058 BT - (o9 — 0808 — (BT 7 ] (o0 — 0580 - [T ][0 — Weem{ |
! |
L o & & & & & e e D e e e e e e e e e L e e - 1
( | LAGURCE AT PRESET DEFAULT| Ar | 5r | Ac | 5 | nd
PARAMETRY
LOGIKA
TCA 0 1 0 1 0 0
Krokovy pohyb 0 0 0 1 1 0
Navést poplachu 0 0 0 0 0 1
Pfitomnost ¢lovéka 0 0 0 0 0 1
( Blokuje impulsy pfi otvirani 0 0 0 1 1 0
i—[ £YPE J—ﬂ rh ] r h: motor instalovany vpravo
(2]
Lh Lh:motor instalovany vlevo
: automaticka ¢innost, sidlistni
: poloautomaticka ¢innost, sidlistni
:automaticka ¢innost, domovni
: poloautomaticka ¢innost, domovni
“ ind: ¢innost v pfitomnosti ¢lovéka
1_[ AULaSEE | [OK | MIN1-MAX3
AUTO OPEN
B . = e
[ —
ok ko AUTO CLOSE
B P—
\ LEGENDA

......... [+ T Listovaninahoru

End

REN -ERoLES —h lddEn by tn‘:onH - rELERSED [aES 'dErEd bilktorp % ) m [B}f—— L  Listovénidold

......... [ oK ¢ Potvrdit/
Zapnuti displeje

+

[ oK ] @ = Nivitkpredchozimy
- menu

~ ~ J
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TESiSi AYARLAMA MENUSU (FIG.1)

X1 *** Sifre girilmesi.
OK @@D 1,2, 3, 4 lizerinde ayarlanmis Koruma Seviyesi lojikli talep
B e 1
| -
£ B BT ] e — W08 [T 7| (o0 — 0508 — (17 |- (o9 — 580 — [T~ |- (o7 — |
I !
L & & & & & e e e e e e e e e e e e e Y ___TC 1
v
i—( LARGURLE }—}{ PRESET DEFAULT | Ar | Sr | Ac | Sc | ind
+/- PARAMETRELER
LOJIK
TCA 0 1 0 1 0 0
Adim adim hareketi 0 0 0 1 1 0
On alarm 0 0 0 0 0 1
insan mevcut 0 0 0 0 0 1
Acilmada impalslar bloke et 0 0 0 1 1 0
i—[ EYPE }—M rh J r h: Saga monte edilmis motor
=
Lh:Sola monte edilmis motor
Ar: Otomatik isleme, konut tipi
Sr:Yar otomatik isleme, konut tipi
Ac: Otomatik isleme, apartman tipi
Sc: Yari otomatik isleme, apartman tipi
ind: insan mevcut isleme
L_[ AUEGSEE ] MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN
(. ... ] R
ok AUTO CLOSE
[ —
i — |
I ANLAMLAR

......... e+ T Yukari kaydir

e o0
RER ~ENaEES |~ h iddEn blikkon ) % {FELERSE | [dfS 1dErEd bitton D % » Bl—— 1  Asagikaydr

......... @} ok « Onay/Ekran

calistirma
[OK_] [ OK ] +f@
Eﬂd ~ h J

Meni Cikigi

ARES VELOCE SMART BT A500/BT A1000/BT A1000 STEEL - 11
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PLACA DE EXPANSAOQ
NMAAKETA ENEKTAZHZ
KARTA ROZSZERZAJACA
PACLUWPUTESIbHASA MNATA
ROZSIROVACI KARTA
GENISLETME KARDI

PROGRAMADOR PALMAR UNIVERSAL

OOPHTOX MPOTPAMMATIZTHZ

UNIWERSALNY PROGRAMATOR RECZNY
YHWUBEPCAJIbHbIV/ MOPTATUBHbIV MPOTPAMMATOP
UNIVERZALNI PROGRAMOVACI PALMTOP
UNIVERSAL AVUC ICI PROGRAMLAYICI

cc1 cC2
RX1 (PHOT) (BAR) (BAR) TX1 (PHOT) ®
ind ir 1220:0 : D \ / ={ : ind ir 1220-0

AddrE55:=0 RddrE£55:=0

[ ]
X T TTITT T = <¢mmur inmem)
Modo SEr- (RLE-3 Modo SErF IRLE:-C

SEr AL ModE:-3 SEr AL ModE:?

EXEMPLO DE APLICACAO FOLHAS CONTRAPOSTAS COM 1 PHOT E 2 BAR / TAPAAEITMA EQAPMOIHE ANTIPPOMQN OYAAQN ME 1 PHOT KAI 2 BAR
PRZYKLAD ZASTOSOWANIA DLA SKRZYDEL ROZSUWANYCH Z 1 PHOT | 2 BAR / NTPUMEP MPUMEHEHWA NPOTUBOMOCTABJIEHHbIX CTBOPOK C 1 PHOT U
2 BAR PRIKLAD POUZITI U KRIDEL PROTI SOBE S 1 PHOT A 2 BAR /1 PHOT VE 2 BAR ILE KARSILIKLI DUZENLENMI$ KANATLARIN UYGULANMA ORNEGI

MAﬁzSOm
| BEBARS 485 LINK | | BEBARS 485 LINK |
[s0[s1]52] [60 61 [62[63 |64 |65 [70 |71 |72 737475 505152 7071172 73|74 75
[
START STOP
na<fpx | 2

SAFE 2 SLAVE = SAFE 2 MASTER

; cc1 |

SAFE |
SAFE ¢

7 (=6)

0 AJUSTE AUTOMATICO DEVE SER REALIZADO SEPARADAMENTE NAS 2 FOLHAS ANTES DE CONFIGURAR A FUNGAO DE FOLHAS OPOSTAS.
HAYTOMATH PYOMIXH MNPEMEI NA FINETAI XQPIZTA XTA 2 ®YAAA NMPIN PYOMIZETE TH AEITOYPIIA ANTIOETQN OYAAQN.

AUTOSET NALEZY WYKONAC ODDZIELNIE DLA 2 SKRZYDEL, JESZCZE PRZED USTAWIENIEM FUNKCJI SKRZYDEL NAPRZECIWLEGLYCH.
ABTOHACTPOVKA AOJTXHA OCYLLECTBNIATbCA OTAEIbHO HA 2 CTBOPKAX NMEPE[] YCTAHOBKOW OYHKLIIM MPOTUBOMOJOMHbIX CTBOPOK.
PRED NASTAVENIM FUNKCE PROTILEHLYCH KRIDEL MUSI BYT NASTAVENi PROVEDENO ODDELENE NA 2 KRIDLECH.

AUTOSET, KARSI KARSIYA YERLESTIRILMIS KANATLAR ISLEVI AYARLANMADAN ONCE 2 KANAT UZERINDE AYRI AYRI GERGEKLESTIRILMELIDIR.

[> %w) ) /

PARA A LIGAGAO DE VARIAS FOTOCELULAS, CONSULTE A FIG.T - TIA TH XYNAEXH NEPIZXOTEPQN OQTOKYTTAPQN ANATPE=TE STHN FIG. T
SPOSOB PODLACZENIA KILKU FOTOKOMOREK PRZEDSTAWIONO NA RYSUNKU FIG. T - 471 MOAK/IOYEHUA HECKOJIbKUX ®OTO3JIEMEHTOB
CMOTPETD FIG. T PRO PRIPOJENI VICE FOTOBUNEK VIZ OBR. T - BIRDEN COK FOTOSELLERIN BAGLANMASI ICIN FIG. T REFERANS ALINMALIDIR.
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OK]|

ON

<3s

OK

1PHOT/1 PHOT OP /1 PHOT CL

1BAR/1BAROP/1BARCL

[
S0 ™ . U
3170
e Ezku
CH )
S
=
" 2 PHOT /2 PHOT OP / 2 PHOT CL ~ 2BAR/2BAROP /2 BAR CL
o Il
I 32 ™I Rl T
— 50—2 2150 =
z |& - tT o
O |<c - 470
g 1) 147
Q o
o
52 151
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sentido de abertura: direito
TPOG To Avotyua: Se€1d

kierunek otwierania: w prawo
Hanpae/ieHne OTKPbITUS: BNPABO

) ELZTTE

Inversao direccao de abertura: 0
AvTioTpOo®n KatevBuvong avoiypatog: 0
Odwrocenie kierunku ruchu otwierania: 0

M3meHeHne HanpaBneHnA OTKPbITUA: 0

Obraceni sméru

Acllma yonu ters cevirme: 0

pfi otvirani: 0

Y

/‘HD

smér otvirani: vpravo
i
——
d ir=5H

Acllma yonu: Sag
Inverséo direccao de abertura: 1

AvTioTpo@r KateuBuvong avoiypatog: 1
Odwrocenie kierunku ruchu otwierania: 1
3meHeHMe HanpaBneHus OTKPbITHSA: 1
Obraceni sméru pfi otvirani: 1

Acilma yond ters ¢evirme: 1

sentido de abertura: esquerdo

TTPOC TO AVOLYMQ!

kierunek otwierania: w lewo
HanpasfeHNe OTKPbITUS: BNEBO
smér otvirani: vlevo

Acllma yonu: Sol

:aplotepd

Na passagem da configuragdo l6gica da abertura direita/esquerda, ndo inverter a conexao original do conector JP10.

Mepvivtag otn Slapdpewon Aertoupyiag amd Se§16/aplotepd Avolypa, PNV avTIoTPEPETE TV apxIKr ouveon g gicag JP10.

Jezeli zmieniamy konfiguracje logiki sterowania z otwierania w prawo/w lewo, nie wolno zamienia¢ oryginalnego pofaczenia zacisku JP10.
B npoxope ncnonb3oBaHa KOHGUIrypaLma C TOTUKOI OTKPbITUA BNPaBO/BNEBO, HE MHBEPTUPOBATb NCXOHOE CoeanHeHe pasbema JP10.
PFi zméné konfigurace programu z otvirani doprava/doleva nezaménujte plvodni pfipojeni konektoru JP10.

Lojik konfigiirasyon sag aciimadan sol agilmaya degistirildiginde, JP10 konnektoriinln orijinal baglantisinin yerini degistirmeyiniz.
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ACESSO AOS MENUS Fig.2

I

+/-

1’4
) [ - - [T = - e

I'd
) (59 - @88 - (2715 - i)
I'4
[ - a1 - [ - [

'
" (=9 - BT =9 - )

*** Introducao da password.
Pedido com légica Nivel de
Protecéo definida para 1, 2, 3,4

LEGENDA

h S oK )
(o]~ @880 [ [o] > B8 72 MENU PARAMETERS

+ T Desloca para cima
— 1 Desloca para baixo

OK ¢ Pressionar tecla OK
(Enter/confirmagéo)

+—{@]
——al

Voltar para o
menu anterior

Veja MENU LOGIC

% T
(- g $% -+ o s % )

B C By
- S % - P B ) -+

- [~ EeEd

Veja MENU RADIO

<

[ox] — [EFF —

ON

Eval

-8B (5 G [+ M -
N

T ¥
P2l -

- [0 —

v —)

{
<

SErE Activacdo entrada start externo START E
Skr i Activacdo entrada start interno START |
oPEn Activacdo entrada OPEN
- — S Activacdo entrada CLOSE
PEd Activacao entrada postigo PED
EINE Activacdo entrada TIMER
- ] SkaP Activacdo entrada STOP
Phat Activacdo entrada fotocélula PHOT
— — PhoP Activacdo entrada fotocélula na abertura PHOT OP
Phet Activacdo entrada fotocélula no fecho PHOT CL
N ] bAr Activacéo entrada perfil BAR
bAF 2 Activacao entrada perfil BAR no motor slave (conexao de
i folhas contrapostas)
— Ativacdo entrada perfil BAR com inversdo ATIVA APENAS NA
bAro ABERTURA ou se configurado como perfil sensivel verificado
=R —-+/_ ativa apenas na abertura, ativacdo da entrada FAULT associada
Ativacao entrada perfil BAR com inversao ATIVA APENAS No
Fa- bArc FECHO ou se configurado como perfil sensivel verificado ativa
* apenas no fecho, ativacéo da entrada FAULT associado
Sbe ! Activacdo entrada interruptor de fim-de-curso fecho do motor SWC
Sbo { Activacdo entrada interruptor de fim-de-curso abertura do motor SWO
A placa esta a espera de executar uma manobra completa de
SEE abertura-fecho néo interrompida por paragens intermédias
+i- para adquirir o bindrio necessario para o movimento.
Versao software central ATENCAO! Nao esta activo o reconhecimento de obstéculos
-"’ *- 3 Ativagdo do desbloqueio mecanico do motor.
/- ~ A manobra a seguir sera feita em baixa velocidade.
] Erd i Teste fotocélulas falhado Verificar ligacéo fotocélulas e/ou definicdes logicas
a""b’a“"‘a's b 100) ErD2 Teste perfil falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicdes l6gicas
okJH 5 Verificar ligagao fotocélulas e/ou
ErD3 Teste fotocélulas abertura falhado definicoes parametros/logicas
ErO4 Teste fotocélulas fecho falhado Verificar ligagdo fotocélulas e/ou defini¢des pardmetros/ldgicas
Teste perfil no motor slave falhado (conexao de folhas . = x s -
! EF0S contrapostas) Verificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/Iégicas
+- Erl6 Teste perfil 8k2 falhado Verificar ligagdo perfis e/ou defini¢des parametros/ldgicas
Lista dltimos 30 erros Er07 Teste perfil abertura falhado Verificar conexao perfis e/ou defini¢bes pardmetros/ldgicas
-+ [ox] ErC8 Teste perfil fecho falhado Verificar conexao perfis e/ou definicbes pardmetros/ldgicas
* Verificar ligagdes ao motor
Er W Erro teste hardware placa Problemas hardware na placa (contactar a assisténcia técnica)
Er3x" Inversao devido obstaculo - Amperostop Verificar eventuais obstaculos ao longo do percurso
[ Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
* P . i Verificar a ligagdo com os dispositivos acessorios e/ou
ErSH Erro de comunicagao com dispositivos remotos placas de expansio ligados via serial |
E-0 EFt i 2 ci Tentar desligar e reacender a placa. Se o problema persiste
E- EFTS Erro interno de controlo supervisao sistema. deve-se contactar a assisténcg técnica. P P
Pressionando Ok sao confirmadas as configuragdes detetadas.
Aplaca continuara afuncionar com as configuragoes detetadas.
Er2 Errode consisténciados parametros de central (Logicas e Parametros) .
E necessario verificar as configurages da placa (Para-
metros e Ldgicas).
Pressionando Ok a placa continuara a funcionar com D-track
Er73 Erro nos parametros de D-track de default.
ﬁ E necessario efetuar um
ErFD Erro de fim de curso Verificar ligagdes fim de curso
ErF i Erro fim de curso sempre ativo ap6s o inicio da manobra Verificar ligagdes fim de curso, ligages motor
ErF3 erro na configuracao das entradas SAFE Verificar a correta configuracdo das entradas SAFE

*H=0,1,...9ABCDEF

(PRSSGard)- (o] — [0 — [ 7 |- [ — @0 — [T 7 [~ [o9 — {503 — [T 7 [~ [ox — @520 — [2] |~ [ — B
N ]
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MANUAL PARA A INSTALACAO

1) GENERALIDADES

Oacionador ARES VELOCE SMART BT A500-BT A1000-BT A1000 STEEL propor-
ciona uma ampla versatilidade de instalagéo, gracas a posicdo extremamente baixa
do pinhao, a compacidade do acionador e a regulacdo da altura e profundidade de
quedispde. O limitador de bindrio eletrénico, reguldvel, garante a seguranca contra o
esmagamento. A manobra manual de emergéncia efetua-se com extrema facilidade
por meio de uma alavanca de desbloqueio.

A paragem no final do percurso é controlada por microinterruptores eletro-
mecanicos.

O quadro de comandos MERAK SV é fornecido pelo fabricante com regulacdo
standard. Qualquer variacao deve ser definida através do programador de display
incorporado ou através de programador palmar universal.

Suporta completamente os protocolos EELINK e U-LINK.

As caracteristicas principais sao:

- Controlo de 1 motor em baixa tensao

- Deteccdo de obstaculos

- Entradas separadas para os dispositivos de seguranca

- Entradas de comando configuraveis

- Receptor radio incorporado rolling-code com clonagem de transmissores.

A placa é dotada de uma placa de bornes de tipo extraivel para facilitar a manu-
tencao ou a substituicao. E fornecida com uma série de pontes pré-cabladas para
facilitarotrabalho doinstalador.As pontes dizemrespeitoaos bornes: 70-71,70-72,
70-74.Se os bornes acimaindicados sdo utilizados, remova os respectivas pontes.

A “Ainstalacdo deve ser efetuadaﬁor pessoal qualificado (instaJador
profissional de acordo com EN 12635), de acordo com as boas praticas
e o codigo vigente”

.A AVISOS - Proteja os rebordos perigosos de acordo com as
disposicoes da norma EN12453, aplicando bordas ativas e usando
as entradas SAFE1 e SAFE2. | .

Para detecao de obstaculos, aplique costa ativa: ASO SENTIR EDGE
115SK / BIRCHER EP45x99A1 (NAO FORNECIDO)

VERIFICAGCAO

O quadro MERAK SV efetua o controlo (verificacdo) dos relés de marcha e dos
dispositivos de seguranca (fotocélulas), antes de executar cadaciclodeaberturaefecho.
Em casode maufuncionamento, verificar o funcionamento regular dos dispositivos
ligados e controlar as cablagens.

2) DADOS TECNICOS

MOTOR
500

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)

1000/1000 STEEL

Alimentacao 220-230V 50/60 Hz

Poténcia absorvida 400W

Médulo pinhao 4mm (25 dentes) 4mm (18 dentes)

Velocidade (em vazio) 25 m/min 18 m/min
Velocidade (com binario de 4

Nm, correspondenteaumaforca 22 m/min 15 m/min
de 80 N)

Peso max. folha 500 kg 1000 Kg

Bindrio max. 20Nm

Reaccdo ao choque Limitador de binario electronico

Lubrificacdo Graxa permanente

Manobra manual Desbloqueio mecanico por alavanca

Tipo de utilizagcdo intensivo

Baterias tampao (opcionais) 2 bateriasde 12V 1, 2Ah

Condigbes ambientais de-20°Ca +55°C

Grau de proteccéo P24

Ruido <70dBA

Peso do operador 7kg (=70N)

Dimensoes Ver Fig.l
CENTRALE

Isolamento rede/baixa tensdo | > 2MOhm 500V ===

Temperaturadefuncionamento | -20 / +55°C

Proteccao térmica Software

Rigidez dieléctrica rede/bt 3750V~ por 1 minuto

Alimentagao acessoérios 24V ~ (0,5 A absor¢ao max) 24V ~ safe

AUX 0 Contacto alimentado 24V~N.O. (1A max)
AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A méx.)
Fusiveis Fig. G

Radiorreceptor Rolling -~Code

incorporado frequéncia 433.92MHz

Display LCD/ programador palmar universal

4 bilies

Definicao parametros e opgoes

N° combinagdes

N° max.radiocomandos 63
armazenaveis

(* outras tensoées disponiveis a pedido)

Versodes de transmissores utilizaveis: @ _
Todos os transmissores ROLLING CODE compativeis com ((ER Ready))

CICLO DE UTILIZAGAO continuo 30 ciclos/h 25 ciclos/h
TEMPERATURA o ° o,
DE FUNCIONAMENTO 40°C 50°C 55°C

3) DISPOSICAO DOS TUBOS FIG.A

Dispor a instalacdo eléctrica tomando como referéncia as normas vigentes para
as instalagoes eléctricas CEl 64-8, IEC364, harmonizacdo HD384 e outras normas
nacionais.

4) DISPOSIGAO FIXACAO MOTOR FIG.B
Prepararumaescavacéo para oblocode cimento ondeserdo colocados ostirantes
respeitando as dimensdes indicadas na (FIG.B).

5) REMOCAO DO CARTER DE COBERTURA FIG.C
5.1) MONTAGEM DO MOTOR FIG.C1

6) MONTAGEM DOS ACESSORIOS DE TRANSMISSAO FIG.D- D1
Tipos de cremalheiras recomendadas (fig.l)

7) CENTRAGEM DA CREMALHEIRA EM RELAGAO AO PINHAO FIG.J-K-L
PERIGO - A operacao de soldadura deve ser executada por uma pessoa
experienteedotadadetodos os equipamentos de proteccaoindividuais

previstos pelas normas de seguranca vigentes FIG.K.

8) FIXAGAO DAS BRACADEIRAS DE FINAL DE CURSO FIG.E

9) RETENS DE PARAGEM Fig. O
PERIGO - O portao deve estar equipado com reténs de paragem
mecanicos quer naaberturaque nofecho,deformaaimpedirasaidado
portéo da guia superior. E devem estar firmemente fixados no chao, alguns
centimetros além do ponto de paragem eléctrica.

10) DESBLOQUEIO MANUAL (Ver MANUAL DE USO -FIG.3-).
Atencéo Nao empurrar VIOLENTAMENTE a folha do portao, mas ACOMPAN-
HA-LA por todo o seu percurso.

11) LIGACAO DA PLACA DE BORNES FIG. G-P

Uma vez que passados os cabos eléctricos nas calhas e fixados os varios compo-
nentes do automatismo nos pontos escolhidos, passa-se a fixagdo dos mesmos
de acordo com as indicagdes e os esquemas ilustrados nos relativos manuais de
instrucdo. Efectuar a ligagao da fase, do neutro e da terra (obrigatéria). O cabo
de rede deve ser bloqueado no especifico passa-fios (FIG.P-rif.P1) o condutor de
protecao (terra) com bainha isolante amarela/verde, deve estar ligado especifico
terminal (FIG.P-rif.P2)

ADVERTENCIAS - Nas operacdes de cablagem einstalacdo tomar comoreferéncia
as normas vigentes e, seja como for, os principios de boa técnica. Os condutores
alimentados comtensées diferentes, devem serfisicamente separados, oudevem
seradequadamente isolados com isolamento suplementar de pelo menos 1 mm.
Os condutores devem estar apertados por uma fixagdo suplementar perto dos
bornes, por exemplo, por meio de bracadeiras. Todos os cabos de ligagao devem
ser mantidos adequadamente afastados dos dissipadores.

11.1)COMANDOS LOCAIS Fig.G

Com o display apagado, a presséo da tecla + comanda um Open e da tecla- um
Close. Pressionando de novo as teclas, enquanto o automatismo estd em movi-
mento, € comandado um STOP.

12) DISPOSITIVOS DE SEGURANCA
Nota: utilizar unicamente dispositivos de seguranca receptores com contacto livre.

12.1) DISPOSITIVOS VERIFICADOS Fig. S

12.2) LIGAGAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NAO VERIFICADAS FIG. H1
12.3) LIGAGAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS VERIFICADAS FIG. H2

13) ACESSO AO MENU SIMPLIFICADO: FIG.1

13.1) ACESSO AOS MENUS: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETROS (PR-A7) (TABELA “A” PARAMETROS)

13.3) MENU LOGICAS (Lof ic) (TABELA“B” LOGICAS)

13.4) MENU RADIO (-Ad !n) (TABELA “C” RADIO)

- NOTAIMPORTANTE: MARCAROPRIMEIROTRANSMISSORMEMORIZADO
COM A ETIQUETA ADESIVA COM FORMA DE CHAVE (MASTER) 3

O primeiro transmissor, no caso de programacdo manual, atribui o CODIGO

CHAVE DO RECEPTOR; este codigo é necessario para se poder efectuara sucessiva
clonagem dos radiotransmissores.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Definicao Descricao
FASE : < -
Alimentacdo monofasica
NEUTRO
TRANSF. PRIM. Ligacao transformador primario,
Alimentacéo da placa:
TRANSF. SEC. 24V~ Secundario transformador
MOT + o
Ligagdo motor 1.
MOT -

AUX 0 - CONTACTO ALIMENTADO
24V (N.O.) (1A MAX)

Saida configuravel AUX 0 - Default LAMPADA CINTILANTE.

2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/
LUZ ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE LINGUETA/ FECHA-
DURA ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENCAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO. Tomar como referéncia a
tabela“Configuracdo das saidas AUX".

AUX 3 - CONTACTO LIVRE (N.O.)

(Méx 24V 1A)

Saida configuravel AUX 3 - Default Saida 2° CANAL RADIO.

2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/
LUZ ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE LINGUETA/ FECHA-
DURA ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENCAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO. Tomar como referéncia a
tabela “Configuracao das saidas AUX".

+REF SWE Fio comum fim de curso
SWC Fim de curso de fecho SWC (N.C.)
SWO Fim de curso de abertura SWC (N.C.)
24V~ (-) ) ’ . )
Saida alimentagao acessorios.
24~ (+)
Saida alimentacdo para dispositivos de seguranca verificados (transmissor fotocélulas e transmissor de perfil sensivel).
24 Vsafe . : ;
Saida activa apenas durante o ciclo de manobra.
Fio comum Fio comum entradas IC 1 eIC2
8 Entrada de comando configuravel 1 (N.O.) - Default START E.
'g IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Tomar como referéncia a tabela "Configuracdo das entradas de comando".
S Entrada de comando configuravel 2 (N.O.) - Default PED.
IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Tomar como referéncia a tabela "Configuracao das entradas de comando".
Fio comum Fio comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
sTOP O comando interrompe a manobra. (N.C.)
Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.
Entrada de seguranca configuravel T (N.C)) - Default PHOT.
SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tomar como referéncia a tabela "Configuracéo das entradas de seguranca’
FAULT 1 Entrada verificagdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 1.
Entrada de seguranca configuravel 2 (N.C.) - Default BAR.
SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tomar como referéncia a tabela "Configuracéo das entradas de seguranca’
FAULT 2 Entrada verificacdo dos dispositivos de seqguranca ligados ao SAFE 2.
© % ANTENA Entrada antena.
S Usar uma antena sintonizada em 433MHz. Para a ligacdo Antena-Receptor usar o cabo coaxial RG58. A presenca de
c 8 SHIELD massas metalicas perto da antena, pode interferir com a recepgao radio. No caso de fraco alcance do transmissor,
< deve-se deslocar a antena para um ponto mais apropriado.

Configuracao das saidas AUX

Légica Aux= 0 - Saida 2° CANAL RADIO.
O contacto fica fechado durante 1s a activacdo do 2° canal radio.

Légica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.
O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.

Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.
O contacto fica fechado por 90 segundos depois da tltima manobra.

Légica Aux= 3 - Saida comando LUZ DE ZONA.
O contacto fica fechado por toda a duragcdo da manobra.

Logica Aux= 4 - Saida LUZ ESCADAS.
O contacto fica fechado por 1 segundo no inicio da manobra.

Légica Aux= 5 - Saida ALARME PORTAO ABERTO.
O contacto fica fechado se a folha fica aberta por um periodo de tempo duplo em relagdo ao TCA definido.

Légica Aux= 6 - Saida para LAMPADA CINTILANTE.
O contacto fica fechado durante a movimentacao das folhas.

Légica Aux= 7 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA.
O contacto fica fechado por 2 segundos a cada abertura.

Loégica Aux= 8 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE MAGNETE.
O contacto fica fechado com o portao fechado.

Légica Aux= 9 - Saida MANUTENGAO .
O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no parametro Manutencéo, para sinalizar o pedido de manutencéo.

Logica Aux= 10 - Saida LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO.
O contacto fica fechado durante a movimentacéo das folhas. Se for atingido o valor definido no parametro Manutencéo, no fim da manobra, com a folha fechada, o contacto fecha-se
4 vezes por 10s e abre-se por 5s para sinalizar 0 pedido de manutencdo.

Nota: Se nenhuma saida estiver configurada como Saida 2° Canal Radio, o 2° canal radio comanda a abertura do postigo.

Configurazione degli ingressi di comando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Logica Mou. PRS5a-R-PR55a. Start externo para o controle do seméforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start I. Funcionamento segundo a Légica M"au. PAS5a-A-PARS5a. Start interno para o controle do semaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open.
O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fecha passado
o tempo de tca, se activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento sequndo a Ldgica "au. PRS5a-R-PASS5a

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer. . .
Funcionamento andlogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e activa-se
um comando de Start E, Start | ou Open é executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho é garantido mesmo depois da falta de corrente.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Configurazione degli ingressi di sicurezza

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula néo verificadas (*) (Fi% T, Ref. 1) . . B .
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacédo. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento sé depois da desactivacdo da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Logica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada. (Fig. T, Ref. 2). B . . i
Activa a verificacao das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotocélula
durante o fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivacao da fotocélula.

Loégica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura néo verificadas (*). (Fig. T, Ref. 1) . . )
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagédo. No caso de escurecimento estéd excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de
abertura blogueia o movimento pela duracéo do escurecimento da fotocélula. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura (Fig. T, Ref. 2). .
Activa a verificacdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento estd excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o movimento
pela duracao do escurecimento da fotocélula.

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho néo verificadas (*). (Fig. T, Ref. 1) . . .
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacao. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase
de fecho, inverte imediatamente. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho (Fig. T, Ref. 2). )
Activa a verificacdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatamente.

Légica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, fotocéperfil sensivel néo verificadas (*). (F(i)g.T,, Ref. 3)
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacao. O comando inverte o movimento por 2 seg. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada (Fig. T, Ref. 4).
Activa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seg.

Légica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. T, x Ref.5). Entrada para bordo resistivo 8K2.
O comando inverte o movimento por 2 seg.

Légica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizagao (STOP) (Fig. T, ref. 3).
Consente a ligacao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacdo. A intervencdo em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao
na fase de fecho provoca a paragem. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

I(.So_l%cpa; (SFAFE_l_:1OfEn)trada configurada como Bar op test, perfil sensivel verificado com inverséo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao
ig. T, ref. 4).
Ativaa vegﬁcagéo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencdo em fase de abertura provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.

Légica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inversdo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP) (Fig. T, ref. 5).
A intervencdo em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencédo na fase de fecho provoca a paragem.

Légica SAFE=12 Entrada configurada como BarcIJJerﬁI sensivel cominversdo ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetuaa pgraé;em da automatizacao (STOP) (Fig.T,, ref. 3).
Consente a ligagdo de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacdo. A intervencéo em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencao em
fase de abertura provoca a paragem. Se nao for utilizado deixar a ponte ligada

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cltest, perfil sensivel verificado cominverséo ativa apenas nofecho, se ativada durante aabertura efetua a paragem da automatizacao (STOP) (Fig. T,, ref.4).
Ativa a verificacao dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencao em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, aintervencao em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizacao (STOP) (Fig. T, ref. 5).

A intervencao em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencdo em fase de abertura provoca a paragem.
=

(*) Se instalam-se dispositivos de tipo “D” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade nao verificada, deve-se estabelecer uma manutencao

obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.

Oreceptordebordoincorporado Clonixtambém dispde dealgumasimportantes
funcdes avancadas:

- Clonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo).

« Clonagem por substituicdo de transmissores ja inseridos no receptor.

« Gestdo da database dos transmissores.

«  Gestdo da comunidade de receptores.

Para a utilizacdo destas funcionalidades avangadas, consultar as instru¢oes do
programador palmar universal e a Guia geral para programacao dos receptores

13.5) MENU DEFAULT (dEFRULE)
Leva a central para os valores predefinidos das DEFAULT. Apds a reposigao é
necessario efectuar um novo AUTOSET (ajuste automatico).

13.6) MENU LINGUA (L {nLUR)
Permite definir a lingua do programador no display.

13.7) MENU AUTOSET (AUtoSEE)

« Paraobterumresultado melhor,aconselha-serealizar um“autoset”com os motores
desligados (isto é, ndo sobreaquecidos por um nimero consideravel de manobras
consecutivas).

« Iniciar uma operacgao de ajuste automético colocando-se no menu.

« Assim que se pressionar a tecla OK visualiza-se a mensagem “ ‘,a central
comanda uma manobra de abertura seguida por uma manobra de fecho, durante
a qual é automaticamente ajustado o valor minimo de binario necessério ao
movimento da folha.

O nuimero de manobras necessarias ao autoset pode variar de 1 a 3.

Durante esta fase é importante evitar o escurecimento das fotocélulas, assim
como a utilizacdo dos comandos START, STOP e do display.

A pressao simultanea das teclas + e - durante esta fase bloqueia o automatismo
e sai do autoset visualizando KO.

No final desta operagao, a central de comando tera ajustado automaticamente
os valores éptimos de binério. Verifica-los e eventualmente modifica-los tal como
descrito na programacao.

é ATENGAO! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos
pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela
norma EN 12453.
As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de
bordas deformaveis.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico afuncao de deteccio de obsta-
A culosnaoestaactiva; portanto, oinstaladordeve controlaromovimento
do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou
fiqguem parados no raio de ac¢do do automatismo.

13.8) SEQUENCIA DE VERIFICA(;f\O DA INSTALAQ[\O
1. Efectuar a manobra de AUTOSET (¥)
2. Verificar as forgas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto 10,
caso contrario para o ponto
3. Eventualmente, adaptar os parametros de velocidade e de sensibilidade (forca):
ver tabela de parametros.
4. Verificar de novo as for¢as de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
10, caso contrério para o ponto
. Aplicar um perfil passivo
. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
10, caso contrério para o ponto
7. Instalar dispositivos de protecao sensiveis a pressdo ou eletrosensiveis (por
exemplo perfil ativo)

(e )N, ]

8. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) ir para o ponto
10, caso contrério para o ponto

9. Permitir a movimentacdo do acionamento apenas na modalidade “Homem
presente”

10. Acertar-se de que todos os diapositivos de deteccdo de presenca na area de
manobra funcionem correctamente

(*) Antes de efectuar o autoset acertar-se de ter efectuado correctamente todas as
operagdes de montagem e de colocagdo em condicoes de seguranga, tal como
prescrito pelas adverténcias para a instalacdo do manual do motor.

(**) Em fungao da analise dos riscos poderia ser necessario, em todo o caso, aplicar
dispositivos de proteccdo sensiveis

13.9) MENU ESTATISTICAS (5:RLE)

Permite visualizar a versdao da placa, o nimero de manobras completas (em
centenas), o nimero de transmissores memorizados e os ultimos 30 erros (os
primeiros 2 digitos indicam a posicao, os ultimos 2 o cédigo de erro). O erro 01
é 0 mais recente.

13.10) MENU PASSWORD (PRS55bar d)

Permite definir uma password para a programacdo da placa via rede U-link".
Com a légica “NIVEL DE PROTECAQO” definida para 1,2,3,4 é pedida a password
para aceder aos menus de programacao. Passados 10 tentativas consecutivas de
acesso falhadas deve-se aguardar 3 minutos para efetuar uma nova tentativa.
Durante este periodo a cada tentativa de acesso o display visualiza “BLOC". A
password predefinida é 1234.

14) LIGACAO COM PLACAS DE EXPANSAO E PROGRAMADOR PALMAR
UNIVERSAL VERSAO > V1.40 (Fig.O)
Tomar como referéncia o manual especifico.

15)MODULOS OPCIONAIS U-LINK
Fazer referéncia as instru¢ées dos médulos U-link

15.1) FOLHAS DE CORRER CONTRAPOSTAS (Fig.R).

Consultar as instrucdes dos moédulos U-link.

NOTA: Na placa definida como Slave, a entrada Perfil (Perfil/ Perfil Teste/ Perfil
8k2), deve ser configurada somente no SAFE2.

16) INVERSAO DA DIREGCAO DE ABERTURA (Fig.U)

17) REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA (Fig.S)

ATENCAO conduz a central para os valores predefinidos de fabrica e todos os
transmissores sao cancelados da meméria.

ATENCAO! Uma configuracdo errada pode ser causa de danos para pessoas,
animais ou coisas.

- Interromper o fornecimento de tensao a placa (Fig.S ref.1)

- Abrir a entrada Stop e pressionar simultaneamente as teclas - e OK (Fig.S ref.2)
- Dar de tensao a placa (Fig.S ref.1)

- O display visualiza RST, deve-se dar confirmacdo dentro de 3s pressionando a
tecla OK (Fig.S ref.4)

- Aguardar que o procedimento termine (Fig.S ref.5)

- Procedimento terminado (Fig.S ref.6)
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MANUAL PARA A INSTALACAO

TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (PR-AI")

Parametro Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
tch 0 120 10 T:S:s;:teicfsc[;o Tempo de espera antes do fecho automatico.
Tempo de
ESDalh, SEN 1 180 40 evacuacao dazona | Tempo de evacuagao da zona envolvida pelo trafico regulado pelo semaforo.
semafdrica [s]
Espaco de Espago_de desaceleracdo na abertura do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SP-ALLAP 1(%e4) 50 10 desaceleracio na ATENCAO: Ap6s uma modificagédo do parametro sera necessaria uma manobra completa sem
: ' interrupgdes.
abertura [%] ATENSAO: com“SET” no disglaz nao esta activa a deteccao do obsta’cu_lo.
Espaco de Espagoxde desaceleragdo no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percurso total.
SPrALLch 1(%44) 50 10 desaceleracio no ATENGCAO: Ap6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa sem
: - interrupgodes.
fecho [%] ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccio do obstaculo.
RPErt. PRr- 10 99 20 Abertura parcial [%] Espaco de abertura parcial em percentagem relativamente & abertura total, depois de uma ativagéo
2 IALE do comando postigo PED.
Forca exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de forca fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
Forca dafolha/s na | O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
For2R AP 1 99 50 abertura [%]
A ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).
Forca exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forca fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
Forca da/s folha/s | O pardmetro é definido automaticamente pelo autoset.
FordR ch 1 99 50 no fecho [%]

ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).

Forca exercitada pela folha/s na abertura a velocidade de desaceleracao.
Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela memorizada durante o autoset
Forca folha/s na (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstéculo.O parametro é definido
FordA rALL < automaticamente pelo autoset.
1 929 50 abertura em desace-
AP leracao [%] A M - . .

ATENCAO: Influencia directamente a for¢a de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de sequranca anti-esmagamento(**).

Forga exercitada pela folha/s no fecho a velocidade de desaceleragéo.
Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela memorizada durante o autoset
(e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstaculo. O parametro é definido
FordA rFALL Forcafolha/sno | 5t omaticamente pelo autoset.
1 929 50 fecho em desacele-
ch racio [%] A . . . .

ATENCAO: Influencia directamente a for¢a de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de sequranca anti-esmagamento(**).

Percentagem da velocidade méxima alcangével na abertura pelo/s motor/es.
, Velocidade na ATENCAO: Ap6s uma modificagdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
uELAP 15 99 99 abertura [%] sem interrupcoes.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccio do obsta’cu_lo.
Percentagem da velocidade méxima alcangével no fecho pelo/s motor/es.
) Velocidade no fecho | ATENCAO: Apés uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
uElch 15 99 99 9] sem interrupgées.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccio do obstaculo.
Velocidade do/s motor/es na abertura e no fecho na fase de afrouxamento, expresso em
Velocidade no percentagem da velocidade maxima de regime.
wELFALL 15 30 25 afrouxamento [%] ATENCAO: Ap6s uma modificacao do parametro sera necessaria uma manobra completa
sem interrupgoes.
ATE_NCI:\O: Com “SET” no display nao esti’n activa a deteccao do obstéctilo.
Programacéao
MRAAUEER- do ntimero de Permite definir um nimero de manobras apés o qual é sinalizado o pedido de manutencéo na saida
(1] 250 0 manobras limite < N - ~
2 lanf manutencio AUX configurada como Manutencédo ou Lampada cintilante e Manutencéo
[em centenas]

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN12453 para os limites de forca, e a EN12445 para o método de medicao.

(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de bordas deformaveis.
(***) Se o valor calculado for inferior a 30 cm, é configurado a 30 cm.

TABELA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

Barrar
Légica Definicao Default | oajuste Opgoes
efectuado
LcA Tempo de Fecho o 0 Légica nao activa
£ Automatico 1 Activa o fecho automético
L. 0 Légica ndo activa
chrAP idR Fecho rapido 0 - - -
1 Fecha passados 3 segundos da desocupagdo das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA definido
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Légica

Definicao

Default

Barrar
o0 ajuste
efectuado

Opgcoes

Mow. PRSSa PASSa

Movimento
passo-a-passo

As entradas configuradas como Start E, Start
I, Ped funcionam com a ldgica 4 passos.

Movimento passo-a-passo
3 PASSOS

2PASSOS 4 PASSOS

As entradas configuradas como Start E, Start
I, Ped funcionam com a légica 3 passos. O
impulso durante a fase de fecho se inverte o
movimento.

FECHADA

DURANTE
O FECHO

ABRE

ABRE ABRE

STOP

ABERTA

DURANTEA
ABERTURA

DOPO STOP

FECHA FECHA

As entradas configuradas como Start E, Start FECHA
|, Ped funcionam com a légica 2 passos. A

cada impulso inverte o movimento.

STOP +TCA | STOP + TCA

ABRE ABRE ABRE

PrERLL

Pré-alarme

A lampada cintilante acende-se contemporaneamente ao arranque do/s motor/es.

A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.

Uollo PrESEnEE

Homem presente

Funcionamento por impulsos.

Funcionamento com Homem Presente.

A entrada 61 é configurada como OPEN UP.

A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.

A Tanobra continua enquanto for mantida a presséo nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.

ATENGAO: néo estao activados os dispositivos de seguranga.

Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.

Se a placa falha os testes das segurancas (fotocélula ou perfil, ErOx) por 3 vezes consecutivas, € habilitado o funcio-
namento com Homem Presente ativo por 1 minuto ap6s a liberacéo das teclas OPEN UP - CLOSE UP.

A entrada 61 é configurada como OPEN UP.

A ?Strada 62 é configurada como CLOSE UP.

ATENGAO: com Homem Presente Emergency nio estéao activados os dispositivos de seguranca.

bi. iPARP

Bloquei
impulsos na
abertura

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start I, Ped ndo tém efeito durante a abertura.

L PECR

Bloqueia
impulsos no TCA

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

bL. NPch

Bloqueia
impulsos no fecho

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante o fecho.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start I, Ped ndo tém efeito durante o fecho.

Funcéo Ice

O limiar de intervencéo da protecgao amperostop permanece fixo no valor programado.

A central executa automaticamente a cada arranque uma compensacao do limiar de intervencédo do alarme
obstaculo.Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja
inferior ao indicado pela norma EN 12453. Em caso de duvidas, deve-se utilizar dispositivos de seguranca
auxiliares.

Esta funcéo é util no caso de instalacées que funcionam a baixas temperaturas.

ATENCAO: apos ter activado esta funcao é necessario efectuar uma manobra de autoset.

inud irEC. AP

Inversao direccao
de abertura

Funcionamento standard (Veja Fig. U, Ref. 1).

Inverte-se o sentido de abertura em relagdo ao funcionamento standard (Veja Fig. U, Ref. 2)

SAFE |

Configuragao
da entrada de
seguranca SAFE 1.
72

Entrada configurada como Phot, fotocélula.

Entrada configurada como Phot test , fotocélula verificada.

Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura.

Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.

SAFE 2

Configuragao
da entrada de
seguranca SAFE 2.
74

Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho.

Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.

Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.

Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.

O |IN[ao|n|bdh|lwW[IN]|=|O

Entrada configurada como Bar 8k2.

Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura. No fecho obtém-se a
paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura. No
fecho obtém-se a paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-
se a paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se a
paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar CL TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho. Na
abertura obtém-se a paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-
se a paragem do movimento.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Légica

Definicao

Default

Barrar
0 ajuste
efectuado

Opcoes

==

Configuragao

da entrada de

comandoIC 1.
61

0

Entrada configurada como Start E.

Entrada configurada como Start I.

Entrada configurada como Open.

Entrada configurada como Close.

ic 2

Configuracao

da entrada de

comando IC 2.
62

Entrada configurada como Ped.

Entrada configurada como Timer.

Entrada configurada como Timer Pedonal.

Configuracao
dasaida AUX 0.
20-21

Saida configurada como 2° Canal Radio.

Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.

Saida configurada como comando Luz de Cortesia.

AUH 3

Configuragao da
saida AUX 3.
26-27

Saida configurada como comando Luz de Zona.

Saida configurada como Luz de escadas

Saida configurada como Alarme

Saida configurada como Lamp. cintilante

Saida configurada como Fechadura de lingueta

Saida configurada como Fechadura de magneto

Wi |N|locojun|dh|lWwIN|=|OJO (WD |[W|N|=

Saida configurada como Manutencéo

o

Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencao.

cod F {550

Caddigo Fixo

o

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
Néo sao aceites os Clones com Codigo Fixo.

n wEl dE Pro-
EE o

Definicao do nivel
de protecao

A - Néo é necessaria a password para aceder aos menus de programacao

B - Habilita a memorizacéo dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e nao requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no
modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor a memorizar.
O receptor sai do modo programacao passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros transmisso-
res novos repetindo o ponto anterior.

C - Habilita a introducao automatica via radio dos clones.

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionados a
mem©ria do receptor.

D - Habilita a introdugdo automética via radio dos replays.

Permite adicionar os Replays programados a meméria do receptor.

E - E possivel modificar os parametros da placa via rede U-link

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as funcées B-C-D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.

A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introdugao automatica via radio dos clones.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as funcées D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.

D - Desabilitada a introdugéo automatica via radio dos Replays.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as fun¢des C - E

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introdugdo automatica via radio dos clones.
D - Desabilitada a introducéo automatica via radio dos Replays.
E - E desabilitada a possibilidade de modificar os parametros da placa via rede U-link
Os transmissores sao memorizados apenas utilizando o menu radio especifico.
IMPORTANTE: Tal elevado nivel de seguranca impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as interferén-
cias radio eventualmente presentes.

fodo SEr (ALE

Modo serial
(Identifica como se
configura a placa
numa conexao de
rede BFT.)

SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnéstico/etc.

MASTER standard: a placa envia comandos de activagdo (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.

SLAVE folhas contrapostas na rede local: a placa é o slave numa rede de folhas contrapostas sem médulo
inteligente. (fig.R)

MASTER folhas contrapostas na rede local: a placa é o master numa rede de folhas contrapostas sem maédulo
inteligente. (fig.R)

ind ir i220

Endereco

Identifica o endereco de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.
(ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)
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MANUAL PARA A INSTALACAO 3
Barrar )
Logica Definicao Default | o ajuste Opgoes |
efectuado c
0 Entrada configurada como comando Start E. m
1 Entrada configurada como comando Start I. c
2 Entrada configurada como comando Open. m
3 Entrada configurada como comando Close. 0
4 Entrada configurada como comando Ped.
5 Entrada configurada como comando Timer.
6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa sé na abertura.
9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.
Configuragio da 10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil senswel" : _
entrada EXPI1 na 1 Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura, no fecho
placa de obtém-se a paragem do movimento.
EHP I 1 expansio 1 12 Entrada configurada como segurancga Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, na abertura
. obtém-se a paragem do movimento.
entradas/ saidas " - ~
1-2 13 Entrada configurada como seguranca Phot test, fotocélula verificada. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagao dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
14 EntradaconfiguradacomosegurancaPhotoptest, fotocélulaverificadaativaapenasnaabertura.Aentrada 3 (EXPI2)daplaca
de expanséo entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos de seguranga. EXPFAULT1.
15 EntradaconfiguradacomosegurancaPhotcltest, fotocélulaverificadaativaapenasnofecho.Aentrada 3 (EXPI2)daplaca
deexpansaoentradas/saidasé comutadaautomaticamente naentrada verificadadispositivosde seguranga. EXPFAULT1.
16 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel verificado. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expanséo
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranca Bar OP test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na aber-
17 tura, no fecho obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacao dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranca Bar CL test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho,
18 na abertura obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansdo entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
Conf 50.d 4 Entrada configurada como comando Ped.
onfiguragao da -
entrada EXPI2 na 5 Entrada configurada como comando Tfmer. :
placa de 6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
EHP 2 expansao 0 7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
entradas/ saidas 8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa s6 na abertura.
1-3 9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.
10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.
1 Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, no fecho
obtém-se a paragem do movimento.
12 Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.
Configuragéao da 0 Saida configurada como 2° Canal Réadio.
saida EXPI2 na 1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portdo aberto.
EHPo | eF;(I;;?\:;o 1 2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
entradas/ saidas 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
4-5 4 Saida configurada como Luz de escadas.
5 Saida configurada como Alarme.
Configuragao 6 Saida configurada como Lamp. cintilante.
da saida EXPI2 7 Saida configurada como Fechadura de lingueta.
EHPo? neale:;saét‘i’e 11 8 Saida configurada como Fechadura de magneto.
entradas/ saidas 9 Saida configurada como Manutencéo.
" 10 Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencao.
11 Saida configurada como Gestao semaforo com placa TLB.
Pré-cintilamento 0 Pré-cintilamento excluido.
a I ! 0
SENAFPrELANP. semaforo 1 Luzes vermelhas intermitentes, por 3 segundos, no inicio da manobra.
SENAF 0550 Semaforo o 0 Luzes vermelhas apagadas com portao fechado.
F 1550 vermelho fixo 1 Luzes vermelhas acesas com portao fechado.
TABELA “C” -MENU RADIO (-Rd i)
Légica Descricao
o6 SEACE Adiciona a Tecla start
associa a tecla desejada ao comando Start
Adiciona aTecla 2ch
ROD 2ch Associa a tecla desejada ao comando do 2° canal radio. Se nenhuma saida estiver configurada como Saida 2° Canal Radio, o 2° canal radio co-
manda a abertura do postigo.
Eliminar Lista
EL ™ BM ﬁ ATENCAO! Remove completamente todos os transmissores memorizados da memoria do receptor.
Leitura cédigo receptor
cod rH | visualiza o codi ari i
go receptor necessario para a clonagem dos transmissores.
ON = Habilita a programacao a distancia das placas por meio de um transmissores W LINK anteriormente memorizado.
ui Esta habilitagdo permanece activa por 3 minutos desde a ultima pressao do transmissores W LINK.
OFF= Programacao W LINK desabilitada.
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PhaoP Evepyomoinon e10680u pwToKUTTAPOU Katd 1o avolypaPHOT OP
Phcl Evepyormoinon £1068ou pwtoKuTtdpou Katd 1o KAeioio PHOT CL
bAr Evepyomoinon €l065ou aviyveutr eumodiwv BAR
Evepyomoinon €l0680u avixveutr eunodiwv BAR oTo poté
bfAr 2 sIav%v(ol)vénsonn yia avtippo)%a q:lgl)\}\%l) Hotep
Evepyomoinon e.008ou avixveutr eumodiwv BAR pe avtiotpon
bR, ENEPTH MONO KATA TO ANOITMA 1), av éxet Stapop@wBei wg
ac QVIXVEUTHG EUMTOSiwV ENeYpEVOG Evepyg HOVO KATd TO AVOLyHa,
Evepyormoinon tng ouoxeTiopévng l60dou FAULT
Evepyormoinon e.008ou avixveutr) eumodiwv BAR pe avtiotpon
bR, ENEPTH MONO KATA TO KAEIZIMO 1, av éxet SiapopwBei wg
e QVIXVEUTHG EUMTOSiwV ENEYUEVOC EVEPYT] HOVO KATA TO KAEIOIO,
Evepyomoinon tng ouoxeTIopévng l6000ou FAULT
Sbic Evepyoroinon £10650u TepUATIKOU KAEIGIaTOG Tou potép SWC
Sba Evepyoroinon £10660u TepUATIKOU avoiypatog Tou potép SWO
H m\akéta mepipiével va ekteNéoet évav T pn KUKAO avoiypaToc-
SEE KAEIOIOTOG XWpiG SIOKOTTF OO EVOIAHIESA SEOP WOTE VO ATTOKTOEL
TNV anapaitn porr yla my kivnon. MPOXOXH! H avixveuon tou
eumodiou Sev ival evepyorioinuévn
LS Evepyomoinon pnyavikig amepm\oKng Kivnthpa.
5 O eMOUEVOC EAlYUOC Ba YIVEL Ue XaunAr TaxuTnTa.
Erd i AmoTuyia TEOT QWTOKUTTAPWY ENéyETe T 0UVEE0N PWTOKUTIAPWY KA TN pUBION ASToupyliv.
Erde Amotuyid TEOT QVIXVEUTH EPmOSiwv ENéy&re ™ oUvSeon avixveutr) eprmodiwv kavh T pUBHIon Asoupyiav
Er03 ATOTUX{O TEOT PWTOKUTTAPWV AVOiyHATOG ;ﬁ%{éﬁsé:g&t;\;\gi%%:)p\:;:)g;\)lkur‘rapwv Kav/ m pubuion
ErO4 ATIOTUXi0l TEOT WTOKUTTAPWV KAEIGIATOC ;ﬁ%{(f;z:g&%\)l\gﬁ%%;p\;::)g)t\)/Kurwpwv Kav/r m pubuion
£-05 Amotuyia TEOT QVIXVEUTH epmodiwv 0To poTép slave ENéyETe Tn 0UvSeon aviyveutwy epumodiwv Ka/n T pubuion
r (ouvdeon yia avtippoma @UANa) TTOPAPETPWV/AEITOUPYIWV.
. . . ENE OV 0 Si 1 06)
ErDB AmoTuxia TEOT aviXveuTn epmodiwy 8k2 n q‘?g:é:gw(f;}x E;%r;g\\(/l%\\/’eurmv epmodiwv kav/ m puBuon
Er07  |Anotuyia TeoT avixveutr epmodiwv Katé To Gvolypa Eﬁ?ﬁ;}%ﬁ’/yx’gﬁg&g}%}’ UtV epmodiwy kavh m poBuion
Er0B  |Amotuyia TeoT avixveuTn epmodiwv Katd To KAeiolpo Eﬁ?ﬁg&%ﬁ’,yx’gﬁg&%}%}’ VTV epmodiwy kavh ™ poBion
5 . - ENéy&re TI¢ OUVSEDEIC OTO MOTE
Er iH*  [>@dhuateot hardware mhakétag - I'Ip(yBE)\r’]uacrc Barcware OTI']VHT)\GK%TG (amevBuvBEite oTo oEPPIC)
Er 3H* Avtiotpopr| amd pmodio - Amperostop EAéy€te TuxOV epmodia Katd prikog tng Stadpopng
ErYH* QeppIKn aoPAleld [MEPIPEVETE VO KPUWOEL TO CUOTNHA AUTOHATIOHOU
PHIKN A0P P P! ny Hatiop
ErSH*  [Zpdlpa emkovwviag pe ouoTANATA E€ AMOOTACEWC Eﬁg&gﬁzgggz&%’&lﬁi‘g&mg&g%&%gggﬁww Kavf T
EF0 EFi . . . . . AOKIUAOTE VO OPAOETE KAl VO aVAPETE KAt TIAAL TNV TTAGKETA. AV TO
Er1d Erl5 | EOWTEPIKS GPANUA ENEYXOU ETITAPNONG CUCTAATOG. poBAnua nupgﬂai\/ﬂ, umueweg’he 5T0 Gs‘pﬁlg
i X i i i MiéCovtag Ok empPePaiivovtai ot avixveupuévec pubuioeic. Hmakéta Oa
1R S@dApa 0p00TNTAC TWV TTAPAPETPWY KEVTPIKAG HOVASAC|OUVEXIOEI va AEITOUPYEI HIE TIC QVIXVEUUEVEC PUBLITELG.
(Aertoupyieg kat Mapdpetpot) A £MEL VO ENEYEETE TIC pUBIOEIC TNG MAAKETAC
(MNapdpetpot Kat AEIToupyieg).
MéCovrac Ok n_mhakéta Ba avapyioel va Aettoupyei pe
Er13 SpAlpa 0TI mapapétpoug D-track npokaBopiopévo D-track.
Eivat avaykaia n ektéAeon autoppuBuiong
ErFD S @ANUA TEQUATIKOU EAéyETe TIC OUVOETEIC TWV TEPUATIKWY
ErF i S @AAUa TEPUATIKOU TAVTA EVEPYS PETA TNV évapén Tng Kivnong | ENéyETe ouVOETEIG TEPUATIKWY, CUVOETELS HOTED
ErF3 o@aAua puBuong Twv 1008wy SAFE ENéyETe T owoTr) pUBUIoN TwV El00Swv SAFE

*H=0,1

(PRSSEard- [ox] — [0 — [51 |~ [0 — o) - 25 7]
(N

9,A,B,.C.D,EF

—'—'-—"’—'-—"‘—O-ﬂ

24 - ARES VELOCE SMART BT A500/BT A1000/BT A1000 STEEL

D814275 0AA01_03



275 0AA01_03

<
<)
o

ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

1) FTENIKA
To potép ARES VELOCE SMART BT A500-BT A1000-BT A1000 STEEL mapéyel
MEYAAN eveNi&ia eykataotaonc xdpn otnv e€alpeTiKa xapunAn O£on Tou mvidy, 6To
HIKPO TOL péyeBogkatl ot puBUIoN UYouckal BaBougmou Siabétel. O puBuI{OpEVOG
NAEKTPOVIKOGTTEPLOPIOTAG POTINGTTIAPEXELACPANELR ATTO GUVOAYN. O XELPOKIVNTOC
ﬁaplop(’)cémamncavdwnc HECW HOXAOU amTOCUUMAEENG eival EEAIPETIKA ATTAOC,.
aKIvNTOTIO(NoN OTO TEPHA TNG SLAOPOUNAG EAEYXETAL ATTO NAEKTPOUNXAVIKOUG
UIKPOSIOKOTITEG.
O mivakag xelptotnpiwv MERAK SV SiatiBetal amd Tov KATAOKEVAOTH HE
TUTIKA PUOLION. OTToIadHTTOTE PETAPBOAT TTPEMEL VA TIPAYUATOTOLETAl MECW TOY
TIPOYPAUUATIOTH UE EVOWHATWHEVN 080VN 1 ECW POPNTOU TTPOYPAUHATIOTH
Xszr]c xenone. )
TTOAUTWC CLPBATO Pe Ta TPWTOKOANA EELINK kat U-LINK.
Ta Bacikd XapakTNPLoTIKA gival:
- 'EAeyx0g 1 HOTEP XAPNANG TAONG
- Avixveuon gumodiwv
- XwploTéG €i00801 YIa TIG AOPANELES
- Alapop@waotpol eicodot eEAéyxou
- Evowpatwpévog §éktng padloonudtwy rolling-code pe avarrapagwyri TIOMTTV.
HmAakéta Slabétel BAon akpoSEKTWY ATOCTIWEVOU TUTTOU YIa VA OIEUKOAUVETAL
ouvTAPNON Kal n aviikardotaon. AlatiBetal pe oglpd tomobeTnpuévwy
EpGXUKUKAwTr']pwv yta va SleUKoANUVETAL O EYKATACTATNG O0TO €pyo Tou. Ot
POAXUKUKAWTNPEG AQOPOoUV TOUG aKpodéKTeG: 70-71, 70-72, 70-74. Edv ol
akpOSEKTEG auToi xpnotpomolovvtal, mPEMel va agaipebolv ol avtioTolyot
BPAXUKUKAWTAPEG.

A “H gykatdotagn mPEMEL va TIpAyHaTOTOLETal amd eEEIOIKEVYEVO
TIPOOWTTIKO (EMayYEAUATIO EYKATAOTATN, KATA To TTPoTuno EN 12635),
oLHPWVA UE TNV 0O TIPAKTIKNA Kal ToV TPEXOVTA KWSIKA”

A MPOEIAOMNOIHZEIZ - MpootatrevoTe Ta emKivéuva maicta
GUHPWV LE TIC Slata&elg Tov kavovio oV EN12453, epappolovrag
EVEPYA AKPA KAl XPNOIHOTIOIWVTAG TIG 10080ug SAFET Kat SAFE2.
Mo TOV EVTOTIOUO EUTTO lwvapa&klootstosva \‘?akpo:ASOSENTIR
EDGE 115SK/ BIRCHER EP45x99A1 (AEN NMAPEXETAI)

EAEFXOx

O mivakag MERAK SV mpaypatomolei €éAeyxo (TeoT) Twv pehé Tpopodoaiag Kat
TWV OUOTNUATWY ACPOAEIG (PWTOKUTTAPA), TPV TNV EKTEAECN KABE KUKAOU
QAVOIYHATOG KAl KAEIG{HATOG,.

Y& mepintwon mpofAfpatog, eNéyEte Tn Aertoupyia Twv ouvEEdEUEVWY
OUOTNUATWV KAl TIG KAIAWSIWOELG.

2) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

MOTEP
500

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)

400W

1000/1000 STEEL
220-230V 50/60 Hz

Tpogobdooia

Anoppo@oupevn loxUg

Movada mvidv 4mm (25 ddévTia) 4mm (18 ddévTia)

Tayvtnta (Kevo) 25 m/min 18 m/min
STt 6 Stvbi Bong-| 22 m/min 15 m/min
Méy. Bdpog moptag 500 kg 1000 kg
Méy. poriy 20Nm

Avtidpaon otnv kpolion HAEKTPOVIKOG TTEPLIOPIOTHG POTTAG
Aimavon Méviun pe ypdoo
Xe1poKivNTOG XEIPIOUOG Mnxaviky armooUUMAEEN pe pOXAS
TOmog xpriong EVTATIKN

Epedplkéc pmatapieg

2 ymatapieg Twv 12V 1, 2Ah
(mpoalpeTikd)

SuvOrkeg mepIBAAovTog amnd -20°C éwg + 55°C

Babuég mpootaciag IP24

Od6puPog <70dBA

Bdpog evepyorointn 7kg (=70N)

Al0OTACEL BAéme Fig.|
KENTPIKH MONAAA

Moévwon Siktuou/xapnAr |> 2MOhm 500V ===

Taon

Oeppokpaoia Aettoupyiag  |-20/ +55°C

OgpuIKA mpooTtacia NAOYIOUIKO

AiNAeKTPIKN avtoxn Siktuo/bt 3750V~ emi 1 Aento

Tpogobdooia eaptnudtwv |24V~(0,5 A péy. katavalwon)24V ~ safe

AUX 0 Tpogodooia emagng 24V~N.O. (1A max)

AUX 3 Emapry N.O. (24V~/1A max)

ACQANEIEC BA.G

Evowpdtwpévoc ouxvétnta 433.92MHz

padiodéktng Rolling-Code

006vn LCD /@opntdg MpoypappaTioTis
YEVIKAG Xpriong
481¢

PUBuIoN Mapapétpwy Kat
EMAOYWV

Ap. cuvduacuwv

Méy.ap1Buog
TPOYPApaTI{OpEVWY 63
TNAEXEIPLOTNPIWV

(* d\\eg Taoelg SlaBéotueg Katdmv mapayyehiog)

Ekd860z1¢ mounwy mou oluomoovvrat: €R-Read
‘OMotoimounoiROLLING CODEmoveivaicupfatoipe (( y))

KYKAOZ XPHEHZ Tuvexig 30 kOKNoVGpa | 25 kUKhoVwpa
OEPMOKPAZIA o R 3
AEITOYPIIAX 40°C 50°C 55°C

3) IPOETOIMAZIA ZOAHNONFIGA , ]
OETOIUAOTE TNV NAEKTPIKT EYKATAOTAON CUUPWVA LE TOUGIOXUOVTEGKAVOVIOHOUG
CEl 64-8, IEC364, T0 npc}v)l'urro HD384 kat Toug AA\OUG EGVIKO)l(JC KAVOVIOHOUG.

4) NMPOETOIMAZIA X TEPEQZHZ MOTEP FIG.B
MPOETONACTE A EKOKAQN YIa TNV TTAGKA TOLUEVTOU GTI’EI omoia TpEmeL va
TomoBeTNBOUV 01 EVTIATHPEG TNPWVTAG TIG armooTaoelg oty (FIG.B).

5) AOAIPEZH KANYMMATOX Fi%C
5.1) TONOGETHZH MOTEP FIG.C1

6) TOMNOOETHZH EEAPTHMATQN METAAOZXHZ FIG.D -D1
Juviotwpevol TuTol Kpepayépag (fig.l)

7) KENTPAPIZMA KPEMATIEPAZ QX MPOX TO MINION FIG.J - K1 -L

AKINAYNOZ - H ouyk6AAnon mpémel va yivel and e€€181KEVHEVO TEXVIKO
oV 8100£T€1 OAA T ATOHIKA CUOTH lécu'a TPOCTACIAG CUNPWVA E TOUG
10XU0VTEG Kavoviopoug acgaleiag FIG.K.

8) ZTEPEQXH ZTHPIFMATQN TEPMATIKOY AIAAPOMHX FIG.E

9)TEPMATIKA AKINHTOMNOIHZHX FIG.O
KINAYNOZX - H mopta mpémel va S1a0€Tel pnXavika TEPUATIKA
AKIVNTOTIOINONG TO00 OTO AVOlyHa 600 Kal GTO KAEIOINO, £T0L WOTE
Va pnv emrpémetal n £§086¢ Tng ano tov mdvw odnyo. Ta teppatika Ba
TIPEMEL VA EiVal OTEPEWNEVA OTO 0ATES O, Aiya EKATOOTA TEPQ ATTO TO GNMEiO
NAEKTPIKI G AKIVNTOTOINONG.

10) XEIPOKINHTH AMOXYMIAE=H (BA. OAHTIEZ XPHXHX -FIG.3-).
I1£000)g’1 Mn onpwyvetre AMOTOMA tnv nopta, aAAd ZYNOAEWTE tnv ot
OAn T 6tadpopn TNG.

11) ZYNAEXZH BAZHX AKPOAEKTQN Fig. G-P

A@oU TePAoETE Ta KATAANAA NAEKTPIKA KAAWSIA 0TA KAVAALA KOl OTEQPEWOETE
1a S1a@opa e£apTHUATA TOU AUTOUATIOHOU OTa emAeypéva onueia, Oa mpénel
Va EKTENECETE TN OUVOEDN CUPPWVA UE TIG 0ONYIES Kal Ta oxESLA TOU eyxelpLdiou
odnylwv. YuvOECTE TN PACN, TO OUSETEPO Kal TN Yeiwon (UMoXPEewTIKA). To
NAEKTPIKO KaAwSl0 pEmelva ao@aioel aTov e61k6 o@tyktrpa (FIG.P-P1) o aywydg
mPooTaciag ( siwog € KiTpIVO/TIpActvo pavdia mpemel va ouvSebei oTov 181K
akpodéktn (FIG.P-P2).

MPOEIAOTOIHZEIL - Na Ti¢ Stadikaocieq KaAwdiwong Kat yKatdoTaong MPETEL

va pappolovTal Ol IoXUOVTEG KAVOVIOHO( Kal Ol Kavoveg TG 0pOnG Texvikng. Ot

aywyoi ou Tpo@odoTouvTal UE SIAPOPETIKEG TATEIG, TTPETEL va SaxwpiCovTal A

Va HOVWVOVTAL KATAANAQ e TPOOEETN POVWon TOUAAXIoTOV Tmm.

OlaywyoimpEMEIVO OTEPEWVOVTAL UE TTPOCOETO GUCTN A KOVTA OTOUG OKPOOEKTEC,

gla mapadelypa pe SeTikd KaAwdiwv. Oha ta kKaAwdia cuvvdeong mpémel va
laTNEOUVVTAL OE ATTOOTACN ACPAAEING Ao TIC YUKTPEC.

11.1)TOMIKA XEIPIZTHPIA Fig.G

Me tnv 086vn oBNnoTH, N TMiEON TOU MUMOUTOV + eAéyxel éva Open Katl Tou
HUmTOUTOV - éva Close. Mia emMITAE0V TTiECT) TWV UMTOUTAV, KATA TNV Kivion TOU
autopatiopoU, eAéyxetat éva STOP

12) Y THMATA AZQAANEIAX
InUEiwON: XPNOIHOMOIEITE HOVO OUCTHHATA acPalgiag SEKTN pE emaen
€AeVOePNG EVaANaYG.

12.1) EAETMENA ZYZTHMATA Fig. S
EIZKZ)Hz_lYNAEZH 1ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQNNOY AEN EXEIEMAANHOEYTEI

él2k3)H§YNAEZH 1 ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQN NMOY EXEI ENAANHOEYTEI

12.2) XYNAEZH 1 MH EAETMENOY ZEYTOYX OQTOKYTTAPQN FIG. G
13) MPOXBAZH XTO ANAOMOIHMENO MENOY: FIG.1

13.1) MPOXBAXH XTA MENOY:FIG. 2

13.2) MENOY MAPAMETPOI (PArR_) (NINAKAZ “A” MAPAMETPOI)
13.3) MENOY AEITOYPTIEZ (Lol -'c‘; (MINAKAZ “B"” NEITOYPTIEZ)

13.4) MENOY PAAIOEMIKOINQNIA (-Ad {a) (MINAKAZ “C” PAAIOEMIKOINQNIA)
- ZHMANTIKHZHMEIQXH: TOMOOETHZTEXTON MPQTOANOOHKEYMENO
5 MOMNO TO ZHMA TOY KAEIAIOY MASTER. ) ) Bopil

€ TIEPIMTWON XEIPOKIVNTOU TIPOYPOUUATIONOU, O TIPWTOG TToUmég Kabopilet
Tov KQAIKO QA)EIKIOY oy AE?(TY—E (g KwSIKOG autodg €ival avaykaiog yid tnv
avanapaywyr Twv padIomoUTwV.
O evowpatwpévog Séktng Clonix S1abétel emiong opIoUEVEG ONUAVTIKEG
TIPONYUEVEG NEITOUPYIEG:
« Avamapaywyr mourmol master (KUMOUEVOC 1) 0TaBEPOG KWSIKOC).
+ Avamapaywyr ylo QVTIKOTAoTAo TIOMTTWV TTOU £X0UV KATAXwPNOeinén 010 6€KTN
« Aaxeiplon Faong SeSouEvwv TTOUTTWV.
« Aloxeiplon opadag Sektwv.
MNa T XPHRoN aUTWV TWV TIPONYHEVWY AEITOUPYIDV_ oUpBoUeUBEiTe TIC 0dnyieg Tou
(POPNTOU TIPOYPAUUATIOTH YEVIKNE XProng Kat Tou O8nyou MPOoyPapUaTIOHOU OEKTWV.
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E | Oopiouog Neowpaen
L OAZH M , Sooi
0Vo@PaoIKN Tpopodoaia
N OYAETEPOS Pactn o
JP31 | , i
P32 NPQT METAXX ZUvOECN MPWTEVOVTOG METACXNUATIOTH,
P13 AEYT METASX Tpogodoaia makétag:
24V~ NAeuTtePeUOV PHETAOKNMATIOTH
10 MOT + Sous .
Ovdeon potép 1.
11 MOT - n wotep
20 Aapopewatpn £€080¢ AUX 0 - MpokaBopiopévn puBuion OAPOL.
AUX 0 - TPOOOAOZIA 2° KANAAI PAAIOKYMATQON/ AYXNIA ANOIXTHX MOPTAY SCA/ Zfjpa EXQTEPIKOX OQTIEMOZ/ Zrjpa OQTIEMOX ZONHY/
21 EMAOHX 24V (N.O.) (1A MAX) | O®QTIZMOX KAIMAKOZTAZIOY/ LYNATEPMOZX ANOIXTHX MOPTAY/ ®APOL/ AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH
KAEIAAPIA ME MATNHTH/ XYNTHPHZH/ ®APOX KAl LYNTHPHXH. Avatpé€te otov mivaka "Alapopewon Twv e£66wv AUX".
26 Alapopeuotun £€6080¢ AUX 3 - MpokaBoptopévn EEoS0o¢ 2° KANAAI PAAIOKYMATON.
AUX 3 - EAEYOEPH EMNAOH 2° KANAAI PAAIOKYMATON/ AYXNIA ANOIXTHX MOPTAX SCA/ Zfjpa EXQTEPIKOX ©QTIEMOZ/ Zrjpa OQTIEMOX ZONHY/
27 (N.O.) (Max 24V 1A) OOTIZMOZ KAIMAKOZTAZIOY/ XYNATEPMOZX ANOIXTHZ MOPTAY/ ®APOX/ AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH
KAEIAAPIA ME MATNHTH/ ZYNTHPHZH/ ®APOX KAl LYNTHPHXH. Avatpé€te otov mivaka "Alapopewon Twv e£66wv AUX".
41 +REF SWE Oub£TEPOC TEPUATIKWV
42 SWC Teppatiko Sadpopng KAelaipatog SWC (N.C.)
43 SWO Teppatiko Stadpopng avoiypatog SWO (N.C.)
50 24V~ () E€ob Sootac €€ )
080¢ Tpopodoaiag eapTnudTwy.
51 24~ (+) CTPOP C ECAPTNH
52 24 Vsafe ‘E€080¢ Tpopodoaiag yia eNeypéva GUOTAUATA AOPANEIAG (TOUMOG PWTOKUTTAPWY KAl TTOUTOG aVIXVEUTH EUmodiwv).
'E€060¢ evepyr LOVO 0TOV KUKAO AelToupyiag.
60 Qudétepog Oudétepoc e106dwv IC 1 kat IC 2
g_ Aapopewatpn gioodog evtohrig 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Avatpé€te otov mivaka "Alapop@waon Twv £1008wv eVTOANG".
= Alapopwaotpn eicodog evtoArc 2 (N.O.) - Default PED.
& 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Avatpé€te oTov mivaka "Alaudp@won Twv el068wv eVTOAC".
70 Oubérepog Oubétepog 1066wV STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
7 STOP H evtohn diakomtel Tnv kivnon. (N.C.)
Edv dev xpnoiyomoleitat apriote 1o BpaxukukAwTrpa otn B£on Tou.
Aapopewotun gicodog acpaheiag 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpéte otov mivaka "Alapdppwon Twv 1068wy ac@aleiac”.
73 FAULT 1 EicoSo¢ eAéyxou ouoTnuatwy acpaleiag cuvdedepévwy oto SAFE 1.
Alapopewoatpn gioodog acpaleiag 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpéte otov mivaka "Alapdp@won Twv el068wv ac@aleiac”.
75 FAULT 2 Eicod0¢ eEAéyxOoU CUOTNUATWY aowa)\e(as ouvéaéeuévwv o010 SAFE 2.
] Eicodoc¢ kepaiag.
g Y KEPAIA XPNOILOTIOIE(TE KEPaia GUVTOVIOPEVN 0Ta 433MHz. I1a Tn 0UVSEsn Kepaiac-AEKTn XPNOILOTIOOTE OHOAEOVIKO
W kaAwdlo RG58. H mapoucia HETAMNIKWY OYKWV KOVTA OTNV KEPAia, UMOPEi va TIPOKAAECEL TAPEUBONEG TN AN
= # SHIELD padiokuudtwy. Y& mepintwon xaunAig euBEAEIag TOU TOUTOU, IETAKIVACTE TNV KEpaia og KATAAMNAGTEDO onueEio.

Awapoppwon Twv e§65wv AUX

Aertoupyia Aux= 0 - E€060¢ 20Y KANAAIO'Y PAAIOKYMATQN.
H ema@n mapapével KAELOTN yla 1S PE TNV EVEPYOTIOINGN TOU 20U KAVOAIOU paSIOKUUATWY.

Aertoupyia Aux= 1 - E§o6o¢ AYXNIAZ ANOIXTHZ MOPTAX SCA.
H ema@n mapapével KAEIOTH KATA TO AVOlyUa Kal e TO QUANO aVOIKTO, SIAAEITOUCA KATA TO KAEIOIUO, AVOIKTH UE TO QUANO KAELOTO.

Aertoupyia Aux= 2 - E€obog orjpatog EXQTEPIKOY OQTIZEMO'Y.
H enmagn mapapével KALoTN yia 90 SeuT. UETA TRV TENEVTAIA Kivnon.

Aertoupyia Aux= 3 - E€odo¢ orjpatog OQTIZMOY ZONHE.
O ema@n mapapével KAELOTH yla OAn T SIdpKela TG Kivnong.

Aertoupyia Aux= 4 - E§o50¢ DQTIZMOY KAIMAKOZTAZIOY.
H enagn mapapével KAeloTn yia 1 §eut. otnv évapén Tng Kivnong.

Aertoupyia Aux= 5 - EE080¢ ZYNATEPMOY ANOIXTHE MOPTAS.
H emagn mapapével KAEIOTH €4V TO @UANO TNG TOPTAG TTapapeivel avolxtd yla SImho xpdvo we mpog To pubuiopévo TCA.

Aertoupyia Aux= 6 - E€oSog yia ®APO.
O ema@n mMapapével KAELOT KaTd T SIAPKELA TNE Kivong Twv @UAAWV TG moPTag.

Aertoupyia Aux= 7 - E€o80¢ yia AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA.
H enagn mapapével KAEIOTH yia 2 SeuT. o€ KABE Avolyua.

Aertoupyia Aux= 8 - E€080¢ yia HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH.
O ema@n MAaPAUEVEL KAELOTH PE TNV TOPTA KAELOTH.

Aertoupyia Aux= 9 - E€o6o¢ ZYNTHPHZH.
H enma@n mapapével KAEIOTH OTaV GTACEL OTNV TIUK TTOU €XEL PUBUIOTEL OTNV MOPAPETPO TUVTHPNON, EMONUAIVOVTAG TNV avAYKN CuUVTHPNONG.

Aertoupyia Aux= 10 - E€o6o¢ DAPOX KAl ZYNTHPHZHO emagr mapapével KAEIOTH Katd Tn SIdpKela TG Kivnong Twv @UANWY TN TOPTAG. AV GTACEL OTNV TIUI TTOU £XEL PUBUIOTEL 0TNV
TIOPAPETPO TUVTHPNON, OTO TEAOG TNG Kivnong, e TO QUANO KAEIDTS, N MA@ Yia 4 @opé¢ KAEiVEL yia 10 SeuT. Kal avoiyel yla 5 S€uT. emonuaivovtag TNV avaykn cuvtipnong.

InpEiwon: Ze nepimtwon mou Kapia ££080¢ Sev éxel Siapop@wdsi w¢ EE0850¢ 20u KavaAt PadioKupdtwy, To 2° Kavall padioKUpATwy eAEyXEL TO dvolypa medwv.

AlapopPwaon TWV 1668wV EVTOARG

Aertoupyia IC= 0 - Eicodog Stapopewpévn we Start E. Aertoupyia cupgwva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP MouEMnk. E€wtepikd Start yia tn Staxeipion @avapiov.

Aettoupyia IC= 1 - Eicodog Stapopewpévn wg Start I. Aertoupyia cup@wva pe tn Stadikaoia SEEP-bY-5EEP MauEMnt. Eowtepikd Start yia tn Slaxeipion @avaplov.

D814275 0AA01_03

Aertoupyia IC= 2 - Eicodog Stapoppwpévn wg Open.
H evTtoln ektelei €va avolypa. Av n €i0080¢ TAPAUEIVEL KAELOTH, TA UANA TTAPAPEVOLV QVOLXTA PEXPL TO AVOLyHa TNG EMAPNG. ME avolxTr EMa®r), 0 AUTOPATIONOG KAEIVEL LETA TO XPOVO
tca, av éxel evepyomoinOei.

Aertoupyia IC= 3 - Eicodog Stapoppwpévn wg Close.
H evToln ekTeAe( éva KAgioIpO.

Aertoupyia IC= 4 - Eicodo¢ Siapopewpévn wg Ped.
H evtoln extelei éva pepikd avotyua melwv. Asttoupyia oUp@wva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP MouElnk

Aertoupyia IC= 5 - Eicodog Stapoppwpévn wg Timer.
Aertoupyia mapdpola Pe Tnv open aAd To KAEIIUO ival e§a0@aNOUEVO akOUa Kat PETA amd SLaKoT PELUATOG.

Aertoupyia IC= 6 - Eicodo¢ Stapopewpévn wg Timer Ped.
H evton| ektelei éva pepikd avotypa medwv. Av n eicoSog mapapivel KAEIOTH, TO QUANO TIAPAUEVEL AVOIKTO PéXPL TO AVOLYHA TNG EMAQPG. AV N €i0080¢ TapapéVel KAELOTY Kal vepyoroindsi pia
£vTON Start E, Start | 1) Open ekteAeital pia MApNE Kivnon yla va armokataotabei 0Tn GUVEXELR O Avolypa TTE(wV. To KAEICILO gival EEa0QANOUEVO KOO KAl LETA aTTd SIOKOTTH) PEVOTOG.
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AapopPwWaon TwV 1668wV acpaleiag

Aerroupyia SAFE= 0 - Eicodo¢ Siapopgwpévn we Phot, pwrokuttapo Sev emaAnBevovra (*) (

Fig. TAp. 1)
Entpémel T oUvEEoN TwV GUOTNUATWY TTOU Sev SIABETOLV CUUITANPWHIATIKY ETTAQK ENEYXOU. 2%_ TIEQITTTWON OKIOoNG Tal GWTOKUTTOPA n%papévouv £vePYA TOO0 KATA TO Avolypa GO0 KAl KATA TO
KAEio10. H OKiaon Tou @WTOKUTTAPOU KATA TO KAEICILO, QVTIOTREPEL TNV Kivnon UOVO LETA TNV armeAeUBEpWon ToU GWTOKUTTapou. Edv dg

V XONOIUOTIOIETAL APr)OTE TO BpaxuUKuKAwTpa otn Béon Tou.

Aertoupyia SAFE= 1 - Eicodo¢ Siapopewpévn wg Phot test, eAeypévo pwtokiuTtapo (Fig. T, Ap. 2).
Evepyomolei Tov éAeyXo TwV QWTOKUTIAPWV OTNV ApXH TG KivoNne. L€ MEPIMTWON OKIAoNG T QWTOKUTTAPA TAPAUEVOUV EVEPYA TOCO KATA TO AVOlyua 600 Kal KaTtd To KAgioipo. H
OKiQoN TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIGIUO, AVTICTPEPEL TNV KIvon HOVO HETA TNV ameAeVBEPWON TOU QWTOKUTTOPOU.

Aerroupyia SAFE= 2 - Eicodo¢ Siapop@wuévn wg Phot op, pwToKUTTAPO evepyomoinuévo pévo Katd To avolyua dev emainBetovrar (*) (Fig. T, Ap. 1)
Emtpénel Tn 00vEECN TwV CUSTNUATWY TIOL Oev SIABETOLY CUUTANPWUATIKN EMAPH) EAEYXOU. € n%pin'rwon GKiaonG S10KOTTEL TN AEITOUPYIQ TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIGIHO.
Kata tn ¢don avoiypatog UmAOKAPEL TNV Kivnon yia Tn SIdpKELa OKIAoNE TOU @WTOKUTTAPOU. EAv eV xpnolUoToLEITal a@roTe TO BPaxUKUKAwTAPa otn Béon Tou.

UMAOKAPEL TRV Kivnon yta Tn SIAPKELR OKiaoNng TOU QWTOKUTTAPOU.

Aertoupyia SAFE= 3 - Eicodo¢ Siapop@wpévn wg Phot op test, pwToKUTTapOo EAEYUEVO KAl EVEPYOTIOINUEVO POVO KATA To Avotypa (Fig. T, Ap. 2).
Evepyomolei Tov éAeyXo TwV QWTOKUTTAPWV 0NV ApXH TNG Kivnone. Ze MeQIMTwon okiaong SIAKOMTEL Th AEITOUPYia TOU WTOKUTTAPOU KaTd To KAgioiuo. Katd tn ¢don avoiyparog

Aerroupyia SAFE= 4 - Eicobo¢ Siapop@wuévn we Phot cl, pwTtokUTTapo evepyomoinuévo uévo Katd To kAeioipo Sev emainBevovtal gf) (Fig.T, Ap. 1)
Emtpénel ) o0vOECN TWV CUCTNUATWY TIOL Oev SIABETOLY CUUTANPWUATIKA EMa@ EAEYXOU. Y€ IEQITTWON OKiaong SIAKOTTEL T
@©Aon KAELOIUOTOC avTIOTPEPEL apéow TNV Kivnon. Edv Sev xpnowpormoleitatl aprioTe 1o BpaxukukAwtrpa otn B€on tou.

EITOVPYIA TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO dvolypa. X

Nertoupyia SAFE= 5 - EiooSog Slapoppwpiévn we Phot cl test, pwtoKUTTIapo Eeypévo Kalt EVEPYOTTOINUEVO Vo Katd To kAgiotpo (Fig. T, Ap. 2).
EvepyorTolei Tov ENeyX0 TwV QWTOKUTIAPWY OTNV apxr TNG KVNOoNG. Z€ TEPITTTwOn oKioong SIAKOTTTEL TN AETOUPYIX TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO AVOIYUA. Z€ pAoN KAEIGIIATOG OVTIOTPEPEL APESWE TNV Kivnon.

Nertoupyia SAFE= 6 - EiooSog Slapoppwpiévn we Bar, aviyveutrig eumodiwv Sev emainBevovrat (*) (Fig. T Ap. 3)
Emtpénel T 6UVEECN TwV CUCTNHATWV TToU SeV SIBETOLV CUUITANPWICTIKI EMTOpH] ENEYXOU. H VTOAr avTIoTpEQEL TV Kivnon yia 2 SeuT. Edv Sev xpnotpomoleital agrioTe To BpaxukukAwTripa otn Béon Tou.

Aettoupyia SAFE= 7 - Eicodo¢ Stapoppwpévn wg Bar, eheypévog avixveutnc pmodiwv (Fig.T, Ap. 4).
Evepyorolei Tov ENeyX0 TwV QVIXVEUTWV eUmodiwv oTtnv apxn TN Kivnong. H VIO avTIGTPEPEL TNV Kivnon yia 2 SeuT.

H evtoAn avtioTpé@el Ty Kivnon yia 2 Seut.

/\sn’ougyia SAFE= 8 - EiooS0o¢ Siapoppwpévn wg Bar 8k2 (Fig.T, Ap. 5). Eioodog yia wpiké dkpo 8K2.

AKIVNTOTI0INGN TOL AUTOHATOU MNXaviopoU (STOP) (Fig.T,

Aerroupyia SAFE=9 EicoSog Siapopewpévn we Bar op, svspyg;wlnpévoc QVIXVEUTNG EUMTOSIWV HE AVTIOTPOPH| HOVO KATA TO AVOLYHA, EQV EVEPYOTTOINOEL KATA TO KAEIGILO TTPOKANEL TNV

.T, ap.
Emtpénel T oUVGEOH TWV CUCTNUATWY TTIOU devV 6lagérg>uv OUUMANPWHATIKY emagr eEAéyxou. H eméuBaon oe gpaon avoiyuatog mPoKaMei TNV avTiIoTPO@H TNG Kivnong yia 2 8eut,, n
enépfaon og 9Aon KAEIo{paTog MPOoKAAEi TV akivntomnoinan. Eav S&v xpnolpomnoleital agroTe To BpaxUKUKAwTNpa oTn B€on Tou.

TIPOKAAE( TNV AKIVNTOTOINON TOL autéuatou pnxaviopou (STOP) (Fig.T, ap. 4)

KAEICIUATOC TTPOKAAEL TNV AKIVNTOTTIOINGN.

Asnou{:ylia SAFE=10 Eicodo¢ Siapopewpévn wg Bar op test, avng\{onompévoc €NEYHEVOG AVIXVEUTNG EUTTOS{WV PE AVTIOTPOPH) HOVO KATA TO AVOLYHa, EQV EVEPYOTIOINOE KATA TO KAEIOIHO

Evepyomolel Tov AeyX0 TWV QVIXVEUTWV UTOSIWV 0TV apxn TNG Kivnong. H eméuBacn oe @don avoiypatog mpokaAei TNV avTioTpo@r TG Kivnong yia 2 8eut,, n emépPaon os @aon

akivntomnoinon Tou autépatou pnxaviopou (Fig.T, ap. 5).

Nertoupyia SAFE=11 Eicobog 6lauop<pwuéva:wc Bar 8k2 op, evepyomoinpuévog avixveuTrg 8k2 e avTIoTpo@r| HOVO KATA TO AVOLYMa, EAvV evepyomolnBei KATtd To KAEIOIUO TTPOKAAEL TNV

H enéufacn o€ @Aon avoiyuatog TPOKAAEL TNV avTIoTPO®N TS Kivnong yia 2 §gut,, n eméufacn os ¢Aacon KAEICIUATOC TTPOKAAEL TNV aKilvnTomoinaon.

aKlvnTommoinon Tou autépatou pnxaviopou (STOP) (Fig.T, ap.

Nertoupyia SAFE=12 Eicodog Siapoppwpévn wg Bar cl, svspyg)nomuévoc QVIXVEUTHG EUTTOSIWV E AVTIOTPOPH HOVO KATA TO KAEICIHO, EQV EVEPYOTTOINDEL KATA TO AVOLYHA TIPOKAAE( TNV

Emtpénel T oUVeon TWV OLCTNHATWY TToU Sev O1AFETOLY CUUMANPWHATIKA emagn eNéyxou. H sns’pBaon}\ce (@daon KAEIGIHaTOG TPOKAAEL TNV AVTICTPOPN TNG Kivnong yia 2 Seut, n
enéufBacn og Aon avoiypatog MPOKAAEi TNV aklvntomoinon. Eav v xpnotomoleiTal a@noTe TO BPAXUKUK

wtrpa otn Béon Tou.

TIPOKAAE( TNV AKIVNTOTIOINON TOU QUTOHATOU pnxaviopou (STOP) (Fig.T, ap. 4).

QaVOiyUaTOC TTPOKAAE( TNV AKIVNTOTOINON.

/\ElTOU{)ViQ SAFE=13 Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar cl test, zvsgyonmnpévoc ENEYMEVOC QVIXVEUTAG EUMOSiwV PE avTIoTPOo@r} HOVO KATA TO KAEIOIMO, AV evepyomolnBei katd To dvolypa

Evepyorolel Tov €AEYXO TWV QVIXVEUTWV eumodiwv otnv apxr TG Kivnong. H eméuPaon o€ @don KAEIGIpaTog MPOKAAE( TNV avTIOTPO®N TNG Kivnong yia 2 Seut, n enéufaon o€ edaon

AKIVTOToinon Tou autéuatou pnxaviopou (STOP) (Fig.T, ap. 5).
H emeufacn o€ @don KAEIGINATOC TPOKAAEL TNV AVTIOTPOQN

Kivnong yta 2 Seut.

Nerroupyia SAFE=14 EicoSog 6lapop(pwuév&wc Bar 8k2 cl, evepyomoinuévog avixveuTrg 8k2 pe avTioTpo@r HOVO Katd To KAEIOIUO, EQV EVEPYOTTOINDEL KATA TO AVOLYHO TIPOKAAEL TNV

snéuBaon o aon avoi

ATOC TPOKOAE( TNV aklvntomoinon.

(*) Z& mepiMTWON EYKATAGTAGNG CUCTNHATWV TUTTOU “D” (nwg opilovtar amd to EN12453), cuvdedepéva pe un EAEYHEVO TPOTIO, PPOVTIOTE WOTE VA YiveTal

UTTIOXPEWTIKI OUVTHPNON TOUAAYXIOTOV KABE £§1 prveg.

13.5) MENOY NMPOKA®OPIZMENEZX (dEFALILE)
Emavagépeitnvkevpikn povada otigmpokaboplopéves pubpioslg (DEFAULT). Meta
™V eMavagopd eival avaykaia n ek véou eKTéAeon TG autoppuBuiong (AUTOSET).

13.6) MENOY F'AQX XA (LAnLUARLE)
Emtpémnel Tnv emAoyn TG YAwooag otnv 006vn Tou TPOYPAUMATIOTH.

13.7) MENOY AYTOPPYOMIXZH (RAUkoSEE)

. NMamvemniteuén KANITEPWV AMOTEAECUATWY, CUVIOTATALN EKTENECN TNGAUTOPPUD-
HIONG UE TO HOTEP OE KATAOTAON NPEUIAG (SnAadn xwpigva éxouv umepBeppavOei
amo ONUAVTIKG apIO6 CUVEXOHEVWY KUKAWY).

«  ExteNéoTe évav KUKAO autoppuBuiong amd To 161k pevou.

+ Mo matnOeito proutdév OK ep@aviCeTar o pvupa’... .... ..., N KEVIPIK povada
eKTENEL TNV KivnON QVOiyLATOG KAl OTN OUVEXEL TOU KAELGIOTOG, KATA TN OLAPKELQ
TWV omoiwV pUBUICETAL AUTOMATA N EAGXIOTN TIUN AVAYKAIOG POTTAG YL TRV KIVRON
TOU GUANOU.

O ap1Bpog avaykaiwv KIvAoEWV 0To autoset umopei va Kupaivetat amd 1 éwg 3.
Katd tn S1dpKela TnG @AonE AUTAG TIPETEL VA AMTOQEVYETAL 'P okiaon Twv pwto-
KUTTAPWVY, KaBwg Kat n xpnotn twv Xeiptotnpiwv START, STOP kat tng 08évng.
H Tautoxpovn mieon Twv pmoutdv + Kal - Katd Tn (pdoa auTr UmAoKdpel Tov
autouaTiopd kat eé€pyeTat amd To autoset epgpavifovtag KO

310 TéAog TG Sladikaoiag n kevtpikr povada eAéyxou pubpilel autduata Tig
18aVIKEG TIHEG poTTC. ENEYETE Kal evOEXOUEVWE OMNAETE TIC TIMEG CUUPWVA UE TIC
odnyie¢ mpoypappaTiopoU.

WNPOZOXH!!BefaiwOeite 6TIN TIMA TNGSUVAUNGKPOUONGTTOU LETPLETAL
ota onpeia Ta omoia opilel To mpotumo EN12445, ival KATWTEPN AMo
my Tlgl"] mou mpoBAémet to mpotumo EN 12453.
A 1 duvdpeig kpovong pMopPoUV va pelwBolV pe Tn XpRon
TOAPAHOPPWCIHWV AKPWV.

avixveuong gumodiwv dev givan gvepyn. O sykaracTtdtng mpémel va
€AEYXEL TNV KiVNON TOU QUTOHATICROU KAL VA MNV EMTPEMEL GE KAvEVAV
va MANGIAacEl I} va 6TaBEi EVTOC TNG aKTIVAG SpAcn TOU HNXAvIGHoU.

13.8) ZEIPA EAEFXQN ETKATAZTAZHZ
1. Exteléote 1o AUTOSET (¥)
. ENéy&te Tig Suvapelg kpouong: av TnpouvTal Ta 6pla (**) uetafeite oto onueio 10
Sl0QOPETIKA
MpPocappOoTE EVEEXOUEVWGTIGIOPAUETPOUGTAXUTNTAG KAl evaioOnaiag (Suvaun):
E £TTE TH{VOKA TTOPAPETPWV.
AéyETe Kal AN TI¢ SUVARELG KpoUoNG: av TNpovvTal Ta opla (**) yetafeite oto
onpeio 10 S1aPOoPETIKA
. Epappoote évav mabntikd avigveutr eumodiwv
. ENéyEte kat md Tig Suvdpelg kpovong: av TnpouvTal Ta opla (**) petaeite oto
onueio 10 SlapopeTikd
. Epapuoote cuotrpata mpootaciag evaiodnta otnv mieon 1 0ToV NAEKTPIOHUO
(mr.x. vEPYOC aVIXVEUTAG EPmOSiwv)
. EA&y€te kal AL i Suvapelg kpolong: av TnpouvTal Ta opla (**) petafeite oto
onueio 10 dagpopetikd
. EMiTpéyte TV Kivnon Tou pnxaviopol pévo otn Asttoupyia “Atopo Mapov”
0.BeBaiwOeite OTIONATA OUGTAUATA AVIXVEUONGOTNV TIEPIOXT Kivnonc Aeltoupyouv
owoTd

f Mpocoxn!! Kata tn didpkela tng avtoppvbuiong n Asttovpyia

=0 ©® N Ooul H W N

(*) Np1v exteNéoete TO autoset PePalwOEiTE OTI EXETE KAVEL CWOTA ONEC TIC EVEPYELEC
TomofETnong kat B£ong oe KATAOTACT ACPAAEIAG OTIWE AVAPEPOVTAL OTIG TIPOEL-
SOTOINOEIC EYKATAOTAONC OTO eyéaplélo TOU OUGTHHATOG KIVONG.

(**) Avdloya pe Tnv avduon Twv KIvOUVWY UTTOPEL Va EIVAL ATTAPAITNTN N EQAPHOYH
£VAICONTWVY CUCTNUATWY TPOCTACIAG

13.9) MENOY ZTATIZTIKQN (5tRE)

EpgpaviCel Ty ékdoon tng MAAKETAG, ToV apIBNO TWV CUVONKWY KUKAWV (€
sKaTovrdéeg, Tov apiBuo Twv amobnkeupévwy oumwv kal Ta 30 teheutaia
o@dAuata (Ta 2 mpWTa Yneia avtiotolouv oTn Béon Kal ta 2 TeAeuTaia oTov
KWOIKO 0@AAIaTog). To ogdApa 01 gival To 1Mo mpdo@arto.

13.10) MENOY PASSWORD (PRS5Lar d)

Emtpénel Tnv eloaywyn evog Kwdikou mpdoBaong yla ToV TPOYPARMUATIONO TNG
TAOKETAC HEOW SIKTUOU «U-link».

Me tn Aertoupyia “EMIMEAO MPOXTAZIAY" puBuiopévn o€ 1,2,3,4 amateitat o
KwSIKOE TpOoRaong yla Tnv mpoofacn oTa PeVOU TTPOYPAUUATIOHoU. MeTd amd
10 amoTuxNUEVEC CUVEXOUEVEC TTPOOTIABELEC TTPOCRACNC Oa TIPEMEL va TIEPIEVETE
3 Aentd yia pia véa mpoomndBela. Katd my nepiodo auth o KABe mpoomabeia
npéogaonc otnv 08évn epgavifetatl to “BLOC". O mpokaBoplopévos KWSIKOG
npéoBaong eival 1234.

14) £YNAEXH ME NAAKETEX ENMEKTAZHZ KAl ®OPHTO NMPOrPAMMATIZTH
FENIKHZ XPHZHX MONTEAO > V1.40 (Fig.0) Avatpé€te oTo €101K0 gyxelpidio.

E{pﬁZOXH! H Aav@aopévn pUuOHion pmopei va mpokalécel atvxpara n
apec.

15)MIPOAIPETIKEX MONAAEX U-LINK
JupPBouleuBeite Tig 0dnyieg Twv povadwv U-link

15.1)ANTIPPOINA XYPOMENA ®YANA (F{?.R)
Juppouieubeite TIc 0dnyieg Twv povadwy U-link

2HMEIQXH: Ztnvn\akETamou €xeloploTei wg Slave, n eicoboc¢ Avixveutrigepmodiou
(AV’lXVEUTI"]a epmodiou/ Aokiun Avixveutr| epmodiou/ Avixveutng epmodiou 8k2),
TIPEMEL val

lapopPWOEi povo oto SAFE2.
16) ANTIZTPO®H THZ KATEYOYNXZHX ANOIFMATOX (Fig.U)
17) ENANA®OPA TON EPTOXTAZIAKQN PYOMIZEQN (Fig.S)

MPOZOXH! Emava@£pel TV KEVTPIKI HOVASA GTIC EPYOCTACIAKEG TIMEG KAt

Glaggd)?ovml 6ol ol TOUTOI ammé TN HVAHN.

MPO2OXH! H AavBaopévn puBuion |Erro €l va Tpokahéoel atuyxrjpata f PAAPEG.

- Alakoyte TNV Taon otnv mhakéta (Fig.S ap.1)

- Avoi€te Tnv gicodo Stop kat méaTe TauToxpova ta pmoutodv - kat OK (Fig.S ap.2)

- AwoTe Taon oty Mhakéta (F1ig.S ap.3)

oilgra}/ oesc')vn isupavi(srqlro RST, evtog 3 Seut. emBePaiwote mé(OVTAGTO UTOUTOV
ig.S ap.

- Mepipévete péxpt va ohokAnpwOei n dtadikaoia (Fig.S ap.5)

- H d1adikacia ohokAnpwOnke (Fig.S ap.6)
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

MINAKAZ “A” - MENOY NMAPAMETPOI - (FA-AT

MNapapetrpog | min. | max. | Default | MNpocwn. OpIopOG Meprypaen
Xpovog autopatou . . . .
tch 0 120 10 Khelaipatoc [s] XpOVOoC avapovng PV To aUTOUATO KAE{oIUO.
ErFLOhE. Xpdvog ekkévwong . . . . . . . .
cLrk 1 180 40 Z@vne pavapod [s] Xpodvog ekkévwong TnG {WVNG TTOU UTTOKELTAL OE EAEYXO KUKAO@OpPIag amd To gavdpl.
. AT60TAON TTPOCEYYIONG KATA TO AVOLYHA TOU/TWV HOTEP, WG TTOCOOTO TNG OUVOMKAG S1a8POHAC.
oPd IS5t Anéatacn MPOZOXH: Metd v Tpomomoinon tng mapauétpou Ba gival amapaitnTn pia mpn Stadpopn
Gl ot T 1(¥*¥) 50 10 TIPOCEYYIONG KATA TO ywplc (SICIKAOTIE'C
Lo . 0, .
avotypa [%] MPOZOXH: pe to "SET" atnv 086vn n avixvevuon Tou epmodiov Sev gival evepyomoinpévn.
. ATO0TOON TTPOCEYYIONG KATA TO KAEIGILO TOU/TWV HOTEP, WG TTOOOGTO TN CUVOAIKAG Sladpopnc.
cLd ISk Anéatacn MPOZOXH: Metd v Tpomomoinon tng mapauétpou Ba givat amapaitnTn pa mipen Stadpopn
"5, al T 1(**%) 50 10 TIPOCEYYIONG KATA TO ywelc 6ICIK.OTlé§
Lo . 0, .
Kheiotio [%] MPOZOXH: pe to "SET" otnv 006vn n avixveuon tou epmodiov Sev eival evepyomoinpévn.
o . . " X - ] P .
PRFE ,H‘,: 10 99 20 Mepik6 avotypa [%] Anoomon’ pEle(’)U QAVOiyHATOG WG TTOCO0TO TOU GUVOAIKOU OVOiYHATOG, UETA TTO EVEPYOTTOINGN
oPEn inl NG evtohng melwv PED.
AVvaun mou e§aokeitat amod to/ta eUANo/a Katd To dvolypa. Eival To mooootd tng
TIAPEXOUEVNG SUVAUNG, TIEPa amd eKeivn TTOU €XEL AMOONKEVTEL KaTtd ToO autoset (Kat mou
EVNUEPWONKE OTN CUVEXELD), TIPIV TIPOKAAEDEL éva ouvayepUd umodiou.
Abvvapn eUAov/wv H mapapetpog emAéyetal autépata amd To autoset.
ofForck 1 99 50 Katd to dvotypa [%]
MPOXOXH: Ennpealel ameubeiag otn SUvapn kpovong: BeBaiwBeite 6Ti pe TRV emAeypévn
TIHR TNPoUVTaL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acgpaleiag (*). Ev avdykn €yKATAGTAOTE GUOTHHATA
ac@aleiag yia tnv mpoatacia amé cOvONPn(**).
AVvapn mou e§aokeitat amod to/ta GUANO/a Katd To KAgiolpo. Eival To moooaTd Tng
TIAPEXOUEVNG SUVAUNG, TIEPa amd eKEiVN TTOU €XEL AMOBONKEVTEL Katd To autoset (Kat mou
EVNUEPWONKE OTN CUVEXELD), TTIPIV TIPOKAAEDEL éva ouvayepUd pmodiou.
AUvapn @UANov/wv H mapdapetpog emAéyetal autépata amd To autoset.
I
ctSForck 1 29 50 KaTd To KAeioo [%)]
MPOXOXH: Ennpealel amevBziag otn SUvapn kpovong: BeBaiwOdeite 6T1 pe
NV EMAEYREVN TR TRPOUVTAL Ot IGXVOVTEG Kavoviopoi acgaleiag (*). Ev avaykn
EYKATAOTIOTE CUCTHHATA ACPAAEIAG YIa TNV TTPOCTACGIA amd GUVOAPN (¥*).
“AUvapn Tou aOKETal amod To/Ta GUANO/a KATd To Avolypa o€ Taxutnta emppaduvong”
Eival To mooooTtd g mapexopevng Suvaung, mépa amd eKeivn mou €xel AMOBNKEUTE! KATA TO
Abvapn eGNoU/wy Zurtlc;stz (::u goz ;\;\Qu:fa(:)zgg ogrnac::g)izu:)&?(fslztnpom)\scsn £va ouvayeppd epmodiou.
oPSLLdForcE 1 929 50 KATA TO Gvolypa pe PAUETPOC v H :
A 0
emppdduvon %] MPOXOXH: Emmpealet Bsiag ot Suvapn Kpovong: BefaiwBeite 61 pe TNV emAeypévn
TIHR TNPOUVTAL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi adpaleiag (*). Ev avdykn €yKATaoTAOTE GUOTHHATA
ac@aleiag yia tnv npoatadia amé cOvOhPn(**).
“Abvapn mou e€aokeital amod To/Ta UNNO/a KATd To KAgioIo o€ TaxuTnTa empBpaduvong.
Eival To m0oooTd TG mapexopevng SUvapng, mépa amd eKeivn o €xel aMOBNKEUTE! KATA TO
551t v g oury | e e amonctt ans o st RO Epmotion
CE 3 ""’E' 1 99 50 KATA TO KAEIOIO pE pauETP v H ’
orc empPpaduvon [%] . . . . P
MPOXOXH: Ennpealel amevBziag otn SUvapn kpouong: BefaiwOdsite 6T1 pe
TV EmMAEYREVN TIRn TRPOUVTAL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acgaleiag (¥). Ev avaykn
E£YKATAOTIOTE CUCTHHATA ACPAAEIAG YIa TNV TTPOOTACGIA amd GUVOAWpN (¥*).
M0000Td TNG PéYIOTNG TaXUTNTAG TTOU TIPETTEL VA EMITEVXOEL KATA TO dvolypa amd To/Ta HoT
£p.
Taxutnta avoiypatog | MPOZOXH: Meta tnv tpomonoinon Tng mapapétpov Ba givat amapaitntn pia mAnpn
of 5PEEd 15 99 99 [%] Sadpopn xwpic Stakomég.
MPOXOXH: pe 1o "SET" otnv 006vn n avixvevon tou epmodiouv dev givat
EVEPYOTIOINUEVN.
M0000TO TNG HEYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TIPETTEL VA EMTEVXOEL KATA TO KAEIOILO O To/Ta HOTEP.
, . MPOXOXH: Metd TnV Tpomomoinon tng mapapétpou Oa givar amapaitntn pia mAfpn
cL SPEEd | 15 | 99 99 TAXTTITIGEOATOS | Giapopn xwpic Siakoé.
MPOZOXH: pe 1o "SET" oTtnv 006vn n avixveuon touv epnodiov Sev givat
EVEPYOTIOINHUEVN.
TaxuTnTa TOU/TWV HOTEP KATA TO AVOLYHO KAl KATA TO KAEIGIHO 0T ¢Acn TIPOCEyYIoNG, TTOU
Tayotnta UETPATAL WC TTOCOOTO TNG PEYIOTNE KAVOVIKAG TaxUTNTAC AetToupyiag.
SLobL SPEEd 15 30 25 TPOCEyYloNng MPOXOXH: Metd TV Tpomomoincn Tng mapapétpou Oa ivan amapaitntn pia miipn
[%] S1adpopn xwpic Stakoméc.
MPOXOXH: Me 1o "SET" otnv 006vn N avixveuon Tov epmodiov Sev gival evepyomoinpévn.
MpoypappaTIoNOG
A inEERARCE ° 250 0 aplBpo Kiviioewv Emtpémnel Tn puBUION £vEG aplBuol KIVACEWY TAvw arrd TOV OTT0I0 EMONUAiVETAL N AvAayKn
HRintEARne opiou ouvtipnong [oe | ouvtrpnong otnv €060 AUX mou éxel SlapoppwBei w Zuvtripnon i ®apog kat Xuvtrpnon.
£karovTddec]

(*) Ztnv Evpwnaikn ‘Evwon epappoote To mpoétumo EN12453 yia ta dpta tng SUvapng kait 1o EN12445 yia th pé6odo pétpnong.
(**) Ot SuvApElg KPOUONG HITOPOUV VA HEIWOOUV PE TN XPON TTAPALOPPUOTHWV AKPWV.
(***) Eav n uroAoyt{opevn TIPA gival pIKpotepn amd 30 cm, puBpiletal ota 30 cm.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

MINAKAZ “B” - MENOY AEITOYPTIEX - (Lol ic)

De-

INUEWOTE

Asrrovpyia OpLopog fault | m poBuion Emloyég
Xpévog 0 Aertoupyia amevepyomoinpévn
tch Autopatov 0
KA&woipatog 1 Evepyomolei To autopato kAeioiuo
0 Aertoupyia amevepyomoinuévn
FRSE cLS FpRyopo kAeiopo 0 1 KAeivel 3 SeUTEPONETTTA HETA TNV ATIEVEPYOTIOINGON TWV GWTOKUTTAPWY XWPIG VOOV TOU EMAEYUEVOU
mepBwpiov TCA
Ot gicodot mou €xouv Slapopewdei wg Start
0 E, Start |, Ped AertoupyoUv pe T Stadikacia Kivnon Brpa-prpa
4 Bnudtwv. 2
BHMATA | 3 BHMATA | 4 BHMATA
KAEIZTH ANOITMA
N , , Ot gicodol mou €xouv SlapopPwei wg Start ANOI'MA ANOITMA
StE: b"','_, SEEP K“’“‘;’f‘ g“““ 0 . E, Start |, Ped Aertoupyouv pe T Stodikasia | | ZE KAEIZIMO STOPS
NouElink MK 3 Brudtwv. To oAua KATa T @don
KAELGIIATOC QVTICTPEPEL TNV Kivnon. ANOIXTH KAEIZIMO KAEIZIMO
KAEIZIMO
ZE ANOITMA STOP +TCA | STOP+TCA
Ot gicodol mou €xouv SlapopPwei wg Start
2 E, Start |, Ped Aettoupyouv pe tn Stadikacia METAAMOSTOP | ANOIrMA ANOITMA ANOIrMA
2 Bnudtwv. X KABE OrUa QVTIOTPEPEL TNV
kivnon.
0 O @dapog avdpel Tautdxpova e TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
PrE-RLAFT Mpos&idomnoinon 0
1 O pdapog avdpel mepimou 3 SeuTePOAENTA TIPIV TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
0 Aertoupyia pe orjpata.
Aertoupyia pe Atopo Mapov.
H gicodo¢ 61 Siapopewvetal wg OPEN UP.
1 H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP.
H kivnon ouveyiletal 6oo Siatnpeital n mieon ota pmoutov OPEN UP ry CLOSE UP
, " , , ! NPOZ H
hoLd-to-rin Napoucia atrépou 0 Agrtoupyia Atopo Mapdv Emergency. Asitoupyia ouvABwC pe orjuata.
Av n mAakéta Sev ePAOEl TOV EAEYXO TWV ACPANEIWV (PWTOKUTTAPO 1) AVIXVEUTAG epmodiwy, Er0x) yia 3
OUVEXOUEVEG POPEC, EvepyoTTOLEITAL N AelToLPYia e ATOMO Mapdv yia 1 AemTo Aol a@rOETE TA UTOUTOV
OPEN UP - CLOSE UP.
2 H gicodo¢ 61 Stapopewvetal wg OPEN UP.
H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP
MPOXOXH: pe Atopo Mapov Emergency o1 ao@daleieg Sev givar evepyég.
Kheidwpa 0 To orjpa Twv 1068wV mou €xouv dlapopewbei wg Start E, Start |, Ped em&pd katd to dvotyua.
thl oPEn CNUATWV KATA TO 0
avorypa 1 To orjpa Twv 1668wV mou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd To dvolyua.
- KAeiswpa o 0 To orjpa Twv £1668wv mmou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped empd katd tnv mavon TCA.
[N .
onudrwv 6 TCA 1 To ofua Twv €1668wv Tou €xouv Slapop@wdsi w Start E, Start |, Ped Sev em&pd katd T mavon TCA.
Kheidwpa 0 To orjpa Twv £1668wv mou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd To KAgioto.
bl claoSE ONMATWV KATd TO 0
kAeiopo 1 To orjpa Twv £1068wv mmou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd 1o KAgioto.
0 To 6plo eméppaong TG mpooTaciag amperostop mapapével oTabepd oTnV EMAEYHEVN TIUN.
H kevtpikn povada eKTeNel auTtoOpaTa O KAOE EKKivNON Hia avTIOTAOUIoN Tou opiou eméuaong Tou
ouvayeppou eumodiou.
i BeBaiwbeite 6Tt n TIpn TNG SUVAUNE KPOUONG TTOU HETPIETAL OTA ONEia Ta omoia opilel To mpdTumo
icE Aeroupyia lce 0 1 EN12445, gival Katitepn and Thv Tiur mou mipoPAémel To mpdTumo EN 12453, Se mepintwon ap@iBoliag
Xpnolpomolote BondnTikd cuoTHHATA AoPANEIag.
H Aertoupyia autr givat Xpriolpn o€ TTEPIMTTWON EYKATAOTACEWV O€ XaUNAEG OEpUOKPATIEG.
MPOZOXH: petd TNV EVEPYOTOINON AUTHG TNG AEITOVPYiaG TIPEMEL VA EKTENECETE évav KUKAO
autoppubpionc.
oPEn in obhEr AVT“""PO‘P"I 0 Stdvtap Aertoupyia (BAéme Fig. U, Ap. 1).
. Katevbuvong 0
dirEct. avoiyparog 1 AVTIOTPEQETalL N KATELOBUVON aVoiyHaTOG OE OXEON HE T oTavTtap Aertoupyia (BA. Fig. U, Ap. 2)
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

. . De- INHEWOTE .
Ne&ttouvpyia OpLopog fault | poBuon Emloyég
Alapspewon 0 Eicobo¢ Stapoppwuévn we Phot, pwtokuttapo.
¢ £10650u 1 Eicodoc¢ Siapoppwpévn wg Phot test, pwtokUTTapo eheypévo.
SAFE | ac@alsiag SAFE 0
1. 2 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot op, pWTOKUTTAPO EVEPYOTIOINUEVO PHOVO KATA TO GVOLYUA.
72 3 Eioodo¢ Slapopewpévn wg Phot op test, uToKUTIapo ENEYHEVO Kal EVEPYOTTOINHEVO HOVO KATA TO Gvolyua.
4 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot cl, ewtokUTTapo evepyomoinuévo povo KAt To KAEICIO.
5 EiooSo¢ Siapopewpévn we Phot cl test, puwtokUTTapo eAeyUEVO Kat EVEPYOTTOINUEVO HOVO KATA TO KAEIOIHO.
6 Eicoboc¢ Siapoppwuévn we Bar, avixveuTrig epumodiwv.
7 Eicobo¢ Siapoppwuévn wg Bar, eEAeypévog avixveuTrg epmodiwv.
8 Eicobo¢ Siapopewuévn we Bar 8k2.
Awapoéppwon 9 Eicodo¢ Stapoppwpévn we Bar OP, avixVeuTrig EUMOSiwy PE QVTIOTPOPT| EVEPYOTTOINUEVOG MOVO KATA TO
™G £10050V Avolypa. Katd to kAeiotpo mpokalei stop Tng kivnong.
SAFE 2 acpalsiag SAFE 6 10 EicoSoc Stapopewpévn we Bar OP TEST, eEAeypévog aVIXVEUTAC EUTTOSIWY UE AVTIOTPOPK] EVEPYOTTOINUEVOC
724 pévo katd To dvotypa. Katd 1o kAgioipo mpokalei stop tng kivnong.
. Eicodo¢ Stapoppwpévn we Bar OP 8k2, avixVeUTAG EPMTOSiwV PE AVTIOTPOPT| EVEPYOTIOINUEVOG MOVO KATA TO
Avolypa. Katd to koo mpokalei stop Tng kivnong.
12 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Bar CL, avixveuTrig Umodiwy PE avTIoTPO®H| EVEPYOTTOINHEVOG HOVO KATA TO
KAg{owpo. Katd to avotypa mpokalei stop g Kivnong.
13 Eicodo¢ Siapoppwpévn wg Bar CL TEST, ENeYMEVOC AVIXVEUTNG EUMOSIWV LE AVTIOTPOPH EVEPYOTTIOINHEVOG
pévo katd 1o KAgiolo. Katd to dvotypa mpokalei stop tng Kivnong.
14 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Bar CL 8k2, avixveuTrig EUModiwv PE avTIOTPOQPH| EVEPYOTTOINHEVOG HOVO KATA TO
KAg{owpo. Katd to dvotypa mpoKkalei stop g Kivnong.
0 Eicobo¢ Siapopewuévn we Start E.
Awapépepwaon tng , .
. £10650U GRPATOC o 1 EicoSo¢ Siapoppwuévn we Start I.
1 L}
'211 . 2 Eicobo¢ Siapopewuévn wg Open.
3 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Close.
Alap6pPwWoN TG 4 EicoSo¢ Siapopewuévn we Ped.
ic 2 awo&olléc;npm-oc 4 5 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Timer.
62 6 EicoSoc Stapopewpévn we Timer Melwv.
0 'E€080¢ Slapop@wpévn wg 2° Kavail padloKUPATWY.
A 1 'E€0d0¢ Stapoppwpévn wg SCA, Auxvia Avolxtig MNéptag.
Awapéppwon tng
RUH O £€660u AUX 0. 6 2 ‘E€080¢ Siapopewpévn we orpa Ecwtepikog QwTIoHOG.
20-21
3 ‘E€od0¢ Stapoppwpévn wg orjpa PwTIopdg Zwvng.
4 'E€080¢ Slapop@wpévn we GWTIOUAS KAIUAKOOTAGoU
5 'E€080¢ Slapoppwpévn we cuvayepUog
6 'E€0b0¢ Slapoppwpévn we eapog
Aapéppwon g 7 'E€060¢ Slapop@wpévn we autopatn KAESaptd.
AUH 3 €§680v AUX 3. 0
26-27 8 ‘E€060¢ Stapopewpévn wg KAEISapLd pe payvitn.
9 ‘E€060¢ Stapopewpévn wg Zuvtripnon
10 ‘E€0b0¢ Srapopewpévn wg Ddpog kat Tuvtripnon.
0 0 6¢ktng givat SlapopPwuévog yia AetToupyia pe KUNOpEVO KwSIKO (rolling-code).
Z1a0epdC Agv yivovtal amodektoi ot KA\ivol pe Ztafepd KwSIKo.
F {HEd codE . 0 - - p : - -
Kwdikég 1 O 8€kTng gival SlapopPwuéVog Yia Aeitoupyia pe oTaBePO KWSIKO.
lvovtal amodektoi ot KAwvol pe XZtabepd kwdikd.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

M&tovpyia

OpLopog

fault

InpewoTe
™ pUBpon

Emoyég

ProtEct lon
LEUEL

PUBpion Tou
emmédov
mpootaciag

A - Agv amarteital o kwdikd¢ mpdoaong yia Ty mpocfacn oTa PeVOU TTPOYPAUUATIOHOU

B- Evepyomolei Tnv amoBriKeuon Twv MOUMWY HECW PASIOKUUATWV.

H Aertoupyia ekteAeiTal KOVTA OTOV TTivaKa XEIPIOHOU Kat Sev amattei Tnv mpdopaon:

- Méote 51080x1KA TO KPUPS UITOUTOV KAl TO KAVOVIKO UITOUTOV (T1-T2-T3-T4) evog idn amobnkeupévou
TIoumoU O€ AelToupyia oTAvTap péow Tou HEVOU PadIoEMKOVWVIa.

- Méote evtdg 10 SEUT. TO KPUPO UITOUTOV KAl TO KAVOVIKO PIouTtdv (T1-T2-T3-T4) evog moumol mpog
amobrikeuon.

O 8€KTNnG SIAKOTITEL TN AEITOUPYia TTPOYPAUUATIOUOU PETA ammd 10 SeuT. EVvTog Tou xpdvou auTtol PmopEiTe va
TIPOYPOMUATIOETE KAl VEOUG TTOUTTOUG EMavVaAapBAvovTag To TPOonyoUHEVO CnUEio.

C - Evepyomolei TNV autépaTtn el00ywyr HEoW PASIOKUHATWY TWV KAWVWV.

Emtpénel oToug KAWVOUG TTou €xouv SnuioupynOei pEow TPOYPAUMATIOTH YEVIKAE XPHiONG KAl 0Ta
nipoypappatiopéva Replay va mpooteBolv otn pvriun Tou Séktn.

D - Evepyorolei TV autopatn l0aywyn Héow padlokupdtwy Twv replay.

Emrtpénel ota mpoypapuatiopéva Replay va mpooteBouv oTn pvriun tou Séktn.

E - Eivat Suvato va aANAEETE TIC Tapap€Tpoug TnG MAakéTag péow Siktvou U-link

A - Amauteitat 0 KwSIKOG TpooBaong yia tTnv mpdoBacn oTta Hevou POYPAUMATIONOU.
O npokabopiopévog KwdIKOG mpooBaong eivat 1234,
Mapapévouv apetdBAnTeG, o€ oxéon pe T Aettoupyia 0, ot AertoupyiegB-C-D - E

A - Anarteital o kwdikdg mpdoaong yia Ty mpooBacn oTa YevoU TTPOYPAUUATIOHOU.
O mpokaBopiopévog KwdIkag mpooBaong eivat 1234.

B - Amevepyomolei TV amoBrKeUon TWV MOUMWY HECW PASIOKUHATWY.

C - Amtevepyorolei TNV autdpaTn El00ywyr HEOW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.
MNapapévouv apetdPAnTeg, o€ oxéon pe T Aettoupyia 0, ot Aertoupyieg D - E

A - Amauteitat 0 KwSIKOG TPooBaocng yia tTnv mpdofacn oTta Hevou POYPAUMATIOHOU.
O npokaboplopévog KwdIKOG mpooRaong eivat 1234,

B - Amevepyorolei TV amoBrKeUoN TWV MOUMWY PECW PASIOKUUATWY.

D - AmevepyoTolel TNV auTOHATN El0aywyn HEow paSlokupdTwy Twv Replay.
Mapapévouv apetdBAnTeG, o€ oxéon pe T Aettoupyia 0, ot Aertoupyieg C - E

A - Anarteitat o kwdikd¢ mpdoaong yia Ty mpooBacn oTa PevoU TTPOYPAUUATIOHOU.

O npokaBopiopévog Kwdikag mpooBaong givat 1234.

B - Amevepyormolei TV amoBrKeUoN TWV MOUMWY HECW PASIOKUPATWY.

C - Amtevepyorolei TRV autdpaTn El00ywyr HEOW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.

D - Amevepyomolei TV auTtopatn el0aywyn péow padlokupdtwy Twv Replay.

E - Amevepyomnolgitat n SuvatdTnta TPomomoinong Twv MAPAPETPWY TNG MAAKETAG péow Siktvou U-link

Ot mopmoi amoBnkevovtal pdvo péow Tou €181koU pevoL Padlogmikovwvia.

THMANTIKO: To upnAo eninedo aopaheiag eumodilel Tnv mpdoBaocn 1600 Twv avemOUuuNTwv KAWVWY 660
KOl TV EVOEXOUEVWY paSIOTaPEUBOAWV.

SEr AL TNodE

Zelplakn
A&rtoupyia.
(MpoadiopiCel mwg
Slapoppwvetal
n MAAKETA OE Hlat
ouvdeon Siktvou
BFT.)

SLAVE standard: n mhakéta éxetat kat OTENVEL oriuaTta/Stayvwon/kKAm.

M)\ASTER standard: n mhakéta otéAvel onpata evepyomoinong (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) o€ dA\eg
TIAOKETEG.

SLAVE avtipponwv ¢UANwV o€ Tomko Siktuo: n makéta givat 1o slave o€ éva Siktuo avtippomwv @UAwY
xwpic €é§urvn povada. (fig.R)

MASTER avtipponiwy @UAwv oe Tomké SikTuo: n mMAakETa gival To master og éva SikTuo avTippomwy UMWV
Xwpic €é§urvn povada. (fig.R)

AddrESS

Aevbuvon

Mpoadiopilel tn SievBuvon amo 0 £w¢ 119 TnG MAAKETAG O€ Wia oUVSEoN ToTKoU Siktuou BFT.
(BAéme mapdypago MPOAIPETIKES MONAAES. U-LINK)

EHP I

Awapépewon Tng
£10680v EXPI1
otV MAaKéTa

EMéKTAoNng
€1008wv/ €§66wv
1-2

Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Start E.

Eicobo¢ Siapopewuévn we onpa Start 1.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we onpa Open.

Eicobo¢ Stapoppwuévn we onpa Close.

Eicobo¢ Siapopewuévn we onpa Ped.

Eicobo¢ Siapopewuévn we onpa Timer.

Eicobo¢ Siapopewuévn we onpa Timer MNefwv.

EicoSo¢ Stapopewuévn we acpdaieia Phot, pwtokuttapo.

Eicobo¢ Siapoppwuévn wg acpalela Phot op, pwToKUTTAPO EVvEPYOTIOINHEVO HOVO KATA TO dvolyua.

VW oIN|oo|jun| b |lw(N

Eicobo¢ Siapoppwuévn we aopalela Phot cl, wtokUTTapo evepyomoinpuévo HOvVo Katd To KAEIOIHO.

o

Eicodo¢ Siapoppwpévn wg aopdalela Bar, avixveuTtig epmodiwv.

Eicobo¢ Siapoppwpévn we ao@dAela Bar OP, avixvVeUTH¢ UOSIwV LE avTIOTPO@H EVEPYOTTOINUEVOG MOVO KATA
TO Avolypa, KATd To KAEioIHO TIPOKAAE( stop TG Kivnong.

Eicodo¢ Stapoppwpévn wg acpdAela Bar CL, avixVEUTAG EUMOSiwV e avTIOTPOPI EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA
TO KAEIOIMO, KATA TO Avolypa TIPOKAAE( stop TG Kivnong.

Eicodo¢ Siapoppwuévn wg aopdlela Phot test, ewtokUTTapo eheypévo. H gicodog 3 (EXPI2) tng mhakétag
EMEKTAONC E1008WV/ EE68WV PETATPEMETAL AUTOUATA OF €I0080 ENEYXOU CUOTNHATWY ao@aleiag, EXPFAULTT.

Eicobo¢ Sapoppwuévn we acalela Phot op test, wTOKUTTAPO EAEYUEVO KAl EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA
1o dvolypa. H €icodog 3 (EXPI2) Tng mAakétag eméktaong el008wv/ e£60wv peTatpémeTal autdpata o€ i00d0
eNéyxou ouotnudtwv aopaleiag, EXPFAULT1.

Eicodo¢ Stapoppwpévn we ac@dlela Phot cl test, @TOKUTTAPO EAEYUEVO KAl EVEQPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO
KAgiowpo. H gicodog 3 (EXPI2) Tng mAakétag eméKTaong e1000wv/ e€00wv PETATPEMETAL AUTOUATA OF €i0060
eNéyxou ouvotnudtwy aopaleiag, EXPFAULT1.

Eicob0o¢ Siapoppwpévn wg ac@alela Bar, avixveuTng epmodiwv eheypévog. H gicodog 3 (EXPI2) Tng mhakétag
EMEKTAONG E1008WV/ E€68WV PETATPEMETAL AUTOMATA OF €i0080 ENEYXOU CUCTNHATWY aopaeiag, EXPFAULTT.

EicodogSiapoppwpévn wgacedAela Bar OP test, avixveuTrGeUMoSiwv ENEYUEVOG UE AVTIOTPOPT) EVEQYOTIOINHEVOG
UAVO KATA TO AVOLYHa, KATA TO KAEIOIHO TTpoKaAEi stop TG kivnong. H eicodog 3 (EXPI2) Tng mMAaKETaG EMEKTAONG
€1008WV/ €€08WV PETATPEMETAL AUTOHATA OE €i0080 ENEyXOU OLUOTNUATWY acpaleiag, EXPFAULT1.

EicodogSiapopewpévn wgaopdaheiaBar CLtest, avixveutigeUmodiwy EAeYHEVOG LE AVTIOTPOPN EVEQYOTTOINHEVOS
HAVO KATA TO KAE{OIHO, KATA TO Avolypa TTPoKaAEi stop TG kivnong. H eicodog 3 (EXPI2) Tng mMAakEéTag emékTaong

£1066wv/ £6SwV peTatpémetal autdpata o€ €i0080 eAéyxou cuoTnUATwY acealeiag, EXPFAULT1.
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q 2 De- INHEOTE a
Netovpyia Oplopog fault “:'::l.,ew on Emloyég
0 Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Start E.
1 Eicodo¢ Siapoppwpévn we orjpa Start 1.
2 EicoSo¢ Siapoppwuévn we onpa Open.
3 Eicodoc¢ Siapoppwpévn we orjua Close.
4 Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Ped.
Alup?p(pwan e 5 Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Timer.
£10680v EXPI2 - - — -
EHP 12 otV mhakéta 0 6 Eicobo¢ Siapopewuévn we onpa Timer MNefwv.
. EméKTaong 7 EicoSo¢ Stapoppwuévn we acpdaieia Phot, pwtokuttapo.
slao&m;llssio&wv 8 Eicobo¢ Siapoppwuévn wg acpaiela Phot op, pwToKUTTAPO EvEPyOTTOINUEVO HOVO KATA TO dvolyua.
9 Eicobo¢ Siapoppwuévn we ac@alela Phot cl, wtokUTTapo evepyomoinpévo HOVo Katd To KAEIOIO.
10 Eicodo¢ Stapoppwpévn wg aopaleia Bar, avixveuTtig epmodiwv.
1 EicoSo¢ Stapoppwpévn we acpdAela Bar OP, avixveUTHG UMOSiwy LE avTIOTPO@PH EVEPYOTTOINUEVOG HOVO KATA
TO AVOolypa, KATd To KAEioIO TIPOKAAE( stop TG Kivnong.
12 EicoSo¢ Stapopewpévn wg ao@deta Bar CL, avixveuTrg EUMOSIwV LE avTIOTPO@H EVEPYOTTOINHEVOG MOVO KATA
TO KAEIOIMO, KATA TO Avolyua TTPOKAAEi stop Tng Kivnong.
Alapép@won e 0 ‘E€080¢ Stapoppwpévn wg 2° KavaN padloKUPATWY.
€€680v EXPO2 1 ‘E€080¢ Stapopewpévn wg SCA, Auyvia AvoixTrig Néptac.
otnv makéta ; , R X .
EHPo | enéicvaonc 1 2 E€0d0¢ Stapop@wpévn wg orjua Ecwtepikdg DwTIoHOG.
£1668wv/ ££68wv 3 E€odo¢ Siapoppuwpévn wg orjpa QwTIopoS Zovng.
4-5 4 'E€050¢ SIAUOPPWHEVN WE PWTICHUOC KNUOKOOTAGIOU.
5 ‘E€060¢ Slapopewpévn wg ouvayepUog.
AlapépPwWon TG 6 ‘E§odo¢ Siapoppuwpévn we gapoc.
€§650u EXPO2 7 EE050C SIAHOPPWIEVN WC AUTOMATN KAEISAPIE.
otV MAaKEéTa ; . - .
EHPo?l enéxaonc 1 8 E€060¢ S1ap0pPWHEVN WG KAEISAPLA HE HayVATN.
€1000wV/ e£68wv 9 ‘E€o60¢ Siapopewuévn we Zuvtripnon.
6-7 10 ‘E€060¢ Srapopewpévn wg Dapog kat Zuvtripnon.
11 ‘E€0d0¢ Stapoppwpévn wg Alaxeipion eavaplol pe makéta TLB.
ErAFF ic L IGhE ApXIKA avalapmn 0 0 Anevepyoroinon apxkiic avahaprc.
o .
PrEFLRSH in ‘Pavaptov 1 Kékkiva @wta mou avaoaBrivouy, yia 3 Seut., amo v évapén tng Kivnong.
.‘:rF‘l-FEFdch é_ﬂlﬁhu‘: MGVIHO KOKKIVO o 0 KOKKIVa @WTa oBNOTA HE TNV TOPTA KAELOTH.
) ) .
ALLAYS on pavapt 1 KOKKIVA @WTa avappéva JE TN TOPTa KAEIOTH.

MINAKAZ “C” - MENOY PAAIOEMIKOINQNIA - (-Ad ia)

N&ertoupyia | Meprypapn
MNpooOnkn MmouTtov start
Rdd SRt ouoxeTiCel To EMOUUNTO UIMTOUTOV UE TNV EVTOAN Start
Mpoac6rkn Mmoutov 2ch
Add 2ch OUOXETICEL TO EMBUUNTO PITOUTOV HE TNV EVTOAR) 20U KavaAMol padloKUHATWV. ZUCXETICEl TO EMOUPNTO PITOUTOV ME TNV EVTOAR 20U KAVAMOU paSIOKUHATWY.
Ye mepimtwon mou Kapia €é€060¢ Sev éxel Slapop@wBei wg E€0d0¢ 20u Kavaht Padlokupdtwy, To 2° Kavaht padlokupdTtwy eAéyxel To dvotypa medwv.
Awaypaepn Katahoyouv
E-RSE BY A MPOZOXH! Alaypd@el amod Tn pvrun Tou €kt OAa Ta amobnKeupéva TNAEXEIPLIOTHPLA.
d rH Avayvwon KwdikoU §£kTn
BEE Eppavilel Tov kwdikd SEKTN TTOU €ival avayKaiog yla TNV avamapaywyn Twv TNAEXEIPLOTNPIWV.
ON = Evepyorolei TOV TPOYPARHATIONS €€ AMOOTACEWG TWV KAPTWV Héow evog mourmoU W LINK mrou €xel kataxwpenOei otn pviun.
¢ AUTH N evepyoTTIOiNOoN TIAPAEVEL EVEQYOTTOINUEVN YIA 3 AETTTA OTd TO TEAEUTAO TIATN A TOU ThAexeiplopiou W LINK.

OFF=lNpoypappatiopog W LINK amevepyomotinuévoc.

32 - ARES VELOCE SMART BT A500/BT A1000/BT A1000 STEEL

D814275 0AA01_03



D814275 0AA01_03

DOSTEP DO MENU Fig. 1
2 5 *** Wprowadzenie hasta.
e = [T ][0 — 005 - [T 7 ][00 — 0509 — [ 7 |- [0 — BS2m - [ 7 |- Wymagane przy ustawieniu
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Poziomu Ochronyna 1,2, 3,4
| AN (oK1
J a3 OK Fotlol EhE USE- Gif 'dE OK
[ g
£ D o BRI - (] - 890~ (71 [ - )Zobacz LEGENDA
< .
PRLANZND —» (] - @831 (217 - [eeem- MENU PARAMETROW =1 + T Dogdry
e < ) E G-~ 1 Nado
%—o—. =[£I~ [ox] - [P o O} OK ! Potwierdz /
< ﬁ Wigczenie wyswietlacza
b =
Lol i oK Loble. { ) —[ox]—fi@eal | - [ 1| [ox] o (P&
R —{ o] EaE ]( — |Zobacz MENU LOGIKI +-1e Powrét do
+/- -' -fgea - BT - ——fe poprzedniego menu
L+
[+ 47] < D
0ok - ST~ -
PEaR o o
I_@ Fdd StArt | (oK1 b iddEn blEE -v% [ -ELERSE M dE5 irEd bitkon %t -bj
K 4
i z .
Aadl2en ) o<1+ (idden buEe) -» % [ ELERSE )M oS Iefd biktan %: -)3
o S ‘
EFASEBY) — [o<] - [BFED Zobacz MENU RADIO
147 < GL)
~ [ -{Egs -+ [o<]+ B2Fa)» ++ j
S =) — [0~ (1]~ (5 — iy
oN
StrE Aktywacja wejscia start na zewnatrz START E
Skr ! Aktywacja wejécia start wewnatrz START |
aPEn Aktywacja wejscia OPEN
cLS Aktywacja wejscia CLOSE
L PEd Aktywacja wejscia przejscia dla 0séb pieszych PED
GEFRGEEN{ ox|—) [PFE) EINE Aktywacja wejscia TIMER
£ SkoP Aktywacja wejscia STOP
<1 4T Phot Aktywacja wejscia fotokomdrki PHOT
< PhaP Aktywacja wejécia fotokomdrki podczas otwierania PHOT OP
_ Phel Aktywacja wejscia fotokomorki podczas zamykania PHOT CL
I_E - bAr Aktywacja wejscia listwy BAR
Aktywacja wejscia listwy BAR na silniku slave (potaczenie
] bfAr 2 dla };krzdee% qutawionyc¥1 przeciwlegle, rozsuwpan)?ch)
Aktywacja wejscia listwy BAR z odwroceniem AKTYWNA
bAro TYLKO PODCZAS OTWIERANIA Tub, jesli zostato skonﬁ(_iuro—
el ] — wanejakolistwa k[aweléizmwazweryﬁ'kowanaakty,wna ylko
Ej — podczas otwierania, Aktywacja przypisanego wejécia FAULT
14T Akt){(wacg wei'écia listwy BAR z odwréceniem AKTYWNA
bA- TYLKO PODCZAS ZAMYKANIA lub, jesli zostato skonfiguro-
[Enc] — — G wane jako listwa k(aw%(dzmwa zweryfikowana aktywnatylko
podczas otwierania, Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
E5P) — D, Sbc Aktywacja wejécia wylgcznika kraricowego zamykania dla silnika SWC
Sbo Aktywacja wejscia wylgcznika kraricowego otwierania dla silnika SWC
Karta oczekuje na wykonanie catego cyklu otwierania-
L —0 oEL zamykania, Jbez zafrzymania p_c?s’re niego, w celu
[ AbEoSEE }.[ P obliczenia wartosci sity niezbednej do wykonania ruchu.
_’ UWAGA! Rozpoznawanie przeszkdd jest niéaktywne
T — L5 Aktywacja mechanicznego odblokowania silnika.
b Kolejny manewr zostanie wykonany z niska predkoscia.
ErD Test fotokomaorek nie powiddt sie Sprawdzi¢ czyfotokomdrkisapodigczonei/lubustawienialogiczne
Erde Test listwy nie powiodt sie Sprawdzi¢ czy listwa jest podfgczonai/lub ustawienialogiczne
Er03 Test fotokomoérek cyklu otwierania nie powiédt sig 'S)F;;gvnﬂ%:g&zusf?at\?vli(é)rwaolgaisgzﬁgdlqczone i/lub ustawienia
Er04  [Testfotokomorek cyklu zamykania nie powiodt si D Y otoKomOTKi 53 podfaczone i/lub ustawienia
ErOS Test listwy dla silnika slave nie powiodt sie (potaczenie dla |Sprawdzi¢ czy listwy sg podtaczone i/lub ustawienia
Wersja oprogramowania centralki r skrzydet Gstawionych przeciwlegle, rozsuwanych) parametrow/ustawienia logiczne
: f 8 dt <i Sprawdzi¢ czy listwy sg podtaczone i/lub ustawienia
[SERETT- ok P uErS Plo< e ) EFOB Test listwy 8k2 nie powiédt sie pgrametréw/ugtawien)lla Igchzneq
+/- . . L o i¢ i i ieni -
Er87  [Testlistwy otwierania nie powiddt sie S dZiC 2 st ed Bodfaczone /lub ustawienia para
llos¢ wszysthich cyKli (x 100) ; i i 6t si Sprawdzi¢ czy listwy sa podfaczone i/lub ustawienia para-
N 2] Test listwy zamykania nie powiddt sie mpetréw/usta\yvienia){oqqlcgne Q p
YA 0 - SPDrawdzic' potaczenia z silnikiem .
Er iH Btad testu osprzetu karty - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac sie z
o3 s!erownikéwdrad\owych serwisem technicznym)
h do pamieci - -
Er3H* gg\gsrgkcgg;,e lgﬁrﬁ?gglégﬁc %érg%‘l’ggﬁ(‘g ykryC|a Sprawdzi¢ ewentualne przeszkodyznajdujace sig natrasieruchu
ErHH* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
<+ ‘E’ ErSH® Btad komunikacji z urzadzeniami zdalnymi gg?gg‘é‘gﬂg ?g?éégwg z akeesoriami i/lub karty rozszerzent
EFT0 EFi K o Sprobowa¢ wylaczy¢ i ponownie wiaczy¢ karte. Jezeli problem si
ErM EFTS Btad wewnetrzny kontroli nadzorujace; system. p’c)ywtarza, skor)\ltgktgwac'psie z serwiseng\ te)éhniczr?ym P ¢
Nacisniecie OK potwierdza pobrane ustawienia. Karta bedzie
EF2 Btad spojnosci parametréw centrali (logika i parametry) dZAIa'grﬁzze%%bsrspgw&:isc'tivsvtlgwg]en:lli'a karty
(parametry i logike).
Nacis’ni&;cieDOtK splé)woduje, Ze karta bedzie dziata¢ zdomys$lnym
systemem D-track.
Er73 Biad w parametrach systemu D-track A Trzeba wykona¢ automatyczne ustawianie
(autoset).
ErFD Btad wytgcznika kraricowego Sprawdzi¢ potaczenia wytacznikow krarncowych
ErE Bfad wytacznika krancowego pozostaje aktywny po|Sprawdzi¢ potaczenia wytacznikdw krancowych, potaczenia
a rozpoczeciu cyklu silnika
ErF3 bfad w ustawieniu wejs¢ SAFE Sprawdzi¢ poprawnos¢ ustawien wejs¢ SAFE
*H=0,1,...9ABCDEF
(PRSSTERE)- (o] — (028 — [CT * |- (o0 — (050 — [C1 - |- (o0 — 504 — [ |- [ox] — [520) — 1 - |- [ — —)
N
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA |

1) UWAGI OGOLNE

Sitownik ARES VELOCE SMART BT A500-BT A1000-BT A1000 STEEL, dzieki
bardzo obnizonej pozycji kota zebatego, zwartej konstrukcji oraz mozliwosci
regulowania wysokosci i gtebokosci, oferuje wiele mozliwosci montazowych.
Elektroniczny, regulowany ogranicznik momentu zabezpiecza przed przygnie-
ceniem. Reczny cykl awaryjny jest wyjatkowo prosty: wystarczy uzy¢ dzwigni
odblokowujacej.
Zatrzymaniempozakonczeniuruchusterujgelektromechanicznemikroprzefgczniki.
Panel sterowania MERAK SV jest dostarczany przez producenta z ustawieniami
standardowymi. Kazda zmiane nalezy wprowadzac za pomoca wbudowanego
programatora z wyswietlaczem lub cyfrowego programatora uniwersalnego.
W petni obstuguje protokoty EELINK i U-LINK.

Jego najwazniejsze cechy to:

- Kontrola 1 silnika pod niskim napieciem

- Wykrywanie przeszkéd

- Oddzielne wejscia dla zabezpieczen

- Konfigurowane wejscia sterowania

- Wbudowany odbiornik radiowy typu rolling-code z klonowaniem nadajnikéw.
Karta jest wyposazona w wyjmowana listwe zaciskowa, co utatwia serwisowanie
oraz wymiane. Jest dostarczana z kompletem okablowanych mostkéw, co utatwia
prace instalatora. Mostki s przygotowane pod zaciski: 70-71, 70-72, 70-74. Jezeli
wyzejwymienione zaciskisa wykorzystywane, nalezy $ciggna¢ odpowiednie mostki.

,,MontaimusiwykonKIwac’w kwalifikowany personel(profesjonalny
monter,zgodnieznormaEN 12635) zzachowaniem zasad dobrej praktyKi
i obowiagZujacego kodeksu”.

A OSTRZEZENIA - Zgodnie z postanowieniami normy EN
12453 nalez za.bezp,le_czgc niebezpieczne brzegi stosujac listwy
bezpieczenstwa i wejscia SAFE1 i SAFE2. .

Dowykr wan|a1przeszkodzastosowacpowmrzchm aktywng: ASO
SENTIR EDGE 115SK / BIRCHER EP45x99A1 (NIE W WYPOSAZENIU)

WERYFIKACJA

Przed wykonaniem kazdego cyklu otwieraniaizamykania panel MERAK SV wyko-
nuje kontrole (weryfikacje) przekaznikéw ruchu orazzabezpieczen (fotokomorek).
W przypadku btedéw w dziataniu nalezy sprawdzi¢, czy podtaczone urzadzenia
pracuja prawidtowo oraz sprawdzi¢ okablowanie.

3) DANE TECHNICZNE
SILNIK
500 1000/1000 STEEL
Zasilanie 110-120V 50/60Hz

220-230V 50/60 Hz(*) 220-230V 50/60 Hz

400W

Moc pobierana

Modut kota zebatego 4mm (25 zebdéw) 4mm (18 zebdéw)
Predkos¢ (bez obcigzenia) 25 m/min 18 m/min
Predkos$¢ (zmomentem4Nm, . .

co odpowiada sile 80N) 22 m/min 15 m/min

Max ciezar skrzydta 500 kg 1000 Kg

Max moment obrotowy: 20Nm

Reakcja na uderzenie Elektroniczny ogranicznik momentu obrotowego
Smarowanie Smar staty

Sterowanie reczne Mechaniczne odblokowanie dZzwignia
Rodzaj pracy intensywne

2 baterie 12V 1, 2Ah
od --20°C do + 55°C

Baterie rezerwowe (opcja)

Warunki otoczenia

Stopien ochrony P24

Hatas <70dBA

Ciezar operacyjny: 7kg (=70N)

Wymiary Zobacz Fig. |
CONTROL UNIT

Ipzice)lc?acja sieci/niskiego na-|5 5pMohm 500V =

Temperatura pracy -20/4+55°C

Zabezpieczenie termiczne
Sztywnos¢ dielektryczna
Zasilanie obwodéw dodat-

Oprogramowanie
sie¢/bt 3750V~ na 1 minute
24V ~ (O,fS A pobdr max)

e

kowych 24V ~ sa

AUX 0 Styk zasilany 24V ~ N.O. (1A max)

AUX 3 Styk N.O. (24V~/1A max)

Bezpieczniki Fig. G

Wbudowany radioodbiomik| czestotliwosé 433.92MHz

Ustawianie parametrow i|Wyswietlacz LCD / cyfrowy programator
opgji uniwersalny

1. kombinacji 4 miliardy

Max liczba polecer radiowy- | 63

ch w pamieci

(* inne wartosci napiecia dostepne na zyczenie)
Stosowane wersje nadajnikow:

34 - ARES VELOCE SMART BT A500/BT A1000/BT A1000 STEEL

€R-Read
Wszystkie nadajniki ROLLING CODE kompatybilne z @ (( eal y))

CYKL UZYTKOWANIA ciagtego
TEMPERATURA PRACY 40 °C
3) ULOZENIE PRZEWODOW Fig. A

Przkgotowac'instalacjeelektrycznqwoparciuoprzepisyobowiqzujqce dlainstalacji
elektrycznych CEl 64-8, IEC364, porozumienie HD384 oraz inne normy krajowe.

30 cykli/h
50 °C

25 cyklih
55°C

4) PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA Fig.B
Przygotowa¢ wykop pod cementowq ptyte, gdzie zostang umieszczone kotki
rozporowe, rozstawione wg wymiaréw podanych na rysunku (FIG. B).

5) ZDEJMOWANIE OStONY Fig.C
5.1) MONTAZ SILNIKA Fig.C1

6) MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH Fig.D- D1
Zalecane typy zebatek (Rys. I)

7) CENTROWANIE ZEBATKI WZGLEDEM KOLA ZEBATEGO Fig.J - K1 -L
ZAGROZENIE - czynnos¢ spawania moze zostac¢ wykonane tylko przez
kompetentna osobe, wyposazona we wszelkie urzadzenia ochrony

osobistej (Fig. K).

8) MOCOWANIE WSPORNIKOW KRANCOWYCH FIG. E

9) OGRANICZNIKI Fig.O

AZAGROiENIE - Brame nalezy wyposazy¢ w ograniczniki mechaniczne
zar6wno po stronie otwierania jak i zamykania, aby uniemozliwi¢
wysuniecie sie bramy z gérnej prowadnicy Ograniczniki nalezy doktadnie
przymocowac do ziemi, kilka centymetrow ponad punktem ogranicznika
elektrycznego.

10) ODBLOKOWANIE RECZNE (Zobacz INSTRUKCJA OBSLUGI -FIG.3-). |
Uwaga Nie popycha¢ NA SILE skrzydia bramy, ale PODTRZYMYWAC je
podczas trwania calego manewru.

11) PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWE) Fig. G-P

Po przetozeniu odpowiednich kabli elektrycznych w kanatach i zamocowaniu
poszczegodlnych elementéw automatu w przeznaczonych do tego punktach,
przechodzisie doich podtaczeniazgodnieze wskazéwkamiischematamiprzedsta-
wionymiw reIatywnzch instrukcjach obstugi.Kabel sieciowy nalezy zamocowacw
odpowiednim zacisku kablowym (RYS. P-ad. P1) przewdd ochronny (uziemienie)
zizolacyjna ostonka koloru zétto-zielonego nalezy podtaczy¢ do odpowiedniego
mocowania (RYS. P-ad. P2).

OSTRZEZENIE - Podczas prowadzenia okablowania orazpodczas czynnosciinsta-
lacyjnych nalezy stosowac sie dowymogéw obowia+zujacych normorazdo zasad
wiedzy technicznej. Przewodyzasilane napieciamioroznejwartoscipowinny by¢
fizycznie od siebie oddzielone lub odpowiednio izolowane dodatkowa izolacja
o grubosci co najmniej 1 mm.

Przewody nalezy dodatkowo umocowac w poblizu zaciskéw, na przyktad za
pomocg chomatek. Wszystkie kable potaczeniowe powinny by¢ umieszczone w
odpowiedniej odlegtosci od radiatora.

11.1)STEROWANIE LOKALNE RYS. G )

NACISNIECIE PRZYCISKU + KIEDY WYSWIETLACZ JEST ZGASZONY
POWODUJE WYDANIE POLECENIA OTWARCIA (OPEN), A PRZYCISKU -
ZAMKNIECIA (CLOSE). KOLEJNE NACISNIECIE PRZYCISKOW PODCZAS
RUCHU AUTOMATU ZATRZYMUJE GO (STOP).

12) URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE
Uwaga: stosowac¢ wylacznie takie urzadzenia zabezpieczajace, ktore
odbieraja sygnat bez przeszkéd.

12.1) URZADZENIA ZWERYFIKOWANE FIG. S
;I&.SZ)HI?IODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK NIESKONTROLOWANYCH

12.3) PODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK SKONTROLOWANYCH RYS. H2
13) DOSTEP DO MENU UPROSZCZONEGO: RYS. 1

13.1) DOSTEP DO MENU: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETROW (PA~FAf7) (TABELA “A” PARAMETRY)

13.3) MENU LOGIKI (Lol ic) (TABELA “B” LOGIKI)

13.4) MENU RADIO (- Rd /o) (TABELA “C” RADIO)

- WAZNA UWAGA: OZNACZYC PIERWSZY WPROWADZONY DO PAMIECI
NADAJNIK SPECJALNYM SYMBOLEM (MASTER).

W przypadku programowania recznego pierwszy nadajnik przydziela

KLUCZOWY KOD ODBIORNIKA, ktéry jest potrzebny do nastepnego klonowania

radionadajnikow.

Wbudowany odbiornik Clonix posiada ponadtokilkawaznych, zaawansowanych funkgji:

. Klonowanie nadaﬂ'nika master (rolling-code lub kodu statego).

+  Klonowanie w celu wymiany nadajnikéw wprowadzonych do odbiornika.

« Zarzadzanie baza danych nadajnikéw.

«  Zarzadzanie wszystkimi odbiornikami.

Aby poznac sposéb wykorzystywania funkcji zaawansowanych, nalezy zapoznac

sief' zinstrukcja obstugi uniwersalnego programatora cyfrowego oraz zogdélnymi

informacjami na temat programowania odbiornikéw.
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

FAZA

Zasilanie jednofazowe

NEUTRALNY
TRANSF. PIERW. Podtaczenie transformatora pierwotnego
Zasilanie karty:
SECTRASF 24V~ Transformator wtérny
MOT +
Podtaczenie silnika .
MOT -

Wyjscie konfigurowane AUX 0 - DomysInie SYGNALIZATOR SWIETLNY.
AUX 0 - STYK ZASILANY 24V (N.0) | 2 KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO / Przycisk

"7 | OSWIETLENIA STREFOWEGO / OSWIETLENIE SCHODOW / ALARM OTWARCIA BRAMY / SYGNALIZATOR SWIETLNY /
(1AMAX) ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM / SERWIS / SYGNALIZATOR
SWIETLNY | SERWIS. Patrz tabela “Konfiguracja wyjs¢ AUX".
Wyjscie konfigurowane AUX 3 - Domyslnie wyjscie 2. KANALU RADIOWEGO
AUX 3 - STYK BEZNAPIECIOWY 2. KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO / Przycisk

OSWIETLENIA STREFOWEGO / OSWIETLENIE SCHODOW / ALARM OTWARCIA BRAMY / SYGNALIZATOR SWIETLNY /

(N.O.) (Max 24V 1A) ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM / SERWIS / SYGNALIZATOR
SWIETLNY | SERWIS. Patrz tabela “Konfiguracja wyjs¢ AUX".
:-E % +REF SWE Wspdlny modut wytacznikéw kraricowych
E}. F‘: SwWcC Wytacznik krarncowy zamykania SWC (N.C.)
5 = SWO Wytgcznik krarncowy otwierania SWC (N.C.)
50 24V~ (-)

Wyjscie zasilania akcesoriéw.

51 24~ (+)
52 24 Vsafe Wyjscie zasilania zabezpieczen zweryfikowanych (fotokomérka nadawcza lub nadajnik czutej listwy).
Wyjscie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
% 60 Modut wspéiny Modut wspélny wejé¢ IC 1 orazIC 2
o "Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 1 (N.O.) - Domyslnie START E.
@ g 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
'% 2 Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania",
; Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 2 (N.O.) - Domyslnie PED.
N 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
a Nalezx oprzec sie na danxch z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania”.
70 Modut wspélny Modut wspélny wejs¢ STOP, SAFE 1 SAFE 2
7 STOP To polecenie przerywa cykl. (N.C.)
Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscig konfiguracji 1 (N.C.) - DomysInie PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ bezpieczerstwa".

73 FAULT 1 Wejscie weryfikacji zabezpieczen poditgczonych do SAFE 1.

Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscig konfiguracji 2 (N.C) - DomysInie BAR.

PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

“ SAFE2 TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST/ BAR 8K2 CL

75 FAULT 2 Wejscie weryfikacji zabezpieczen poditgczonych do SAFE 2.
o Wejscie anteny.
S Y ANTENA Nalezy stosowac¢ antene dosstrojona do 433MHz. Do potaczenia Antena-Odbiornik nalezy uzywac kabla
t wspotosiowego RG58. Obecnosc elementéw metalowych w kontakcie z anteng moze zaktécac odbior fal
< # SHIELD radiowych. Jezeli nadajnik ma staby zasieg, przestawi¢ antene w bardziej odpowiednie miejsce.

Konfiguracja wyjsé¢ AUX

Logika Aux= 0 - Wyjscie 2-GO KANALU RADIOWEGO.
Podczas aktywacji 2-go kanatu radioweqgo styk pozostaje zamkniety przez 1 s.
Logika Aux= 1 - Wyjscie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.
Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.
Logika Aux= 2 - Wyjscie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.
Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.
Logika Aux= 3 - Wyjscie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.
Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.
Logika Aux= 4 - Wyjscie OSWIETLENIA SCHODOW.
Styk pozostaje zamkniety przez 1 sekunde na poczatku cyklu.
Logika Aux= 5 - Wyjscie ALARMU OTWARCIA BRAMY.
Styk pozostaje zamkniety, jezeli skrzydto pozostaje otwarte przez czas dwa razy dtuzszy niz ustawiony czas automatycznego zamykania TCA.
Logika Aux= 6 - Wyjscie SYGNALIZATORA SWIETLNEGO.
Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydet.
Logika Aux= 7 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z WYZWALANYM RYGLEM.
Styk pozostaje zamkniety przez 2 sekundy podczas kazdego otwarcia.
Logika Aux= 8 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z MAGNESEM.
Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.
Logica Aux= 9 - Wyjécie SERWIS.
Kiedy zostaje osiggnieta wartos¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.
Logika Aux= 10 - Wyjécie SYGNALIZATOR SWIETLNY | SERWIS.
Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydet. Kiedy zostaje osiagnieta wartos¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, po zakonczeniu cyklu, kiedy skrzydto jest zamkniete, styk 4-krotnie

zamyka sie na 10 s i otwiera sie na 5 s, co sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.

Uwaga: Jezeli zadne wyjscie nie jest skonfigurowane jako Wyjscie 2. kanatu radiowego, 2. kanat radiowy steruje otwarciem przejscia dla pieszych.

Konfiguracja wej$c sterowania
Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MauElnk. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.
Logika IC= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MauEMnt. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.
Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open.

To polecenie powoduje otwarcie bramy. Jezeli wejécie jest zamkniete, skrzydta pozostajg otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie Czasu
_Aummalﬂzn.ag.o_ZaJmLka.n.LalCA_ugmﬁ_taiunkm zostata aktywowana)

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.

To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.

To polecenie powoduje cze$ciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouElMnk

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer.

Dziatanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejécie jest zamkniete i nacisniety zostanie przycisk

Start E Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione réwniez w przypadku braku zasilania sieciowego.
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Logika SAFE= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomdrka niezweryﬁkowanﬁch (*) (Fig.T,ad. 1)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny.
nia, jak i zamykania. Przeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po o

cf)rzypa(jku przecigcia linii foto, fotokomorki sg aktywne zaréwno podczas otwiera-
stonieciu fotokomorki. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

podczas zamykania'odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki.

Logika SAFE= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomorka zweryfikowana. (Fig. T, ad. 2).
Aktywuje weriﬁkacje fotokomérek na poczatku cyklu. W Frzypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sg aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto
a

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk wery

Logika SAFE= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomaérka aktywna tylkog)odczas otwierania niezweryfikowanych (*) (Fig. T ad. 1)
y. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas zamykania.
awi¢ mostek zatozony.

kac
Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zos

Aktywuje weryfikacje fotokomdrek na poczatku cyklu. W przypa
przeciecia linii foto.

Logika SAFE= 3 -Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, zwelalﬁkowana fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania (Fig. T, ad. 2).
ku przeciecia linii foto, wytgcza dziatanie fotokomérki podczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas

Logika SAFE= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania niezweryfikowanych (*) (Fig.T,ad. 1) o .
Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie s3 wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wyfacza dziatanie fotokomérki podczas otwierania.
Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

ywuje weryfikacje fotokomdrek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wy

Lo?ika SAFE= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomérka akt{vwna tylko podczas zamykania (Fig. T, ad. 2).
Ak gcza dziatanie fotokomorki podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu.

Logica SAFE= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa niezweryfikowanych (*) (Fig. T, ad. 3)
Umozliwia podigczenie urzadzen, ktdre nie sg wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logica SAFE= 7 - Wejécie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana (Fig. T, ad. 4).
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 (Fig.T, ad. 5). Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
s

manie automatyki (STOP) (F

powoduje zatrzymanie. W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zafozony.

Logika SAFE=9 Wejscie skonﬁgurowag)ejako Bar op, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-

ig. T, ad.
Umozliwia podfaczenie urzqd%er’\, ktdre nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania

Wﬁ’ ona zatrzymanie automat¥ i (STOP)
Akt

Fig.T,ad. 4
ywuje weryfikacje czutych i

Logika SAFE=10 Wejscie skonfi yrowanegako Bar op test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania

istewek na poczqtkd cyklu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

automatyki (STOP) (Fig. T, ad.

Logika SAFE=11 Wejscie skonﬁ%urowane jako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Zadziatanie podczas ofwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

trzymanie automatyki (STOP .T,ad. 3).

powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=12 Wejscie skonﬁ(g'urowane %ako Bar cl, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona za-
i

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktore nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania

zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP) (Fig. T, ad. 4)

Logika SAFE=13 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas

Aktywuje weryfikacje czutych listewek na'poczatku cyklu. Zadzialanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

aufomatyki (STOP) (Fig. T, ad.

Logika SAFE=1 4Wegs'cie skonﬁsz%urowanejako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

(*) Jezeli sg instalowane urzadzenia typu,D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zalecic¢ ich obowigzkowe serwisowanie

co najmniej raz na pot roku.

13.5) MENU DOMYSLNE (dEFALE)
Przywraca DOMYSLNE ustawienia centralki. Po zresetowaniu konieczne jest
wykonanie ponownego ustawienia automatycznego.

13.6) MENU JEZYKA (LRnLUE)
Umozliwia ustawienie jezyka programatora z wyswietlaczem.

13.7) MENU USTAWIANIA AUTOMATYCZNEGO (RitoSEE)

« Aby uzyskac lepsze wyniki, zaleca sie wykonanie automatycznego ustawiania
(autoset) z wytaczonymi silnikami (nie rozgrzanymi zbyt duza iloscia wykonanych
jeden po drugim cykli).

« Przejs¢ do odpowiedniego menu i wiaczy¢ ustawianie automatyczne.

« Po wcisnieciu przycisku OK wyswietlany jest komunikat ... ... ..., centralka
steruje cyklem otwierania, po ktérym nastepuje cgkl zamykania, podczas ktérego
automatycznie ustawiana jest minimalna sifa niezbedna do poruszenia skrzydta.
Liczbacykliniezbednych do przeprowadzenia procedury ustawieniaautomatycznego
wynosiod 1do 3.

Podczas tej fazy nie przecinac linii foto oraz nie uzywac przyciskéw START, STOP i
wyswietlacza.
Jednoczesne nacisniecie przyciskdw + i - podczas tej fazy ruchu blokuje automat i
powoduje wyjscie z trybu automatycznego ustawiania (autoset) oraz wyswietlenie
komunikatu KO.
Pozakonczeniutejoperacjicentralka sterowniczaautomatycznie ustawiaoptymalne
wartoscissity.Nalezy je sprawdzi¢iewentualniezmienic takjak opisano przy instrukgji
rogramowania.
UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzeniazmierzonaw miejscach prze-
widzianychwnormie EN12445 jest mniejszanizpodanownormieEN 12453.
SiIE uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztatcajacych sie
ek.

Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania
przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch
automatu i pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaty sie do obszaru ro-
boczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne
przedmioty.

13.8) KOLEJNOSC CZYNNOSCI KONTROLNYCH MONTAZU
1. Wykonac cykl AUTOMATYCZNEGO USTAWIANIA (AUTOSET) (*)

2. Sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszczg sie w dozwolonych limitach (**), przejs¢
do punktu 10, w przeciwnym razie

3. Dostosowac ewentualnie parametry predkosci i czutosci (sity): zob. tabela
parametrow.

4. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
przejs¢ do punktu 10, w przeciwnym razie

5. Zatozy¢ listwe amortyzujaca

6. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
przejs¢ do punktu 10, w przeciwnym razie

7. Zatozy¢ urzadzenia zabezpieczajace reagujace na nacisk lub elektroczute (np. listwa
krawedziowa).

8. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
przejs¢ do punktu 10, w przeciwnym razie

9. Wigczac naped tylko w trybie recznym z przytrzymaniem przycisku.

10.  Upewnic sig, iz wszystkie urzadzenia wykrywajace obiekty w obszarze cyklu

dziataja prawidtowo

36 - ARES VELOCE SMART BT A500/BT A1000/BT A1000 STEEL

(*) Przed wykonaniem automatycznego ustawiania nalezy sie upewnic, iz wszystkie
czynnosci montazowe i zabezpieczenia zostaty wykonane prawidtowo, w sposéb
opisany w ostrzezeniach dot. instalacji w instrukcji napedu.

(**) W zaleznosci od wyniku analizy ryzyka moze sie okazac konieczne zastosowanie
czutych zabezpieczen.

13.9) MENU STATYSTYKI (5£RE)

Umozliwia wyswietlenie wersji karty, catkowitej liczby cykli (wyrazanej w
setkach), liczby wpisanych do pamieci pilotéw radiowych oraz ostatnich 30
btedéw (pierwsze 2 cyfry pokazuja pozycje, ostatnie 2 kod btedu). Btad 01 jest
btedem najnowszym.

13.10) MENU HASLO (PARS5Lord)

Umozliwia ustawienie hasta do programowania karty za pomoca sieci U-link".
Jezeli"POZIOM OCHRONY;’Best ustawiony na 1, 2, 3, 4, zadane zostaje wejscie do menu
programowania.Po 10 nieudanych prébachdostepu, grzed ponownym ponowieniem f)réb
nalezy odczekac 3 minuty. W tym czasie, kazda proba dostepu powoduje wyswietlenie
komunikatu,BLOC". DomysIne hasto to 1234.

14) PODLACZENIE DO KARTY ROZSZERZEN | Z UNIWERSALNYM
PROGRAMATOREM CYFROWYM WERSJA > V1.40 (Fig. O) Zapoznac sie z
informacjami podanymi w odpowiedniej instrukgji.
UWAGA!Nieprawidtowe ustawienie moze spowodowac obrazenia oséb lubzwierzat,
albo uszkodzenie przedmiotow.

15)MODULY OPCJONALNE U-LINK
Patrz instrukcje obstugi modutéw U-link.

15.1) SKRZYDLA PRZESUWNE ROZSUWANE (Rys. R)

Nalezy zapoznac sie z instrukcjg obstugi modutéw U-link.

UWAGA: Na karcie Slave, wejscie Listwa (Listwa / Test listwy / Listwa 8k2) nalezy
skonfigurowac wylgcznie na SAFE2.

16) ODWROCENIE KIERUNKU OTWIERANIA (Rys. U)

17) RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH (Rys. S)

OSTROZNIE: resetuje centrale do wartosci ustawionych fabrycznie i kasuje
wszystkie zapisane w pamieci piloty radiowe.

OSTROZNIE! Nieprawidtowe zaprogramowanie moze spowodowac obrazenia
0s6b lub zwierzat, albo szkody rzeczowe.

- Odciac zasilanie karty (Rys. Sad. 1)

- Otworzy¢ wejscie Stop i jednoczes$nie nacisnac przyciski - i OK (Rys. S ad. 2)

- Whaczyc zasilanie karty (Rys. S ad. 3)

- Na ekranie wyswietla sie komunikat RST. W ciggu 3 s potwierdzi¢ naciskajac
przycisk OK (Rys. S ad. 4)

- Poczeka¢ na zakonczenie procedury (Rys. S ad. 5)

- Procedura zakonczona (Rys. S ad. 6)
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

TABELA “A” - MENU PARAMETRY - (PA-ATM)

Czas automatycznego

tch 0 120 10 zamkniecia [s] Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamknigcia.
ErFLORE. Czas opuszczenia ) ) ) i )
cLrk 1 180 40 strefy semafora [s] Czas opuszczenia danej strefy przez pojazdy, ktérych ruch reguluje semafor.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas otwierania, wyrazony w procentowej czesci
. .. | catkowitego odcinka ruchu.
Odcinek spowalniania R X . . . .
oPd I5ESLatid | 10++%) 50 10 ruchu podczas UVQ)IAGA. Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl
: - . - roboczy.
otwierania (%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkod jest
nieaktywne.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas zamykania, wyrazony w procentowej czesci
. .. | catkowitego odcinka ruchu.
Odcinek spowalniania R f X . . . .
cld 55 atid | 10%%) 50 10 ruchu podczas UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl
- - zamykania [%] roboczy.
Y ° UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkéd jest
nieaktywne.
PRrE (AL Otwieranie czesciowe | Szerokos¢ otwarcia czesciowego wyrazona procentowo w stosunku do otwarcia catkowitego, po
PEA InD 10 99 20 [%] nacisnieciu przycisku otwarcia jécia dla pi h PED,
aPEn in Y przejscia dla pieszyc| .
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas otwierania. Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca
wartosc sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktorej
. przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
pF . . 9 s Sita ;krzydia/ﬁkrzyqe* Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
oPForc podczas otwierania
[%]

UWAGA: Ma bezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
ustawionej wartosci parametru zachowane sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczeristwa
(*). W razie potrzeby nalezy I ¢ zab zenie chroniace przed przygnieceniem (*¥).
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykania. Jest to procentowa wartos¢ sity przekraczajaca
warto$c¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej),

. ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
N ; 9 s Slla;krzydta/sklizyqel Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
cLararc podaczas zamykania
[%]

UWAGA: Mabezposredni wpltyw nasite uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak ustawionej
wartosci parametru zachowane sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa (¥). W razie
potrzeby nalezy zainstalowa¢ zabezpieczenie chronigce przed przygnieceniem (**).

Sita z jaka skrzydto/a otwiera/jg sie ruchem spowolnionym.
Jest to procentowa wartosc¢ sity przekraczajaca wartosc¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatyc-
. znego (i nastepnie aktualizowanej), ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu
Sita skrzydta/ s'krzyctlel napotkania przeszkody.
oPStLdFarcE 1 99 50 poc:fzas otW|erIa{1|a Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
- . ruchem spowolnio-
nym [%]

UWAGA: Ma bezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
ustawionej wartosci parametru zachowane sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczeristwa
) . s . . . . H . %
Sita z jaka skrzydto/a zamyka/ja sie ruchem spowolnionym.

Jest to procentowa wartos¢ sity przekraczajaca wartosc¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatyc-
. znego (i nastepnie aktualizowanej), ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu
cey Sita skrzydla/skrzyctlel napotkania przeszkody.
cL55tld, 1 99 50 poc:]czas zamyklar‘ua Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
FarcE ruchem spowolnio-
nym [%]]

UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
ustawionej wartosci parametru zachowane sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczeristwa
) . oo , . . . H . %
Procentowa warto$¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osiagganej podczas otwierania.

P SPEEd 15 99 99 Predkosc¢ otwierania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany
C [%] cykl roboczy. UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkéd jest nieaktywne.
Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osigganej podczas zamykania.
! SPEEd 15 99 29 Predko$¢ zamykania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonaé kompletny, niczym nieprzerwany
=5 [%] cykl roboczy. UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkéd jest nieaktywne.
Predkos¢ pracy silnika/silnikéw podczas otwierania i zamykania w czasie spowalniania ruchu,
Predkodé wyrazona procentowg wartoscig maksymalnej predkosci roboczej.
SLol SPEEd 15 30 25 s owaelniania %] UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany
P cykl roboczy. UWAGA: Jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkéd jest nieaktywne.
Programowanie
liczby cykli, po
SErL {SobLA- 0 250 0 wykonaniu ktorych | Umozliwia ustawienie liczby cykli, po wykonaniu ktérych wyjscie AUX skonfigurowane jako Serwis lub
niE nalezy przeprowadzi¢ | Sygnalizator swietlny i serwis sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia serwisu.

serwisowanie

Lw setkach]

(*) Wpanstwach Unii Europejskiejw kwestiach wartosci granicznych ity nalezy stosowa¢ norme EN 12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowychnorme EN12445.
(**) Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztalcajacych sie listewek.
(***) Jezeli obliczona wartosc jest nizsza niz 30, zostaje ustawiony na 30 cm.
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

Czas 0 Logika dziatania nieaktywna
tch Automatycznego 0
Zamykania 1 Aktywuje automatyczne zamykanie
, Szybkie 0 Logika dziatania nieaktywna
FASE et zamykanie ° 1 Zanim rozpocznie sie oczekiwanie na zakoniczenie ustawionego czasu TCA, zamyka sie po 3s po zwolnieniu linii foto.
ruch krokowy
0 Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped
dziataja zgodnie z 4-krokowg logika dziatania. 2 KROKI 3 KROKI 4 KROKI
ZAMKNIETA OTWIERA
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start W TRAKCIE OTWIERA OTWIERA sTOP
SEEP-bY-SEEF Praca krokowa 0 1 |, Ped dziataja zgodnie z 3-krokowa logika ZAMYKANIA
NouENnk dziatania. Impuls podczas zamykania powoduje
odwrécenie kierunku ruchu. OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
WTRAKCIE | ZAMYKA
Wejécia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped | [ OTWIERANIA STOP+TCA | STOP+TCA
2 dziataja zgodnie z 2-krokowa logika dziatania.
Kazdy impuls powoduje odwrécenie kierunku PO OTWIERA OTWIERA OTWIERA
ruchu. ZATRZYMANIU
0 Migajaca lampka zaczyna swieci¢ réownoczesnie z uruchomieniem silnika/silnikow.
PrE-RLRAD Alarm wstepny 0
1 Migajaca lampka swieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikow.
0 Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
1 Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
Cy%l jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostajg wcisniete przyciski OPEN UP i CLOSE UP.
Przytrzymaj UWAGA: zabezpieczenia sa nieaktywne.
hold-Ea-rin przycisk 0 Dziatanie awaryjne wymagajace obecnosci cztowieka. Zazwyczaj dziatanie typu impulsowego.
Jezeli karta nie wykona testu zabezpieczen (fotokomaérka lub listwa, ErOx) 3 razy pod rzad, aktywowane jest dziatanie
wymagajace obecnosci cztowieka (Przytrzymaj przycisk) przez 1 minute po zwolnieniu przyciskéw OPEN UP lub CLOSE
UP.
2 Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
A UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wymagajacego obecnosci cztowieka zabezpieczenia sa nieak-
tywne.
Blokuje impulsy 0 Impulsy wej$¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
thl oPEn podczas 0
otwierania 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas otwierania.
Blokuje impulsy 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start I, Ped powoduja reakcje podczas przerwy czasu TCA.
w Czasie
b kefl Automatycznego 0
Y 9 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas przerwy czasu TCA.
Zamykania (TCA)
Blokuje impulsy 0 Impulsy wej$¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas zamykania.
bl clo5E podczas 0
zamykania 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas zamykania.
0 Prég zadziatania elektronicznego ogranicznika sity pozostaje na ustawionym poziomie.
Centralka, przy kazdym uruchomieniu, automatycznie kompensuje prég zadziatania alarmu generowanego w
. Funkcia Ice (Léd 0 przypadku napotkania przeszkody.
icE unkcja Ice (Lod) 1 Sprawdzi¢, czy warto$¢ sity uderzenia, zmierzonej w punktach przewidzianych normg EN12445 jest nizsza od
wartosci podanej w normie EN 12453. W razie watpliwosci zastosowac¢ dodatkowe zabezpieczenia.
Ta funkcja jest przydatna w przypadku instalacji pracujacych w niskich temperaturach.
UWAGA: po aktywowaniu tej funkcji nalezy wykonaé cykl ustawiania automatycznego.
oPEn in obhEr ‘Odwroceme 0 Dziatanie standardowe (zob. Rys. U, ad. 1).
irEck kierunku ruchu 0
dirEck otwierania 1 Kierunek otwierania zostaje odwrdcony w stosunku do dziatania standardowego (zob. Rys. U, ad. 2).
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomérka.
Konfiguracja
wejscia 1 Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomérka zweryfikowana.
SAFE | bezpieczenstwa
SAFE1. 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomérka aktywna tylko podczas otwierania.
72
3 Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
4 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomoérka aktywna tylko podczas zamykania.
5 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomorka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
6 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.
7 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.
8 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2.
Konfiguracja — - — - — - -
wejscia 9 \Fl)\leésue skonﬁEurgwaneJaJ(o_ Bartt)p, czyli I_|stwarl1(rawed2|owa zodwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania.
SAFE 2 bezpieczefistwa odczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
SAFE 2. 10 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna
74 tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
1 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas
otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
12 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.
Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
13 Wejscie skonfigurowane jako Bar CLTEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana zodwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
14 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas
zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
Konfiguracja 0 Wejscie skonfigurowane jako Start E.
wejscia Weiécie skonfi iak |
n bezpieczenstwa 1 ejscie skonfigurowane jako Start I.
przya?ku 2 Wejscie skonfigurowane jako Open.
sterowania IC 1.
61 3 Wejscie skonfigurowane jako Close.
Konfiguracja 4 Wejscie skonfigurowane jako Ped.
wejscia
bezpieczefistwa 5 Wejscie skonfigurowane jako Timer.
e @ przycisku
sterow:;ia Ic2. 6 Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejécia dla Pieszych.
0 Wyjscie skonfigurowane jako 2-gi kanat radiowy.
Konfiguracja 1 Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
RUH O wyjscia AUX 0. 2 Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Swiatta Wewnetrznego.
20-21
3 Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Oswietlenia Strefowego.
4 Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schoddw.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
6 Wyjscie skonfigurowane jak Sygnalizator Swietlny.
Konfiguracja 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
RUH wyjscia AUX 3.
i 2 Vi 26-27 8 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.
9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis
10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator $wietlny i serwis
0 Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
Nie sg przyjmowane klony z kodem statym.
F HEd codE Kod staty

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane sa klony z kodem statym.
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

ProtEct lon
LEuEL

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B - Aktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

Ten tryb mozna wiaczy¢ z panelu sterowania i nie wymaga dostepu:

- Wcisna¢ kolejno przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktéry zostat juz wpro-
wadzony do pamieci w trybie zwyktym za pomoca menu sterowania radiowego.

-W ciggu 10 s wcisna¢ przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktéry ma zosta¢ wczytany.
Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczyta¢ nastepne piloty
radiowe, powtarzajgc punkt poprzedni.

C - Aktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamigci odbiornika klonéw wygenerowanych za pomoca automatycznego programa-
tora oraz cykli zaprogramowanych powtérek (replay).

D - Aktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamigci odbiornika zaprogramowanych powtérek (replay).

E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
Dziatanie funkg;ji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.

Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Dziatanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.
Dziatanie funkgji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.
C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.
E - Dezaktywuje mozliwo$¢ modyfikacji parametréw karty za pomoca sieci U-link.
Piloty radiowe sg zapisywane wytacznie z uzyciem specjalnego menu Radio.
WAZNE: Tak wysoki poziom bezpieczeristwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozadanym klonom, jak i
blokuje ewentualne zaktécenia radiowe.

SEr AL TlodE

Tryb szeregowy
(Okresla jak jest
skonfigurowana
karta w potaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

SLAVE skrzydta rozsuwane w sieci lokalnej: karta jest karta slave w sieci ze skrzydtami rozsuwanymi, bez
modutu inteligentnego. (fig. R)

MASTER skrzydta rozsuwane w sieci lokalnej: karta jest karta master w sieci ze skrzydtami rozsuwanymi, bez
modutu inteligentnego. (fig. R)

AddrESS

Adres

Okresla adres od 0 do 119 karty w pofaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)

EHP I

Konfiguracja
wejscia EXPI2 na
karcie rozszerzen

wejsé/wyjsc

1-2

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomorka.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomarka aktywna tylko podczas otwierania.

O [0 |([N | |uv | b

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania.

o

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomorka zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejsé¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomodrka zweryfikowana aktywna tylko podczas
otwierania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjsc¢ jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfika-
cyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas
zamykania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfika-
cyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen
wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowanejako zabezpieczenie Bar OP test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowanazodwréceniem
aktywna tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowanaz odwréceniem
aktywna tylko podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
Konfiguracja 5 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
wejscia EXPI2 na . . - L X
EHP 12 Karcie rozszerzen 0 6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).
wejs¢/wyjs¢ 7 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomérka.
1-3
8 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania.
9 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomarka aktywna tylko podczas zamykania.
10 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.
1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
12 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
0 Wyjscie skonfigurowane jak 2-gi kanat radiowy.
Konfiguracja 1 Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
wyjscia EXPO2 na
EHPo | karcie rozszerzen 1 2 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Swiatta Wewnetrznego.
wejsc/wyjsc j R o .
4-5 3 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Oswietlenia Strefowego.
4 Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schoddw.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
6 Wyjscie skonfigurowane jak Sygnalizator Swietlny.
Konfiguracja 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
wyjscia EXPO2 na
EHPa? karcie Rozszerzen 1 8 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.
wejsc/wyjsé . - K
6-7 9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.
10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator swietlny i serwis.
1 Wyjscie skonfigurowane jak Sterowanie semaforem z kartg TLB.
ErAFF e L IGhE Poczatkowe o 0 Miganie poczatkowe wytgczone.
PrEFLASh ink miganie semafora 1 Na poczatku cyklu czerwone $wiatta migaja przez 3sekundy.
ErAFF ic L IGhE Czerwone $wiatto 0 Jezeli brama jest zamknigta, czerwone Swiatta nie $wieca.
rEd LANP semafora $wieci 0
ALLAYS on $wiattem statym 1 Jezeli brama jest zamknieta, Swiecg czerwone $wiatta.
TABELA “C”- MENU RADIO (-Ad ia)
Logika Opis
Dodaj Przycisk Start
Add SEArE przyporzadkowuje wybrany przycisk do polecenia Start
Dodaj Przycisk 2ch
Rdd 2ch Przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 2. kanatem radiowym. Jezeli zadne wyjscie nie jest skonfigurowane jako Wyjscie 2. kanatu radiowego, 2.
kanat radiowy steruje otwarciem przejécia dla pieszych.
Usun Liste
EFASE B4 UWAGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.
d rH Odczyt kodu odbiornika
coa Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.
ON = Ustawia w stan gotowosci programowanie kart na odlegtos¢ przy pomocy nadajnika W LINK, ktéry zostat wezesniej wprowadzony do pamieci.
i Urzadzenie pozostaje w stanie gotowosci przez 3 minuty od ostatniego wcisniecia sterownika radiowego W LINK..
OFF= Programowanie W LINK wytaczone.
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SkrE AKTUBaLVA BXOfla Hapy»Horo cTapTta START E
Skr { AKTMBaLVA BXxofa BHyTpeHHero ctapta START |
oPEn AkTvBauma Bxofia OPEN
ctS AkTyBauma Bxoga CLOSE
PEd AKTUBaUVA newexoaHoro Bxoga PED
£ iNE AxTvBauma Bxofa TIMER
SkoP AkTrBaumsa Bxoga STOP
Phokt AKTrBauUvs Bxoga potoanemeHta PHOT
PhoP AKTrBauUus Bxofa poToanemeHTa npm oTkpbiTun PHOT OP
Phel AKTMBaLVsa Bxofa poTosnemeHTa npm 3akpbituv PHOT CL
bAr AkTuBaumAa Bxofa Kpomku BAR
LA 2 AKTUBaLUuA BXofja KpoMKM BAR Ha asuratene slave
(coefMHeHVe NPOTUBONOCTaBAEHHbIX CTBOPOK)
AKTMBaLMA BXOAa YyBCTBUTENbHOW Kpomku BAR ¢ uHBepcueit
bA- AKTUBHOTO/bKOMPUOTKPBITUN M, ecnnoHackoHuryprposaHa
e KaK NpoBepeHHan YyBCTBITENbHAA KPOMKa, aKTBHaA TONbKO Npu
OTKPbITUV, C Helt cBA3aHa AkTvBaLa Bxopa OLLVBKI.
AkTVBaUMA BXOfa H%BCTBVIT&}'IbHOI?I Kpomku BAR c mHBepcueit
bA- AKTVBHOTOSIbKOMPI3AKPbIT AN ecioHackoHduryprposaHa
C KaK NpoBepeHHas YyBCTBITENbHAA KDOMKa, aKTVBHAA TONbKO Mpu
3aKpbITUK, C Hewt cBsi3aHa AKTuBaLa Bxoaa OLLINBKN.
Sbc AKTVIBaLVA BXOfa KOHLIEBOTO BblK/oYaTeNs 3akpbitua gauratena SWC
Sbo AKTVBaLVA BXO/1a KOHLIEBOTO BbIK/IOYaTeNa OTKPbITUs BuraTena SWO
[naTa OXVAAET OCYLLECTBEHMA MOTHOTO MaHeBpa «OTKPbITIA-
oEr 3aKPbITUS, HE NPEPBAHHOTO MPOMEXYTO4HBIMIA OCTAHOBKAMM,
YTOObI MO YT KPYTALLMIA MOMEHT, HEOOXOAVIMbIIA 1A [IBVPKEHUA.
BHVIMAHWE! O6Hapy»keHne NpenaTcTBUIN He BKIKOYEHO
L5 AKTVBaLMA MeXaHNYECKOM pa36oKMPOBKN ABUraTens.
Cnefylolnint MaHeBp OCYLECTBIACTCA Ha HU3KOW CKOPOCTH.
Er0 1 Ownbka TecTUpoBaHUA $OTOIEMEHTOB [MpoBepyTb coeiviHeHMe GOTONEMEHTOB U/V M YCTAHOBKY JIOTVIKM
Erde OwmnbKa TeCTUPOBaHUA KPOMKM poBepUTH COEANHEHNE KPOMOK /WM YCTAaHOBKY SIOMVIKM
npoBepuUTL CoeArHeHe GOTOINEMEHTOB /N YCTaHOBKY
Er33 OwnbKa TecTUpoBaHUA GOTOIEMEHTOB NPY OTKPbITUN NAPaMeTDOB/NIOTVKA
npoBepuUTbL coeaHeHVe GOTOINEMEHTOB /UMM YCTaHOBKY
ErO4 OwwnbKa TecTUPoBaHNA GOTOSNEMEHTOB NPY 3aKPbITUN NApaMeTPOB/NIOTVKA
ErO5 OLwmbKa TeCTMPOBaHIA KPOMKY Ha MofYMHEHHOM ABUraTene |poBepuUTb COeANHEHUE KPOMOK /W YCTaHOBKY
«slave» (coefiHeHMe NPOTMBONOCTABNIEHHBIX CTBOPOK) napameTpoB/norvukm
MpoBepuTb coerHeHNe KPOMOK U/VNN YCTaHOBKY
ErlB OwwnbKa TecTUpPoBaHNA KpOoMK 8k2 NapaMeTpoB/IorMKA
r LWNbKa TECTUPOBaHUA KPOMKI BEPUTbCOEANHEHN MOKW/WMYCTaHOBKY MapaMeTpOB/JIOrviKvi
ErD7 Ownbka TecTMpoBa ol IMpoBepuTbCcoeanHeHEe IOKW/WSINYCTaHOBKY NapaMeTPOB/Jol
r LMOKa 3aKPbITUA KPOMKM BEPUTbCOEAMHEHVIE KPOMOK/WIIMYCTaHOBKY MapamMeTPOB/IOTKM
ErB Owwnb M /! /)
- [poBepyTb MOAKIIOYEHNA K ABMraTeNIo
- CORTOTIR Er iH* OwwnbKa TeCTUPOBaHWA annapaTHbIX CPeACTB NNaTbl - Mpobnembl annapaTHbIX CPeACTB Ha nnaTe (CBAXMUTECH CO
30 P S CNy>600 TeXHUYECKON NOMOLLM)
r MeHeH1e HanpaBneHnA N3-3a NPenATCTBYA - VTb, €CTb M NPENATCTBUA Ha MapLUPYT
ERSHA W3meHeHvie HanpaBneHna n3-3a npenaTcTeusa - Amperostop [lMpose ec eNATCTBUA Ha Ma e
ErHx Tennosas 3awuTa lNonoaaTh OxXNaxaeHNA aBTOMATUYECKON YCTaHOBKM
o [MpoBepuTL COeAMHEHME CO BCTIOMOTaTENbHBIMY MPUGOPamu 1/unn
% ICTBal
ErSH OLLMGKa KOMMYHMKALIY C YATEHHBIMY YCTPOVICTBAMM PaCLIMPVITENbHBIMM MN1aTaMM C MOCTIE10BaTENbHBIM COEZIMHEHMEM
EF0 EF i Monpo6oBaTb BbIKIOUYUTL 1 CHOBA BKNIOUNTL n1aTy. Ecnv npobnema
Er- T4 Er 5 |BHYTPeHHAR OWMGK NPOBEPKY YNPABNeHNS CACTEMbI. 0CTaeTCs, CBAKUTECH CO CNYXKBOI TEXHUYECKOM NOMOLLM.
Mpu HaxaT Ha knasuwy OK BbiGpaHHble HaCTPOIIKI NOATBePXAaloTCA. Mnata
E -’E WnOKa COrnacoBaHHOCTX MapaMeTpoB NOACTAHUMN OrunKa [ NPOACIKNAT PaboTy C BbIOpaHHbIMK HaCTpOVIKayIM.
Ownb [l 6
r 1 napameTpbi) e06X0A1MO NPOBEPUTD HACTPONKM NAaTbi
(lorvky 1 napameTpbi).
Mpw HaxaTuy Ha knaeumwy OK nnata Bo3o6HOBNT paboTy ¢ D-track
Er13 OwwnbKa B napametpax D-track 0 YMOJTYAHMIO. .
A\ Heo6x0A11M0 BbINONHUTL aBTOMATU4ECKYIO HACTPOII
ErFD OwwnbKa KOHLEBOrO BbIKAKYaTENs fiposeputs NOAKMIOYEHNA KOHLEBbIX BbIKNOYaTenei
ErF i OwmbKa KOHLIEBOrO BbIK/OUaTeNAl BCeraa akTuBHa nocse [[TpoBeprTb coefiHEHNA KOHLIEBbIX OTPaHunUTeNel, CoefHeHnA
Hayana maHeBpa 3NeKTpofBUraTens
(EFlF=] owmbKa HacTpoVikn Bxofos SAFE TpoBepuTb NPaBUIbHOCTb HACTPOVKM BXOA0B SAFE
*H=0,1,..9ABCDEF
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1) OCHOBHBbIE MOJIOXEHUA

WcnonuutenbHbin 6ok ARES VELOCE SMART BT A500-BT A1000-BT A1000

STEEL nmeeT LWMPOKMI Aana3oH BapraHTOB yCTaHOBKM 6/1arofjapa MakcMmasnbHO

HM3KOMY PacrosoxeHuto 3ybuaToro koneca, CBOe KOMMNaKTHOCTM V1 BO3MOXHOCTY

PerynupoBKM BbICOTbI U FTyOUHbI PaCnoNoXeHUA. Perynupyembii SN1eKTPOHHbIN

OrpaHMynTeNnb MOMEHTA rapaHTUPYeT 3aluUTy OT CMATUA. ABapuUiiHOe pyyHoe
npaBneHvie BbIMOTHAETCA OUYeHb Jierko C MOMOLLbIO pblyara pa3bioKUpPoBKM.
npasJieHrie 0CTaHOBOM C MOMOLLbIO KOHLIEBbIX BbIK/OUaTeNe OCyLLeCcTBIAETCA

3N1EKTPOMEXaHNYECKUMIN MUKPOBbIKTIOYATENAMN.

LWt ynpasneHna MERAK SV noctaBnaeTca M3rotoBuTenem co CTaHZapTHbIMU

HacTpoKkamu. Jliobble M3MeHeHNA BHOCATCA C MOMOLibI0 BCTPOEHHOTO

AMCNNeNHOro NporpaMmmaTtopa uamn nocpenCcTBOM yHMBEPCASIbHOrO NOPTaTUBHOMO

nporpammaTopa.

MonHocTbio nogaepxusaet npotokosnbl EELINK 1 U-LINK.

OCHOBHble TeXHUYECKMe XapaKTepUCTUKN N3[enua:

- PerynuposaHue 1 aBrratens HU3KOro HanpsaKeHus

- ObHapy»eHune NPenATCTBII y

- Pa3peribHble BXOAb! ANA NpefoxpaHuTenei

- KoHdurypupyemble ynpasnaioLye BXoabl

- BCTpOEHHbIN paguonpreMHnK C HENPEPbIBHO N3MEHAWUMCA KOAOM C

KJ/IOHNPOBaHMEM TPAHCMUTTEPOB.

lNnaTta cHabXeHa KNeMMHOW MaHesblo BbIgBUXHOMO TUMa Afis 6onee yao6HOro

TEXHNYECKOro 06CnyXMBaHUA M 3ameHbl. [loctaBnAeTca cpaaoMycTaHOBNEHHbIX

nepemblyeK B LiesIsiX 06/1eryeHrisi MOHTaXHbIX PaboT. [lepeMblUKIM yCTaHOBIEHbI HA

cnepytowmne Knemmbl: 70-71, 70-72, 70-74. ECnv 3T KNeMMbI YKe NCMOSb3YI0TCA,

CHUMWTE COOTBETCTBYIOLUME NePEMbIYKM.

A"yCTaHOBKa [l0JI)KHa BbIMOJIHATLCA KBanMPULMPOBAHHbIM
nepcoHanom (NpodeccmoHasnbHbiM YCTaHOBLMNKOM, COrflacHO
TpebosaHmAM EN 12635), B COOTBETCTBUM C NMPUHATbIMU CTaHAAPTamMM
1 [eNCTBYIOLW MM 3aKOHO4ATeNbCTBOM”

A BHUMAHME - 3akpbiBaniTe onacHbie KpaAa B COOTBETCTBUM
c nonokeHnamn pernameHta EN12453 nflnmemm noABMXHble
KPOMKU 1 ncnonb3ys sxopabl SAFET n SAFE2.

naonpeneneHNANpPenaTCTBNNYCTaHOBUTE aKTUBHYIO KPpOoMKy: ASO
NTIREDGE 115S /BIRCHERE¥’45x99A1 (HE B KOMIVUIEKTALIUN)
NMPOBEPKA

Mepen BbINONHEHMEM KaXK[AOro LMK OTKPbITVA 1 3akpbiTua wut MERAK SV
BbINOHAET KOHTPOJIb (MPOBEPKY) penie xofa U NpeAoXpaHnTENbHbIX YCTPONCTB
(doTO3nEMEHTOB).

B cnyuae HenpaBunbHOro GyHKLUMOHNPOBaHNA NpoBepbTe paboTy nopcoean-
HEeHHbIX YCTPOMNCTB U KabenbHbIX COeAVHEHNIA.

2) TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKIN
ABUTATEJ1b
500

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)

400W

1000/1000 STEEL
220-230V 50/60 Hz

MuTtaHmne

MoTpebnaeman MOLWHOCTb

Mogynb 3ybuaTtoro Koneca 4 MM (25 3y6beB) 4 Mmm (18 3y6beB)

CKOPOCTb (HaXx0NoCTOMXoay) 25 M/MVH 18 M/MWH
CkopocTb (NprMoMeHTe 4HMm,

COOTBETCTBYIOLWEM YCUSTNIO 22 m/MuH 15 M/MUH
80H)

MakcmanbHbI Bec 500 kg 1000 Kg

CTBOPKU

MakcumanbHoe 3HauyeHune
KpYTALLEro MOMeHTa

Peakuwua Ha ynap
Tun cmasku

20Hm

DNEKTPOHHbIN OrPaHNYKTENlb MOMEHTA
CMa3Ka Ha BECb CPOK CITYXObl

PyuHoe ynpasneHve MexaHuueckoe pa3bnoKMpoBaHMe pblyarom

Tun SKcnnyaTaynn VIHTEHCUBHbIN

Konunuectso KoMOGUHaL i 4 munnvapaa

MakcmmanbHoe KonmyecTso
NPOrpamMmrpyembix 63
YCTPOUCTB

BydepHble 6atapen

(,c)l,/ononHMTeano) 2 6atapen 12B 1,2 Ay

Temnepatypa okpyxatoLen 900 o

cpeas! oT1-20°C go + 55°C

CTeneHb 3aluThbl P24

YpoBeHb Wwyma <70 gbA

Bec ynpasnsatowero -

yCTpOI/ﬁTBa 7 kr (=70 H)

Pasmepbl Cwm. Fig. |
BJIOK YMPABJIEHUA

MN3onauua cetn/Hn3koe —

HanpsKeHMe > 2MOhm 500V ===

Pa6ouas Temnepartypa -20/ +55°C

Tepmuyeckas 3awmra MporpammHoe obecneueHmne

[InanekTpnyeckas NpoYHOCTb ceTb/6UT 3750 B~ 33 1 MUHYTY

NMutaHne pgononHuUTenbHbIX |24 B~ (Makc. nornowenue 0,5 A)

YCTPONCTB 24 B ~ 6e30MacHOro HanpsXeHus

AUX 0 KoHTaKT, 3anutbiBaembliii 24 B ~ H. P. (1 A makc.)
AUX 3 KoHTakT H.P. (24 B~/1 A makc.)
MNpepoxpaHutenu Cwm. Fig. G

BcTpoeHHbIi

Ea‘éMOﬂpMEMHMK Rolling- YacToTa 433,92 MI'y
ode

3afjlaHve napameTpoB 1 KK-gucnnen/yHnBepcanbHblil NOPTaTUBHbIN

onumn nporpammaTop

PaAVOKOYNpaBeHus
(*paboTa ¢ 4pyr1m HanpsixxeHnem BO3MOXHa Mo 3anpocy)

BapuaHTbl ncnonb3yembix NepefaTynKoB:
Bce nepepatunku ROLLING CODE coBmecTuMBbI €

((ER-Ready))

HENPEPbIBHbI LUKN

Pa6ouas Temneparypa

30 uuknos/y
50 °C

25 uMKnos/y
55 °C

SKCTUTyaTaLmm
40 °C

3) YCTAHOBKA TPYB (Fig. A)

dneKkTpuyeckoe yCTPOMCTBO MOAroTaBAMBAIOT COMMacHO AENCTBYIOWMUM
cTaHfjapTam ana snekTtpuyecknx yctponcts CEl 64-8, IEC364, fOKYMeHTY O
rapmoHusauum ctaHgapTos HD384'n gpyrm HaLuMoOHasbHbIM CTaHapTaMm.

4) YCTAHOBKA ®UKCATOPOB ABUrATENA (Fig. B)
MoAroToBNTb BbIEMKY 1 3aLleMeHTMPOBATb ee IHO, B KOTOPOM Oy/lyT NOMeLLeHbl
aHKepHble 60NTbI, C COOMIOAEHVIEM NPUBEAEHHbIX PacCTOAHMIA (CM. puc. B).

5) YAAJIEHUE 3ALUNTHOIO KAPTEPA Fig.C
5.1) MOHTAX ABUTATENA (Fig. C1)

6) MOHTAX Y3J10B TPAHCMUCCUU Fig. D - D1
PekomeHayemble TUMbI 3ybuaToit penku (purc.l)

7) i E.HTJPOKB1KAL?YB‘-IATOI7I PEVKU OTHOCUTESIbHO 3YBYATOIO KOJIECA
ig.J-K1-
OMACHOCTDb! - Onepauus cBapKu f0KHa BbINOIHATLCA 06yUYeHHbIM
NnepcoHasoM C UCNosib30BaHNEM wu;kwswnyanbublx C eﬂgm 3alWunThl,
NpeAycMOTPEeHHbIX NpaBunammn TexHukmn 6esonacHoctu (Fig. K).

8) KPEMJIEHUE CKOB KOHLIEBbIX BbIKJTIOYATEJIEN FIG.E

9)gEXAHVI‘IECKVIE CTOMOPbI (Fig. O)

OMACHOCTb! - BopoTa AomKHbI 060pyAOBaTbCA MeXaHUYeCKIMu

cTonopamu Kak Ans oTpbiBaHUA, TaK 1 A1A 3aKpbITNA, BO n3bexxaHne
BbiXxoJa BOPOT 3a NpeAenbl BepxHel Hanpasnswoweil. OHY AOMKHbI 6bITb
HafieXXHO NPUKPeNeHbl KIPYHTY Ha HECKOJIbKO CAHTIMETPOB AaJibLLe TOYKN
KOHLIeBOro BblK/llo4aTens.

10) PY4YHAA PA3BJIOKUPOBKA (cm. PYKOBOACTBO MO SKCMNYATALUU -Fig. 3-).
BHumaHue! He gonyckaertca octaHoBKa ctBopku Bopot C MTPUMEHEHUEM
CUJbl, Torpa kak cnepayet CONMPOBOXAATD ee aBuMKeHne Ha BceM nNyTu.

11) NOACOEANHEHMNE KNEMMHOW KOPOBKMW, Fig. G-P

MponycTnTb COOTBETCTBYOWME deKTpuyeckne Kabenu ($pasoBblil, HyneBow
N 3a3emneHunn) yepes Kopoba v 3adpMKCMpoOBaTb PasfiiiyHbie KOMMOHEHTbI
aBTOMaTUYeCKoro o6opyAoBaHUA B peHa3HaUYEHHbIX AJ1A 3TOro TOUKax, OCyLLecTBAA
NPOoKNaAKy Kabens B COOTBETCTBUM C YKa3aHWAMU U CXemMaMu, MpUBefeHHbIMY B
COOTBETCTBYIOLMX PYKOBOACTBAX. I'Igvlcoe,qMHMTb $asoBblii NPOBOJ, HyNneBoOW U
nposog 3a3emneHna (obsazatenbHo). CeTeBon Kabenb 6roKMpyeTcs B cneyuanbHoOM
kabenbHom 3axkume (PUC.P-no3.P1) npoBof 3a3eMneHns ¢ U30npyioLLei 060104Koi
»KeNTo-3eN1eHOro LiBeTa AOo/MKeH NOACOEANHATLCA K COOTBETCTBYIOLEMY 3aXKUMY AnA
nposopos (PUC. P-no3.P2).

NPEAYNPEXAEHWA - Mpu BbiNOMHEHNUM KAabenbHbIX MOAKMIOUYEHUN Y MOHTaXa
371eKTPo06OPY[OBAHNA PYKOBOACTBYATECH AEWCTBYIOWMUMY HOpMamu n Y.
[poBOAHMKHN, K KOTOPbIM MOJAETCA MUTaHWe C PasHbIM HaMpsXXeHWeM, OOJSIXKHbI
6bITb GpY3NYECKM pa3feneHbl Uy Haanexalyum obpasom 130MPOBaHbI C MOMOLLbIO
LOMONHUTENIbHOW N30NALUN TONLWNHOW He MeHee T MM.

lpoBoaay KnemmAomKHbI ObITb 3aKpenieHbl AONOIHUTENIbHBIMY NPUCMIOCO6IEHNAMMN,
Hanpumep, xomyTamu. Bce coeanHuTenbHble Kabeny AOMKHbI NPOXOAWUTL BAANN OT
paanaTopos.

11.1)J1I0KAJIbHbIE KOMAHAbI Pnc.G

Mpu BbIKNIOYEHHOM AMUCTNEE NPU HAXKATUMN KHOMKM + NoJaeTcA KOMaHAa Ha OTKpbITMeE,
anpwv HaXaTuny KHOMKM — NoAaeTcA KoMaHAa Ha 3akpbiTue. Mpu ganbHerwem HaxkaTum
3TUX KHOMOK NPpY NOABVMXHONM aBTOMaTMKe nogaetca komaHga CTOTM.

12) NPEAOXPAHUTEJIbHbIE YCTPONCTBA
MpumeyaHne: NCNonb3oBaTb TONbKO NMpefoOXpaHUTesIbHble YyCTPOMCTBA
NPUEMHbIX YCTPONCTB CO CBO60AHO U3MEHAIOLMM COCTOSIHNE KOHTaKTOM.

12.1) NPOBEPEHHbIE YCTPOUCTBA Fig. S
I‘I)ZM.%)HI'!IOHKHIO‘-IEHI/IE 1 NAPbl HEMPOBEPEHHbIX ®OTO3JIEMEHTOB

12.3)NOAKNIOYEHUE 1 NAPbIMPOBEPEHHbIX ®OTO3JIEMEHTOB PUC.H2
13) AOCTYN K YNPOWEHHOMY MEHIO: PUC.1

13.1) AOCTYMN K MEHIO: FIG. 2

13.2) MEHIO MAPAMETPOB (PAr A7) (TABJIULIA “A” MAPAMETPbI)

13.3) MEHIO JIOTUMECKUX OYHKLWIA (Lab ic) (TABJIULA “B” NOTUYECKUE
OYHKLIN)

13.4) MEHIO PAAVO (-Ad io) (TABJIULIA “C” PAAUO)
- BAXXHOE NMPUMEYAHME: NEPBbIN COXPAHEHHbIV B MAMATU NEPEAATYUNK
HEOBXOAMMO OTMETUTb B KAYECTBE NIABHOIO (MASTER).
B cnxlqae NpPOrpamMMrpoBaHus Bé)%/LIH 10, MEPBOMY TPAHCMUTTEPY Ha3HauyaeTcA
KMOYEBOW KOA MPUEMHOIO YCTPOWCTBA; paHHbI Kog Heobxoaum ansa Toro,
YTO6bI 06€CNEeUNTH BO3MOXKHOCTb AaNIbHENLLErO KITOHNPOBaHWA PaaYoOTPAHCMUTTEPOB.
Kpome Toro, BctpoeHHoe 6opToBoe npuemHoe yctporictBo Clonix obecneuviBaet
BbIMOJIHEHME HEKOTOPbIX BaXKHbIX MepeAoBbIX GyHKLMIA:
+ KnoHupoBaHue rnasHoro TpaHcmmtTepa (rolling-code nnu dpukcrpoBaHHbii Kog).
KnoHnpoBaHve sl 3aMeHbl TPAHCMUTTEPOB, YK NMOAKIOUEHHDBIX K
NprYeMHOMY YCTPOWCTBY.
YnpasneHue 6a301 AaHHbIX TPAHCMUTTEPOB.
« YnpaBneHue cUCTeMOi MPUEMHBbIX YCTPONCTB.
[InA ncnonb3oBaHWA 3TUX NepefoBbIX GYHKLMI CMOTPUTE PYKOBOACTBO
No YHVBepCanbHOMY NOPTaTUBHOMY NMPOrpaMmaTopy, a Takxe ,ObLee
PYKOBOACTBO MO MPOrpamMM1POBaHUIO MPUEMHbIX YCTPONCTB".
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

OnpegeneHue OonucaHue
DASA Hanps»xeHvie nuTtaHma ogHodasHoe
HEVTPAT P A
PRIM TRASF MopkntoyeHne NepBrYHON 06MOTKM TpaHchopMaTopa,
MutaHue nnatbi:
SECTRASF 24 B~ BropunyHaa obmoTKa TpaHcpopmaTopa
MOT +
CoepvHeHue gBuratens 1
MOT -
KoHourypupyembiit Bbixog AUX 0 — Ymonuanue MUTAIOLLIAA TAMIA.
AUX 0 - KOHTAKT, 2-V1 PAOVIOKAHAN/ CUTHANTbHASA TAMIA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ YnpasneHue JIAMIMbl OCBELLEHUSA/
3ANUTLIBAEMbIWV 24 B (H.P) Ynpasnetwe JJAMIbI 30Hbl/ CBET HA IECTHWLIE/ ABAPUVHbIN CUTHAT OTKPbITbIX BOPOT/ MATAIOLLIASA
(MAKC. 1A) JIAMIMA/ 3NEKTPO3AMOK C 3ALLIESIKOW/ MATHTHDBIV SNEKTPO3AMOK/ TEXOBCNYKMBAHWE / MUTAIOLLAA

JIAMIA U TEXOBCNYKMBAHWE. CmoTpuTe Tabauuy “KoHburypaums sbixogos AUX".

KoHdurypupyembiit sbixog AUX 3 - Mo ymonuanuio Bbixoa 2-FO PALVIOKAHATIA.
AUX 3 - CBOBOJIHbI KOHTAKT 2-V1 PAOVOKAHAN/ CUTHANTbHASA TAMIA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ YnpasneHue JIAMIMbl OCBELLEHUA/
Ynpaenetwe JIAMIbl 30Hbl/ CBET HA JIECTHVLIE/ ABAPUIHbIA CUTHAJT OTKPbITbIX BOPOT/ MUTAIOLLIAA

(H.P) (Makc.24 B 1A) JIAMMA/ SNEKTPO3AMOK C 3ALLEENKOW/ MATHUTHBIN SNEKTPO3AMOK/ TEXOBCJTYXKMBAHUE / MUTAIOLLLAA
JIAMNA N TEXOBCTTYKVMBAHWE. CmoTpuTe Tabnuuy “KoHdurypaums sbixogos AUX".

o +REF SWE 06Kt KOHLEBOW BbIKMOYaTESNb
g SWC KoHueBol Bbikntouatenb 3akpbitua SWC (H3)
T
§ SWO KoHueBoli BbikntouaTenb oTkpbiTia SWO (H3)

248~ () Bbixoa NUTaHMA AONONHWUTENbHOrO 060PYAOBaHNA:

248~ (4) a A pyA: :

Bbixoa NUTaHMA NPOBEPEHHbIX NPefOXPaHNTENbHbIX YCTPONCTB (TPaHCMUTTEP GOTO3IEMEHTOB U TPAHCMUTTEP
24 B 6e30MacHOro Hanps»KeHnA YyBCTBUTESIbHON KPOMKN).
Bbixoa akTMBEH TONbKO BO BPeMs BbIMOJIHEHNA LKA MaHeBpa.

O6wui curHan O6wwmin curHan exogos IC1niIC2
g KoHourypupyembiii ynpasnsiowumiin Bxog 1 (HP) - Mo ymonuanuio START E (CTAPT E).
5l IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
= CmoTpuiTe Tabnumuy "KoHourypaumsa ynpasasiowmnx BXogos",
s KoHurypupyembiii ynpasnsiowmii Bxog 2 (HP) - Mo ymonuanuto PED (MELLL).
= IC2 START E/ START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

CmoTpuTe Tabnuuy "KoHpurypauma ynpasnsiowmx BXogos".
O6wui curHan O6wwmi curHan exogos STOP, SAFE 1 1 SAFE 2
STOP KomaHpga npepbiBaet maHesp. (H3).

Ecnun He ucnonb3yeTcs, octaBbTe nepemMblYKy BCTaBAEHHOW.

KoHurypupyembin Bxog 6e3onacHocTu 1 (H3) - o ymonuanuto PHOT (OOT).

PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Cmotpuire 1abnutly "Korpurypaums BXo[0B 6e3onacHoctu’

SAFE1

FAULT 1 Bxop npoBepKy npefoxpaHUTeNbHbIX YCTPONCTB, MOAKMYEeHHbIX K SAFE 1.

KoHurypupyembiii Bxog 6e3onacHoctu 2 (H3) - Mo ymonuanuio BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

SAFE2 TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Cmotpure Tabniuy "Konpurypauns Bxofos GesonacHocTu’

FAULT 2 Bxoa npoBepKu NpefoXpPaHUTENbHbIX YCTPOWCTB, NOAKIIOYEHHbIX K SAFE 2.
[] BXog aHTeHHbl.
I Y AHTEHHA Monb3yiiTech aHTEHHON, HACTPOEHHOI Ha YacToTy 433 MI. [11s1 NOAKMIOUYEHINA aHTEHHbI-NPUEMHIKA UCNONb3YiiTe
g KoaKcuanbHblil kabenb RG58. Hanmume meTaninyecknx Macc PAROM C aHTEHHOI MOXET CO3/1aBaTb MOMeXw paauonpuemy. B
< # SHIELD cnyyae cnaboro curHana TPaHCMUTTEPa NepemecTiTe aHTeHHY B 6onee nogxogsauee mecto.

KoHdurypay aos AUX

JNornka Aux= 0 — Bbixog 2-TO PAOVOKAHATIA.
KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYT B TeyeHue 1 cek. Npu BKIKOYEHWN 2-T0 pafiMoKaHana.

Jlorvka Aux= 1 - Bbixog UHIVKATOPHOW TAMMOYKI OTKPbITbIX BOPOT SCA.
KoHTaKT byfleT 3aMKHYT BO BPEMSA OTKPbITUA 1 MPK OTKPbITO CTBOPKE, 6yAieT MPepbIBUCTbIM NP 3aKPbITUK, ByeT Pa3OMKHYT NPU 3aKPbITON CTBOPKE.

Jlornka Aux= 2 — Bbixog ynpasnexusa JJAMIMbl OCBELLEHWA.
KoHTaKT ocTaeTca 3aMKHYT B TeueHre 90 ceKyHf nocsie MocsiejHEero MaHeBpa.

Norvika Aux= 3 - Beixoa ynpasnexus JJAMIbl 30Hbl.
KOHTaKT OcTaeTcs 3aMKHYT, NOKa COBEPLIAeTCA MaHeBp.

JNoruka Aux= 4 - Bbixog CBETA HA IECTHULIE.
KOHTaKT oCcTaeTcA 3aMKHYT B TeueHre 1 ceKyHfibl B Hauaje MaHeBpa.

Jloruka Aux= 5 - Bbixog ABAPVHOIO CUTHAJA OTKPbITbIX BOPOT.
KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYT, eC/IM CTBOPKA OCTAHETCA OTKPbITa B TeYEHME BPEMEHMW, B [1Ba Pa3a 60JbLUETO MO CPABHEHMIO C YCTaHOB/IEHHbIM TCA.

Jloruka Aux= 6 - Bbixog ansa MUTAIOLLEA TAMMbI.
KOHTaKT OCTaeTCsA 3aMKHYT BO BPEMs ABUMKEHWS CTBOPOK.

JNoruka Aux= 7 - Bbixog ana SNIEKTPO3AMKA C 3ALLESIKOW.
KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYT B TeYeHVe 2 CeKyH/1 NP KaXK[OM OTKPbITUW.

Jloruka Aux= 8 — Bbixog anad/IEKTPOMATHUTHOIO 3AMKA.
KOHTaKT 0CTaeTca 3aMKHYT Npu 3aKpbiTbiX BOPOTaX.

JNorunka Aux= 9 — Bbixog TEXOBCJTY XMBAHUE.
KOHTaKT 0CTaeTcs 3aMKHYTbIM NMPU JOCTUXKEHWMW 3HaYeHUA, 3aJlaHHOrO B NapameTpe “TexobcnyKMBaHMe", ANA CUrHanu3aumMm 3anpoca Texo6Cy»KMBaHuS.

Jloruka Aux= 10 - Bbixog MUTAIOLLIAA TAMIA U TEXOBCITY XMBAHVE. .
KOHTaKT ocTaetca 3aMKHyTbIM BO BpeMﬂ OBVKEHVA CTBOpOK I'Ipm AOCTUXEHUM 3HaquV|ﬂ 3a[:LaHHOI'0 B napameTpe,,Texoﬁcnyx(MBaHme o 3aBepLIEHNI MaHEBPA, NPV 3aKPbITON
0 ! !

npwmeqaume. Ecnun Hn opguiH BbiXOA HE cxombvlrypmposau KaK BbIxopj 2-ro paguoKaHana, 2-| -1 PaanoKaHan ynpasndaeT OTKPbITEM neLuexofqHoro npoxopga.

KoHdurypaums ynp LLNX BXOA0B

Jloruka IC= 0 - Bxoa ckoHburypuposaH kak Start E (Crapt E). Pabota cornacHo norvke SEEP-bY-5EEP MouElnk. HapyHbi cTapT ang ynpaenenus cemadbopom.

Joruka IC= 1 - Bxop ckoHbuMrypuposaH kak Start | (Crapr I). Pa6ota cornacHo norvike SEEP-bY-5EEP MouEMnk. BHYTpeHHWiA cTapT Ans ynpasnexus cemabopom.

JNoruka IC= 2 - Bxop ckoHpurypumpoBaH kak Open (OTKpbITb).
KomaHpa ocywjectnset oTKpbiTvie. ECiv KOHTaKT BXOAA OCTaHETCA 3aMKHYT, CTBOPKM OCTAIOTCA OTKPbITbI A0 Pa3MbiKaHUsA KOHTaKTa. [1py pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBTomMaTtnyeckas
yCTaHOBKa 3aKpblBaeTcA nocsie ncreyeHna Bpemenun TCA, ecin OHO 6bi1o BKIIOUEHO.

Joruka IC= 3 - Bxop ckoHurypmpoBaH kak Close (3akpbiTb).
KomaHfa ocyLiecTBAAeT 3aKpbiTUe.

Joruka IC= 4 - Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Ped (Mewwexop. npoxop).
KomaHga ocywecTBasier 4acTUYHOE OTKpPbITHE A/A NeLexogHoro npoxoga. Pa6ora cornacHo norvike SEEP-bY-5SEEP MouElnk

Noruka IC= 5 - Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Timer (Taimep).
PaboTaeT TaKKe, Kak open, HO 3aKpbiT1e obecneynBaeTca faxke NPU OTCYTCTBIUM CETEBOrO MUTAHUA.

Joruka IC= 6 - Bxop ckoHurypmpoBaH kak Timer Ped (Taiimep newexof. npoxopaa).
KomaHpa ocyLecTBnser 4acTMYHOe OTKPbITVE ANfA MELEXO[HOro NPoxofa. ECin KOHTaKT BXOAA OCTaHETCA 3aMKHYT, CTBOPKA OCTAeTCA OTKPbITA 4O Pa3MblKaHUsA KOHTaKTa. Ecnu
KOHTaKT BxopAa GyaeT 3aMKHYT 1 OyaeT BKoueHa KomaHga Start E (Crapt E), Start | (CrapT I) unu Open (OTKpbITb), 6yAeT oCyLecTBEH NOMHbI MaHEBP, YTOObI 3aTeM BEPHYTLCA K

OTKPbITUIO ANA nellexonHoro npoxoaa, 3aKEbITVIe obecneunBaercs Aake NPV OTCYTCTBI CeTeBOro NTaHnA,
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Kondurypauus exopos 6esonacHoctu

JNoruka SAFE= 0 - Bxop ckoHurypupoBaH kak Phot, potoanemeHT HenpoBepeHHbix (*) (Puc. T, nos. 1).
lMo3BONAET NOAKMOUNTL YCTPOICTBA, HE OCHALLEHHbIE JOMOMIHUTENbHbIM MPOBEPOUHbIM KOHTAKTOM. B Ciyyae 3aTeMHeHs GOTOINEMEHTbI aKTUBHbI, Kak NP OTKPbITUY, TaK 1 Npu
3aKPbITW. 3aTeMHeHe GOTOSNEMEHTa NPU 3aKPbITUM MHBEPTUPYET ABIKEHME TONIbKO NOC/e 0CBOGOXAEHUA PpoTod1eMeHTa. Ecv He ncnonb3yeTcs, OCcTaBbTe NepemblUKy BCTaBEHHOIA.

3aKpbITU NHBEPTUPYET ABUXEHWE TOJIbKO Nnocne 0CB060)KA9HVI$| d)OTOBFIeMeHTa.

JNoruka SAFE= 1 - Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Phot test, npoBepeHHbi poToanemeHT. (Puc. T, nos. 2).
Bk/touaeT npoBepKy GpOTO31eMEHTOB C Hauanom MaHeBpa. B ciyyae 3atemHeHUs GpOTOSNEMEHTbI aKTUBHDI, Kak NPy OTKPbITIY, Tak 1 NPU 3aKpbITUY. 3aTeMHeHe GpoTo3nemMeHTa npu

Joruka SAFE= 2 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Phot op, poToanemeHT fecTBYeT TONbKO NPU OTKPbITUM HenpoBepeHHbIX (*) (Puc. T, nos. 1)
lMo3BOMIAET NOAKMIOUNTL YCTPONCTBA, HE OCHALLEHHbIE AOMOIHUTENIbHBIM MPOBEPOYHBIM KOHTAKTOM. B ciyuae 3aTeMHeHMA nckntouaeTca pabota ¢poTosnemeHTa npu 3akpbitun. B dpase
OTKPbITWsA GIIOKMPYET ABVXKEHVIE Ha BPEMs 3aTeMHeHUs GpoTosnemeHTa. ECii He ncnosnb3yeTcs, ocTaBbTe nepembluKy BCTaBIEHHON.

Jlorvka SAFE= 3 - Bxog ckoHGMrypupoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHblil $oToInemMeHT AeiicTBYeT TONbKO NpK OTKpbITKM (PUC. T, N03. 2).
BkntoyaeT npoBepky $poTo31eMEHTOB € HaYanom MaHeBpa. B cnyyae 3aTeMHeHMA UcKknioyaeTcs pabota potoanemeHTa Npy 3aKpbiTL. B hase oTKpbITIA GNOKNPYET ABMXKEHIE Ha BPeMs 3aTeMHEHUA GOToINeMeHTa.

Norvika SAFE= 4 - Bxop ckoH$urypupoBaH Kak Phot cl, oTosnemeHT aeiicTByeT TONbKO NPpU 3aKpbITUM HenpoBepeHHbIX (¥) (Puc. T, nos. 1)
Mo3BonAeT NOAKMIIOUNTb YCTPOICTBA, He OCHaLLieHHbIe AOMOMHNTENbHbBIM MPOBEPOYHLIM KOHTAKTOM. B ciiyuyae 3aTemMHeHMA ncknouaetca paboTa poToanemeHTa Npu oTkpbiTun. Ha
3Tane 3aKpbITUA GYHKLMA HEMeANEeHHO NHBePTUpYeTCA. ECin He ncnonb3yeTca, ocTaBbTe NepeMblyKy BCTaBIEHHON.

JNorvka SAFE= 5 - Bxop ckoHduryprpoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbIN HOToIneMeHT feicTBYeT TONbKO Mpu 3aKpbiTn (Puc. T, no3. 2).
BkrtoyaeT npoBepKy GpoTo3N1EMEHTOB € Ha4alloM MaHeBpa. B clyyae 3aTeMHeHVA UCKIoYaeTcA paboTa GpoTosneMeHTa Npu OTKPbITUM. Ha 3Tane 3akpbiTys GYHKLMA HEMEeAIEHHO MHBEPTVPYETCA.

cek. Ecnm He ncnonb3yeTca, ocTaBbTe NepeMblUKy BCTaBNEHHOW.

JNoruka SAFE= 6 - Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak Bar, yyBcTBuTENIbHaA KpOMKa HenposepeHHbIX (¥) (Puc. T, nos. 3)
lMo3BonAeT NOAKMIOUNTb YCTPOWCTBA, HEe OCHALLIEHHbIE AOMOHNTENbHBIM MPOBEPOYHBIM KOHTaKTOM. KoMaHAa U3MeHsAeT HanpaBieHne ABVXKEHVA Ha MPOTUBOMOJIOXKHOE B TeueHue 2

Norvika SAFE= 7 - Bxoa ckoH$MrypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas uyBCTBUTENbHAA KpoMKa (Puc. T, nos. 4).
BksilouaeT NpoBepKy YyBCTBUTENbHbIX KPOMOK C Haua/lom MaHeBpa. KoMaHaa nsmeHsAeT HanpaB/eHe IBUXKEHWA Ha NPOTUBOMOMIOKHOE B TeyeHme 2 cek.

KomaHpaa usmeHseT Hanpas/eHne ABUKEHNA Ha NPOTUMBOMOJIOKHOE B TeYeHue 2 Cek.

JNoruka SAFE= 8 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Bar 8k2 (Puc. T nos. 5). Bxop ana pe3nctusHoi Kpomkm 8K2.

asTomatuku (CTOM) (Puc. T, nos. 3).

Norvika SAFE=9 Bxopn ckoHdMryprpoBaH Kak Bar op, 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCWEN, akTVBHOIN TOMbKO NPY OTKPbLITUW, NPU BKKOYEHUN BO BPEMSA 3aKPbITWA, BbINOHAETCA OCTaHOBKA
3)

ObecneynBaeT NofKNI0YEHNE YCTPOCTB, He OCHALL@HHDIX JOMONHUTENbHBIM TPOBEPOYHbIM KOHTaKkTOM. CpabaTbiBaHMe Ha 3Tane OTKPbITUA Bbi3blBaeT IHBEPCMIO ABUKEHMA Ha 2 ceK, CpabaTbiBaHie
Ha 3Tarne 3aKpbITUA Bbi3blBA€T OCTaHOBKY. EC/IM He Mcnonb3yeTca, OcTaBbTe NepemblyKy BCTaBAEHHON.

ocTaHoBKa aBTomatvki (CTOM) (Puc. T, nos. 4).

Norvka SAFE=10 Bxop ckoHdurypnposaH Kak Bar op test, nposepeHHan 4yBCTBUTENbHAA KPOMKaA C UHBEPCUEN, aKTUBHOW TONIbKO NPY OTKPLITUK, NPY BKAKOYEHN BO BPEMA 3aKPbITUSA, BbINONHAETCA

BKNIOYaET NPOBEPKY YyBCTBUTESIbHbIX KDOMOK C HauaioM MaHeBpa. CpabaTblBaHe Ha STane OTKPbITUSA BbI3bIBAET IHBEPCYIO ABUKEHNS Ha 2 CeK, CpabaTblBaHNE Ha STarne 3aKpbITvsi Bbi3biBa€T OCTAHOBKY.

ocTaHoBKa aBToMaTukm (CTOM) (Puc. T, nos. 5).

JNoruka SAFE=11 Bxop ckoH I/IryBI/IpOBaH Kak Bar 8k2 op, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa 8K2 C MHBepCUeld, aKTUBHOW TONIbKO MPY OTKPLITWW, MPY BKITIOUEHUN BO BPEMSA 3aKPbITUA, BbINONHAETCA
(

Cpa6aTbIBaHVIe Ha 3Tarne OTKPbITUA Bbl3bIBae€T MHBEPCUIO ABVXEHNA Ha 2 CeK, cpa6aTb|BaH|/|e Ha 3Tane 3aKpbITNA BbI3bIBA€T OCTAHOBKY.

0oCTaHoBKa aBToMaTuKM (C (Puc.T, nos. 3).

JNorvka SAFE=12 Bxop CKOHQUIyprpoBaH Kak Bar cl, uyBcTBMTeNbHaA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHOM TONbKO MPW 3aKPbITUM, MPK BKIIOYEHUN BO BPEMSA OTKPbITUA, BbIMOHAETCA
TOI)

Ob6ecneunsaet nogknwyeHne yCTpOVICTB, He OCHAaLLEeHHbIX 4ONONHNTEIbHbIM MPOBEPOYHbIM KOHTAKTOM. Cpa6aTbu§aHV|e Ha 3Tane 3aKkpbITUA Bbi3blBaeT MHBEPCUIO ABUKEHUA Ha 2 CeK,
cpa6aTb|BaH|/|e Ha dTarne OTKPbITVA BbI3bIBAET OCTAHOBKY. EC/IM He MCNoNb3yeTcs, OCTaBbTe NepeMblyKy BCTaB/IEHHOM.

BbINOJHAETCA OCTaHOBKa aBToMaTukm (CTOM) (Puc. T, nos. 4).

BbI3bIBa€T OCTAHOBKY.

Noruka SAFE=13 Bxop ckoH$urypmpoBaH Kak Bar cl test, npoBepeHHasa UyBCTBUTENbHAA KPOMKa C UHBEPCUEN, aKTUBHOW TOMTbKO MPU 3aKPbITUW, NPU BKIOYEHNN BO BPEMA OTKPbITUA,

Bkntouaet NpoBepKy YyBCTBUTEJIbHbIX KPOMOK C Ha4aslioM MaHeBpa. CpaGaTblBaHl/le Ha 3Tane 3aKpbiTVA Bbi3blBAET UHBEPCUIO ABMKEHUA Ha 2 CeK, Cpa6aTblBaHI/Ie Ha 3Tane OTKPbITUA

octaHoBKa aBTomaTvKm (CTOM) (Puc. T, nos. 5).

JNoruka SAFE=14 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Bar 8k2 cl, uyBcTBrTeNnbHan Kpomka 8k2 ¢ iHBepcren, akTUBHO TONbKO NPV 3aKPbITUW, MPY BKITIOUYEHMN BO BPEMA OTKPbITUA, BbINONHAETCA

Cpa6aTbIBaHl/le Ha 3Tane 3aKpbITUA Bbl3bIBAET MHBEPCUIO ABMMXKEHUNA Ha 2 CeK, cpa6aTb|BaH|/1e Ha 3Tane OTKPbITUA BbI3bIBAET OCTAHOBKY.

(*) Ecnu ycraHaBnuBaloTca ycTpoiictsa Tuna “D” (cornacHo onpegenennio craHgapta EN12453), coegnHeHHble B HeNpoBepeHHOM peXxume, npeanucbiBaTb
npoBefeHue 06A3aTeNbHOro TeXo6CNyKNBaHUA C NePUOANYHOCTDIO, MO KpaliHell Mepe, pa3 B noaroaa.

13.5) MEHIO 3ABOACKUX HACTPOEK (dEFRULE)
Bo3BpalLuaeT 610K ynpaBneHus K 3HaueHrAMm, 3aaaHHbIM no ymondaHuto (DEFAULT). Mocne
nepe3sanycka HeOHXOAVIMO BBECTY HOBbIE aBTOMATMYeCKye HacTporku (AUTOSET).

13.6) MEHIO A3bIK (5PrAchE)
Mo3sonseT 3aaatb A3bIK AUcnies nporpammaropa.

13.7) MEHIO ABTOMATUYECKON HACTPOUKMU (RLitoSEE)

« 1A BOCTUXKEHVA HanyYLero pesynbTaTa PeKOMEeHAYeTCA BbINOHATb aBTOMATHYeCKyio
HaCTPOIKy, Koraa fiBUraTeNn HaxofAaATCA B COCTOAHWUM NOKOA (TO eCTb, He neperpeTbl
BC/IeACTBYIE 3HAUNTENIBHOTO KONIMYECTBA MOCIeJOBATEIbHO BbINOHAEMbIX MAHEBPOB).

« HauaTb onepauuio aBTOMaT4eCKO HaCTPOKK, BOWAA B CreljnanbHoe MeHio.

+ TMocne Haxatua knasuwwm OK otobpasutca cooblueHue “... ... ..., GNOK ynpasneHms
ynpaenseT MaHeBPOM OTKPbITWA, 3a KOTOPbIM CliefyeT MaHeBp 3aKpbIThA, BO BpeMsa
KOTOPOroaBTOMaTNYeCKN HACTPaMBAETCA MUHMAlIbHOE 3HaUEeHWeE KPY TALLEro MOMEHTa,
HeobxoAnMoe AnsA ABMXKEHNA CTBOPKN.

KonuuecTBo maHeBpoOB, HEOOXOAVMbIX ANA aBTOMATUUYECKOW HACTPOWKU, MOXET
BapbuposaTb oT 1 A0 3.

B>Toii pase cnepyet nsberatb cpabaTbiBaHMA GOTOINEMEHTOB, @ TaKXKe VICMONb30BaHNA
komaHnp MYCK (START), CTON (gTOP) v gucnnes.

IMpv 0OAHOBPEMEHHOM HaXKaTu KHOMOK + 1 — Ha 3TOM dTarne aBToMaTunka bnoknpyercs
11 OCYLLECTBNIACTCA aBTOMATNYeCKan HacTpolKa ¢ oTobpaxkeHuem KO.

Mo okoH4aHUM 3Ton omepauyuu 610K ynﬁasnewﬂ aBTOMAaTNYECKN YCTaHOBUT
OMNTUMAbHbIE 3HAUEHUA KPY TALLErOMOMEeHTa. [ TpoBepbTe X 1, BCyyae HEOOXOAUMOCTY,
f3MeHVITe X, KaK OMICaHO B MPOrpamMmmMmnpoBaHuu.

BHUMAHME! MpoBepbTe, 4TO6bI 3HaYEHME CUIIbI UMNYJIbCa, N3MepeHHoe
B TOYKaX, NpeAyCcMOTPeHHbIX cTaHAapTom EN12445, 6bin0
MeHbLe npeAycMmoTpeHHoro ctanaaptom EN 12453,
Cuna umnynbca moxeT 6bITb yMeHbLIeHa NyTeM UCNONb30BaHNA
Aedopmmpyembix KPOMOK.

HuMaHue!!HasTane3agaHuA aBTOMaTNYeCKUX HacTPpoeK GyHKUNA OGHapyKeH A
NPenATCTBMIA He BK/IIOYEHA, NO3TOMY MOHTaKHUK [JO/MKeH KOHTponmpoBaTtb
ABUKEHNe aBTOMaTN4YeCcKo YCTaHOBKMN 1 He fonyckaTb NPUonmkeHna K Hel
UNN HaXOXKAEHUA B paguyce ee AeiCTBUA NloAeN N NpeaMeToB.

13.8) MOCJIEAOBATEJIbHOCTb NMPOBEPKU YCTAHOBKU

1. BoinonHuTb onepaumio ABTOMATUYECKOW HACTPOWUKN (*)

. MpoBepuTb yaapHble cusibl: ecniv cobniopatotca npefensbl (¥*), nepeitv K nyHKTy 10,
B MPOTUBHOM Cilyyae

3. Mp1Heo6X0ANMOCTI CKOPPEKTUPOBATL NapamMeTPbl CKOPOCTY U YyBCTBUTENIBHOCTN
(cvna): cm. Tabnumuy napameTpos.

4. CHoBa npoBepuTb YAapHble Cuibl: ecnn cobiopatoTca npefensl (**), nepeitn K
NyHKTY 10, B NPOTMBHOM Cilyyae

5. MMpUMEHNTb NAaCCUBHYIO KPOMKY

6. CHOBa NpOBEpUTb yAapHble CUMbl: ecin cobntogatoTca npeaensl (**), nepentn K

7

8

9

1

N

NyHKTY 10, B MPOTUBHOM Clly4ae

. [MpUMeEHUTb YyBCTBUTENbHbIE K [aBNEHUIO UV 3NEeKTPOUYYBCTBUTENbHbIE
npefoXpaHnTEefibHblE YCTPOMCTBA (HAaNPUMEp, aKTUBHYIO KPOMKY.

. CHOBa NpoBepuTb yAapHble cunbl: eciv cobniopatoTca npepenbl (**), nepentn K
NyHKTY 10, B NPOTUBHOM Clly4ae

. PaspelunTb ABVKeHVE NPYBOAA TONbKO B pexunme «pucyTcTBre YenoBeka»

0. Y6eauTbCa, uto BCe Nprbopbl 0O6GHaPYKEHNA NPUCYTCTBIS HA yUYaCcTKe NPOBEAeHUA
onepauui ncnpasHo paboTtatoT

(*) NMepep ocyLecTBNEHEM aBTOMATUYECKO HACTPOKIN YOEANTbCA, YTO BCe paboThl

MO MOHTaXy W MPUHATWIO HEOOXOANMBIX Mep 6€30MacHOCTY GbIIN BbINMOMHEHBI B
COOTBETCTBUUN C MPEANVCAHVAMN UHCTPYKLWIA MO YCTaHOBKE, COAePXKalUmnxcs B
PYKOBOACTBE MO MeXaHM3aLuum.

(**) B 3aBUCMMOCTM OT aHanM3a PUCKOB, B NO6OM Cyyae, MOXeT BO3HUKHYTb
HeobX0[MMOCTb MPUMEHUTb YyBCTBUTENbHbIE MPEAOXPaHUTENbHbIE YCTPOWCTBA

13.9) MEHIO CTATUCTUKU

Mo3BonsAeT 0To6pa3nTb BepCKio NaThbl, obLee KONMUecTBO MaHeBPOB (B COTHSAX),
KOIMYeCTBO 3amnucaHHbIX B MamATb pafuoynpasneHnin u nocnepHne 30 owmnboK
(nepBble 2 Lndpbl YKasbiBAIOT Ha MOSIOXKEHME, MOCNefHE 2 - Ha KOA oLwn6Km). Owmnb-
ka 01 - 3To camas HeflaBHAA owmnbKa.

13.10) MEHIO NAPONA (PASSLord)

[o3BonAeT yCTaHOBMTb Naposib ANA NPOrpaMM1poBaHua nnatbl no cetu U-link».
Mpw noruke “YPOBEHb 3ALLWTbI’, 3agaHHoi Ha 1,2,3,4, 3anpalunBaeTca naponb Ans
[OCTyNa K MeHio nporpammrpoBanus. Mocne 10 HeyAauHbIX MOMBITOK MOAPAL Nepes,
BbIMOSIHEHMEM HOBOW MOMbITKM HEO6XOAMMO NOAOKAATL 3 MUHYTbI. B 3TOT nepuog
npwu Ka>KJ13,<2)3|7|4nonb|TKe JocTyna Ha ancnnee otobpaxaerca “BLOC”. Maponb no ymon-
YaHuto - .

14) COEQUHEHUNE C PACLUIMPUTEJNIbHbIMU MJIATAMU N YHUBEPCAJIbHbIM
MOPTATUBHbIM MPOrPAMMATOPOM BEPCUU >V 1.40 (Fig. O) CmoTpuTe creum-
anbHOe PyKOBOACTBO.

BHUMAHME! HenpaBunbHaa HacTpoilka MOXET NPUYMHUTL yuep6 niopam,
JKNBOTHbLIM UNIN NpeaMeTam.

15)A0MNOJIHUTESIbHBIE MOAYJIN U-LINK
CmoTpuTe pykoBofcTsa ans mogynein U-link

15.1) PA3ABUXHBIE NPOTUBOMNOJIOXKHbBIE CTBOPKU (PUC. R)

Cwm. VIHC'IL"FKKU,VIVI Ha mogynu U-link.

MPUMEYAHWE: Ha nnate, 3agaHHol Kak Slave (MopunHeHHas), Bxoa Kpomku (Kpomka/
TecTnpoBaHue

KpomKku / Kpomka 8k2) fomkeH KoHGUryprpoBaTbca TonbKo Ha SAFE2.

16) USMEHEHUE HAMPABJIEHUA OTKPbITUA HA OBPATHOE (Puc. U)

17) BOCCTAHOBNEHUE 3ABOACKUX HACTPOEK (Puc.S)

BHVIMAHWE! Mpu 3TOM 610K ynpaBieHna BO3BPaLLaeTcs Ha 3aBOACKME HACTPOKM
1 CTUPAIOTCA BCE 3aMMcaHHble B NaMATb PafMOKOMaHAbI.

BH/IMAHWE! HenpasunbHas HacTpoika MOXET MPUYNHUTD YLLEP6 NOAAM, KUBOTHbLIM
VAN npeamMeTam.

- OTKNoYMTE HanpsaXKeHue ot nnatbl (Puc. S nos. 1)

- PasomkHuTe Bxog CTon 1 HaxmunTe ofHoBpeMeHHO KHonku — 1 OK (Puc. S nos. 2)

- Mopawite HanpsXeHne Ha nnaty (Puc. S nos. 3)

- Ancnnei otobpaxaet RST, B TedeHue 3 ¢ n%pTBep nte knasuwweit OK (Puc. S nos. 4)

- doxanTtecb OKOHYaHMA NPOLE, ypblﬁ()Pmc. nos.5

nos.

poLieaypa 3aBepLueHa (Puc.
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TABJIULIA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (PA-AT)

Mo

Mapametp MWH. | makc. Jinunbie | OnpepeneHve OnucaHue
YMOMHaHI0
Bpems
cA V] 120 10 aBTOMaTMYeCKoro Bpemsa oxungaHus nepep aBToMaTMYeCKUM 3aKpbITUEM.
P P p
3aKpbITuA [C]
Bpems
ErFLORE. ; 180 2 p 8 6 ;
Lrk ocBo6OXAEHNA pemMa 0CcBO6OXAEHUA KOHKPETHO 30HbI OT AOPOXHOTO TpaduKa, perynmpyemoro cemapopom.
CLr. 30HbI cemadopa [c]
MpomexxyToK 3ameffieHn A NpW OTKPLITAVN ABUraTensa/aBuratenei, BbipaKeHHbIN B NpoLieHTax K
MpomexxyTok obuiemy xoay.
aPd ISESLold | 1(**¥) 50 10 3ameAneHns npu BHUMAHMWE: Mocne n3meHeHuna storo napametpa 6yaet He06X0AMMO COBEPLUMTL MOJSHbLIN MaHeBP
OTKpbITUY [%)] 6e3 npepbiBaHNIA.
BHUMAHWUE: c Hagnucbto "SET" Ha gucnnee He 6yaeT BKIKOYEHO 06HapyKeHne NPenaTCTBUIA.
MpomeXxxyToK 3ameffieHn A NP 3aKpbITUN ABUraTeNA/ABMraTenei, BblpaXKeHHbI B MPOLieHTax K
MpomexxyTok obwemy xogmy.
cLd ISESLald | 1(**¥) 50 10 3amefneHnsa npu BHUMAHMWE: Mocne n3meHeHuna storo napametpa byaet He06X0AUMMO COBEPLUMTb NOMHbIN MaHeBP
3aKpbITIN [%)] 6e3 npepblBaHUA.
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha Aucnnee He 6yaeT BK [ py npenATCcTBUMA.
PRFE AL 10 29 20 YactuyHoe MpOMeXyTOK YaCTUYHOTO OTKPbITUA B MPOLIEHTHOM OTHOLLEH MM K 0BLLEMY OTKPbITUIO MOCSIE BKIOUEHUA
oPEn inD OoTKpbITHE [%] npveoaa newexoaHoro npoxopa PED.
Cuna, okasblBaemas CTBOPKOI/CTBOPKaMM NMpu OTKpbITUN. MpefcTaBnaeT coboi NpoLeHT
BblpabaTbiBaeMOWi CUfbl, TOMVMO TOW, KOTopas bbina 3anuncaHa B NaMATb BO BpeMA aBTOMaTU4YeCKon
HaCTPOWKM (M BNOCNeACTBMY OGHOBIIEHA), MEPEef TeM Kak CreHepUpOoBaTh aBapUiiHbIA CUrHan
c 06Hapy»KeHVsA NPenAaTCcTBUS.
vna cTeopky/ MapameTp ycTaHaBnVBaeTCA aBTOMATUYECKM NPW aBTOMaTNYECKOW HacTPONKe.
aPForcE 1 929 50 CTBOPOK Mpu
OTKpbITUN [%]
BHMMAHME: Bnusaet Hanpamyio Ha yaapHyto cuny: NMpoBepuTb, 4To6bl €
YCTaHOB/NEHHOI BeIMYMNHOI co6ntoaanuch AeicTeylowue cTaHAaapTbl 6esonacHocty (*). Mpu
Heo6X0MMOCTH, YCTAaHOBUTb 3alUTHbIE CPeACTBa, NPefoXp wme ot pas,
(*%)
Cvna, oKa3sblBaemMas CTBOPKOW/CTBOpKaMu Npwu 3akpbiTuun. MpepctaBnaet coboin NnpoueHT
BblpabaTbiBaeMOi CWSIbl, TOMMMO TOW, KOTOPas bbina 3anucaHa B NaMATb BO BPEMA aBTOMATUYECKOW
HaCTPOMKM (1 BMOCNeACTBMN OOGHOBMEHA), NEpe TEM Kak CreHepUpoBaTb aBapUMHbBIA CUTHanN
Cwuna cTBOpKu®/ OGHapy)KeHVIﬂ NpPenATCTBUA.
ctSForcE 1 99 50 CTBOPOK Npu MapameTp ycTaHaBNMBaeTCA aBTOMATMYECKI NPY aBTOMATNYECKOI HAaCTPONKe.
3aKpbiTuK [%]
BHUMAHMUE: BnuseT HanpAMYyI0 Ha yAapHYI0 Cuny: NpoBepUTb, YTOGbI C yCTaHOBNIEHHOM
BeNINYMHOIN cobniofanuch AeincTByloWMe cTaHAapTbl 6esonacHocTh (*). Mpu Heob6xoaMocTy,
YCTaHOBUTDb 3alUMTHbIE CPEACTBa, NPefoXp wMe oT pasy; (**).
Cuna, Npon3BoAMMan CTBOPKOI/CTBOPKaMM NPU OTKPbITUM Ha CKOPOCTY 3aMeIeHMA.
MpepacTaBnaeT co60M NPOLIEHT BblpabaTbiBaEMO CUbl, TOMUMO TOI, KOTopas bbina 3anvcaHa B namATL
c BO BpEMA aBTOMATNYECKON HAaCTPONKY (1 BNOCNeCTBIM OGHOBIEHA), Nepes TeM KaK CreHepupoBaTh
vna cTeopky/ aBapUIHBIN CUTHaN 0BHAPYXEHWA NPENATCTBIA.
oPSLLdFarcE 1 99 50 CTBOPOK Mput MapameTp ycTaHaBNMBaEeTCA aBTOMATUYECKM NPW aBTOMATUYECKO HAaCTPOIKe.
- - OTKPbITUM NpK
3amegneHnn [%] .
BHMMAHME: BnusieT Hanpsimyio Ha yaapHyto cuny: lMpoBepuTtb, 4To6bl C yCTaHOBNEHHOMN
BeNnumHol cobniofanuch AeicTBylowme cTaHaapTbl 6esonacHoctu (¥). Mpn Heo6xoaumocTy,
YCTaHOBWTb 3alUNTHbIE CPEACTBA, NpeAoXpaHAloWme oT pasgaBnnsaHua (**).
Cuna, Npov3BoMMas CTBOPKOI/CTBOPKaMM MPU 3aKPbITUW Ha CKOPOCTU 3aMeAneHuA.
MpepncTaBnsAeT cobor NPOLIEHT BbipabaTbiBaeMOVi CUibl, MTOMVMO TOW, KOTOpas Obina 3anvicaHa B namaTb
c BO BPeMs aBTOMaTNYeCKo HaCTPOIKM (1 BNOCNeACTBMN OGHOBIEHA), Nepef TEM Kak CreHeprpoBaTb
vna cTeopKY/ aBaPUIHDBIV CUTHaN 06HaPY>KeHVA NPenATCTBA.
cLSS5LLd CTBOPOK Mpu . .
- g 1 99 50 MapameTp ycTaHaBnVBaeTCA aBTOMATUYECKM NPW aBTOMaTUYECKOW HaCcTPONKe.
ForcE 3aKpbITUN NpU
3amegneHunn [%] .
BHMMAHME: BnuseT HanpaAmyio Ha yapHYIo culy: NpoBepuUTb, YTOG6bI C yCTaHOBNEHHOIN
BeNINYMHOI cobniofanuch AencTeylowme cTaHaapTbl 6esonacHocTm (*). Mpu HeobxoaMocTy,
YCTaHOBUTb 3aLNTHbIE CPEACTBA, NpefoXpaHAoLwme oT pa3s (**).
MpoueHT OT MaKCMManbHO OCTUIaeMON CKOPOCTW NMPU OTKPLITUN ABUraTena/aBuratenei.
CKopocTb Npu BHUMAHME: Mocne n aToro Tpa 6yaeT Heob C Tb N i
oP SPEEd 15 99 99 p P ; pameTpa Oyaet Heo P
OTKpbITUY [%] p 6e3 npep
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha gucnnee He 6yAeT BKNIOYEHO OGHapYyKeHne NPenATCTBUIA.
MpoueHT OT MaKCcUManbHO [OCTUIraeMoN CKOPOCTYW NPU 3aKpbiTUK ABWUraTens/Asuratenei.
CkopocTb npun BHUMAHME: Mocne nsmeHeHna sToro napamerpa 6yaer Heo6 [ Tb N 7
cL SPEEd 15 99 99 pocte np ! pamerpa 6ya P
3aKpbiTnm [%] p 6e3 npep
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6yaeT BK py npenATCcTBUA.
CKopoCTb ABUraTens/apurateneii Npu oTKPLITUM 1 3aKPbITUM Ha STane 3aMe/IeHIs, BbipaXKeHHan B
CropocTs NPOLIEHTaX OT MAaKCMMasbHOMN paboyei CKOpoCTu.
ClLal SPEEd 15 30 25 o BHUMAHME: Mocne n aTOro nap Tpa 6yaer 6 C pWNTb N i
3amegnenuns [%] .
MaHeBp 6e3 npepbiBaHuiA.
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha aucnnee He 6yaeT BK o py P TCTBUIA.
MporpammmpoBaHue
rIOPOroBOro MNMo3BonseTt 3afaBaTb UNCIO MAHEBPOB, NPY MPEBLILWEHUN KOTOPOro CUTHaNM3MpyeTca 3anpoc
MR IEERRACE 0 250 V] 4ncsia MaHeBPOB TexobcnyxmBaHuaA Ha Bbixoge AUX, ckoHOUIryprpoBaHHOM Kak “Texobcny»kuBaHve” nnv “MuratoLias
Texogcggmwﬂi]awlﬂ namna v TexobcnyKrBaHme”

(*) B EBponeiickom Coo6uiecTBe Ao/MKeH NpUMeHATbCcA cTaHgapT EN12453 ana npegenoB cunbl u ctaHaapT EN12445 ansa cnoco60B nsmepeHus.
(**) Cuna uMnynbca MOXKeT 6bITb yMeHbLUEHa NyTeM UCNOo/Ib30BaHNA AepopMMpyeMbIX KPOMOK.

(**¥*) Ecnn paccuntaHHoe 3HayeHne meHee 30 cM, OHO YcTaHaBnMBaeTcA Ha 30 cm.

46 - ARES VELOCE SMART BT A500/BT A1000/BT A1000 STEEL

D814275 0AA01_03



D814275 0AA01_03

PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

TABJIULIA “B” - MEHIO JIOTUYECKUX OYHKLUMN - (Lob ic)

- o 3anomuvHaHvie
g‘;,".';:(elfv'l‘:" OnpegeneHue - BBefIeHHON onuuu
HaCTPOK/
Bpemsa 0 Jlornyeckas GyHKLMA He BKKOYEHa
ke asromarneckoro 0 1 BkntouaeT GyHKLMIO aBTOMATNYECKOTO 3aKPbITUA
zaKpbiTua yre P
0 JNornueckas GyHKUMA He BKIIOYEHA
FASE cLS BbicTpoe 3aKkpbiTHe 0
1 3aKpbIBaeT Yepes 3 cek. nocsie 0CBO6OXKAEHNA GOTOSNIEMEHTOB, 10 OXKWAAHUA 33JaHHOTO OKOHYaHWA TCA.
Bxogpl, KOHPUryprpOBaHHbIe Kak NnolwaroBoe ABIKeHME
0 Start E, Start |, Ped, pa6ortatot ¢
4-L1aroBo NOTUKOM. 2 lWATA 3 LIATA 4 WWATA
3AKPbITO OTKPbIBAET
Bxopbl, KOHGUIyprpoOBaHHbIE
Kak Start E, Start |, Ped, paboTatot NnePn OTKPHIBAET | OTKPLIBAET cTon
SEEP-bY-SEEP MowaroBoe gBuKeHNe 0 1 € 3-aroBow NOrMKoii. Mimnynbc 3AKPHITUN
NouElNnk Ha 3Tane 3aKpbiTUA NHBEpPTMPYET OTKPLITO
ABUKEHMe, 3AKPbIBAET 3AKPbIBAET
PU 3AKPbIBAET
Bxopibl, KOHPUrypUpOBaHHbIE Kak OTKPbITUN CTON+TCA | CTOM+TCA
5 Start E, Start |, Ped, pa6ortatot ¢
2-warosoit norukoi. Mpw kaxaom || o MOCTE 1 orkpbiBAET | OTKPBIBAET | OTKPbIBAET
MMNyfbce UHBEPTUPYET ABVXKEHME.
PrE-RLAAD MpeaynpeauTenbHbIi o 0 Muratowas namnoyka BKIIOUAETCA OAHOBPEMEHHO C 3aMyCcKOM [iBUraTens/gsuratenei.
roconnnr
curHan 1 Mwuratowan namnoyka BKIOUaeTca, MPYMEPHO, 3a 3 CEKYHAbI A0 3anycka fBuUratens/asuratenei.
0 MmnynbcHan paboTa.
PaboTa B pexume «npuCyTCTBUE YeOBEKay.
Bxop 61 KoHdurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetca kak CLOSE UP.
1 MaHeBp nNpofoskaeTca Ao Tex Nop, MoKa coxpaHAaeTca HaxkaTue Ha knasuwmn OPEN UP unn CLOSE UP.
: " 1
hoLd-Eo-rin | Mpucyrcrene yenoseka 0 ABapuiiHasa paboTa B pexmme <MprUcyTcTare yenoBeka». O6bIYHO NPOMCXO[UT MMMYNIbCHAA paboTa.
Ecnv nnate He yfaeTca npoBecTy TeCTUPOBaHNE NpejoXPaHUTENbHbIX YCTPOWCTB (pOTOINEeMEHT unu
KpomKa, ErOx) 3 pa3a noapag, BkntoyaeTtca paboTa B pexkrme «NpucyTCTBUA YenoBeka» Ha 1 MUHYTY
nocsne Toro, Kak 6yayT otnyLieHbl knasuwwwm OPEN UP - CLOSE UP.
2 Bxop 61 KoHdurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetca kak CLOSE UP.
A BHUMAHMUE: npn aBap i1 pabote B p «MPUCYTCTBUA YeNoBeKa»
npegoxpaHnTesibHbie YCTPOICTBA He BKJTIOYEHbI.
Bnokuposka 0 MMnynbcbl BXOMI0B, CKOHMUIYpPUPOBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBatoT Bo3eiiCTBIe BO BpeMs OTKPLITHS.
tbl. oPEn MMRYNbCOB NpK 0 -
oTKpbITUM 1 VIMnynbcbl BXOLOB, CKOHGUIYprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3blBaloT BO3[EINCTBIE BO BPEMs OTKPbITVA.
Bnokuposka 0 VIMnynbcbl BXOL0B, CKOHGUIryprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBatoT Bo3aeiicTBMe BO Bpems nay3bl TCA.
bl Ech MMNYNbCOB BO Bpems 0 ~
TCA 1 VIMnynbcbl BXOLOB, CKOHPUIyprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3biBalot BofeicTaue Bo Bpema nay3bl TCA.
Broknposka 0 VIMnynbCbl BXOROB, CKOHGMIypUpOBaHHBIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3blBaloT BO3AENCTBIE BO BPEMS 3aKPbITISL.
bl cloSE NMAYNbCOB Npyn 0 .
1 VIMnynbcbl BXOOB, CKOHPUIYprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3blBaloT BO3[ENCTBIE BO BPEMs 3aKPbITUSA.
0 loporoBoe 3HaueHvie AN cpabaTbiBaHKA 3aLMTbl JaT4MKa amperostop ocTaeTcA 3aprKCMPOBaHHbIM
Ha paHee 3a1aHHOM 3HaYeHN
Brok ynpaBneHyis aBTOMaTUUECKV, MPU KaXKA0M MycKe, OCyLLECTBIIAET KOPPEKLMIO Mopora cpabatbiBaHus
aBaPUWIHOTO CUrHaa HaxoXAEHA NPENATCTBIA.
icE OyHKuMA Ice 0 lpoBepbTe, UTOObI 3HAUEHVIE CUTTbI IMITYTIBCA, U3MEPEHHOE B TOUKaX, NMPeAyCMOTPEHHbIX CTaHaapTom EN12445,
1 6blI0 MeHbLLe NPeAycMOTPeHHOTo cTaHAapToM EN 12453, B ciyuae COMHEHMIN UCMONb3yiATe BCMOMOraTesibHble
npefoXpaHnTeNbHbIE MPUCTIOCOBEHMA.
3Ta GyHKLMA NONe3Ha, eCNV YCTAHOBK AOMKHbI OyAyT OCYLLECTBAATLCA MPY HUSKMX TEMMepaTypax.
BHUMAHME: nocne akTviBaLyu 310ii pyHKLMM Heo6X0AMMO NPOBeCTY onepaly KOIl HACTPOI
oPEn in N3meHeHne 0 CranaapTHas pa6orta (Cm. Fig. U, nos. 1).
obhEr HanpasneHuns 0
d irEck. OTKpbITUA 1 MHBepTHpyeTCA HanpaBneHre OTKPbITUA MO CPaBHEHNMIO CO CTaHAApPTHOM paboToi (Cm. Fig. U, nos. 2).
0 Bxop ckoHdurypupoBaH kak Phot, dotoanemeHrt.
Konurypauus exopa 1 Bxofi CKoHUryp1poBaH Kak Phot test, nposepeHHbIit GoTo3nemeHT.
SAFE | 6e3onacHocTu SAFE 1. 0 —
72 2 Bxop ckoHdurypmpoaH kak Phot op, poToanemeHT fencTByeT TONbKO NP OTKPLITUN.
3 Bxop ckoHpurypmpoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbI $OoTO3IEeMEHT [eiCTBYET TOSIbKO NPU OTKPBITUAN.
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Mo
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HaCTpOVKA

Oonuun

SAFE 2

Kondurypauusa sxopa
6e3onacHocTn SAFE 2.
74

Bxop ckoHdurypupoBaH kak Phot cl, dotoanemeHT feiicTByeT TONbKO NpW 3aKPbITUN.

Bxop ckoH$UrypupoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbIl $pOTOIEMEHT [eCTBYET TONIbKO NP 3aKPbITU.

Bxon CKOH¢I/II'ypI/IpOBaH KakK Bar, YyBCTBUTEJ/IbHAA KPOMKa.

Bxop CKOHd}VII'ypI/IpOBaH Kak Bar, npoBepeHHaA YyBCTBUTEJIbHAA KPOMKa.

Bxog ckoHbUryprpoBaH Kak Bar 8k2.

LI (o<} NN Ko R [V, I N

Bxoa ckoHurypmpoBaH kak Bar OP, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCHEN, aKTUBHOM TOSbKO Mpu
OTKpbITUN. [PU 3aKPbITUM 06ECMEUNBAETCA OCTAHOBKA ABMKEHNA.

Bxop ckoHdurypripoBaH Kak Bar OP TEST, npoBepeHHas 4yBCTBUTEIbHAA KPOMKa C MIHBEPCWEN, aKTVBHOMN
TONBKO MPY OTKPbITUW. [P 3aKPbITUK BbINONHAETCA OCTaHOBKA [BUXKEHNA.

Bxop ckoHdUrypuposaH kak Bar OP 8k2 uyBcTBUTENbHAA KPOMKaA C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONIBKO NpU
OTKpPbITUW. [TpY 3aKPBITVN BbIMOHAETCA OCTAaHOBKA [IBVXKEHUA.

Bxoa ckoHurypmpoBaH kak Bar CL, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C UHBEPCWEN, aKTUBHOM TOMbKO Mpu
3aKpbITUK. [pY OTKPBITUM BbIMOHAETCA OCTAaHOBKA ABKEHUS.

Bxop ckoHduryprpoBaH Kak Bar CL TEST, 4uyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCMEN, aKTVBHOM TONbKO Npu
3aKpbITUW. [1p1 OTKPBITUN BbINONHAETCA OCTAaHOBKA [IBUXKEHUA.

Bxop ckoHdurypmposaH kak Bar CL 8k2, uyBcTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TOMBKO Npu
3aKPbITUW. [PY OTKPBITVN BbIMOHAETCA OCTAaHOBKA [IBVXKEHUS.

KoHdurypauns
ynpaBnsiolero Bxoaa
IC1.

61

Bxop ckoHdurypuposaH Kak Start E (Crapt E).

Bxop ckoHdurypmpoBsaH Kak Start | (Crapr I).

Bxop ckoHdurypumpoBaH kak Open (OTKpbITb).

Bxop ckoHdurypmpoBsaH kak Close (3akpbiTb).

Kondurypauyusa
ynpasnsiowero Bxoaa
IC2.

62

Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Ped (MeLwex. npoxon).

Bxop ckoHdurypumpoBsaH kak Timer (Taiimep).

Bxop ckoHdurypuposaH kak Timer Pedonale (Taiimep neluexogHoro npoxopa).

RUH O

KoHdurypauns
Bbixoga AUX 0. 20-21

BbIxoA CKOHGUrypupoBaH Kak 2-i1 pagviokaHan.

= |ojaojnn|bh|lwW(N

Bbixop ckoHdUryprposaH Kak SCA, curHanbHas 1aMnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.

Bbixof, CKOHGUIyprpoBaH Kak ynpasieHvie Namrbl OCBELLEHUS.

Bbixof CKOHGUIyprpPOBaH KaK ynpassieHVie Namrbl 30HbI.

Bbixop CKOH¢VIprVIpOBaH KaK CBET Ha necTHuue.

RUH 3

KoHdurypauus
Bbixoga AUX 3.
26-27

BbIxoA CKOHGUIypUpOBaH Kak aBapUHbIN CUTHa.

Bbixog CKOHGUIyprpoBaH Kak MuraioLas namna.

Bbixog CKOHGUIyprpoBaH Kak 3aMOK C 3aLesKon.

Bbixoa CKOHGUIypurpoBaH Kak MarHUTHbIN 3aMOK.

W | o|(N|[aonn|h|lw|N

BbIxoa, cKoHUrypupoBaHHbIi Kak “TexobcnykmnsaHve”

o

Bbixog, CKOHGMIypurpoBaHHbIii Kak “Muratoluas namna 1 TexobcnykvBaHue”.

F IHEd codE

DUKCMPOBaHHDBIN Kop

o

MpremHoe ycTpoiicTBO 6yAeT CKOHPUryprpoBaHo AnA GyHKLMOHpPOBaHKA B pexume rolling-code.
He NprHUMAatOTCA KNOHbI C GUKCMPOBAHHbIM KOAOM.

lMpremHoe ycTpoicTBO ByAeT CKOHGUIYpHPOBaHO AN1A GYHKLMOHNPOBAHNA B pexiume GrKC1pOBaHHOTO
Koza. [TPYHUMAIOTCA KIOHbI C GUKCUPOBAHHbBIM KOLOM.

ProkEct lon
LEUEL

3apaHune ypoBHA
3aWunThbI

A - [inA pocTyna K MeHIo NporpamMmmMypoBaHus Naponb He Tpebyetca

B - MopkniouaeT coxpaHeHWe B NamMATY NO Paguo yCTPOWCTB PaanoynpaBieHns.

[laHHaa npoueaAypa NPOM3BOANTCA PAJOM C LUTOM YNpaBfeHns N He TpebyeT ocyLLecTBAEHNA AoCTyna:
- Haxumatb nocnefoBaTenbHO Ha CKPbITYIO KnaBully 1 06bluHyto Knasuwy (T1-T2-T3-T4) yctpoiicTsa
paauoynpasneHus, yxe COXPaHEHHOTO B MamMATN B CTaHAAPTHOM PeXMMe C MOMOLLbIO MeHI0
paguoynpaeneHua.

- B TeyeHue 10 ¢ HaxaTb Ha CKPbITYIO KNaBuLuy 1 06bluHyto kKnasuwwy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTa
paguoynpasneHuns, KOTopoe JOMKHO ObITb 3aN1caHo B NamMATb.

MNpremHoe ycTpoCTBO BbIXOAWT 13 peXMMa NPorpaMmmMmpoBaHmna yepes 10 ¢, 40 UCTEYEHNA STOrO
BPEMEeH MOXHO [106aBNATb HOBblEe AOMOMHUTENbHbIE YCTPOICTBA PaanoynpaBneHuns, NoBTopAs
npeAabiAyLLI NyHKT.

C - MopaknioyaeT aBTOMaTUYECKUIA BBOJ, MO Pauo KIIOHOB.

Mo3BonAeT KNoHam, reHeprpPOBaHHbIM YHUBEPCaIbHbIM MPOrPaMMaToOPOM, U 3anpPorpaMMUPOBaHHbIM
BOCMNPOW3BeAeHNAM O6ABNATLCA B NAaMATb MPUEMHOTO YCTPOWCTBA.

D - MopkntouaeT aBTOMaTUYECKMIA BBOA MO Paivo BOCNPOV3BeeHWNIA.

Mo3BonAeT 3anporpaMmM1MpPOBaHHbLIM BOCMPOM3BEAEHNAM J06ABNATLCA B NaMATb MPUEMHOrO YCTPONCTBA.
E — OKka3blBaeTcs BO3MOXHbIM M3MEHUTb NapameTpbl nnatbl no cetu U-link

A - ina goctyna K MeHIo NPorpaMmM1MpoBaHmWA 3anpallrBaeTca naporib.
Maponb no ymonuanwio - 1234.
OcratoTcs 6€3 N3MeHeHW No cpaBHeHUIo € pexxnmMom 0 dyHKUMM B-C-D-E

A - [Ina poctyna K MeHI0 NporpamMmmMrnpoBaHyiA 3anpallnBaeTca Naposb.

Maponb no ymonyaxuio - 1234.

B - OTKniloyaeTcA coxpaHeHMe B NamATN MO Paano YCTPOCTB paAnoynpaBneHns.
C - OTKntoYaeTcA aBTOMaTUYECKNiA BBOA MO Paano KIIOHOB.

OcratoTcs 6e3 3mMeHeHWi No cpaBHeHMIo ¢ pexxnmom 0 dyHkUmmn D - E

A - Ina pocTyna K MeHIo NporpamMmMr1poBaHyA 3anpallrnBaeTcsa Naposb.

Maponb no ymonuanwio - 1234.
B — OTkniouaeTca coxpaHeHne B NaMATY NO PafiMo YCTPOWCTB pagnoynpasneHuna.
D - OTKntouaeTca aBToMaTUyeCKuUil BBOA NO Paano BOCNPON3BEAEHWIA.

OcratoTcs 6e3 N3MeHeHwWi No cpaBHeHUto € pexxnmom 0 dyHkummn C - E

A - [Ina poctyna K MeH1o NporpamMmmMy1poBaHyiA 3anpallnBaeTca naposb.
Maponb no ymonyaxuio - 1234.
B - OTkniloyaeTcA coxpaHeHMe B NamMAT1 NO Paano YCTPONCTB paAnoynpaBneHns.
C - OTKntoYaeTcA aBTOMaTUYECKNA BBOA MO Paano KIIOHOB.
D — OTKniouaeTca aBTOMaTUYeCKUin BBOA NO PaANO BOCNPOU3BEAESHWIA.
E — OTKNoYaeTcs BO3MOXKHOCTb M3MEHNTb NapameTpbl naatel no cetu U-link
YcTpoiicTBa paavoynpasieHna COXPaHAIOTCA B MaMATY TOSTbKO MPY UCMOMb30BaHNN CNELManbHOro MeHIO
“Pagno”.
BAXHO: Takoii BbICOKMI ypoBeHb 6€30MacHOCTI NPENATCTBYET AOCTYMY CO CTOPOHbI HEXenaTebHbIX
KJIOHOB 11 BO3MOXHbIM paf1onomexam.
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MocnepoBaTenbHbIN
pexum
(Onpepenser, Kak
KoHdUrypupyetcs nnata
B CETEBOM COENHEHUN
BFT.)

0 CranpaptHaa SLAVE (MOAYUMHEHHASA): nnata nonyyaeT n coobLjaeT KoMaHAbl/AnarHocTuKy/v np.

CranpgapTHaa MASTER (ITABHARA): nnata HanpasnaeT KomaHAabl BktoueHna (START/CTAPT, OPEN/
OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/MELUEXOAHbIV MPOXOM, STOP/CTOM) apyrim nnatam.

SLAVE npoTrBOMNOCTaBIEHHbIX CTBOPOK B JIOKAJIbHOW CETW: MaTa OTHOCUTCA K MOAYNHEHHOMY TUMY
(slave) B ceTn c NnpoTMBOMNOCTaBNEHHbIMY CTBOPKaMM 6e3 nHTennektyanbHoro moayns. (fig.R)

MASTER npoT1BOMNocTaBneHHbIX CTBOPOK B JIOKaNbHOW CETU: NiaTa OTHOCUTCA K FNaBHOMY Tuny (ma-
ster) B ceTU C NPOTMBOMNOCTAB/IEHHbIMU CTBOPKaMU 6e3 nHTennekTyanbHoro mogyna. (fig.R)

AddrE55

Appec

NpeHTndnumpyet agpec ot 0 4o 119 nnaTtbl B NOKanbHOM ceTeBOM coefjuHeHnmn BFT.
(cm. naparpad «AOMNOJTHUTESIbHbIE MOLY/T/ U-LINK»)

EHP I

Kondurypauymna
Bxopa EXPI1 B
pacwmpuTenbHoli nnarte
BX0OA0B / BbIXOA0B
1-2

0 Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komanpa Start E (Crapt E).

1 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Start | (Crapt I).

Bxop ckoHdUrypmpoBaH kak komaHga Open (OTKpbITb).

Bxop ckoHdurypmposaH kak komanga Close (3akpbiTb).

Bxop ckoHdUrypupoBaH kak komaHaa Ped (Mewex. npoxon).

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komaHaa Timer (Tavimep).

Bxop ckoHdurypmposaH kak komanaa Timer Pedonale (Taiimep newexogHoro npoxopa).

Bxop ckoHdUrypurpoBaH Kak npeaoxpaHnTenbHoe ycTpoiicTeo Phot, potoanemeHT.

Bxop cKoHUryprpoBaH Kak NpeaoxpaHuTenbHoe ycTporcTeo Phot op, poToanemeHT AeicTByeT TONbKO
0PV OTKPbLITUA

BXopn ckOHGMrypmpoBaH Kak NpefoxpaHuTenbHoe ycTpoincteo Phot cl, oToanemeHT aencTeyeT ToNbKO
NPy 3aKPbITUN,

O |0 ([ N|oaojun|b|lw(N

o

Bxop ckoHUrypurpoBaH Kak NpeAoxpaHnTesibHoe YCTPOCTBO Bar, UyBCTBUTENbHAA KPOMKA.

Bxop ckoHOUrypupoBaH Kak Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoiicteo Bar OP, uyBcTBUTEIbHAA KPOMKa C
VHBEPCMel, akTVBHOW TOJIbKO NPV OTKPBITUY, MPW 3aKPbITUI BbIMOJHAETCA OCTAHOBKa ABVIKEHNA.

12 Bxopa cKOHOMryprpoBaH Kak Kak NMpefoxpaHuTesbHoe ycTpoincTso Bar CL, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA C
MHBEPCVEN, aKTUBHOM TOMLKO MPU 3aKPbITUK, NPY OTKPLITUM BbIMOHAETCA OCTAaHOBKA ABVKEHWS.

Bxop ckoHMryprpoBaH Kak npefjoxpaHutenbHoe ycTpoincteo Phot test, npoBepeHHbI poToanemeHT.
13 Bxop 3 (EXPI2) pacwmpuTenbHon nnatbl BXOAOB/BbIXOAOB aBTOMATUYECKM KOMMYTUPYETCA Ha BXOA
NPOBEPKM NPefoXpaHNTeNbHbIX Mpucnocobnexmnin, EXPFAULT 1.

Bxop ckoHOMIyprpoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTBo Phot op test, npoBepeHHbIi BKIKOUYEHHbIN
14 $oTo3nemMeHT Ha oTKpbITUK. Bxop 3 (EXPI2) pacumputenbHoii nnatbl BXOLOB / BbIXOAOB aBTOMATUYECKU
NOAKIIOYaeTCA K BXOAY NPOBEPKM 3aLmUTHbIX ycTponcTs, EXPFAULT1.

Bxop ckoHbMrypupoBaH Kak npefoxpaHuTenibHoe ycTpoincTo Phot cl test, npoBepeHHbIi BKNIOUYEHHbIN
15 ¢doToanemMeHT Ha 3aKpbiTin. Bxog 3 (EXPI2) paclumpuTenbHoii nnaTtbl BXOAOB / BbIXOAOB aBTOMATMUECKN
NOAKI/IOYAETCA K BXOAY MPOBEPKM 3alUTHbIX ycTpoincTs, EXPFAULT1.

Bxop ckoHWrypmpoBaH Kak npefoxpaHuTesibHoe YCTPOWCTBO Bar, mpoBepeHHas UyBCTBUTENbHaA
16 Kpomka. Bxop 3 (EXPI2) paciwumputenbHoii nnaTbl BXOAOB/BbIXOAOB aBTOMATUYECKN KOMMYTUPYETCA Ha
BXOJ MPOBEPKM NpefoXpaHnTeNbHbIX Npucnocobnennii, EXPFAULT1.

Bxon ckoHurypupoBaH Kak Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTBo Bar OP test, npoBepeHHan
17 UyBCTBUTENbHAA KPOMKaA C MHBEPCMEll, aKTUBHOMN TOMIbKO MPW OTKPLITUK, NMPY 3aKPbITUW BbINOMHAETCA
ocTaHOBKa AwxeHuA. Bxop 3 (EXPI2) pacwmputenbHoOM nnaTtbl BXOLOB/BbIXOAOB aBTOMaTUYeCKn
KOMMYTUPYETCA Ha BXOJ, NPOBEPKM NPeAoXpaHnTeNbHbIX nprcnocobnennit, EXPFAULT1.

Bxop ckoHdUrypmpoBaH Kak Kak npepoxpaHutenbHoe ycTpoicTBo Bar CL test, nposepeHHan
UyBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCMEl, aKTUBHOMN TOMbKO MNP 3aKPbITUM, MPW OTKPbITUW BbINOMHAETCA
ocTaHOBKa ABwxeHuA. Bxop 3 (EXPI2) pacwmputenbHoOM nnaTtbl BXOLOB/BbIXOAOB aBTOMaTUYeCKM
KOMMYTUPYETCA Ha BXOJ NPOBEPKM NPeAoXpaHnTeNbHbIX Nprcnocobnennit, EXPFAULT1.

©

EHP i

KoHdurypauns
Bxoga EXPI2 B
pacwmpuTenbHoli nnarte
BXOA10B / BbIXOA0B
1-3

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komanpa Start E (Crapt E).

Bxop ckoHdurypupoBaH Kak komanga Start | (Crapt |).

Bxog ckoHdUrypmposaH kak komanga Open (OTKpbITb).

Bxop ckoHdurypupoBaH kak komaHga Close (3akpbiTb).

Bxop ckoHdUrypuposaH kak komanaa Ped (Mewex. npoxon).

Bxop ckoHurypumpoBaH kak komaHaa Timer (Taimep).

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komaHga Timer Pedonale (Taiimep nelexogHoro npoxoga).

Bxop cKOHMIypMpoBaH Kak NpefoxpaHuTeibHoe yCTponcTao Phot, poTosnemeHT.

© (N[ |bs |w|Nn|(=|O

Bxop ckoHUryprpoBaH Kak NpeAoxpaHnTenbHoe ycTpoincTBo Phot op, GoToanemeHT feincTByeT ToNbKo
0PU OTKPbITUN

Bxop ckOHUrypmpoBaH Kak NnpeaoxpaHuTenbHoe yctpoiicteo Phot cl, oToanemeHT aelicTByeT TonbKo
NPy 3aKPbITUN,

O

o

Bxop ckoHUryprpoBaH Kak NpeAoxpaHnTeNibHOe YCTPOCTBO Bar, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA.

Bxop, CKOHGUryprpoBaH Kak Kak NpefoxpaHuTeibHoe yCTpoicTeo Bar OP, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C
MHBEPCHEN, aKTUBHOM TOMIbKO NPY OTKPbITUY, MPU 3aKPbITUM BbINONHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNS.

-

Bxop ckoHUrypunpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicteo Bar CL, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C
VHBEPCMel, akTVBHOW TOJIbKO MNPV 3aKPbITVW, MPU OTKPbITUI BbIMOJIHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNA.

N

EHPo |

KoHdurypauns
Bxoga EXPO2 B
pacwmpuTenbHoli nnarte
BXOA0B / BbIXOA0B
4-5

Bbixop CKOHGMIyprpoBaH Kak 2-i1 paguokaHarn.

Bbixon ckoHMrypupoBaH Kak SCA, CUrHanbHas 1aMnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.

Bbixof CKOHGUIyprpoBaH KaK ynpasJieHVie Namrbl OCBELLEHUA.

Bbixofy CKOHGUIyprpPOBaH KaK ynpasJieHVie Namrbl 30HbI.

Bbixoa cKoHOUryprpoBaH Kak "cBeT Ha nectHuue”.

EHPol

KoHdurypauns
Bxoga EXPO2B
pacwmpuTenbHoii nnarte
BXO/10B / BbIXOA0B
6-7

BbIxoa CKOHOUIyprpoBaH Kak aBapuinHbIA cUrHan.

BbixoA CKOHGMIypuUpoBaH Kak MMraloLas namna.

BbIxoa CKOHGUIypupoBaH Kak 3aMOK C 3aLLesIKON.

Bbixof CKOHGUIyprpoBaH Kak MarHUTHbIN 3aMOK.

V|V |dh|lw N|[=|O

BbIxoA, CKOHUIypupoBaHHbIN Kak “TexobcnymnpaHve”

BbIxoa, CKoHUrypupoBaHHbI Kak “Muratowan namna v TexobcnyKunsaHve”.

SE

BbIx0g, CKOHOUIypUpOBaHHbIii Kak “YrpaneHue cemadopom nnaton TLB"
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

3anomvHaHVe
Mo o
"3,9’:::(‘?_“,"(:” OnpepeneHue — s Oonuun
HaCTPOVIKA
LAAFE ic 0 MpeaynpeanTenbHOE MUATaHNE UCKITIOYEHO.
MNMpeaynpeauTenbHoe
L GhEPCE- 0
Lo
FLHS,_. 'lnL" murakive CeMad)oPa 1 KpaCHble MuUrarwowine namnoyku, B TeyeHne 3 ¢ B Havane MaHeBpa.
ErAFF ic 0 KpacHblii CBeT BbIK/IIOUEH NPY 3aKPbITbIX BOPOTaX.
L {OhE rEd KpacHblit Hemuraiowmin 0
LA cemadop 1 KpacHblii CBeT BK/IOUYEH NPY 3aKPbITbIX BOPOTAX.
ALLAYS on

TABJINLIA “C” - MEHIO PAJIVIO - (- Ad o)

nc OnucaHne

[lo6aBNTb KHONKY NycK
Rdd StArE accounmpyeTt BbibpaHHYI0 KHOMKY ¢ koMmaHgow MYCK

[o6aBuTb KHONKY 2 KaH
Add 2ch | accouuupyer BbIGpaHHyto KHOMKY C ynpaBieHremM Mo BTOPOMY pafnoKaHay. HyHyI0 KNaBuLily C KOMaHfoi 2-ro paguoKaHana. Ecnn Hu ofuH Bbixog He
CKOHOUIypMpOBaH KaK BbIXOA 2-T0 pafMioKaHana, 2-i pafyrokaHan yrnpasnseT OTKPbITUEM MELIEXOAHOTO MPOXoaa.

YOANEHUE CMTUCKA
E-RSE BY BHUMAHME! MNMonHocTbio yaanseT 13 NamAT! NpUeMHIUKa BCe PagUOKOMaHbl, 3aHeCEHHbIe B NMaMATb 6510Ka.
e MpocmoTp Koaa npuemMmHnKa

BbiBOAMT KOA NpUeMHMKa ANA KONMpOoBaHUA PafMiOKOMaHA,.

ON = Bk/toyaeT BO3MOXHOCTb ANCTaHLIMOHHOTO MPOrpaMMUpPOoBaHna cxem Yepes pagunokomangy W LINK, npeaBaputenbHO 3aHeCeHHy10 B NamMATb.
i OyHKLMA OCTaeTCA aKTMBHOW B TeueHne 3 MUHYT OT NocsefHero Haxkatua pagmokomanabl W LINK.
OFF =OtkntoueHne GpyHkumm nporpammmposarma W LINK.
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VSTUP DO MENU Fig. 2

D814275 0AA01_03
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SERE Zapnuti vstupu externiho startu START E
Skr i Zapnuti vstupu interniho startu START |
oPEn Zapnuti vstupu OPEN
I clS Zapnuti vstupu CLOSE
[ox]—»[F7E) PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
‘ ENE Zapnuti vstupu TIMER
=] 4+ StoP Zapnuti vstupu STOP
Phot Zapnuti vstupu fotoburiky PHOT
PhoP Zapnuti vstupu fotoburiky pfi otvirani PHOT OP
Phct Zapnuti vstupu fotoburiky pfi zavirani PHOT CL
bAr Zapnuti vstupu bezpe¢nostni listy BAR
bR 2 éﬁr&%m%ﬁg& l;fggesgr;)oés)tni listy na motoru slave
AktlvacevstuFuIlstyBARsobracen|mchoduAKTIVNlMPOUZE

bAro PRIOTVIRANI nebo, pokud je bezpe¢nostnilista s funkcitestu
aktivnipouzepfi otvira’ni,aktivacepFidruZenéhovstupu FAULT
Akt|vacevstur)uIlstyBARsobracenlmchoduAKTIVN[M POUZE
bArc PRI ZAVIRANI nebo, pokud je bezpe¢nostnilista s funkci testu
aktivni pouzegnzawranl,aktwace pridruzenéhovstupuFAULT

Sbec Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
Sbao Zapnuti vstupu konc. spinace otevreni u motoru SWO
Karta ¢ekd na provedeni kompletniho cyklu otevfeni-
SEE zavfeni, nepferueného mezioperacnim zastavenim,
aby ziskala moment nutny pro pohyb.
POZOR! Neni aktivni zjistovani prekazky.
Aktivace mechanického odblokovéani motoru.
ris Nasleduijici ¢innost bude provedena pfi nizké rychlosti.
ErO 1 Test fotobunék se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni logiky
Erl2 Test bezpecnostni listy se nezdafil Zkontrolujte piipojeni bezpecnostnich list a/nebo nastaveni logiky
E-D3 Test fotobunék otevieni se nezdafil E)E?;rt\:gltlrjtjit/?o%_l ;)Jem fotobunék a/nebo nastaveni
EFO4 Test fotobunék zavieni se nezdafil ;Z)lg:grtrzgltlrjlj‘itﬁogil ;’Jen' fotobunék a/nebo nastaven
Er0S Ig?iijg?ezﬁielfﬁgéltrgrgﬁ);(l;lbrg)otoru slave se nezdafil Zkontrolujte pfipojenti list a/nebo nastaveni parametri/logiky
Erdb Test bezpecnostni listy 8k2 se nezdafil Zkontrolujte piipojeni li§t a/nebo nastaveni parametri/logiky
Er87 Test bezpecnostni listy pfi otvirani se nezdaril Zkontrolujte pfipojenilist a/nebo nastaveni parametrd/program
Er08 Test bezpecnostni listy pfi zavirani se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni it a/nebo nastaveni parametr(/programii
Er i Chyba testu hardwaru karty - %:(:br}grgwwtaerg&grotﬁg Ii(arrrt]g E?r;gjte se s technickym servisem)
ErJH* Obréaceni sméru pro prekézku - Ampérstop Zkontrolujte pripadné prekazky podél drahy
ErYH* Tepelny jisti¢ Pockejte na ochlazeni automatického systému

Zkontrolujte spojeni s piislusenstvim a/nebo rozsifovacimi
kartami sériové pripojenymi
Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud problém i nadéle
pretrvava, kontaktujte technicky servis.
Stiskem OK se potvrzuji pfislusna nastaveni. Karta bude i nadale
£ Chyba konzistence parametrii fidici jednotky (logika a|Pracovat se zjisténymi nastavenimi. .
parametry) A Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty
(Parametry a logika)
Stiskem Ok karta obnovi ¢innost ae standardnim D-track.
A\ Je nezbytné provést Autoset

ErSH* Chyba komunikace se vzdalenymi zafizenimi

E: ]'& E: :,ISI Vnitini chyba kontroly dozoru systému.

Er73 Chyba v parametrech D-track

ErFO Chyba koncového spinace Zkontrolujte pfipojeni koncovych spinact
ErF i Chyba Koncovy spinac stéle aktivni po zahéjeni pohybu| Zkontrolujte zapojeni koncového spinace, pfipojeni motoru
ErF3 chyba v nastaveni vstupd SAFE Zkontrolujte spravné nastaveni vstup SAFE

*H=0,1,....9ABCDEF

(PASSHERE)- (o] — (020 — [~ |- [0 — (0% — 21~ |- [0 — (508 — [21~ |- o — (5200 — [~ |- [ — (G
N )
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NAVOD K INSTALACI |

1) VSEOBECNE UDAJE

Pohon ARES VELOCE SMART BT A500-BT A1000-BT A1000 STEEL nabizi Siroké
moznosti instalace diky mimoradné nizké poloze pastorku, kompaktnosti pohonu a
nastavenivysky a hloubky, které ma k dispozici. Nastavitelny elektronicky omezovac
momentu zarucuje bezpecnost proti sevieni. Ru¢ni nouzové ovladani se provadi
velmi jednoduse pomoci odjistovaci packy.

Zastaveni na konci drahy je fizeno elektromechanickymi mikrospinaci.
Ovlédaci panel MERAK SV se z vyroby dodava se standardnim nastavenim.
Jakékolizména se musi provést pomocizabudovaného programovaciho pfistroje
s displejem nebo pomoci univerzalniho programétoru palmtop.

PIné podporuje protokoly EELINK a U-LINK.

K hlavnim charakteristikam patfi:

- Ovladani 1 nizkonapétového motoru

- Zjistovani prekazek

- Samostatné vstupy pro jisténi

- Konfigurovatelné ovladaci vstupy

- Zabudovany radiovy pfijimac plovouciho kédu s klonovanim vysilaca.

Karta je vybavena svorkovnicivyjimatelného typu, aby idrzba nebo vyména byly
pohodInéjsi. Dodava se s fadou propojenych mustkl pro usnadnéniinstalace na
misté. Propojovaci mustky se tykaji svorek: 70-71, 70-72, 70-74. Pokud se vyse
uv§dené svorky pouzivaji, odstrarte pfislusné propojky.

LInstalacimusi provadétkvalifikovany personél (odbornyinstala¢ni
technikpodle EN 12635),atovsouladusosvédéenymipostupyaplatnymi
pravnimi predpisy”.

A VYSTRAZNE UPOZORNENI - Nebezpecné hrany chrante podle
ustanoveni nafizeni EN 12453 instalaci aktivnich bezpecnostnich
hran a pouzitim vstupti SAFE1 a SAFE2.

Prodetekci I?rekazekpoum teaktivnjhranu:ASOSENTIREDGE 115SK
/ BIRCHER EP45x99A1 (NENI SOUCASTI DODAVKY)

KONTROLA

Pred provedenim kazdého cyklu otevreni a zavieni provede panel MERAK SV
kontrolu (provéreni) relé a bezpecnostnich zafizeni (fotoburiky).

V ptipadé zévad v cinnosti zkontrolujte sprdvnou ¢innost pfipojenych zafizeni a
zkontrolujte kabeldz.

2) TECHNICKE UDAJE

MOTOR
500

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)

400W
4 mm (25 zub)

1000/1000 STEEL

Napajeni 220-230V 50/60 Hz

Spotiebovany vykon

Modul pastorku 4mm (18 zubt)

Rychlost (na volnobéh) 25 m/min 18 m/min
Rychlost (pfi tocivém momentu 4 . .
NIm, odpovidajici sile 80 N) 22 m/min 15 m/min
Max. hmotnost kfidla vrat 500 kg 1000 kg

Max. to¢ivy moment 20Nm

Reakce na naraz Elektronicky omezova¢ momentu

Mazani Permanentni mazaci tuk

Ru¢ni ovladéani Mechanické odjisténi pomoci packy

Typ pouzivani intenzivni

Vy{)ovni’lvaci baterie (doplrikova

vybava 2 baterie 12V 1,2 Ah

Podminky prostredi od -20°C do +55°C

Stupen ochrany krytim P24

Hluk <70 dBA

Hmotnost: pohonu 7 kg (=70 N)

Rozméry Viz Fig. |
RIDICi JEDNOTKA

Izolace sité - nizké napéti > 2MOhm 500V ===

Provozni teplota -20 / +55°C

Tepelna ochrana Softwarova

Dielektrickd pevnost sit/nn 3750 V~ po 1 minutu

Napéjeni pislusenstvi %fw = grg}gx. spotieba 0,5A)

AUX 0 Kontakt napajeny 24V ~, spinaci (max. 1A)
AUX 3 Spinaci kontakt (max. 24V~ /1A)

Pojistky Viz Fig. G

Zabudoyany radiovy pfijimac [P

Glovouciho Yoaiovy pry kmitocet 433.92 MHz

Nastaveni parametr{i a voleb LCD displej/univerzalni programovaci

palmtop
Pocet kombinaci 4 miliardy
Max. pocet dalkovych ovladani 63

(¥jina napéti k dispozici na zadost)
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Verze pouzitelnych vysilaci:

Viechnyvysilaée plovouciho kédukompatibilnis: @ ((€R-Ready)) :

CYKLUS POUZITI
PROVOZNI TEPLOTA

nepietrzity 30 cykli/hod

50°C

25 cykld/hod
55°C

40°C

3) PRIPRAVA VEDENI Fig. A
Elektrickou instalaci pfipravte v souladu s platnymi normami pro elektrické
instalace CEl 64-8, |[EC 364, harmonizaci HD384 a dalsimi ndrodnimi normami.

4) PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU Fig.B
Pripravte vykop pro realizaci betonové desky, do které se umisti tdhla podle
rozmérl uvedenych na (OBR.B).

5) ODSTRANENI KRYTU Fig. C
5.1) MONTAZ MOTORU Fig. C1

6) MONTAZ PRISLUSENSTVi POHONU Fig.D - D1
Doporucené typy hiebenové tyce (obr.J)

7) VYSTREDEN] HREBENOVE TYCE VUCI PASTORKU Fig. J - K1-L
NEBEZPECI - Svafovani smi provadét pouze osoby s pfisluSnym
svare¢skym o?révnénim a vybavené individualnimi ochrannymi

prostiedky podle platnych bezpecnostnich predpisii Fig. K.

8) PRIPEVNENiI KONZOL KONCOVYCH SPiNACU FIG. E

9) PEVNE DORAZY Fig. O
ﬁ NEBEZPECI-Branamusibytvybavenamechanickymidorazyjaknastrané
otevieni, tak na strané zavieni, aby nedoslo k vyjeti brany z horniho
vedeni pojezdu. A musi byt pevné pfipevnény k zemi, nékolik centimetra
za bodem elektrického zastaveni.

10) UCNI ODJISTENI (viz NAVOD K OBSLUZE - Fig.3-). .
Pozor: Nestrkejte PRUDCE do kfidla vrat, ale DOPROVAZEJTE je po celé
draze pojezdu.

11) PRIPOJENI SVORKOVNICE Fig. G-P

Po protazeni elektrickych kabell instala¢nimi kanélky a po pfipevnéni jednot-
livych soucasti automatického systému ve zvolenych bodech se musi provést
jejich pripojeni podle udaju v elektrickych schématech v piislusnych navodek k
obsluze. Privodni elektricky kabel se musi uchytit v kabelové priichodce (Obr.G
bod P1) ochranny vodi¢ (zemnici) s izolaci zlutozelené barvy se musi pripojit do
pfislusné svorky (Obr.G bod P2).

UPOZORNENI - Pi pfipojovani kabell a instalaci dodrzujte platné predpisy a
zasady spravnétechnické praxe.Vodice napajené riznym napétim se musifyzicky
oddélitnebo musibytvhodnéizolované sdodatecnouizolaciosilealespori T mm.
Vodice se musi pfipevnit pomoci dalsiho pripevnéniv blizkosti svorek, napfiklad
paskami.V3echny propojovaci kabely musi byt dostate¢né daleko od disipétord.

11.1)MISTNI OVLADANI Obr. G

Pfi vypnutém displeji stisknuti tlacitka + ovlada otevfeni a tlacitka - zavreni.
Dalsi stisknuti téchto tlacitek béhem cinnosti automatického systému zpGsobi
zastaveni. (STOP).

12) BEZPECNOSTNI ZARIZENI
Poznamka: pouzivejte pouze bezpecnostnizatizenisprepinacimkontaktem.

12.1) ZARIZENIi S FUNKCI TESTU Fig. S

12.2) PRIPOJENI 1 PARU NEOVERENYCH FOTOBUNEK, OBR. H1
12.3) PRIPOJENI 1 PARU OVERENYCH FOTOBUNEK, OBR. H2
13) VSTUP DO ZJEDNODUSENEHO MENU: OBR. 1

13.1) VSTUP DO MENU: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETRY (PA~A7) (TABULKA “A” PARAMETRY)
13.3) MENU LOGIKA (Lol ic) (TABULKA “B” LOGIKA)

13.4) MENU RADIO (-Ad {a) (TABULKA “C” RADIO) L o

- DULEZITE UPOZORNENI: OZNACTE SI PRVNI VYSILAC ULOZENY DO
PAMETI NALEPKOU KLICE (MASTER) i L

Prvni vysila¢ v pfipadé ru¢niho programovani pfitazuje KOD KLICE PRIJIMACE;

tento koéd je nutny pro provedeni nasledného klonovéni radiovych vysilacd

dalkového ovladani.

fZabudovan)'/ palubni prijimac Clonix kromé toho ma nékteré dulezité pokrokové

unkce:

+  Klonovani vysila¢e master (plovouci kod nebo pevny kéd)

» Klonovani pro vyménu vysilacl jiz vlozenych do pfijimace

«  Sprava databaze vysilaca.

«  Sprava komunity pfijimaca.

Pro pouzivani téchto pokrokovych funkci odkazujeme na navod pro univerzalni
programovaci palmtop a na Vseobecny postup pfi programovani pfijimacd.

13.5) MENU DEFAULT (dEFRLULE)
Uvede fidici jednotku na pfedem nastavené standardni (DEFAULT) hodnoty. Po
obnoveni se musi provést nové automatické nastaveni (AUTOSET).

13.6) MENU JAZYK (L inLLR)
Umozni nastavit jazyk programovaci jednotky s displejem.
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I Svorka Definice Popis
L FAZE , i L
— Jednofézové napéjeni
N NEUTRALNI
JP31
P32 PRIM TRASF Pripojeni primarniho obvodu transformatoru
Alimentazione scheda:
P13 SEKTRASF 24V~ Secondario trasformatore
s 10 MOT + o
° Pfipojeni motoru 1.
s 1 MOT -
o Konfigurovatelny vystup AUX 0 - Default MAJACEK. i } i
20 AUX 0 - KONTAKT NAPAJENY 24V | 2. RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovladéni PRODLEVA ZHASNUT( / Ovlddani OSVETLENI
(spinaci) (MAX. 1A) OBLASTI/ OSVETLENI SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/
21 ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM/ UDRZBA/ MAJACEK A UDRZBA. Viz tabulka “Konfigurace vystup AUX".
i Konfigurovatelny vystup AUX 3 - Default vystup 2. RADIOVY KANAL. i j ]
26 AUX 3 - VOLNY KONTAKT (spinaci) | 2. RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovlddani PRODLEVA ZHASNUTI / Ovladani OSVETLEN
(max. 24V 1A) OBLASTI/ OSVETLENI SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/
27 ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM/ UDRZBA/ MAJACEK A UDRZBA. Viz tabulka “Konfigurace vystupt AUX".
‘E‘ g 41 +REF SWE Spolecny koncovy spina¢
= E_ 42 SWC Koncovy spinac zavirani SWC (rozpinaci).
S " 43 SWO Koncovy spinac otvirdni SWO (rozpinaci).
50 24V~ ()
Napajeci vystup pfislusenstvi.
51 24V ~ (+)
50 24 Vsafe Viystup napajeni bezpecnostnich zafizeni s funkci testu (vysila¢ fotobunék a vysila¢ bezpecnostni listy).
Vlystup aktivni pouze béhem pracovniho cyklu.
60 Spole¢ny Spole¢né vstupy ICTalC2
E Konfigurovatelny ovlddaci vstup 1 (spinaci) - standardné START E.
:g 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
% Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup(".
o Konfigurovatelny ovladaci vstup 2 (spinaci) - standardné PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup(".
70 Spole¢ny Spolecné vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
7 STOP Povel prerusi cyklus. (rozpinaci)
Pokud se nepouZziva, nechte zastréenou klemu.
Konfigurovatelny bezpecnostni vstup T (rozpinaci) - standardné PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Viz tabulka "Konfigurace bezpe¢nostnich vstupi".
73 FAULT 1 Kontrolni vstup bezpecnostnich zatizeni pfipojenych k SAFE 1.
Konfigurovatelny bezpecénostni vstup 2 (rozpinaci) - standardné BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Viz tabulka "Konfigurace bezpecnostnich vstup('.
75 FAULT 2 Kontrolni vstup bezpecnostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 2.
© Vstup antény.
5 Y ANTENA Pouzivejte anténu vyladénou na 433 MHz. Pro spojeni anténa - pfijimac pouzivejte koaxialni kabel RG58.
E # SHIELD Pritomnost kovovvéwh'moty za anténou muze rusit radiovy pfijem.V pfipadé Spatného vykonu vysilace posurite
anténu do vhodné&jsiho bodu

Konfigurace vystupi AUX

Logika Aux= 0 - Vystup 2. RADIOVY KANAL.

Kontakt zlstane sepnuty na 1 s pfi zapnuti 2. rddiového kanalu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.

Kontakt zlistane sepnuty béhem otvirani a u oteviené brany, blikd béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.

Logika Aux= 2 - Vystup ovladani PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt zlistane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.

Logika Aux= 3 - Vystup ovladani OSVETLENI OBLASTI.
Kontakt zlistane sepnuty po celou dobu cyklu.

Logika Aux= 4 - Vystup OSVETLENI SCHODISTE.
Kontakt zlistane sepnuty po 1 sekundu od zacatku cyklu.

Logika Aux= 5 - Vystup POPLACH OTEVRENA BRANA,
Kontakt zUstane sepnuty, pokud brana zlstane oteviena po dvojnasobek nastaveného ¢asu TCA.

Logika Aux= 6 - Vystup pro BLIKAC.
Kontakt zUstane sepnuty béhem pohybu brany.

Logika Aux= 7 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU.
Kontakt zUstane sepnuty po 2 sekundy od kazdého otevreni.

Logika Aux= 8 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM.
Kontakt zUstane sepnuty pfi zaviené brané.

Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK. i
PtidosaZzeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba zlstava kontakt sepnuty, aby se signalizovala potieba udrzby.

Logika Aux = 10 - Vystup MAJACEK A UDRZBA. )
Kontakt z(istane sepnuty béhem pohybu brany. Pokud se dosahne hodnoty nastavené v parametru Udrzba na konci cyklu se zavienymi vraty, kontakt se 4 krat sepne na 10s a rozepne

na 5s, aby signalizoval pozadavek udrzby.

Poznamka: Pokud zadny vystup neni konfigurovany jako Vystup 2. radiového kanalu, 2. radiovy kanal ovlada otevieni pro chodce.

Konfigurace ovladacich vstupt

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MauEl'nk. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MauElnk. Interni start pro Fizeni semaforu.

Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni. Pokud vstup ziistane sepnuty, brana zlistane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po dobé tca, pokud je zapnuty.

Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavieni.

Logika IC= 4 - Vstup konfigurovany jako Ped.

Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5SEEP MouElnt
Logika IC=5 - Vstup konfigurovany jako Timer.

Cinnost obdobna cinnosti open, ale zavieni je zaru¢eno i po vypadku sité.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Dokud je vstup sepnuty, brana zlstane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo

Open, provede se kompletni cyklus a pak se provede otevieni pro chodce. Zavieni je zaru¢eno i po vypadku sité.
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Konfigurace bezpeénostnich vstupt

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika bez funkce testu (*) (Fig. T, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V ptipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pfi
zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky. Pokud se nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburka s funkci testu. (Fig. T, pol.2).

Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V piipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pi zavirani obréti smér az po uvolnéni fotoburiky.

zastinéni fotoburiky. Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani bez funkce testu (*) (Fig. T, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne cinnost fotoburiky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani (Fig. T, pol.2).
Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V piipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky.

Pokud se nepouziva, nechte zastré¢enou klemu.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani bez funkce testu (*) (Fig. T, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V piipadé zaclonéni se vypne cinnost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani (Fig. T, pol.2).
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotobunky pii otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoéi smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista bez funkce testu (*) (Fig. T, pol.3)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Povel obrati smér pohybu na 2 s. Pokud se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Zapne test bezpecnostnich list na zacdtku cyklu. Povel obrati smér pohybu na 2 se y.

Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista s funkci testu (FiE.T,J)oIA).
un

Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 8 - Vstup konﬁgurovan)’ajako Bar 8k2 (Fig. T, pol.5). Vstup pro odporovou listu 8K2.

systému (STOP) (Fig. T, pol. 3).

nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE=9 Vstup konfigurovany jako Bar op, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpUsobi zastaveni automatického

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi otvirani obréti smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpUsobi zastaveni. Pokud se

automatického systému (STOP) (Fig. T, pol. 4).

Logika SAFE=10 Vstup konfigurovany jako Bar op test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zptsobi zastaveni

Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi otvirdni obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi zavirani zplsobi zastaveni.

systému (STOP) (Fig. T, pol. 5).

Logika SAFE=11 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zptsobi zastaveni automatického

Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpUsobi zastaveni.

tického systému (STOP) (Fig. T, pol. 3).

se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE=12 Vstup konfigurovany jako Bar cl, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zptsobi zastaveni automa-

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zptsobi zastaveni. Pokud

zastaveni automatického systému (STOP) (Fig. T, pol. 4).

Logika SAFE=13 Vstup konfigurovany jako Bar cl test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpusobi

Zapne test bezpec¢nostnich list na za¢atku cyklu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zplsobi zastaveni.

systému (STOP) (Fig. T, pol. 5).

Logika SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplisobi zastaveni automatického

Zasah ve fézi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zdsah ve fazi otevirdni zpusobi zastaveni.

(*) Pokud se instaluji zafizeni typu, D (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, predepiste povinnou udrzbu s intervalem alespon

jednou za pul roku.

13.7) MENU AUTOSET (AUtaSEE)

«  Pro ziskani nejlepsiho vysledku se doporucuje provést autoset s motory v klidu
(tj. neprehfatymi znacnym poctem souslednych cykld).

« Spusti operaci automatického nastaveni a prejde do pfislusného menu.

«Jakmile se stiskne tlacitko OK, zobrazi se hlaseni” ... ... ..., fidici jednotka ovlada
cyklusotviraniapakcykluszavirani, béhemnéhoz se automaticky nastaviminimalni
potiebnd hodnota momentu pro pohyb kfidla vrat.
Pocet cykll potiebnych pro autoset se mGze pohybovat od 1 do 3.
Béhem této faze je dilezité zamezit zaclonéni fotobunék, a pouzivani povell
START, STOP a displeje.
Soucasné stisknuti tlacitek + a - béhem této faze zablokuje automaticky systém
a ukonci autoset se zobrazenim KO.
Poukoncenitéto operacefidicijednotka bude mitautomaticky nastavené optimalni
hodnoty momentu. Zkontrolujte je a pfipadné je upravte, jak bylo popsano v
programovani.

POZOR! Zkontrolujte, zda hodnota sily zafizeni, méfena v bodech
gpdle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453.
ilu systému Ize snizit pouzitim deformacnich list.

Pozor!! BEhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani pie-

kazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického
systému a zabranitosobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat vakénim
radiu automatického systému.

13.8) POSTUP PRO KONTROLU INSTALACE
1. Provedte postup AUTOSET (*).
2. ;kol?trolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu 10,
jina
3. Pfipadné upravte parametry rychlosti a citlivosti (sily): viz tabulka s parametry.
4. Znovu ikontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) piejdéte k bodu
10, jina
5. Pripevnéte pasivni bezpecnostni listu
6. Znovu ikontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu
10, jina
7. Pripevnéte ochranné prvkycitlivé natlak nebo elektrickd snimacizafizeni(napfiklad
aktivni bezpecnostni listu)
8. Znovu ikontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu
10, jina
9. Dovolte pohyb pohonu pouze v rezimu “Pfitomnost ¢lovéka”
10.  Ujistéte se, ze vSechna zafizeni zjistujici pfitomnost v oblasti pohybu spravné
pracuji
(*) Pred provedenim funkce autoset se ujistéte, ze jste spravné provedliviechny kroky
montaze a zabezpeceni, jak je pfedepsano v upozornéni pro instalaci v ndvodu
k motorovému pohonu.
(**) Podle analyzy rizik vsak mize byt nutné pouzit citlivé ochranné prvky

13.9) MENU STATISTIKY (5:AE)

Umoznuje zobrazeni verze karty, celkového poctu cykll (ve stovkach), poctu
radiovych ovladani ulozenych do paméti a goslednich 30 chyb (prvni 2 cislice
oznacuji polohu, posledni 2 koéd chyby). Chyba 01 je nejnovéjsi.
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13.10) MENU PASSWORD (PAS5Lord)

Umoznuje zadat heslo pro programovani karty pomoci sité U-link.”

S ,UROVNI OCHRANY"” nastavenou na 1,2,3,4 se vyzaduje pro vstup do
programovaciho menu. Po 10 po sobé jdoucich netspésnych pokusech se musi
pred dalsim pokusem pockat 3 minuty. Béhem této doby se pri kazdém pokusu
o vstup na displeji zobrazi,LOCK". Standardni heslo je 1234.

14) SPOJENI S ROZSIROVACIMI KARTAMI A UNIVERZALNi PROGRAMOVACI
JEDNOTKOU PALMTOP VERZE > V1.40 (Fig. O) Viz pfislusny navod k obsluze.
POZOR! Chybné nastaveni mize zpUisobit Skody na osobach, zviratech nebo vécech.

15)VOLITELNE MODULY U-LINK
Viz pokyny pro moduly U-link

15.1) POSUVNA KRIDLA VRAT PROTI SOBE (Obr. R)

Viz pokyny k modulu U-link.

POZNAMKA: Na karté nastavené jako Slave se vstup z bezpec¢nostni listy (Lista /
Lista Test / Lista 8k2) konfiguruje pouze na SAFE2.

16) OBRACENI SMERU OTVIRANI (Obr.U)

17) OBNOVENI TOVARNIHO NASTAVENI (Obr.S)

POZOR nastavi v fidici jednotce hodnoty prednastavené ve vyrobé a dojde
ke smazani vsech radiovych déalkovych ovladani uloZzenych v paméti.
POZOR! Chﬁbné nastaveni muize zpusobit skody na osobach, zvifatech
nebo vécech.

- Vypnéte napdjeni karty (Obr.S bod 1).

- Otevrete vstup Stop a soucasné stisknéte tlacitka - a OK (Obr.S bod 2)

- Zapnéte napajeni karty (Obr.S bod 3).

- Na displeji se zobrazi RST, do 3 s potvrdte stiskem tlacitka OK (Obr.S bod 4)

- Pockejte na dokonceni postupu (Obr.S bod 5)

- Postup dokoncen (Obr.S bod 6)
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TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (PA-AI™)

Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
EcR 0 120 10 Cas pro automatické Cas prodlevy pred automatickym zavienim
= zavieni [s] P yP Y :
I ~ Vex 7 .
brFLORE. 1 180 40 Cas opusténi oblasi Cas opusténi oblasti zahruté do dopravy fizené semaforem.
clrk semaforu [s]
Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi otvirani, vyjadieny v procentech celkové dréhy.
oPd {SESLold | 1(%*%) 50 10 zpomaleni pfi POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pieruseni.
otvirani [%] POZOR:V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani piekazky.
Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/{ pfi zavirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
cid ISESLold | 1(%*%) 50 10 zpomaleni pfi POZOR: Po zméné parametru je zapotfebi kompletni cyklus bez pferuseni.
zavirani [%)] POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
nn . v 7 Al
PRrE 1AL 10 29 20 Castecrfeo otevre Prostor ¢astecného otevieniv procentech celkového otevieni, po sepnuti ovladéni pro chodce PED.
oPEn inl ni[%]
Sila vyvijend kiidlem/kiidly pfi otvirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekazku.
P . .. | Parametr se zaddvéa automaticky z autosetu.
Sila kfidel brany pfi

ofForck 1 99 30 otvirani [%]

POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).

Sila vyvijend kfidlem/kfidly pfi zavirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila uloZzena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pfed spusténim poplachu pro pfekazku.
I . .. | Parametr se vklad4 automaticky z autosetu
) Sila ktidel brany pfi
cl5ForckE 1 99 50 zavirani [%]

POZOR: Ma vliv pfimo na silu ndrazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).

“,Sila vyvijena kidlem/kfidly pfi otvirani pfi zpomalené rychlosti.
Predstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem autosetu (a nasledné aktualizovanou),
Sila kfidla/kfidel pfi BFed spusténim poplachu pro prekazku.
oPSLLdFarcE 1 99 50 otvirani ve zpoma- metr se zadava automaticky z autosetu.
leni [%] POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
,Sila vyvijena kiidlem/kfidly pfi zavirdni pfi zpomalené rychlosti.
Predstavuje procento sily vetsi, nez je sila ulozena béhem autosetu (a nasledné aktualizovanou),
55 Ld Sila kfidla/kridel pfi BFed spusténim poplachu pro prekazku.
c; . . . 1 99 50 Zavirani ve zpoma- metr se vklada automaticky z autosetu
arec leni [%] POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
Rychlost pfi otvirani Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosahnout motorem/motory pfi otvirani.
oP SPEEd 15 929 929 Y [E;] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pferuseni.
° POZOR:V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani piekazky.
Rychlost pfi zavirani Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi zavirani.
cl SPEEd 15 929 929 4 [0’;] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pferuseni.
> POZOR:V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
Rychlost motoru/{ pfi otvirani a zavirani ve fazi zpomaleni, vyjadiena v procentech maximalni
Rychlost zpomaleni | rezimové rychlosti.
1} )
Stols SPEEM 15 30 25 [%] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
POZOR:V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
Progra}movary Umoznuje nastavit pocet cykld, po kterém se signalizuje potieba udrzby na vystupu AUX, konfi-
R inEERANCE 0 250 0 prahového poctu gurovaném jako Udrzba nebo Majacek a Udrzba
cykld pro udrzbu
[stovky]

(¥) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zpiisob méfeni.
(**) Silu systému lze snizit pouzitim deformacnich list.

(***) Je-li vypoctena hodnota nizsi nez 30 cm, je nastavena na 30 cm.
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TABULKA “B” - MENU LOGIKA - (Lol ic)

Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
Cas 0 Logika neni aktivni
EcR automatického 0
zavieni 1 Zapne automatické zavirani
0 Logika neni aktivni
FRSE cLS Rychlé zavieni 0
1 Zavfe po 3 sekundéch od uvolnéni fotobunék pred ¢ekanim na ukonceni nastaveného TCA.
0 Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, krokovy pohyb
Ped funguji s logikou 4 kroka. 2KROKY 3KROKY 4KROKY
.. ZAVRENA . . OTEVRE
SLEP-bY-SLEP Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, — OTEVRE OTEVRE
Krokovy pohyb 0 1 Ped funguji s logikou 3 kroku. Impuls béhem ZAVIRA SE STOP
NouElnk faze zavirani, obrati se smér pohybu. ~ - N
OTEVRENA 5 ZAVRE ZAVRE
— ZAVRE
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, OTVIRA SE STOP + TCA | STOP +TCA
2 Ped funguji s logikou 2 krok. Pfi kazdém - - -
impulsu se zméni smér pohybu. PO STOP OTEVRE OTEVRE OTEVRE
0 Majacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/Q.
PrE-RLRFD Navést poplachu 0
1 Majéacek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/(.
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi Pfitomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
1 Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
Cyklus pokracuje, dokud jsou stisknuta tlacitka OPEN UP a CLOSE UP.
Pl debaer i PFE:°"3‘:(°“ 0 POZOR: bezpeénostni obvody nejsou aktivni.
¢lovéka z
Cinnost nouzového ovladdani v pfitomnosti clovéka Obvykle impulsni ¢innost.
Pokud karta 3x za sebou provede neuspésny test bezpecnostnich obvodt (fotoburika nebo lista, ErOx), zapne
se aktivni ¢innost s Pfitomnym ¢lovékem na dobu 1 minuty od uvolnéni tlacitek OPEN UP - CLOSE UP.
2 Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
POZOR: v pfipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti clovéka nejsou aktivni bezpecnostni obvody.
Blokuje impulsy 0 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem otvirani.
bl oPEn e Lol o 0
PFi otvirani 1 Impuls vstuptl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem otvirani.
Blokuje impulsy 0 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem pauzy TCA.
bl EcR - 0
PHTCA 1 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem pauzy TCA.
Blokuje impulsy 0 Impulsy vstupd konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem zavirani.
bl cloSE s 0
prizavirani 1 Impulsy vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem zavirani.
0 Prah ucinku ochrany Amperstop zistane pevny na nastavené hodnoté,
Centréla provadi automaticky pfi kazdém startu kompenzaci prahu Gcinku poplachu prekazky.
IcE Funkce Ice 0 Zkontrolujte, zda hodnota ucinné sily, mérena v bodech podle normy EN 12445, je mensi nez je uvedeno v
1 normé EN 12453.V pfipadé pochybnosti pouzijte pomocna bezpecnostni zafizeni.
Tato funkce je uzitecna v ptipadé instalaci pracujicich pfi nizkych teplotach.
POZOR: po zapnuti této funkce se musi provést autoset.
oPEn in obhREr Obraceni sméru 0 Standardni ¢innost (viz Fig. U, pol. 1).
e . 0
dirEck. PFi otvirani 1 Obrati se smér otvirani vzhledem ke standardni ¢innosti (viz Fig. U, pol. 2)
0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
Konfigurace
bezpeézostniho 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
SRFE 0
vstupu7:AFE 1. 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
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NAVOD K INSTALACI

Logika Definice Default Zaskrtnou't Moznosti
provedené
4 Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
5 Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
6 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpec¢nostni lista.
7 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.
8 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2.
Konfigurace 9 Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani. PFi
SAFE 2 bezpecnostniho 6 zavirani dojde k zastaveni pohybu.
vstupu SAFE 2. 10 Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
74 pouze pfi otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
1 Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
P¥i zavirani dojde k zastaveni pohybu.
12 Vstup konfigurovany jako Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani. Pfi
otvirani dojde k zastaveni pohybu.
13 Vstup konfigurovany jako Bar CL TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pii zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu.
14 Vstup konfigurovany jako Bar CL 8k2, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani.
P¥i otvirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vstup konfigurovany jako Start E.
Konfigurace -
ovladaciho 1 Vstup konfigurovany jako Start I.
ic 0
vstu[;l: IC1. 2 Vstup konfigurovany jako Open.
3 Vstup konfigurovany jako Close.
Konfigurace 4 Vstup konfigurovany jako Ped.
ovladaciho L X
c 2 vstupu IC 2. 4 5 Vstup konfigurovany jako Timer.
62 6 Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
Konfigurace po-
RUH O mocného vystupu 6 2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
AUX 0. 20-21
3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
5 Vystup konfigurovany jako poplach.
6 Vystup konfigurovany jako blikac.
Konfigurace
pomocného 7 Vystup konfigurovany jako zamek se zépadkou.
AUH 3 ; 0
vystuzpsuzl-;UX 3. 8 Vystup konfigurovany jako zamek s magnetem.
9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba
10 Vystup nakonfigurovan jako Majacek a Udrzba.
0 Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
L Nepfijimaji se klony s pevnym kédem.
F IHEd codE Pevny kéd 0

Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaji se klony s pevnym kédem.
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Logika

Definice

Default

Zaskrtnout
provedené

Moznosti

ProtEck lon
LEUEL

Nastaveni urovné
zabezpeceni

A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo

B - Zapne radiové ulozeni radiového délkového ovladace do paméti.

Tento rezim se provadi v blizkosti ovladaciho panelu a nevyzaduje pfistup:

- Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
ulozeného do paméti standardnim zptsobem pfes menu radio.

- Do 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se ma ulozit do
paméti.

Prijimac vystoupi z rezimu programovani po 10 s, do této doby Ize vlozit dal$i nova radiova ovladani opa-
kovanim predchoziho bodu.

C - Zapina automatické bezdratové vkladani klond.

Umoznuje klondm vytvofenym pomoci univerzélniho programatoru a naprogramovanym Replay, aby se
pridaly do paméti pfijimace.

D - Zapina automatické bezdratové vkladani replay.

Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti pfijimace.

E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
Z(stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D-E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.

B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C-Vypne se automatické bezdratové vkladani klont.

Zustavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
Z(stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C-Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
E - Vypne se moznost ménit parametry karty pres sit U-link
Rédiova dalkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuzitim pfislusného menu Radio.
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysok4 Groveh zabezpeceni zabrafiuje pFistupu jak nezadoucim klondim, tak
piipadnému existujicimu rddiovému ruseni.

Sériovy rezim

(Identifikuje, jak se
konfiguruje karta v
zapojeni sité BFT.)

SLAVE standardni: karta pfijimé a sdéluje povely/diagnostiku/atd.

MASTER standardni: karta vysild povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.

SLAVE kfidel proti sobé v mistni siti: karta je slave v siti s kfidly proti sobé bez inteligentniho modulu. (fig.R)

MASTER kiidel proti sobé v mistni siti: karta je master v siti s kiidly proti sobé bez inteligentniho modulu.
(fig.R)

RddrE5S

Adresa

Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
(viz odstavec VOLITELNE MODULY U-LINK)

EHP 11

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupl/vystupi

1-2

Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.

Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.

Vstup konfigurovany jako ovladani Open.

Vstup konfigurovany jako ovladani Close.

Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.

Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Phot, fotoburika.

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.

VW (N[ |bh|lw]|N

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.

o

Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar, bezpe¢nostni lista.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar CL, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi zavirani, pii otevirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot test, fotoburika s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pii otvirani.Vstup
3 (EXPI2) rozsitovaci karty vstupl/vystupd se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni,
EXPFAULTT.

Vstup konfigurovany jako bezpecénostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.Vstup
3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupt/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpec¢nostnich zafizeni,
EXPFAULTT.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpe¢nostni lista s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zafizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
bu, aktivni pouze pfi otevirani, pfi zavirdni dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupu/
vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zafizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
bu, aktivni pouze pfi zavirani, pfi otevirdni dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupu/
vystupu se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zatizeni, EXPFAULT1.
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Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
0 Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.
2 Vstup konfigurovany jako ovladani Open.
3 Vstup konfigurovany jako ovladani Close.
4 Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.
Konfigurace 5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
vstupu EXPI2 na L. PUp—
EHP 12 roziitovaci karté 0 6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
vstupl/vystupd 7 Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Phot, fotoburika.
1-3
8 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
9 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
10 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista.
1 Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
12 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pii zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
Konfigurace 1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka otevfené brany.
vstupu EXPI2 na
EHPo | rozdifovaci karté 1" 2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
vstupl/vystupi i T . -
4-5 3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
5 Vystup konfigurovany jako poplach.
6 Vystup konfigurovany jako blikac.
Konfigurace 7 Vystup konfigurovany jako zamek se zapadkou.
vstupu EXPI2 na
EHPaC rozsifovaci karté 1 8 Vystup konfigurovany jako zamek s magnetem.
vstupl/vystupi ; .
6-7 9 Vystup nakonfigurovén jako Udrzba.
10 Vystup nakonfigurovan jako Majacek a Udrzba.
1 Vystup konfigurovany jako Rizeni semaforu s kartou TLB.
EFAFF fe L iGhE | Pocatecniblikani | 0 Pocatecni blikani vypnuté.
PrEFLASK ink semaforu 1 Blikajici ¢ervena svétla, 3 s, na zacatku cyklu.
ErRFF ic L IDhE Cerveny semafor 0 Cervené svétlo nesviti pfi zaviené brané.
rEd LRTP  ALLRYS ) 0 -
R sviti 1 Cervené svétlo sviti pfi zaviené brané.
TABELLA “C”- MENU RADIO (-Ad {a)
Logic Popis
Pridat tlacitko Start
Add SERrE spoji pozadované tlacitko s povelem Start
Pridat tlacitko 2ch
Add 2ch Spoji pozadované tlacitko s ovladanim 2. radiového kanalu. Pokud zadny vystup neni konfigurovany jako Vystup 2. radiového kanélu, 2. radiovy
kanal ovlada otevreni pro chodce.
Odstranit seznam
EFRASE B4 POZOR! Uplné odstrani z paméti pfijimace viechna radiova délkova ovlddani uloZzena do paméti.
d rH Snimat kéd prijimace
LA Zobrazi kéd pfijimace, nutny pro klonovani radiovych délkovych ovladani.
ON = Zapne dalkové programovani elektronickych karet pomoci vysilace W LINK ulozeného dfive do paméti. Toto zapnuti zstane aktivni 3
ui minuty od posledniho stisknuti radiového ovladani W LINK.
OFF= Programovani W LINK vypnuto.
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MENULERE GIRI$ Fig. 2
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RADYO MENUSU’ne bakin

h *** Sifre girilmesi.
-:) 1, 2, 3, 4 izerinde ayarlanmis Koruma Seviyesi lojikli talep

Aciklamalar

+ T Yukar kaydir
—_— Asagi kaydir
Onay/Ekran
OK ¢! calistirma
+—@
Menu Cikisi

L +T] c =
[+ S8+ [5]-» E2Fa -+ [ &*j
— [ - - -7
N
SErE START E dis start girisi etkinlestirilmesi
Skr i START lic start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
ctS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
EIE TIMER girisi etkinlestirilmesi
StoP STOP girisi etkinlestirilmesi
Phokt PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi
PhoP PHOT OP acilmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
Phet PHOT CL kapanmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
bAr BAR giivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
bA- 2 Slave motor tizerinde BAR glvenlik kenari %|r|§| etkin-
r lestirilmesi (karsilikli diizenlenmis kanatlar baglantisi)
SADECE ACILMADA ETKIN tersinme ile BAR givenlik
bA, kenari girisinin etkinlestirilmesi veya sadece agiimada
ae etkin testedilmis hassas gtivenlik kenari olarak konfigtire
edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi
SADECE KAPANMADA ETKIN tersinme ile BAR gtivenlik
bR, kenarigirisinin etkinlestirilmesi veyasadece kapanmada
ac etklntestedllm|§hassasguvenllkkenarlolarak onfigiire
dilmis ise, Esl LT irilm
Sbc SWC motor kapanma Ilmlt svici girisi etkinlestirilmesi
Sbo SWO motor agilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Kart, hareket iTin gerekli torku elde etmek icin ara
SEE stoplar ile kesilmeyen komple bir acilma-kapanma
manevrasi gerceklestirmeyi bekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin degil
L5 Motorun mekanik serbest kalma mekanizmasini ¢alistirma.
r Siradaki hareket diistik hizda gergeklestirilecektir.
ot yazim versiyonu Er0 i Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
[ox] M Ero2 Giivenlik kenarlari testi basarisiz E::ﬁgllllécli(iennarlanmn baglantisini ve/veya lojik ayarlarini
L -+ Er03 Acilma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
;Wox.mmp KOKAWV (x 100) ErO4 Kapanma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
ErO5 Slave motor lizerinde giivenlik kenari testi basarisiz | Glivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik
a (karsilikli diizenlenmis kanatlar baglantisi) ayarlarini kontrol edin
- . . Glvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik
Ewsa “n—-mm—‘.gﬁnfag:d:ye,mwdyo ErdB 8k2 glivenlik kenarlari testi basarisiz ayarlanini kontrol edin
EF07 Guivenlik kenari agiima testi basarisiz Sua\:lear::ll\lf kli)enr)(?orllzrdlmn baglantisini ve/veya parametre/lojik
. . . Gl lik k | baglant tre/lojik|
E_EI E-08 Glvenlik kenari kapanma testi basarisiz 3 ua\;lear:”[“ koenr;raglaeg?r:n aglantisini ve/veya parametre/loji
- Motora baglantilari kontrol edin
Er iH Kart donanim test hatasi - Kartta donanim problemleri (teknik servise basvurun)
Er JH* Engel sebebi tersinme - Amperostop Glizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
ErHYH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
- St Aksesuar cihazlar ve/veya seri olarak baglanmis genisletme
ErGH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi kartlar ile baglantiyi kontrol edin
EFD EFt | “ : - Karti kapatip, yeniden agmayi deneyiniz. Problemin devam etmesi
Er 4 Frg |Sistem sipervizyon kontroli ic hatasi. e Pay Yenee ba;vura/n Y
Oktusunabasildigindaalgilananayarlaronaylanir.Kart, algilananayarlar
Erc Santral parametreleritutarlilik hatasi (Lojikler ve Parametreler) 'Zﬂf:fz;ﬂf;ﬁm:gg;mgnmas' gerekiyor
(Parametreler ve Lojikler).
E-13 D-track parametrelerinde hata O'k tLEIl:na ba5|ld|g|nda kart;/::z?():;!ir: D-track ile islemeye gececektir.
ErFl Limit svici hatas Limit svic baglantilarint kontrol edin
FrF { Limit svic hatasi hareket basladiktan sonra daima etkin|Limit swc ba lantilariny, motor baglantilarini kontrol edin
1atasi nareket basladiktar _q_ aglantilar
ErF3 SAFE girislerinin diizenlenmesinde hata E u diizenlenmis olduklarini kontrol edin
*H=0,1,..9ABCDEF

(PASSHERE)-» (o] — (020 — [~ |- [ — (0% — [~ |- [ — 508 — [21 * |- o] — (520 - [~ |- [ — [BE
N )
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KURMA KILAVUZU

1) URUNUN GENEL CERCEVESI

Pinyon dislisinin oldukca asagida yeralan konumu, akttiatoriin derlitoplu seklive ytikseklik
ve derinlik ayarlarinin yapilabilmesi sayesinde ARES VELOCE SMART BT A500-BT
A1000-BTA1000 STEEL aktuatorii cok degisik montajisteklerine uyabilir. Ayarlanabilen
elektronik tork sinirlayici, ezilme tehlikesine karsi gtivenligi garanti eder. Acil durumda
elle serbest birakma manevrasi, bir levye araciligi ile buyik kolaylikla uygulanir.

Strok sonunda durma, elektromekanik mikro sivicler ile kontrol edilir.
MERAK SV kumanda paneli, Uretici tarafindan standart ayarlamaile tedarik edilir.
Her tlirlt degisiklik, entegre ekranl programlayici araciligi ile veya tiniversal avug
ici programlayici aracihdr ile ayarlanmalidir.

EELINK ve U-LINK protokollerini tamamen destekler.

Baslica 6zellikler sunlardir:

- Alcak gerilimde 1 motor kontrol

- Engel algilama

- Guvenlik diizenleri icin ayn girigler

- Konfiglre edilebilir kumanda girisleri

- Verici klonlamali rolling-code entegre radyo alic1.

Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin cikarilabilir tip
bir klemens kutusu ile donatilmistir. Kurucunun isini kolaylastirmak icin, bir dizi
onceden kablajlanmis jumper ile tedarik edilir. Jumper'ler yandaki klemenslere
iliskindir: 70-71, 70-72, 70-74. Yukarida belirtilen klemensler kullanildiginda,

iliﬁin jumper’leri cikarin.

“Montaj, kalifiye personeltarafindan (EN 12635 uyarinca profesyonel
monta personelc?, gegerli lyi Uygulama kanununa uygun sekilde
gerceklestirilmelidir”

UYARILAR - Giivenlik kenarhklari uygulayarak ve SAFE1 ve
SAFE2qiri;lerkuIIanaraktehIikeIikenarlar aEN12453 yonetmeligi
hiikiimlerine gére koruma saglayin.

Engel tespitiicin, emniyet kenartkullanin: ASO SENTIREDGE 115SK
/ BIRCHER EP45x99A1 (Tedarik dahilinde degil)

TEST

MERAK SV paneli, her agma ve kapama devrini gerceklestirmeden 6nce, mars
rolelerinin ve glivenlik diizenlerinin (fotoseller) kontroliindi (testini) gerceklestirir.
Kotiislemelerhalinde bagl diizenlerin diizenliisledigini ve kablajlartkontrol edin.

2) TEKNIK VERILER

MOTOR

500 1000/1000 STEEL
Giig kaynagi 2;595;%3%3}’6/(?%@(2*) 220-230V 50/60 Hz
Cekilen gli¢ 400W
Pinyon dislisi modulu 4mm (25 dis) 4mm (18 dis)
Hiz (bosta) 25 m/dak 18 m/dak
géznl(:)le torkta, 80N kuvvete 22 m/dak 15 m/dak
Kanat max agirhig 500 kg 1000 kg
Maksimum tork 20Nm

Darbeye karsi reaksiyon Elektronik tork sinirlayici

Yaglama Daimi gresli

Manuel manevra Levyeli mekanik

serbest birakilma

Kullanim tipi Yogun
2 aku, beheri 12V 1, 2Ah

-20°Cile + 55°C arasinda

Tampon akdler (opsiyonel)

Ortam sartlan

Koruma sinifi IP24

Gurdlta <70dBA

isletme mekanizmasi agirhg 7kg (=70N)

Boyutlar Bakin Fig. |
SANTRAL

Sebeke/alcak gerilim yalitimi | > 2MOhm 500V ===

isleme sicakhg -20/ +55°C

Termik koruma Yazilim

Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca

24V ~ (0,5A max emme)
24V ~ safe

Aksesuar beslemesi

AUX 0 N.O. 24V ~ besili kontak (1A max)

AUX 3 N.O. kontak (24V~ /1A max)

Sigortalar Fig. G

Built-in Rolling-Code radio-

receiver Frekans 433.92MHz

ggﬂ‘cl)rr]\% of parameters and LCD ekran/universal avugici programlayici
N° of combinations 4 milyar

Max.n°ofremotesthatcanbememorized | 63

(* istek izerine mevcut diger gerilimler)

Kullanilabilir verici versiyonlari:

€R-Read
(( y)) ile uyumlu tiim ROLLING (ATLAYAN) CODE vericiler.

KULLANIM CEVRIMI
iSLEME SICAKLIGI

surekli 30 devir/saat | 25 devir/saat

40°C 50°C 55°C

3) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig.A

Elektrik tesisatini, ylrurlikteki CEl 64-8 ve HD384'e uyan IEC364 hikiimlerine
gore ve elektrik tesisatlari icin yirirlikte bulunan ulusal standartlari referans
olarak alarak hazirlayin

4) MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI Fig.B
- Fig.B'de belirtilen 6lciilere uyarak, rediiktér grubunun sabitlenmesi amaciyla
taban plakasininankoraj civatalariningémilecegi beton dokilecek bir cukurkazin.

5) KAPLAMA KARTERI CIKARILMASI Fig.C
5.1) MOTOR MONTAJI Fig.C1

6) TRANSMiSYON AKSESUARLARININ MONTAJI Fig.D- D1
Tavsiye edilen kremayer tipleri (fig.l)

7) PINYON DiSLiSINE GORE KREMAYERIN HiZALANMASI Fig.J - K1 - L
TEHLIKE- Kaynaklama islemi ehliyet sahibi ve yiiriirlikteki giivenlik
standartlari tarafindan 6ngériilen kisisel koruyucu donanimlar ile

donatilmis kisi tarafindan gerceklestirilmelidir Fig.K.

8) LIMIT SVICLERI BRAKETLERININ MONTAJI FIG.E

9) KAPI STOPLARI Fig.0
TEHLIKE - Kapinin iist kilavuzdan disariya ¢ikmasini dnlemek igin
kapi gerek acilma gerekse kapanmada mekanik durdurma takozlari
ile donatilmis olmalidir. Bunlar, elektrikle durdurma noktalarinin birkag
santimetre 6tesinde sikica yere sabitlenmelidir.

10) ELLE SERBEST BIRAKMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -Fig.3-).
Dikkat Giris kapisinin kanadini SIDDETLI SEKILDE itmeyin; tam tersine tiim
parkuru boyunca kaymasina YARDIM EDIN

11) TERMINAL KUTUSU BAGLANTISI Fig. G-P

Uygun elektrikli kablolar ufak kanallara gegirildikten ve otomasyon sisteminin
cesitli komponentleri 6nceden belirlenmis noktalarda sabitlendikten sonra,
ilgili kullanim kilavuzlarinda belirtilen talimatlar ve semalar uyarinca bunlarin
baglanmasina gecilir. Sebeke kablosu, 6zel kablo kenedinde (FIG.P-rif.P1); sar/
yesil renkliyaliticikilifl koruma (toprak) kondiiktord, 6zel kablo tutucuya (FIG.P-rif.
P2) baglanmalidir; cok algak gerilimdeki kondiiktorler.

UYARILAR - Kablo cekme ve montajislemlerinde yurirlikteki standartlara ve her
hallikarda iyi teknik prensiplerine uyulmasi gerekir. Farkli gerilimler ile beslenen
konduktorler, fiziksel olarak ayriimali veya en az 1 mm’lik ek yalitim ile uygun
sekilde yalitilmahdir.

Kondiiktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme 6ngoriilerek, drnegin
kenetler araciligi ile oynamayacak sekilde tespit edilmelidir. Bitlin baglanti
kablolari, dagiticilardan uygun sekilde uzak tutulmahdir.

11.1)YEREL KUMANDALAR Fig.G

Kapali ekran ile + tusuna basilmasi bir Open komutu, - tusuna basiimasi bir
Close komutu verir. Otomasyon hareket halindeyken tuslara bir kez daha
basilmasi, bir STOP komutu verir.

12) GUVENLIK CIHAZLARI
I\lot: Sadece serbest anahtarlama kontakli alic1 giivenlik cihazlari kul-
anin.

12.1) TEST EDILMI$ CIHAZLAR FiG. S

12.2) KONTROL EDILMEMIS 1 CIFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK. H1
12.3) KONTROL EDILMi$ 1 CIFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK. H2

13) BASITLESTIRILMiS MENUYE ERiSiM : FIG.1

13.1) MENULERE GiRiS$: FIG. 2

13.2) PARAMETRE (PArA7) MENUSU (TABLO “A” PARAMETRELER)
13.3) LOJIK (Lol {c) MENUSU (TABLO “B” LOJIKLER)

13.4) RADYO (-Ad i) MENUSU (TABLO “C”RADYO) . .

- ONEML] NOT: BELLEGE KAYDEDILMI$ BIRINCI VERICIYI, ANAHTAR

(MASTER) ISARETI ILE ISARETLEYIN. .

BIRINCI VERIC], ELLE PROGRAMLAMA HALINDE ALICININ ANAHTAR

KODU’'NU tahsis eder; bu kod, radyo vericilerin bir sonraki klonlanmasini

gergekleﬂirebilmek icin gereklidir.

yrica Clonix entegre alici, birka¢ dnemli ileri fonksiyonellige sahiptir:

«~ Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).
Aliciya 6nceden girilmig vericilerin degistirilmesi icin klonlama.
Vericilerin veri tabani yonetimi.

Alci gruplari yonetimi.

Bu ileri fonksiyonelliklerin kullanimi icin, Gniversal avugici programlayicinin

talimatlarini ve alici programlamalari‘'genel kilavuzunu referans olarak alin.

13.5) DEFAULT (JEFRLLE) MENUSU
Brengtde centraleteru naardevoorafinaesteldeDEFAULT-waarden.Na het
herstel is het noodzakelijk een nieuwe AUTOSET uit te voeren.

13.6) LISAN (LARCUASE) MENUSU
Ekran programlama diizenegdinde lisan ayarini yapmanizi saglar.
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Klemens Tanim Tarif
L FAZ
" Monofaz besleme
N NOTR
P31 .
PRIMTRAFO Primer trafo baglantisi
JP32
Kart besleme:
P13 SEKTRAFO 24V~ Sekonder trafo
10 MOT +
Motor 1 baglantisi.
1 MOT -
o AUX 0 konfigiire edilebilir ¢ikis - Varsayilan FLASOR. i . B ] B
20 AUX 0 - BESILI KONTAK 24V (N.O) | IKINCI RADYO KANALI/ SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI Kumandasi/ BOLGE 1SIGI/ MERDIVEN ISIGI
(1A MAX) Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT/ BAKIM/
21 FLASOR VE BAKIM. "AUX cikislarinin konfigiirasyonu” tablosunu referans alin.
2% AUX 3 konfigiire edilebilir ¢ikis - Varsayilan Cikis IKINCI RADYO KANALI . . ) .
AUX 3 - SERBEST KONTAK (N.O.) IKINCI RADYO KANALI/ SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI Kumandasi/ BOLGE ISIGI/ MERDIVEN ISIGI
(Max 24V 1A) Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT/ BAKIM/
27 FLASOR VE BAKIM. “AUX cikislarinin konfigiirasyonu” tablosunu referans alin.
41 +REF SWE Ortak limit sivici
42 SWC SWC kapanma limit sivici (N.C.).
43 SWO SWO acilma limit sivici (N.C.)
50 24V~ (-)
Aksesuar besleme cikisi.
51 24V ~ (+)
50 24 Vsaf Test edilmis guivenlik cihazlari icin besleme cikisi (fotosel vericisi ve hassas guivenlik kenari vericisi).
sate Sadece manevra devri esnasinda etkin cikis.
. 60 Ortak Ortak girigler IC 1 ve IC 2
'T: Konfigure edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E "Kumanda girislerinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.
El Konfigure edilebilir kumanda girisi 2 (N.O.) - Default PED.
x 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
70 Ortak Ortak girigler STOP, SAFE 1 ve SAFE 2
7 STOP Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)
Kullanilmadidinda jumper'i takili birakin.
Konfigure edilebilir gtivenlik girisi 1 (N.C.) - Default PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Guvenlik girislerini igi "
73 FAULT 1 SAFE 1'e bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.
Konfigure edilebilir glvenlik girisi 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST/BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Glvenlik airislerini fioi ,, f
75 FAULT 2 SAFE 2'ye bagh guivenlik cihazlarinin test girisi.
c v ANTEN Anten girisi.
9 433MHZ'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi igin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda
E metal kiitlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi
# SHIELD halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tasiyin.

AUX cikiglarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - 2. RADYO KANALI cikisI.
Kontak, 2. radyo kanalinin etkinlestirilmesinde 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikisi.
Kontak, acilma esnasinda ve acik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikl, kapali kanat ile acik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikist.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - BOLGE ISIGI kumanda cikigt.
Kontak, manevranin tim siiresi boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 4 - MERDIVEN ISIGI ¢ikis.
Kontak, manevra baslangicinda 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 5 - BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI ¢ikisi.
Kanadin, ayarlanmis TCA'ya gore iki kat stire boyunca acik kalmasi halinde kontak kapali kalir.

Lojik Aux= 6 - FLASOR iﬁin cikis.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.

Lojik Aux= 7 - KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT iiin glklﬁ.
Kontak, her acilmada 2 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT iglin glkli.
Kontak, bahce giris kapisi kapali oldugunda kapali kalir.

Aux=9 Lojigi - BAKIM Cikis.
Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikisi.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasiimasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini
bildirmek icin 10s boyunca 4 kez kaeanlr ve 5s boyunca acilir.

Not: Cikislardan herhangi biri 2. Cikis radyo kanali olarak konfigiire edilmemis ise, radyo kanali yaya girisini kontrol eder.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY4-5EEP MauElnt. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauE™nk. Trafik lambasi isletmesi icin i¢ start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfiglre edilmis giris.
Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin acilmasina kadar agik kalirlar. Kontak acikken otomasyon, tca suresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konfiguire edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouElMnk

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigure edilmis giris.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigiire edilmis girié.

Kumanda, kismi bir yaya girisi agma Pergekle@tirlr. irisin kapali kalmasi halinde kanat, kontagin agilmasina kadar acik kalir. Giri?in kapali kalmasi ve Start E, Start | veya Open
kuman.daczalnndan birinin etkinléstirimesi halinde, komple bir manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi acma yeniden diizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da
garanti edilir.
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KURMA KILAVUZU

Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*). (Fig. T, Ref. 1).

Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek agilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris. (Fig. T, Ref. 2).

fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece

boyunca hareketi bloke eder. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece agilmada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. T, Ref. 1).
Ek test kontadi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris (Fig. T, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre digi birakilir. Acillma asamasinda, fotoselin kararma siiresi boyunca hareketi bloke eder.

Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfiglire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. T, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, agiimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters gevirir.

Lojik SAFE= 5 - Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris (Fig. T, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, aciimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 - Bar, hassas guvenlik kenari olarak konfigure edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. T, Ref. 3).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas gtivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris (Fig. T, Ref. 4).
Manevra baslangicinda hassas gtivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris (Fig. T, Ref. 5). 8K2 rezistif kenar igin giris.

cE]ergekIe§tirir (Fig. T, rif. 3).

mudahale durmaya neden olur. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE=9 Bar op olarak konfigiire edilmis giris, sadece agiimada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

k test kontagi ife donatiimamis olan cihazlarin baglantisini sat_?lar. Acillma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
i

durdurulmasini (STOP) gerceklestirir (FigﬁT, rif. 4).
Manevra baslangicinda assaI\s guvenlik
neden olur.

Lojik SAFE=10 Bar op test olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas guivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun

enarlarinin testini etkinlestirir. Agilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda

erceklestirir (Fig. T, rif. 5).

m m
Lojik SAFE=11 Bar 8k2 op olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

cllma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Eergekle§tirir (Fig. T, rif. 3).

mudahale durmaya neden olur. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin

Lojik SAFE=12 Bar cl olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari, acilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

k test kontad ife donatilmamis olan cihazlarin baglantisini sag?lar. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
il

(STOP) gergeklestirir (Fi%. T, rif. 4).
Manevra baslangicinda
midahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=13 Bar cltest olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile test edilmis hassas guvenlik kenari, agiima sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini

assas glivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda

Eergeklestirir (Fig. T, rif. 5).

Lojik SAFE=14 Bar 8k2 cl olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

apanma asamasinda yaplla_n muidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda m[]daha_le durmaya neden olur.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda

bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

13.7) AUTOSET (AlitoSEE) MENUSU ) .

- Dahaiyi bir sonug elde etmek icin autoset'in siik(inet konumundaki (yani art

arda yapllmlf cok sayidaki hareketler nedeniyle asiri isinmamig) motorlar ile

8erﬁekle§tiri mesi tavsiye edilir.
zel menliye giderek, otomatik bir ayarlama islemini baslatin.

+ OK butonuna basildiginda yandaki mesaj géruntdlenir “... .... ..."; santral, bir
acllma hareketinikumanda éderve bunubirkapanma hareketiizler; buesnada
kapinin hareketi icin gerekli minimum tork degeri otomatik olarak ayarlanir.
Autoset icin gerekli manevra sayisi 1 ile 3 arasinda de1§i ebilir.
Buasamaesnasindafotosellerinkararmasinive de START,STOP kumandalarinin
ve ekranin kullanilmasini 6nlemek énemlidir.

Bg asama esnasinda + ve - tuslarina ayni anda basilmasi, otomasyonu bloke
eder
ve KO goriintiileyerek autoset'ten cikar. y » )
Buislemin sonunda kontrol santrali, optimal tork degerlerini otomatik olarak
aygylgr.ﬁuplan kontrol edin ve gerekmesihalinde programlamada belirtildigi
ibi degistirin.
DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda olciilen
arpma_kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin
altinda oldugunu kontrol edin.
?arpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi aracilig
ile azaltilabilir.
DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda olciilen
carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin
altinda oldugunu kontrol edin.

13.8) KURMA KONTROL SIRASI

1. AUTOSET (¥) manevrasini Pergekle§tirin.

2. ?arpm.a.kuvve.tini kontrol'edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde

O'a Igldln, aksi takdirde

3. Gerekli olmasi halinde, hiz ve duyarlilik (kuvvet) parametrelerini uyarlayin:
Parametreler tablosuna bakin. .

4. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10a gidin, aksi takdirde

5. Pasif bir gtivenlik kenari U)Lgulayln.

6. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10a gidin, aksi takdirde

7.Basinca duyarli koruma mekanizmalarini veya elektro duyarl mekanizmalari
(6rnegin aktif glivenlik kenar) uygulayin

8. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
‘madde 10'a gidin, aksi takdirde )

9.Isletme mekanizmasinin hareket ettirilmesine sadece “Insan mevcut"modunda
izin verin

10. Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru
xal@tlklarlnl kontrol edin

(*) Autoset gerceklestirmeden dnce biitiin montaj ve emniyete almaislemlerinin,
motorizasyon kilavuzunda yer alan kurma uyarilarinda belirtilenlere uygun
olarak dogru sekilde uy uIanmlioIdugunu kontrol edin.

(**)Riskanalizlerine bagl olarak herhaltkarda duyarli koruma mekanizmalarinin
uygulanmasi gereki olabilir.

13.9) iSTATISTIKLER MENUSU (S5EAL) o L
Kartin stirimiind, toplam manevra sayisini_(ytizliik), bellege kaydedilmis
radyo kumanda sayisini ve son 30 hatay! gorintiilemeyi saglar (ilk 2 sayi
poZisyonu, son 2 sayl hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.

13.10) SIFRE MENUSU (PARS5Lor d)

Kartin U-link aé“;l yoluyla programlanmasi jcin bir sifre ayarlanmasina izin verir.
1,2,3,4 olarak duzenlénmis “KORUMA SEVIYESI" lojigi ile programlama mendile-
rine erismek icin sifre taIeE edilir. 10 ardil basarisiz erisim denemesinden sonra,
yeni bir deneme icin 3 dakika beklenmesi gerekir. Bu stire esnasinda her erisim
denemesinde ekran“BLOC” goruntdler. Varsayilan sifre 1234't0r.

14) GENi'aLEME KARTLARI VE SURUM > V1.40 UNIVERSAL AVUCICI
PROGRAMLAYICI ILE BAGLANTI (Fig. O) Spesifik kilavuza bakin.

DiKKAT!Hatali birayarkisilere, hayvanlaraveya esyalara hasarlar verebilir.

15)U-LINK OPSIYONEL MODULLER
U-link modiillerinin bilgilerini referans olarak aliniz.

15.1) KARSILIKLI YANA KAYAR KANATLAR (Fig.R)

U-link mododillerinin talimatlarini referans alin.

NOT: Slave olarak dlizenlenmis kart tizerinde Guivenlik Kenari girisi (Guivenlik
Kenari / Glivenlik Kenari Testi/ Guivenlik Kenari 8k2) girisi, sadece SAFE2
zerinde konfiglre edilmelidir.

16) ACILMA YONUNUN TERSINMESI (Fig.U)

17) FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI (Fig.S)
DIKKAT Kontrol iinitesini fabrikada 6nceden ayarlanmis degerlere geri
getirir ve bellekteki biitiin radyo kumandalar silinir.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar
verebilir.

- Kartin gerilimini kesin (Fig.S rif.1)

- Stop girisini acin ve - ve OK tuslarina ayni anda basin (Fig.S rif.2)

- Karta gerilim verin (Fig.S rif.3)

- Ekran, RST goruntiler; 3s icinde OK tusuna basarak onay verin (Fig.S rif.4)
- Prosedirlin sona ermesini bekleyin (Fig.S rif.5)

- Prosediir sona erdi (Fig.S rif.6)
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TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR-AI")

[ytzliik]

Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
Ech 0 120 10 Otomét'k kapanma Otomatik kapanma 6ncesi bekleme sresi.
suresi [sn]
ErFLGhE Trafik lambasi
d ,"‘ : 1 180 40 boélgesini bosaltma | Trafik lambasi tarafindan diizenlenen trafige iliskin bolgenin bosaltiima suresi.
cLrk -
suresi [sn]
| | Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin agiimada yavaslama alani.
oPd I5E5L ol 1(*#%) 50 10 Aci m:tliaan)ll?o\/loaf ama Bllfclg?('lt'irl"arametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
g Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada yavaslama alani.
Kapanmada DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
) I ] I} X X% '’
cld (SESLold | 1(%%%) 50 10 yavaslama alani [9%] | olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
PRrE (AL : PED yaya kumandasinin etkinlestiriimesinden sonra toplam agilmaya gore yiizde olarak kismi
oPEn inD 10 929 20 Kismi agilma[%] acilma alani,
Acilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra gilincellenmis) olan haricinde cekilen gti¢
Imada kanadin/ yuizdesini temsil eder.
Acilmada kanadin/ | Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
aPFarck 1 99 50 kanatlarin gtici [%] A .

DIKKAT: Darbe giicii lizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi onleyici giivenlik cihazlari kurun (¥*).

Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra giincellenmis) olan haricinde cekilen gti¢
Kapanmada ylizdesini temsil eder. )
cLSForcE 1 99 50 kanadmn/kanatlarin Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
giict [%] L f \ DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi onleyici giivenlik cihazlari kurun(**).
“Yavaslama hizinda agilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan glg.
Bir engel alarmi olusturmadan &nce, autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra
Yavaslayarak giincellenmis) olan haricinde ¢ekilen glic ylizdesini temsil eder.
oPSiLdForcE 1 29 50 aciimada kanat/ Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
kanatlarin guicti [%] | / f \ DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiiriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlari kurun (*¥).
“Yavaslama hizinda kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic.
Bir engel ala‘rml oIU§tU(njadan nce, autoset esngs_mda b_eIIeQe kaydedilmis (ve daha sonra
Yavaslayarak glincellenmis) olan haricinde ¢ekilen glic ylzdesini temsil eder.
) 1] "
C;S.SL’Ed. 1 29 50 kapanmada kanat/ Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
orc L ffi .
kanatlarin guicd [%] DIiKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gésterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi 6nleyici giivenlik cihazlari kurun(**).
Motor/motorlar tarafindan acilmada ulasiimasi miimkin maksimum hizin ytizdesi.
of SPEEd 15 99 99 Acilmadaki hiz [%] EIIEII(CI:II\(I:rParametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Motor/motorlar tarafindan kapanmada ulagiimast miimkiin maksimum hizin yiizdesi.
) Kapanmadaki hiz | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
cl SPEEd 15 29 29 [%] olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Maksimum isleme hizinin yiizdesinde ifade edilmis, yavaslama asamasinda acilmada ve
kapanmada motorun/motorlarin hizi.
SLob SPEEd 15 30 25 Yavaslama hizi [%] | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisizkomple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Bakim esigi manevra N . I -
NA takERAnCE 0 250 0 sayisi programlama Varildiktan sonra, Bakim veya Flasor ve Bakim olarak konfigiire edilmis AUX ¢ikis tizerinde bakim

yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

(***) Eger hesaplanan deger 30 cm’nin altinda ¢ikarsa, 30 cm ayarlanir.
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TABLO“B” - LOJIK MENUSU - (Lol ic)

Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
- Otomatik o 0 Lojik etkin degil
Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmay: etkinlestirir
0 Lojik etkin degil
FRSE cLS Hizli kapanma 0
1 Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra kapatir
0 Sta.rt E, Start|, Peflvg!arz?k konfigire edilmis At ec i b
girisler 4 adim lojigi ile isler.
2 ADIM 3 ADIM 4 ADIM
KAPALI ACAR
Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis ACAR ACAR
Stefefr=ta= Ctetel Adim adim 0 1 girisler 3 adim 10jigi ile isler. Kapanma KAPANMADA STOP
NouENnE hareketi asamasli esnasindaki impals, hareketi ters
cevirir. ACIK KAPATIR KAPATIR
KAPATIR
ACILMADA STOP +TCA | STOP +TCA
Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis STOP
2 girisler 2 adim lojigi ile isler. Her impalsta SONRASI ACAR ACAR ACAR
hareketi ters gevirir.
. 0 Yanip sénen i1sik, motorun/motorlarin harekete gegmesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLAFD On alarm 0
1 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
0 impalsli isleme.
insan Mevcut isleme.
Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
1 Girig 62, CLOSE UP olarak konfigure edilir.
OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basil tutulduklari stirece manevra devam eder.
. DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.
hol d-Eo-rtin insan mevcut 0 4 iivenlik diizenleri etkin degi
Emergency Insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.
Kartin, glivenlik diizenlerinin (fotosel veya glivenlik kenar, ErOx) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi halin-
de, OPEN UP - CLOSE UP tuslari serbest birakildiktan sonra 1 dakika boyunca etkin konumda kalan Insan Mevcut
isleme etkinlestirilir.
2 Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
Giris 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
DIiKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.
Agilmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahiptir.
bl oPEn impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahip degildir.
. TCA'da impalslari o 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahiptir.
[N
bloke et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahip degildir.
Kapanmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahiptir.
bl cloSE impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahip degildir.
0 Stop ve geri hareket koruma mudahalesi esigi, ayarlanmis degerde sabit kalir.
Kontrol Unitesi, her harekete geciste otomatik olarak engel alarminin midahale esiginin dengelenmesini gerceklestirir.
IcE Ice Fonksiyonu 0 EN12445 standardi cercevesinde 6ngoriilen noktalarda 6lctilen darbe glicti degerinin, EN 12453 standardinda
1 belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin. Stiphe halinde yardimci giivenlik cihazlarini kullanin.
Bu fonksiyon, duistik sicakliklar ile isleyen montaj ttrlerinde faydaldir.
DiKKAT: Bu fonksiyon etkinlestirildikten sonra, autoset manevrasi gerceklestirilmesi gerekir.
TBn I B Agilma yénii ters o 0 Standart isleme (Bakin Fig. U, Ref. 1).
dirEct. cevirme

Standart islemeye gore agilma yonui ters gevrilir (Bakin Fig. U, Ref. 2)
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KURMA KILAVUZU

Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Phot, fotosel olarak konfiguire edilmis giris.
SAFE 1 giivenlik
giriginin 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
SAFE konfigiirasyonu 0
9 72 yonu. 2 Phot op, sadece agilmada etkin fotosel olarak konfigure edilmis giris.
3 Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigire edilmis giris.
4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigure edilmis giris.
5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
6 Bar, hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
7 Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigiire edilmis giris.
8 Bar 8k2 olarak konfigtire edilmis giris.
SAFE 2 giivenlik 9 Bar OP olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas givenlik kenari. Kapanmada
girisinin hareketin durmasi saglanir.
SAFE ¢ Konfigii 6
onhigurasyonu. 10 Bar OP TEST olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas giivenlik kenari.
74 Kapanmada hareketin durmasi saglanir.
1 Bar OP 8k2 olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanr.
12 Bar CL olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Agilmada
hareketin durmasi saglanir.
13 Bar CL TEST olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
kenari. Acilmada hareketin durmasi saglanir.
14 Bar CL 8k2olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Agcilmada
hareketin durmasi saglanir.
0 Start E olarak konfigure edilmis giris.
1C 1 kumanda N .
e i girisinin o 1 Start | olarak konfigure edilmis giris.
konﬁgllsr:syonu. 2 Open olarak konfigiire edilmis giris.
3 Close olarak konfigtire edilmis giris.
IC 2 kumanda 4 Ped olarak konfigiire edilmis giris.
girisinin ] . I,
ic e konfigiirasyonu. 4 5 Timer olarak konfigure edilmis giris.
62 6 Timer Pedonale olarak konfigiire edilmis giris.
0 2. Radyo Kanali olarak konfigtire edilmis cikis.
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Acik Ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis cikis.
AUX 0. 20-21 ¢ s Tap e 9 3 oS
AUH O cikisinin kon- 6 2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
figiirasyonu
3 Bolge Isig kumandasi olarak konfigure edilmis cikis.
4 Merdiven 151§1 olarak konfigiire edilmis ¢ikis
5 Alarm olarak konfigiire edilmis ¢ikis
6 Flasor olarak konfiglire edilmis cikis
AUX 3 cikisinin 7 Klipsli Kilit olarak konfigiire edilmis ¢ikig
AUH 3 konfigiirasyonu. 0
26-27 8 Miknatisli kilit olarak konfigure edilmis ¢ikis
9 Bakim olarak konfigire edilmis cikis
10 Flasor ve Bakim olarak konfigire edilmis cikis.
0 Alici, rolling-code (atlamali) modunda islemek igin konfigtire edilmistir.
X Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez.
F {HEd codE Sabit Kod 0 - - — " —
1 Alici, sabit kod modunda islemek icin konfigiire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.
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KURMA KILAVUZU

Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilmez
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.
Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:
- Radyo mendsi araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna
ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.
- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s i¢inde basin.
0 Alici, 10s sonra programlama modundan cikar, bu siire icinde bir dnceki noktayi tekrarlayarak diger yeni radyo
kumandalari ilave etmek mimkinddr.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Universal programlayici ile yaratilmis klonlarin ve programlanmis Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini
saglar.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Programlanmig Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.
E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkindur
A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
1 Varsayilan sifre 1234't(r.
B - C-D-E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
ProtEct lon Kt.)run.\a. A - Programlama meniilerine erismek igin sifre talep edilir.
seviyesinin 0 ) e
LEuEL diizenlenmesi Varsayilan sifre 1234'tr.
2 B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234't(r.
3 B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tir.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
4 D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo menisu kullanilarak bellege kaydedilirler.
ONEMLI: Isbu yiiksek giivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen mevcut radyo parazit-
lerine erisimi onler.
0 Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.
(Kafte;: ';:Tdagl 1 Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) dider kartlara génderir.
SEr IRL MadE baglantisinda nasil 0 2 SLAVE yerel sebekede karsilikli diizenlenmis kanatlar : Kart, akill modiilsiiz karsilikh diizenlenmis kanatli bir
konfigiire edildigini sebekede slave'dir. (fig.R)
belirtir.) 3 MASTER yerel sebekede karsilikli diizenlenmis kanatlar: Kart, akilli modiilstiz karsilikli diizenlenmis kanatli bir
sebekede masterdir. (fig.R)
Lokal BFT agi baglantisindaki kartin 0 ile 119 arasi adresini belirtir.
Addr£55 Adres 0 [ | (ULINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)
0 Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
5 Timer kumandasi olarak konfigurre edilmis giris.
6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
7 Phot guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel.
8 Phot op guivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece acilmada etkin .
9 Phot cl gtivenligi olarak konfiglre edilmis girig, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas gtivenlik kenari.
1-2 sayll.l giris/ 1 Bar OP givenligi olarak konfigire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari,
gikis genisletme kapanmada hareketin durmasi saglanir.
EHP 11 kartindaki 1 — - — - - - P
EXPI1 girisinin 12 Bar CL guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari,
girls acilmada hareketin durmasi saglanir.
konfigiirasyonu
13 Phot test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel test edilmis. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi
(EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlar test girisine anahtarlanir.
14 Phot op test guivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece agilmada etkin. Giris/ ¢ikis
genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.
15 Phot cl test giivenligi olarak konfigire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.Giris/ gikis
genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlar test girisine anahtarlanr.
16 Bar giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis hassas gtivenlik kenar. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3
sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, guivenlik cihazlan test girisine anahtarlanir.
Bar OP test gtivenligiolarak konfiglire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
17 kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik
olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlar test girisine anahtarlanir.
Bar CL test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
18 glivenlikkenari,acilmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik

olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine donusturdlir.
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KURMA KILAVUZU
Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1-3 sayih giris/ 5 Timer kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
¢cikis genisletme 6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfiglire edilmis giris.
EHP 2 kartindaki 0 - . - .
EXPI2 girisinin 7 Phot guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel.
konfigiirasyonu 8 Phot op guvenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece agilmada etkin .
9 Phot cl giivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas giivenlik kenari.
1 Bar OP glivenligi olarak konfigire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.
12 Bar CL gtivenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin hassas guivenlik kenari, agcilmada
hareketin durmasi saglanir.
4-5 sayili giris/ 0 2. Radyo Kanz.llf olarak konﬁg[]re edilmis ¢ikis. _ _
cakis genisletme 1 SCA, Bahge Giris Kapisi Agik Ikaz Lambasi olarak konfigire edilmis ¢ikis.
EHPo | kartindaki 1 2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
EXPO2 cikisinin 3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
konfigiirasyonu - - - A
4 Merdiven 151§1 olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
5 Alarm olarak konfigtire edilmis cikis.
6-7 sayil giris/ 6 FI.a§6r' oPérak konfiglire t?dilmigj <;|I$|§.
cikis genisletme 7 Klipsli kilit olarak konfigtire edilmis cikis.
EHPal kartindaki 1 8 Miknatisli Kilit olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
EXPO2 cikisinin 9 Bakim olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
konfigiirasyonu - - —
10 Flasor ve Bakim olarak konfigire edilmis cikis.
11 TLB kartli Trafik Lambasi Yonetimi olarak konfigure edilmis ¢ikis.
ErAFF ic L IDhE Trafik lambasi 6n 0 Onyanip sonme devre disi.
PrEFLASh Ink anip sonmesi 0
rl=irs (i) yanip 1 Manevra baslangicinda 3 saniye boyunca yanip sénen kirmizi isiklar.
b-F!FF ic L .{5'}-.,‘; Sabit kirmizi 0 Kapali giris kapisi ile sontik kirmizi isiklar.
rEd LATP ALLAYS | oa0i o 0
on rafik lambasi 1 Kapali giris kapisi ile yanik kirmizi isiklar.

TABLO “C” - RADYO MENUSU (~Ad {a)

Lojik Tanim

Add SERrE

Start tusu ekle
Arzu edilen tusu Start komutuna eslestirir

Add 2ch

2ch tusu ekle
Arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir. Cikislardan herhangi biri 2. Cikis radyo kanali olarak konfigiire edilmemis ise, radyo kanali
yaya girisini kontrol eder.

E-RSE B4

Listeyi Sil
ADiKKAT! Biitlin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.

cod rH

Alct kodu okuma
Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alici kodunu gériintiler.

ON = Onceden kaydedilmis bir W LINK vericisi araciligi ile kartlarin uzaktan programlanmasini etkinlestirir.
ui Bu etkinlestirme, W LINK radyo kumandasina son basiimasindan itibaren 3 dakika etkin kalir.
OFF= W LINK programlama devre disl.
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