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INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO AUTOMATIZACOES PARA PORTAS BASCULANTES DE MOLAS E SECCIONAIS
OAHTIES XPHEHS KAl ETKATASTASHE AYTOMATIEMOI [A MONOKOMMATES. KAI TOAYEMASTES MOPTES OPOOHS
INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI AUTOMATYKA DO BRAM UCHYLNYCH | SEKCYJNYCH

PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE W SKCTTYATALMM WHCTPYKLMA MO MOHTAXY 3MIEKTPOMPUBOLA A1l CEKLIMOHHBIX BOPOT
INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI AUTOMATICKE SYSTEMY PRO VYKLOPNA A SEKCNI VRATA

KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI MONOBLOK VE SEKSIYONEL KAPILAR iCIN OTOMASYON SISTEMLERI
PRIRUCNIK ZA UGRADNJU | UPORABU AUTOMATIZACIJA ZA STROPNA | SEKCIJSKA GARAZNA VRATA
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GENERALIDADES

O sistema BOTTICELLI BTA 650 é apropriado para motorizar portas seccionais (fig.1), portas basculantes que se recolhem completamente (fig.2).
A altura maxima da porta basculante ndo deve superar os 3 metros. A instalacdo é de facil execucao e permite uma montagem rapida, sem que
seja necessario efectuar nenhuma modificagdo na porta. O bloqueio no fecho é mantido pelo motorredutor irreversivel.

FENIKA

To oUotnua BOTTICELLIBTA 650 €ival KOTAAANAO yla TNV Kivnon ToAUGTIAoTwY BUpWV 0poPiG (€1K. 1), LOVOKOUUATWY BUpwV 0po@nG e EAATHpLa
mAfipou¢ andéoupong (€IK. 2). To Péyloto UPOC TNG MOVOKOUUATNG TTOPTAC opo@ri¢ dev mpémel va umepPaivel ta 3 pétpa. H amir eykatdotaon
ETTPETEL TN YPHyopn TomoBEtnon Xwpi¢ kKauia tpomomnoinon otnv mépta. H ac@dlion og kKAeloTr 0éon dlatnpeital and tov NAEKTPOUEIWTHPA
piag katevbuvonc.

UWAGI OGOLNE

System BOTTICELLI BTA 650 nadaje sie do napedu bram sekcyjnych (rys.1), bram uchylnych wystajacych wykorzystujacych sprezyny catkowicie
sktadanych (rys.2). Maksymalna wysokos$¢ bramy uchylnej nie moze przekracza¢ 3 metréw. Latwos¢ instalacji pozwala na jej szybkie wykonanie
bez koniecznosci modyfikacji w drzwiach. Blokada w pozycji zamknietej jest utrzymywana przez nieodwracalny motoreduktor.

OBLLAA MHOOPMALINA

Mpueop «BOTTICELLI BTA 650» npeaHa3HayeH AN1A aBToMaTU3auum ceKuroHHbIX (fig.1), nogbeMHO-NOBOPOTHBIX MOJTHOCTLI0 YOMpatoLWmxca BOPOT
(fig.2). MakcmanbHas BblicOTa Npoema NoAbeMHO-NOBOPOTHbBIX BOPOT HE A0/MKHA NPEBbILLaTb 3 METPAMETPOB. YCTaHOBKA NPUBOJA BbIMONHAETCSA
NIErko 1 6bICTPO, MOHTaX He TpebyeT M3MEHEHMIN KOHCTPYKUMM BOPOT. [pu 3aKkpbITUy BOpPOTa GIOKUPYIOTLCAGNOKUPYIOTCA HEPEBEPCUBHBIM
peayKTOpHbIM AABUraTeNIeM.

VSEOBECNE UDAJE

Systém BOTTICELLI BTA 650 je vhodny k motorovému pohonu sekénich vrat (obr. 1), vykyvnych vrat s pruzinovym systémem a Uplnym zasou-
vanim (obr. 2).

Maximalni vyska vykyvnych vrat nesmi prekrocit 3 metry. Instalace je snadna a umoznuje rychlou montaz bez Uprav vrat. Vrata jsou v zaviené
poloze zajisténa nevratnym redukénim motorem.

GENEL

BOTTICELLI BTA 650 sistemi, seksiyonel kapilarin (res.1), komple giren yayl, acildiginda yarisi disarida kalan monoblok kapilarin (res.2). Monoblok
kapinin maksimum ytuiksekligi 3 metreyi gecmemelidir. Kolay kurma, kapida herhangi bir degisiklik yapmadan hizli bir montaj saglar. Otomasyon
kapali oldugunda, tersinemez motor rediiktori kapinin disardan agilmasina izin vermez.

OPCE SMJERNICE

Sustav BOTTICELLI SMART BT A 850-1250 prikladan je za motorizaciju sekcijskih vrata (sl. 1), izbocena potpuno uvla¢na stropna vrata s oprugom
(sl. 2) i stropna vrata s protuutegom koja su opremljena odgovarajuc¢im vuénim krakom (sl. 3). Stropna vrata ne smiju biti visa od 3 metra. Jedno-
stavno se ugraduje, zbog ¢ega se brzo prilagodava i nije potrebno mijenjati vrata. Nepovratni motor sa zupcastim remenom drzi vrata zaklju¢ana
u zatvorenom polozaju.
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COMPOSICAO DOKIT - ZYNOEZH TOY KIT - SKLAD ZESTAWU
MPOBEPDBTE NMOJIOXKEHUE KOMIMJIEKTA - SLOZENI SADY - KIT ICERIGI - SASTAV KOMPLETA
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EQUIPAMENTOS - EZOMNAIZMOZX - NARZEDZIA
OBOPY[AOBAHMUE - VYBAVENI - EKIPMAN - OPREMA
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Para instalacées que precisem que o operador trabalhe em alturas acima de 2 metros em relagdo ao plano inferior, é obrigatdrio o uso de equipamentos com niveis de
segurang¢a maiores como andaimes ou tablados. Para atividades fora da Itdlia, verifique anteriormente a norma especifica local.

i eykataoTdoel§ mou amaitolV o XEIPIOTIG va eVEPYEl O UYN ueyaAitepa amd 2 uétpa o oUYKpIoN UE TOV KATw 6po@o, ival umoxpewTiki n xprion eomAiouol ue
uYnAdtepa emimeda aopaleiag, 6rmws okaAwoltée. la SpaotnPIOTNTES KTOC ITaliag, va EAEYXETE TAVTA TOV OXETIKG TOMIKO KAVOVIOUO.

w instalacjach, ktére wymagajq pracy operatora na wysokosci wiekszej niz 2 metry od podfoza, obowigzkowo nalezy stosowac sprzet o zwiekszonym poziomie
bezpieczenstwa, taki jak np.rusztowanie lub rusztowania jezdne. Odnosnie dziatarn prowadzonych poza terenem Wtoch nalezy wczesniej sprawdzic przepisy obowiqzujqce
w danym miejscu.

[naycmaHosok, 3kcniyamayus Komopuix npednosiazaem, Ymo onepamop pabomame Ha 8bicome 60s1ee 2 Mempos 0m Haxo0AWe20Cs 00 HUM NOKPbIMUs, He06X00UMO
ucnosnb3osams cpedcmaa, obecneyusarowjue bosee 8bICOKUL yposeHb 6e30nacHocmu, makue Kak MOCMKU Uau nepedsuxHele naamegopmel. [leped 8binosiHeHUeM
pabom 3a npedenamu Ymanuu cnedyem npedsapumesibHO 03HAKOMUMbCA € Mpe6o8AHUAMU HAUUOHAbHO20 3aKOHO0ame bcmad.

U zafizeni, kterd vyZaduji, aby provozovatel pracoval ve vyskdch vice nez 2 metry nad podlahou, je povinné pouzivat vybaveni s vétsim zabezpecenim, jako je leseni nebo
pracovni plosina. Pro ¢innosti mimo Itdlii ovérte nejprve danou mistni legislativu.

Operatdriin asagidaki zemine gére 2 metreden daha yiiksek seviyelerde calismasini gerektiren kurulumlar icin, iskele veya kdpriiler gibi daha yiiksek giivenlik seviyelerine
sahip ekipmanlarin kullanilmasi zorunludur. Italya disindaki aktiviteler iin, éncelikle yerel mevzuati kontrol edin.

Za ugradnju za koju rukovatelj mora raditi na visinama ve¢ima od 2 metra iznad razine poda obvezno valja upotrebljavati opremu vise razine sigurnosti kao sto su skele
ili tornjevi na kotacima. Za radove izvan Italije unaprijed provjerite specificne lokalne zakone.
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@ Instalacao do motor com teto PADRAO- Eykatdotaocn KIvnTApa He TYMIKH opo@ii- A Instalowanie silnika z sufitem
STANDARDOWYM-YcTaHoBKa gBuratens Ha notonke CTAHAAPTHOMW BbicoTbi-Instalace motoru se STANDARDNIM stropem -
STANDART tavanl motor kurulumu - Ugradnja motora na STANRADNI strop

JE—

Equilibre a'secao!
E§icoppomote To THRpal
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupyiTe cekyuio!
Vyvazte sek¢ni vrata!
Boliimii dengeleyin!
Uravnotezite sekciju!

BUY

Instalagdo do motor com teto MAIS ALTO (prolongamento) - Eykatdaotaon kivntiipa pe MO YWHAH opoen (mpoéktacon)
Instalowanie silnika z sufitem WYZSZYM (przedtuzacz)-YcranoBka pBuratens Ha Bbicokom noronke (YAJIMHUTENb)
Instalace motoru s VYSSIM stropem (prodlouzeni) - DAHA YUKSEK (uzatilmis) tavanh motor kurulumu

Ugradnja motora na VISI strop (s produzetkom)

BT )

»|

110 + 170

CIIOIoIo

Equilibrea secao!
E§iocopponnote 1o Tuipal
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupyiiTe ceKyumio!
Vyvazte sekcni vrata!
Boliimii dengeleyin!
Uravnotezite sekciju!

E aconselhdvel posicionar o operador de forma a manter o ramo dianteiro
da alavanca o mais horizontal possivel (ver figura), sem prejuizo de que serd
verificada, pelo instalador, a conformidade com a normativa relativa aos im-
pactos.
JuvIoTdTal n OTEPEWON TOU XEIPIOTH KATA TETOIO TPOTO, WOTE VA _UTTOPEl O
Epnpéa@log KkAGog Tou poxAou va diatnpeitai 6oo To duvardv mo opi(ovTia (BA.
1Kova), UG Tov 8p0 OTI 0 EYKATAOTATNG MPETTel va enaAnBeboel 6T TNERBNKE N
VOUOOEDIa OXETIKA UE TIG EMMTWOELS.

Zaleca sie zamocowanie napedu w taki sposob, aby przednia czes¢ dzwigni

znajdowata sie jak najbardziej poziomo (patrz rysunek), przy zatozeniu, ze in-
stalator musi sprawdzic¢ zgodnos¢ z przepisami dotyczqcymi uderzen.

PekomeHOyemcsi ycmaHo8UMb onepamopd MAxKum 006pasom, 4Ymobbl
nepeoHAs 4acme polbaza 6bl1a MAKCUMAbHO 20PU3OHMANbHOU (CM.
PUCYHOK), Npu yC/108UU NPOBEPKU MOHMAXHUKOM COO/I00eHuUs Hopmamuea
OMHOCUMesIbHO yoapHo20 8030elicmaus.

Doporucujeme operdtor upevnit tak, aby predni rameno pdky drZelo co nejvice v
horizontdlni poloze (viz obrdzek), za predpokladu, Ze instalacni technik zkontroluje,
zda byly dodrZeny predpisy tykajici se ndrazd.

Operatdr kolun én kismini olabildigince yatay (bakiniz sekil) bir sekilde sabit
tutmalidir, montaj teknisyeni ise durur konumdayken tesisatlar ile ilgili stan-
dartlara uygun oldugunu kontrol edecektir.

Predlazemo da rukovatelj stane tako da je prednji krak poluge sto vodoravniji
(vidi sliku) imajuci svakako na umu da instalater mora provjeriti da se postuju
propisi u vezi s udarcima.

4 - BOTTICELLI BT A 650
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COMPRIMENTO CORRETO DO TRILHO - £QXTO MHKOX PATAX - PRAWIDLOWA DLUGOSC SZYNY
COOTBETCTBYIOLLAA AJINHA PEJIbCA - SPRAVNA DELKA KOLEJNICE-DOGRU RAY UZUNLUGU - ISPRAVNA DULJINA VODILICE

CesSé .
A B C £0udp forne;
d,
kces°na na éxoas:
. BXxoguy, Osta Vray!
2000-2400 | 2900 | 3300 min . I . 2ane|
N “Pisfye Ha, €,
2400-3000 | 3500 | 3900 min 'Tec;:,:iegst inen;s, Hocry,, M
lah UC3st ;
Pripg, k egil 5 daka!
Yarlap
n!
2 F|XACi\O CORRETA DO TRILHO DE ACORDO COM A ALTURA DA PORTA A PARTIRDO TETO
ZOXTH XTEPEQXH PATAX ANAAOTA ME TO YWOZ THX MOPTAX A0 THN OPOO®H
PRAWIDLOWE MOCOWANIE SZYNY W ZALEZNOSCI OD WYSOKOSCI BRAMY OD SUFITU
COOTBETCTBYIOLUEE KPEMJIEHUE PEJIbCA B 3ABUCUMOCTIU OT BbICOTbl BOPOT 1O NMOTOJIKA
SPRAVNE UPEVNENI KOLEJNICE PODLE VYSKY AOD STROPU ,
KAPININ TAVANDAN YUKSEKLIGINE GORE DOGRU RAY SABITLEMESI
ISPRAVNO PRICVRSCENJE VODILICE U SKLADU S VISINOM VRATA OD STROPA _
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FIXAGCAO CORRETA DO TRILHO EM CASO DE ARQUITRAVE SOBRE A PORTA Se ndo for possivel apoiar o trilho na parede da seccéo:
IOYTHEITEPEQIHTHZIPATAZZEMNEPINTQIHYNAP=HZTPABEPZAZ (MPEKI)MANQAMNOTHNNOPTAAvSevumopeivaotnpixtein pdya oto ToiXwHatngonaoTrig:
PRAWIDLOWE MOCOWANIE SZYNY W PRZYPADKU NADPROZA NAD BRAMA .Jezeli nie mozna dosunq¢ szyny do sciany bramy sekcyjnej:
COOTBETCTBYIOLLEE KPEMJIEHUE PEJIbCA B CJTYYAE BAJIKU HAJ BOPOTAMMU Ec/iu He803MOXHO pazmecmume pesibC Ha CMeHKe CeKYUOHHbIX Bopom:
SPRAVNE UPEVNENI KOLEJNICE V PRIPADE NADPRAZI NAD DVERMI Pokud neni mozné opiit kolej o sténu profilu:

KAPI UZERINDE ARSITRAV VARSA DOGRU RAY SABITLEMESI Eger ray duvarin iizerine yerlestirilemiyorsa:

AKO SE IZNAD VRATA NALAZI NADVRATNIK, ISPRAVITE PRICVRSCENJE VODILICE Ako to nije moguce, vodilicu postavite na sekcijski zid:

A
%

o ¥
X A | Y
>70 |170-230, <300 186
>70 |170-260| <400 266
186 e
¥ @ OGS o o o o
266 5’
* @ SOONONONo © o 6 o

A extensao poderia reduzir o curso util do trilho. H mpoéktaon pmopei va peiwoel Tnv weéhiun Stadpoun T pdyac.
Przedtuzka moze skroci¢ skok uzyteczny szyny. YanuHvutenb MoXKeT yMEHbLUUTb NONE3HbIN XOf pesibca.
Prodlouzeni by mohlo omezit uzite¢nou drahu kolejnice. Uzatma rayin kullanilabilir kursunu azaltabilir.
ProduZetak moze smanijiti efektivan hod vodilice.
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DIMENSOES - AIAXTAZEIZ - WYMIARY - TABAPUTbI - ROZMERY - BOYUTLAR - DIMENZIJE
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* Percurso utile/ AIAAPOMH W@ENUN / CZAS ROBOCZEGO / XO[ nonesHbinn / ZDVIH uzite¢ny/ STROK Kullanilir / upotrebljivi put
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MONTAGEM DO TRILHO - XYNAPMOAOTHZH FPAMMHZX - MONTAZ SZYNY - CEOPKA PEJIbCOBOIO NMyTU
SESTAVENI KOLEJNICE - RAY MONTAJI - SKLOP VODILICE

Trilho de duas pecas,
Moaupn duo Tepayiwy,
Szyna dwuczesciowa,
[IByxcocTaBHOW penbc,
Dvoudilna kolejnice,

cadeia,ANuoiba, tancuch

iki parcali ray, L :
h o enb , Retéz, Zincir, Novo, veog, nowy
Dvodijelna vodilica ::l' ! ! ! HOBBII, NOVY, yeni
anac novo
A WA e WAV

Trilho Unico,
Movry ypapun,
Szyna jednoczesciowa,
LlenbHbin penbc,

Jedina kolejnice, Tekli ray
Jednostruka vodilica

NV,

correia, pdvtag, pasek,
pemeHb, popruh, kayis,
Remen

Novo, VEOC, Nowy vecchie, old, anciens
HOBBII, NOVY, yeni alt, viejo, oud,
novo staro

2
g'ﬁm“lnmw 4

T |

2
Sl
"
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FIXAGAO DA HASTE “PORTA-TRILHO” NO TETO - XTEPEQXH EAAXMATOZX “XTHPI=HX TPAMMHZ” X THN OPO®H - MOCOWANIE
OBEJMY WSPORNIKOWEJ SZYNY NA SUFICIE - KPEMEX HECYLLEEFO KPOHLUTEWHA PEJIbCA HA MOTOJIKE -UPEVNENI “DRZAKU
KOLEJNICE” NA STROP -"TAVANA MONTE EDILEN” ASKI APARATLARININ SABITLENMESI -

PRICVRSCENJE STROPNOG ,,NOSACA VODILICE”

FIXACAO DO TRILHO NO TETO - S TEPEQEH FPAMMHX XTHN OPO®H - MOCOWANIE SZYNY NA SUFICIE
KPEMEX PEJIbCA HA NMOTOJIKE - UPEVNENI KOLEJNICE NA STROP - RAYLARIN TAVANA SABITLENMESI

SKLOP NOSACA KOJI PRIDRZAVA STAZU NA ZIDU
=z z%

@10 mm

FIXAGAO DO TRILHO NO TETO COM HASTES - *TEPEQXH FPAMMHZ XTHN OPO®H ME EAAZMATA
MOCOWANIE SZYNY NA SUFICIE ZA POMOCA OBEJM - KPEMEX PE/IbCA HA NMOTOJIKE KPOHLUTEAHAMU
UPEVNENI KOLEJNICE NA STROP S DRZAKY -RAYLARIN TAVANA ASKI APARATLARIYLA SABITLENMESi

STROPNO PRICVRSCENJE VODILICE S NOSACIMA

max
- 5,5mm

ww €|

-

@10 mm
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MONTAGEM DO TRAGO DE TRAGAO - ZYNAPMOAOIHEH BPAXIONA EAKYZHZ-MONTAZ RAMIENIA POCIAGOWEGO ;
@ CBOPKA MPOTUBOBECA -SESTAVENITAZNEHO RAMENE - CEKME KOLLARININ KURULUMU - SASTAVLJANJE STAZE NA NOSAC STAZE

MONTAGEM DA CABEGCA NO TRILHO -ZYNAPMOAOIHZH KEQAAHX XTH TPAMMH -MONTAZ GLOWICY NA SZYNIE
MOHTAX FONOBKW HA PEJIbCE - MONTAZ HLAVY KE KOLEJNICI - TASIYICI KAFANIN RAYA MONTAJI - MONTAZA GLAVE NA VODILICU

LA TE

25 ‘
PH2

INSTALA(,'()ES ESPECIAIS COM CABECA GIRADA - ETKATAXTAZH AENTOMEPEIQN ME THN KEOAAH TYPIZMENH

MONTAZ ELEMENTOW Z OBROCONA GLOWICA-CMELIMASIbHBIE BUAbl YCTAHOBKM C TOBOPOTHOW FOJIOBKOW

ZVLASTNI INSTALACE S OTOCENOU HLAVOU- HAREKETLI TASIYICI KAFALARIN KISMi KURULUMU
POSEBNE UGRADNJE SA ZAROTIRANOM GLAVOM

Para instalacoes da cabeca a 90°, monte a cabega no trilho antes de montar o trilho no teto.

Ma eyKaTaoTaoelg IS ke@ahig o€ 90°, TOMOOETHOTE TV KEQAAN 0TN YPAMH TIPIV CUVAPUONOYIGETE TN YPORHA GTNV 0pO@K.
W celu zainstalowania glowicy obréconej o 90°, zamontowac gtowice ha szynie przed zamocowaniem szyny na suficie.
[inA ycTaHOBKY rof10BKM C NOBOPOTOM Ha 90°, CMOHTMpYIATe ee Ha PeNbc 10 MOHTaXa penbca Ha NOTONOK.

U instalaci s hlavou do 90° namontujte hlavu na kolejnici pfed montazi kolejnice na strop.

Tasiyia kafalari-90°agilimontaji icin, rayi tavana monte etmeden.6nce tasiyici kafayi raya monte edin.

Za ugradnje glave pod 90° glavu montirajte na vodilicu prije nego sto vodilicu montirate na strop.

A
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COLOCACi\O EM FUNCIONAMENTO COM COBERTURA FECHADA -OEZH XE AEITOYPIIA ME TO KAMAKI KAEIZTO
@ URUCHAMIANIE Z POKRYWA ZAMKNIETA-3ANMYCK C 3AKPbITOU
UVEDENI DO PROVOZU S UZAVRENYM VIKEM - KAPAK KAPALIYKEN CALISTIRIN
POKRETANJE SA ZATVORENIM POKLOPCEM
* fornecida com o trilho- mapéxetal pe Tn ypapuri-dotaczona do szyny-noctaBnaerca ¢ penbcom-
dodava se spolu s kolejnici -rayl ekipman - isporu¢eno s vodilicom

o
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+
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o e (e
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+
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Funcao ativada automaticamente somente se as configuracées forem as de fabrica (padréo) e nao houver nenhum controlo remoto memorizado

......................................<_.....................................

ATENGAO!! Verificar que o valor da forga de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela norma EN 12453.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccdo de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o movimento do automatismo e
impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de ac¢ao do automatismo.

Nertoupyia mov evepyomolgital autépara pévo edv ol pubpicelg gival o1 EpyooTactakég (mpoemAoyn) Kat Sev €xel amoONKeUTE TN Pviun Kavéva TNAEXEIPIOTHPIO

ota onpeia Ta omoia opilel To mpotumo EN12445, gival KATWTEPN amo TNV Tiur mov ipoBAémnel To mpotumo EN 12453,

Mpoooxn!! Kata m Sidpkeia tng autoppuBuiong n Asttovpyia avixveuong epmodiwv dev sivat evepyn. O eykatactaTng mpémel va eEAEYXEL TV KiVION Tou QUTOHATIGHOU
KOl VA PNV EMTPEMNEL O KAVEVAV va TIANCIAGCEL 1) Va GTABEl EVTOG TG AKTiVag SpAcng Tou pnxavicpou.
Funkcja aktywowana automatycznie tylko w przypadku ustawien fabrycznych (domysinych) i bez zadnego zapamietanego pilota

>

UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartos¢ sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.
Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania przeszkéd jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowa¢ ruch automatu i pilnowa¢, aby zadne
osoby nie zblizaty sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne przedmioty.

QDYHKUMA aKTUBUPYETCA aBTOMaTN4ECKU, TONbKO eC/Iv HACTPOMKMN ABNAIOTCA 3aBOACKUMM (MO YMONYaHMIO) M HE COXPaHEHbI B NAMATU NyNibTa paguoynpaBneHmns.

BHUMAHMUE! MpoBepbTe, 4TO6bI 3HaUEHME CUNbl UMIYNbCa, U3MEPEHHOoEe B TOUKaX, NpeAyCcMOoTpeHHbIX cTaHAaapTom EN12445, 6bino

MeHblue NpefycMoTpeHHoro ctaHgaptom EN 12453.

BHumanue!! Ha s3Tane 3agaHua aBToMaT4YecKux HacTpoek pyHKUmnA o6Hapy NPenATCTBNIA He BK/IOYEHa, MO3TOMY MOHTaXXHUK [ O/KEH KOHTPONNPOBaTb ABMKeHNe
aBTOMaTMYeCKOIi YyCTAaHOBKM 1 He AoNycKaTb NPUGAMKEHNA K Hell UNu HaXoXKAeHUA B pagnyce ee AeiiCTBIA NoAeii N NpeMeTOoB.

>

Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453,
Pozor!! Béhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického systému a zabranit osobam
nebo vécem priblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dliilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.
Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.

AUPOZORENJE! Provjerite je li udarna sila udara izmjerena u tockama predvidenima standardom EN 12445 slabija od vrijednosti utvrdenih
standardom EN 12453.

Upozorenje! Tijekom automatske prilagodbe, funkcija otkrivanja prepreka nije aktivna. Instalater mora pratiti pomicanje automatiziranog sustavaizadrzatiljude i predmete
izvan njegova dosega.
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SAFE:

wejscie
HacTpauBaeMblii BXOf,

konfigurovatelny vstup pro bezpecnostni pfislusenstvi
glivenlik aksesuarlari icin yapilandirilabilen girig
Konfigurabilni ulaz za sigurnosne uredaje

Lampada de cortesia,
EowTepIKOG QWTIOUOG,

entrada configuravel para acessorios de seguranca
Glauopid)c%un gicodo¢ gla a&eoouvdp aopaheiag
onfigurowane

IC:

la akcesoriow zabezpieczajacych  wejscie
LA NPYHaANEXHOCTeN 6e30MacHOCTH Hax
kon

konfigurabilni ulaz

NC

o O
=z =

2

b

b

24 \/Safe+

entrada configuravel para acessérios de controlo
Glauoptf(d)c#m giocobo¢ gla ageooudp eAéyyou
onfigurowane

la akcesoriow sterujacych

MBaeMbIii BXOJ 1A MPUHAJIEXKHOCTEl yrpaBeHna
gurovatelny vstup pro ovladaci pfislusenstvi
kumanda aksesuarlari icin yapilandirilabilen giris

za upravljacke uredaje

o4
SO\

MAX 25W

Oswietlenie wnetrza,
Jlamnouka ocBeLueHus,
Prodleva zhasnuti, Kapi 151§1
Svjetlo

Fusivel, Aopdhela, Bezpiecznik,
MpepoxpaHutens, Pojistka, Sigorta,
Osigurac

ﬁ
.
@

Nao utilizado
Aev xpnotgoroleital
Nieuzywany
He ncnonb3syetca
Nepouziva
Kullaniimamis

sk Ne upotrebljava se

fﬂ

i
]

N
NS

\\.; 28
Conector programador palmar,
Oioa popnTOL TTPOYPAUUATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,
Pasbem noptatMeHOro nporpammaropa,
Konektor ru¢niho programatoru,
Avugici programlayici konektori
Priklju¢ak za uredaj za programiranje
Palmtop

Display mais teclas de programacao,
066vn + UMoUTOV TPOYPAUUATIGHOU,

Wyswietlacz + przyciski programowania,

[lvcnneii + KnaBuLwLM NPOrPaMMIPOBaHKA,

Displej + programovaci tlacitka,

Ekran + programlama tuglar

Zaslon i tipke za programiranje

SAFETY EDGE

8,2Kohm 5%

(1TX + 1RX)

d3=ON

PAE

AYT

RX1

I

(1TX + 1RX)
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PORTUGUES

Terminal Definicao Descricao
£ o
(] Alimentacgao do cartéo:
é E 2 SECTRASF 24V~ Transformador secundario
S
‘Eé' JP7 MOT+ENC Ligacao do motor e do encoder
20 INTERMITENTE - CONTATO
ALIMENTADO 24V (N.A)) | Saida INTERMITENTE.
% 21 (1 AMAX)
< 26 -
NAO UTILIZADO
27
w
o 50 24V- . ) B L
g \.9_' 51 Savs Saida de alimentacao dos acessorios.
< 3 57 24 Vsafet Saida de alimentacdo para dispositivos de seguranca verificados (transmissor de fotocélulas).
< Saida ativa somente durante o ciclo de manobra.
60 Comum Comum entradalC1elC2 FUNCIONAMENTO 4 PASSOS
61 Ic1 Entrada de comando (N.A.) START.
Funcionamento conforme a Légica de 4 passos. FECHADA ABRE
w
& DURANTE O FECHO STOP
c
o
£ Entrada de comando (N.A.) PED. ABERTA FECHA
S 62 IC2 0O comando faz uma abertura pedonal, parcial. Funcionamento conforme a DURANTE A
Logica de 4 passos. ABERTURA STOP +TCA
DOPO STOP ABRE
70 Comum Comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
O comando interrompe a manobra. (N.F.)
71 STOP Se a ponte nao for ut|}ljizada, deixe-a ativada.
Entrada de segRuranga configuravel 1 (N.F) - Padrdo BAR.
de=oFF-->BA
" Permite a conexao de dispositivos ndo dotados de contato suplementar de verificagdo. O comando inverte o movimento por 2 seg.
o8 72 SAFE 1 Se a ponte nao for utilizada, deixe-a ativada.
= dc=on-->BAR 8K2
g Entrada para borda resistiva 8K2.
ES O comando inverte o movimento por 2 seq.
2 Entrada de se%uranga configuravel 2 (N.F.) - Padrao PHOT.
d3=of F-->PHOT
Permite a conexao de dispositivos ndo dotados de contato suplementar de verificacdo. Em caso de escurecimento, as fotocélulas
73 SAFE 2 estdo ativas tanto na abertura quando no fechamento. Um escurecimento da fotocélula no fechamento inverte o movimento
somente depois da liberagao da fotocélula. Se a ponte nao for utilizada, deixe-a ativada.
d3=on-->PHOT TEST
Ativaaverificacdo dasfotocélulas noinicio damanobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estdo ativas tanto naabertura quando
no fechamento. Um escurecimento da fotocélula no fechamento inverte o movimento somente depois da liberacao da fotocélula.
EAAHNIKA
Z@lykTipac OpIoHOC Meplypagn
o8
S © Tpogodoaia makétag:
= e§ P2 SECTRASF 24V~ AguTePEVOV TOU HETACKNHUATIOTH
v
-1
£
= JP7 MOT+ENC J0veon KivnTipa Kat KwSIKomonTr
H
i~
20 DOAPOX - ENAOH
% TPOOOAOTOYMENH | ‘E€oS0g DAPOY.
3 21 24V (N.O) (1A MAX)
< 26 AEN
27 XPHZIMOMMOIEITAI
g 50 24V- , . .
g_ 51 AV E€od0¢ Tpogodoaiacg aecoudp.
Q. ‘E€080¢ Tpoodoaiag yia Siatd&elg acpaleiag emaAnOeVpEVEC (TOUTOC WTOKUTTAPWVY).
(™=
% 52 24 Vsafe+ 'E€060¢ evepyr| LOVO Katd T SIAPKELA TOU KUKAOU EAtYpOU.
60 Kowo Kowé €1066wv IC 1 kat IC 2 Aertoupyia 4 BHMATA
61 IC1 Eicodo¢ eviohng (N.O.) ENAP=H.
s Aeltovpyia cup@wva Pe TN Aoyikn 4 Bnudtwv.. KAEIZTH ANOIrMA
% YE KAEIZIMO STOPS
< Eicodog evtohrig (N.O.) PED. ANOIXTH KAEIZIMO
K] 62 IC2 H evtoln dievepyei éva avotypa meov, HEPIKO. AglToupyia cUHPWVA HE TN
Noyikr| 4 Bnpdtwv. YE ANOITMA STOP + TCA
META AIO STOP ANOI'MA
70 Kowé Kowo e1068wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
H gvtohr Siakomtel Tov eAtypo. (N.C.)
71 SToP Av bev x%nonuononsiwl agvﬂ%m N YEQupa TomoBeTnuévn.
Eicodoc acpaleiag Siapoppwoiun 1 (N.C.) - MpoemAoyr] BAR.
dE:nFE-->LBpAR HoPPEATHN P v
Emtpénel Tn oOvSeon Slatdéewv mou Sev SlaBétouv cupmAnpwpatiki emagn enaliiBevonc. H eviof avacTpé@et Ty kivnon yia 2
s 72 SAFE 1 SeuT. Av bev ﬁpl"glpoﬂoli(‘l’al QAQNOTE TN YEPUPA TOTTOBETNUEVN.
9 dc=on-->BAR 8K2
= Eicodo¢ yla emaywyiko dkpo 8K2.
8 H evtolr) avaoTtpé@el Tnv Kivnon yia 2 Seut.
g’ Eicodo aoﬂ)d)\slac Stapopewoiun 2 (N.C.) - MpoemAoyry PHOT.
< =oF F-->PHOT
Emtpéneitn ouvdeon Slatdéewv mou Sev S1a8£Touv CUUMANPWUATIKA eMTagr MAARBEUONC. ZE MEPITTTWON CUCKATIONG, TA PWTOKUTTAPA
elval evepya 1600 0TO Avolyua 600 Kal 0TO KAEIGIU0. Mia GUOKOTION TOU QWTOKUTTAPOU OTO KAEIOLO, AVAOTPEPEL TNV Kivon uévo
73 SAFE 2 HETA a0 TNV AMOSEGUEVCT TOU PWTOKUTTAPOU. AV SEV XPNOIUOTIOIEITAL APHOTE TN YEPUPA TOTOBETNHEVN.
d3=on-->PHOT TEST
Evepyorolei Tnv eMaARBeLoN TWV PWTOKUTTAPWY KATA TNV EVapEn TOL eAlyUOU. 2 TTEPIMTWON CUOKOTIONG, Ta GWTOKUTTAPA Eival
£VEPYA TOOO OTO AVOLY A 000 KAl TO KAEICIMO. M GUOKOTION TOU QWTOKUTTAPOU OTO KAEICIO, AVACTPEPEL TNV Kivnon HOVO HETA
Q7110 TNV ATTOSECHEUON TOU WTOKUTTAPOU.

BOTTICELLIBTA650- 11



POLSKI
Zacisk Nazwa Opis
] -
=9 Zasilanie karty:
E < P2 SECTRASF 24V ~Transformator pomocniczy
X
= JP7 MOT+ENC Potaczenie silnika i enkodera
wv
20 LAMPA MIGAJACA - STYK
ZASILANY 24V (N.O.) (1A | Wyjscie LAMPY MIGAJACE)J
3 21 MAKS.)
< 26 .
NIEUZYWANY
27
,g 50 24V- Wyidci ilania ak L.
=% 51 AV yjscie zasilania akcesoriéw.
N E 50 24 Vsafet Wyjscie zasilania dla zweryfikowanych urzadzen bezpieczefistwa (nadajnik fotokomorek).
< Wyjscie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
. 60 Wspdlny Wspdlny wejs¢ IC 1i1C 2 Dziatanie 4 KROKI
N 61 Ic1 Wejscie sterowania (N.O.) START.
= Dziatanie zgodnie z 4-krokowa logika. ZAMKNIETA OTWIERA
3
g W TRAKCIE ZAMYKANIA STOP
2
ﬁ Wejscie sterowania (N.O.) PED. OTWARTA ZAMYKA
2 62 IC2 Przycisk wykonuje otwarcie dla pieszych, czesciowe. Dziatanie zgodnie z
E 4-krokowa logika. W TRAKCIE OTWIERANIA STOP + TCA
-9
PO ZATRZYMANIU OTWIERA
70 Wspdlny Wspdlny wejs¢ STOP, SAFE 1i SAFE 2
Polecenie przerywa manewr. (N.Z.)
71 STOP Jesli nieje?t uiy)(/vane, zostawi¢ mostek zatozony.
Wejscie bez&)ieczehstwa z mozliwoscig konfiguracji 1 (N.Z.) - Domyslnie BAR.
© dd=of F-->BAR
= Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sg waosaione w dodatkowy styk weryfikacyjny. Polecenie odwraca kierunek ruchu na
7} 72 SAFE 1 2 sekundy. Jedli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
) dc=on-->BAR 8K2
9 Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
= Polecenie odwraca kierunek ri na 2 sekundy.
B o ; - AT = .
Wejscie bezpieczenistwa z mozliwoscia konfiguracji 2 (N.Z.) - DomysInie PHOT.
K d320F F--SPHOT akonfiguradji2 (N2) - Domy
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadkuzastoniecia, fotokomérki
73 SAFE 2 sg aktywne zaréwno przy otwieraniu, jak i przy zamykaniu. Zastoniecie fotokomorki przy zamykaniu, odwraca kierunek ruchu
dopiero po odsioniqrcm fotokomorki. Jesli nie jest uzywane, zostawic mostek zatozony.
d3=on-->PHOT TES'
Uruchamia kontrole fotokomérek na poczatku manewru.W przypadku zastoniecia, fotokomorki sa aktywne zaréwno przy otwiera-
niu, jaki przy zamykaniu. Zastoniecie fotokomorki przy zamykaniu, odwraca kierunek ruchu dopiero po odstonieciu fotokomaorki.
PYCCKUI
Knemma DyHKUMA HanmeHoBaHue
[
s
T MnTaHne MUKpOCXeMmbl:
E P2 SECTRANSF 24V ~ BTropuyHas o6moTKa TpaHchopmaTtopa
a
]
E JP7 MOT+ENC MopkntoueHve ABMraTens n KOLOBOrO AaTunKa
H
=
20 MUTAIOLLNI - KOHTAKT
NnoA HANPAMEHWEM 24 | Bbixoa nuTaHWA BCNOM. yCTPOWCTB
x
2 21 (H.P) (HE BOJIEE 1 A)
2 HE ICTIONb3YETCA
Q 50 24V-
. @ . ’ - -
.f; § ,E 51 Savs Saida de alimentacédo dos acessorios.
=
= E §. 57 24 B 6eson. + BbixoAHaA MOLLHOCTb MPOBEPEHHBIX YCTPONCTB 6e30MacHOCTY (NepeaaTunk GoTo3NeMeHTOB).
g Bbixoz akTMBEH TONbKO BO BPEMA LiK/a MaHEBPUPOBAHMA.
60 O6wwin 06w Bxoabl IC1TunlIC2 onepauys 4 WATA
61 1 Bxog komaHabl (H.P.) MYCK.
Pa6ota no 4-x CTyneHYaToln IOrMyeckom cxeme. 3AKPbITO OTKPbIBAET
3
g MPY 3AKPbITUN cTon
]
g Bxopn komangbl (H.P.) PED. OTKPbITO 3AKPbIBAET
x 62 IC2 KomaHpa BbIMoNHAET YaCcTUYHOE OTKpPbITME Npoxoaa. PaboTa no 4-x
CTyneHYaTomN IOrNYeCKoii Cxeme. MPW OTKPbITIAN CTOM +TCA
NOCJIE OCTAHOBKM OTKPbIBAET
70 Q6w 06u1. curHan sxopos STOP, SAFE 1 n SAFE 2
KomaHpa npepbiBaeT BbinonHexue. (H.3.)
71 STOP Ecnn He MCMoNb3yeTcs, OCTaBbTe NePEMbIYKY.
KoHdurypupyembiii npegoxpanutenbHbii Bxog 1 (H.3.) - Default BAR.
s SSLPIRIENR o neRoxP
9 Mo3BonAeT NoaKoyaTh yCTponcTa 6e3 AOMONHNTENbHOTO KOHTPOBHOIO KOHTaKTa. KoMaHAa HBEPTHPYET iBVXKEHNE B TeYeHue 2
£ 72 SAFE 1 é%KyHﬂ. ECé1A|/|RHtsell(/|zcn0nb3yeTCﬂ, OCTaBbTe NepembluKy.
T =0n-->
3 Bxop AnA paturka YyBCTBUTENIbHON KpomKi 8K2.
= KomaHga nHBepTVpyeT BIKEHME B TeUEHME 2 CEKYHA.
g KoHburypupyembiin npegoxpaHutensHbii Bxog 2 (H.3.) - Default PHOT.
g YRRy nPeAox
c Mo3BoNAET NOAKMIOYATL YCTPONCTBa 6€3 AOMONHUTENBHOIO KOHTPOJIbHOTO KOHTaKTa. [Mpu 3aTeMHeHUM GOTO3NEMEHTbI aKTVBHbI
73 SAFE 2 Kak B $a3ze OTKPbITUSA, TaK 1 3aKpbITuA. [pu cpabaTbiBaHNN (pOTOINEMEHTA B pase 3aKPbITUA - CMeHa HamnpaBleHVA ABVKEHNA
TQJIbKO MOC/Ie OCBOOOXAEHNA POTONEMEHTA. ECIIM HE UCMONb3YeTCA, OCTaBbTE NEPEMbIYKY.
d3=on-->PHOT TEST
MpoBepka GpoTo3neMeHTOB BKIloueHa Mpun 3aTeMHeHNN GOTOSNEMEHTbI akTVBHbI Kak B $ase OTKpbITUA, Tak 1 3aKpbiTuaA. Mpn
cpabartbiBaHMK GoToINEMEHTa B dase 3aKPbITKA - CMeHa HanNpaBaeHVs BVXKEHWUSA TOMIbKO Nocsie 0CBOOOXKAeHUA $OTOIEMEHTA.
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CESTINA

Svorka Popis POPIS
5
o Napajeni karty:
§ P2 SECTRASF 24V~ Sekundarni transformétor
2
S
g JP7 MOT+ENC Pripojeni motoru a kodéru
20 BLIKAJICT - STYKAC —
NAPAJENI 24V (N.O.) BLIKAJICI vystup.
% 21 (1A MAX)
< 26 5
NEPOUZITY
27
s 50 24V- Vst sieni prislutenstyl
&8 51 AV ystup napajeni pfislusenstvi.
Q|
o Vystup napéjeni pro ovéiena bezpeénostni zafizeni (vysila¢ fotobunék)
= ystup napéjeni pro ovéfena bezpecnostni zafizeni (vysilac fotobunék).
3= 52 24Vsafe+ Vystup je aktivni pouze béhem manévrovani.
60 Vieobecny Vieobecny vstupy IC1alC2 PROVOZ 4 KROKY
61 IC1 Vstup ovladace (N.O.) START. — —
Provoz podle logiky 4 krok.. ZAVRENA OTEVRE
U P
it ZAVIRA SE STOP
°
< Vstup ovladace (N.O.) PED. OTEVRENA ZAVRE
5} 62 IC2 Ovladac vykona ¢astecné otevieni priichodu pro chodce. Provoz podle logiky —
4 krokd. OTVIRA SE STOP +TCA
PO STOP OTEVRE
70 VSeobecny Vseobecny vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
Ovladac prerusi manévr. (N.C.)
71 STOP Pokud se nepouzivd, nechte drat zapojeny.
Konﬁgurovatelny bezpecnostni vstup 1 (N.C.) - Vychozi BAR.
dd=oFF-->BAR
= Umoznuje pfipojeni zafizeni bez doplrikového ovérovaciho kontaktu. Ovladani zméni smér pohybu na 2 s. Pokud se nepouziva,
g 72 SAFE 1 nechte drét zapojeny.
Y dc=on-->BAR 8K2
g2 Vstup pro odporovy okraj 8K2.
g QOvladani zmeni smér pohybuna 2 s.
© Konfigurovatelny bezpe¢nostni vstup 2 (N.C.) - Vychozi PHOT.
N d3=agF-->PH01y P P Y
Umoziuje pfipojeni zafizeni bez do#)lﬁkového ovéfovaciho kontaktu. V pfipadé zastinéni jsou fotoburky aktivni&ak pfi
73 SAFE 2 otevirani, tak pfi zavirani. Zastinéni fotobunky pfi zavirani zméni smér pohybu pouze po odpojeni fotoburiky. Pokud se
nepouziva, nechte drat zapojeny.
d3=on-->PHOT TEST
Aktivujte kontrolu fotoburiky na zacatku manévru. V pripadé zastinéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otevirani, tak pfi zavirani.
Zastineni fotobunky pfi zavirani zméni smér thxbu pouze po odgo'enifotobuﬁky.
elepce anim IKlama
Kel T Acikl
£
o Besleme semasi:
v P2 SECTRASF 24V~ ikincil transformator
o
S
¢E‘5 JP7 MOT+ENC Motor ve enkoder baglantisi
20 FLAS - BESLEME KONTAGI
24V (N.O.) FLAS cikist.
1 21 (1A MAKS)
< 26
KULLANMAYIN
27
= 50 24V-
% g - o1 Savs Besleme ¢ikis aksesuarlari.
g9~ Dogrul tvenlik cihazlari icin gtic cikisi (fotoselli verici)
2 grulanmis guvenlik cihazlari igin giic gikisi (fotoselli verici).
i 52 24 Vsafe+ Cikis sadece manevra dong(isii sirasinda aktiftir.
60 Ortak IC1ve IC. 2 (.)rtak girisler OPERASYON 4 ADIM
61 Ic1 Komut girisi (N.O.) START.
Logica 4 adimlarina gére calisma.. KAPALI ACAR
£
= KAPANMADA STOP
3
=
S 6 > Komut girisi (N.O,) PED. ACIK KAPATIR
Komut kismi agma mesafesini gerceklestirir. Logica 4 adimlarina gore fonksiyon.
AGILMADA STOP +TCA
STOP SONRASI ACAR
70 Ortak STOP, SAFE 1 ve SAFE 2 ortak girisi
Komut manevrayi durdurur. (N.C.)
71 STOP Eger calismazsa L’jprﬂyﬂ takili birakin.
Yapilandirilabilir emniyet girisi 1 (N.C.) - Varsayilan BAR.
dE&nFF-->BAR yerais Y
Ek dogrulama baglantisi olmayan cihazlarin baglanmasina izin verir. Komut, hareketi 2 saniyeligine tersine cevirir. E§er calismazsa
- 72 SAFE 1 kopriiyu takih birakin.
g dd=on-->BAR 8K2
c 8K2 direncli kenar icin giris . . »
£ Komut, hareketi 2 saniyeligine tersine gevirir.
& Yapilandirilabilir emniyet girisi 2 (N.C.) - Varsayilan PHOT.
dFeof F-spHOT | O Y
Ekdogrulama baglantm olmaian cihazlarinbaglanmasinaizin verir. Kararma durumunda, fotosellerhemacilis hem kapanista aktiftir.
73 SAFE 2 Kapanma sirasinda fotoselin kararmasi, hareketi sadece fotosel etkinligini kaybetmesinden sonra tersine cevirir. Eger calismazsa

kopriiyt takili birakin.

d3=on-->PHOT TEST

Fotosel etkinlestirmesini kontrol edin, ve manevragll ba
ece

latin. Kararma durumunda, fotoseller hem acilis hem kapanista aktiftir.
Kapanma sirasinda fotoselin kararmasi, hareketi sa

otosel etkinligini kaybetmesinden sonra tersine cevirir.
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HRVATSKI

Terminal Definicija Opis
9 - N
o= Napajanje ploce:
g ,i P2 TRANSF SEC 24V~ Sekundarni namot transformatora
S
é JP7 MOT + ENC Spoj motora i enkodera
- 20 TREPTAVO SVJETLO - KONTAKT
g POD NAPAJANJEM 24V (N.O.) AUX 0 prilagodljivi izlaz - standardna postavka TREPTAVO SVJETLO.
5 E 21 (MAX, TA)
o 26
Z > NE UPOTREBLJAVA SE
© 50 24V- Lo .
5 E 51 SV Pribor izlaznog napajanja.
£T Ispitan izl daja (fotocelijski odasiljac)
o - spitan izlaz napajanja sigurnosnog uredaja (fotocelijski odasiljac).
e 52 24 Vsafe+ Izlaz je aktivan samo tijekom radnog ciklusa.
60 Zajednicki IC 1i1C 2 zajednicki ulazi Operation 4step
61 1 Ulaz naredbe (N.O.) - START .
Rad u skladu s logikom u Cetiri koraka. CLOSED opens
@
% DURING CLOSING stop
& Ulaz naredbe (N.O.) - PED. OPEN closes
= 62 IC2 Naredba uzrokuje otvaranje krila u pjesacki (djelomican) otvoren polozaj.
Rad u skladu s logikom u Cetiri koraka. DURING OPENING stop + TCA
AFTER STOP opens
70 Common STOP, SAFE 1 i SAFE 2 zajednicki ulazi
7 sTOP Naredba zaustavlja pomicanje. (N.C.)
Ako se ne upotrebljava, ostavite premosnik umetnut.
= Ulaz za sigurnosne uredaje, prilagodljivi 2 (N.C.) - Standardno BAR.
© dc=of F-->BAR
o Omogucuje prikljucenje uredaja kog)i nisu opremljeni dodatnim ispitnim kontaktima. Naredba obrce smjer kretanja
5 72 SAFE 1 na dvije sekunde. Ako se ne upotrebljava, ostavite premosnik umetnut.
= =on-->BAR 8K2
3 Ulaz za sigurnosni obrub 8K2.
e Naredba obrée smjer kretanja na dvije sekunde.
5 Ulaz za sigurnosne uredaje, prilagodljivi 2 (N.C.) - standardno PHOT.
> d3=oFF-->PHOT
0 Omogucuje prikljucenje uredaja koji nisu opremljeni dodatnim ispitnim kontaktima. Kad se zraka prekine, fotocelije
73 SAFE 2 su akfivne tijekom otvaranja i zatvaranja. Kad se zraka prekine tijekom zatvaranja, hod se mijenja u suprotan smjer, tek
nakon sto fotocelli:ja vise ne registrira. Ako se ne upotrebljava, ostavite premosnik umetnut.
d3=on-->PHOT TEST
Ukljucujeispitivanje fotocelija na pocetku rada. Kad se zraka prekine, fotocelije su aktivne tijekom otvaranjaizatvaranja.
Kad se zraka prekine tijekom zatvaranja, hod se mijenja u suprotan smjer, tek nakon 3to fotocelija vise ne registrira.
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COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO - OEXH ZE AEITOYPTIA - URUCHAMIANIE
BBO/J, B SKCMJTYATALIMIO - OEZH XZE AEITOYPTIA - BASLATIN - POKRETANJE

%% fornecida com o trilho - mapéxetal pe Tn ypappr - dotgczona do szyny -
NOCTaBNAETCA C PeNbCOM - TIAPEXETAL UE TN ypaupn - rayh ekipman
isporuceno s vodilicom

|

il [y

AN

4=fas

1

A ATENCAO! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pelanorma EN12445, seja inferior ao indicado pela normaEN 12453.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccao de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o movimento do
automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de accao do automatismo.

A ota onpeia ta omoia opilel to mpotumo EN12445, sival Katwtepn and Tnv tipn mov mpoPAémet vo mpétumo EN 12453.
Mpocoxn!! Katd tn Sidpkeia tTng autoppubpionc n Asttoupyia avixveuong epmodiwv dev givat evepyr). O eyKaTaoTATNG TPEMEL va EAEYXEL TV Kivnon
TOU AUTOHATIOHOU KAl Va INV EMTPETEL O KAVEVAV Va TTANCIACEL 1) va oTabEi VIO TG akTivag §pAcng Tou unxaviopou.

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.
Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania przeszkad jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch automatu i
pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaty sie zadne przedmioty.

A BHMMAHME! MpoBepbTe, 4TO6bI 3HAUEHME CWIbI UMMNYNbCa; U3SMEPEHHOE B TOYKaX, NpeAyCcMOTPeHHbIX cTaHgapTom EN12445, 6bin10

MeHbLue npeAycMoTpeHHoro craHpaapTom EN 12453,

BHumaHume!! HasTane safjaHuA aBToMmaT4eCKMX HacTpoeK GYHKLNA 06HapyKEHNA NPeNATCTBUI He BKNIOYeHa, N0O3TOMY MOHTaXKHNK J0/KeH KOHTPONnpoBartb
ABMKeHNe aBTOMaTN4YecKoll yCTaHOBKM 1 He AoNycKaTb NPUGNKeHNA K Hell WV HaXOXKAeHNA B pafuyce ee felicCTBUA NioAein N NpeAMeToB.

Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453 .
Pozor!! Béhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani pirekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického systému a
zabranit osobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

A DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlgiilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu
kontrol edin.

Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

DIKKAT!! EN12445 standardindabelirlenen noktalarda6lciilen carpmakuvvetidegerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.

UPOZORENJE! Provjerite je li udarna sila udara izmjerena u tockama predvidenima standardom EN 12445 slabija od vrijednosti utvrdenih standar-
dom EN 12453.
Upozorenje! Tijekom automatske prilagodbe, funkcija otkrivanja prepreka nije aktivna. Instalater mora pratiti pomicanje automatiziranog sustava i
zadrzati ljude i predmete izvan njegova dosega.

PROGRAMA(.AO MANUAL DOS TRANSMISSORES - XEIPOKINHTOZ [MPOFPAMMATIZMOZ MOMMNQN - RECZNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW -
NPOrPAMMUPOBAHUE PYHYHOIO OATHYUKA - RUCNI PROGRAMOVANI VYSILACU - VERICININ MANUEL PROGRAMLANMASI
RUCNO PROGRAMIRANJE ODASILJACA
Z@; o
S
nEn | PN ~ - (
(X~ N BRI (] ' 1
Lo R P T
VRN \
,Z< 10s
a g - KO !
21 X /‘ /O‘\ _» [x]]
N N |
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DALJINSKO PROGRAMIRANJE ODASILJACA

Transmissor ja memorizado :
NOMMNOZ HAH ANTOOHKEYMENOZ £TH MNHMH

Nadajnik zaprogramowany !

[laTumk yxe ecTb B namaTu !

Vysilac¢ je jiz ulozeny v paméti '

Verici hafizaya aldi '

Odasiljac vec spremljen u memoruu '

'

'

'

'

@7 W,

\
4
I

\

3
|

Transmissor a memorizar
NOMMOZX NPOX AMOGHKEYXH XTH MNHMH
Nadajnik do programowania
[laTunK anA coxpaHeHus B NamATm
Je nutné ulozit vysila¢ do paméti

Hafizaya alan verici
Oda5|IJac za spremanJe u memoriju

PROGRAMAGAO REMOTA DOS TRANSMISSORES - ATOMAKPYZMENOZX MPOrPAMMATIZMOZ NOMMNQN-
ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW-ANCTAHLMOHHOE NPOrPAMMWUPOBAHUE A ATYUKOB-
VZDALENE PROGRAMOVANI VYSILACU-VERICiNiN UZAKTAN PROGRAMLANMASI

@ ®

2105 |

) R

® @
2105

®

CANCELAMENTO DE TRANSMISSORES - AKYPQXH MOMIQN -KASQWANIE NADAJNIKOW-YAANEHUE AATYUKOB
SMAZANI VYSILACU-VERICi iPTALI - ODUSTAJANJE OD ODASILJACA

%@%
) ana Pi’l‘:’
——_
Cancelamento em curso ~ Cancelamento realizado
AkUpwon og e€€NEN H akupwon oAokAnpwOnke
Kasowanie w toku Kasowanie wykonane
WoeT yonaneHne YnaneHue BbINOIHEHO
Probihd mazani Mazéani dokonceno
Iptal siirmekte Iptal gerceklestirildi
Odustajanje u tijeku Odustajanje zavrseno
PORTUGUES EAAHNIKA POLSKI
. « EvtoAn avoiyuatog .
.>Cor2an;io gﬁ)gl%er;taugr:o do .> 2 BEUT. XelpokivnTog Polecenie otwarcia

transmissor manual como start

TPOYPAUUATIONOG TTOUTTOU WG
évapén

+>2sProgramowanie nadajni-
ka recznego jako start

- Comando de fechamento
> 2 s Programacéo do transmis-
sor manual como 2° canal de radio

. EVTo)\n KAglo{paTog

> deut.  Xelpokivntog
npoypaupanouoc TIOUITOU WG
20 padlokaval

+ Polecenie zamkniecia

+ > 2 s Programowanie nadajnika
recznego jako 2. kanatu radio-
wego

-2 5 s Cancelamento dos co-
mandos de radio

+>5 Seut. AKUpwon ThAeelploTnpiwv

« > 5 sec Kasowanie pilotéw

« Acesso ao menu
« > 5 s menu autoset

[©dl| el o, Nlel|[@ (@
% ﬂ &

@@@@ﬁ@g@@@g_{_

- MpooPaon oto pevou
«> 5 QEUT. HEVOU QUTOMATNG
pUBLIONG (autoset)

@@@@ﬁ@g@@@@

- Otwarcie menu
+> 55 menu automatycznego
ustawiania (autoset)

PYCCKUIA

CESTINA

TURKCE

+ KomaHpga oTKpbITUA

+>2cek.[lporpammupoBaHme
pyyHOro nepepaTuMka B
KauecTBe KOMaHfbl NycKa

« Ovladani otevirani
« > 2 s Ru¢ni programovani
vysilace jako start

+ Acma komutu
« Vericiyi baslatmadaki gibi ma-
nuel programlama > 2 saniye

« KomaHpga 3akpbiTuA

+ > 2 cek. [lporpammmpoBaHune
py4yHOro nepepatyMka B
KayecTse 2-0ro pagmokaHana

+ Ovladani zavirani
+ = 2 s Rué¢ni programovani
vysilace jako 2. radiovy kanal

- Kapatma komutu

« 2. radyo kanali gibi vericiyi
manuel programlama > 2
saniye

«> 5 ceK. YaneHue pagnokomaHs

> 5 s Smazani radiového
ovladani

« Uzaktan kumandayla iptal
25 sec

«[locTyn K MmeH1o
* > 5 CceK. MeHto
ABTOMATMYECKNX HaCTPOeK

@@@@ﬁ@@@@@l@_k

@@@@ﬂ @g@ @@@

«Vstup do menu
«>5 s menu autoset

@@@@ﬁ @g@ @@l@ﬂ'

« Meni erigimi
« Otomatik belirlemeli meni
> 5 saniye
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LEGENDA
- (O] === [@] + e 9 Ativacéo do monitor / confirmacéo
' : (0] . ! |§| . ' : Evepyomoinon 0Bdvng / empPefaiwon
: ! : ; 0 , ! ©] Wiaczanie wyswietlacza / zatwierdzenie
i @OK tTTT :_ — K | BxniounTb oTobpaxerue / MoaTsepanTs
v . Pardmetro / Spusténi displeje / potvrzeni
d . g:&%lggfo‘i Ekranda agma / onaylama
[ .
MapameTr Sklopka na zaslonu / Potvrdi
B T on | Pat%metrp
K Parametre
J ; (O] Parametar
( ( §|— Saida do menu
d E E ) ‘E€080¢ amo To pevou
= — | Wyjscie zmenu
l )OK oF O BbIxog 13 MeHIo
Opusténi menu
Menduden ¢ikis

Izlazni izbornik

g aumento

T avénon

T . @] zwiekszanie
5' 9 . | YBenuueHuve

5 Ii (O] @] zvyseni

J -
v

) ( -— Valor-Tiun artig
£ E o] — Tt gl Wartos¢-3HaueHne povecano
- Hodnota-Deger
Vrijednost

)OK = j

v (N

@] diminuicao

E300 4

peiwon
b zmniejszanie
l OK | —e YMeHbLueHne
/ I Valor-Tiun

snizeni

. Wartosc¢-3HaueHune irz:alrr:}i!no
:, F 0 t X P = Hodn\t;tg-%eger
[} L : o rijednost
-1 1
oo | oK
J J
v I [}
(Al : Verséao do software central
DS R N | ‘Ek&00n KEVTPIKOU AOYIOUIKOU
; ! Wersja oprogramowania centrali
-------- ’ Bepcua N0 6noka ynpaBneHus
Verze prosti. softwaru
Merkezi yazilim strimi
Verzija softvera kontrolnog uredaja
HRVATSKI

+ Naredba za otvaranje
« > 2 s Ru¢no programiranje
odasiljaca kao pokretanje

+ Naredba za zatvaranje

+ > 2 s - ru¢no programiranje
odadiljaca kao drugog radijskog
kanala

« > 5 s - odustajanje od
daljinskih kontrola

« Izbornik pristupa
- >5s—automatska prilagodba
izbornika
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PORTUGUES 2
TABELA “A” - MENU - (PR~ A7) <
<<
ra . .~ = |- ~ N
Légica Definicao Padrio Br:;réa; ?eca‘ii';gﬂg Opgoes g
di Bloquear impulsos de OFF ON O impulso de start ndo tem nenhum efeito durante a fase de abertura. @
abertura OFF O impulso de start tem efeito durante a fase de abertura.
ON Entrada configurada como Bar 8k2. Entrada para bordo resistivo 8k2 (Fig. L1).
. O comando inverte o movimento por 2 seg.
ac Teste das fotocélulas OFF ,
OFF Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
O comando inverte o movimento por 2 seg.
ON Ativa a verificacao das fotocélulas (Fig. L2
a3 Test fotocellule OFF - .<_; - - (Fig. L2)
OFF Desativa a verificacao das fotocélulas
Parametro Min. | Méx. | Padrao [ Pessoais Definicao Descricao
0= fechamento automatico desabilitado . . .
‘ . o . fTerr{npo df ;’F—)%%fjg;o?rsa_rq%g S\/)alor do tempo de fechamento automatico entre 1% e 99% (corre-
£ au?grr?z':nﬁgg [co)/] Egbrigatorioinstalarum pardefotocélulas se o funcionamento automatico for habilitado
0 E'obbligatorioinstallare una coppiadifotocellule sesiabilitail funzionamento automatico
L2 1 99 75 Par de abertura [%] | Programar o valor de par de abertura do motor entre 1% e 99%. *
E3 1 99 75 Par de fechamento [%] | Programar o valor de par de fechamento do motor entre 1% e 99%. *

*
A ATENCAO: Certifique-se de que o valor daforga deimpacto medido nos pontos previstos pelanorma EN12445 seja inferior ao que éindicado nanormaEN 12453.
Uma configuracao errada da sensibilidade pode provocar danos a pessoas, animais ou coisas.

EAAHNIKA
MINAKAZ “A” - MENOY - (PR~R")
Noyikn OpIopoC Npoemoyn E"Mﬁfu'?vf‘ge"w“ EmMoyéc
MmAokapet ON O moAuég évapéng dev éxel kapia emidpaon Katd tn ¢Acn avoiypaTog.
a TOUG TTAAHOUG OFF — - - - - -
avoiypaTog OFF O maApog évapéng éxel emidpaon Katd Tn ¢Aon avoiypatog.
ON Eioobo¢ Siapoppwpévn we Bar 8k2. Eicodog yia wiikd dkpo 8K2 (Eik. L1).
ae BAR/SK2 OFF H evtoAn avTioTpE@el TNV Kivnon yia 2 SeuT.
OFF Eicodo¢ Slapopewpévn wg Bar, avixveuTtig epmodiwv.
H evtoAr) avTioTpEQEL TNV Kivnon yla 2 SeuT.
d 3 Aok OFF ON Evepyorolei Tov éAeyx0 TwV @WTOKUTTAPWV (EIK. L2)
PWTOKUTTAPWY OFF ATEVEQYOTIOLE TOV EAEYXO TWV PWTOKUTTAPWY

0= QuTOUATO KAEIOIMO ATTEVEPYOTIOINUEVO
Xo6vo 1-99= puBUiCeL TNV TIUr TOU &(povou aUTOUATOU KAELGIPATOG UETAEY 1% Kat 99%
kot 0 99 0 aur%pmf)u (ayTioTolxei o€ 1 deuT. - 180 deut.)

i 0,
khetoiuatog [%] Eival umoxpewtikéd va eykataotabel éva (euydpl @WTOKUTTApWY av
€vepyornoinBei n autduatn Aettoupyia

L2 1 929 50 Pom GEQ/O(’%WGTOC PuBuiote Tnv TIPn TNG POTING AVOiyHATOG TOU HOTEP METAEY 1% Kat 99%. *
3 1 | 99 50 Pom K?os/;]o‘“moc PUBLIOTE TNV TIUA TN POTTAC KAEIGIUATOC TOU HOTEP HETAED 1% Kal 99%. *

*

A MPOZOXH: BeBaiwBeite 6Tt N TIPN TG IGXUOG KPOUONC TTOU PETPATAL OTA GNHEIA TTOU TapEXOvTal amo To mpotunmo EN12445, ival pikpdTepn amd 60a avagpépovrat
oto npotumo EN 12453.

H AavOacopévn puBuion tn¢ evaicOnoiag pnmopei va dSnpiovpynoet BAaPeg og aropa, {wa n avTikeipeva.

POLSKI
TABELA “A” - PARAMETRY - (PARrAN)
Logika Nazwa Domyslnie ashacs “fykf’- Opcje
nane ustawienie
di Blokuje impulsy OFF ON Impuls start nie ma zadnego wptywu podczas fazy otwierania.
! otwierania OFF Impuls start ma wptyw podczas fazy otwierania.
ON Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2 (Rys.L1)
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.
dac BAR/8K2 OFF — . - "
OFF Wejscie skonfigurowane jako Bar, listwa krawedziowa.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.
ON Uruchamia kontrole fotokomorek(Rys.L2
d3 Test fotokomérek OFF < - (RysL2)
OFF Wylacza kontrole fotokomorek

0= automatyczne zamykanie wytgczone

Czas 1-99=ustawic czas automatycznego zamykania pomiedzy 1%i99% (co odpowiada 15-1805)

e 0 99 0 automatycznego

zamykania [% ; Lo . .
Obowiagzkowo nalezy zainstalowac jedna pare fotokomoérek w przypadku urucha-

miania dziafania w trybie automatycznym

Moment
E E’ 1 929 50 obrotom[%(])twarcia Ustawic¢ wartos¢ momentu obrotowego otwarcia silnika pomiedzy 1% i 99%. *
0
E 3 1 99 50 M%n%egwgiggig)f&v]vy Ustawi¢ wartos¢ momentu obrotowego zamkniecia silnika pomiedzy 1% i 99%. *

*
A UWAGA: Sprawdzi¢, czy wartos¢ sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych norma EN12445, jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.
Btedne ustawienie czutosci moze spowodowac obrazenia u 0séb, zwierzat badz szkody rzeczowe.
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| PYCCKUUA
TABJIMLIA “A”- MEHIO(PR-RN)
Mo 3anoMunHaHue
JiC QDyHKUMA MONYAHIIO BBEeAEHHON Onuyun
y HaCTpONKN
BbnokupoBka BKJ1. CurHan “ctapt” npu OTKPbIBaHUW He aKTUBUPYET HNUKAKOro feiCTBUA.
dl NMnynbca «CTapT» B BbIKJI.
¢ase oTKpbIBaHMA BbIKJ1. CurHan “ctapt” akTUBMPYET BbINOSIHEHNE KOMaH/bl PN OTKPbIBAHWN.
BKJT Bxop ckoHbUrypmpoBaH Kak Bar 8k2. Bxop ansa pesuctrsHoin kpomku 8K2 (puc. L1)
a2 BAR/SK2 BBIK/T : KomaHpa n3meHseT HanpaBiieHne ABUXEHUA Ha NPOTUBOMNOMNOXHOE B TeYeHUe 2 CeK.
' BbIKJT Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas UyBCTBUTEIbHAA KPOMKa.
' KomaHnfa n3meHsaeT HanpasiieHne ABUXEHUA Ha NPOTUBOMNOIOXKHOE B TeYeHMe 2 CeK.
43 MNposepka BbIKN BKJ1. MpoBepka GpoTO31EMEHTOB BKJIIOUEHa (puc. L2)
¢dotoanemenTos ' BbIKJI. MposepKa GOTO3/1EMEHTOB OTK/I0YEHA
Mapametp MwH. Makc. ymon']l‘;um JInunble QyHKuna HanmeHoBaHune
0 = aBTOMaTMYeCKOE 3aKPbITHE OTKIOUEHO
1-99= BBECTW BpemA aBTOMaTNYeCKOro 3akpbiTa oT 1% Ao 99% (cooTseTcTBYeT
pema nmanasony 1 cek - 180 cek
B y 1 180 cek)
£ 0 99 0 aBTOMATUYECKOrO
3aKpbITnA [%]
Mpu BKKOYEHMN aBTOMATNYECKOTO PEXMMa HEOOXOAMMO YCTaHOBUTb Napy

doTo3nemeHTOB
t E 1 99 75 MO'\OA.?SSJ.%I;I??OFW BBecTv KpyTALMIN MOMEHT ABUraTeNa Npu OTKPbIBaHWM - OT 1% A0 99%. *
t 3 1 929 75 K?ay;g:ﬂllaﬂaMHuam BBecTu KpyTAWMIA MOMEHT fBUraTens npu 3akpbiBaHum - ot 1% fo 99%. *

A
OCTOPOXHO!Y6epuTech, 4to 3Ha4YeHMe CUAbl IMAYNbCa, N3MepeHHOe BTOUKaX, NPefycMOTPeHHbIX cTaHAapToM EN12445, 6bin0 meHbLue npeaycmoTpeHHoro ctaHgapTtomEN 12453,
Owun604HbINi BBOA NOPOroBOii YyBCTBUTENbHOCTY YCTPONCTB MOXKET NPMBECTN K TPaBMUPOBaHUIO NIOAEIA, XKNBOTHDIX IN60 NOBpeXAeHMI0 NpeAMeToB.

CESTINA
TABULKA “A” - MENU - (PR-A1)
Logika Popis Vychozi Pigi',“rét""g's‘tta"’,re‘:“’f' Moznosti
di Zablokovani impulzd VYP ZAP Pocatecni impulz nema béhem faze otevirani zadny ucinek.
otevirani VYP Pocéatecniimpulz nemé béhem faze otevirani Gcinek.

ZAP Vstup nakonfigurovén jako Bar 8K2. Vstup pro odporovou listu 8K2 (Obr. L1).
ae BAR/BK2 VYP Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

VYP Vstup nakonfigurovan jako Bar, bezpec¢nostni lista.

Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

d3 Test fotobun&k OFF ON Aktivuje kontrolu fotobunék (Obr. L2)

OFF Vlypne kontrolu fotobunék

Parametr Min. Max. | Vychozi Osobni Popis POPIS
0= automatické zavirani vypnuto
Doba automa- 1-99= nastavi hodnotu doby automatického zavirani mezi 1% a 99% (odpovida 1s-180s)
{ 0 99 0 tického zavirani
i
£ [%] Mpy BKMIOYEHUM aBTOMATUYECKOTO PeXMUMa HEOGXOAMMO YCTaHOBUTb Napy
_ OTO3/IEMEHTOB

[ 1 99 75 Momenr%?]tewram Configurar el valor del par de apertura del motor entre 1%y 99%. *
E :',' 1 929 75 Moment zavirani [%] | Configurar el valor del par de cierre del motor entre 1%y 99%. *

*
A UPOZORNENI: Zkontrolujte, zda hodnota narazové sily naméfena v bodech stanovenych normou EN12445 je niz$i, nez hodnota uvedena v normé EN 12453,
espravné nastaveni citlivosti miiZe zpUsobit zranéni lidi, zvifat nebo poskozeni véci.

) TURKCE
TABLO “A” - MENU- (PR-RN)
Mantik Tanim Varsayilan Is;{frtﬁ%la::.ar Secenekler
di impuls kilidi actklids KAPALI ACIK (ON) Baslangi¢ impulsunun acilis asamasinda bir etkisi yoktur.
! P g (OFF) KAPALI (OFF) Baslangic impulsunun agilis asamasinda etkisi vardir.
Giris Bar 8k2 olarak yapilandiriimis. 8K2 rezistif kenar icin giris (Sekil. L1).
omut, hareketi 2 saniye icin ters cevirir.

dc BAR/8K2 K(gF;AFI)J s . e be' .

Bar olarak yapilandiriimis giris, hassas giivenlik kenari.
KAPALI (OFF) Komut, hareketi 2 saniye icin ters gevir?r.
. KAPALI ACIK (ON) Hiermee schakelt u de controle van de fotocellen in (Fig. L2)
Fotosel testi
d3 (OFF) KAPALI (OFF) Hiermee schakelt u de controle van de fotocellen uit
Parameter Min. Max. | Default | Persoonlijke Definitie Beschrijving
0= otomatik kapanma devre disi
Otomatik 1-99= otomatik kapanma zamaninin degeri %1 ve %99 arasinda (1 saniye - 180 saniyeye
E 0 99 0 kapanmoa zamani | karsilik gelin
[%] Otomatik islem etkinlestiriimisse, bir cift fotoselin kurulmasi zorunludur

PUTO3JTEMERTOB

L 1 99 75 Acilma torku [%] | Motor acilis tork degerini %1 ile %99 arasinda ayarlayin. *

3 1 929 75 Kapanma torku [%] | Motor kapatma tork degerini %1 ile %99 arasinda ayarlayin. *

*
@DiKKAT: EN12445 standardi tarafindan belirtilen noktalarda dlciilen darbe kuvvetinin degerinin EN 12453 standardinda belirtilen degerden daha diisiik
oldugunu kontrol edin.

Duyarlilik ayarinda yapilan hatalar insanlara, hayvanlara ve cevreye zarar verebilir.
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TABLICA ,A” - PARAMETRI IZBORNIK - (PAr- AT

LOGIC Definicija Zadano SRR obal il 3 Opcije
di Blok impulsa za OFF ON Impuls za pokretanje nema efekta tijekom faze otvaranja.
otvaranje OFF Impuls za pokretanje ima efekta tijekom faze otvaranja.
ON Ulaz je konfiguriran kao Bar 8k2. Ulaz za sigurnosni obrub 8K2 (sl. L1).
ae BAR/SK2 OFF Naredba obrce smjer kretanja na dvije sekunde.
OFF Ulaz je konfiguriran kao BAR (krak); senzor osjetljiv na dodir.
Naredba obrce smjer kretanja na dvije sekunde.
43 Ispitivanje OFF ON Aktivira upravljanje fotocelijom (sl. L2)
fotocelije OFF Deaktivira upravljanje fotocelijom

0= automatsko zatvaranje deaktivirano
E 0 99 0 Vrijeme automats- | 1-99=namjesta vrijednost viemena automatskog zatvaranjaizmedu 1%i 99 % (odgovara 15-180s)
kog zatvaranja [%] ) )
Ako je automatski rad omoguéen, mora biti ugraden par fotocelija
Ee 1 929 50 Olért?,tar:;mgrfrg/oe]nt Vrijednost okretnog momenta otvaranja namjestite izmedu 1 % i 99 %. *
£33 1 929 50 Ozkar{e\fgriami%r?oi?t Vrijednost okretnog momenta zatvaranja namjestite izmedu 1 % i 99 %. *
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*
A UPOZORENJE: Provjerite je li vrijednost udarne sile koja je izmjerena na tockama predvidenima normom EN 12445 niza od vrijednosti navedene unormi EN 12453.
Neispravna postavka osjetljivosti moze izazvati ozljede ljudi i Zivotinja ili oStecenje imovine.

!l:rE Activacao entrada start externo START E _

kW&, 1100025 10005) QLY TROXWEN,
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TIPOCHETOVTAC EVAV HNXAVIKO aVAOTOAéD 0TO TENOG Sladpopng KAEloipaTog (Kit
B! , 00

Jtoset)

oPEn Activacdo entrada OPEN
cl Activacado entrada CLOSE
PEd Activacdo entrada postigo PED
SkoP Activacéo entrada STOP
bAr Activacéo entrada perfil BAR
Sbe Activacao entrada interruptor de fim-de-curso fecho do motor SWC
Sbo Activacdo entrada interruptor de fim-de-curso abertura do motor SWO
Aplaca estd a esperade executar uma manobra completa de abertura-fecho naointer-
SEE rompida por paragensintermédias paraadquirir o binario necessario parao movimento.
ATENCAOQ! Nao estd activo o reconhecimento de obstaculos
Frit Teste fotocélulas falhado Verificar ligacao fotocélulas e/ou definicées Idgicas
Froc Teste perfil falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicoes l6gicas
FrO6 Teste perfil 8k2 falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicoes parametros/I6gicas
Er iH* Erro teste hardware placa \Plsoriblcar ligacoes ao motor A
Er3H® Inversao devido obstaculo - Amperostop Verificar eventuais obstéculos ao longo do percurso
[T Sist. Térmico Aquardar o arrefecimento do automatismo
Erd0 Erdd ; iox Tentardesligarereacenderaplaca.Se o problemapersiste deve-se
E-7Y E-T5 Erro interno de controlo supervisdo sistema. contactar a assisténcia técnica. 71
Pressionando Ok sdo confirmadas as configuracées detetadas.
Ere Erro de consisténcia dos parametros de central (Logicas e Parametros) A placa continuara a funcionar com as configuracdes detetadas.
I\ Enecessario verificaras configuracdes da placa{Parametros e Ldgicas).
A ~ Pressionando Oka placa continuardafuncionar com D-trackdedefault.
Er73 Erro nos pardametros de D-track A E necessario efetuar um autoset
0 Autoset nao realizado corretamente por intervencao de comandos externos. Repita
0 PIoc
Xoo Curso inferior ao curso minimo exigido, cerca de 50 cm.
ko3 Ainstalacdo fica excessivamente “elastica/dinamica”. Enrig‘)ega—a adicionando um bloqueio
mecaniconofimde corsadefechamento (kitcdd.1100025 10005) antes defazer outroautoset.
*H=0,,....9ABCDEF
SEFE Evepyomoinon g1008ou e€wtepikou start START E
aPEn Evepyomoinon e1066ou OPEN
clLS Evepyomoinon elc68ou CLOSE
PEd Evepyomoinon g1068ou me(wv PED
SkoP Evepyomoinon el6650u STOP
bAr Evepyomoinon g1008ou avixveutn epmodiwv BAR
Slc Evepyomoinon £10060u TEPUATIKOU KAEIGIHATOG Tou potép SWC
SLo Evepyomoinon £10660v TEpUATIKOU avoiypaTtog Tou potép SWO
H mAakéta mepipével va exteNéoel évav AP KUKAO avoiyuaToG-KAEIGIHATOG
SEE Xwpi¢ dtakomn and evoIAUETa stop WOTE va ATIOKTACEL TNV AmapaiTnTn POt
yta tnv kivnon. MPOYXOXH!'H avixveuon tou gumodiou Sev gival evepyomoinpévn
Erl i ATOTUYXia TEOT QWTOKUTTAPWV ENéy&te TN 0UVEEON PWTOKUTTAPWY KA/} T pUBUION AEITOUPYIWV
Er02 ATOTUXIQ TEGT QVIXVEUTH ERTOSIoV %éﬁ\é%rgvmv olOvdeon avixveutny epmodiwv kal/n tTn puBuion
Er06 Arotuyia TEoT aviyveuTh epmodiwy 8k2 Eﬁ%"fig& \ggggggg eIV gumodiwy ki ™ poBuion
) ) - EAEYETE TIC OUVOECEIC OTO HOTED ]
Er H* S @aApa teoT hardware mhakétag - Iflpr?ﬁ))\npara hardware otnv mhakéta (amevBuvBeite oTo
OEPDLIC
Er JH¥ AvTioTpO®N ano eumosdio - Amperostop EAéy&Te TUXOV epmodia katd pnkog g Stadpoprig
ErHH* OgpUIKN AoQAAEL MePIUEVETE VO KPUWOEL TO OUOTNA AUTOUATIOHOU 7il
Er0 Eri S . . . AokiudoTe va oPACETE Kai va avapeTe Kat TAN Ty TAakéTa. Av To
E T4 E-15 EoWTEPIKO GOANUA ENEYXOU ETITHPNONG CUCTHUATOG, npOBAnua mopaugivel, qneueuvee?m o710 0épPIC.
i i i i - i TIieCovTac OK ey epalx:vovml Ol OVIXVEUPIEVEC, PUDHIOEIC. H
-T2 S@dApa 0pBOTNTAC TWV TTAPAMETPWY KEVTPIKNAG Movadag (Aertoupyieg Kat|TAQKETa Ha OLVEKICEI VA AEITOUPYEL LE TICQVIXVEUUEVEC PUBUIGELG.
o MNapduetpot) ,I;I .TESSB \\’/qlgg E{\EV&ETS TIG puBHIioELG TNG MAakETag (Mapapetpol
ErF3 o@dApa pUBUIONE Twv E1065wv SAFE EAéy€te T owotr puBuion Twv e1068wv SAFE
Xo érslx \&I)(’lxé g;}:g#lgg} gg&gg& OWOTAAOYW TTAPEUBAONGTWV EEWTEPIKWVY XEIPIOTNPIWV.
xoce Kdtw Siadpoun otnv eAdxiotn anarrovuevn Siadpoun, mepimou 50 cm.
K03 H eykatdotaon eivat oAU “ehacTikii/duvapikry. OpovTioTte va tnv okAnpUveTe
o
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POLSKI

PYCCKUM

CESTINA

*H=0,1,..9ABCDEF

5&.-! Aktywacja wejicia start na zewnatrz START E

*H=0,1,..9ABCDEF

oPEn Aktywacja wejécia OPEN
clS Aktywacja wejscia CLOSE
ywacja wejscia przejscia dla 0sob pieszyc
PEd Akt ja wejdci jscia dl 6b pi h PED
SkoP Aktywacja wejécia STOP
bAr Aktywacja wejécia listwy BAR
Sl Aktywacja wejscia wytgcznika krancowego zamykania dla silnika SWC
SLo Aktywacja wejscia wytacznika kraricowego otwierania dla silnika SWC
Kartaoczekujenawykonaniecategocykluotwierania-zamykania,bezzatrzymania
SEE Bosrednlego, w celu obliczenia wartosci sity niezbednej do wykonania ruchu.
WAGA! Rozpoznawanie przeszkdd jest nieaktywne
Erl i Test fotokomorek nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy fotokomorki sg podtgczone i/lub ustawienia logiczne
Er02 Test listwy nie powiddt sie Sprawdzic¢ czy listwa jest podigczona i/lub ustawienia logiczne
n f ; i i Sprawdzi¢ czy listwy sa podtaczone i/lub ustawienia parametréw/
Er0B Test listwy 8k2 nie powiodt sie ustawienia logiczne
* - Sprawdzi¢ potaczenia z silnikiem
Er H Blad testu osprzetu karty - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym)
Er3H* oogr‘g’;?gfrﬂ'fslﬂ)?mnku ruchu z powodu wykrycia przeszkody - Elektroniczny |gp, 4y dzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace sie na trasie ruchu
Er4H* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
Er0EFTH ) . Sprébowa¢ wylaczy¢ i ponownie wiaczy¢ karte. Jezeli problem sie 71
Er MEFTS Btad wewngtrzny kontroli nadzorujacej system. powtarza, skontaktowac sie z serwisem technicznym.
. . o Nacisniecie OK potwierdza pobrane ustawienia. Karta bedzie dziata¢
Ere Btad spojnosci parametréw centrali (logika i parametry) z pobranymi ustawieniami. o
& Trzeba sprawdzi¢ ustawienia karty (parametry i logike).
Naci$niecie OK spowoduje, ze karta bedzie dziata¢ zdomyslnym systemem
Er3 Btad w parametrach systemu D-track D-track.
N\ Trzeba wykona¢ automatyczne ustawianie (autoset).
X! Automatyczne ustawianie nie zostato wykonane poprawnie z powodu in-
terwengji zewnetrznych elementéw sterowania. Powtérzy¢ procedure
xoc Skok mniejszy od minimalnego zadanego skoku, ok. 50 cm.
Instalacja jest zbyt ,elastyczna/dynamiczna”. Usztywnic ja, montujac mecha-
K03 niczny ogranicznik nawyfaczniku rahcowymzamykamaekodzestqwuI100025
10005) przed wykonaniem kolejnego automatycznego ustawiania.
*H=0,1,....9ABCDEF
SErE AKTvBauUwvA Bxofa HapyxHoro ctapTa START E
oPEn AkTusauva sxofa OPEN
ctS AxTnsauma sxoga CLOSE
PEd AKTuBaLVA newexogHoro Bxoga PED
SkoP AkTuBauwa Bxoaa STOP
bAr AKTMBaLWA BXofa KpoMKu BAR
Shic AKTMBaLMA BXOAa KOHLIEBOrO BblkAOYaTend 3akpbiTa Agsuratena SWC
SLa AKTMBaLMA BXOAa KOHLIEBOrO BblK/OYaTeNna OTKpbITUA Asuratena SWO
Mnata oxupaeTt ocgmeCTBneva NOMHOTO MaHeBpa «OTKPbITUSA-
SEE 3aKpPbITUA», HE MNPEPBAHHOIO MPOMEXYTOUYHbIMY OCTAHOBKAMU,
4yToOOBl MOJN Hbleb KPYTALWMA MOMEHT, HEOOXOAWMBIA ANA ABVKEHUA.
BHVMAHWE! Hamme{tmmuwuwo
rd WnbKa TECTUPOBAHYSA $OTOINEMEHTOB pOBEpPUTD CoefMHEHVE GOTOINEMEHTOB U/UNN YCTAHOBKY NIOTMKN
E-01 Oumb b n ey b /
Erfc OLwwmbKa TeCTUPOBAHWSA KPOMKM MpoBepuTb CoeAMHEHNE KPOMOK W/U/N YCTAaHOBKY JIOTMKM
r LWMGKa TECTUPOBAHWS KPOMKM |POBEPUTH COEAMHEHIE KDOMOK /WM YCTAHOBKY NTapaMETPOB/NIOMvIKM
ErDE Own6 8k2 n ef / ynap /
- [IpoBepUTL NOAKIIOYEHNS K ABUTaTENIO
Er H* OLwnbKa TeCTUPOBAHWA annapaTHbIX CPeACTB NaTbl - Mpobnembl annapaTHbIX cpenc)TB Ha nnate (CBAXUTECH CO
cny>601 TeXHNYECKON NOMOLIN
Fr 3H* M3meHeHve HanpaBeHua 13-3a NPenaTcTBUA - Amperostop MpoBePUTb, €CTb NV NPENATCTBUA HAa MapLpyTe n
ErHH* Tennosas 3awuTa MofoxaaTtb oxnaxaeHna aBTOMAaTUYECKON YCTaHOBKM
Erd0 EF31 Monpo6oBaTh BLIKAKUNTL 1 CHOBA BKMKOUNTb mnaty. Ecau
Er4 E-19 BHYTpeHHAA olNbKa NpoBepky yNpaBneHna cuctemb. NPObMIEMa OCTAETCH, CBSKMTECH CO CNY>KBON TEXHUYECKOM TOMOLLM.
MpyHaxaTuHaknasily OKBbI6paHHbIEHACTPONKIMOATBEPHKAAIOTCA.
Erg OwnbKa cornacoBaHHOCTU NapameTpoB nofcTaHLmm (Jloruka u napameTpbi) MnaTa NPOAONXMT PabOoTy C BHIOPaHHbBIMIN HAaCTPOMKaMN.
1\ Heobxoanmo npoBepuTb HacTpoliky nnabl (JIOruky v napameTpi).
~ MpnHaxatHaknasuiuy OKnnataBo3o6HoBIT paboty ¢ D-tracknoymonyatuio.
Er13 Ouinbka B napametpax D-track /& Heo6X01AMO BbINONHMTL ABTOMATAYECKYIO HACTDOVKY
KO { He yanoch BbINOSHUTL ABTOMATUYECKYHO HACTPOVIKY NS BHELIHMX KOMaHA [OBTOPUTL NPOLeAypy
xoe XOA MeHbLUEe MUHVMANIbHO TPeByeMOoro XoAa, 0Koso 50 cm.
YcTaHOBKa CNULWIKOM "MOABUXKHAA / [rHaMndeckas”. YBeNUMUUTb KecTKocTb, J0baBMB
x03 MeXaHNYeCKUN CTepKeHb KKOHLIEBOMY BbIK/HOUaTENHo 3aKpbITHA (Kog KomnnekTa |100025
10005) nepeTem KaK caienarb eue BhioNHNTL CIEAVIOUIYHO ABTOMATNYECKYHO HACTDOVKY.
*H=0,1,....9ABCDEF
SkrE Zapnuti vstupu externiho startu START E
aPEn Zapnuti vstupu OPEN
ctS Zapnuti vstupu CLOSE
PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
SkoP Zapnuti vstupu STOP
bAr Zapnuti vstupu bezpeénostni listy BAR
Sl Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
SLo Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni u motoru SWO
Karta ceka na provedeni kompletniho cyklu otevfeni-zavieni, nepferuseného
CEE me2|o|peracn|m zastavenim, aby ziskala moment nutny pro pohyb.
POZOR i aktivni zjistovani prekazky.
Erl i Test fotobunék se nezdaril Zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni logiky
ErOe Test bezpecnostni listy se nezdafil ﬁkqn\tlroluﬁe pripojeni bezpecnostnich list a/nebo nastaveni
Er0f Test bezpe¢nostni listy 8k2 se nezdafil Zkontroluijte pfipojeni li§t a/nebo nastaveni parametrd/logiky|
-Zkontrolujte Fipojeni motoru
Er iH* Chyba testu hardwaru karty broblémy harda pripoJ . A
Er 3H* Obréceni sméru pro prekazku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné prekazky podél drahy
ErHH* Tepelny jisti¢ Pockejte na ochlazeni automatického systému
Erl0 Erdd - . Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud problém i nadale 71
E-14 E-15 | Vnitini chyba kontroly dozoru systemu. pretrvava, kontaktujte technicky servis.
. e . Stiskem OK se potvrzujipislusna nastaveni.Kartabudeinadéle
Erc Chyba konzistence parametrd fidici jednotky (logika a parametry) ?r\acovat se zjisténymi nastavenimi. .
'\ Je nezbytné zkontrolovat nastavenikarty (Parametryalogika).
Stiskem Ok karta obnovi ¢innost ae standardnim D-track.
Eri3 Chyba v parametrech D-track /vt\ Je nezbytné provést Autoset
ol Autoset nebyl spravné proveden kvuli zésahu externich ovladacud. Zopakujte postup
xoce Dréha krat$i nez minimalni pozadovana draha, asi 50 cm.
x03 nstalace je plis "elasticka/dynamicka”. Zpevnéte ji pfidanim mechanické zarazky na
oncovy doraz ( MMWMMMMMM@U
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SkrE START E dis start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
clS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
SkoP STOP girisi etkinlestirilmesi
bAr BAR giivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
Sl SWC motor kapanma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Sbo SWO motor_acilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Kart, hareket icin gerekli torku elde etmek icin ara stoplar ile kesilmey-
SEE en komple bir acilma-kapanma manevrasi gergeklestirmeyi bekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin degil
ErO Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
Erle Guivenlik kenarlar testi basarisiz E;r:/t?‘(r)]ll_lé( kenarlarinin bavglantlsm| ve/veya lojik ayarlan.r.n
ErO5 |8k givenlik kenarlan testi basarisiz Guvenlik kenarlarmin baglantisini ve/veya parametre/lojik
- Motora baglantilari kontrol edin
Er iHx Kart donanim test hatas Kartta donanim problemleri (teknik servise basvurun)
Er3H* Engel sebebi tersinme - Amperostop Glzergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
ErHH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
EF0 EFi ) . ) Karti kapatip, yeniden acmayi deneyiniz. Problemin devam
E-Tq E-15 |Sistemstipervizyon kontroldiic hatasi. etmes: halindd teknik servies ba§vu¥un. T
Olk Ituguna bEiSIlc_iIIQ_Ir}da algl(ljanan ay;rlarkqnaylanlr. Kart,
- ] " algilanan ayarlar ile islemeye devam edecektir.
EFT2 Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Parametreler) Lé%kra;t ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor (Parametreler ve
er).
Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track ile islemeye
Er73 D-track parametrelerinde hata gececektir.
/\ Birautoset yapilmasi gerekiyor
xot Otomatik belirleme harici komutlarin miidahalesi nedeniyle dogru bir sekilde yurittile-
! miyor. Prosediir(
o2 Alt hareket mesafesinden, asgari hareket mesafesine istenen yaklasik 50 cm.
Kurulum sonucu ¢ok “elastik/dinamik". Baska bir otomatik giris gapmadan once, ka-
xo3 patma hareket mesafesi sonu anahtarina (kit kodu 1100025 10005) mekanik bir durus
ekleyerek sikistirin.
*H=0,1,....9ABCDEF
SkrE Aktiviran je vanjski pokreta¢ki ulaz START E
oPEn aktiviran je ulaz OPEN (otvori)
cl aktiviran je ulaz CLOSE (zatvori)
PEd Aktiviran je PED ulaz za pjesake
SkoP aktiviran je ulaz STOP (zaustavi)
Phak PHOT aktiviran ulaz fotocelije
bAr BAR aktiviran ulaz za sigurnosni rub
Slic Aktiviran ulaz grani¢nog prekidaca zatvaranja motora SWC
SLao Aktiviran ulaz grani¢nog prekidaca otvaranja motora SWC
Ploca je u pripravnosti za ¢itav ciklusa otvaranja i zatvaranja, bez prekida
SEE zaustavljanjima u tome, radi postizanja momenta neophodnog za pomicanje.
UPOZORENJE! Prepoznavanje prepreka nije aktivno
Erl i Ispitivanje fotocelije nije uspjelo Provjerite postavke fotocelije i/ili logike
ErD Ispitivanje senzora osjetljivog na dodir nije uspjelo Ef?c‘)’é?.”ete P?Stj‘Vkel p”kUUC'VE'mJ; senzora ?ISJ;ﬂJIVOQ na dodir i/
ERE Ispitivanje senzora osjetljivog na dodir 8k2 nije uspjelo ll’()royjef|te.pr|kIJ%JC|'\/avr1Jesenzoraos;etjwog nadodiri/ilipostavke parametra/
Er iH* Pogreska ispitivanja hardvera ploce : Hraor\gsnte prikljucke na motor -
Er JH* Obratno kretanje zbog prepreke — modul prepoznavanja prepreka Provijerite postoje li prepreke na putanji
Er4H* Toplinski senzor Pri¢ekajte hladenje automatiziranog uredaja
. . juci juci ¢ j - 1
E: :',‘-,_", E”: %5’ Pogreska unutarnje kontrole nadzora sustava. Ié'ﬂ#f,gﬁee tp:h%?gk%"gourﬁé%_c'te plocu. Ako se problem nastavlja, kon /
Pritiskom na OK potvrduju se otkrivene postavke. Ploca ¢e nastaviti
r ogreska konzistencije parametara kontrolnog uredaja (logika i parametri raditi s otkrivenim postavkama.
Erc Pogreska konzistencije p tara kontrolnog uredaja (logika i p tri) diti s otkrivenim postavk:
A\ Vali - L -
Pritiskom na OK, ploca ¢e nastaviti raditi s parametrom D-track kao
Er73 Pogreska parametra D-track z?\dgnim.
; : -
xa Automatsko namjestanje nijeispravnoizvedeno zbogintervencije vanjskih naredbi.
Ponovite postupak
Ko2 Put manji od minimalnog potrebnog puta, otprilike 50 cm.
Ugradnjaje previse,otporna/njisuca”. Zategnite tako da granicnom prekidacu zatva-
K03 ranja (Sifra kompleta 1100025 10005) dodate mehanicki grani¢nik prije izvodenja
ia

*H=0,1,...,9AB,

CDEF

22 - BOTTICELLI BT A 650
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| PORTUGUES | | EAAHNIKA
DADOS TECNICOS TEXNIKA XTOIXEIA
DADOS ELETRICOS HAEKTPIKA ZTOIXEIA
Alimentacao 220-230V 50/60Hz Tpogodooia 220-230V 50/60Hz
Poténciamax.absorvidapelarete | 200 W Ms’y. anqppocpobpevn lo)'(V]d 200W
Fusiveis veja a Fig. L-S and 10 Siktuo
Alimentacdo dos acessorios 24V~ (180mA max) e S
! ! 24V~ (180mA max
24Vsafe (180mA max) Tpogodoaia afegoudp i )
Conexdo intermitente 24V~ max 25W 24Vsafe (180mA max)
- A - YUvdeon pdapou 24V~ max 25W
Luz de cortesia Lampadadeledde cortesiamod.BFT 24V === 2W N - - -
Temperatura de funcionamento | -20°C / +60°C Magoviépa Aauntipacled magoviépag povt. BFT 24V === 2W
20% do curso total Oepuokpacia Aerroupyiag | -20°C/+60°C
Abertura pedonal Ativével via fio na entrada IC2 (Fig. L) 20% of the total travel
Avolyua me{wv Mmopei va evepyomoinBei péow KaAwdiov otnv
€i0060 1C2 (Ewk. L)

DADOS MECANICOS
Forca de tragdo e impulso 650 N
Folha max. 10m?
- TRILHO L.=2900 Percurso 0til:=2290 mm
Curso util

TRILHO L.=3500 Percurso util:=2890 mm

TRILHO com correia= 240 mm/s

Velocidade maxima
TRILHO com corrente=210 mm/s

Manobrasem 24 horas @ MAX+60°C | 50

Manobras em 1 horas @ MAX+50°C | 10

Instalacdo tipica seccional m?

55220 °C 130 manobras consecutivas

Limitador de torque integrado no quadro

Reacdo ao choque
¢ a de comandos

Fim de curso Eletrénico com ENCODER

Lubrificacdo Graxa permanente

Grau de protecao IP20

Peso do cabecote do motor 5 kg

Ruidos <70 dB(A)
Dimensobes Consulte a fig. B

DADOS DO RECEPTOR INCORPORADO
Receptor de radio Rolling-Code

Frequéncia 433,92 MHz

incorporado

Codificacao Algoritmo Rolling-Code ((€R-Ready))
N° de combinacdes 4 bilhdes

N° max de comando de radio 63

memorizaveis

INSTALACAO COM ATUADOR Fig.A

Prepare a chegada das conexdes dos acessdrios, dos dispositivos de seguranca
e do comando no grupo do motor, mantendo nitidamente separadas as co-
nexdes de tensdo de rede das conexdes de baixissima tensdo de seguranca (24
V). Faca a conexao conforme indicado no esquema elétrico.

Os cabos de conexao acessorios devem ser protegidos por uma canaleta.

Verificacoes preliminares:

- Verifique o balanceamento da porta.

- Verifique o deslizamento da porta por todo o curso.

- Se a porta ndo for uma instalacdo nova, verifique o estado de desgaste de
todos os componentes.

- Conserte ou substitua as partes com defeito ou desgastadas.

- A confiabilidade e a seguranca da automacao é diretamente influenciada pelo
estado da estrutura da porta.

« Antes de instalar o motor, remova eventuais cabos ou correntes desne-
cessarios e desabilite qualquer aparelho ndo necessério.

MHXANIKA ZTOIXEIA

lox0¢ éNENG kat wlnong 650N
HEY. UANO. 10m?

. i TPAMMH Mrik.=2900 w@éhiun Stadpopr=2290 mm
Qeéiun Stadpoun

TPAMMH Mrk.=3500 w@éAiun Sladpopn=2890 mm
TPAMMH pe wpavto= 240 mm/s

TPAMMH pe alvcida= 210 mm/s

50

10

Méylotn Taxutnta

EAtypoiog 24 wpec@ MAX+60°C
EMtypoi o 1 wpec@ MAX+50°C

Tumikn TUNMOATIKA
gykatdotaon 5,5 T.u. o€ 20 °C

130 S1adoxikoi eAtypoi

Meploplotng POTAG EVOWUATWHEVOG OTOV

Avtidpacon oTnvmpookpouon THivaKa ENEYXOU

TéNog Stadpoprig HAektpovikd pe ENCODER
Aimavon Movipo ypdoo

Babuog mpootaciag P20

Bdpocg KEQAAAG KivnThpa 5kg

©bpufog <70dB(A)

Alaotdoeig BA. eik. B

ITOIXEIA ENXQMATQMENOY MOMIMOY

Padiopuwvikdgdéktnckuhiopevou
KWSIKOU EVOWHOTWHEVOS

Juyvétnta 433.92 MHz

ANYOPIB0G KUAIOEVOU KWSIKOU

Kw&ikomoinon ((ER - Ready))

Ap. ouvbuacuwv

Méy. ap. padloQWVIKWV GEKTWV
TIOU ITOPOUV VA amoBnKeUTouV

4 Sloekatoppupla

63

EFKATAXTAZH ENEPITONOIHTH Ek.A

MpoeToIHAOTE TN OVVEEDN TWV EEAPTNHATWY, TWV CUOKEVWVY ACPANEIC KAl TWV
OUCKEUWV ENEYXOU OTN HOVASAKIVNTAPA, SIATNPWVTACTICOUVOECEICTAON G SIKTUOU
0aPWGSIaXWPIOUEVECATTO TICOUVEEDEIGAOPAAEIOG XOUNARGTAONG (24V). ZuveyioTe
Ue TN oUvdeoH Toug OTwC uTodelkvUETal 0TO Sidypappa cuvdeopoloyiag.

Ta kaAwdia cVVEEONE TWV AEECOVAP TIPETTEL VA TIPOCTATEVOVTAL ATTO £VA KAVAAL

MpokatapkTikoi é\eyxot:

« ENéy&te TNV 100ppomia TG mopTAG.

« EAéy&te TV ohioBnon tng mopTag yia oAOkANnpen tv dtadpour).

« Av nnépta dev eival véag eykataotaong, eENéyETe TNV kataotacn ¢Bopdg dAwv
Twv €€0PTNUATWV.

+ TomoBEeTAOTE i AVTIKATAOTHOTE TA EANATTWHATIKA 1) @Oapuéva pépn.

« H alomoTia kat n ac@AAEld TOU AUTOUATIONOU eMnpeadovTal AUESa amod TV
Katdotaon g SOUNG TNG TOPTAG.

« MpIv EYKATACTACETE TOV KIVNTI P, AQPAIPECTE TUXOV TTEPITTA OXOWVIA 1) OAUGISEG
KAl OTTEVEPYOTTOINOTE TUXOV PN amapaitnto e§0TAIGHO.

BOTTICELLIBTA650-23
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| POLSKI | | PYCCKUW
DANE TECHNICZNE TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
DANE ELEKTRYCZNE SJIEKTPUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
Zasilanie 220-230V 50/60Hz Mutanne 220-230V 50/60Hz
Maksymalny pobér mocy 200 W Makc. notpebnaemas mowHocTtb | 200 W
Bezpieczniki zobacz Rys. L-S MpegoxpaHutenu cm. puc. L-S
o B 24V~ (180 mA maks.) 24 B ~ (Makc.180MA)
Zasilanie akcesoriow MnTaHne BCMomoraTenbHOro -
24Vsafe (180 mA maks) o6opyaoBaHMA 24 B ycTpoiicTBa 6e3omacHocTM
Potaczenie lampy migajacej 24V~ maks. 25W (makc.180mA)
£ L. Zaréowka ledowa do <$wiatta MoaknwyeHne CUTrHaNbHON
Swiatto grzecznosciowe grzecznoéciowego mod. BFT 24V === 2W naMbl 24 B ~ makc. 25 Bt
Temperatura dziatania -20°C/ +60°C n Jlamna cBeToanoaHon noacseTkn BFT 24V
ofcBeTKa —
20% catkowitego skoku ALl
Otwarcie przejscia dla pieszych | Aktywowane przez przewdd na wejsciu Pabouas Temnepatypa -20°C/ +60°C
IC2 (Rys. L) 20% oT o6LLell ANVHbI XoAa
MelwexogHbIi Npoxoa MoxeT 6bITb akTMBMPOBaH Ha Bxoge 1C2
(puc. L)
DANE MECHANICZNE =
Sita ciagnaca i pchajaca 650 N
vantail maxi 10m? MEXAHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
ok umt SZYNA L.=2900 skok uzyteczny=2290 mm TArosoe u Tonukosoe ycunve | 650 *:'
ok uzyteczn
y Y SZYNA L.=3500 skok uzyteczny=2890 mm CTBOPKa, MaKC. 10m
kot maksymalna SZYNA pasowa = 240 mm/s PaGounii xoa L. PEJTIbCA = 2900 nonesHbiii xof = 2290 MM
€ Y| SZYNA faricuchowa = 210 mm/s [ON. PEJTIbCA = 3500 none3Hbin xon = 2890 mm
LICZBA CYKLINADOBEW CIAGU24 0 MaKcumanbHas ckopocTs Penbc ¢ pemeHHbIM NpriBoaoM = 240 Mm/cek
GODZIN@ MAX+60°C Penbc c yenHbIM nprBoaom = 210 Mm/cek
LICZBA CYKLINA DOBE W CIAGU 1 10 MNepemelyeHun B 24 vaca@ 50
GODZIN@ MAX+50°C MAX+60°C
Typowa instalacja sekcyjna 5,5 . MNepemewexnunn B 1 yaca@
m? w temp. 20°C 130 manewrdw z rzedu MAX450°C 10
) . Ogranicznik momentu wbudowany w TVNoBaA yCTaHOBKa CEKLIMOHHBIX
Wykrywanie przeszkod tablice sterowania BOPOT 5,5 KB.M Npit 20°C 130 nocnepoBaTenbHbIX MAHEBPOB
Wylacznik kraricowy Elektroniczny zENCODEREM BcTpoeHHbI1 orpaHMunMTeNb KpyTALlero
Peakuua Ha cTonKHOBeHUe
Smarowanie Smarowanie ciagte MOMeHTa Ha nynbTe ynpasnexuA
Stopier; . ONeKTPOHHbIN, cpabaTbiBaIOLWMI MO CUTHaNY
opien ochrony 1P20 KoHueBo BbiKovyaTenb KOLIOBOTO AATUMKa
Masa gtowicy 5kg
—— Cma3ska MnacTyHas cMa3KaoCTOsIHHasA
Gtosnos¢ <70 dB(A)
o —— Knacc 3awmTbl IP20
ymiary Zovacz Rys. Bec npnBopa 5 Kr
DANE WBUDOWANEGO ODBIORNIKA YpoBeHb 3ByKoBOrogasnenuna | <70ab(A)
labapuTbl Cm. puc. B

Whbudowany odbiornik radiowy

Czestotliwosc¢ 433.92 MHz

Rolling-Code
XAPAKTEPUCTUKW BCTPOEHHOIO MPUEMHUKA
Kodowanie Algorytm Rolling-Code ((ER-Ready)) BcTpoeHHbIi yHBepCanbHbIn YacToTa 433,92 M
paAnNonNpUEMHIK !
Liczba kombinacji 4 miliardy
Maks. liczba pilotow mozliwych do | - Koa YHUBEpCanbHbIAANTOpUTM ((ER-Ready))
zapamietania
Konnuectso KombuHauui 4 munnunapga
MONTAZ SILOWNIKA Rys.A ﬂiﬁié‘fﬁﬂiiﬁﬁ:fﬁ bTOB, 63

Przygotowac miejsce do podtaczenia akcesoriéw, urzadzen zabezpieczajacych
oraz sterowania zespotem silnika, utrzymujac wyraznie oddzielone potaczenia
do napiecia sieciowego od pofaczen bezpieczestwa niskiego napiecia (24 V).  YCTAHOBKA UCMOJIHUTEJIbHOIO MEXAHU3MA (puc. A)

Wykona¢ potaczenia zgodnie ze schematem elektrycznym. MofroToBbTE MOAKNIOUEHNE aKCECCYapoB, MPefOXPaHUTENbHBIX YCTPOWCTB

Kable potaczeniowe akcesoriéw powinny by¢ zabezpieczone korytkiem. 1 YCTPOWCTB YNpasneHna K Auratesiem, pasaenaa Kabenn nutaHua ot cetn
1 HW3KOBOMbTHbIE KOHTPONbHbIe Kabenn (24 B). BbinonHuWTe 3neKTpuyeckue

COeIMHEHNA, KaK MOKa3aHOo Ha 3J1eKTpoCxeme.

Kontrole wstepne: Kabenu nofKnioueHa BCNoMOraTeNbHbIX YCTPOMCTB AOMKHbI NPOKNazbIBaThCA
« Skontrolowa¢ wywazenie bramy. B JIOTKE.
« Skontrolowac ruch bramy na catej dtugosci.
- Jesli brama nie jest nowa, skontrolowac stan wszystkich elementéw. MpeaBapuTenbHbIl KOHTPOJIb:
« Naprawi¢ lub wymienic uszkodzone lub zuzyte czesci. « MpoBepnTb 6anaHCMPOBKY fiBepet.
- Niezawodnos¢ i bezpieczenstwo automatyki zalezy bezposrednio od stanu + MpoBepuTb ABMKEHMeE ABEPY NO BCEMY XOfY.
konstrukcji bramy. - Ecnu gBepb - HoBas, NPOBEPUTb BCE KOMMOHEHTbI Ha M3HOC.

+ OTPEeMOHTUPOBATb WSV 3aMEeHUTb AePEeKTHbIE NIV U3HOLLEHHbIE KOMMOHEHTbI

+ HapiexxHoCTb 1 6e30MacHOCTb aBTOMATUKIM HanpsAMYyo 3aBUCAT OT COCTOAHUN
KOHCTPYKLMW BOPOT.

- [lo ycTaHOBKM MpuUBOAa MOATAHWTE MNpOBMCAOWME TPOCbl WKW Lefb U
OTKJIOUNTE HEUCMOSb3yemMoe 060pyAoBaHMe.

« Przed montazem silnika, usung¢ ewentualne zbedne liny badz fancuchy i
wylaczy¢ wszystkie niepotrzebna urzadzenia.
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| ¢ESTINA | TURKCE
TECHNICKE UDAJE TEKNIK VERILER

DATOS ELECTRICOS ELEKTRISCHE GEGEVENS

Napajeni 220-230V 50/60Hz Besleme 220-230V 50/60Hz

Max. vykon absorbovany siti 200 W Agtarafindanemilenmaksimumakim | 200 W
Pojistky viz Obr. L-S Sigortalar Sekil. L-S"ye bakin
. | 24V~ (180mA max) 24V~ (180mA maks)
Napdjeni pfislusenstvi Besleme aksesuarlari
24Vsafe (180mA max) 24Vsafe (180mA maks)
Blikajici pfipojeni 24V~ max 25W Flas baglantilari 24V~ maks 25W

Svitilna

Zérovka led svitilny mod. BFT 24V ===2W

Dahili isik

Lamba ve dahili led model BFT 24V ===2W

Provozni teplota

-20°C/ +60°C

Calisma sicaklig

-20°C/ +60°C

Prichod pro chodce

20% celkové drahy
Muze byt aktivovan pomoci vodice na
vstupu IC2 (obr. L)

A¢ma mesafesi

Toplam hareket mesafesinin %20’si
IC2 girisinde kablo araciligiyla calistirilabilir
(Sek. L)

MECHANICKE UDAJE MEKANIK VERILER
Sila tahu a tlaku 650 N Traksiyon ve donus glict 650 N
Max. kfidlo vrat 10m? Maksimum kanat 10m?

Uzite¢ny zdvih

KOLEJNICE S. = 2900 uzite¢na dréha =
2290 mm

KOLEJNICE S. = 3500 uzite¢na draha
2890 mm

Gerekli hareket mesafesi

RAY U.=2900 gereklihareket mesafesi=2290
mm

RAY U.=3500gereklihareket mesafesi=2890
mm

Maximalni rychlost

KOLEJNICE s femenem = 240 mm/seg.

KOLEJNICE s femenem =210 mm/seg.

Maksimum gti¢

Kayisli RAY= 240 mm/s

Zincirli RAY= 210 mm/s

Manévryvramci24hodin @ MAX+60°C

50

24 saatteki manevra@ MAX+60°C

50

Manévry v ramci 1 hodin @ MAX+50°C

10

1 saatteki manevra@ MAX+50°C

10

Typické sekéni instalace 5,5 m?
pfi 20 °C

130 po sobé jdouci manévry

20°C'de 5,5 m? bolimsel tipik
kurulum

130 ardisik manevra

Narazova reakce

Omezovac tocivého momentu integro-
vaného na ovladacim panelu

Koncovy doraz

Elektronicky s KODEREM

Darbe reaksiyonu

Kontrol paneline entegre tork sinirlayicisi

Hareket mesafesi sonu

ENKODER elektronigi

Yaglama Kalici gres
Mazani Stalé mazivo Koruma seviyesi IP20
Stuperi ochrany 1P20 Test motoru agirhg 5 kilogram
Hmotnost hlavy motoru 5 kg Gurdlta <70dB(A)
Hlunost <70dB(A) Boyutlar Sekil B'ye bakin
Rozméry Viz obr.B

UDAJE ZABUDOVANEHO PRIJIMACE

Zabudovany radiovy pfijimac
Rolling-Code

Frekvence 433.92 MHz

které Ize ulozit

Kédovani Algoritmus Rolling-Code ((ER-Ready))
Pocet kombinaci 4 miliard
Max. pocet radiovych ovladacq, 63

INSTALACE AKCNIHO CLENU Obr.A

BUTUNLESIK ALICI VERILERI

Butuinlesik Rolling-Code radyo
alicisi

Frekans 433.92 MHz

Kodlama

Rolling-Code algoritmasi <(€R' Read)‘))

N° kombinasyonu

4 milyar

Kumanda maksimum hafiza N°

63

AKTUATOR KURULUMU Sekil A

Aksesuarlarin, guvenlik cihazlarinin ve kontrol cihazlarinin motor Unitesine
baglanmasini saglayin, ana voltaj baglantilarini gtivenlik ekstra dustik gerilim

Pripravte pfipojeni prislusenstvi, bezpecnostnich zafizeni a ovladacich zatizeni
k motoru a udrzujte ptipojeni napajeciho napéti zietelné oddélené od velmi
nizkého bezpecnostniho napéti (24 V). Pfipojte je podle pokynd uvedenych v
elektrickém schématu.

Pripojovaci kabely pfislusenstvi musi byt chranény kanalkem.

Piedbézné kontroly:

« Zkontrolujte vyrovnani dvefi.

Zkontrolujte posuv dvefi po celé své draze.

Pokud nejsou dvere nové, zkontrolujte stav opotiebeni vsech soucasti.

Opravte nebo vyménte vadné nebo opotfebované soucasti.

Spolehlivostabezpecnostautomatizace je pfimoovlivnéna stavem konstrukce

dveri.

- Pred instalaci motoru odstrarite zbyte¢na lana nebo fetézy a deaktivujte
veskera nepotiebna zatizeni.

baglantilarindan (24V) acikca ayirin. Baglantilar, baglanti semasinda belirtildigi
sekilde yapin.
Aksesuar baglanti kablolar bir kanal tarafindan korunmaldir.

On kontroller:

+ Kapinin dengesini kontrol edin.

« Tum hareket mesafesi boyunca kapinin stirglistinii kontrol edin.

- Kapi yeni takilmamissa tiim bilesenlerin asinma durumunu kontrol edin.

+ Arizali veya asinmis parcalari yerlerine takin veya yenileriyle degistirin.

« Otomasyonun guvenilirligi ve emniyeti, kapiyapisinindurumundan dogrudan
etkilenir.

+ Motorumonte etmeden dnce gereksizhalatlariveyazincirlericikarin ve gereksiz
ekipmani devre disi birakin.

BOTTICELLI BT A 650 - 25



HRVATSKI

TEHNICKE SPECIFIKACLJE

PODATCI O ELEKTRICNOM PRIKLJUCKU

Napajanje 220-230V 50/60Hz

Maks. snaga povucena s napajanja | 200W

Osiguraci vidi sliku L-S

24V~ (180 mA maks.)

Napajanje pribora
pajanje pribor 24Vsafe (180 mA maks.)

Prikljucak bljeskalice 24V~ maks. 25 W
. BFT model svjetlo s LED Zaruljicom 24v
Svjetlo —
==2W
Radna temperatura -20°C/+60 °C

20 % uk t
Otvaranje za pje3ake 0 ukupnog puta

Moze se aktivirati zicom na ulazu IC2 (sl. L)

MECHANICAL DATA

Sila povlacenja i guranja 650N
Krilo maks. 10 m?

. TRACK L.=2900 radni hod=2290 mm
Radni hod

TRACK L.=3500 radni hod=2890 mm

Gusjenica = 240 mm/s
Lanac=210 mm/s

Maksimalna brzina

Manevara u 24 sataPRI MAKS.

+60°C 50

Manevara u 1 satPRIMAKS.+50°C | 10

Tipi¢na ugradnja sekcijskih

vrata na 20 °C 130 uzastopnih manevara

Integrirani grani¢nik okretnog momenta na

Reakcija na udar upravljackoj ploci

Granic¢ni prekidac Elektronika s ENKODEROM
Podmazivanje Trajno podmazivanje
Stupanj zastite 1P20

Masa glave motora 5 kg

Razina buke <70 dB(A)

Dimenzije vidi sl.B

PODATCI O UGRADENOM PRIJAMNIKU

Ugradeni radijski prijamnik s

promjenjivim kodom Frekvencija 433,92 MHz
Kodiranje Algoritam promjenjivogkoda ((ER-Ready))
Broj kombinacija 4 milijardi

Maks. broj radijskih kontrola 63

Za memoriziranje

UGRADNJA POKRETACA sl. A

Uredite tako da prikljucci za pribor kao i sigurnosni i upravljacki uredaji dosegnu
jedinicu motora i pritom prikljucke za naponsko napajanje odrzavajte jasno
odvojenima od priklju¢aka s vrlo niskim naponom (24 V).

Priklju¢ivanje izvedite u skladu s uputama navedenima u shemi ozi¢enja.
Kabele za prikljucivanje pribora valja zastititi kabelskom stazom

Pripremne provjere

Provjerite jesu li vrata u ravnotezi.

Provjerite klizu li vrata glatko duz ¢itavoga puta.

Ako vrata nisu nedavno ugradena, provjerite stanje istrosenosti svih kompo-
nenti vrata.

Popravite ili zamijenite neispravne ili istrodene dijelove.

Stanje konstrukcije vrata izravno utjece na pouzdanost i sigurnost automati-
zacije.

Prije prilagodavanja motora uklonite svu suvisnu uzad ili lance i deaktivirajte
sve nepotrebne uredaje.

26 - BOTTICELLI BT A 650
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MANUAL PARA DE USO - MANOBRA DE EMERGENCIA / ETXEIPIAIO XPHXHE - XEIPIZMOX EKTAKTHZ ANATKHZ / .
INSTRUKCJA OBSLUGI - MANEWR AWARYJNY/PYKOBOACTBO MO SKCMJTYATALUU - YNIPABJIEHUME ABAPUNHOWU CUCTEMOWN/
NAVOD K OBSLUZE - OVLADANIV PRIPADE NOUZE / KULLANIM KILAVUZU - PRIRUCNIK ZA UPORABU: RUCNI NACIN RADA

=

®

SUBSTITUICAO DO FUSTVEL-ANTIKATAZTA_ZH AZOANEIAZ-WYMIANA BEZPIECZNIKA-3AMEHA MPEAOXPAHUTENEN
VYMENA POJISTKY-SIGORTANIN DEGISTIRILMESi - ZAMJENA OSIGURACA

SM1

Desbloqueioexternoaseraplicadoaoespigdode
cremona existente da porta basculante.
EEwTEPIKO UMOUTOV yla Tomobétnon otn
OTTAVIOAETA TNG LOVOKOUUATNG TTOPTAG OPOPNC.
Odblokowanie od zewnatrz, do zamontowania
na istniejgcej zasuwnicy bramy uchylnej.
YCTPOWCTBO BHEWHeN pPa3bnoKUpoBKU
NOABEMHO-MOBOPOTHBIX BOPOT .

Venkovni odjisténi, které se aplikuje do zédmku
vyklopnych vrat .

Monoblok kapinin mevcut ispanyoletine uygu-
lanacak dis deblokaj .

Vanjski uredaj za otpustanje koji valja postaviti
na zasun koji je ve¢ postavljen na stropna vrata.

T

@ ACESSORIOS-A=EXOYAP-AKCESORIA- JOMOJIHUTE/IbHOE OBOPYAOBAHUE -PRISLUSENSTVI-AKSESUARLAR - PRIBOR

SET/S

Desbloqueio externo de magcaneta
reentrante para portas seccio-nais
max. 50mm .

EWTEPIKO XEIPIOTIAPLO LIE ATTOCUPOLEVO
XEPOUAL Y10 TTOAUOTIOOTEG TMOPTEG
0pOPRG Max. 50mm.

Odblokowanie od zewnetrz przy
Bomocychowajqcegosi uchwytudla

ram sekcyjnych maks. 50 mm.

YCTpOIiCTBO BHELWHel pa3bNoKNPOBKY
A1l CEKLVIOHHBIX BOPOT C TOJLLYMHONM
MosIoTHa Makc. 50 Mm.
enkovniodjisténise zapusténouklikou
pro sek¢ni vrata max. 50 mm.

aksimum 50mm’lik seksiyonel kapilar
icin giren kollu dis deblokaj.

Vanjski uredaj za otpustanje s rucicom
za uvlacenje za vrata dimenzija maks.
50 mm.

ST

Desbloqueio automatico dos ferrolhos para portas bascu-
lantesde molas. Aplicadoao bra?ode comando, desengata
automaticamente os ferrolhos laterais da porta.

MmouTdv auTOHATOU EEKAEISWHOTOG VIOl LOVOKOUUATEG TOPTEC
0po®NG ue eEhaTpla. TomoBeteital 0T0 xePOUM Kat EEKAEIBGOVEL
AUTOpATA TIC TAEUPIKES YAWOOEG KAEIOWHATOG TNG TTOPTAG.

Odblokowanie automatyczne zasuw w bramach uchylnych
sprezynowych. Montowane na ramieniu sterowniczym,
zwalnia automatycznie boczne zasuwy bramy.

YCTPONCTBO BHELLHE pa3bi10KMPOBKM aBTOMATUUECKNX
3afBUXKeK ANA OTKMAHbIX MPYKUHHBIX BOPOT. bokoBble
3aABVIXKKN [BEpPU OTKPbIBAlOTbCA aBTOMaTUYeCKN C
MOMOLLbIO PYUKN.

Automatické odjisténifetézovych pohont provykyvnavrata
spruzinou. Pfipeviuje se naovladaciraménko,automaticky
odjisti bo¢ni fetézovy pohon vrat.

Yayli monoblok kapilar icin otomatik zincir deblokaji.
Kontrol kolunauygulanir, kapininyan zincirleriniotomatik
olarak ¢ozer.

Automatska deblokada zasuna za nagibna vrata s opru-
gom. Ako se primijeni na upravljacku rucicu, automatski
oslobada bocne lance vrata.

BOTTICELLIBT A650-27
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BT BAT

Kit do carregador de bateria.
Kit popTIoTA pumatapiwv.
Zestaw tadowarki.

KomnneKT 3apAagHoro ycTponcTBa.

Sada nabijecek.
Sarj kiti.
Komplet punjaca baterije.

BT BAT 3

Kit do carregador de bateria.
KIT @opTIOTA prmatapiwv.
Zestaw tadowarki.

KomnnekT 3apagHoro ycTpomncraa.
Sada nabijecek.

Sarj kiti.

Komplet punjaca baterije.

APTS
Suportes para fixacdo de carril até 30 cm do teto.
2Tnpiypata yla tn oTepEwon NG payag €wg 30 cm amod tnv opoen).
Wsporniki do montazu szyny do 30 cm od sufitu.

CkoObl ana KpenneHns penbca go 30 cM oT NoToNKa.
Konzole pro upevnéni kolejnice az 30 cm od stropu.
Tavandan 30 cm'ye kadar ray sabitleme braketleri.

Nosaci za pri¢vrscenje vodilice do 30 cm od krova.

APT
Suportes para fixacdo de carril a mais de 30 cm do teto.
ZTnpiypata yia tn otepéwon TnG payag mépav twv 30 cm amno tnv opoen
Wsporniki do montazu szyny ponad 30 cm od sufitu.

Ckobbl oA KpenneHus penbca bonee 30 cM OT NOTOJKa.
Konzole pro upevnéni kolejnice pres 30 cm od stropu.
Tavandan 30 cm’nin 6tesinde ray sabitleme braketleri.

Nosaci za pri¢vrscenje vodilice preko 30 cm od krova.

EXTENSAO BRAGO DE ARRASTAMENTO
quando é necessario um braco mais longo que o padréo.
MPOEKTAXZH BPAXIONA KINHZHXZ
‘Otav anmatteital HakpUTEPOG Bpaxiovag amd ToV KAVOVIKO.
LISTWA PRZEDLUZAJACA DO RAMIENIA POCIAGOWEGO
w przypadku, gdy wymagane jest ramie dtuzsze niz standardowe
YANMHUTENTb CKOJIb3ALLErO PbIYATA
npw Heo6XxoAMMOCTY 6osee JIMHHOTO MO CPaBHEHMIO CO CTaHAAPTHBIM pblyara.
PRODLOUZENI TAZNEHO RAMENE
potiebuje-li delsi rameno nez je standardni délka.
CEKME KOLU UZATMA ELEMANI
gerektiginde standart 6lctiden daha uzun bir kol.
PRODUZETAK POMICNOG KRAKA
Ako je potreban dulji krak od standardnog.

GRUPO SUPORTE BLOQUEIO DO CARRO para fim de curso em fecho.
MONAAA BPAXIONA EMIMAOKHZ ®OPEIOY la TepUATIKO SI0KOTTN
KaTd 10 KAEio1O.

UCHWYT BLOKUJACY WOZEK na korcu ruchu podczas zamykania.
Y3E/1 B/IOKUPOBOYHOM CKOBbl KAPETKW ans koHuesoro
BbIK/IIOUATENSA MPW 3aKPbITUM.

DRZAK BLOKUJICi VOZIK pro koncovy doraz pfi zavirani.
ARABA DURDURUCU BRAKET GRUBU kapanmada sinir anahtari igin.
JEDINICA S NOSACEM BLOKADE KOLICA Za grani¢nik zatvaranja.

www.bft-automation.com

BFT Spa
Via Lago di Vico, 44 ITALY
36015 Schio (V1)
T+39 04456965 11
F +39 0445 69 65 22

BFT GROUP ITALIBERICA DE

IRELAND
BFT AUTOMATION UK LTD BFT AUTOMATION IRELAND BFT AMERICAS INC.

AUTOMATISMOS SL
Cami de Can Bassa, 6, 08401
Granollers, Barcelona, Spagna

FRANCE

AUTOMATISMES BFT FRANCE SAS
50 rue jean zay

69800 Saint-Priest, Francia

GERMANY

BFT ANTRIEBSSYSTEME GMBH
Faber-Castell-StraRe 29, 90522
Oberasbach, Germania

Unit C2-C3 The Embankment Business
Park, Vale Road Heaton Mersey Stockport
Cheshire SK4 3GLUnited Kingdom

BFT AUTOMATION (SOUTH) LTD
Enterprise House Murdock Road, Dorcan,
Swindon, England, SN3 5HY

PORTUGAL

BFT PORTUGAL SA

Urb. Pedrulha lote 9 - Apartado 8123,
3025-248 Coimbra Portugal
POLAND

BFT POLSKA SP ZOO

Marecka 49, 05-220 Zielonka,Polonia

Unit D3 City Link Business Park, Old Naas
Road, Dublin

CROATIA

BFT ADRIA DOO
Obrovac 39, 51218, Drazice, Croazia

BFT CZ SRO

Ustecka 533/9, 184 00 Praha 8,
Czech

BFT OTOMASYON KAPI
Serifali Mahallesi, no, 34775
Umraniye/istanbul, Turchia

1200 S.W. 35th Avenue Suite B Boynton
Beach FL 33426

AUSTRALIA

BFT AUTOMATION AUSTRALIA PTY
29 Bentley St, Wetherill Park NSW
2164, Australia

EMIRATES

BFT MIDDLEEAST FZCO

FZS2 AAD1 -PO BOX 262200, Jebel Ali Free
Zone South Zone 2, Dubai - United Arab

BFT AUTOMATION NEW ZEALAND
224/A Bush Road, Rosedale,
Auckland, New Zealand




