VISTA SLK A100 SMART
VISTA SLK AT00R SMART
VISTA SLK A150 SMART

INSTRUGOES DE INSTALACAO AUTOMATIZACOES PORTAS
OAHTIEX ETKATAXTAZHX AYTOMATIZMOI TA MOPTEX
INSTRUKCJE INSTALACII DRZWI AUTOMATYCZNE
NHCTPYKLIW MO YCTAHOBKE ABTOMATU3ALA IBEPEN
POKYNY PRO INSTALACI AUTOMATICKY SYSTEM PRO DVERE
MONTAJ BiLGILERI KAPI OTOMASYONLARI

jAtencionj mLeer atentamente las “Advertencias” en el interior! ipogoxn! AlaBdote pe mpoooyr Tig “TpogISomoIioelc” 0TO ECWTEPIKO!
Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHMmMaHme! BHriMaTenbHO NpouTuTe Haxoaawmeca BHy Tpu “UHCTpyKLmn”!
Pozor! Piectéte si pozorné “Upozornéni” uvniti! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilan” dikkatle okuyunuz!
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GENERALIDADES

Travessa motorizada para portas de correr automaticas de uma ou duas folhas. Completa de quadro de comando. Estao disponiveis acessérios para
a realizacdo de uma instalagdo completa.

Para os modelos VISTA SLK A100 SMART 1-LEAF / VISTA SLK A100R SMART 1-LEAF / VISTA SLK A150 SMART 1-LEAF a porta é entregue com
o vao de passagem util PU para a direita (olhando para a porta de fora).

FENIKA

Mnyxavokivntn TpaBépoa yla auTOUATEG CUPOUEVEG TOPTECG LE Eva r SUo @UANA. Me mivaka eAéyxou. AlatiBevTtal afecoudp yia mAripn ykatdotaon.
lMNa ta povtéla VISTA SLK A100 SMART 1-LEAF / VISTA SLK A100R SMART 1-LEAF / VISTA SLK A150 SMART 1-LEAF n mopta mapadidetal pe
T0 WPEAIPO Avolypa SiEhevong PU aplotepd (Koltwvtag Tnv mépTa amd 10 ECWTEPLKO).

OPIS OGOLNY

Naped doautomatycznych drzwiprzesuwnych, jedno lub dwuskrzydtowych.Wyposazony w centrale sterujgca. Dostepne akcesoria wykorzystywane
do wykonania kompletnej instalacji.

W modelach VISTA SLKA100 SMART 1-LEAF /VISTA SLKA100R SMART 1-LEAF /VISTA SLK A150 SMART 1-LEAF drzwi sa dostarczane w wersji,
gdzie odcinek przesuwania skrzydta PU jest skierowany w lewo (patrzac na drzwi od wewnatrz).

OBLIME CBEAEHUA

MexaHr3npoBaHHas nonepeyrHa Afig O4HOCTBOPUATbIX M ABYXCTBOPYATLIX aBTOMATMUECKMX Pa3aBUXKHbIX ABepe. [lonepeunHa ocHalleHa nynbTom
ynpaBneHua. BbinyckaloTcsa JONONMHUTENbHbIE YCTPOMCTBA ANA CO3AaHNA YCTaHOBKM B cbope.

Ona mopenen VISTA SLK A100 SMART 1-LEAF / VISTA SLK A100R SMART 1-LEAF / VISTA SLK A150 SMART 1-LEAF gBepb noctaBnseTca ¢
nonesHbiM npoxogom PU cnesa (ecnv cMoTpeTb Ha ABEPb 13 34aHNA).

VSEOBECNE UDAJE

Nosnik s motorovym pohonem pro automatické posuvné dvefe s jednim nebo dvéma kfidly dvefi. V¢etné ovladaciho panelu. K dispozici je
pfislusenstvi pro kompletni instalaci.

Pro modely VISTA SLK A100 SMART 1-LEAF / VISTA SLK A100R SMART 1-LEAF / VISTA SLK A150 SMART 1-LEAF se dvere dodavaiji s uzitnou
Sitkou priichodu PU vlevo (pfi pohledu na dvere zevniti).

GENEL

Bir kanatli veya iki kanath otomatik yana kayar kapilar icin elektrik motorlu travers. Kontrol paneli ile komple tedarik edilir. Komple bir montaj
gerceklestirilmesi icin aksesuarlar mevcuttur.

VISTA SLKA100 SMART 1-LEAF /VISTA SLK A100R SMART 1-LEAF / VISTA SLK A150 SMART 1-LEAF modelleri igin kapi, Agilma Araligi PU sola
dogru (kapiya icerden bakildiginda) olarak teslim edilir.

2 - VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART
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COMPOSICAO DO KIT - ZYNOEXH TOY KIT - SKLAD ZESTAWU
NPOBEPLTE NOJIOXXEHUE KOMIMJIEKTA - SLOZENI SADY - KiT iCERIGi
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EQUIPAMENTOS - EEOMNAIZMOZX - NARZEDZIA - O6OPYAOBAHME - VYBAVENI - EKIPMAN

* Parede E";E
Towo Ferro
Sganle 516600
N . TeHE  Zelaznym M
| Zed Apmatype 6 10

Duvar 7elezo <:> @

Demir 4
/ é
! g

*

Para instalacdes que precisem que o operador trabalhe em alturas acima de 2 metros em relacdo ao plano inferior, é obrigatério o uso de
equipamentos com niveis de seguranca maiores como andaimes ou tablados. Para atividades fora da Italia, verifique anteriormente a norma
especifica local.

‘e
O

Ma eYKATAOTACELG TTOU ATTAITOUV O XEIPIOTAG VA EVEPYE 0 U HEYOAUTEPA aTTO 2 PETPA OE OUYKPLON HE TOV KATW OPOPO, EiVal UTTOXPEWTIKN
n xerion e€omhiopou pe vPpnAdtepa emimeda ac@aleiag, 0w OKAAWOLEG. Na §paoTnPIdTNTEC eKTOC ITaNiag, va eNEyXETE TTAVTA TOV OXETIKO
TOTTIKO KAVOVIOMO.

w instalacjach, ktére wymagaja pracy operatora na wysokosci wiekszej niz 2 metry od podtoza, obowigzkowo nalezy stosowac sprzet o zwieksz-
onym poziomie bezpieczenstwa, taki jak np.rusztowanie lub rusztowania jezdne. Odnosnie dziatai prowadzonych poza terenem Wtoch nalezy
wczesniej sprawdzi¢ przepisy obowigzujace w danym miejscu.

Ona YCTAaHOBOK, 3KCMjlyaTauMAa KOTOPbIX npefnonaraet, Yto onepatop pa6OTaTb Ha BbicoTe Gonee 2 MEeTPOB OT HaxojAlleroca nog HUM
NOKpPbITUA, HeO6XOp,I/IMO NCnoJsib30BaTb CpPeAcTBa, o6ecneqv|Ba|ou.|,|/|e bonee BbICOKMI YpOBEHb 6e30MacHOCTA, TakMe Kak MOCTKU Wi
nepenBuXHble I'IﬂaT(I)OprI. I'Iepen BbIMO/THEHNEM pa60T 3a npepenamm WTtannn cnepyet npeaBapuUTesibHO O3HAaKOMUTBLCA C Tpe6OBaHVIﬂMI/I
HaUMOHaNIbHOIo 3aKOHOAaTebCTBa.

U zafizeni, kterd vyzaduji, aby provozovatel pracoval ve vyskach vice nez 2 metry nad podlahou, je povinné pouzivat vybaveni s vétsim za-
bezpecenim, jako je leSeni nebo pracovni plosina. Pro ¢innosti mimo Italii ovéfte nejprve danou mistni legislativu.

Operatorin asagidaki zemine gore 2 metreden daha ytiksek seviyelerde calismasini gerektiren kurulumlar icin, iskele veya kopruler gibi daha
yuksek guivenlik seviyelerine sahip ekipmanlarin kullanilmasi zorunludur. Italya disindaki aktiviteler icin, dncelikle yerel mevzuati kontrol edin.

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 3



IDENTIFICACAO DOS ELEMENTOS - MPOZAIOPIXMOX TQN EEAPTHMATQN - IDENTYFIKACJA CZESCI

WAEHTUOUKALIMA YACTEWN - IDENTIFIKACE SOUCASTI - PARCALARIN BELIRLENMESI

@/

N
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Composicao basica

Travessa portante em aluminio
Grupo de tracéo e controlo eletrénico
Grupo de transmissao da correia
Paragens mecanicas de fim de curso
2 carros de suporte da porta e tracdo
2 carros de suporte da porta

Correia dentada de arrastamento
Calha para}passagem dos cabos
Seletor de fungdes eletrénico

WVONOUHWN =

Baokr cuvOeon

Oépovoa Tpapepaa amd ahoupivio
Movada €AEng kal NAEKTPOVIKOG ENeYXOG
Movada petadoong Ue (pavta
Mnxavikoi Teppatikoi S10KOTTEG 0TdoNG
2 dUNOKEG 0TNPLENG GUANOU Kat EAENG

2 aUNaKEG OTAPIENG TTOPTAG

O80oVTWTOC IHAVTAC HETAKIVONG
Kavaha kaAwdiwv

Kavaht Siédevong kahwdiwv

VRN RWN =

Sktad podstawowy

Profi | no$ny z aluminium

Zespdt napedowy i kontroli elektronicznej
Zespot powrotu paska

Mechaniczny ogranicznik kraricowy

2 woézki pomocnicze skrzydta i napedu

2 wozki pomocnicze skrzydta

Pas zebaty uktadu napedowego

Korytko przepustowe kabli

Elektryczny przetacznik funkgji

WVONOUAWN =

OCHOBHOI1 cOCTaB

Hecywas nonepeynHa 13 anommnHus

TAroBoe yCTPOWCTBO 1 INEKTPOHHOE yrpaBieHvie
lpynna pemeHHoN nepepayn

MexaHunuyeckme orpaHMunTeNny Xoaa

2 OMOPHO-TATOBbIE TENEXKNW A5 ABEPEN

2 [iBepHble OMOPHbIE TENEXKM

MpuBoaHoI 3ybuaTbi peMeHb

Kopob ansa npoknapku kabenen

DNEeKTPOHHbBIN NepeKtoyaTenb GyHKLUMIA

VRN PWN =

Zakladni slozeni

Nosnik z hliniku

Jednotka trakce a elektronického fizeni
Jednotka navratu femene

Mechanické zarazky koncovych dorazl
2 opérné voziky kfidla a trakce

2 opérné voziky kiidla

Unaseci ozubeny femen

Kabelovy kanal

Elektronicky prepinac funkci

WRNOUITPWN =

4 - VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART

Acessorios opcionais

PRV AA SL Perfil ﬁara fixacdo das folhas

ERV Ferrolho electromagnético

CRTV Carter de fecho

BBV BATT Kit de baterias de emergéncia com médulo

P Perfi | guia porta inferior para folhas com caixilho
PPR Corredica para guia porta inferior

FPA Fotocélulas

VIO-IXIO Sensor de ativacdo e seguranca

OA-OT Sensor de infravermelhos para ativacao e presenca

d__dddﬂ__
WVONOUAWN =
]

Mpoatpetika aeoovap

VIO-IXIO AloONTAPAC EvepyoTTOinONG Kal ACPANELS

11. PRVAASL Mpo®il yla otepéwon eUAwWV

12. ERV HAekTpopayvnTtikdg oupTng

13.  CRTV KdpTtep KAEloipatog

14. BBV BATT JET UIMOTAPLWVY EKTOAKTNG AVAYKNG HE povada

15. PGl Mpo@i\ kATw 08nyou TOPTAC yia GUAAA LE TIAAICIO
16.  PPR M€81A0 yia Katw 0dnyo mépTag

} g FPA QwtokUTTapa

19.

Akcesoria opcjonalne

PRV AA SL Profi | do mocowania skrzydet

ERV Elektromagnetyczna zasuwa

CRTV Obudowa zamykajaca

BBV BATT Zestaw akumulatoréw awaryjnych z modutem

PPR Sanki dolne prowadnicy drzwi

FPA Fotokomorki

VIO-IXIO Czujnik aktywacji i bezpieczenstwa

OA-OT Czujnik na podczerwien aktywacji i obecnosci

__AAAA__A
WVONOUAWN =
o
@

JAononHutenbHble ﬂpMCﬂOCOGﬂeHMﬂ

Volitelna ptislusenstvi
PRV AA SL Profi | pro pfipevnéni kiidel dvefi

11.

12.  ERV Elektromagnetickd zapadka

13. Uzaviraci kryt

14.  BBVBATT Sada nouzové baterie s modulem

15. PGl Spodni profi | vedeni dveti pro kiidla v rdmu
16.  PPR Spodni vodici lista

17.  FPA Fotobunky

18.  VIO-IXIO Bezpecnostni snimac aktivace

19.  OA-OT Infracerveny snimac pro aktivaci a pfitomnost

OA-OT AloONTAPAC UTTEPUBPWV Yl EVEPYOTIOINON Kal TTapousia

Dolny profi | prowadnicy drzwi do skrzydet mocowanych na ramie

11.  PRVAASL Mpodunb ana KpenneHna CTBOPOK

12. ERV DNeKTPOMarHuTHbIN 3aCoB

13.  CRTV 3aKpblBatoOLWMINCA Kopnyc

14. BBV BATT KomnnekT aBapuiHblx 6atapei c mogynem

15. PGl HuXHUI HanpaBnsiowmii npodusb A7 [BEPU CO CTBOPKaMM B pame
16. PPR Konogka onsa HUXHero Hanpaenstoulero npoduns

17. FPA QoTo3neMeHTbI

18.  VIO-IXIO [laTumK akTBaLmm 1 6e3onacHoOCTU

19.  OA-OT MHpakpacHbIi AaTumK AnA akTUBaLWKU 1 NPUCYTCTBUA

D814266 0AA01_03
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Temel kurulum Opsiyonel aksesuarlar

1. Aliminyumdan tasiyici travers 11.  PRVAASL Kanat sabitlenmesi icin profi |

2. Cekis grubu ve elektronik kontrol 12. ERV Elektromanyetik kilitleme

3. Kayis aralik grubu 13.  CRTV Kapanis karteri

4. Mekanik hareket stoperleri 14.  BBVBATT Modiillu acil durum batarya kiti

5. Itme ve ¢ekme destekli 2'li araba 15. PGl %erﬁeveli kanatlar icin alt kap1 kilavuz profi li
6. Itme destekli 2'li araba 16.  PPR It kapi kilavuzu icin kizak

7. Disli stiriikleme ka |§| 17.  FPA Fotoseller

8. Kablo ge i$i icin ufak kanal 18.  VIO-IXIO Aktivasyon ve glvenlik sensori

9 Elektronik fonksiyon secici 19.  OA-OT Kizil6tesi aktivasyon ve algilama sensori

DIMENSIONAMENTO DA AUTOMAGAO, YIONOFIZMOX AIASTAZEQN AYTOMATIZMOY, WYMIAROWA-
NIE AUTOMATYKI, ONPEJENEHUE PASMEPOB ABTOMATU3ALIUKU, DIMENZOVANI AUTOMATIZACE,
OTOMASYON iCiN BOYUTLAR

DIMENSIONAMENTO DA PORTA COM 2 PORTAS DESLIZANTES, YNOAOIZMOX AIAZTAZEQN MOPTAZ ME 2
XYPOMENA ®YAAA, WYMIAROWANIE BRAMY Z 2 PRZESUWNYMI SKRZYDLAMI, U3MEPEHUE PA3SMEPOB [IBEPU
C 2 PA3[ABUXKHbIMU CTBOPKAMM, DIMENZOVANI DVERI S 2 POSUVNYMI KRIDLY, 2’Li KAYAN KAPI iCiN KAPI

OLCULERI
A B | C
55 55
Ey
4l 4

Lm

Lm

©

°

o'@'A)
®

1]
B

25

NOTA: todas as medidas sdo indicativas e expressas em mm, YHMEIQXH: OAe¢ ol HETPAOEIC €ival eVOEIKTIKEC Kal ekppdlovTtal
oe mm, UWAGA: wszystkie wymiary maja charakter orientacyjny i sa podane w mm, MPUUMEYAHWE: Bce nokasatenn ssnAwTca
OPUEHTUPOBOYHBIMY 1 BblpakeHbl B MM, POZNAMKA: viechny rozméry jsou orientacni a vyjadfené v mm, NOT: tim 6lcller gosterge

niteligindedir ve mm cinsinden ifade edilir

Mod. Lt Lm PU L1 A B C
1900 |2x450 [800  |1280 |64 1010 |220
2000 |2x500 |900  |1280 114  |1010 |220
2200 |2x550 |1000 |1380 164  |1060 |220
VistaSLK.214 12400 [2x600 1100 [1480 214 |1060 |220
2600 |2x650 1200 |1600 254  [1170 |220
2800 |2x700 |1300 |1700 304  |1220 |220
3000 [2x750 |1400 |1800 354  |820  |430
3200 [2x800 |1500 |1900 404  |820  |430
3400 |2x850 |1600 |2000 454  |820  |430
VistaSLK-221 3600 |2x900 |1700 |2100 |504  |820  |430
4000 |2x1000 1900 2300 |604  |820  |430
4400 |2x1100 2100 2500 |704  |820  |430
4800 |2x1200 2300 2700 |804  |820  |430
) 5200 |2x1300 |2500 |2900 |904  |820  |430
VistaSLK-229 15000 [2x1400 (2700|3100 11004 820|430
6000 |2x1500 |2900 3300 |1104 |820  |430

Lt= comprimento do feixe+4mm-+4mm

Lm= comprimento das portas

PU= passagem util

L1=entre-eixo correia

A= posicdo do kit modulo (a partir da esquerda)

A+B= posicao BBV (a partir da esquerda)

A+B+C= posicao das fotocélulas (a partir da esquerda)

Lt= prikog §okoU + 4 mm + 4 mm

Lm= prikog @UAwvV

PU= xprioipo frpa

L1=amootaon aovwy pavia

A= Béon kit povadag (amod aploTepad)

A+B= ©¢on BBV (amo apiotepd)

A+B+C= 0¢0on @wTtoKUTTdpWV (armd aploTepd)
Lt= dtugos¢ belki+4mm+4mm

Lm= dtugosc skrzydet

PU= przejscie

L1=rozstaw osi paska

A= pozycja zestawu modutu (z lewej strony)
A+B= pozycja BBV (z lewej strony)

A+B+C= pozycja fotokomorek (z lewej strony)

Lt= pnnHa 6ankn+4 mm +4 mm

Lm= anuHa cTBOpKHM

PU= none3sHbin npoxopn

L1= paccTosiHne mexay LeHTpamu pemMHel
A= nonoxeHvie KOMnNeKTa moaynsa (cnesa)
A+B= nonoxeHwne BBV (cneBa)

A+B+C= nonoxeHune $poTO371€MEHTOB (CrieBa)

Lt= délka trdmu+4mm-+4mm
Lm= délka kridel

PU= uzite¢ny prachod

L1= ndprava femene

A= poloha sady modulu (z )
A+B= poloha BBV (z)

A+B+C= polohy fotobunék (z )

Lt=kiris uzunlugu+4mm-+4mm
Lm= kapi uzunlugu

PU= Uygun gecis

L1= kayis dingil mesafesi

A= modyil kiti pozisyonu (soldan)
A+B= BBV pozisyonu (soldan)
A+B+C= fotosel pozisyonu (soldan)

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 5



DIMENSIONAMENTO DA PORTA COM 1 PORTA DESLIZANTE DIREITO, YIOAOTIZMOX AIAXTAZEQN MOPTAZ
ME 1 ZYPOMENO ®YANO AEZIA, WYMIAROWANIE BRAMY Z 1 PRZESUWNYM SKRZYDLEM PRAWYM, PACYET
PA3MEPOB [IBEPU C 1 MPABOW PA3[ABUXHOW CTBOPKOW, DIMENZOVANI DVERI S 1 PRAVYMI POSUVNYMI
KRIDLY, 1 SAGDAN KAYAR KAPI iLE KAPI OLCULERI

A ) B ) C
55 e 60
L °° &7 o X9 = DO B - o |
ﬁ T = se L1 To=
ﬁEH R (3 . < . = |
=)
4| 4
L Lm
L1 o
Lt
|40
15 140

NOTA: todas as medidas sdo indicativas e expressas em mm, ZHMEIQZH: 0\eg ol LeTPAOEIC ival eVOEIKTIKEC Kal ekppalovtal oe mm, UWA-
GA: wszystkie wymiary maja charakter orientacyjny i sa podane w mm, NMPUMEYAHWE: Bce nokasatenu ABNAIOTCA OPUEHTUPOBOYHBIMIA 1
BblpaxkeHbl B MM, POZNAMKA: vechny rozméry jsou orientacni a vyjadiené v mm, NOT: tim dlciiler gdsterge niteligindedir ve mm cinsinden
ifade edilir

Mod. Lt Lm PU L1 A B C
1600 |800 750 1080 |144 810 220
1800 |900 850 1080 |344 810 220
2000 (1000 |950 1130 |484 810 220
2200 (1100 (1050 |1230 |584 810 220
2400 (1200 (1150 |1330 |684 810 220
2600 (1300 (1250 |1430 |784 810 220
2800 (1400 (1350 |1530 |884 810 220
3000 (1500 (1450 |1630 |984 810 220
3200 (1600 [1550 |1730 |1084 [810 220
3400 (1700 [1650 |1830 |1184 |[810 220
Vista SLK - 121 3600 (1800 (1750 |1930 |1284 (810 220
4000 |2000 |1950 2130 1484 (810 220
4400 |2200 |2150 2330 1684 |810 220

Vista SLK - 114

Lt= comprimento do feixe+4mm-+4mm Lt= pnvHa 6ankn+4 mm +4 Mm

Lm= comprimento das portas Lm= gnunHa cTBOpKN

PU= passagem util PU= nonesHbiii npoxopa

L1= entre-eixo correia L1= paccTosiHne mexpay LeHTpamu pemMHel
A= posicao do kit modulo (a partir da esquerda) A= nonoeHve KOMMNNeKTa Moayna (cnesa)
A+B= posicao BBV (a partir da esquerda) A+B= nonoxeHune BBV (cneea)

A+B+C= posicao das fotocélulas (a partir da esquerda) A+B+C= nonoxeHune ¢poTO351EMEHTOB (C/1EBA)
Lt= prikog dokoL + 4 mm + 4 mm Lt= délka trdmu+4mm+4mm

Lm= prkog @UAAwV Lm= délka kridel

PU= xprioiuo frua PU= uzite¢ny prichod

L1= améotaon afévwv 1udvta L1=ndprava femene

A= Béon Kit povadag (amoé aploTepd) A= poloha sady modulu (z )

A+B= ©¢on BBV (amo aplotepd) A+B= poloha BBV (z )

A+B+C= 0¢0on @wTtoKUTTApwV (amod aploTepA) A+B+C= polohy fotobunék (z 1)

Lt= dtugosc belki+4mm+4mm Lt=kiris uzunlugu+4mm-+4mm

Lm= dtugosc¢ skrzydet Lm= kapi uzunlugu

PU= przejscie PU= Uygun gecis

L1=rozstaw osi paska L1= kayis dingil mesafesi

A= pozycja zestawu modutu (z lewej strony) A= modill kiti pozisyonu (soldan)

A+B= pozycja BBV (z lewej strony) A+B= BBV pozisyonu (soldan)

A+B+C= pozycja fotokomorek (z lewej strony) A+B+C=fotosel pozisyonu (soldan)

6 - VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART
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' DIMENSIONAMENTO DA PORTA COM 1 PORTA DESLIZANTE ESQUERDA, YITOAOTIXMOZX AIAXTAZEQN NMOPTAX

ME 1 XYPOMENO OYANO APIZTEPA, WYMIAROWANIE BRAMY Z 1 PRZESUWNYM SKRZYDLEM LEWYM, PASMEP
LABEPU C 1 NEBOW PA3ABUXHOW CTBOPKOM, DIMENZOVANI DVERI S 1 LEVYMI POSUVNYMI KRIDLY, 1 SOLDAN
KAYAR KAPI iLE KAPI OLCULERI

A B . c .
s .60
- . =[I"- N
RlEEE ., = _ |-l = :
= %° 3 Q& <
4. 4
65, 140 |
8 Lm -
L1 i
- Lt .
a0
15 140

NOTA: todas as medidas sao indicativas e expressas em mm, HMEIQZH: 6Aec o1 petpriocl¢ eival evOeIKTIKES Kat ekppdlovTal oe mm, UWA-
GA: wszystkie wymiary maja charakter orientacyjny i sa podane w mm, TMPUMEYAHWE: Bce nokasatenu ABNAKOTCA OPUEHTUPOBOUHBIMIA 1
BblpaxeHbl B MM, POZNAMKA: viechny rozméry jsou orientacni a vyjadiené v mm, NOT: tiim dlcliler gdsterge niteligindedir ve mm cinsinden

ifade edilir
Mod. Lt Lm PU_ LT A B c
1600 |800  |750  |1080 |124  |810 |220
1800 900 850 1080 324 810|220
2000 1000 950  |1130 |64  |810  |220
_ 2200 1100|1050 1230|564  [810  |220
Vista SLK - 114 2400 1200|1150 1330|664  |810  |220
2600 1300 1250 |1430 |764 |810 |220
2800 1400 1350 1530|864  [810  |220
3000 1500|1450 1630|964  |810  |220
3200 1600 [1550 |1730 |1064 810|220
3400 1700|1650 1830|1164 [810  |220
Vista SLK - 121 3600 1800 1750 1930|1264 |810  |220
4000|2000 |1950 2130 1464 810  |220
4400 2200 2150 2330 1664 810  |220

Lt= comprimento do feixe+4mm+4mm

Lm= comprimento das portas

PU= passagem util

L1= entre-eixo correia

A= posicdo do kit modulo (a partir da esquerda)

A+B= posicdo BBV (a partir da esquerda)

A+B+C= posicao das fotocélulas (a partir da esquerda)

Lt= prikog Sokol + 4 mm + 4 mm

Lm= prikog @UA\wV

PU= xprioipo Bripa

L1=améotaon afévwy ipdvta

A= B¢on kit povdadag (amod aploTepd)

A+B= ©¢on BBV (amo aplotepd)

A+B+C= B¢0on pwTtokuTtdpwv (amod aploTepd)

Lt= dlugos¢ belki+4mm+4mm

Lm= dtugos¢ skrzydet

PU= przejscie

L1=rozstaw osi paska

A= pozycja zestawu modutu (z lewej strony)
A+B= pozycja BBV (z lewej strony)

A+B+C= pozycja fotokomorek (z lewej strony)

Lt= anvHa 6ankn+4 Mm +4 Mm

Lm= gnnHa cTBOpKMN

PU= nonesHbiln npoxon,

L1= paccToaHune mexgy LeHTpaMn pemHein
A= nonoxeHne KoMMnneKTa Mmoaynsa (cnesa)
A+B= nonoxeHwne BBV (cnesa)

A+B+C= nonoxeHvie poTO3/1EMEHTOB (CeBa)

Lt= délka tramu+4mm+4mm
Lm= délka kfidel

PU= uzite¢ny prichod
L1=naprava femene

A= poloha sady modulu (z 1)
A+B= poloha BBV (z)

A+B+C= polohy fotobunék (z )

Lt=kiris uzunlugu+4mm+4mm
Lm= kapi uzunlugu

PU= Uygun gegis

L1=kayis dingil mesafesi

A= modill kiti pozisyonu (soldan)
A+B= BBV pozisyonu (soldan)
A+B+C= fotosel pozisyonu (soldan)

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 7



MEDIDAS LATERAI S DA AUTOMACAO, NAEYPIKEZ METPHZEIZ AYTOMATIZMOY, WYMIARY BOCZNE
AUTOMATYKI, ABTOMATU3ALUNA NOBOYHbLIX MEP, BOCNI ROZMERY AUT OMATIZACE, OTOMASYON

KENAR OLCULERI
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DETERMINAGAO DA ALTURA DE FIXACAO DA TRAVESSA, MPOXAIOPIZIMOX YWOYS STEPEQIHE THX
TPABEPXAZ, USTALENIE WYSOKOSCI MOCOWANIA NAPEDU, ONPEAEJIEHUE BbICOTbI KPEMJIEHUA
MOMEPEYMHbI, STANOVENI VYSKY PRO PRIPEVNENI NOSNIKU, TRAVERS SABITLEME YUKSEKLIGININ

BELIRLENMESi

HFT

V2 HGP

HFT =Altura de fixacdo da travessa
=Yo¢ oTEPEWONG TNG TPaREpoag
=Wysoko$¢ mocowania napedu
=BbIcoTa KpenneHus nonepeynHol
=Vyska pro pfipevnéni nosniku
=Travers sabitleme yuksekligi

HFT=HGP + HA + HT

HT =Altura da travessa VISTA SLE
="Yyoc ¢ Tpapépoag VISTA SLE
=Wysokos¢ napedu VISTA SLE
=Bbicota nonepeunHb! VISTA SLE
:Vf/éka nosniku VISTA SLE
=VISTA SLE travers ylksekligi

HT=130mm
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Pf = Parte fixa
=2T1a0epd TUARMA

Am = Folha mével

= Kivnto ®ONo

= Skrzydto ruchome
=llopBmKHasa CTBOPKa
= Pohyblivé kfidlo dvefi
= Hareketli Kanat

= Pevna ¢ast
= Sabit kisim

HA =Altura da folha acabada
="YPog TEAMIKOU @UANOU
= Wysoko$¢ skrzydta drzwi
=BbicoTa rotoBou CTBOPKM
=Vyska hotovych dvefi
=Finisaji tamamlanmis kanat ylksekligi

HA=HFT - HGP - HT

HGP =Espaco entre o pavimento e a folha mével
=Anootaon peTa&l Samédou kal Kivntou @UANOU
=0Odlegtos¢ miedzy posadzka, a ruchomym skrzydtem
=PaccToaHne mexkay NosoM 1 NOABUXKHOWN CTBOPKOM
=Prostor mezi podlahou a pohyblivym kridlem dvefi
=Zemin ve hareketli kanat arasindaki bosluk

8 - VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART
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@ MONTAR, ZYNEAEYXH, MONTAZ, MOHTAX, MONTAZ, MONTAJI

NOTA: Todos os perfis de aluminio e vedacdes necessarios para a realizacdo das automacoes devem ser cortados 8 mm mais curtos
do que o comprimento méaximo de automacao (Ld - 8), incluindo as tampas laterais de plastico.

YHMEIQXH: O\a ta mpo@il aAoupIvViou Kol Ta TTAPEURUOUATA TTOU EiVal ATTaPaiTnTA VIO TNV UAOTIOINGT TWV QUTOUATIOUWY TIPETIEL VA KOTTOUV
8 mm L0 KOVTd OE OX£0N e TO PEYIOTO UKOG TOU auTopaTIopoU (Ld - 8), cupmepihapBavouévwy Twv MAACTIKWY TACIVWV KAAUPUETWV.

UWAGA: Wszystkie profile aluminiowe i uszczelki potrzebne do instalacji automatyk musza zostac przyciete tak, aby byly 8 mm
krétsze niz maksymalna dtugos¢ automatyki (Ld - 8), wiaczajac w to boczne pokrywy z plastiku.

MPUMEYAHWE: Bce antomrHmeBble Npodunv 1 NPOKNafKM, HEOOXOAUMbIE [/t peanu3auny aBTOMaTVKY, AOSIKHbI ObITb Ha 8 MM
Kopoue MakcMmasbHOW AnnHbl aBToMaThKK (Ld - 8), BKNtouasa nnacTvkoBble HOKOBbIE KPbILIKY.

POZNAMKA: Viechny hlinikové profily a tésnéni nutné pro realizaci automatizace musi byt fezany o 8 mm kratsi, nez je maximalni
délka automatismu (Ld - 8), v¢etné bocnich plastovych krytd.

NOT: Otomasyon saglanmasi icin gerekli tim aliminyum profiller ve gasketler, 8 mm kesitte olmali, plastik kenar kapaklar dahil
maksimum otomasyon uzunlugundan (Ld - 8) kisa olmalidir.

PERFURACAO PARA MONTAGEM BARRA TRANSVERSAL, AIATPHZH NA XYNAPMOAOIHXH TPABEPXAZ,
WYKONYWANIE OTWOROW DO MONTAZU BELKI, CBEPIEHUE 419 NOMNEPEYHON CEOPKU, OTVOR
PRO MONTAZ TRAVERZY, CAPRAZ CUBUK MONTAJI iCiN DELIKLER

A B C D E
72

32 31

Mod. A B C D E
Vista SLK - 107 100 550 425 (x2) - )
Vista SLK - 108 150 600 400 (x2)

Vista SLK - 109 150 700 350 (x3)

Vista SLK - 110 50 300 580 (x3)

Vista SLK - 111 50 450 600 (x3)

Vista SLK - 112 100 500 630 (x3)

Vista SLK - 113 100 650 (x4) -

Vista SLK - 114 150 650 (x4) -

Vista SLK - 115 150 650 (x2) 550 (x3)

Vista SLK - 116 100 730 (x2) 580 (x3)

Vista SLK - 117 100 500 (x2) 600 (x4)

Vista SLK - 119 100 600 (x6) -

Vista SLK - 121 100 650 (x3) 560 (x4)

Vista SLK - 208 50 550 400 (x3)

Vista SLK - 209 50 600 400 (x3)

Vista SLK - 210 100 500 350 550 (x2)

Vista SLK - 211 100 650 500 (x3) -

Vista SLK - 212 150 700 500 (x3) -

Vista SLK - 213 50 600 650 700 (x2)

Vista SLK - 214 50 700 600 700 (x2)

Vista SLK - 215 100 700 650 700 (x2)

Vista SLK - 216 100 700 (x4) - B

Vista SLK -217 200 700 600 (x4) -

Vista SLK -219 250 750 550 (x5) -

Vista SLK - 221 50 400 700 (x5) -

Vista SLK - 223 100 400 700 (x5) 600

Vista SLK - 225 100 500 700 600 500 (x6)
Vista SLK - 227 100 600 700 550 (x5) 600 (x2)
Vista SLK - 229 100 700 (x2) | 600 (x7) - -

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 9



PERFURACAO PARA PASSAGEM DOS CABOS NA PARTE DE TRAS DA BARRA TRANSVERSAL (OPCIONAL),
AIATPHZH MNA OAEYXH KAAQAIQN ZTO MIZQ MEPOX THX TPABEPZAX (MPOAIPETIKO), WYKONYWANIE
OTWOROW DO PRZEPUSZCZANIA KABLI Z TYLU BELKI (OPCJONALNE), OTBEPCTUE AJ1A NMPOKJAAKUN
KABEJA HA 3AQHEN CTOPOHE NMEPEKJIAZIVHbI (ONLKA), OTVOR PRO PRUCHOD KABELU ZA TRAVER-
ZOU (VOLITELNE), CAPRAZ CUBUK ARKASINDAKI KABLO GECIiSi iCiN DELIKLER (OPSiYONEL)

@3‘-’*

Se necessario realizar um orificio na trave para a passagem dos cabos
Ev avdykn tpunnote v Tpafépoa yia Tn SiéAevon KaAwdiwv
W razie koniecznosci wykona¢ otwér w listwie poprzecznej w celu przeprowadzenia kabli
Mpn HeO6XOAMMOCTM BbINOMHMTL OTBEPCTUE Ha NepeKlaAriHe AnA NPoKNajKku Kabenei
9 Pokud je to nutné, vyvrtejte na nosniku otvor pro prichod kabeld

Gerekli olmasi halinde, kablolari gegirmek icin travers tizerinde delik agin.

FIXACAO A PAREDE DA BARRA TRANSVERSAL, XTEPEQXH TPABEPZAZX XTON TOIXO, MOCOWANIE BELKI
DO SCIANY, HACTEHHbI MOHTAX NEPEFOPOKU, UPEVNENI TRAVERZY KE ZDI, CAPRAZ CUBUGUN
DUVARA SABITLENMESI

Nao fornecidas / Aev SiatiBetal /
Nie dostarczane w zestawie /
He BxoguT B KOMNiekT noctaBku / Neni
soucasti dodavky / Tedarik dis

10 - VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART
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Verifique a planaridade da parede com uma pértica. Prepare quaisquer espessuras ou placas de nivelamento.

EAéy€Te TNV emMmeSOTNTA TOU TOIXOU XPNOIHMOTIOIVTAG £Va KOVTAPL. MPOETOIUACTE TUXOV ATTOOTATEC 1} TTAAKEG emmeSomoinong.
Sprawdzi¢ ptaskos¢ sciany przy pomocy tyczki. Przygotowaé ewentualne podktadki lub ptyty wyréwnujace.

MpoBepbTe NNOCKOCTHOCTb CTEHbI C MOMOLLbIO LWecTa. MoAroToBbTE NPOKIAAKM UM BblPaBHMBAOLME NAACTUHBDI.

Zkontrolujte vodorovnost zdi pomoci tyce. Pfipravte pfipadné vyrovnavaci podlozky neb desky.

Bir su terazisi kullanarak duvarin diizglinliigiint kontrol edin. Tesviye takozlari veya plakalarini hazirlayin.

| ; |
MONTAGEM DA JUNTA E PERFIL DE DESLIZAMENTO, ZYNAPMOAOIHXH NMAPEMBYXZMATOX KAl
MPO®IN KYAIZHX, MONTAZ USZCZELKI | PROFILU PRZESUWNEGO, CBOPKA MPOKJIAOAKN U

PA3ABUXKHOTO NPO®UNA, MONTAZ TESNENI A POSUVNEHO PROFILU, MONTAJ CONTASI VE KAY-
DIRMA PROFILI

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 11



INSERCAO DOS PARAFUSOS E PORCAS PARA FIXACAO DE GRUPOS FUNCIONAIS, EIZATQrH BIAQN
KAl NAZIMAAIQN TIA TH XTEPEQXH TON MONAAQN AEITOYPIIAZ, WPROWADZANIE SRUB |
NAKRETEK DO MOCOWANIA ZESPOLOW FUNKCJONALNYCH, BCTABKA BUHTOB U TAEK AJiA
KPEMJIEHUA OYHKUUOHAJIbHbIX ¥Y3J10B, VLOZENI SROUBU A MATIC PRO UPEVNENI FUNKCNICH
JEDNOTEK, FONKSIYONEL GRUPLARI SABITLEMEK ICIN CIVATALAR VE SOMUNLAR

#4 +#2BBV
+#2 FPA

MONTAGEM DOS CARROS DE DESLIZAMENTO E SUPORTE, ZYNAPMOAOIHZH TQON AYAAKIQN
KYAIZHX KAl XITHPIZHX, MONTAZ WOZKOW PRZESUWNYCH | POMOCNICZYCH, CBOPKA
PA3ABUMHbIX N ONMOPHDbIX TEJIEMEK, MONTAZ POSUVNYCH A OPERNYCH VOZIKU, KAYAR MON-

TAJ ARABALARI VE DESTEGI

Ajuste a roda anti-descarrilamento (como mostra a fig.2) fazendo-a aderir firmemente a barra transversal superior.

PuBpiote Tov Tpoxd mpootaciag and ektpoxiaon (OTwE aivetal 0To OXAKaA 2) KAVoVTaG Tov va KoM gl 0taBepd otnv Tpafépoa Ynhd.
Wyregulowac kétko zapobiegajace wykolejeniu (jak przedstawiono na rys. 2), tak, aby mocno przylegato do belki od goéry.
OTperynupyinte NpoTUBOOTKAaTHOE KOJeco (Kak Moka3aHo Ha pu1c.2), YToObl OHO NIOTHO NPUIIErano K BepXHel nornepeunHe.
Nastavte kolo proti vykolejeni (jak je ukdzano na obr.2) tak, aby pevné pfilnulo nahore k traverze.

Raydan cikmayi dnleyen tekelegi (Sekil 2'de gosterildigi gibi) tst capraz cubuda sikica yapisacak sekilde ayarlayin.

12 - VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART
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3 MONTAGEM DAS HASTES DE FIM DE CURSO, XYNAPMOAOIHZH PABAQN TEAOYX AIAAPOMHX,
2 MONTAZ WSPORNIKOW WYLACZNIKA KRANCOWEGO, MOHTAXHbIE KPOHWTENHbI KOHLLEBOU
BbIKJIIOYATEJIb, MONTAZ TRMENU KONCOVY DORAZ, BRAKET MONTAJI SINIR ANAHTARI

D814266 0AAO

ESQUERDA DIREITA

APIZTEPA AEZIA

WERSJA PRAWA WERSJA LEWA

NIEBAA NMPABAS

VLEVO VPRAVO

SOL SAG
EFE

10

a

@ MONTAGEM DO MOTOR E UNIDADE DE CONTROLO, ZYNAPMOAOIHXH MOTEP KAl MONAAAX
EAErTXOY, MONTAZ SILNIKA | JEDNOSTKI KONTROLUJACEJ, ABUTATEJIb U BJIOK YNPABJIEHUA B
CBOPE, MONTAZ MOTORU A RIDICI JEDNOTKY, MOTOR VE KONTROL UNITESININ MONTAJI

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 13



MONTAGEM E AJUSTE DA POLIA DE ENVIO DA CORREIA, SYNAPMOAOTHEH KAl PYOMIZH TPOXANIAZ
METAAOZHE ME IMANTA, MONTAZ | REGULACJA KRAZKA ZWROTNEGO PASKA, CEOPKA U1 PETYJINPOBKA
OBPATHOTO LIKWBA PEMHSA, MONTAZ A SERIZENI REMENICE VEDENI REMENE, AYAR KAYISI DONUS KA-

SNAGININ MONTAJI

\@))i’ |
J

\S%

.
i
E
ﬁ
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Verificar manualmente se a correia ndo estd de-
masiado apertada ou demasiado frouxa.

ENéyEte xelpokivnta 6Tt o pavtag Sev ival oAU
TEVTWUEVOC 1] TTOAU XOAPOC.

Sprawdzi¢ recznie, czy pasek nie jest zbyt napiety
lub zbyt luzny.

BpyuHyto ybeautecb, UTO peMeHb He C/IMLLIKOM
HaTAHYT 1 He CINLLKOM OCnabneH.

Ru¢né zkontrolujte, zda femen neni pfili§ napnut
nebo pfilis uvolnény.

Kayisin cok siki veya ¢ok gevsek olmadigini ma-
nuel olarak kontrol edin.

D814266 0AA01_03



MONTAGEM DA CORREIA, TONOGETHXZH IMANTA, MONTAZ PASKA, CEOPKA PEMHA,, MONTAZ REMENE, KAYIS
MONTAJI

D814266 0AA01_03

MONTAGEM DAS BATERIAS, TOMOOETHXH MMATAPIQN, MONTAZ AKUMULATOROW, KPEMJIEHUE
AKKYMYNATOPA, MONTAZ BATERIi, BATARYA MONTAJI

@

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 15



INSTALAGAO DAS PORTAS, EFTKATAXTAZH ®YAAQN, MONTAZ SKRZYDEL, MOHTA ABEPEN, INSTALACE KRIDEL,
KAPILARIN KURULUMU

,

1
@\
p 4 &\

R1 s R284

SRICI

® REGULAGAO DA PORTA, PYOMIZH MOPTO®YAAOY, REGULACJA SKRZYDLA, PETY/INPOBKA ABEPL|bl, NASTA-

VENI KRIDEL, KAPI AYARI

Regulacao das Folhas, PUBuion ®UNwy, Regulacje skrzydet, PerynuposaHue ctBopok, Sefizeni kfidla, Kanat
Ayarlanmasi

+8 mm

Regulagao das Folhas, PUBuion ®UNwv, Regulacje skrzydet, PerynnpoBaHue ctBopok, Sefizeni kiidla, Kanat
Ayarlanmasi

16 - VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART
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% GUIA DA FOLHA NO PAVIMENTO, OAHIOx (DYI\'I\QY 2TO AANEAO, PROW{\DNICA PODLOGOWA SKRZYDLA, M
g HANPABJAOLWAA CTBOPK HA MOJ1Y, VEDENI KRIDLAV PODLAZE, ZEMINE MONTAJLI KANAT KILAVUZU
§ Folha mével, Kivnté ®UANo, Skrzydto ruchome, MoasrkHas
g o cTBOpKa, Pohyblivé kiidlo dvefi, Hareketli Kanat. e
) | A E—
= =
- 5

S
Parte Fixa, | Parte Fixa,
S100ep6 TpAua, Ytabepd
Cze$¢ nieruchoma, Tunpa, Czes¢
DukcnpoBaHHasn nieruchoma,
4yacTb, 9 OuKcpoBaHH
Pevna cast, an yacTb,
Sabit Kisim. Pevna cast,
Sabit Kisim.
S: Espaco de sobreposicao S: HanoxeHwne mexay
entre Folha Mével e Parte Fixa NOABVIXXHOWN CTBOPKOW 1
brKcMpoBaHHOW YacTbio.
S: XWpog emkaluyng
petagy Kivntou ®UuAou S: Prekryti mezi pohyblivym
Kat oTaBePOV TUAATOC. kridlem a pevnou casti.
S: Obszar wspdlny skrzydta S: Hareketli kanat ve sabit
ruchomego i czesci kisim arasinda ¢akisma
nieruchome;j. boslugu.

REGULACAO DOS BLOQUEIOS DE FINAL DE CURSO, PYOMIZH $TOMN TEPMATIZMOY AIAAPOMHE, REGULACJA
OGRANICZNIKOW KONCOWYCH, PEFYJIMPOBAHUE KOHLIEBbIX YMOPOB, SERIZENi KONCOVYCH DORAZU,
STROK SONU STOPLARININ AYARLANMASI

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 17
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Para o cabo de alimentagéo, entrando lateralmente ou por tras e
para todos os outros cabos, tenha cuidado para que as condutas
fornecidas (n.° 5) ou com bragadeiras (opcionais) sejam bloquea-
das evitando o contacto com pegas moéveis e arestas afiadas.

MNa 1o kaAwdio TpoPodoaciag, mMov e1GépyeTal amoé To mAdt i amd
TO oW MEPOG Kat yia OAa ta dAAa kaAwdia, Befaiwdeite 6T
gival pmlokapiopéva HEGW TwV MAPEXOUEVWVY KavaMwv (ap. 5)
N HE GPIYKTNPES (MPOAIPETIKA), amOPEUYOVTAC TV EMAPN HE
KIVOUHEVA PéPN Kot aiXpnpd akpa.

W przypadku przewodu zasilajacego wprowadzanego z boku lub
od tytu i wszystkich pozostatych przewodoéw nalezy zwrdci¢ szc-
zegodlna uwage na to, aby zostaly one zablokowane przy pomocy
znajdujacych sie w wyposazeniu korytek kablowych (5 sztuk) lub
paskow (opcjonalnie) i nie mialy kontaktu z czesciami ruchomy-
mi lub krawedziami tnacymi.

Nao fornecidas

Aev dlatiBeTal

Nie dostarczane w zestawie

He BXOAUT B KOMMNJIEKT NOCTaBKMN
Neni soucasti dodavky

Tedarik disi

A

Se ndo houver uma tomada de corrente nas imediacdes, a ligacdo a
rede de alimentagdo elétrica, na seccao fora da automacéo, deve ser
efetuada numa conduta independente e separada das ligagdes aos
dispositivos de comando e de seguranca.

Eav bev unapyxel mpila peuATOC 0TN YUPW TIEPLOXN, N OUVSEON HE TO
Siktuo TpoPodoaiag, 0To TUANA EKTOC TOU AUTOUATIOHOU, TIPETTEL VA
Tipaypatormoleital oe ave€apTnTo KavaAl Kat va Staxwpiletal amo Tig
OUVOEDELC UE TIC CUOKEVEC ENEYXOU KAl AOPANELAC.

Gdy w poblizu nie znajduje sie gniazdu elektryczne, podigczenie
do sieci elektrycznej w odcinku zewnetrznym automatyki musi by¢
wykonane przy pomocy niezaleznego korytka, ktére bedzie oddzie-
lone od potaczen z urzadzeniami sterujgcymi i zabezpieczajacymi.

18 - VISTA SLK A100 SMART /VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART

MONTAGEM DAS COBERTURAS LATERAIS, YNAPMOAOTHZH NMAEYPIKON KAAYMMATQN, MONTAZ POKRYW
BOCZNYCH, YCTAHOBKA BO-KOBbIX KPbILLEK, MONTAZ BOCNICH KRYTU, KENAR KAPAKLARININ MONTAJI

—

PH2

,,

INSERCAODOS CABOS ECONDUTAS, EIZAFQrH KAAQAIQN KAIKANAAIOQN, WPROWADZANIEKABLITKORYTEKKABLOWYCH,
NPOKNAZAKA KABEJEWN U KABEJIEMPOBOJOB, VLOZENI KABELU A POUZDER, KANAL VE KABLOLARIN YERLESTIRILMESI

Ona kabensa nutaHuA, nogBoAaumMoro c6oKy unu csagu, u AnAa
BCeX OCTaNbHbIX Kabeneil yb6eautecb, UTO OHU 3aKperJieHbl
C MOMOLIbIO MpuiaraembiX KaGenbHblX KaHanoB (N2 5) unu
KabenbHbIX cTAXeK (onuyus), nsberasn KOHTaKTa € ABMKYLMMUCA
YacTAMM N OCTPbIMMN KpasMu.

Pro pfivodni kabel vstupte bo¢né nebo zezadu a pro vSechny
ostatni kabely vénujte pozornost tomu, aby byly upevnéné po-
moci pouzder ve vybavé (¢. 5) nebo pasky (volitelné) a vyvarujte
se kontaktu s ¢astmi v pohybu a ostrymi hranami.

Yanlardan veya arkadan giren gii¢ kablosu ve tiim diger kablo-
larin, saglanan kanallar (n.5) veya kelepgeler (opsiyonel) yar-
dimiyla hareketli parcalara ve keskin kenarlara temas etmesine
karsi dikkatli olun.

Ecnn B HeI'IOCpeﬂ,CTBeHHOVI 61130CTN HeT PO3eTKN, NOAKNMKYEHNE K
CETU SNTIEKTPONNTAHNA Ha yYaCTKe 3a npefenamm aBToOMaTuK JOIXKHO
ObITb BbIMNOMIHEHO Ha Ka6enenposone, He3aBNCMMOM 1 OTAENIbHOM OT
NOJKMIOYEHUN K YCTpOIzCTBaM ynpasiieHna n 6e30MacHOCTN.

V ptipadé, Ze se v blizkosti nenachazi elektricka zasuvka, pripojeni k
siti elektrického napdjeni v ¢asti mimo automatismus musi byt pro-
vedeno nezdvislou kabelovou prichodkou oddélenou od pfipojeni k
ovladacim a bezpecnostnim zatizenim.

Yakin cevrede elektrik prizi yoksa, otomasyonun digsindaki bélimde
enerji sebekesine yapilacak baglanti, bagimsiz bir kanal tzerinde
olmali, kontrol ve givenlik cihazlarinin baglantilarindan ayri tutul-
malidr.
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QUADRO DE COMANDO ARIA-EVO, NMINAKAX EAEFXOY ARIA-EVO, CENTRALA STERUJACA ARIA-EVO, NYN1bT
YMPABJIEHUA ARIA-EVO, OVLADACI PANEL ARIA-EVO, ARIA-EVO KUMANDA PANELI

PORTUGUES

Transformador

Filtro

Interruptor de
alimentacéo

Fusivel

Fusivel:

230V | 120V

T-1,6A | T-3,15A

|
—t —

| Castanho
N —— N —

| — Azul-Brancov
L

| . @ Vermelho

|

|

|

} Fusivel

|

|

|

@

Encoder

12 com

1 @
SAFE 1 2 [ff——s———¢ NC
SAFE2 | 3 [[[J——e———% NC
STOP | 4 [ oTe NC
RADAREXT. | 5 [ s NO
RADARINT. | 6 [T o NO
OPEN-KEY | 7 [ T NO
MULTIFUNCTION INPUT | 8 [ > NO
oM | 9 [
SAFE3 | 10 I———<—=——9NC
SAFE4 | 11 [[—e——— NC
A VTEST { 12—+
24V max 30mA 13 ﬁ]q— -
14— A
RS 485 { 15 Clk——» B
A 31,5V max 500mA { :II? %‘—i—
No [18 —
Saida Alarme § COM 1 9 I
No | 21 ——
Saida Estado Porta< COM 22 E]

Conector placas opcionais JP10

Ligagéo do ecra com cabos

Led presenca alimentacao

Conector programador palmar JP18.

QUADRO DE COMANDO ARIA-EVO
LIGACOES PLACA DE BORNES

ADVERTENCIAS - Nas operagoes de cablagem e instalacao tomar como referéncia as

normativas vigentes e, seja como for, os principios de boa técnica.

Os condutoresalimentados a baixissimavoltagem de seguranca (24V), devem estar fisicamente
separados dos condutores a baixa voltagem, ou entdo, devem estar adequadamente isolados
com um isolamento suplementar de pelo menos Tmm. Os condutores devem ser fixados com
uma fixacdo suplementar perto dos bornes, por exemplo, por meio de bracadeiras.

LIGACOES DE FABRICA
BORNE DESCRICAO
Cablagem unidade de alimentacdo
JP2-JP4 JP2=castanho
JP4=Dbranco/azul-escuro
Cablagem motorredutor
JP7-JP8 JP7=Vermelho
JP8= Azul-escuro
JP12 Cablagem do encoder
JP19 Cablagem da fechadura eléctrica (Opcional)

CONEXIONES DE USUARIO
NOTA IMPORTANTE: UTILIZAR EXCLUSIVAMENTE CABOS BLINDADOS COM FIO

TRANCADO LIGADO ATERRA

BORNE DESCRICAO
L FASE
N NEUTRO
@ TERRA
JP18 Conector programador palmar universal
JP10 Conector para placas adicionais opcionais
1 Fio comum comandos
2 Entrada SAFE 1 (NC)
3 Entrada SAFE 2 (NC)
4 Entrada STOP (NC)
5 Entrada RADAR EXT (NO)
6 Entrada RADAR INT (NO)
7 Entrada OPEN KEY (NO)
8 Entrada MUI:TIFUNCOES (par. MODALIDADE FUNCIONAMENTO ENTRADA DE
MULTIFUNCOES)
9 Fio comum comandos
10 Entrada SAFE 3 (NC)
11 Entrada SAFE 4 (NC)
12-13 Saida teste para dispositivos de seguranca verificados
Serial RQ485.
14=A
14-15 15=8B
Conexao dispositivos externos de programacao. Conexao porta remota no
funcionamento “eclusa”
16-17 Alimentacdo acessorios
Saida “Alarme”
181920 | 182N comacto s vltagen
20 = NC (contacto sem voltagem)
Saida “Estado porta”
212223 | 309 contacosemoliagen)
23 = NC (contacto sem voltagem)
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EANHNIKA

Metaoynuatiotig

Dioa mpoatpeTikwv MakeTwv JP10

Z0vSeon 0Bovng pe kahwdia

AokémTng
TpoYodoaiag

Acpdahela

Acpahela:

230V | 120V
T-1,6A [ T-3,15A

Led napouaiag Tpogodosiac.

Dioa Gopntou Mpoypappatiot JP18

MINAKAZ ENEFXOY ARIA-EVO

TYNAEZEIXZ BAXTHXZ AKPOAEKTQN
MPOEIAOMOIHZEIZ - NNa Ti1g S1adikacie KAAWSIWONG Kal EYKATACTAONG TIPEMEL VA
gpappolovTal ol IGXUOVTEC KAVOVIGHOI Kal Ol KAVOVEG TG 0pOIG TEXVIKNG.
Ot aywyoi mou TpogodotouvTal HE TTONY XaunAr Tdon do@aleiag (24V), mpémel va
Slaxwpifovtalamd Toug aywyou XapUNANGTACNG ) VA HOVWVOVTALKATAANAA LE TTPOCOETN
HOvVwon Touldylotov Tmm.
Ot aywyoi TTPETTEL VA OTEPEWVOVTAL UE TTPOOHETO CUCTNA KOVTA OTOUG OKPOSEKTEC, yia
mapadelypa pe SeTikA KAAwS{wv.

KaQé

Mri\e - Agukry

KOKKIVO

EPFOXTAZIAKEL XYNAEXZEIX
AKPOAEKTHX MEPIFPAOH
Kahwdiwon povadag tpogodoaiag

JP2-JP4 JP2=kapé
JP4=Aeuko/umhe

Mavpog

KaAwdiwon nAektpopelwtripa

JP7-JP8 JP7=kbKKIVO
JP8= pm\e
* JP12 KaAwdiwon encoder,
Encoder JP19 KaAwdiwon nAekTpikng KAeSapldg (MpoalpeTika)

ZYNAEZEIX XPHZTH
ZHMANTIKH IHMEIQ¥H: XPHIIMOMNOIEITE MONO OQPAKIZMENA KAAQAIA ME
NAErFMA XYNAEAEMENO XTH FEIQXH

AKPOAEKTHZ | NEPIFPAOH

L OAZH
9 com | 1 @ N OYAETEPOX
e ———¢
SaFET | 2 [ NC @ FEIQSH
SAFE2 | 3 [Ql——<—s——% NC
sToP [ 4 [ oTe NC JP18 Dica eopNTOU TIPOYPAPMATIOTH YEVIKAG XPNONG
RADAR EXT. 5 1 i NO JP10 (Dioalylot np(’)oeslerec TIPOQIPETIKES TTAAKETEG
RADARINT. | 6 [T NO 1 K’owo XELPLOTNPIWV
OPEN-KEY - NO 2 EicoSo¢ SAFE 1 (NC)
) / [l ~ 3 Eicodog SAFE 2 (NC)
MULTIFUNCTION INPUT 8 i NO 4 EicoSoc STOP (NC)
M| 9 5 Eico50¢ RADAR EXT (NO)
SAFE3 | 10 IIl———<—=——¢ NC 6 Eico50¢ RADAR INT (NO)
SAFE4 | 11 M—————NC 7 Eico50¢ OPEN KEY (NO)
— EicoSo¢ MOAAAMAQN AEITOYPTION (map. TPOMOX AEITOYPTIAT
A 20V max oA { 1210 T |8 EIYOAQY MOAAAMAQN AEITOYPTION)
13 e - - -
9 Koo xelplotnpiwv
Me——>»A
RS 485 { 14 10 Eicod0c SAFE 3 (NQ)
——» 8B i
151 11 Eioo8og SAFE 4 (NC)
12-13 'E€060¢ SOKIUAC YO EAEYUEVA CUOTHATA ACPOAAEING
-— i .
A 31,5V max 500mA { 16 + >eipiaki RQ483
170 - 15=8B
NO 18 I I 14-15 TUvOeDN EEWTEPIKWY CUCTNUATWY TTPOYPAMUATIOMOU.
E€oS0c Suvayeppot 4 COM 19 , gg\(/p%e)\os?aacnopwpuouévnc mépTag Pe Aettoupyia SIMARG TOPTAG
NC | 20 [ 16-17 Tpopodooia e€apTnudtwv
o5 ] Cc’;‘; %; % — ‘E€odo¢ “Xuvayepuoc”
E€o80g KatdoTaong 10, 18 = NO (emagn xwpig téon)
noprac ° 18-19-20 19 = COM (emagn xwpig téon)

NC | 23 [T 20 = NC (emagn xwpig téon)

‘E€0d0¢ “Katdotaon moptag”
21 =NO (emagn xwpic Téon)
22 = COM (emaen xwpig taon)
23 = NC (emagn xwpig téon)

21-22-23

20 - VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART
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Filtr

Wytgcznik
zasilania

Bezpiecznik

Trasformator

Bezpiecznik:
230V 120V
T-1,6A [T-3,15A

brazowy

A

Niebieski- Biaty

czerwony

POLSKI

JP10 - Ztacze kart rozszerzajacych

Potaczenie ekranowane wraz z kal

Dioda sygnalizujaca zasilanie.

JP18 - Zacze programatora

CENTRALA STERUJACA ARIA-EVO
PODLACZENIE LISTWY ZACISKOWEJ
OSTRZEZENIE - Podczas wykonywania okablowania oraz podczas czynnosci insta-
Iacyjanh nalezy stosowac sie do wymogow obowiazujacych norm, oraz do zasad
wiedzy technicznej.
Przewody zasilane niskim napieciem (24V) musza by¢ oddzielone fizycznie od przewodéw
zasilajacych (230V), lub tez musza by¢ odpowiednio zaizolowane izolacja dodatkowg grubosci
Brzynajmniej Tmm.
rzewody muszg by¢ mocowane dodatkowym zabezpieczeniem w poblizu zaciskéw, np. za
pomocg opasek.

POLACZENIA FABRYCZNE

ceamy ZACISK OPIS
0
777777777 Trasformator Okablowanie jednostki zasilajacej
Filtr JP2-JP4 JP2=brazowy
JP4=Dbiato-niebieski
Okablowanie motoreduktora
JP7-JP8 JP7= czerwony
9 * 1P8= niebieski
JP12 Okablowanie enkodera
Encoder
JP19 Okablowanie zamka elektrycznego (Opcja)
USER CONNECTIONS .
WAZNAUWAGA:STOSOWACWYLACZNIEKABLEEKRANOWANEUZIEMIONYMOPLOTEM
ZACISK OPIS
L FAZA
com | 1 1 N NEUTRALNY
SAFET | 2 [Mr——*—=——% NC @ UZIEMIENIE
SAFE2 | 3 [Jj——e—s——+ NC
stoP | 4 [ oI NC JP18 tacznik uniwersalnego programatora cyfrowego
RADAR EXT. 5 i NO JP10 Lacgnlk dla Flodatkowych kart opcjonalnych
T 1 Zacisk wspdlny
RADARINT. | 6 [T r NO 2 Wejscie SAFE 1 (NC)
OPEN-KEY | 7 [ NO 3 Wejscie SAFE 2 (NC)
MULTIFUNCTIONINPUT | 8 [TT] . no 14 Wejicie STOP (NC)
oM 5 Wejscie RADAR WEWN. (NO)
9 6 Wejécie RADAR ZEWN. (NO)
SAFE3 | 10 F——<—— NC 7 Wejscie OPEN KEY (NO)
SAFE4 | 11 E——e——— nC 8 Wejscie WIELOFUNKCYJNE (punkt TRYBY PRACY WEJSCIA
12 0 + WIELOFUNKCYJNEGO)
Sav \ggES/I { 9 Zacisk wspolny
e Som 13— - 10 Wejécie SAFE 3 (NCQ)
14 [Me————>A 11 Wejscie SAFE 4 (NC)
RS 485 — - -
15 Ie——» B 12-13 Wyijscie testowe dla zweryfikowanych zabezpieczen
Port szeregowy RQ485.
6 + 14=A
16 [Me——— 14-15 15=B
31,5V max 500mA { 17 _ Ztacze zewnetrznych urzadzen programowania.
Ztacze portu zdalnego do trybu “drugie drzwi".
NO | 18 [— 16-17 Zasilanie akcesoriéw
Wyjécie alarméw € COM 19 | _—‘\ Wyjscie “Alarm”
NC | 20 18-19-20 18 = NO (styk beznapieciowy)
19 = COM (styk beznapieciowy)
NO | 21 [ 1 20 = NC (styk beznapieciowy)
Ve sst);%aunzl:;l%zavcvjf com | 2210 :I Wyjscie “Status drzwi”
NC | 23 [ 21-22-23 21 =NO (styk beznapieciowy)
22 = COM (styk beznapieciowy)
23 = NC (styk beznapieciowy)
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Tpaxcdopmatop PYCCKUIA

Pazbem fononHuTenbHbIX nnat JP1

OunbTp

lMogknioyeHe 3KpaHa C NOMOLLb

Bbikniouatenb
nuTaHua

Knagu Wi nporpammmposanms

Mnaekuit
npepoxpaHuTens

npepoxpaHnTenb:

230V | 120V
T‘ 1 ,6A T'3, 1 5A Pa3bem noptaTBHoro nporpammaropa JP18

CBeToaMoz] Nofauy HanpsxeHns

NynbT YNPABJIEHUA ARIA-EVO
COEAVHEHUA KNEMMHOU KOPOBKU
NPEAYNPEXXAEHUA U PEKOMEHAALIUU - Mpn ocyuiecTBAeHNN MOHTaXa KabenbHol
NPOBOAKM 1 YCTAaHOBKMN He0o6xoh1mo co6niofaTthb AelicTBYIOLe HOPMbI U1, B llo60M
cnyyae, - NPUHLMMNDbI 06LENPUHATON TEXHNYECKON NPaKTUKN.
MPOBOAHNKM C NMUTAHUEM OYEHb HU3KOrO Ge30MacHOro HanpsxeHus (24 B) AomkHbl ObITb
oTAeneHbl OT MPOBOAHMKOB C HU3KMM HamnpsbkeHuem mbo MMeTb LOMONHUTENbHbIV CHoN
N301AUMM TONWMHON He MeHee 1 MM.
MpoBOAHMKM BOMKHDI ObITb COEAMHEHDI Y KNIEMM AOMOMHUTENbHBIM KPenieHnem, Hanpumvep,
XOMyTaMuU.

KOPUYHEBbIN

CUHUI - Benblii

KpacHbIV

YepruTs 3ABOACKUE MNOAKJTIOYEHUA
3AXKUM OMUCAHUE
dnekTponpoBogKa 610Ka NTaHus
JP2-JP4 JP2=KopunyHeBbIN

JP4=6eno-cununin

OneKTponpoBOAKa PeAyKTOPHOro ABuraTens

JP7-JP8 JP7=KpacHbIn
* JP8= cunnin
Encoder JP12 DNeKTPOoNpPoBOAKa SHKOAepa
JP19 DNeKTPONpPOBOAKa 3aMKa C dnekTponpusogom (DakynbTaTueHO)
NOAKNIOYEHNA SKCNNYATALLUOHHUKA
BAXHOE NMPUMEYAHUE: UCIMOJIb3OBATb TOJIbKO 3KPAHUPOBAHHbIE KABEJIU C
3A3EMJIEHHOW OMJIETKOU
3AXKUM OMNCAHUE
L OA3A
9 N HENTPAJTb
comMm
SAFE 1 ; % NC @ 3A3EMJIEHME
e ———¢
SAFE 2 3 [Mr—e——% NC JP18 Pa3bem yH1BepcasbHOro NOpPTaTMBHOIO NporpamMmmMaTopa
STOP | 4 [T oTe NC JP10 Pasbem Ana [ONONHMTENbHbIX N1aT
RADAREXT. | 5 [ I NO 1 Obuiee ynpassioLwyx yCTPOUCTB
i 2 Bxopg SAFE 1 (HopmanbHO 3amK.)
RADARINT. | 6 [T NO
I 3 Bxop SAFE 2 (HopmasibHO 3aMK.)
OPEN-KEY 7 O ~ NGO 4 Bxop curHana CTOI (HopmasnbHO 3aMK.)
MULTIFUNCTION INPUT | 8 [T NO |5 Bxog HAPYKHbIVI PAZJAP (HOpMasibHO pa3oMK.)
oM | 9 [ 6 Bxog BHYTPEHHWU PALJAP (HOpMasnbHO pasomK.)
SAFE3 | 10 F———<—— NC 7 Bxog OPEN KEY (HopmanbHO pa3omK.)
SAFE4 | 11 ——<———INC |g Bxon  MHOTOOYHKLMOHAJIbHBIA  (map.  PEXXVMM  PABOTbI
12 0 + MHOTOOYHKUOHAJIBHOIO BXO[A)
VTEST i
A 24V max 30mA { 1300 _ 9 ObLee yNpaBasaoLWwyx yCTPOUCTB (nap.
10 Bxop SAFE 3 (HopmanibHO 3aMK.)
RS 485 { 14 e > A 11 Bxop SAFE 4 (HopmasibHO 3aMK.)
15 Me———> 8B 12-13 BbIxop TeCTMPOBaHUA LA NPOBEPEHHBIX NPefOXPaHNTENbHbIX
npucnoco6neHnin
315V max 500mA { 16 Me—— + I'Ioc_ne,qosaTeanaﬂ nuHuA RQ485.
17 I - 14-15 }g :é
NO | 18 [ . MoaknioueHne BHEeLWHUX MPOrpaMMIpyoLKX YCTPONCTB.
Bbixog asapuitHoii . COM 19 MopaknioueHne ANCTaHLMOHHOIO yrpaB/ieHUA ABEPbIO B pexunme “Tamoyp”.
CcUrHanusaumm 3
NC 20 [ 16-17 MyTaHVe LONONHUTENbHBIX YCTPOWCTB
NO %; % | Bbixon aBapuinHOM CUrHanm3aumm
Boixop coctosnma £ COM _10. 18 = HOPMaNbHO Pa30OMK. (KOHTAKT 6e3 HanpPsXKeHWS)
ABepy ] 18-19-20 19 = COM (KOHTaKT 6€e3 HanpsXeHus)
NC | 23 T -
20 = HOpMasbHO 3aMK. (KOHTAKT 6e3 HanpsAxeHWs)
Bbixop “CocTosHMe aBepn”
21-22-23 21 = HOpMaJibHO Pa30OMK. (KOHTAKT 6€3 HanpsAXKeHNA)
22 = COM (KOHTaKT 6e3 HanpsKeHus)
23 = HOPMasbHO 3aMK. (KOHTAKT 6e3 HanpsXXeHNs)

22 - VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART
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A
A

Filtr

Vypinac
napéjeni

Pojistka

Transforméator

Pojistka:
230V 120V
T-1,6A [T-3,15A

hnédy

modro - bila

cerveny

CESTINA

Konektor volitelnych desek JP10

Pripojeni obrazovky pomoci kabe

Led piitomnosti napajeciho napéti

Konektor pro programovaci palmtop JP18

OVLADACI PANEL ARIA-EVO

PRIPOJENI SVORKOVNICE
UPOZORNENI - P¥i pfipojovani kabel a instalaci dodrzujte platné predpisy a zasady
spravné technické praxe.
Vodice napajené velmi nizkym bezpecnostnim napétim (24 V), se musi fyzicky oddélit
od vodic¢li nizkého napéti nebo se musi vhodné izolovat dalsi izolaci o sile alesport 1 mm.
Vodice se musi pfipevnit pomoci dalsiho pfipevnéniv blizkosti svorek, napfiklad paskami.

TOVARNI ZAPOJENI
SVORKA POPIS
Kabel napéjeci jednotky
JP2-JP4 JP2=hnédy

JP4=bilo-modry

Kabel reduk¢niho motoru

JP7-JP8 JP7= &erveny
JP8=modry
JP12 Kabel enkodéru
Encoder JP19 Kabel elektrického zamku (Doplrikova vybava)
UZIVATELSKE ZAPOJENI .. o i
DULEZITE UPOZORNENI: POUZIVEJTE POUZE STINENE KABELY S OPLETENIM
SPOJENYM SE ZEMI
SVORKA POPIS
L FAZE
N NEUTRALNIVODIC
com | 1 @ @ ZEMNICIVODIC
SAFE1 2 [ — 1 NC [)p18 Konektor univerzalniho programovaciho palmtopu
SAFE2 | 3 [Jj———=——t NC |JP10 Konektor pro volitelné pfidavné karty
STOP | 4 [ Y NC |1 Spole¢na pro ovladani
RADAREXT. | 5 [T] i No |2 xsmp EQEE ; (rozpinaci)
RADAR INT. 6 o NO 3 stup (rozlpmala)
T 4 Vstup STOP (rozpinaci)
OPEN-KEY | 7 [T NO T5 Vstup RADAR EXT (spinaci)
MULTIFUNCTION INPUT | 8 [T S NO |6 Vstup RADAR INT (spinaci)
coM o [ 7 Vstup OPEN KEY (spinaci)
SAFE3 | 10 [I——<———4 NC : g/IUIITIVFU’NKCNI \I/s':jup '(odst. REZIM CINNOSTI MULTIFUNKCNIHO VSTUPU)
polec¢na pro ovladani
+———— NC
SAFE4 | 11 I 10 Vstup SAFE 3 (rozpinaci)
—— —
VTEST { 12 1 + 11 Vstup SAFE 4 (rozpinaci)
24V max 30mA 13— - 12-13 Zkugebni vystup pro bezpe¢nostni zafizeni s funkci testu
—» A Sériovy port RQ485.
RS485{ 14@ B 14=Ayp
—>
15 14-15 15=8
Zapojeni externich programovacich zatizeni.
16 10 + Zapojeni dalSich dvefi pfi ¢innosti se zavétiim.
31,5V max 500mA { 17 0 16-17 Napajeni prislusenstvi
‘— —
Vystup “Poplach”
NO 18 1 18-19-20 18 = spinaci (kontakt bez napéti)
Vystup poplachu € COM 1 9 I 19 = COM (kontakt bez napéti)
NC 20 [ ] 20 = rozpinaci (kontakt bez napéti)
NO Vystup “stavu dvefi”
: . 21100 ] 21-22-23 21 = spinaci (kontakt bez napéti)
Vystup stavu dveri ¢ COM | 22 [] _—'\ 22 = COM (kontakt bez napéti)
NC 23 ) 23 = rozpinaci (kontakt bez napéti)
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Transformator _TU RKgE

JP10 opsiyonel kart konektori

Filtre
Kablolar ile ekran baglantisi
Glg anahtar
Programlama Tuslan
Sigorta

Sigorta:

230V | 120V
T-1,6A [T-3,15A

Gii¢ kaynagi mevcudiyeti led lambasi

JP18 Avugici Programlayici Konektord.

ARIA-EVO KUMANDA PANELI

TERMINAL KUTUSU BAGLANTILARI
UYARILAR - Kablo cekme ve montaj islemlerinde yiiriirliikteki standartlara ve her
haliikarda iyi teknik prensiplerine uyulmasi gerekir.
Cokalcakemniyet gerilimi (24V) ile beslenen konduiktorler, alcak gerilimli kondiiktorlerden
fiziksel olarak ayrilmali veya en az 1 mm'lik ilave yalitim ile uygun sekilde yalitilmahdir.
Konduktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme dngorilerek, 6rnegin kenetler
aracihgi ile baglanmalidir.

kahverengi

Ak - mavi

kirmizi

FABRIKA BAGLANTILARI
KLEMENS | TANIM

GU¢ besleme Unitesine kablo ¢ekilmesi
JP2-JP4 JP2= kahverengi
JP4= beyaz/mavi

* Enkoder kablaji
JP12 JP7=kirmizi
Encoder JP8= mavi
JP19 Elektrikli kilit kablaji (Opsiyonel)

KULLANICI BAGLANTILARI L
ONEMLI NOT: SADECE TOPRAKLANMIS ORGU KILIFLI KABLOLAR KULLANIN

KLEMENS | TANIM
L FAZ
9 com | 1 @@ N NOTR
e ———¢
20 [ @ o
] .
STOP | 4 [ P P NC JP18 Cok amaclh avugici programlayici konektord,
RADAREXT. | 5 [ = NO JP10 Opsiyonel ilave kartlar icin konektor
RADARINT. | 6 [T i NO 1 Ortak kumandalar
OPENKEY | 7 [T NO 2 SAFE 1 girisi (NC)
MULTIFUNCTION INPUT | 8 [ S~ NO 3 SAFE 2 girisi (NC)
com 9 I 4 STOP girisi (NC)
sAFE3 | 10 [0 NC 5 RADAR EXT girisi (NO)
0 5l NC 6 RADAR INT girisi (NO)
L e~ |
SAFE4 | 11 7 OPEN KEY girisi (NO)
VTEST { 120 + 8 COKLU FONKSIYONLU giris (par. COKLU FONKSIYONLU GIRIS ISLEME YON-
24V max 30mA 1 3 ﬁ]‘— - TEMI)
RS 48 14 e——>A 9 Ortak kumandalar
485 { 15 Me——» 8 10 SAFE 3 girisi (NC)
11 SAFE 4 girisi (NC)
e— 12-13 Test edilmis glivenlik cihazlari icin test cikisi
31,5V max 500mA 1 6 ﬁ] + :
17 me—— - Seri RQ485.
14=A
NO |18 —— 1415 [15=8
Alarm Cilisi & COM 1900 Dis programlama cihazlarina baglanti.
:| “Kafes" islemede uzak port baglantisi.
NC | 200 16-17 Aksesuar besleme
Kaord ‘ No | 211 o “Alarm” Cikisl
api durum cikisi 4 COM | 22 [T] : 18-19-20 |18=NO (gerilimsiz kontak)
NC 23 m] 19 = COM (gerilimsiz kontak)
20 = NC (gerilimsiz kontak)
“Kapi durum” cikisi
e 21 =NO (gerilimsiz kontak)
21-22-23 22 = COM (gerilimsiz kontak)
23 = NC (gerilimsiz kontak)
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@ ACESSORIOS, AZ=EXOYAP, AKCESORIA, AKCECCYAPbI, PRISLUSENSTVi, AKSESUARLAR

BBV BATT. |
@ @ Castanho / kagé / brazowy /
GRUPO BATERIAS | , KopuuHesbiii / hnédy / kahverengi
MONAAA MMATAPIQON N T N ‘ |Azu-Brancov / Mrike - Aeurc / Niebieski- Bialy
ZESPOL AKUMULATOROW ) | — | 2_6 - |/ cHnia - 6enbiih / modro - bild / Ak - mavi
— j—> @ Vermelho-Kokkivo-czerwony
BJIOK EATA'PElM L ‘ KpacHblin-cerveny-kirmizi
AKUMULACNI BATERIE } }
AKU GRUBU | |
| Fusivel, Aopdeia |
| Bezpiecznik, |
Mnaskuit
‘ npeaoxpaHuTenb ‘
| Pojistka, Sigorta | 0 Preto/
| | LY _ Mavpoc/
r-r-—-—--—--—-- - - - - - - - - -T°-=-°=-°-°=-°=-°=° | | Transformador Niebieski /
Grupo Baterias T T T T MeTaoKNUATIOTAG YepHuTs/
Movdda Mratapiiv Filtro, ®iAtpo, Trasformator Cerna/
Zespot akumulatorow Filtr, ®unbtp Tpatchopmatop Siyah
Bnok batapeii Filtr, Filtre. Transformator
Akumulacni baterie 5
Akl Grubu Transformator
F——— L L
Opcional
Mpoaipetika
Opdja
DakynbTaTuBHO
Doplrikova vybava

7]
@
JP14@_ :\%
\ 319 |— 1
1@

Placa do carregador de baterias SBS
Makéta popTioTh pmataptwv SBS
Karta tadowarki akumulatora SBS
Mnara 3apsaku 6atapeit SBS

|

|

|

|

|\ Opsiyonel

Av e /_d ®

6 12V, 1.2 AH

| SBS ¢ _°
|

|

|

|

|

Karta nabijeni baterii SBS EnCOder
SBS akii sarjor karti
—
Lo e e e e e e e e e e e e e e e e e -
FECHADURA ELECTRICA r 77777777
HAEKTPIKHX KAEIAAPIAY
@ —H Castanho / kaé / brazowy /
ZAMKA ELEKTRYCZNEGO l — | Kopuutesbivi / hnédy / kahverengi
3AMKAC3NEKTPOMPMBOAOM N —> N | Azul-Brancov/ Mrhe- Acuk)/ Niebieski- Bialy
ELEKTRICKEHO ZAMKU L | — | / cuHnn - Genblin / modro - bila / Ak - mavi
4'_> Vermelho-kdkkivo-czerwony
ELEKTRIKLI KILIT | L @ : KpacHbii-Cerveny-kirmizi
| |
| |
| Fusivel Aopaheia I
| Bezpiecznik, |
Mnaskuit |
| npeaoxpaHuTent Kzetp/ '
i i lavpoc.
| Pojistka, Sigorta | Niebieski/
| | YepHuTb/
| | Transformador g_ema/
777777777 . iyah
Filtro, ®iNtpo, Metaoynuariotiq
Filtr, GunbTp Trasformator
Filtr, Filtre. Tparcdopmatop
Transformator
Transformator
S, FECHADURA ELECTRICA
s HAEKTPIKHX KAEIAAPIAY
E ZAMKA ELEKTRYCZNEGO
3AMKA C 3JIEKTPOINPMBOAOM
ELEKTRICKEHO ZAMKU

ELEKTRIKLI KILIT

Consulte o paragrafo S.4) MODALIDADE DE FUNCIONAMENTO DO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO e a TABELA “B” MENU DE LOGICAS (logic) para
os diferentes modos de funcionamento.

Avatpé€te otnv mapdaypago S.4) TPOMNOX AEITOYPTIAY AIATAZHY MMNAOKAPIZMATOX kat otov MNMINAKA “B” MENOY AOTIKQN (logic) yia Toug
S1a@OpPETIKOUC TPOTTOUC AEITOUPYIAC.

Nalezy odnies¢ sie do paragrafu S.4) SPOSOB DZIALANIA URZADZENIA BLOKUJACEGO i do TABELI,,B”W MENU LOGIK (logic) dla réznych spo-
sobéw dziatania.

Cm. naparpad S.4) PEXX/IMbl PABOTbI BJ1 OKMUPYIOLLEEFO YCTPOWVICTBA v TABJTULLY “B” NOTVIKA MEHIO ans pasnunyHbIX peXrmoBs paboTb.
Odkazujeme na odstavec S.4) FUNKCNI REZIM ZARIZENI BLOKOVANI a na TABULKU ,B” NABIDKA LOGIK (logic) pro rizné funkéni rezimy.
Farkl operasyon modlari icin S.4) KiLITLI CIHAZ OPERASYON MODU paragrafina ve TABLO “B” LOJIK MENUSU (lojik) bakiniz.

VISTA SEL
SELETOR DE FUNCOES
ENIAOTEAS. AEITOYPTION [1]2]3]4]5]6]7]8 |9 10f11}12]1314]15] l1617]18]15]20/212223]
PRZELACZNIK FUNKCJI
MEPEKMIOYATENb GYHKLIMIA
PREPINAC FUNKCI VISTA SEL
FONKSIYON SECICi z
%%
a . (=]
208
3
I
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@ COMISSIONAMENTO, OEXH ZE AEITOYPTIA, URUCHAMIANIE, TPMBO/J, B IEVICTBUE, UVEDENI DO PROVOZU,
DEVREYE ALMA
@ inud ir. = OFF tnud ir. = OFF trud ir. =ON
\ = | — — | \ — |
—> =i = | > i e
= ot = =

m@x@

PORTUGUES

1. Porta automatica fechada

2. Nao ligue os dispositivos de seguranca, deixe as pontes sobre os
grampos entre COM-SAFE e COM-STOP

3. Ligue a energia da rede a automatizacéo e as baterias se estiverem
presentes.

4. No caso de uma Unica porta com abertura a esquerda (FIG. M.1)
altere o sentido de abertura definindo o parametro  {nu. d ir. (ver
tabela “B” MENUS LOGICAS) em ON.

5. Antes de efetuar o autoset é necessdrio confi gurar o tipo de dispo-
sitivo de bloqueio que estd montado na porta automatica (par.
MODO FUNCIONAMENTO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO).

6. Proceda com o autoset (FIG. M.2)

AATENCIT\O!! Durante o auto-ajuste, a fun¢do de detecdo de
obstaculosnaoestaativa, oinstalador deve controlar omovimento
da automacao e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou
parem dentro do raio de acao da automacao.

Se o auto-ajuste nao for bem sucedido (Ko) desligue as baterias se
estiverem presentes e retire a alimentacdo de rede, mova manual-
mente as portas para verificar se o movimento é regular e sem atritos
por todo o curso, verifique a correcao de todas as ligacdes elétricas e
repita o procedimento.

ATENGAO! Verifique se o valor da forca de impacto medido
nos pontos previstos pela EN12445 é inferior ao indicado na
norma EN12453.

EANHNIKA

1. Autopatn moPTA KAEIOTN

2. Mnv ouvléEeTe OUOKEVEC AOQANEIAG, UNV AQAVETE TOUG
BpaxukuKAWTPECOTOUCaKPOSEKTEC UeTaE U COM-SAFE katCOM-STOP
3.XuvbéoTe TNV Mapoyr PEVHATOG SIKTUOU OTOV AUTOUATIOUO KAl OTIG
umnatapieg edv utdpxouv.

4, 3TNV IEPIMTWON HOVOPUANNG TTOPTAC LE pOPd avoiyuaToC aploTepd
(EIK.M.1), Tpomromotrjote Tnv kateLOUVON avoiypatog pubuiovtagtnv
mopduetpo inu. d ir. (BA. NINAKA “B” MENOY AOTIKQN) otn 6éon
ON (Evepyomotnuévo)

5. Antes de efetuar o autoset é necessério confi gurar o tipo de dispo-
sitivo de bloqueio que estd montado na porta automatica (par.
MODO FUNCIONAMENTO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO).

6. YuveyioTe pe v autopatn puBuion (EIK. M.2)

A MPOXOXH! Katd tn didpkeia TnG autopatng pubuiong n
A&rtovpyiaaviyvevongepmodiwv Sev eivat evepyn, 0 EYKATACTATNG
npénmelva eAéy&EL TNV Kivn o TOU AUTOMATIOHOU KAl VO ATTOTPEPEL
G€ ATOpA 1} AVTIKEIUEVA VO TANGIACOUV 1| Va TIAPAEIVOUV EVTOG
NG aKTivag §paong Tov auTopATICHOU.

Edv nautépatn puBuion sivatemtuyng (Ko) amocuvd£oTe TG umaTapie,
€AV UTTAPXOULV, Kal ATTOCUVOEDTE TNV TTAPOXH PEVHATOC, UETAKIVAOTE
Ta QUANA XelpokivnTa yla va eAéyete OTL N Kivnon gival Kavovikr Kal
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XWPICTPIRN Yia 6An T Sidpkela tng Stadpopng, eEAéyEte Tnv opBotnta
OAWV TWV NAEKTPIKWY ouvdEoewv Kal emavaAldfete tn Stadikaaia.

AHPOZOXH! BefaiwBeite 6Tt n TIMA TNG SUVANNG Kpouaong
TIOU HETPATAL OTA CNEia MOV MpofAémovTal amd To MPOTUTIO
EN12445 sivai XapunAotepn anoé ekeivn mou ava@éperal 6To
npotumo EN12453.

POLSKI

1. Brama automatyczna zamknieta

2. Nie podfaczac urzadzen bezpieczenstwa, zostawi¢ mostki na zaci-
skach pomiedzy COM-SAFE i COM-STOP

3. Podtaczy¢ automatyke oraz akumulatory, jesli sie znajduja, do
zasilania sieciowego.

4.W przypadku bramy z pojedynczym skrzydtem i otwieranej z lewej
strony (RYS.M.1) nalezy zmodyfikowac kierunek otwierania, ustawiajac
parametr inu d ir. (patrz TABELA,B” MENU LOGIKI) na ON.

5. Antes de efetuar o autoset é necessario confi gurar o tipo de di-
spositivo de bloqueio que estd montado na porta automatica (par.
MODO FUNCIONAMENTO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO).

6. Przystapi¢ do procedury samodzielnego ustawiania (RYS. M.2)

A UWAGA! Podczas samodzielnego ustawiania funkcja
wykrywania przeszkod nie jest aktywna, monter musi kontro-
lowa¢ ruch automatyki i nie pozwoli(:, aby osoby lub przedmioty
zblizaly sie lub przebywaly w promieniu dziatania automatykl

Jesli samodzielne ustawianie nie zakonczy sie pomyslnie (Ka), nalezy
odiaczyc akumulatory (jesli sie znajduja) i odtaczyc zasilanie sieciowe,
przesungc recznie skrzydto, aby sprawdzi¢, czy ruch jest poprawny
i czy nie wystepuje tarcie na catej dtugosci przesuwania, sprawdzi¢
poprawnoséwszystkich potaczen elektrycznychipowtérzyé procedure.

A UWAGA! Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzenia mierzona w
punktach przewidzianych w normie EN 12445 jest nizsza niz ta
wskazana w normie EN 12453.

PYCCKUM

1. ABTOMaT/YecKas ABepb 3aKpbiTa

2.He nopkntovaiite ycTponcTBa 6€30MacHOCTH, OCTaBbTe MEPEMbIYKY
Ha knemmax mexgy COM-SAFE n COM-STOP

3. NogkniounTe ceTeBoe NUTaHWe K aBTOMaTUKe 1 HGaTapesam, ecniu

OHMU eCTb.

4.B cnyyae ofHOCTBOPYATON ABEPY C IEBOCTOPOHHUM OTKPbIBAaHUEM
(PUC.M.1) n3meHWTe HanpaBneHne OTKPbIBaHNA, yCTaHOBYB NapaMeTp
inu. d ir. (cm. TABTMLY“B"TTIOTMYECKOTO MEHIO) ON. (cm. TABJTALLY

“B” MEHIO NOTMKW) B nonokeHmne BKJ.

5. Antes de efetuar o autoset é necessario confi gurar o tipo de di-

spositivo de bloqueio que estd montado na porta automatica (par.
MODO FUNCIONAMENTO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO).

6. BoinonHuTe aBTOyCcTaHOBKY (PUC. M.2).
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A BHUMAHUE!!BoBpemaaBTOHacTpOKnpyHKLAOGHapYKeHNA
NpPenATCTBUI HEe aKTUBHA, YCTAaHOBLLUK AO/TKEeH KOHTPONNPOBaTb
ABIKEHVEe aBTOMATUMKMU U He AoNnycKaTb NpuGnvKeHusa unv
OCTaHOBKU Nlogel unu npeAMeToB B 30He eliCTBUA aBTOMaTVIKK.
EcnnasToHacTpolKa He yaanacb (Ko@), oTcoeanHnTe 6aTapewn, ecnv oHn
€CTb, M OTKIOUWTE NUTaHME OT CETH, NMepemecTuTe CTBOPKM BPYUHYHO,
4TO6bI yOEaUTBLCA, UTO ABUPKEHME MPOUCXOANT PErynspHo 1 6e3 TpeHns
B TeUeHVe BCEro X0Aa, NPOBepbTe NPaBUSIbHOCTb BCEX IIEKTPUUECKNX
COefiHEHWI 1 MOBTOPUTE NpoLeaypy.

ABHMMAHME!! Y6eantecb, UTO 3HauYeHue cunbl ypapa,
n3MepeHHOoe BTOUYKaX, yKa3aHHbIX B cTaHaapTe EN12445, meHblue
3HauyeHuA, yKkasaHHoro B ctaHgapte EN12453.

CESTINA

1. Automatické dvere uzaviené

2.Nezapojujte bezpecnostnizatizeni, nechte muistky na svorkach mezi
COM-SAFE a COM-STOP

3.Pripojte sitové napéjenik automatismu a k bateriim, jsou-li pfitomné.
4.V ptipadé jednokfidlych dveii s oteviranim vlevo (OBR. M.1) zmérite
smér otevirani nastavenim parametru o inu. d ir. (viz TABULKA ,B”
NABIDKA LOGIK) na ON.

5.Antesde efetuaroautoset é necessario configurarotipodedispositivo
de bloqueio que estd montado na porta automatica (par.

MODO FUNCIONAMENTO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO).

6. Prikrocte k samo nastaveni (OBR. M.2)

A POZOR!! Béhem samo nastaveni funkce zjistovani prekazek
neni aktivni, technik instalace musi zkontrolovat pohyb automa-
tismu a zabranit osobam nebo predmétiim pribliZit se nebo stat
v akénim radiu automatismu.

Pokud samo nastaveni neprob&hne zdarné (Ka) odpojte baterie, jsou-

Q

li pfitomné, a odpojte sitové napajeni, ru¢né pohybujte kiidly, abyste
ovérili, ze pohyb je pravidelny a bez tfeni po celou dobu trvani pohybu,
zkontrolujte vsechna zapojeni a opakujte postup.

APOZOR!! Zkontrolujte, zda hodnota sily soustavy mérena v
bodech stanovenych predpisem EN12445 je nizsi nez uvedena v
predpise EN12453.

TURKCE
1. Kapali otomatik kapi

2.Guvenlik cihazlarinibaglamayin, COM-SAFEile COM-STOP arasindaki
yuvalar tzerindeki jumper’lari birakin

3. Sebeke enerjisini otomasyona ve varsa bataryalara baglayin.

4. Sol acikligi olan tek kapi olmasi durumunda (SEKIL M.1) inu. d ir.
parametresini ON ayarlayarak (TABLO“B”LOJIK MENUSU) acilis yéniinii
degistirin.

5.Antesde efetuaroautoset é necessario configurarotipodedispositivo
de bloqueio que estd montado na porta automatica (par.

MODO FUNCIONAMENTO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO).

6. Otomatik ayar ile devam et (SEKIL M.2)

A DIKKAT! Engel tespit fonksiyonunun aktif olmamasi halinde
montaj uzmani otomasyon hareketini kontrol etmeli, insanlarin
veya nesnelerin otomasyon araligina yaklagmasini nlemeli veya
engellemelidir.

Otomatik ayar (K@) basarili olmazsa, varsa bataryalar sékiin ve seb-
eke gl kaynagini ¢ikarin, hareketin sirls stiresi boyunca plriizsiiz
ve slrtinmesiz oldugunu dogrulamak icin kapilari manuel olarak
hareket ettirin, tim elektrik baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin
ve proseduri tekrarlayin.

A DIKKAT! EN12445 standardinda belirtilen noktalarda élgiilen
etki giicii degerinin, EN12453 standardinda belirtilen degerden
daha az olmadigini kontrol edin.

REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA, EMANA®OPA TQN EPFTOXTAZIAKQN PYOMIZEQN, RESETOWANIE
DO USTAWIEN FABRYCZNYCH, BOCCTAHOBNIEHUE 3ABOACKUX HACTPOEK, OBNOVENI TOVARNIHO NASTA-

VENI, FABRiIKA DUZENLEMELERiNiN YENIiDEN DUZENLENMESi

PORTUGUES

ATENCAO conduz a central para os valores predefi nidos de
fabrica e todos os transmissores sao cancelados da memoria.
ATENCAO! Uma configuracio errada pode ser causa de danos
para pessoas, animais ou coisas.

EANHNIKA

MPOXIOXH! Emavag@épel TRV KEVIPIKR Hovdada oTig
EPYOCTACLOKEG TIHEG Kal SiaypdgovTal Aot ot mounoi and
™ pvipn.

MPOXOXH! H AavOacuévn puOuion pmopei va mpoKalécel
atvyxfuata f BAapec.

POLSKI

OSTROZNIE: resetuje centrale do wartosci ustawionych fa-
brycznieikasuje wszystkie zapisane w pamiecipiloty radiowe.
OSTROZNIE! Nieprawidtowe zaprogramowanie moze spowo-
dowac obrazenia oséb lub zwierzat, albo szkody rzeczowe.

(8]
PYCCKUIA

BHUMAHMUE! Mpu sTom 610K ynpaBneHns Bo3BpallaeTcs Ha
3aBOACKVe HaCTPOIKN N CTVIPaIOTCA BCe 3anncaHHble BMaMATb
papgnoKomaHpbl.

BHMUMAHUE! HenpaBunbHaA HacTpomKa MOXKeT NPUUNHNTD
ywep6 nioaam, XKUBOTHbIM NN NpeAMeTaMm.

CESTINA

POZOR nastavi v fidici jednotce hodnoty prednastavené ve
vyrobéadojde ke smazanivsechradiovychdalkovych ovliadani
ulozenych v paméti.
POZOR! Chybné nastaveni miize zplsobit Skody na osobach,
zviratech nebo vécech.

TURKCE
DIKKAT Kontrol iinitesini fabrikada onceden ayarlanmis
degerlere geri getirir ve bellekteki biitiin radyo kumandalar
silinir.
DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara ha-
sarlar verebilir.
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@ DIAGNOSTICO, AIATNQXTIKA, DIAGNOSTYKA, AUATHOCTUKA, DIAGNOSTIKA, TANILAYICI

PORTUGUES
CODIGO <
DIAGNOSTICO DESCRIPCION NOTE
Skof Activagao entrada STOP
xEY Activacdo entrada Open-key
nEr Activacdo entrada RADAR INTERNO
EHEF Activagao entrada RADAR EXTERNO
PPR ativacdo da entrada DISPOSITIVO DE
o SEGURANCA NA ABERTURA
! Ph ativacdo da entrada DISPOSITIVO
cL DE SEGURANCA NO FECHO
ativacdo da entrada DISPOSITIVO DE
aPdd SEGURANCA NA ABERTURA COM “ZONA
DE DETECAO”
TWEFd-n- ativacao entrada multifungdes
n Erro verificacdo dispositivos de seguranca
Er03 na abertura
" Erro verificacdo dispositivos de seguranca
ErO4 no fecho
Erl ! Encoder desligado ou avariado
Encoder invertido em relagéo a rotacdo do
Ercc motor
Erro de comunicacdo com placa opcional
E-S0 para o funcionamento com “ELA SL 24.B
KIT”
ErG52 Error de comunicacion entre puertasautomatic-
r as en el funcio namiento tipo esclusa.
EF53 Erro de comunicacao com dispositivos liga-
o dos a conexao serial RQ485
0 0 - Verifique as ligagdes no motor
Er ic, Er 13 |Errodoteste de hardware da placa - Problemas no hardware na placa (entre em contato com a assisténcia técnica)
Inversdo por obstaculo - Amperostop ) , .
Er35 durante a abertura Verifique se ha obstaculos ao longo do percurso
Inverséo por obstaculo - Amperostop ) , .
E-3R durante a fecho Verifique se ha obstaculos ao longo do percurso
Er40 ErFY ! | Térmico Aguarde o arrefecimento da automagéao

Erro interno de controlo supervisao
sistema.

Tentar desligar e reacender a placa. Se o problema persiste deve-se contactar a assisténcia
técnica.

Erro de consisténcia dos parametros de

Pressionando Ok sdo confirmadas as configuragdes detetadas. A placa continuard a funcionar

E-2 . " com as configuragdes detetadas.

central (Légicas e Parametros) \ E necessario verificar as configuragdes da placa (Parametros e L dgicas).
A Pressionando Ok a placa continuara a funcionar com D-track de default.
T R ;

Eri3 Erro nos parametros de D-track A\ Enecessario efetuar um autoset

ErF9 Sobrecarga na saida fechadura elétrica Verificare collegamenti dell’elettroserratura
Fase de configuracién automatica

SEE ATENCAO! Funcion de deteccion de ob-

staculos no esta activada
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EAANHNIKA
AEITOYPTIA AIArNQZH THMEIQZEIZ
SkaP Evepyomoinon ei068ou STOP
xEY Evepyomoinon e1068ou Open-key
nkEr Evepyomoinon e10660u EXQOTEPIKOY PANTAP
EHEF Evepyomoinon ei.0660u EZQTEPIKOY PANTAP
PPh gvepyormoinon €l06dou LYITHMATOX
(@] AXOAAEIAY KATATO ANOITMA
! PR gvepyormoinon €l06dou LYITHMATOX
L AZOAAEIAY KATA TO KAEIZIMO
gvepyormoinon €1068ou XYITHMATOX
oPdc AXOAAEIAY KATATO ANOITMA ME “DE-
TECTION ZONE”
MEF d - evspyorroi,non £10660u TTOANATAWY
n - Aertoupylwv
TpAaApa eAéyxou Slatagewv aopaleiag oTo
Er03 dvolyua
TpaApa eAéyxou Slatagewv aopaleiag oTo
ErOH KAEioIpO
Erc i Amoouvdeon fi BAAPN encoder
Er22 Encoder tomoBetnpévo avamoda o oxéon pe Tnv
o TEPIOTPOPH TOU LOTEP
T@AApa EMKOWVWVIAG IE TIPOAIPETIKN
E-S80 mAaKETA yla Aertoupyia pe “ELA SL 24.B
KIT”
Tedhpa emkowvwviag petafy autdépatwy
E-S82 Bupwv oe Aettoupyia SimMARG MOPTAG
ao@aleiag.
EFS53 Tedhpa emikolvwviag pe Stataelg
o ouvdebepéveg oTn oglplakn Bupa RQ485
) ) , . - ENéy&te TIg OUVOEQDELC |E TO LOTEP
!l {
Er ic, Er 13 | Z@dhuadokinc ukikob makeTag - MpoPArjpata UAIKOU OTnv TIAGKETA (ETTIKOIVWVHOTE LIE TNV TEXVIKH UTTOOTHPLEN)
£-35 ég%oggztggl;‘ﬁgw gunodiwv - Amperostop ENéyEte yia Tuxdv epmddia Katd prikog Tng S1a8popng
E-35 ':ZI&OTTSOK({Q ;‘lﬁ\gw gunodiwv - Amperostop ENéyEte yia Tuxdv epmddia Katd prikog Tne S1a8popng
ErHld ErY{ | Oepuikn acpdea [MePIPEVETE VA KPUWOEL O AUTOUATIOMAG
Erii Eowrgleé o@dahpa eNéyxou emtpnong | Aokipdote va oﬁrﬁogre Kat va avaypete kat AN TNV TAAKETA. Av TO TTPOPBANUA TTAPAUEIVEL,
Eri4 Er 75 |ovotpatoc. aneuBuvBeite oT0 0£pPIC.
Y@daApa opBotntag Twv mapapétpwv|Miéfovrag Ok empBeBaiwvovtal ot avixveupéveg pubuioels. H makéta Ba ouveyioel va Aettoupyei e
Er2 KEVTPIKNG pHovadag (Asitoupyieg Kat|Tig aviyveupéveg pubpioeic.
Mapdapetpol) A\ Npémetva eNéyEeTe TIC pUBHITEIC TG TAAKETAC (MAPAUETPOL Kalt AEITOUPYIEC).
- . . g MiéCovtag Ok n makéta Ba avapyioel va Aertoupyei pe mpokaBopiopévo D-track.
Er3 Z¢pdhua oTic mapapétpoug D-track A\ Eivat avaykaia n ektéAeon autoppubuiong
ErFS z;\[;%(ggfngcn £6050U NAEKTPIKNAG e\éyLte TIC OLVSEDEIC TNG NAEKTPIKAC KAEISOPIAC
Sladikaocia autopatng pubuiong oe eEENEN.
SEE MPOXOXH! Havixvevon tou epmodiou Sev

gival evepyomoinpévn.

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK AT00R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 29



POLSKI
KOD
Pl WAGI
DIAGNOSTYCZNY OPIS v
SEkaf Aktywacja wejscia STOP
xEY Aktywacja wejscia Open-key
InkEr Aktywacja wejscia RADAR WEWNETRZNY
EHEF Aktywacja wejscia RADAR ZEWNETRZNY
PPh aktywacja wejscia ZABEZPIECZENIE PODCZAS OTWIERA-
= NIA
! PR aktywacja wejscia ZABEZPIECZENIE PODCZAS ZAMYKA-
(=L NIA
Pde aktywacja wejscia ZABEZPIECZENIE PODCZAS OTWIERA-
o NIA ZE ,STREFA WYKRYWANIA"
MLEFd-n- |aktywacja wejscia wielofunkcyjnego
Er03 Btad weryfikacji zabezpieczen podczas otwierania
EFOM Btad weryfikacji zabezpieczen podczas zamykania
Erci Enkoder odfgczony lub uszkodzony
Erce Obroty enkodera odwrotne wzgledem obrotéw silnika
Er50 Btad komunikacji z opcjonalna karta do pracy z zestawem
gl “ELA SL 24BKIT"
ErG2 Bfad komunikacji miedzy drzwiami automatycznymi w
a trybie “drugie drzwi”
Er53 Btad komunikacji z urzadzeniami podiagczonymi do portu
° szeregowego RQ485
' ( - Sprawdzi¢ potaczenia z silnikiem
Er ic, Er i3 [Bfad testusprzetu karty - Problemy sprzetowe karty (skontaktowac sie z dziatem pomocy technicznej)
E-35 Ztrcr)];)a;g (Ij(ii;t;r;ktl;v?ggvr\]/gdowana przeszkoda - Ampero- Sprawdzi¢ obecnos¢ ewentualnych przeszkdd na trasie
Er-3R Ztrg;a;ﬁ (Ij(ii;lenzI;l:nsl?nc?;vc?gowana przeszkoda - Ampero- Sprawdzi¢ obecnos¢ ewentualnych przeszkdd na trasie
Er4d ErY{ |Termika Poczekac, az automatyka ostygnie
E-Td . N Sprobowacwyltaczyéiponownie wiaczyckarte. Jezeliproblem sie powtarza, skontaktowac
Er T ErT5 Btad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. sie  serwisem technicznym.
Nacisniecie OK potwierdza pobrane ustawienia.Karta bedzie dziata¢ zpobranymi
ErTC Btad spojnosci parametréw centrali (logika i parametry)  |ustawieniami.
/\ Trzeba sprawdzi¢ ustawienia karty (parametry i logike).
- : Nacisniecie OKspowoduje, ze karta bedzie dziata¢zdomyslnym systemem D-track.
Er73 Btad w parametrach systemu D-track A\ Trzeba wykona¢ automatyczne ustawianie (autoset).
ErFS przecigzenie na wyjsciu zamka elektrycznego sprawdzi¢ potgczenia zamka elektrycznego
GEE Funkcja autoset dziata. UWAGA! Rozpoznawanie
przeszkod jest nieaktywne
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PYCCKUUA
KO
}JMAI'HOACTI/IKVI OMUCAHME MPUMEYAHUA
SkoP AkTuBaLma Bxoga STOP (CTOM)
xEY AkTuBaumn Bxoaa Open-key
Ink AkTmBaumsa Bxoga RADAR INTERNO (BHYTPEHHUN
rasg- PALIAP)
EHE AkTuBauma xoaa RADAR ESTERNO (HAPYKHbIV
a PAIAP)
PPR akTmBauus sxofa NPEAOXPAHUTESTIbHOIO
o MPUCNOCOBJIEHWA MPU OTKPbITUN
! PR akTuauua sxopa NPEJOXPAHUTENIbHOIO
cL MPUCNOCOBJIEHWA MPW 3AKPBITUN
aktmeauusa exoga NPEAOXPAHUTE/IBHOIO
oPd? MPUCMOCOBJIEHWA NP OTKPbITM C*30HOMN
OBHAPYEHWA"
TWEFd-n- aKTVBaLMA MHOTFOGYHKLUVOHANbHOMo BXxoaa
EF03 OwmnbKa NpoBepKM MpeaoxXpaHUTENbHbIX YCTPONCTB
ru Ha OTKPbITUM
EFOY OwwnbKa NpoBepKIM NPeAOXPaHNTENbHBIX YCTPONCTB Ha
ru 3aKpbITUK
Er2 ! OTKIIIOUEH MM HEMCTIPABEH SHKOAEP
EF22 DHKOAep MOHTUPOBAH B HamnpaBneHuu,
2 NPOTVBOMONOXHOM BPALLEHUIO ABUTaTeNs
E-SO OwnbKa KOMMYHMKaLWK C LONONHUTENbHON NnaTom
rau ons pabotbl ¢ “ELA SL 24.BKIT”
EFG2 OLUMGKa CBA3MMEKY aBTOMATHECKMUBEPAMM BPEXME
2 “Tambyp".
EF53 OwnbKa CBA3N C YCTPOWNCTBaMU, NMOAKIIIOUYEHHBIMU K
r nocnegoBatenbHon nuHMKM RQ485
q 0 - MNpoBepbTe coeanHeHs aBuraTens
Eric Er i3 Oumbra annapaTHoro TeCTUPOBaHUA NaTHI - AnnapartHble Npob6nembl ¢ nyator (06paTuTech B Cy»KOY TEXHUUYECKON NMOAAEPMKKI)
O6paTHbIN Xo4 NPEnATCTBUA - AMNEpPOCTON BO Bpemsi ;
Er35 OTKPBITA MpoBepbTe, HET NN NPENATCTBUN
O6paTHbIN Xo4 NPEnATCTBUA - AMNEepOCTOmN BO Bpemsi .
Er36 saKpbITHE MpoBepbTe, HET NIV NPENATCTBUN
ErHO Erd Tennoson MopoXawnTe, NOKa aBTOMATNKa OCTbIHET

BHYTpeHHAA olrbKa NpoBepKM yrpaBneHus
CcUCTEMBI.

nOI'IpO6OBaTb BbIKJTIOYNTb U CHOBa BKJIKOYUTb naTty. Ecnn npo6nema OCTaeTcA,
CBAXNTECb CO Cﬂy>K60I7I TEXHNYECKOWN NOMOLLN.

OwwrbKa cornacoBaHHOCTU napameTpoB NoAcCTaHUUNU

Mpn Haxatn Ha knasuwy OK BbiGpaHHbIE HACTPOVKI MOATBEPXAAIOTCA. MnaTa NPOAOMKMT

- ,
ErT2 n paboTy ¢ BbIOPaHHbIMI HACTPONKaM.
oruvKa v napameTpbl .
( P Pbi) /\ Heobxognmo npoBepuTb HacTpOiiku nnatbi (J0ruky 1 napametpb).
E-73 Owvbka B napameTpax D-track Mpu HaxaTum Ha knasuwy OK nnata BO306HOBUT paboTy ¢ D-track no ymonuaxmio.
= U P P /\ Heobxoanmo BbINOAHNTL aBTOMATNYECKYIO HACTPOMKY
E-FY9 neperpysKa Ha BbIXO[E 3NeKTpo3amMKa NPOBEPUTb NOAKIIIOUYEHNs SNEKTPO3aMKa
BbINOJIHAETCA onepaL A aBTOMAaTUYECKON HaCTPOMKN.
SEE BHUMAHUE! ®yHKunAa oGHapyKeHnA nperpagbl He

BKJllO4eHa.
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ESTINA
KOD -
DIAGNOSTIKY POPIS POZNAMKY
Staf Zapnuti vstupu STOP
xEY Zapnuti vystupu Open-key
inkr Zapnuti vstupu VNITRNI RADAR
EHEF Zapnuti vstupu VENKOVNI RADAR
aktivace vstupu BEZPECNOSTNI ZARIZENI
oPPh PRI OTVIRANI
! Ph aktivace vstupu BEZPECNOSTNI ZARIZENI
ek PRI ZAVIRANI
P2 aktivace vstupu BEZPECNOSTNI ZARIZENI
o PRI OTVIRANI S “DETECTION ZONE"
NLEFd-n- zapnuti multifunkéniho vstupu
ErD3 Chyba kontroly bezpe¢nostnich zafizeni pfi otvirani
ErO4 Chyba kontroly bezpecnostnich zafizeni pfi zavirani
Erc! Odpojeny nebo vadny enkodér
Erc?e Enkodér obraceny vzhledem k ota¢eni motoru
EFSO Chyba pfi komunikaci s pfidavnou kartou pro ¢innost
2ty S"ELA SL 24.b KIT"
EFG2 Chybakomunikace meziautomatickymidvermipficinnosti
2 se zavétiim.
EFG3 Chyba komunikace se zafizenimi spojenymis sériovym
a rozhranim RQ485
0 q - Zkontrolujte zapojeni k motoru
Er ic, Er i3 |Chybatesthardwaruka - Problémy s hardwarem karty (kontaktuijte technicky servis)
Er38 E'ig:,/;i;?n[ z davodu pfekazky - Amperostop béhem Zkontrolujte pfipadné prekazky podél drahy
Er36 I;;\e/}'r?rffn[ z davodu pfekazky - Amperostop béhem Zkontrolujte pfipadné prekazky podél drahy
ErHO Erd i Termika Vyckejte ochlazeni automatismu
E-T14 S . Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud problém i nadale pretrvava,
Er 4 ErT5 Vnitini chyba kontroly dozoru systému. kontaktujte technicky servis.
e Chyba konzistence parametrii fidici jednotky (logika g;iiéstkéenrymoif\ass?aeg;\ilrr\fil.jji pfislusnd nastaveni. Karta bude i nadéale pracovat se
a parametry) A\ Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty (Parametry a logika).
- ; Stiskem Ok karta obnovi ¢innost ae standardnim D-track.
Er13 Chyba v parametrech D-track /\ Je nezbytné provést Autoset
E-FS pietizeni vystupu elektrického zamku zkontrolujte pfipojeni elektrického zamku
SEE operace probihajiciho automatického nastaveni.
POZOR! Neni aktivni zjiStovani prekazky.
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TURKCE

ARIZA ARAMA
KODU TANIM NOTLAR
SEtaf STOP girisi etkinlestirilmesi
xEY Open-key girisi etkinlestirilmesi
nEr INTRIC RADAR girisi etkinlestirilmesi
EHEr EXTRDIS RADAR girisi etkinlestirilmesi
oPPh ACILMADA GUVENLIK CiHAZI giris etkin kilma
cLPh KAPANMADA GUVENLIK CIHAZI giris etkin kilma
Pde “DETECTION ZONE"ILE ACILMADA GUVENLIK CiHAZI
(8] giris etkin kilma
TEFd-n- coklu fonksiyonlu giris etkinlestirilmesi
E-03 Acllma esnasinda emniyet diizenedi test hatasi
ErOM Kapanma esnasinda emniyet diizenegi test hatas
Erc ! Enkoder ¢6zilmus veya arizali
E-2f Motor rotasyonuna gore ters enkoder
EFSO “ELA SL 24.B KIT "ile isleme nedeni opsiyonel kart ile
o iletisim hatasi
ErG52 Kafes yonteminde islemede otomatik kapilar arasinda
o iletisim hatasi
E-53 RQ485 seri hattina baglanmis diizenekler ile iletisim hatasi
- Motor baglantilarini kontrol edin
Er ic, Er i3 Kart donanimi test hatasi - Kart donanim sorunlari (teknik destege basvurun)
Engel sonucu ters donis - Acilis sirasinda ampero- ) .
E-35 stop Yol boyunca engelleri kontrol edin
E-35 IrE:Sgt(e)Ipsonucu ters donus — kapanis sirasinda ampe- Yol boyunca engelleri kontrol edin
ErHO ErMd it Isinma Otomasyonun sogumasini bekleyin

Erd
Erd EFTIS

Sistem slipervizyon kontroli i¢ hatasi.

Karti kapatip, yeniden agmayi deneyiniz. Problemin devam etmesi halinde teknik
servise basvurun.

Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Para-

Ok tusuna basildiginda algilanan ayarlar onaylanir. Kart, algilanan ayarlar ile isl-

Erig metreler) emeye devam edecektir.
A\ Kartayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor (Parametreler ve Lojikler).
- : ’ Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track ile islemeye gececektir.
Er 13 D-track parametrelerinde hata A\ Bir autoset yapilmasi gerekiyor
E-F9 Elektrikli kilit ¢ikisi asir yik Elektrikli kilit baglantilarini kontrol ediniz
cEL Otomatik ayar hareketi uygulamada.

DIKKAT! Engel algilama etkin degil.

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 33



LIGACAO DOS SENSORES DE DETEGCAO PARA UM UNICO MODELO, XYNAEXH AIZOHTHPQN ANIXNEYIHZ
A MONO MONTEAO, POLACZENIE CZUJNIKOW WYKRYWANIA DLA JEDNEGO MODELU, OBHAPYEHUE
NOAKIOYEHUA AATYMKOB ANA OAHON MOAENN, ZAPOJENI SNiIMACU ZJISTOVANI PRO JEDNOTLIVY MO-

DEL, TEKLI MODEL iCiN TESPIT SENSORU BAGLANTISI

EXEMPLOSDECOMBINAGCOESDESENSORES, TAPAAEITMATA
ZYNAYAZMQN AIZOHTHPQN, PRZYKLADY KOMBINACIJI
CZUJNIKOW, NMPUMEPbDI KOMBI/IHAL!,I/II/I OATYUKOB,

PRIKLADY KOMBINACE SNIMACU, SENSORKOMBINASYON
ORNEKLERI
LAT EXT-INT
OA-AXIST
OA-PRESENCETN OA-AXIS I
OA-203C
VIO-DT 1&2
VIO-ST IXIO-DT1
VIO-M

r hl
| IXIO-DT1 | VIO-DT 182
i (EN 16005) V1 V2 | (EN 16005) VIO-M
| Branco/Aeuko/Biaty Amarelo/Kitpivoc/Z6tty | Branco/Aeukd/Biaty Branco/Aeuko/Biaty
: 1 Genwin/Bily/Beyaz KenToiit/Zluta/Sar : 1 [ Genvin/Bily/Beyaz 1 ™ Genwin/Bily/Beyaz
| SAFE** Rosa/po(/Rézowy Rosa/po(/Rézowy | SAFE* Rosa/po({/Rézowy SAFE**
po3oBbiii/rizova/Pembe po3oBbiin/rizova/Pembe po3oBbiii/rizova/Pembe
| |
| RADAR* | Amarelo/Kitpwoc/Zotty Amarelo/Kitptvog/Zétty | RADAR* Amarelo/Kitpivoc/Z6tty RADAR* | Amarelo/Kitpivoc/Z6tty
I KenTbii/Zluta/Sar KenTbiii/Zluta/Sari I KenTbiii/Zlutd/San KenTbii/Zluta/San
: 9 Cinza/l'kpi/Szary Rosa/po{/Rézowy : 9 Cinza/l'kpi/Szary 9
| Cepblit/Sedd/Gri po3oBbiii/rizova/Pembe | Cepuiit/Seda/Gri
I 12 [__Vermelho/to K6kkivo/Czerwony | Azul/Mme/niebieski ! 12 Vermelho/to Kokkivo/Czerwony 12
: kpacHbiii/Cervené/Kirmizi Cunuin/Modry/Mavi : kpacHbiit/Cervené/Kirmizi
| 13 Azul/Mme/niebieski Azul/Mmhe/niebieski | 13 Azul/Mne/niebieski 13
| CuHuit/Modry/Mavi CuHwit/Modry/Mavi | CuHuit/Modry/Mavi
| 16 Verde/lMpdotvoc/Zielony Vermelho/to Kokkivo/Czerwony | 16 Verde/lpdowvoc/Zielony 16 Verde/lMpdoiwvoc/Zielony
| 3eneHblit/Zelend/Yesil kpacHbiin/Cervené/Kirmizi | 3eneHblii/Zelend/Yesil 3eneHblit/Zelend/Yesil
: 17 Castanho/ka@é/brazowy Preto/Mavpog/czarny : 17 Castanho/ka@é/brazowy 17 Castanho/ka@é/brazowy
| KopuuHesbiii/Hnédy/Kahverengi | Yepruts/Cernd/Siyah | KopuyHesblii/Hnédy/Kahverengi KopuyHeBblii/Hnédy/Kahverengi
S S J
(EN 16005) (EN 16005) OA-AXIS I
1 Branco/A\euko/Biaty 1 Amarelo/Kitpivoc/Z6tty 1 Branco-preto/dompo-pavpo/biato-czarny
> é Genbii/Bily/Beyaz KenTbiii/Zluté/Sari 6enbiin-yepHblit/bily-cerny/siyah-beyaz
SAFE** Rosa/pov(/R?vZOV\,’y SAFE** Azul/MmAe/niebieski SAFE** Verde-Preto/lMpdacivo-Maupo/Zielony-czarny
po3oBbiit/rizova/Pembe Cunnuin/Modry/Mavi 3eneHblii-uepHblii/Zelena-Cerna/Yesil-siyah
RADAR* Amarelo/[(irplvoc/Zéhy RADAR* Branco/Aeuko/Biaty RADAR* Amarelo/t(hplvoc/Z(’)Ity
> é Rentbiit/Zluté/San Genbiin/Bily/Beyaz KenTbiin/Zluta/San
9 Cinza/Tkpi/Szary 9 Rosa/po{/Rozowy 9 Branco/\euko/Biaty
Cepblin/Seda/Gri po3oBbiii/rizova/Pembe 6enbiii/Bily/Beyaz
12 Vermelho/to Kokkvo/Czerwony 12 Vermelho/to Kokkwo/Czerwony 12 > é Verde/l'lvpdowocl/Zielgny
KkpacHbin/Cervené/Kirmizi KpacHbln/Cervené/Kirmizi enenbii/Zelena/Yesil
13 Azul/MmAg/niebieski 13 Preto/Manoc/czarny 13 : E Preto-amarelo/Kitpvo-pavpo/Zétto-czarny
Cunnii/Modry/Mavi YepHutb/Cerna/Siyah KenTbii-uepHblit/Zluté-¢ernd/Sari-siyah
16 Verde/lMpdactvoc/Zielony 16 Branco/Aeuko/Biaty 16 Cinza/rlgpi/Szary
3eneblit/Zelend/Yesil 6enbiit/Bily/Beyaz Cepbiit/Seda/Gri
17 Castanho/ka@é/brazowy 17 Castanho/ka@é/brazowy 17 Cinza/lkpi/Szary
KopuyHesblii/Hnédy/Kahverengi KopuyHesblii/Hnédy/Kahverengi Cepblit/Seda/Gri
OA-203C (EN 16005)
1 Branco/Aeuko/Biaty 1
Genbii/Bily/Beyaz
SAFE** Verde/lMpdaotvoc/Zielony SAFE** Azul/MmAe/niebieski
3eneHblit/Zelend/Yesil CuHnit/Modry/Mavi
RADAR* Amarelo/Kitpivoc/Z6tty RADAR*
KenTbii/Zluta/San RADAR #* = RADAR EXT, RADAR INT
9 9 Rosa/pol/Rézowy SAFE * * = SAFE 1, SAFE 2, SAFE 3, SAFE 4
po30BbIii/rizova/Pembe
12 12 Vermelho/to Kokkwo/Czerwony Consulte o manual do sensor de detecdo,
T e 5 P , ?
KpacHbiit/Cervené/Kirmizi Avatpé€te oto eyxelpidlo Tou atobntrpa
13 13 Preto/Maspoc/czarny avixvevong, Nalezy odnies¢ sie do instrukgji
Heprume/Cema/Siyah obstugi czujnika wykrywania, O6patutech
16 Cinza/Mpi/Szary 16 _gfancf’//éﬁﬁ’/"é’/ma'y K PYKOBOACTBY MO 3KCMjyaTauuu Aatymka
E?P"';"r/se‘j:m” ot 5 W eya; o6HapyxeHusa, Odkazujeme na navod snimace
inza/Tkpi/Szary Castanho/kagé/brazowy zjistovani, Tespit sensoru kilavuzuna bakin
17 Cepbii/Seda/Gri 17 KopuyHesbIii/Hnédy/Kahverengi ) ! P
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@ LIGAGAO MULTIPLA DOS SENSORES DETECAO/SEGURANCA COM VERIFICACAO, MOAAANAH XYNAEXIH

AIZOHTHPON ANIXNEYIHX/AZOAAEIAL ME ENAAHOEYXIH, POLACZENIE WIELOKROTNE CZUJNIKOW
WYKRYWANIA/BEZPIECZENSTWA ZE SPRAWDZANIEM, OBHAPYXEHME/BE30OMACHOCTb NOAKNIOMEHUA
HECKOJIbKUX AATYMKOB C MPOBEPKON, MNOHOCETNE ZAPOJENI SNIMACU ZJISTOVANI/BEZPECNOSTI S
KONTROLOU, COKLU TESPIT / DOGRULAMALI GUVENLiIK SENSORU BAGLANTISI

LIGACAO MULTIPLA DOS SENSORES DE DETECAO / SEGURANCA COM VERIFICACAO MHOTOKPATHOE MOJAK/IIOYEHVE JATUMKOB OBHAPY)KEHUS / BESOMACHOCTI C MPOBEPKO | LOGICAS, AOTIKES,
MOANAMAH £YNAESH AIZOHTHPON ANIXNEYZHS/AZOAAEIAS ME EMAAHOEYEH MNOHOCETNE ZAPOJENI SNIMACU ZJISTOVANI/BEZPECNOSTI S KONTROLOU LOGIKI, TOTUIKA, 3%
POLACZENIE WIELOKROTNE CZUINIKOW WYKRYWANIA/BEZPIECZENSTWA ZE SPRAWDZANIEM  COKLU TESPIT / DOGRULAMALI GUVENLIK SENSORU BAGLANTISI LOGIKY, LOJIK

COM |SAFE 1|SAFE 2| STOP |RADAR|RADAR SAFE 3| SAFE 4|V TEST| V TEST) +
EXT. [ INT. + - o
1/2|3|a|5|6 |7 |89 |10]|11]12]13]14]15 16 [17 |18 [19 | 20| 21| 22| 23 SAFE = 135
SAFEZ- O 2 M
SARFE3- 0 2 M
SAFEH- 0 2 M
16 17 12 13
S B — ! T !
+ - 10 @ &TEST
I | I
l s | I
I I I
| 05; |@ |
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LIGACAO 4 SENSORES DETECAO / SEGURANCA SEM VERIFICACAO, ZYNAEXH 4 AIZOHTHPQN ANIXNEYZH/
AXOAAEIA XQPIZ ENAAHOEYZH, POLACZENIE 4 CZUJNIKOW WYKRYWANIA/BEZPIECZENSTWA BEZ SPRAW-
DZANIA, NOAKNIOMEHUE 4 NATYMKOB OBHAPYXEHUE/BE30NACHOCTb BE3 MPOBEPKW, ZAPOJENI 4 SNiM-
ACU ZJISTOVANI/BEZPECNOSTI BEZ KONTROLY, 4 SENSOR BAGLANTISI DOGRULAMASIZ TESPIT/GUVENLIK

LIGACAO 4 SENSORES DETECAO/SEGURANGA SEM VERIFICACAO MOAKMOYEHNE 4 JATYMKOB OBHAPYXKEHIA/BE30MACHOCTW BE3 MPOBEPKI LOGICAS, AOTIKEZ,
TYNAEZH 4 AIZOHTHPON ANIXNEYZHZ/ALOAAEIAL XQPIX ENAAHOEYEH ZAPOJENI 4 SNIMACU ZJISTOVANI/BEZPECNOSTI BEZ KONTROLY LOGIKI, TOTUKA, ¥
POLACZENIE 4 CZUINIKOW WYKRYWANIA/BEZPIECZENSTWA BEZ SPRAWDZANIA  DOGRULAMASIZ 4 TESPIT/GUVENLIK SENSORU BAGLANTISI LOGIKY, LOJIK
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viz TABULKA ,B” NABIDKA LOGIK, Bkz. TABLO “B” LOJIK MENUSU
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PORTUGUES

S.1) MODO DE FUNCIONAMENTO DA PORTA
Modo 0) Porta em funcionamento standard
Reaccao aos comandos:
- Open key:
Manobra de abertura a velocidade alta, manobra de fecho a velocidade lenta.
Abre e activauma manobra Open-key, se for activado quando a porta estd aberta
ajusta a zero o tempo de evacuacao, durante o fecho reabre a porta. Coma porta
aberta esta activa a contagem do tempo de evacuagéo. Durante o
fecho as fotocélulas ndo invertem, mas bloqueiam o movimento. Quando se
soltam conta-se 0 TCA e depois recomega-se com o fecho.
Durante a manobra Open-key, os radares ndo estdo activos.
-Radar externo:
Executa uma manobra a velocidade alta. Abre, quando a porta esta aberta
activa o tempo de fecho automatico, se activado quando a porta esta
aberta ajusta a zero o tempo de fecho automético. Apds o tempo de fecho
automatico é executado um fecho. Durante o fecho efectua uma nova
abertura.
- Radar interno:
Executa uma manobra a velocidade alta. Abre, quando a porta esta aberta
activa o tempo de fecho automatico, se activado quando a porta esta aberta
ajustaazero otempodefechoautomatico. Apds o tempo de fecho automatico
é executado um fecho. Durante o fecho efectua uma nova abertura.
- Dispositivo de seguranca em abertura:
Durante a abertura bloqueia o movimento até quando se larga. Quando a
porta esta aberta ajusta a zero o TCA ou o tempo de evacuacdo. Se ocupada
ndo permite inicios de abertura e de fecho.
- Dispositivo de seguranca “detection zone”:
Durante a abertura, a intervencao deste dispositivo provoca o avango com
velocidade e forga reduzidas. Nas outras fases nao tem nenhum efeito.
Se configurado como “néo verificado” (5AFEx = 4), permite-se a ativacao
da abertura com velocidade e forca reduzias com sensor ocupado com a
porta fechada e parada. ;
Se configurado como “verificado” (SAF Ex = 5), NAO permite-se a ativacao
da abertura com velocidade e forca reduzias com sensor ocupado com a
porta fechada e parada.
- Dispositivo de seguranca no fecho:
Durante o fecho inverte o movimento.
Quando a porta esta aberta ajusta a zero o TCA ou o tempo de evacuagao.
Se ocupada nao permite inicios de abertura e de fecho.
- Fecho:
Blogueia o movimento e anula todos os comandos.
Modo 1) Porta fechada de noite.
Diferencas em relagdo ao funcionamento standard:
- a porta fecha-se lentamente e fica fechada
- fungao antipanico nao activa.
- estd activa apenas a entrada Open-key (abertura rapida, aberto pelo
tempo de evacuacao, fecho lento).
-durante ofecho as fotocélulas bloqueiam o movimento enquanto estao
ocupadas sem voltar a abrir a porta.
No modo “eclusa” as portas interna e externa sao definidas como “fechada
de noite”.
Modo 2) Porta fechada de dia
Diferencas em relagdo ao funcionamento standard:
- A porta fecha-se lentamente e fica fechada
- fungdo antipanico activa
-esta activa apenas a entrada Open-key (abertura rpida, aberta pelo
tempo de evacuacdo, fecho lento)
-durante ofecho asfotocélulas bloqueiam o movimento enquanto estdo
ocupadas sem voltar a abrir a porta.
No modo “eclusa” este funcionamento nao é consentido.
Modo 3) Porta completamente aberta.
Diferencas em relagdo ao funcionamento standard:
- a porta abre-se completamente a velocidade lenta e fica aberta
No modo “eclusa” as portas interna e externa sao definidas como “comple-
tamente aberta”.
Modo 4) Porta parcialmente aberta
Diferencas em relagdo ao funcionamento standard:
- aporta abre-se parcialmente (quota programavel “abertura parcial”) a
velocidade lenta e fica aberta.
No modo “eclusa” este funcionamento nao é consentido.
Modo 5) Abre parcialmente
Diferencas em relagdo ao funcionamento standard:
- como no funcionamento standard mas as aberturas interrompem-se a
quota parcial definida na “abertura parcial”
No modo “eclusa” as portas interna e externa sao definidas como “abre
parcialmente”.
Modo 6) Abertura farmacia
Diferencas em relagdo ao funcionamento standard:
- a porta abre-se e fecha-se a velocidade lenta e para no valor definido
em “abertura farméacia”
- estd activo apenas o comando Open-key
- ndo estao activos os fechos automaticos

MODO DE FUNCIONAMENTO DA CENTRAL, AEITOYPTIA KENTPIKHZ MONAAAZ, TRYBY USTAWIANE SELEKTO-
REM FUNKCJI, LLEHTPAJIN3OBAHHOE YNPABJIEHUE, CENTRALNI FUNKCE, SANTRAL iSLEMESI

- durante ofecho asfotocélulas bloqueiam o movimento enquanto estdo
ocupadas sem voltar a abrir a porta.

No modo “eclusa” este funcionamento nao é consentido.
Modo 7) Eclusa aberta para dentro (Activo s6 no modo eclusa)

A porta externa esta programada como “fechada de dia”

A porta interna esta programada como “completamente aberta”
Modo 8) Eclusa aberta para fora (Activo s6 no modo eclusa)

A porta externa esta programada como “completamente aberta”.

A porta interna esta programada como “fechada de dia".

S.2) MODO DE FUNCIONAMENTO DO RADAR
Modo 0) Radar em funcionamento standard:
- Esté habilitado o radar interno
- Estéd habilitado o radar externo
Modo 1) Radar Interno:
- Esté habilitado apenas o radar interno
(no modo “eclusa” esta habilitado apenas o radar interno do edificio).
Modo 2) Radar externo:
- Estéd habilitado apenas o radar externo
(no modo “eclusa” esta habilitado apenas o radar externo do edificio).

S.3) MODO FUNCIONAMENTO SINAL SONORO

Modo 0:

O sinal sonoro ndo produz nenhum som durante a manobra. Intervém ape-
nas em casos de emergéncia para indicar eventuais maus funcionamentos.
Modo 1:

O sinal sonoro toca noinicio de cada manobra de abertura ou numainversao
de marcha.

Modo 2:

O sinal sonoro toca no inicio de cada manobra de abertura e fecho ou numa
inversao de marcha.

Modo 3:

O sinal sonoro toca durante toda a duragdo da manobra.

Modo 4:

O buzzer toca durante a manobra de abertura se a fotocélula de abertura
esta ocupada.

S.4) MODO FUNCIONAMENTO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO

Modo 0:

Motor sempre desbloqueado (fechadura sempre alimentada)

Modo 1:

Motor bloqueado na posicdo de fecho

Modo 2:

Motor bloqueado todas as vezes que esta parado

Modo 3:

Motor bloqueado todas as vezes que esta parado por mais de 20s

Modo 4:

O motor reage com 10N as tentativas de forcar a abertura

Modo 5:

O motor reage com a forca maxima as tentativas de forcar a abertura

Modo 6:

“Elastico” Utilizar somente nas instalagdes montadas com kit “VISTA ELA".
Modo 7:

Utilizar somente nasinstalacdes montadas com”ELA SL 24.BKIT". Para detalhes
sobre o funcionamento, consultar o relativo manual.

Modo 8:

Utilizar somente nasinstalacdes montadas com”ELA SL 24.BKIT". Paradetalhes
sobre o funcionamento, consultar o relativo manual.

Modo 9:

Usar com desbloqueios eléctricos Fail-safe: saida alimentada com porta
fechada e portanto desligada em todas as outros fases.

S.5) MODALIDADE FUNCIONAMENTO ENTRADA MULTIFUNGCOES
Modo 0:

Entrada NO, abre e fica aberto enquanto a entrada esta activa. Durante a
abertura sdo ignorados eventuais dispositivos de seguranca configurados
como “ativos em abertura”.

Modo 1:

Entrada NO, fecha e fica fechada enquanto a entrada estd aberta activa
Modo 2:

Entrada NC, abre e fica aberta enquanto a entrada estd activa. Durante a
abertura séo ignorados eventuais dispositivos de seguranca configurados
como “ativos em abertura”.

Modo 3:

Entrada NC, fecha e fica fechada enquanto a entrada estd activa

Modo 4:

Entrada NAO: se ativa configura “modalidade funcionamento porta”= 1, ou
seja, “porta fechada de noite”.

S.6) MODO FUNCIONAMENTO SAIDA ALARME

A saida alarme activa-se nos seguintes casos:
- a porta fica aberta pela fotocélula por um periodo de tempo superior
ao parametro “tempo_alarme”;
- hd um alarme obstéaculo;
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- é forcada uma abertura enquanto a porta esta a fornecer uma forca
contréria  (tipo fechadura =4 ou 5);
A saida alarme desactiva-se nos seguintes casos:
- ao alcance do final de curso de fecho
- quando se pressiona a tecla stop

S.7) MODO FUNCIONAMENTO SAIDA ESTADO PORTA
Modo 0:

Saida activa se a porta nao esta completamente fechada
Modo 1:

Saida activa se a porta ndo estd completamente aberta

T.8) FUNCAO ANTIPANICO

“ON”  Quando falta tensdo de rede e hd uma bateria ligada, a porta
efectua uma abertura completa e, em seguida, bloqueia-se em
abertura. Durante a abertura sédo ignorados eventuais dispositivos
de seguranca configurados como “ativos em abertura”.

“OFF” Quandofaltatensdoderedeaportaabre-se eficaabertaseatensao

da bateria desce abaixo dos 20V. Durante a abertura sdo ignorados
eventuais dispositivos de seguranga configurados como“ativos em
abertura”.

S.9) FUNCAO ANTI-ESMAGAMENTO

Seumobstaculose opde ao movimento da portaabrandandoasuavelocidade,
esta inverte o movimento durante a fase de fecho ou interrompe-o durante
a fase de abertura. A sensibilidade pode ser regulada no display através dos
parametros de forca de abertura e forca de fecho.

S.10) LIGAGAO DE VARIAS PORTAS COM COMANDOS CENTRALIZADOS

Consultar as instru¢oes dos médulos U-LINK

Os comandos centralizados sao:

a) Open-key a partir do botao. Todas as portas da mesma zona abrem-se e
depoisdotempode evacuagao definido, fecham-serestabelecendo-se no
funcionamento definido peloselector de fun¢ées do master.Este comando
é Util para a entrada de manha e a saida depois de se ter configurado a
fungdo fechada de noite.

b) Fechada de noite. Todas as portas da zona se predispéem em fechada
de noite.

c) Fechada de dia. Todas as portas da zona se predispéem em fechada de
dia.

d) Completa/parcialmente aberta. Todas as portas da zona se predispdem
em completa/parcialmente aberta.

e) Radar interno/externo ou, entao, apenas com o radar externo.Todas
las puertas de la zona se abren Unicamente con el radar interno.

S.11) LIGAGAO DE 2 PORTAS NO MODO ECLUSA (par. U)

Conexoes e defini¢oes:

O funcionamento“eclusa”é constituido por 2 portas automaticas, ligadas por

meio da conexédo serial 485:
- (1) EXTERNA
- (2) INTERNA

Estao ligados 3 radares:
- (A) RADAR EXTERNO (ligado ao radar externo pela placa EXTERNA).
- (B) RADAR CENTRAL (ligado ao radar interno pela placa EXTERNA).
- (C) RADAR INTERNO (ligado ao radar interno pela placa INTERNA)

Todas as outras entradas de activagdo e de seguranca séo controladas autonoma-

mente pela porta INTERNA e EXTERNA.
- programar P. ECLUSA=2 na porta EXTERNA
- programar P. ECLUSA=1 na porta INTERNA

Definicao funcionalidade radares individuais

« Radar A porta externa (1)
Quando as portas estao fechadas activa a abertura da porta externa e
consente o acesso ao interior da eclusa. Se a porta interna esta aberta,
primeiramente essa é fechada e, em seguida abre-se a porta externa.
Caso se efectuem manobras simultaneas, a prioridade é dada a porta
externa. Quando a porta externa esta fechada, activa a abertura da porta
interna e consente a entrada no edificio.

« Radar B posicionado no centro da eclusa
Na funcdo normal detecta a presenca de uma pessoa nointerior da eclusa
e consente, na saida, a abertura da porta externa uma vez que a porta
interna fechou-se. Em caso de emergéncia, uma vez entrados na eclusa,
se ndo se abre a outra porta, consente a reabertura da porta pela qual se
acaba de passar.

« Radar C portainterna (2)
Quando as portas estao fechadas activa a abertura da porta interna e
consente o acesso a eclusa a partir do interior do edificio. Se a porta ex-
terna esta aberta, primeiramente essa é fechada e, em seguida abre-se a
porta interna. Caso se efectuem manobras simultaneas, a prioridade
é dada a porta externa.

5.12) INVERSAO DE DIREGAO par. M

EANHNIKA

S.1) TPOMNOZ AEITOYPIIAXZ MOPTAX
A&rroupyia 0) Mopta pe otavrap Aerrovpyia
Avtidpaon oTiC eVTOAEG:

- Open key:
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Kivnon avoiypatog pe upnAi taxutnta, Kivnon KAEIOIHATog PE apyn
Tayutnta.
Avoiyel kat evepyorolei Tnv kivnon Open-key, edv evepyomolnBei pe Tnv
mOPTA AvolXTH, UNSeVICEL TO XPOVO EKKEVWOT, EVW HE TNV TTOPTA KAEIOTE(
TNV aVoiyeL.
Me Tnv mopTa avolxTr ival evEPYR N HETPNON TOU XPOVOU EKKEVWONG.
Katd 1o KAEIOIHOo Ta QWTOKUTTaPA SV AVTIOTPEPOULY, AANA UTTAOKAPOUV
v kivnon. Otav aneAeuBepwBouy, ekteeital n pétpnon touv TCA Kal otn
OULVEXELD ouveyiCeTal n Kivnon KAELGIPATOC,
Katd tnv kivnon Open-key, Sev ival evepyd ta pavtap.
- EEwtepiko pavtap:
Extelei kivnon pe upnAn TaxutnTa.
Avoiyel, e TNV TOPTA AVOLYTH EVEQYOTIOLEI TO XPOVO AUTOUATOU KAELGIATOC,
€dv evepyorolnBei pe Tnv mopta avolxtn pndevilel To xpdvo autdpatou
KAgloipaTog.
Edv pe Tnv mopTa avolytr gixe evepyomolnBei 0 XpOvog EKKEVWONG amo
Open-key, 0 XpOVOG AUTOG LETATPETETAL OE XPOVO AUTOUATOU KAEICIUATOG.
Metd 1o Xpovo autopatou kAeloipatog (TCA) ekteAeital To KAEIOIpO.
Katd to kAeiolpo evepyorolei To Avolypa.
- Ecwtepiko pavtap:
Extelei kivnon pe upnAn TaxutnTo.
AVOIyEL, U TNV TTOPTA AVOLY T EVEPYOTIOLEI TO XPOVO AUTOUATOU KAEIGIHATOG
(TCA), €dv evepyomoinBei pe TNV moOPTA avolxt undevi(el To xpovo
QUTOHATOU KAELGIUATOG.
Edv pe Tnv mopTa avolytr ixe evepyomolnBei o XpOvog EKKEVWONG amo
Open-key, 0 XpOVOG AUTOG UETATPETETAL OE XPOVO AUTOUATOU KAEICIUATOG.
MeTd T0 XpOVO AUTOHATOU KAEIGIMATOG EKTEAETAL TO KAEIOIHO.
Katd to kAeiolpo evepyorolei To avolypa.
- ZU0TNHA ac@alEiag KaTd To avolypa:
Katd to dvolypa pmhokdpel Tnv Kivnon éwg tTnv ameAeuBépwori Tou.
Me v nopta avoiytr undevilet tov TCA fj To XpOVO EKKEVWONG.
Eav eival evepyomoinuévo, Sev emTpEMel TNV €KKivOn avoiyuatog n
KA€loipaToc.
- Tootnpa acpaleiag “detection zone”:
Katd 1o dvotypa, n eméuBaon autol TOU CUOTAMATOC TIPOKANED TNV
mpowdnon He Pelwpévn TaxuTnTa Katl SUvapn. ZTiq AMNEG @ATELG Sev €xel
Kapia emidpaon.
Eav eival mpoypappatiopévo we “pn eheypévo” (SAFEX = 4), emtpémel
TNV EVEPYOTTOINGN TOU AVOIYUATOG UE HEIWHPEVN TaXUTNTA KAt SUvaun pe
aloONTPa KATEINNUPUEVO KAl PE TTOPTA KAELIOTH KAl OKivnTn.
Edv eival mpoypappatiopévo we “eheypévo” (SAFEX = 5), AEN emtpénel
TNV EVEPYOTTOINON TOU AVOIYUATOG UE HEIWMEVN TaXUTNTA Kat SUvaun pe
aAlodNTAPA KATEINNUUEVO Kal LE TTOPTA KAEIOTH Kal akivnTn.
- ZUoTNHa ac@algiag KaTtd To KAEiGIpo:
Katd 1o KA&ioIpo avTioTpéPEl TNV Kivnon.
Me v nopta avouytr undevilet tov TCA i To XpOVO EKKEVWONG.
Eav eival evepyomoinuévo, Sev emTpEMEL TNV €KKIVON AVOiyHaTog N
KAgloipaTog.
- Stop:
MmAokdpel TV Kivnon Kat aKUPWVEL ONEC TIG EVTONEG.
Nertoupyia 1) Mépta kA&lGTA TN VOXTA
Ala@opéc o€ oxéon e T AelToupyia oTavTap:
- N TOPTA KAEIVEL APYA KAl TIOPAUEVEL KAELOTN
- AerToupyia mavIKOU AVeVEPYN
- evepyn pévov n eicodog Open-key (avoiyel ypriyopa, Avolyua yla To
XPOVO ekKévwong, KAEivel apyd)
- KOTA TO KAEIOIUO T WTOKUTTAPA UITAOKAPOUV TNV Kivnon 6o
TTOPAPEVOUV EVEQYOTTOINHEVA XWPIG VO avoiyouv TNV mOPTA.
Ye OIMAEG MOPTEC AOPANEING N E0WTEPLKN KAl N €EWTEPIKA TOPTA
npoypappatiovtal yla “kAgioipo tn voxta”.
Nertoupyia 2) Mopta KAEIGTH TRV Npépa
Ala@opég o€ oxéon e T AelToupyia oTavtap:
- N TOPTA KAEIVEL APYA KAl TIAPAUEVEL KAELOTN
- Aertoupyia mavikoL evepyn
- gvepyn povov n eicodog Open-key (avoiyel ypriyopa, Avolypa YIa TO Xpovo
EKKEVWONG, KAEIVEL apyd)
- KATA TO KAEIOIMO TA QWTOKUTTAPA MITAOKAPOUV TNV Kivnon 6co
TIAPAUEVOUV EVEQYOTIOINMEVA XWPIG Va avoiyouv Tnv mopTa
H Aertoupyia autr) dev emtpénetal o SIMAEC TOPTEC A0PAAEiC.
Nerroupyia 3) Mopta evieAwe avoryTr.
Ala@opéc o€ oxéon e T AelToupyia oTavTap:
- N TOPTA AVOIYEL EVTEAWG UE apyn TaXUTNTA KAl TTAPAUEVEL AVOIXTH
Y& OUMAEC TMOPTEG ACPANEIAG N €O0WTEPIKA KAl N €§wTEPIKN MOPTA
mpoypappatifovtal yla “evieAwS avolxTh”.
Nertoupyia 4) Mopta ev pépet avoryTn.
Ala@opéc o€ oxéon e TN AELT oupyia otavtap:
- nmépTa avoiyel eV pépel (mpoypappati{Opevn TIun “Hepiké dvolypa”) pe
apyn TaxUTNTA KAl TTOPAPEVEL AVOLXTH
H Aertoupyia autr dev emtpémnetal og SIMAEG TOPTEC ACPANEIQC.
A&rtoupyia 5) Mepiko avotypa
Ala@opéc o€ oxéon e TN AelToupyia oTavTap:
- i81a pe TN Aettoupyia otavtap, ald To Avolypa SIaKOTITETAL 0T
Béon “ueptkod dvotyua”
Y€ SIMAEG TOPTEC AOPANEIG N ECWTEPIKN Kal N EEWTEPIKT TOPTA
npoypappatifovtal yla “pepikd dvolypa”
A&rroupyia 6) Avolypa (pappakeiov
Ala@opéc o€ oxéon e T AelToupyia oTavTap:
- N TOPTA AVOoiyel KAl KAEIVEL LE apyr| TaxUTNTA KAl AKIVNTOTIOLETAL 0TV
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nmpokaBopiopévn Béon “dvotyua gappakeiouv”

- evepyn €ival povov n evtoAr) Open-key

- Sev gival evepyd Ta autdpata KAsloipata

- KOTA TO KAEIOIMO TA WTOKUTTOPA UITAOKAPOULV TNV Kivnon 600

TTOPAPEVOUV EVEPYOTTOINHEVA XWPIG VA avoiyouv Tnv mopTa.
H Aertoupyia autn Sev emtpémetal og SIMAEG MOPTEG ACPAAEiaG.
Nerroupyia 7) AumAr TOpTa ac@alEiagavolyTr TPOG To ECWTEPIKG (Movo
yta A&rtoupyia SumARg mopTag ac@aleiag)

H e€wtepikn mopTa MpoypappatiCeTal yia “KAELOTH TNV NUéPA”.

H eowtepikn mépta mpoypappatiCeTal yla “evieAwg avorxtn”
Nerroupyia 8) Atmhiy mopTa ac@aleiag avoiy T Mpog 1o e§wTePIKo (Movo
yla Asttoupyia SumAng moptag acpaleiag)

H e§wtepikn mopTa mpoypappatiCeTal yia “evieAwe avolyth”

H eowTtepikn mopTa mpoypaupati(eTal yia “KAEOTA TNV Nuépa’”.

S.2) TPOMOX AEITOYPTIAZ PANTAP

Nerroupyia 0) Pavtap pe Aertoupyia otavrap:

- EVEPYO TO E0WTEPIKO PAVTAP

- EVEPYO TO EWTEPIKO pavTdp

Mertoupyia 1) Eowtepiko pavtap

- EVEPYO HOVO TO ECWTEPIKO pavTap

(o€ Aertoupyia SIMARC MOPTAC aoPaleiag gival evepyd HOVO TO ECWTEPIKS
pPaVTAp TOU KTIpiov)

Nerroupyia 2) EEwtepiko pavtap

- EVEPYO HOVO TO EWTEPIKO pavTap

(o€ Aertoupyia SIMANG MOPTAG AoPaAEiag gival evepyd HOVo To eEWTEPIKO
pavVTAp TOU KTIpiov)

S.3) TPOMOZ AEITOYPIIAZ BOMBHTH

Mertoupyia 0:

O BoppnTtng dev ekméumel Kavévav 1fxo Katd tn SIAPKEIN TWV KIVACEWV.
Emepfaivel povo oe mepimTwon €KTAKTNG AVAYKNG Yla va €mMonUAvel
evbexdpeva mpoPARuaTa Aertoupyiac.

Aertoupyia 1:

O Boppntrg evepyomoleital otnv apxf Kabe Kivnong avoiypatog i otnv
AVTIOTPO®N TNG Kivnong.

Mertoupyia 2:

O BouPntrc evepyomoleital oTnV apxn KABe kivnong avoiypatog kat
KAELG{UATOC } TNV avTIOTPO®H TNE Kivnong.

Aertoupyia 3:

O BouPnTng evepyomoleital yia OAn tn SIAPKELA TNE Kivnong.

Mertoupyia 4:

O BouPntng nxel katd v Kivnon avoiypatog €av T0 QWTOKUTTAPO
avoiypaTOoq €ival EvEPYOTIOINUEVO.

S.4) TPOMOZ AEITOYPFIAX ZYITHMATOZ EMNAOKHZ

Aertoupyia 0:

MoTtép mévta EeUmokaplopévo (ouvexng Tpo@odoaia KAEISapIAc)

Aerroupyia 1:

MoTtép pmokaplopévo og Béon KAELoIPATOG

Aertoupyia 2:

MoTép UMAOKAPIOUEVO KABE POPA TTOU Eival AKIVNTOTTOINUEVO

Mertoupyia 3:

MoTép UTTAOKAPIOUEVO KABE POPATIOU UEVEL AKIVNTOTIOINEVO TTAVW artd 20s

Mertoupyia 4:

To potép avtidpd pe Suvapn 10N otnv amémelpa mapafiaong avoiypatog

Merroupyia 5:

To potép avtidpd pe Tn péylotn dvvaun otnv amdmelpa mapafiaong
avolypatog

Mertoupyia 6:

“ENaoTiko”. Tia xprion Hévo oTIC eyKATAOTACELG He oeT “VISTA ELA”

Aertoupyia 7:

lMa xprion pévo otig eykataotdoelg pe “ELA SL 24.B KIT” Na AemTopépeleg

ava@opikd pe tn Aettoupyia cupPouleuBeite To avtioTolko eyxelpidio.

Aertoupyia 8:

lMa xprion poévo oTi¢ eykataoTaoelg ue “ELA SL 24.B KIT” Na Aemtopépeleg

ava@opikd pe tn Aettoupyia oupPouleuBeite To avTioTolKo eyxelpidio.

Mertoupyia 9:

Xpnoipomolnote pe nAektpo-anocUUMAeEn Fail-safe: é€0do¢ Tpopodotnuévn

pE TOPTA KAEIOTH KAl 1N TPOPOSOTNHEVN OE ONEC TIC ANNEC PATELC.

S.5) TPOMOX AEITOYPFIAZ EIXOAOY MOAAANAQN AEITOYPTIQN
Aertoupyia 0:

Eicodoc NO, avoiyel Kal TAPAUEVEL QVOIXTH OO0 Eival evepyomoinpuévn n
eioodo¢. Katd to dvolypa ayvoouvtal eveexO eV CUCTAUATA AOPANEING TTOU
€X0UV PUBUIOTEL WG “evepyd KATA TO dvolyua’”.

Aertoupyia 1:

EicobSo¢ NO, kAeivel kal Tapapével KAEIOTH 000 gival evepyoroinpévn n
gicodo¢

Mertoupyia 2:

EicoSo¢NC, avoiyeikaumapapévelavolxtr 6oo eivalevepyomoinuévn n icodog.
Katd to dvolypa ayvoouvTal evOexOUEVA CUGTAHOTA AOQANEIQG TTOU €XOUV
PUBUIOTEL WG “EVEPYA KATA TO Avolypa”

A&rtoupyia 3:

Eicobog NC, kheivel kat mapapével KAEOTH G00 €ival evepyomoinuévn n
€ioodog

Mertoupyia 4:

Eioodog <NO: av givat evepyr} pubpiote “tpomoc Aeitoupyiag moptag” = 1

SnAadn “mopTa KAEIOTA TN vUxTA”

S.6) TPOMOZ AEITOYPIIAZ EEOAOY XYNATEPMOY

H £§080¢ cuvayepuou evepyormolEital GTIC AKOAOUOEG MEPIMTWOELG:
- n mOPTA MAPAUEVEL AVOIXTH amd GWTOKUTTAPO yla XPOVO TTou
unepPaivel ™V MapdpeTpo “xpdvog_ouvayeppol”
- UTTAPXEL OUVAYEPUOG EUTTOSIOU
- EMIXElpEiTal dvolypa v n mopTa Tapéxel avtifetn duvaun (tumog

KAedaplag=4n5)

H €£060¢ ouvayeppol amevepyomolEiTal OTIC AKOAOUOEC TEPIMTWOELG:
- OTOV PTACEL OTO TEPHATIKO SIA8POMNG KAEIGIHATOC
- méCovTag TO UImouTOV stop

S.7) TPOMNOZ AEITOYPIIAZ EZEOAO0Y KATAXTAZHI MOPTAX
N&rtoupyia 0:

‘E€ob0o¢ evepyn €av n mopTa Sev gival eVTEAWG KAELOTH
N&rtouvpyia 1:

'E€0do¢ evepyn €dv n mdpTa Sev €ival EVIEAWG avoixTh

S.8) AEITOYPTIA MANIKOY

“ON” ‘Otav amouaotdletn tdon Siktvou Kal ival ouvdedepévn n umatapia,
N MOPTA EKTENEL VAl TIAIPEG AVOLYA KL OTN CUVEXELD MITAOKAPEL
avolxt).Katd 1o dvolypa ayvoouvtal eveexOpeVa cuoThuaTa
ao@aleiag mou €xouv PUBUIOTEL WG “evePYA KATA TO AvOoLypa”

“OFF”  ‘Otav amouctddel n tdon SIKTUoU, N TOPTA AVOIYEL KAl TTOPAUEVEL

QVOLXTH €4V N TACN TNG Uratapiag méoel kAatw amd ta 20V. Katd to
AVOLYHa 0yVOOUVTaL EVOEXOUEVA CUCTHATA AOPAAEIOG TTOU £X0UV
PUBUIOTEI WG “EvEPYA KATA TO AvoLypa”.

S.9) AEITOYPTIA MPOZTAZIAZ AMO XYNOAIYH

Edv éva epmddio mapepuPAnBei otnv kivnon tng méptag kat Tnv emPBpadivel,
N MOPTA AVTIOTPEPEL TNV KiVNOH TNG O GACN KAEIGIUATOG 1} aKvNTOTOLETAL
o€ @aon avoiypatog. H evaiobnoia pubpiletal améd tnv 066vn péow Twv
TapaApETPWV SUVAUN avoiyuaTtog Kat SUvapn KAEICIHATOC,.

S.10) ZYNAEZH NEPIZZOTEPQN OYPQN ME KENTPIKO EAEMXO (Fig. AH)
TuppouleuBeite Tig 08nyieg Twv povadwv U-LINK

OL KEVTPIKEG EVTONEG gival:

a) Open-key amo pmoutdv. OAegotmépTeTNC idtag {wvng avoiyouv Kal, HeTd
TNVTTAPOS0 TOU EMAEYUEVOU XPOVOU EKKEVWONG, KAEIVOUV EMTAVEPKOUEVEG
01N AEITOUPYia TIOU €XEL TIPOYPAUMATIOTEL E TOV EMAOYEQ AEITOUPYIWV
Tou mivaka master. H evTolr) autn ival xprotpun yla tnv €icodo 1o mpwi
Kat v €€080 peTd TN SlapopPwaon TG Aeltoupyiag KAEIOTA Tn vOxTa.
KAeloTr tn vOxta. ONecotmopTeqTNG LWVNGTTPOYPAUMATI(OVTAL WG KAEIOTEC
™ voxta”

¢) Khewotry tnv nuépa. OAeg ot mopteg TnG {wvng mpoypappatidovtal wg
“KAEIOTEC TNV NuéPA”

Evtedw¢/pepikwg avottr). ONeg ot mopTeC TNG {wvng mpoypapuati{ovtal
WE "EVTEMWG/HEPIKWG AVOLXTEC”

EowTtepikd/e§wTepIkd pavtdp r povov e§wteptkd pavtdp. ONeC oL TOPTES
™G {Wwvng avoiyouv udvo e To ECWTEPIKO pavTdp.

g

e

)
—

S.11) ZYNAEZH 2 OYPQN XZE AEITOYPFIA AIMNAHZ MOPTAX AZQAAEIAX
(mapaypagog U)
Yuvbéoelg Kat pubuioelc:
H Aertoupyia S1mAng méptag ac@aheiag mepIAapPBAVEL 2 AUTOUATES TTOPTES
ouvOedepEVEC PEOW TNG OEIPLaKAG BUpag 485:
- (1) EEQTEPIKH
- (2) EXQTEPIKH
Eivai ouvdedepéva 3 pavtap:
- (A) EZQTEPIKO PANTAP (ouvOedepévo 0To eEWTEPIKO PAVTAP TNG
E=QTEPIKHZ MAAKETAZ)
- (B) PANTAP KENTPIKHZ MONAAAZ (0uvOedeI€VO O0TO ECWTEPIKO paVTAp
™G EZQTEPIKHE povadac)
- (C) EXQTEPIKO PANTAP (ouvSebepévo 0To ECWTEPIKO PAVTAP TNG
EZQTEPIKHZ povadac)
'OAeg ot ANNeG €ioodol evepyoToinong Kal ao@aleiag eAéyxovtal autopata
am6 tnv EXQTEPIKH kat EEQTEPIKH mépTta.
lNa tnv emAoyn Tng Aettoupyiag SIMANG mopTag acpaleiag:
- puBpiote AINMAH MOPTA AZOANEIAZ=2 otnv EZQTEPIKH mopta
- puBpiote AIMAH NMOPTA AZOAAEIAZ=1 otnv EXQTEPIKH mépta
MPocd10pIGHAC AEITOVPYIWV TWV PAVTAP
« Pavtap A e§wtepikng moptag (1)
Me TI¢ TOPTEG KAEIOTEC EVEPYOTIOIEL TO AVOLYHA TNG EEWTEPIKAG TTOPTAG
Kl EMTPEMEL TNV TPOOBACHN OTO ECWTEPIKO TOU XWPOU AoPAAeiag. Edv n
EOWTEPIKN TTOPTA VAL AVOIXTH, TIPETTEL TIPWTA VA KAEIOEL yla va avoigel n
e€WTEPIKN. ZE MEPIMTWON TAUTOXPOVWYV EVTOAWV, TPOTEPAIOTNTA EXEL
n e§wtepikn mopta. Otav n e§wTePIKN MOPTA KAEIOEL, EvEPYOTTOLEL TO
AVOIYUA TNG ECWTEPIKNG TTOPTAC KAl EMTPETEL TNV £i0060 OTO KTiplo.
« Pavtap B 0710 KéVTpo TOU XWPOU ac@aleiag
Y€ KAVOVIKI AelToupyia avixveLEl TNV TTAPOUSIa ATOUOU EVTOC TOU XWPEOU
aopaleiagkatemTpenelKatdTnv €080 TO AvolyHa TNG EEWTEPIKNGTTOPTAG
MOANIG KAEIOEL N EOWTEPIKN. € TEPIMTWON EKTOAKTNG AVAYKNG, UETA TNV
€i0060 070 XWPOo aoaleiag, eav dev avoiel n AN TOPTA, EMTPETEL TO
avolypa Tng moptag mou eméTpePe tn SiéAeuon.
« Pavtap C eowtepIKNG MopTag (2)
ME TIG TOPTEG KAEIOTEG EVEPYOTIOLE TO AVOLYA TNG ECWTEPLKNG TOPTAG KAl
EMTPEMEITNVTTPOCBACH OTO XWPO ACPAAEING ATTO TO EOWTEPIKO TOU KTIPIOU.
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Edvn e§wtepikn mépta givalavoly T, TPEMELTTPWTA VO KAEIOEL LA VO AVOIEEL
N EOWTEPIKN. ZE MEPIMTWG TAUTOXPOVWV EVTOAWV, TPOTEPAIOTNTA EXEL
n e§wTtepIKn mMopTaA.

S.12) ANAZTPO®OH KATEYOYNZHZ nap. M

POLSKI

S.1) TRYBY FUNKCJONOWANA DRZWI
Tryb 0) Standardowe funkcjonowanie drzwi
Reagowanie na polecenia:
- Open key:
Cykl otwierania z duza predkoscia, cykl zamykania z niewielka pred-
koscia. Otwiera i aktywuje cykl Open-key; jezeli jest aktywowany podc-
zas gdy drzwi sg otwarte, zeruje czas przechodzenia, podczas zamykania
otwiera ponownie. Przy otwartych drzwiach jest aktywny licznik czasu
przechodzenia. Podczas zamykania fotokomorki nie odwracajg kierunku
ruchu, lecz go blokuja. Kiedy linia foto zostaje przywrécona, zostaje obli-
czony TCA, a nastepnie rozpoczyna sie zamykanie.
Podczas cyklu Open-key radary sg nieaktywne.
- Aktywacja poprzez radar zewnetrzny:
Wykonuje cykl z duzg predkoscia. Otwiera, przy otwartych drzwiach
aktywuje czas zamykania automatycznego, jezeli zostaje aktywowany
przy otwartych drzwiach, zeruje czas zamykania automatycznego.
Jezeli podczas otwarcia drzwi byt aktywowany czas przechodzenia,
wiaczany przez Open-key, ten czas zostaje przeksztatcony w czas auto-
matycznego zamkniecia. Po uptywie czasu automatycznego zamkniecia
(TCA) zostaje wykonane zamkniecie.
Podczas zamykania wykonuje ponowne otwarcie.
- Aktywacja poprzez radar wewnetrzny:
Wykonuje cykl z duzg predkoscia. Otwiera, przy otwartych drzwiach
aktywuje czas automatycznego zamkniecia (TCA), jezeli jest aktywowany
w czasie, gdy drzwi sg otwarte, zeruje czas automatycznego zamkniecia.
Jezeli podczas otwarcia drzwi byt aktywny czas przechodzenia, wiaczany
przez Open-key, ten czas zostaje przeksztatcony w czas automatyczne-
go zamkniecia. Po uptywie czasu automatycznego zamkniecia zostaje
wykonane zamkniecie. Podczas zamykania wykonuje ponowne otwar-
cie.
- Zabezpieczenie podczas otwierania:
Podczas otwierania blokuje ruch azdo momentu, gdy jej linia foto nie zo-
stanie przywrécona. W czasie, gdy drzwi s otwarte, zeruje TCA lub czas
przechodzenia. Jezeli linia foto jest przecieta, uniemozliwia rozpoczecie
funkcji podczas otwierania i zamykania.
- Urzadzenie bezpieczenstwa “detection zone”:
Podczas otwierania, zadziatanie tego urzadzenia powoduje przesuw
z ograniczong predkoscia i sifa. Podczas innych faz jego dziatanie nie
powoduje zadnych skutkéw.
Jezeli jest skonfigurowane jako “nie zweryfikowane” (SAFEx = 4), mozna
otworzy¢ zamknietg i nieruchoma brame z ograniczong predkoscia i sita,
jezeli czujnik jest aktywowany.
Jezeli jest skonfigurowane jako “zweryfikowane” (SAFEx = 5), NIE mozna
otworzy¢ zamknietej i nieruchomej bramy z ograniczong predkoscia i sita,
jezeli czujnik jest aktywowany.
- Zabezpieczenie podczas zamykania:
Podczas zamykania odwraca kierunek ruchu. W czasie, gdy drzwi sa
otwarte zeruje TCA lub czas przechodzenia. Jezeli linia foto jest prze-
cieta, uniemozliwia rozpoczecie funkgcji podczas otwierania i zamykania.
- Stop:
Blokuje ruch i anuluje wszystkie polecenia.
Tryb 1) Drzwi zamkniete w nocy.
Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:
- drzwi zamykaja sie powoli i pozostaja zamkniete
- funkcja “panic” jest nieaktywna.
- aktywne tylko wejscie Open-key (szybkie otwarcie, drzwi otwarte na
czas przejscia, powolne zamkniecie).
- podczas zamykania fotokomorki blokuja ruch tak dtugo, jak
dhugo linia foto pozostaje przecieta, bez ponownego otwarcia
drzwi.
W trybie “drugie drzwi” drzwi wewnetrzne i zewnetrzne otrzymujg status
“zamkniete noca".
Tryb 2) Drzwi zamkniete w dzien
Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:
- drzwi zamykaja sie powoli i pozostaja zamkniete
- aktywna funkcja “panic”
- aktywne tylko wejscie Open-key (szybkie otwarcie, drzwi otwarte na
czas przejscia, powolne zamkniecie)
- podczas zamykania fotokomorki blokuja ruch tak dtugo, jak linia
foto pozostaje przecieta, bez ponownego otwarcia drzwi
W trybie “drugie drzwi” ten tryb pracy nie jest dozwolony
Tryb 3) Drzwi catkowicie otwarte.
Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:
- drzwi powoli otwieraja sig catkowicie i pozostajg otwarte
W trybie “drugie drzwi” drzwi wewnetrzne i zewnetrzne otrzymujg status
“catkowicie otwarte”.
Tryb 4) Drzwi otwarte czesciowo
Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:
- drzwi powoli otwierajg sie czesciowo (mozliwos¢ ustawienia parame-
tru “otwarcie cze$ciowe”) i pozostaja otwarte.
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W trybie “drugie drzwi” ten tryb pracy nie jest dozwolony.
Tryb 5) Otwarcie czesciowe
Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:
-tak jak funkcjonowanie standardowe, ale ruch otwierajacy zatrzymuje
sie na wysokosci otwarcia cze$ciowego, ustawionego w parametrze
“otwarcie czesciowe”.
W trybie “drugie drzwi” drzwi wewnetrzne i zewnetrzne otrzymuja status
“otwarte czesciowo”.
Tryb 6) Otwarcie tzw. apteczne
Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:
- drzwi otwieraja sie i zamykajg powoli, i zatrzymuja sie w punkcie
ustawio nym w parametrze “otwarcie apteczne”
- pozostaje aktywne tylko polecenie Open-key
- funkcje zamykania automatycznego sg nieaktywne
- podczas zamykania fotokomorki blokuja ruch tak dtugo, jak dtugo
linia foto pozostaje przecieta, bez ponownego otwarcia drzwi.
W trybie “drugie drzwi” ten tryb pracy nie jest dozwolony.
Tryb 7) Drugie drzwi otwarte do wewnatrz (Aktywny tylko w trybie
“drugie drzwi”)
Drzwi zewnetrzne sg ustawione jako “zamkniete w dzien”.
Drzwi wewnetrzne sg ustawione jako “catkowicie otwarte”.
Tryb 8) Drugie drzwi otwarte na zewnatrz (Aktywny tylko w trybie
»drugie drzwi”)
Drzwi zewnetrzne sg ustawione jako “catkowicie otwarte”.
Drzwi wewnetrzne sa ustawione jako “zamkniete w dzien".

S.2) TRYBY FUNKCJONOWANIA RADARU
Tryb 0) Funkcjonowanie standardowe radaru:
- aktywny radar wewnetrzny
- aktywny radar zewnetrzny
Tryb 1) Radar wewnetrzny:
- aktywny tylko radar wewnetrzny
(w trybie “drugie drzwi” aktywny jest tylko radar wewnatrz budynku)
Tryb 2) Radar zewnetrzny:
- aktywny tylko radar zewnetrzny
(w trybie “drugie drzwi” aktywny jest tylko radar na zewnatrz budynku)

S.3) TRYBY FUNKCJONOWANIA SYGNALIZATORA DZWIEKOWEGO (BUZZER)
Tryb 0:

Sygnalizator dzwiekowy (buzzer) nie generuje dzwiekéw podczas
wykonywania cyklu. Wigcza sie tylko w przypadku awarii sygnalizujac
ewentualne nieprawidtowosci w dziataniu.

Tryb 1:

Sygnalizator dzwiekowy (buzzer) generuje dZzwiek w chwili rozpoczecia
kazdego cyklu otwierania lub odwrécenia kierunku ruchu.

Tryb 2:

Sygnalizator dzwiekowy (buzzer) generuje dzwiek w chwili rozpoczecia
kazdego cyklu otwierania i zamykania lub odwrécenia kierunku ruchu.
Tryb 3:

Sygnalizator dZzwiekowy (buzzer) generuje dZzwiek przez caly czas trwania
cyklu.

Tryb 4:

Jezeli fotokomérka otwarcia jest zaciemniona, brzeczyk dzwoni podczas
otwierania.

S.4) TRYBY FUNKCJONOWANIA BLOKADY

Tryb 0:

Silnik odblokowany przez caty czas (zamek caty czas zasilany)
Tryb 1:

Silnik blokowany w pozycji zamkniecia

Tryb 2:

Sinik blokowany za kazdym razem, gdy nie pracuje
Tryb 3:

Silnik blokowany po uptywie 20 s od jego zatrzymania
Tryb 4:

Silnik reaguje sita 10N na wymuszenie otwarcia

Tryb 5:

Silnik reaguje maksymalng sitg na wymuszenie otwarcia
Tryb 6:

~Tasma gumowa” Stosowana tylko w urzadzeniach zainstalowanych z
zestawem,,VISTA ELA".

Tryb 7:

Korzystac z niego wytacznie w instalacjach montowanych z,ELA SL 24.BKIT".
Szczegotowe informacje nt. dziatania mozna znalez¢ we wiasciwej instrukgji.
Tryb 8:

Korzystac z niego wytgcznie w instalacjach montowanych z,ELA SL 24.BKIT".
Szczegobtowe informacje nt. dziatania mozna znalez¢ we wiasciwej instrukgji.
Tryb 9:

Uzywanie zzamkiem elektrycznym Fail-safe: wyjscie zasilane kiedy brama jest
zamknieta oraz niezasilane podczas wszystkich pozostatych faz.

S.5) TRYBY PRACY WEJSCIA WIELOFUNKCYJNEGO

Tryb 0:

Wejscie NO, drzwi otwieraja sie i pozostaja otwarte tak dtugo, jak dtugo
wejscie pozostaje aktywne. Podczas otwierania ewentualne urzadzenia
bezpieczeristwa ustawione jako “aktywne podczas otwierania” sg ignorowa-
ne.

Tryb 1:
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Wejscie NO, drzwi zamykaja sie i pozostaja zamkniete tak dtugo, jak dtugo
wejscie pozostaje aktywne

Tryb 2:

Wejscie NC, drzwi otwierajg i pozostajg otwarte tak dtugo, jak dtugo wejscie
pozostaje aktywne. Podczas otwierania ewentualne urzadzenia bezpiec-
zenstwa ustawione jako “aktywne podczas otwierania” s ignorowane.
Tryb 3:

Wejscie NC, drzwi zamykaja sie i pozostaja zamkniete tak dtugo, jak dtugo
wejscie pozostaje aktywne

Tryb 4:

Wejscie NO: jezeli jest aktywowane, wiacza,tryb pracy jako brama”=1 czyli
Jbrama zamknieta w nocy”.

S.6) TRYB FUNKCJONOWANIA “WYJSCIE ALARMOW”
Wyscie alarméw aktywuje sie w nizej przedstawionych przypadkach:
- fotokomorka uznaje drzwi za otwarte przez czas dtuzszy, niz ustawiony
w parametrze “czas_alarmu”;
- wiaczyt sie alarm z powodu natrafienia na przeszkode;
- zostaje wymuszone otwarcie podczas gdy drzwi generuja site odwrotna
(typ zamka =4 lub 5);
Wyscie alarméw dezaktywuje sie w nizej przedstawionych przypadkach:
-w momencie osiggniecia krancowej pozycji zamykania
- W momencie nacisniecia przycisku stop

S.7) TRYBY FUNKCJONWANIA “WYJSCIE AD. STATUS BRAMY”
Tryb 0:

Wyjscie jest aktywne, jezeli drzwi nie sg catkowicie zamkniete
Tryb 1:

Wyjscie jest aktywne, jezeli drzwi nie sa catkowicie otwarte

S.8) FUNKCJA “PANIC”

“ON” Kiedy brak napiecia sieciowego, a akumulator jest podtaczo-
ny, drzwi otwieraja sie catkowicie i blokuja w pozycji otwarcia.
Podczas otwierania ewentualne urzadzenia bezpieczenstwa
ustawione jako “aktywne podczas otwierania” s ignorowane.

“OFF” Kiedy brak napiecia sieciowego, drzwi otwierajg sie i pozo-

stajg otwarte, jezeli napiecie akumulatora spadnie ponizej 20V.
Podczas otwierania ewentualne urzadzenia bezpieczenstwa
ustawione jako “aktywne podczas otwierania” s ignorowane.

S.9) FUNKCJA OCHRONY PRZED ZGNIECENIEM

Jezelidrzwinatrafig na przeszkode, w faziezamykania kierunekruchujest od-
wracany,awfazieotwieraniadrzwizatrzymujasie.Czutos¢ moznawyregulowac
na wyswietlaczu za pomoca parametréw sity otwierania i sity zamykania.

S.10) POLACZENIEWIEKSZEJLICZBY DRZWIPRZY POMOCY STEROWANIA

SCENTRALIZOWANEGO

Zapoznac sie z instrukcjq obstugi modutow U-LINK

W sktad scentralizowanego sterowania wchodza ponizsze polecenia:

a) Przycisk funkcji Open-key. Wszystkie drzwi w danej strefie otwieraja
sie, a po uptywie ustawionego czasu przejscia zamykaja sie i przechodza
ponownie w tryb funkcjonowania ustawiony przy pomocy przetgcznika
funkcyjnego drzwi gtéwnych (master). To polecenie jest przydatne po-
dczas wejscia porannego oraz podczas wyjscia, po ustawieniu funkcji
zamkniecia nocnego.

b) Zamkniecie nocne. Dla wszystkich drzwi w danej strefie aktywowana
jest funkcja zamkniecia nocnego.

¢) Zamkniecie dzienne. Dla wszystkich drzwi w danej strefie aktywowana
jest funkcja zamkniecia dziennego.

d) Otwarcie catkowite/czesciowe. Dla wszystkich drzwi w danej strefie
aktywowana jest funkcja otwarcia catkowitego/czesciowego.

e) Radar wewnetrzny/zewnetrzny lub tylko radar zewnetrzny. Wszy-
stkie drzwi w danej strefie otwierajg sie tylko na polecenie radaru
wewnetrznego.

S.11) POLACZENIE 2 DRZWI W TRYBIE “DRUGIE DRZWI” (ustep U).
Potaczenia i ustawienia:
Funkcjonowanie w trybie “drugie drzwi” polega na potaczeniu 2 drzwi au-
tomatycznych przy pomocy portu szeregowego 485:
- (1) ZEWNETRZNE
- (2) WEWNETRZNE
Podfaczone sa 3 radary:
- (A) RADAR ZEWNETRZNY (potaczony z radarem zewnetrznym karty
ZEWNETRZNEJ)
- (B) RADAR CENTRALNY (potaczony z radarem wewnetrznym karty
ZEWNETRZNEJ)
- (C) RADAR WEWNETRZY (potaczony z radarem wewnetrznym karty
WEWNETRZNEJ)
Wszystkimi pozostatymi wejsciami aktywacyjnymi oraz bezpieczenstwa
steruja autonomiczne drzwi WEWNETRZNE i ZEWNETRZNE.
Aby ustawic¢ tryb “drugie drzwi’, nalezy:
- dla bramy ZEWNETRZNEJ ustawi¢ WIATROLAP=2
- dla bramy WEWNETRZNEJ ustawi¢ WIATROLAP=1
Opis funkcjonowania poszczegoélnych radarow
- Radar A drzwi zewnetrzne (1)
Przy zamknigtych drzwiach otwiera drzwi zewnetrzne i umozliwia
wejscie w obszar objety funkcja “drugie drzwi” Jezeli drzwi wewnetrz-
ne sg otwarte, zostajg one najpierw zamkniete, a nastepnie otwierajg

sie drzwi zewnetrzne. W przypadku jednoczesnego wykonywania cykli,
pierwszenstwo uzyskujg drzwi zewnetrzne. Zamkniecie drzwi zewnetrz-
nych powoduje otwarcie drzwi wewnetrznych, co umozliwia wejscie do
budynku.

Radar B ustawiony na srodku obszaru objetego funkcja “drugie drzwi”
Podczas funkcjonowania zwyktego wykrywa obecnos¢ osoby w obreb-
ie obszaru “drugie drzwi” i umozliwia, podczas wyjscia, otwarcie drzwi
zewnetrznych po zamknieciu drzwi wewnetrznych. W przypadku wy-
stapienia awarii po wejsciu do obszaru objetego funkcjg “drugie drzwi’,
jezeli drugie drzwi nie otwieraja sie, ponowne otwiera te same drzwi,
ktore zostaty wczedniej przekroczone.

Radar C drzwi wewnetrzne (2)

Przy zamknietych drzwiach otwiera drzwi wewnetrzne i umozliwia pr-
zejscie z wnetrza budynku w obszar objety funkcja “drugie drzwi”. Jezeli
drzwi zewnetrzne sa otwarte, zostajg one najpierw zamkniete, a nastepnie
otwieraja sie drzwi wewnetrzne. W przypadku jednoczesnego wykonywa-
nia cykli, pierwszenstwo uzyskuja drzwi zewnetrzne.

S.12) ODWROCENIE KIERUNKU ustep M

PYCCKUA

S.1) PEXXMMbI PABOTbI 1IBEPU
Pexxum 0) CtaHaapTHaA pa6oTa aBepu
Peakuus Ha KOMaHAbI:
- Open key:
IMaHeBp OTKPbITVIA HA BbICOKOI CKOPOCTY, MaHEBP 3aKPbITVIA HA HA3KOW CKOPOCTU.
OTKpbIBaeT 1 noAKioyaeT MaHeBp Open-key, Npy MOAKIOUYEHUM NPV OTKPITON
[Bepu 0OHyNAET BpemMsa 0CBOOOXAEHVIA, NMPU 3aKPbITUM BbI3bIBAET OTKPbITHE.
IMpu OTpbITON AiBEPY AKTBEH OTCYET BPEMEHU OCBOOGOKAEHNIA.
IMpK13aKpbITN GOTOINEMEHTbI BbI3bIBAIOT HE M3MEHEHVIe ABVKEH A Ha 0OpaTHOE,
aboKMPOBKY ABVKEHMA. PN 0CBOBOXAEHUM BbINONHAeTCAOTCUeTTCA, a3ateM
BO30OHOBNAETCA 3aKpbITUE.
MMpw BbINoNHeHNN MaHeBpa Open-key papapbl HEAKTVBHDI.
- HapyxHbiii pagap:
BbinonHaeT MaHeBp Ha BbICOKOI CKOPOCTU.
OTKpbiBaeT, Npy OTKPbITON ABEpU BKIOYaeT OTCYeT BPeMeHU
aBTOMATUYECKOro 3aKpbiTUA, NPV NOAKMIOUYEHUN NMPU OTKPBITOW LBEPU
O6HynAeT Bpems aBTOMaTUYeCKOro 3aKpbITHA.
Ecnn npw oTkpbiTO ABepn ObINO akTMBHO BpeMsA OCBOOGOXAEHWH,
noakntoyeHHoe Open-key, 310 BpemA nepeknoyaeTca Ha BpemA
aBTOMATUYeCKOro 3aKpbITvA.[1o UCTeYeHnn BpeMeHU aBTOMaTUYeCKOoro
3akpbiTa (TCA) BbinonHAeTcAa 3akpbiTvie. Mpu 3aKpbITUX BbINOMHAET
NMOBTOPHOE OTKPbITUE.
- BHyTpeHHuI papap:
BbinonHaeT maHeBP Ha BbICOKOW CKOPOCTU.
OTKpbiBaeT, NpY OTKPbLITON ABEPU BKIKOYAET OTCYET BPEeMeHU
aBTOMaTMyeckoro 3akpbltusa (TCA), Npu NOAKMIOYEHUM NPU OTKPbITON
ABepyv 0OHyNAeT BpeMs aBTOMATNYECKOro 3aKpbITUA.
Ecnn npn oTKpbITON ABEpW ObiNO akTUBHO BPEMSA OCBOOGOXAEHWs,
nogknoyeHHoe Open-key, 3To BpemA nepeksioyaeTca Ha Bpems
aBTOMATMYECKOro 3aKpbITvA.Mo NcTeueHN BpemMeHn aBTOMaTNYeCKoro
3aKpbITUA BbIMONHAETCA 3aKpbITVe.[pY 3aKPbITU BbINIONTHAET NOBTOPHOE
OTKpbITUE.
- MpepoxpaHuTenbHoe NpuUcnoco6neHne Npu OTKPbITAN:
Mpy OTKPbITUM GNOKMPYET ABVXKEHME A0 Tex Mop, NMoka oH He bGyaer
ocBoboxaeH.Mpyu oTkpbiTon ABepu o6HynAeT TCA unu Bpemsa
0CBOGOXAEHUSA.
Mpu 3aTeMHeHUN He pa3peLuaeT 3amycK NpPW OTKPbITUM U 3aKPbITUN.
- MpepoxpaHuTenbHoe NpUCNoco6seHne «AeTeKTOP 30HbI»:
Bo Bpems oTKpbITUA CpabaTbiBaHVie AaHHOTO NPUCTOCO6EHNA BbI3biBaET
CHVKEHMe CKOPOCTW W ycunusa npw ABMKeHun. Ha gpyrmx aTamnax He
OKa3bIBaeT HMKakoro addekTa.
Mpwn BbiGOpe HACTPONKM «He npoBepeH» (SAFEx = 4) paspewaetcs
AKTUBALMA OTKPBITUA Ha CHUMEHHOI CKOPOCTM 1 CO CHUXKEHHbIM yCunvem,
Npwv 3TOM NP 3aKPbITON ABEPU B COCTOAHMM MOKOA AaTUMK paboTaeT.
Mpv BbIGOPE HACTPOIKM «npoBepeH» (SAFEx = 5), akTBaLUmMA OTKPbLITHSA
Ha CHUKEHHOW CKOPOCTM U CO CHKeHHbIM ycunnem HE paspeluaetcs,
NpU 5TOM NPV 3aKPbITON ABEPU B COCTOAHMM NOKOA AaTUMK paboTaerT.
- MpepoxpaHuTenbHoe Npucnoco6neHne Npu 3akpbITUA:
Mpu 3aKPbITUN MEHAET BMKEHNE Ha 0OpaTHOe.
Mpw oTKpbITON ABEPY 06HYNAET TCA v Bpems 0CBOOOXAEHMS.
Mpu 3aTeMHeHUN He pa3peLuaeT 3anycK NpW OTKPLITUM U 3aKPbITUN.
- MpepoxpaHuTenbHoe Npucnoco6neHne npu 3aKpbITUA:
Mpu 3aKPbITUN MEHAET BUXKEHNE Ha 0bpaTHOe.
Mpw oTKpbITO ABEpY 06HYNAET TCA 1nn Bpemsa 0CBOGOXAEHUA.
Mpu 3aTeMHeHUN He pa3peLuaeT 3anycK NPW OTKPLITUM U 3aKPbITUN.
- Cron:
Bnokupyet fiBMKeHMe 1 OTMEHAET BCe KOMaHfbl.
Pexxum 1) [iBepb 3aKpbiTa B AHEBHOE BpeMA
OTnnuma ot cTaHgapTHON paboTbi:
- ABEPb 3aKPblBAeTCA Me[IEHHO 1 OCTAeTCA 3aKPbITOM
- aKTMBHa PyHKLMA “aHTU-NaHUKa"
-aKTuBeH Tonbko BXxop Open-key (6biCTpOe OTKPbLITME, OTKPLITO Ha
BpemA 0CBOGOXAEHUA, MeLJIEHHOE 3aKpbITUE)
- NPV 3aKPbITUK GOTOINIEMEHTBI GIOKUPYIOT iBUMKEHNIE, MOKA OHM OCTAIOTCA
3aTeMHeHHbIMU, 63 MOBTOPHOIO OTKPLITUA ABEPU
B pexume “Tambyp” Takaa pabota HepgonycTuma.
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Pexxum 2) [iBepb 3aKpbiTa B HOYHOE Bpemsi
OTnnuMA OT CTaHJAPTHOM PaboTbl:
-ABepb 3aKPblBaeTCA Me[IEHHO U OCTaeTCA 3aKPbITON
-dyHKUMA “aHTW-NaHMKa" He aKTMBHa
-aKTuBeH Tonbko Bxog Open-key (6bICcTpoe OTKPbITVE, OTKPLITO Ha Bpems
0CBOGOXKAEHMA, MeLJIEHHOE 3aKpbITUE)
-Npu 3aKpbITUK GOTOINEMEHTHI GOKVPYIOT ABUXKEHME, TOKA OHM OCTaloTCA
3aTeMHeHHbIMU, 6e3 NMOBTOPHOIO OTKPLITUA ABEPU
B pexurme “Tambyp” BHYTPEHHAA 1 Hapy»KHaA ABEPY 33[1al0TCA Ha “3aKpbiTa
HOYbIO".
Pexum 3) [IBepb OTKpbITa NOJIHOCTbIO
OTAnyma oT cTaHgapTHOW paboTbl:
- ABepb OTKPbIBAETCA MOSIHOCTbIO Ha MefJIeHHOM CKOPOCTV U OCTaeTcA
OTKpPbITOV
B pexxume “Tambyp” BHYTPEHHSAA 1 HAPY»KHas ABEPU 3aAatoTcA Ha “nonHoe
OoTKpbITHE”.
Pexum 4) [iBepb OTKpbITa YaCTUYHO
OTnAnymA oT cTaHaapTHOW paboTbl:
- ABepb OTKPbIBAeTCA YaCTUYHO (3apaBaemblil pa3mep “yacTUyHoe
OTKpbITUE") Ha MEANIEHHON CKOPOCTY 1 OCTAETCA OTKPbITON.
B pexume “Tambyp” Takaa paboTta HegonycTuma.
Pexum 5) YacTuuHoe oTKpbITHE
OTAnyma oT cTaHgapTHON paboTbl:
- KaK CTaH[JapTHasA paboTa, HO OTKPbITVE OCTaHABIMBAETCA Ha YaCTUYHOW
OTMETKe, 3aJaHHOM Ha “YacTUYHOE OTKpbITME".
B pexxume Tambyp”BHYTPEHHSS U HAaPY»KHAsA ABEPM 3a[4al0TCA KaK "yacTUUHOe
OTKpbITUE".
Pexum 6) OTKpbITre ANA anTeKun
OT1nAnyma oT cTaHgapTHO paboTbl:
- iBepb OTKPbIBaeTCA W 3akpblBaeTCA Ha HWU3KOW CKOPOCTU U
OCTaHaBNMBAETCA Ha 3HAYeHUN, 3alaHHOM Ha “OTKpbITUE AN anTekn”
- aKTUBHa ToNbKo KomaHaa Open-key
- aBTOMaTMyecKue yCTPONCTBA 3aKPbITUA HEaKTUBHbI
- MPW 3aKpbITUN GOTOIIEMEHTDI BIOKMPYIOT ABMXKEHME, TOKA OHM OCTAOTCA
3aTeMHeHHbIMY, 63 MOBTOPHOIO OTKPbITUA ABEPU
B pexume “Tambyp” Takaa paboTta HegonycTUma.
Pexxum 7) Tam6yp oTKpbIT BHYTPb (AKTUBEH TONbKO B peXume Tambypa)
Hapy»Has aBepb 3afaHa Ha “3aKkpbiTa B AHEBHOe Bpema’.
BHyTpeHHAA ABepb 3afjaHa Ha “nonHoe oTKpbITUE”.
Pexxuim 8) Tam6yp oTKpbIT Hapy»Ky (AKTUBEH TONbKO B peXXume Tambypa)
Hapy»Has aBepb 3afaHa Ha “nonHoe oTKpbiTue”.
BHyTpeHHAA ABepb 3afaHa Ha “3aKkpbiTa B JHEBHOe Bpems”.

S.2) PEXXUMbI PABOTbI PAJAPA

Pexxum 0) CraHaapTHas pa6ota pagapa:

- MOAKSIOYEH BHYTPEHHUIA pafiap

- NOAKIIOYEH HAPYXHbIl pagap

Pexxum 1) BHyTpeHHUIT pagap:

- MOAK/I0YEH TOMBKO BHYTPEHHWIA pajap

(B pexxvme “Tambyp” NoAKtoUeH TONbKO pafap BHYTPW 3aaHUA)
Pexum 2) Hapy»xHbi1 pagap:

- MOAKJIOYEH TOMBbKO HAaPYXHbI pafiap

(B pexkvme “Tambyp” noaKtoYeH ToNbKO pajap BHe 3aaHus)

S.3) PEXKUMbI PABOTbl 3YMMEPA

Pexxum 0:

3ymmep He nofaeT CUrHanoB BO BPEMA BbINOSIHeHUA MaHeBpa. CpabaTbiBaeT
TONbKO B 3KCTPEHHOW CUTyauuun ONA CUTHaNM3auum BO3MOXKHbIX
HencnpaBHOCTEN.

Pexum 1:

3ymMmep nofaeT CMrHan B Hauyane KaX4oro MaHeBpa OTKPbITWA uUnv npu
MN3MEHeHV HanpaB/ieHnst Ha obpaTHoe.

Pexum 2:

3ymMMmep NopaeT CMrHan B Havasie KaxK[Aoro MaHeBpa OTKPbITUA U 3aKpbITUA
VAW NPV N3MEeHEHNW HanpaBeHna Ha obpaTHoe.

Pexum 3:

3ymMmep nofaeT CrHan B TeUeHre BCero BPeMeHU BbIMOSIHEHNA MaHeBpa.
Pexum 4:

3ymMep 3BOHUT BO BPeMs MaHEBPa OTKPbITUA, €CNTN GOTOIIEMEHT OTKPbITHA
3aTEMHEH.

S.4) PEXXMIMbI PABOTbI YCTPOWCTBA BJIOKUPOBKU

Pexum 0:

[iBuratenb MOCTOAHHO Pa3bNOKMPOBaH (Ha 3aMOK MOCTOAHHO MofaeTcs
nuTaHue)

Pexum 1:

[iBuratenb 3a610KMPOBaH Ha MONTOXKEHNM 3aKPbITUA

Pexxum 2:

[iBuratens 6nokupyeTtca Bcerga, Korga oH CTomt

Pexxum 3:

[iBuratens 6nokupyetca Bcerga, korga oH ctout 6onee 20 ceKyHp,

Pexum 4:

[lBuratenb pearnpyeT Ha HECaHKLMOHNPOBaHHOE OTKPbITUE ycunnem s 10 H
Pexum 5:

[iBuratens pearvpyeT Ha HECaHKLMOHMPOBAaHHOE OTKPbITVIE MaKCUMasIbHbIM
ycunmem

Pexum 6:

“Ynpyruin”.icnonb30BaTh TONbKO B yCTaHOBKaX, MOHTUPOBaHHbIX NPV MOMOLL
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komnnekTa “VISTA ELA".

Pexum 7:

Mcnonb3oBaTb TONbKO B YCTaHOBKaX, COOPaHHbIX C MOMOLLbIO KOMMEKTa
“ELA SL 24.B KIT". MoapobHyo nHpopmaumio o pabote CMOTpeTb B
COOTBETCTBYIOLEM PYKOBOACTBE.

Pexxum 8:

Mcnonb3oBaTb TONbKO B YCTaHOBKaX, COOPaHHbIX C MOMOLLbIO KOMMIEKTa
“ELA SL 24.B KIT". MoapobHyo nHpopmaumio o pabote CMOTpeTb B
COOTBETCTBYIOLLEM PYKOBOACTBE.

Pexum 9:

Wcnonb3oBaTb € 0TKazobe3onacHbIM YyCTPONCTBOM aBTOMaTU4YeCKom
pa36noKNPOBKN: MUTaHME K BbIXOAY NOAAETCA NPW 3aKPbITON ABEPY, Ha BCEX
OCTasbHbIX 3Tanax nNuTaHue He NOAAeTCA.

S.5) PEXKUM PABOTbl MHOITO®YHKLMOHAJIbHOIO BXOAA

Pexum 0:

Bxopn HopManbHO pa3oMKHYT, OTKPbIBAET 1 OCTaeTCA OTKPbITbIM JO TeX Mop,
rnoka akTMBeH 3TOT BXof. Bo BpemsA OTKPbITVA NTHOPUPYIOTCA BO3MOXHO
MmetoLMeca npefoxpaHnTesibHble YCTPOWNCTBA C HAaCTPOMKOW «aKTMBHbI
npwvi OTKPLITUNY.

Pexxum 1:

Bxop HOpManbHO Pa3oMKHYT, 3aKpbiBaeT U OCTaeTCA 3aKPbITbIM O TeX Nop,
MOKa aKTUBEH 3TOT BXOJ,

Pexum 2:

Bxop HOpManbHO 3aMKHYT, OTKPbIBAeT 1 OCTaeTCA OTKPbITbIM JO TeX Mop,
NMoKa akTMBEH 3TOT BXoA. Bo BpemA OTKpbITUA NIHOPUPYOTCA BO3MOMXHO
nmeroLmnecs npefoxpaHnTesbHble YCTPONCTBA C HACTPOMKON «aKTUBHbI
npwvi OTKPLITUNY.

Pexum 3:

Bxon HOpmanbHO 3aMKHYT, 3aKpblBaeT U OCTaeTcA 3aKpbITbiM JO Tex Mnop,
NMoKa aKTUBEH 3TOT BXOA

Pexxum 4:

Bxop HP: ecnu aktuBeH, 3agaeT “pexum pabotbl gsepun” = 1, T.e. “OBepb,
3aKpblTasa HOYbLD".

S.6) PEXXMMbl PABOTbI BbIXOAA ABAPUAHOW CUTHANTU3ALIUN

Bbixog aBapuiiHONM CUrHanu3aLmMmn NOAKNI0YAETCA B CefyoWmX Cnyyasnx:

- [Bepb OCTAETCA OTKPbITO B pe3ynbrate cpabatbiBaHNA GOTOINEMEHTa B
TeueHue BpemeHY, NpeBbiLlatoLlero napameTp “tempo_allarme”;

- MIMeeTCA aBapuiAHbIV CUTHAN NPENATCTBUS;

- dopcupyeTca OTKpbITVE, a ABEPb OKa3blBAeT MPOTUBOAENCTRYIOLLEee
ycunue (Tun 3amka = 4 unu 5);

Bbixo aBapuInHONM CrHann3aLuy OTKIYaeTCA B CledyoLwmx cyyasx:
- M0 AOCTVKEHWM OTPAHNYMTENA XOa 3aKPbITUA
- Npw HaxkaTuy Knasuwwm “Cron”

S.7) PEXKMMbI PABOTbI BbIXOJA “COCTOAHUE OABEPU”
Pexum 0:

BbIxog akTUBEH, eCnin ABEPb He NOTHOCTBIO 3aKpbiTa
Pexum 1:

Bbixop akT1BEH, ecnu aBepb He NONHOCTbIO OTKPbITa

S.8) OYHKUUA“AHTU-NAHNKA”

“ON” (“BKJ1.")  TMpw OTKNIOYEHUN HAaNPAXKEHUA OT CETU U NOAKIYEHNN
6aTapen ABepb BbIMOMHAET MOMHOE OTKPbITUE, a 3aTeM
6M10KMpyeTCA B OTKPbLITOM MonoxeHun.Bo Bpemsa
OTKPbITUA UIHOPMPYIOTCA BO3MOXHO MMelowmeca
npefoXpaHnUTENbHbIE YCTPONCTBA C HACTPONKOM «aKTUBHbI
NP OTKPbITAMN.

“OFF” (“BbIKJ1.") MproTKNOYEHNM HANPAXKEHWNA OT CETV ABEPb OTKPbIBAETCA
N OCTaeTcs OTKPbLITON, ecnn HanpsaxeHve GaTapeu
onyckaetcs Hxe 20 B.Bo Bpemsa oTKpbITWA UrHOPUpPYOTCA
BO3MOXHO MMeloLLVecs MpefoXPaHnTeNbHbIe YCTPOWCTBA
C HaCTPOWKOW «aKTUBHbI MPU OTKPbITUAM.

9) OYHKLUUNA “3ALWNTA OT CAABJIUBAHUA"

Ecnunpu aBmxeHUV iBepb HaTasKBaeTCA Ha NPenATCTBIE, 3aMeansAloLLee ee
XOfA, NPU 3aKPbITUN ABEPb MEHSET ABIKEHNE Ha 06PATHOE, a NPU OTKPbITUN
ocTaHaBnMBaeTcA. YyBCTBUTENBHOCTb MOXHO OTPErynnpoBaTh Ha fucnnee
NpPY NOMOLLM MapaMeTPOB CUSIbl OTKPLITVA U CUMbl 3aKPbITHSA.

S.10) MOAKOYEHUE HECKOJIbKUX ABEPEN YCTPOMCTBAMU

AUCTAHLIMOHHOIO YNPABJIEHUA

Cm. pykoBopactBa K mogynam U-LINK

ABNAIOTCA LLEHTPaNV30BaHHbIMU Cliefytolme KOMaHAbl:

a) Open-key KHonKoii. Bce aBepy ofHOI 30HbI OTKPbIBAOTCA W Nocne
3aflaHHOr0 BpeMeHW 0CBOOOXKEH WA 3aKPbIBaOTCA, BOCCTaHAB/MBasA CBOKO
paboTy cornacHo 3aiaHHOMy CenekTopom GyHKLMIA raBHOro 61oKa. 31a
KOMaH/a XOpOoLLO MOAXOAUT 1A BXOAA MO yTpaMm U AfiA Bbixofa nocne
KoHdUrypaumm GyHKLMM “3aKpbiTa HOYbIO".

b) 3akpbiTa Houblo. Bce ABepY 30HbI yCTaHaBNMBAIOTCA Ha PEXUM “3aKpblTa
HOUbI0".

c) 3aKpbiTa gHeM. Bce ABepr 30HbI YyCTaHABIMBAKOTCA Ha PEXIM “3aKpbiTa
oHeMm".

d) MonHoe/vyacTuyHoOe OTKpbITUE. BCe ABEpU 30HbI YCTaHaBNMBAIOTCA Ha
peXum “nonHoe/yacTmyHoe oTKpbITUe”.

e) BHyTpeHHMIA/HapyXHbiil pajap AN TOIbKO HapyHbIl pagap. Bce
[BEPV 30HbI OTKPbIBAIOTCA TONBKO BHYTPEHHUM PafapoM.
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S.11) NOAKJIOYEHUE ABYX ABEPEN B PEXXUME “TAMBYP” (nyHkT U)
MopkntoyeHna 1 HacTpoNKK:
DyHKuMto “Tambyp” obpasytoT 2 aBTOMaTUYeCKMe ABEpU, COeANHEHHbIe
nocnefoBaTenbHOW NuHNen 485:
- (1) HAPYXXHAA
- (2) BHYTPEHHAA
Mopakmovatorca 3 pagapa: 3
-(A)HAPYKHbIV PALJAP (noaknioueH K Hapy»Homy papapy HAPYKHOW nnatbi)
-(B)LIEHTPAJIbHbIVIPALLAP (noaxntoyeH KBHyTpeHHemy pagapy HAPYKHOVI nnatbi)
-(C)BHYTPEHHUMPALIAP (nopkstoueH K BHyTpeHHeMy pagapy BHY TPEHHEM nnatbi)
YnpasneHne BCEMM OCTajlbHbIMW BXOAAMMU MNOAKIIOYEHUA U
NPeAOXPaHNTENTbHbIMY BXOAAMU OCYLLECTBAETCA aBTOHOMHO BHY TPEHHENV
n HAPYXXHOW pBepbio.
[inA 3agaHma pexnma “Tambyp” Heobxoanmo: ;
- yctanosutb LWIO30BAA KABUHA=2 na HAPYXHOW paBepn
- yctaHosuTb LLUTIO30BAA KABVHA=1 Ha BHYTPEHHEI agepu
OnpepeneHne GpyHKLUIT OTAENbHBIX pafjapoB
« Papap A HapyxHol1 aBepu (1)
Mpu 3aKpbITbIX ABEPAX BKOYAET OTKPbITUE HapyXHOW ABepU U Aaet
[OCTYN BHYTPb TaMbypa. Ecnin BHYTPeHHAA iBepb OTKPbITa, OHa BHavyane
3aKpbIBAETCH, a 3aTeM OTKPbIBAETCA Hapy»KHaA fiBepb. [1py ogHOBpeMeHHO
nofaue KOMaH/ Ha Pa3fINyHble MaHeBPbI NPENMYLLECTBO UMEET Hapy»KHas
nBepb. Korga HapyKHaa ABepb OyAeT 3aKpbiTa, BKOYAETCA OTKpbITME
BHYTPEHHEN ABepWU, laBas AOCTYM B 3jaHKe.
- Papap B, yctaHOBNeHHbIl B LLleHTpe Tambypa
B HopmanbHOM pexume onpepenseT NPUCYTCTBME YenoBeKa BHYTPU
Tambypa 1 Ha BbIXOAi€ MO3BOJIAET BbIMOHATb OTKPbITWE HAPYKHOW AABEPY
nocre Toro, Kak byfeT 3aKpbiTa BHyTPeHHAA ABepb. B aKkcTpeHHoM cnTyaumm
ecnv nocne BxoAa B Tambyp Apyras ABepb He OTKPbIBAETCH, MO3BONAET
BbIMOJHATL OTKPbITUE IBEPU, YEepe3 KOTOPYIO TONIbKO YTO NPOXOAUIN.
+ Papap C BHyTpeHHsAs ABepb (2)
Mpu 3aKpbITbIX ABEPAX BKNIOYAET OTKPbITUE BHYTPEHHEW ABEPY 11 faeT AOCTYN B
Tambyp 13 3paHuA. ECin Hapy»xHas ABEpb OTKPbITA, OHa BHAYase 3akpblBaeTcs,
a3aTeM OTKPbIBAETCA BHYTPEHHAA ABEPb. [PV OAHOBPEMEHHO NOAAYe KOMaHA
Ha pa3nmnyHblie MaHEBPbI MNPenMyLLeCcTBO UMEET HapyXHaA ABepPb.

S.12) USMEHEHUE HAMNPABJIEHUA nyHkT M

CESTINA

S.1) REZIM CINNOSTI DVERI
Rezim 0) Standardni ¢innost dvefi
Reakce na povely:
- Open key:
Otvirani s vysokou rychlosti, zavirdni s pomalou rychlosti.
Otevre a zapne ¢innost Open-key, pokud se aktivuje béhem otevienych
dveti, nuluje dobu pro opusténi, béhem zavirani znovu otevre.
P¥i otevienych dvefich je aktivni pocitani ¢asu pro opusténi.
Béhem zavirani fotobunky neobrati smér, ale zablokuji pohyb. Kdyz se
uvolni, pocita se TCA a pak se znovu oteviou a zaviou.
Béhem cinnosti Open-key nejsou aktivni radary.
-Venkovni radar:
Provede pohyb s vysokou rychlosti.
Otevre, pfi otevienych dvefich zapne ¢as pro automatické zavieni, pokud
se aktivuje béhem otevienych dvefi, nuluje ¢as pro automatické zavieni.
Po case pro automatické zavieni (TCA) se provede zavieni.
Béhem zavirani se provede opétovné otevieni.
- Vnitini radar:
Provede pohyb s vysokou rychlosti.
Otevre, pfi otevienych dvefich zapne ¢as pro automatické zavieni (TCA),
pokud se aktivuje béhem otevienych dvefi, nuluje ¢as pro automatické
zavieni.
Po case pro automatické zavreni se provede zavieni.
Béhem zavirani se provede opétovné otevieni.
- Bezpecnostni zafizeni p¥i otvirani:
Béhem otvirani zablokuje pohyb, dokud neni uvolnéna.
Béhem otevienych dvefi nuluje TCA nebo ¢as pro opusténi.
Pokud zastinéna, nedovoli rozjezd pro otevfeni ani zavfeni.
- Bezpecnostni zaFizeni “detection zone”:
Béhem otvirdni zésah tohoto zafizeni zplsobi posuv pfi snizené rychlosti
a sile.V jinych fazich nema zadny vliv.
Pokud je konfigurované jako”bez ovéfeni” (5AF Ex=4), umoziiuje zapnout
otvirani se snizenou rychlosti a silou, kdyz je snimac zastinény a vrata
zaviena a v klidu. L
Pokud je konfigurované jako “s ovéfenim” (SARFEx = 5), NEUMOZNI
zapnout otvirani se snizenou rychlosti a silou, kdyz je snimac zastinény a
vrata zaviend a v klidu
- Bezpecnostni zafizeni pfi zavirani:
Béhem zavirani obrati smér pohybu.
Béhem otevienych dvefi nuluje TCA nebo ¢as pro opusténi.
Pokud zastinéna, nedovoli rozjezd pro otevfeni ani zavfeni.
- Stop:
Blokuje pohyb a nuluje viechny povely.
Rezim 1) Dvere zaviené pres noc.
Rozdily vii¢i standardni ¢innosti:
- dvefe se zaviraji pomalu a zstanou zaviené
- ¢innosti panika neni aktivni.

- aktivni pouze vstup Open-key (rychle otevre, oteviené po dobu pro
opusténi, pomalu zavie).
- béhem zavirani fotoburiky blokuji pohyb, dokud jsou zastinéné bez
no vého otevieni dvefi.
Vrezimu“dvefi se zavétiim”se vnitiniivenkovni dvefe nastavujijako“zaviené
v noci".
Rezim 2) Dvefe zaviené pies den
Rozdily viici standardni ¢innosti:
- dvefe se zaviraji pomalu a zstanou zaviené
- ¢innosti panika aktivni
- aktivni pouze vstup Open-key (rychle otevie, oteviené po dobu pro
opusténi, pomalu zavie)
- béhem zavirani fotobunky blokuji pohyb, dokud jsou zastinéné bez
nového otevieni dvefi.
V reZimu “dvefi se zavétfim ” tato ¢innost neni pfipustna.
Rezim 3) UpIné oteviené dvere.
Rozdily vici standardni ¢innosti:
- dvefe se UpIné oteviou pfi pomalé rychlosti a zistanou oteviené
V rezimu “dveli se zavétiim” se vnitini i venkovni dvefe nastavuji jako “Uplné
oteviené”.
Rezim 4) Castecné oteviené dvere.
Rozdily viici standardni ¢innosti:
-dvere se ¢astecné oteviou (nastavitelna mira “¢astecného otevieni”) s
ni zkou rychlosti a zdstanou oteviené.
V rezimu “dvefi se zavétiim “ tato ¢innost neni pfipustna.
Rezim 5) Casteéné oteviou
Rozdily vii¢i standardni ¢innosti:
- jako standardni ¢innost, ale otvirani se zastavi na ¢astecné draze
nastave né na“¢astecné otevreni”.
Vrezimu“dverise zavétiim”se vnitiniivenkovnidvere nastavujijako
otevfeni”.
Rezim 6) Otevieni pro lékarnu
Rozdily viici standardni ¢innosti:
-dvere oteviou a zaviou s pomalou rychlosti a zastavi sae na hodnoté
nasta venou pro “otevieni pro lékarnu”
- aktivni je pouze povel Open-key
- automatické zavfeni neni aktivni
- béhem zavirani fotobunky blokuji pohyb, dokud jsou zastinéné bez
nového otevieni dvefi.
V rezimu “dvefi se zavétiim “ tato ¢innost neni pfipustna.
Rezim 7) Dvefe se zavétfim oteviené dovniti (aktivni pouze rezim se
zavétiim)
Venkovni dvefe jsou nastaveny jako “zaviené ve dne”.
Vnitini dvefe jsou nastaveny jako “Uplné otevreni”.
Rezim 8) Dvere se zavétiim oteviené ven (aktivni pouzerezim se zavétfim)
Venkovni dvefe jsou nastaveny jako “Uplné otevreni”
Vnitini dvefe jsou nastaveny jako “zaviené ve dne”.

ny

Castecné

S.2) REZIM CINNOSTI S RADAREM

Rezim 0) Standardni c¢innost radaru:

- zapnuty vnitfni radar

- zapnuty venkovni radar

Rezim 1) Vnitini radar:

- zapnuty pouze vnitini radar

(v rezimu “se zavétiim” je zapnuty jenom vnitini radar budovy)
Rezim 2) Venkovni radar:

- zapnuty jenom venkovni radar

(v rezimu “se zavétiim” je zapnuty jenom venkovni radar budovy)

S.3) REZIM CINNOSTI S BZUCAKEM

Rezim 0:

Bzucék nevydavazvuk béhem cinnostidvefi.Znipouze v nouzovych pfipadech

pro signalizaci pfipadnych zavad.

Rezim 1:

Bzucak zni na zacatku kazdého otviraciho pohybu nebo pfi obraceni sméru
chodu.

Rezim 2:

Bzucak zni na zacatku kazdého otviraciho a zaviraciho pohybu nebo pfi

obraceni sméru chodu.

Rezim 3:

Bzucak zni po celou dobu pohybu.

Rezim 4:

Bzucak zni béhem cinnosti otvirani, pokud je fotoburka otvirdni zastinéna.

S.4) REZIM CINNOSTI BLOKOVACIHO ZARIZENI

Rezim 0:

Motor vzdy odblokovany (zdmek vzdy napéjeny)
Rezim 1:

Motor zablokovany v poloze zavieni

Rezim 2:

Motor blokovany pokazdé, kdyz stoji

Rezim 3:

Motor blokovany pokazdé, kdyz stoji déle nez 20 s
Rezim 4:

Motor reaguje silou 10 N na pokusy o otevieni
Rezim 5:

Motor reaguje maximalni silou na pokusy o otevieni
Rezim 6:
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,Pruzny”. Pouzivejte pouze v instalacich montovanych se soupravou ,VISTA
ELA"

Rezim 7:

PouZivejte pouze v zafizenich montovanych pomoci “ELA SL 24.b KIT". Po-

drobnosti o ¢innosti naleznete v pfislusném navodu.

Rezim 8:

PouZivejte pouze v zafizenich montovanych pomoci “ELA SL 24.b KIT". Po-

drobnosti o ¢innosti naleznete v pfislusném navodu.

Rezim 9:

Pouzijte s elektrickym odjisténim Fail-safe: vystup napajeny se zavienymivraty

a bez napéjeni ve vsech ostatnich fazich.

S.5) REZIM CINNOSTI MULTIFUNKCNIHO VSTUPU

Rezim 0:

Vstup spinaci, dvere se oteviou a zlistanou oteviené, dokud je vstup aktivni.
Béhem otvirani se ignoruji pfipadnd bezpecnostni zafizeni nastavena jako
“aktivni pfi otevirani".

Rezim 1:

Vstup rozpinaci, dvere se zaviou a zlstanou zaviené, dokud je vstup aktivni
Rezim 2:

Vstup rozpinaci, dvere se oteviou azlistanou oteviené, dokud je vstup aktivni.
Béhem otvirdni se ignoruji pfipadnd bezpecnostni zafizeni nastavend jako
“aktivni pfi otevirani".

Rezim 3:

Vstup rozpinaci, dvere se zaviou a zlstanou zaviené, dokud je vstup aktivni
Rezim 4:

Spinaci vstup: pokud je aktivni, nastavi“rezim ¢innosti dvefi”= 1 to znamena
“dvere pres noc zaviené”.

S.6) REZIM CINNOSTI S VYSTUPEM POPLACHU
Vystup poplachu se aktivuje v téchto pfipadech:
- dvefe zUstanou otevieny fotobunkou po dobu delsi nez parametr
“Cas_poplachu”;
- existuje poplach pro prekazku;
- dochdzi k nasilnému otevieni dvefi, zatimco dvefte vyvijeji opacnou silu
(typ zédmku = 4 nebo 5);
Vystup poplachu se vypne v téchto ptipadech:
- Pri dosazeni koncového spinace v zaviené poloze.
- Pii stisknuti tlacitka Stop

S.7) REZIM CINNOSTI VYSTUP STAVU DVERI

Rezim 0:

Vystup aktivni, pokud dvere nejsou kompletné zaviené
Rezim 1:

Vystup aktivni, pokud dvere nejsou kompletné oteviené

S.8) FUNKCE PANIKA

“ON” Kdyz neni napajeni ze sité a je pfipojena baterie, dvefe provedou
kompletni otevieni a pak se zablokuji v otevieném stavu. Béhem
otvirani se ignoruji pfipadna bezpecnostni zafizeni nastavena jako
“aktivni pfi otevirani”.

“OFF” KdyZzneninapajenizesité, dvere se oteviou azlistanou oteviené, kdyz
napéti baterie klesne pod 20 V. Béhem otvirani se ignoruji pfipadna
bezpecnostni zafizeni nastavena jako “aktivni pfi otevirani”.

S.9) CINNOST PROTI SERVRENI

Kdyz se pohybu dvefi postavi pfekdzka a pohyb zpomali, pfi zavirani dvere
obratismérpohybu nebo se pfiotviranizastavi. Citlivost Ize nastavit na displeji
pomoci parametrd sily otvirani a sily zavirani.

S.10) ZAPOJENI NEKOLIKA DVERI S CENTRALIZOVANYM OVLADANIM

Viz pokyny k moduliim U-LINK

Centralizované povely jsou:

a) Open-key z tlacitka. Vsechny dvere stejné oblasti se oteviou a po nastave-
ném Case pro opusténise zaviou a obnovi ¢innost nastavenou prepinacem
funkci v hlavnim panelu. Tento povel je uZitecny pro ranni vstup a vystup
po konfiguraci funkce zavieni v noci.

b) Zavieni v noci. Viechny dvefe v oblasti se pfepnou na zavfeni v noci.

c) Zavreni ve dne. V3echny dvefe v oblasti se pfepnou na zavieni ve dne.

d) Uplné/¢asteéné otevieni. Viechny dvere v oblasti se prepnou na GpIné/
¢astecné otevreni.

e) Vnitini/venkovni radar nebo pouze s venkovnim radarem. Viechny
dvefe v oblasti se oteviou pouze s vnitinim radarem.

S.11) ZAPOJENI 2 DVERI V REZIMU SE ZAVETRIM (odstavec U)
Zapojeni a nastaveni:
Cinnost “se zavétfim” se skladé ze 2 automatickych dvefi spojenych sériovym
portem 485:
- (1) VENKOVNI
- (2) VNITRNI
Jsou zapojeny 3 radary:
- (A) VENKOVNI RADAR (zapojeni na venkovni radar VENKOVNI karty)
- (B) PROSTREDNI RADAR (zapojeni na vnitini radar VENKOVNJ karty)
- (C) VNITRNI RADAR (zapojeni na vnitini radar VNITRNI karty)
Véechny zapinaci a bezpe¢nostni vstupy jsou fizeny autonomné VNITRNIMI
a VENKOVNIMI dvefmi.
Pro nastaveni rezimu se zavétiim je tieba:
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- nastavte ZAVETRI= 2 na VENKOVNICH dvefich
- nastavte ZAVETRI= 1 na VNITRNICH dvefich
Definice ¢innosti jednotlivych radara
« Radar A venkovni dvefie (1)
P¥i zavienych dvefich zapne otevieni venkovnich dvefi a umozni pfistup
do prostoru zavétii. Pokud jsou vnitini dvefe otevieny, nejdfive se zaviou
a pak se oteviou dvefe venkovni. V pfipadé simultanni ¢innosti maji
prednost dveie venkovni. Kdyz se venkovni dvere zavriely, zapne se
otevfeni vnitfnich dvefi a umozni se vstup do budovy.
« Radar B umistény uvniti zavétfi.
V normalni ¢innosti zjistuje pfitomnost osoby uvniti zavétii a umoznuje
pfi vystupu otevieni venkovnich dvefi po zavieni vnitinich dvefi. Pokud
se v pfipadé nouze po vstupu do prostoru zavétii druhé dvere neotevrou,
umozni opétovné otevieni stejnych dvefi, kterymi se pravé prochézelo.
« Radar C vnitini dvere (2)
PYi zavienych dvefich zapne otevieni vnitinich dvefi a umozni pfistup
do prostoru zavétii zevniti budovy. Pokud jsou venkovni dvefe otevieny,
nejdfive se zaviou a pak se oteviou dvere vnitini. V pfipadé simultanni
cinnosti maji prednost dvere venkovni.

S.12) ZMENA SMERU odstavec M

TURKCE
5.1) KAPI iSLEME YONTEMi

Yontem 0) Kapi standart islemesi
Kumandalara reaksiyon:
- Open key:
Yiiksek hizda acilma hareketi, yavas hizda kapanma hareketi.
Bir Open-key hareketini acar ve etkin kilar, kapi acik iken etkin kilinir ise
serbest birakma stiresini sifirlar, kapanma esnasinda yeniden acar.
Kapi agik oldugunda serbest birakma stiresi sayimi etkindir.
Kapanma esnasinda fotoseller hareketi tersinmez, bloke eder. Serbest
birakildiklarinda TCA hesaplanir ve sonra kapanma ile yeniden harekete
gecilir.
Open-key hareketi esnasinda radarlar etkin degildir.
- Disg radar:
Yiiksek hizda bir hareket gerceklestirir.
Acar, kapi agik iken otomatik kapanma siresini etkin kilar, kapi acik iken
etkinlestirilir ise otomatik kapanma siresini sifirlar.
Otomatik kapanma stiresinden (TCA) sonra bir kapama gergeklestirilir.
_Kapanma esnasinda bir yeniden agilma gerceklestirilir.
-Igradar:
Yuksek hizda bir hareket gerceklestirir.
Acar, kapi agik iken otomatik kapanma stiresini (TCA) etkin kilar, kapi agik
iken etkinlestirilir ise otomatik kapanma suresini sifirlar.
Otomatik kapanma siiresinden sonra bir kapama gerceklestirilir.
Kapanma esnasinda bir yeniden agilma gergeklestirilir.
- Acilmada giivenlik cihaz::
Serbest kilinana kadar agilma esnasinda hareketi durdurur.
Kapi agik iken TCA'y1 veya serbest birakilma stiresini sifirlar.
Tetiklenmis ise, agilma ve kapanma hareketine gecilmesine izin vermez.
- “Detection zone” giivenlik cihaz:
Agilma sirasinda bu cihazin miidahale etmesi, azaltiimis hiz ve kuvvet ile
ilerlemeye neden olur. Diger asamalarda herhangi bir etki géstermez.
“Test edilmemis” (5AFEx = 4) olarak konfiguire edilmis ise, kapi kapali ve
stop konumunda oldugunda mesgul sensor ile azaltiimis hiz ve kuvvet
ile aciimanin etkinlestirilmesine izin verilir.
“Test edilmis” (5AFEx = 5) olarak konfigire edilmis ise, kapi kapali ve
stop konumunda oldugunda mesgul sensor ile azaltilmis hiz ve kuvvet
ile agilmanin etkinlestiriimesine izin VERILMEZ.
- Kapanmada giivenlik cihaz::
Kapanma esnasinda hareketi tersinir.
Kapi agik iken TCA'y1 veya serbest birakma stiresini sifirlar.
Tetiklenmis ise, agilma ve kapanma hareketine gecilmesine izin vermez.
- Stop:
Hareketi durdurur ve bitiin komutlari iptal eder.
Yontem 1) Gece kapali kapi.
Standart islemeye gore farklar:
- Kap1 yavas kapanir ve kapali kalir
- Panik nleme islevi etkin degil.
- Sadece Open-key girisi etkin (hizli agar, serbest birakma siiresi kadar acik,
yavas kapar).
- Kapanma esnasinda fotoseller, tetiklenmis olduklari stire boyunca kapiy!
tekrar agmadan hareketi durdururlar.
“Kafes"yonteminde i ve dis kapilar “gece kapali” olarak diizenlenirler.
Yontem 2) Giindiiz kapali kapi
Standart islemeye gore farklar:
- Kapi1 yavas kapanir ve kapali kalir
- Panik dnleme islevi etkin.
- Sadece Open-key girisi etkin (hizli agar, serbest birakma siiresi kadar acik,
yavas kapar)
- Kapanma esnasinda fotoseller, tetiklenmis olduklari stire boyunca kapiyi
tekrar agmadan hareketi durdururlar
“Kafes" yonteminde bu islemeye izin verilmez.
Yontem 3) Tamamen agik kapi.
Standart islemeye gore farklar:
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- Kapi yavas hiz ile tamamen acilir ve acik kalir
“Kafes” yonteminde i¢ ve dis kapilar “tamamen acik” olarak diizenlenirler.
Yontem 4) Kismen agik kapi
Standart islemeye gore farklar:
- Kapryavas hizile kismen agilir (diizenlenebilir 6l¢ii “kismi agilma”) ve agik
kalir.
“Kafes” yonteminde bu islemeye izin verilmez.
Yontem 5) Kismen agar
Standart islemeye gore farklar:
- Standart islemede oldugu gibi ancak agilmalar “kismi a¢ilma” lizerinde
ayarlanmis, kismi dl¢lye ulastiklarinda dururlar.
“Kafes” yonteminde ic ve dis kapilar “kismi acar” olarak diizenlenirler.
Yontem 6) Eczane tipi acilma
Standart islemeye gore farklar:
-Kapiyavas hizile acar ve kapar ve“eczane tipi acilma”tizerinde diizenlenmis
degerde durur
- Sadece Open-key kumandasi etkin
- Otomatik kapanmalar etkin degil
- Kapanma esnasinda fotoseller, tetiklenmis olduklari stire boyunca kapiyi
tekrar agmadan hareketi durdururlar.
“Kafes” yonteminde bu islemeye izin verilmez.
Yontem?7) Kafes ice dogru acik (Sadece kafes yonteminde etkin)
Dis kapi “glindiiz kapali” olarak ayarlanmis.
ic kapi “tamamen acik” olarak ayarlanmis.
Yontem 8) Kafes disa dogru agik (Sadece kafes yonteminde etkin)
Dis kapi “tamamen acik” olarak ayarlanmis.
I¢ kapi “glindiiz kapali” olarak ayarlanmis.

S.2) RADAR iSLEME YONTEMi

Yontem 0) Radar standart isleme:

- Ic radar kontrolii etkinlestirilmis

- Dig radar kontroll etkinlestirilmis

Yontem 1) i¢ radar:

- Sadece i¢ radar etkinlestirilmis

("kafes” yonteminde sadece binanin icindeki radar etkinlestirilmis)
Yontem 2) Dis radar:

- Sadece dis radar etkinlestirilmis

("kafes” yonteminde sadece binanin disindaki radar etkinlestirilmis)

S.3) BUZZER iSLEME YONTEMi

Yontem O:

Buzzer hareket esnasinda ses ¢ikarmaz. Olasi kot ¢alismalari bildirmek igin
sadece acil durum halinde miidahalede bulunur.

Yontem 1:

Buzzerheragilma hareketibaslangicinda veya yon degistirme hareketinde calar.
Yontem 2:

Buzzer her agilma ve kapanma hareketi baslangicinda veya yon degistirme
hareketinde calar.

Yontem 3:

Buzzer butiin hareket boyunca calar.

Yontem 4:

Acilma fotoseli tetiklenmis ise, acilma hareketi esnasinda buzzer alarmi calar.

S.4) KiLITLEME DUZENEGININ iSLEME YONTEMi

Yontem O:

Motor hep serbest (kilit hep elektrik beslemesi ¢ekiyor)
Yontem 1:

Motor kapanma pozisyonu tizerinde bloke
Yontem 2:

Motor durdugu her defa bloke

Yontem 3:

Motor 20s'den daha uzun durdugu her defa bloke
Yontem 4:

Motor agma zorlamalarina 10N ile tepki veriyor
Yontem 5:

Motor agma zorlamalarina maksimum gl ile tepki veriyor

Yontem 6:

“Lastik”. Sadece “VISTA ELA"kiti ile monte edilmis kurmalarda
kullaniimalidir.

Yontem 7:

Sadece “ELA SL 24.B KIT”ile monte edilmis kurmalarda kullanin. isleme

hakkinda ayrintili bilgiler icin ilgili kilavuza bakin.

Yontem 8:

Sadece “ELA SL 24.B KIT”ile monte edilmis kurmalarda kullanin. isleme

hakkinda ayrintili bilgiler icin ilgili kilavuza bakin.

Yontem 9:

Fail-safe elektrikli kilit ile kullanin: kapi kapali oldugunda beslenen ve tim

diger fazlarda beslenmeyen cikis.

S.5) COKLU FONKSIYONLU GiRi$ iSLEME YONTEMi

Yontem O:

Giris NO, acar ve giris etkin kaldigi miiddetce agik kalir. Agilma sirasinda,
“acilmada aktif” olarak ayarlanmis olan olasi glivenlik cihazlari dikkate alinmaz.
Yontem 1:

Giris NO, kapar ve giris etkin kaldigi middetce kapali kalir

Yontem 2:

Giris NC, acar ve giris etkin kaldigi middetce acik kalir. Acilma sirasinda,

“acilmada aktif” olarak ayarlanmig olan olasi gtivenlik cihazlari dikkate alinmaz.
Yontem 3:

Giris NC, kapar ve giris etkin kaldigi middetce kapali kalir

Yontem 4:

Girig NO: aktif oldugunda, “kapi isleme yontemi”= 1 olarak, yani“geceleri kapi
kapali” seklinde ayarlayin.

S.6) ALARM CIKISI iISLEME YONTEMI
Alarm cikisi asagida belirtilen durumlarda etkinlesir:
- Kapi fotosel sebebi “alarm_slresi” parametresinden daha uzun bir siire
boyunca acik kalir;
- Bir engel alarmi mevcut;
- Kapr karsi kuvvetle karsi koyarken bir agma zorlaniyor (kilit tipi = 4 veya
5);
Alarm ¢ikisi asagida belirtilen durumlarda devre digi edilir:
- Kapama strok sonuna ulasildiginda
- Stop tusuna basildiginda

S.7) KAPI DURUM CIKISI iSLEME YONTEMI
Yontem 0:

Kapi tamamen kapali degil ise cikis etkin
Yontem 1:

Kapi tamamen acik degil ise ¢ikis etkin

5.8) PANIK ONLEME iSLEVi

“ON” Sebeke gerilimi kesilmis oldugunda veya aki bagl ise kapi tama-
men bir agilma gergeklestirir ve sonra agilma pozisyonunda bloke
olur. Agilma sirasinda, “agilmada aktif” olarak ayarlanmis olan olasi
guvenlik cihazlan dikkate alinmaz.

“OFF”  Sebeke gerilimi kesilmis oldugunda kapi acilir ve aki gerilimi 20V

altina duser ise acik kalir. Agilma sirasinda, “agilmada aktif“ olarak
ayarlanmis olan olasi glivenlik cihazlari dikkate alinmaz.

S.9) EZILME ONLEME iSLEVi

Bir engelin kapinin hareketini yavaslatarak kapi hareketini engellemesi ha-
linde bu islev kapama asamasinda hareketi tersinir veya agilma asamasinda
durur. Hassasiyet, acilma kuvveti ve kapanma kuvveti parametreleri araciligi
ile ekran Uzerinde ayarlanabilir.

S.10) MERKEZI KUMANDALAR ILE BIRDEN COK KAPININ BAGLANMASI

(Fig. AH)

U-LINK modiillerinin talimatlarina bakin

Merkezi kumandalar asagida belirtilmektedir:

a) Tustan Open-key. Aynibolgenin bitiin kapilariacilirlar ve diizenlenmis ser-
bestbirakma stiresinden sonra, master islevleri selektoriinden dlizenlenmis
islemeyiyeniden baslatarak kapanirlar.Bu kumanda sabah girisicin ve gece
kapali islevini konfigire ettikten sonra ¢ikis icin yararhdir.

b) Gece kapali.Bolgenin biitiin kapilar gece kapali konumunda diizenlenirler.

¢) Giindiiz kapali. Bolgenin butiin kapilar glindiiz kapali konumunda di-
zenlenirler.

d) Tamamen/kismen agik. Bélgenin buttin kapilari tamamen/kismen acik
konumunda dizenlenirler.

e) I¢/dis radar veya sadece dis radar ile. Bélgenin biitiin kapilari sadece i¢
radar ile acilirlar.

S.11) KAFES YONTEMINDE 2 KAPI BAGLANTISI (par. U)
Baglantilar ve ayarlar:
“Kafes” yontemi, 485 seri hat aracih@i ile baglanmis 2 otomatik kapidan
meydana gelir:
~(1) DIS
-()1¢
3 radar baglanmustir:
- (A) DIS RADAR (DIS kartin dig radarina baglanmis)
- (B) ORTA RADAR (DI$ kartin i¢ radarina baglanmis)
- (C) IC RADAR (IC kartin i¢ radarina baglanmis)
Etkinlestirme ve emniyetin bitln diger girisleri IC ve DIS kapi tarafindan
otonom sekilde yonetilirler.
Kafes yontemini ayarlamak igin:
- DIS kapi Gizerinde KAFES=2 ayarlayin
- IC kapi Gzerinde KAFES=1 ayarlayin
Beher radar islevselliginin belirlenmesi
« Radar A dis kapi (1)
Kapilar kapali oldugunda dis kapinin acilmasini etkinlestirir ve kafes icine
girise izin verir. I¢ kapi acilmig ise dnce kapatilir ve bundan sonra dis kapi
acilir. Ayni anda yapilan manevralar halinde 6ncelik dis kapiya verilir. Dig
kapi kapandiginda, i¢ kapinin acilmasi etkinlestirilir ve binaya girise izin
verilir.
« Radar B kafes ortasinda pozisyonlanmis
Normalislediginde kafes icinde bir kisinin bulundugunu algilar ve ¢ikista,
ickapi kapandiktan sonra dis kapinin agilmasinaizin verir. Acil durumlarda,
kafese girildikten sonra diger kapi agilmaz ise, heniiz gecilmis olan ayni
kapinin tekrar agilmasina izin verir.
« Radar Cigkapi (2)
Kapilar kapali oldugunda i¢ kapinin agilmasini etkinlestirir ve binanin
icinden kafes icine girise izin verir. Dis kapi acilmis ise 6nce kapatilir ve
ondansonraickapiagilir. Ayniandayapilan manevralar halinde 6ncelik
dis kapiya verilir.

S.12) YON TERSINME par. M
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CENTRAL PROGRAMMING, MPOrPAMMATIZMOZ KENTPIKHX MONAAAX, PROGRAMOWANIE CEN-
TRALNE, LUEHTPAJIbHOE NMPOrPAMMUWPOBAHUE, CENTRALNI PROGRAMOVANI, SANTRAL PRO-

GRAMLAMASI

PORTUGUES

T.1) PARAMETROS MENU (PAr-A7
(TABELA “A”: MENU PARAMETROS)

T.2) LOGICAS MENU (Lol ic)
(TABELA B: MENU LOGICAS)

T.3) MENU RADIO (rAd o)

EAAHNIKA

T.1) MENOY NMAPAMETPOI (PA-AN
(MINAKAZ “A” PARAMETERS)

T.2) MENOY AEITOYPTIEZ (Lol ic)
(MINAKAZ “B” LOGIC)

T.3) MENOY PAAIOEMIKOINQNIA (-Ad ia)

- NOTAIMPORTANTE:MARCAROPRIMEIRO TRANSMISSORMEMORI-
ZADOCOMAETIQUETA ADESIVACOMFORMA DECHAVE (MASTER)

O primeiro transmissor, no caso de programagdo manual, atribui o CODIGO

CHAVE DO RECEPTOR; este codigo é necessario para se poder efectuar a

sucessiva clonagem dos radiotransmissoFig.

O receptor de bordo incorporado Clonix dispde também de algumas

importantes funcionalidades avancadas:

« Clonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo)

« Clonagem por substituicao de transmissores ja inseridos no receptor

+ Gestdo da database dos transmissores

« Gestao comunidade de receptores

Paraautilizacdodestasfuncionalidadesavancadas,consultarasinstru¢ées do

programadorpalmaruniversaleaGuiaGeralparaProgramacgaodosReceptores.

T.4) MENU DEFAULT (dEFRULE)
Leva a central para os valores predefinidos de fabrica pelas predefini¢ces.

T.5) MENU LINGUA (L inGLR)
Permite definir a lingua do programador no display.

T.6) MENU AJUSTE AUTOMATICO (RLitoSEE) (par. M)

A ativacdo desta funcao permite a regulagdo automatica para os valores
ideais dos parametros relacionados ao movimento da porta e a detecéo
do obstéculo:

- Velocidade em regime em abertura

- Velocidade em regime em fecho

- Espaco diminuicao velocidade abertura

- Espaco diminuicao velocidade fecho

- Espaco desaceleragao abertura

- Espaco de desaceleragao fecho

- Aceleracéo

- Desaceleracao

O autoset é realizado em 3 manobras completas.

AAntes de efetuar o autoset é necessario configurar o tipo de
dispositivo de bloqueio que esta montado na porta automatica (par.
S.4).

Durante o autoset a fungdo anti-esmagamento nao esta activa.
Durante o autoset a porta nao deve ser bloqueada ou desacele-
rada ao longo de todo o seu trajecto.

T.7) MENU ESTATISTICAS

Permite visualizar a versao da placa, o nimero de manobras completas
(em centenas), o nimero de transmissores memorizados e os ultimos 30
erros (os primeiros 2 digitos indicam a posicao, os ultimos 2 o cédigo de
erro). O erro 01 é o mais recente.

T.8) MENU PASSWORD
Permite definir uma password para a programagao wireless da placa.
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Nerroupyia | Meprypaen
Logica Descricao Add oPEn | PoO8MiKN Mmoutéy Open
Adicionar Tecla Open ouoXeTiCel To eMOUUNTO UouTdV e TNV eviohrl Open
rr
AL oPEn | 3ssociaa tecla desejada ao comando Open Add KE Mpoobrkn Mmoutév Open Key
Adicionar Tecla Open Key dd KEY OUOXETICEL TO EMOUUNTO UMTOUTOV HE TNV evTOAr} Open Key
mroo e
RLG KEY [ ooiociaatecla desejada ao comando Open Key Aaypagni Katahéyou
Eliminar Lista E-RSE &Y NMPOZOXH! Alaypd@el amo TN PVARN Tou 8éKT 6Aa
EL in BY ATENGAO! Remove completamente todos os radioco- Ta amoBnkeupéva TNAEXEPIOTHPIAL.
mandos memorizados da meméria do receptor. Avéayvwon KwSiko 8£Ktn
4 ~H | Leituracédigo receptor Visualiza o codigo receptor neces- cod rH [ EugaviCel Tov kwdiké d¢ktn Tou eival avaykaiog yia v
CoCh sario para a clonagem dos radiocomandos. avamapaywyr Twv TNAEXEPIOTNPiwV.
ON = Habilita a programacéo a distancia das placas por meio ON =Evepyorolei Tov TPOYPapHATIONO €€ AMOOTACEWG TWV KAPTWY
de um transmissor W LINK memorizado anteriormente. péow evog mopmou W LINK mou €xet kataywpnOei otn pviun.
UK Esta habilitacdo permanece activa 3 minutos desde a HifE AuTr n evepyomoinon Mopapével evepyortoinévn yia 3 Nemtd
dltima presséo do radiocomando W LINK. arno 1o teheutaio mampa tou hexelpiotpiou W LINK.
OFF=Programacao W LINK desabilitada. OFF=Mpoypappatiopdc W LINK amevepyormoinuévoc,

- IZHMANTIKH IHMEIQXIH: TONOGETHITE XTO NPQTO
AMNOOHKEYMENO THAEXEIPIZTHPIO TO THMA TOY KAEIAIOY
MASTER.

Y& TePIMTWOoN XELPOKIVNTOU TTPOYPAUUATIOHOU, TO TIPWTO ATTOONKEVUEVO

Aexelptotriplo kabopilet tov KQAIKO KAEIAIOY TOY AEKTH. O kwdikodg

auTOC €ival avaykaiog yia TV avamapaywyn Twv TNAEXEIPLOTNPIWV.

O evowpatwpévog §¢ktng Clonix S1a0£Tel emMiong OPIOUEVEC ONUAVTIKEG

TIPONYMEVEG AEITOUPYIEG:

- Avamapaywyn mourmol master (KUAMOUEVOG 1 0TaBepog KWIKOE)

+  Avamapaywyn ylo avTiKataoTaon TOUTWY TTOU £XOUV KaTaxwpnBeindn
070 O€KTN

«  Awyeipion Baong dedopévwy moumwy

«  Awaxeipion opddag Sektwv

Ma TN Xprion aUTWV TWV TIPONYHEVWY AEITOUPYIWV CUMPBOUAEUOEITE TIg

odnyie¢ Tou PopNTOU TTPOYPAKMUATIOTH YEVIKAG Xpriong kat Tou Odnyou

MpoypappaTiopol AEKTWV.

T.4) MENOY NPOKAGOPIZMENEX (dEFRLLE)
Emava@épel TNV KEVTPIKK HovAada oTI¢ TPOoKABoPIoUEVES PUBIOELG.

T.5) MENOY IAQXXA (LARGURLE)
Emava@épel Tnv Kevtpikn povada oTig mpokaboplopéve pubuioelc.

T.6) MENOY AYTOPPYOMIXH (Alita5EL) (map. M)

H evepyomoinon auTrg NG AEIToupYiag EMITPEMEL TNV AUTOUATN PUBUION OTIG
BENTIOTEC TIHEG TWV TIAPAPETPWY TTOU OXETICOVTAL LE TNV KIVnon TG TOPTAG
Kattnv avixveuon epmodiou:

- TaxutnTa UNd KaVOVIKEG GUVORKEG OTO AVOLyUa

- TaxutnTa UTd KAVOVIKEG OUVONKEG OTO KAEIOIO

- Aldotnpa empPpdaduvong avoiypatog

- Aldotnpa emPBpaduvong KAELoIUATOg

- AidoTtnpa emPBpaduvong avoiypatog

- Aldotnpa empPBpaduvong KAEIoIUaTog

- Emtdyuvon

- EmPBpaduvon

H autopatn pUBuion exteleital og 3 MANPEIG ENYHOUG.

A Mptv eKTeENECETE TNV AUTOPPUOMION, TIPEMEL VA OPICETE TOV TUTIO
TOVU GUOTHHATOG KAEISWHATOG TTOV €XEl TOTOOETNOEi 6TV Autopatn
nopta (map. S.4).

Kata tn Sidpkeia tng autoparng pubupiong n Asiroupyia

avTicOvOMYn¢ dev eivat evepyn. Katd tn Sidpkeia tng avtopatng
PUOUIONG N TOpTa SEV MPEmel va pMAOKApETal 1) va emPBpaduveral yia
OAn T dadpopn TnG.

T.7) MENOY ZTATIZTIKQN

Eppavilel Tnv €kdoon TG MAAKETAG, TOV ApIBUO TWV CUVONKWY KUKAWV
(o€ exatovtadec), Tov aplOud Twv amobnkevuévwy TTOUNwY Kat ta 30
TeheuTaia o@AApaTa (Ta 2 TPWTA YPn@ia avtioTolxouv otn Béon Kat Ta 2
TeheuTaia otov KwdIkG opAaApatoc). To o@dApa 01 gival To 1o TPOCPATO.

T.8) MENOY PASSWORD
Emtpémeltnv elcaywyr evog password yla Tov acUpHATO TTPOYPAUATIOUO
NG TAAKETAC.
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POLSKI

T.1) MENU PARAMETROW (PArAIM)
(TABELA “A” PARAMETRY)

T.2) LOGIKI MENU (Loas ic)
(TABELA “B” LOGIKI)

T.3) MENU RADIO (rRd io)
Logika

Opis

Dodaj pilota na Open
Przypisuje Zgdany przycisk pilota do polecenia Start

Dodaj pilota na funkcje OPEN KEY
Przypisuje zadany przycisk do sterowania Open Key

Kasowanie pamieci

AUWAGA! Catkowicie usuwa z pamieci odbiornika
wszystkie wczytane piloty radiowe.

Odczyt kodu odbiornika

Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen

radiowych.

ON = Aktywuje funkcje zdalnego programowania centrali przy
pomocy wczesniej wezytanego pilota MITTO WLINK.
Aktywacja trwa przez 3 minuty od ostatniego nacisniecia
przycisku pilota WLINK.

OFF= Programowanie W LINK wytaczone.

Add oPEn

Rdd KEY

E-ASE B4

cod rH

==
by

- WAZNA UWAGA: NALEZY OZNACZYC PIERWSZY WCZYTANY DO
PAMIECI NADAJNIK ZA POMOCA ODPOWIEDNIEGO SYMBOLU (MA-
STER).
Pierwszy nadajnik, w przypadku programowania recznego, nadaje KOD-
KLUCZ ODBIORNIKA; kod ten bedzie konieczny do przeprowadzenia
dalszego “klonowania” nadajnikéw radiowych.
Wbudowany odbiornik Clonix posiada ponadto kilka waznych, zaawan-
sowanych funkgji:

+ Klonowanie nadajnika master (rolling-code lub kodu statego)

- Klonowanie do wymiany nadajnikéw wprowadzonych do odbiornika

« Zarzadzanie baza danych nadajnikéw

- Zarzadzanie odbiornikami
Aby poznac sposéb wykorzystywania funkcji zaawansowanych, nalezy
zapoznac sie z instrukcjg obstugi uniwersalnego programatora cyfrowe-
go oraz z ogdlnymi informacjami na temat programowania odbiornikéw.

T.4) MENU DOMYSLNE (dEFAULE)
Przywraca ustawienia domysine centralki.

T.5) MENU JEZYKOW (L AnSURGE)

Umozliwia ustawienie jezyka programowania na wyswietlaczu. Zaleca sie
zmiane jezyka na angielski EnL, poniewaz niniejsza instrukcja jest ttum-
aczona w oparciu o ten jezyk.

T.6) MENU AOTUMATYCZNEGO USTAWIANIA (Alita5EE) (PAR. M)
Aktywowanie tej funkcji umozliwia automatyczne ustawienie optymal-
nych warto$ci parametréw ruchu bramy oraz detekcji przeszkéd:

- Predkos$¢ otwierania

- Predko$¢ zamykania

- Odcinek zmniejszania predkosci podczas otwierania

- Odcinek zmniejszania predkosci podczas zamykania

- Odcinek hamowana podczas otwierania

- Odcinek hamowania podczas zamykania

- Przyspieszenie

- Hamowanie

- Sita otwierania

- Sita zamykania

Autmoatyczne ustawienia sg wykonywane podczas 3 catkowitych cykli.

APrzed wykonaniem konfiguracji automatycznej konieczne
jest ustawienie typu urzadzenia zabezpieczajacego, ktoére jest
zamontowane w drzwiach automatycznych (par. S.4).

Podczas automatycznego doboru parametrow nie dziata am-

perometryczne wykrywanie przeszkéd. Podczas tego procesu
nalezy zadbac¢ aby osoby postronne nie znajdowaly sie w obszar-
ze dzialania drzwi. Nie nalezy w zaden sposéb blokowa¢ drzwi ani
przerywac procesu uczenia.

T.7) MENU STATYSTYKI

Umozliwia wyswietlenie wersji karty, catkowitej liczby cykli (wyrazanej w
setkach), liczby wpisanych do pamieci pilotéow radiowych oraz ostatnich
30 btedow (pierwsze 2 cyfry pokazujg pozycje, ostatnie 2 kod btedu). Bfad
01 jest btedem najnowszym.

T.8) MENU HASLO
Umozliwia ustawienie hasta uzywanego do bezprzewodowego progra-
mowania karty.

PyCCKUi

T.1) MEHIO MAPAMETPOB (PA-Af
(TABJIuLLA “A”: MEHIO MAPAMETPOB)

T.2) MEHIO JIOTMYECKUX OYHKLUN (Lab ic) }
(TABJIULIA “B”: MEHIO TIOTMYECKUX OYHKLINI)

T.3) MEHIO PAAVO (-Ad ia)

Nnc OnucaHune

Lo6aButb Knasuwy Open

Add oFEn accoLMMPYET HYXKHYIO KNaBuLLy ¢ KomaHaon Open

No6aBntb KnaBuwy Open Key

174

Add KEY accoLMMpyeT HYXHYI0 KnaBuLly ¢ KomaHgoi Open Key
YpaneHue cnucka

E-ASE 54 ?%E BHMUMAHME! MonHocTblo yaandaetr 13 namaTtu

npveMHMKa BCe PagMOKOMaHAbl, 3aHeCeHHble B

namATb 6510Ka.
MpocmoTp Koga NnpuemMmHNKa

cod rH

BbiBOAUT KOA NPUEMHMKa A1 KONUPOBaHNA PafIOKOMaH,.

ON = BkntoyaeT BO3MOXXHOCTb ANCTAHLNOHHOMO
NPOrpamMM1POBaHKIA CXeM Yepes paarokomanay W
Lk LINK, npeaBaputenbHo 3aHECEHHYI0 B MaMATL.
OyHKLMA OCTaeTcA akTUBHOW B TeYeHre 3 MUHYT OT
nocnepHero HaxatuaA paguokomaHabl W LINK.
OFF= OtkntoueHne dyHKuun nporpammmpoanus W LINK.

- BAMHOE NMPUMEYAHME: MPOMAPKUPYWUTE B MAMATW NEPBbIN
MNEPEAATYUK KAK MABHbIN (3HAKOM KJTIOYA).
MepBomy NnepepaTunKy Npu pyyHOM NporpamMM1poOBaHUN NPUCBarBaeTca
KOZIOBbIV KNOY MPUEMHUKA; 3TOT Ko Heobxoaum ans nocnegytouiero
BOCMpPOW3BEAeHNA pafmonepesaTinKos.
MpremHuk B ccteme Clonix umeeT pag APYrux paclimpeHHbIX GYHKLNIA:
«  BocnpowusBseneHune rnaBHoro nepegatymka (canroputmom Rolling-code
VNI MOCTOAHHBIM KOAOM)
BocnpowussefeHue oA 3aMeHbl 3afiaHHbIX B MPYEMHMKE NepeAaTymkoB
+  YnpaBneHue 6a3oi JaHHbIX NepeaTuMKoB
Ob6Lyee ynpasneHne NpMemMHUKamMu
,ﬂnﬂ NCMONb30BaHUA 3TUX NepefoBbIX GYHKUUA cMOTpUTe PYKOBOACTBO
Mo YHVBepcanbHOMY MOPTaTMBHOMY MporpammaTopy, a Takxe “Oblee
PYKOBOACTBO MO NPOrpPamMMrpPOBaHII0 MPUEMHBIX YCTPONCTB".

T.4) MEHIO MO YMOJTYAHUIO (dEFALLE)
Bo3Bpat 3HaueHui1 61oka no ymonyaHmio.

T.5) A3bIKOBOE MEHIO (L AnLUALE)
Mo3BonAeT 3afjaBaTb A3bIK MEHIO MPOrPamMMUPOBaHMA.

T.6) MeHio aBTOMaTUuecKas HacTpoiika (RUtaSEE) (nap. M)

3Ta GyHKLYMA NO3BONAET aBTOMATMYECKM 3aaBaTb ONTVMaJIbHble 3HaueHUsA
NMapamMeTpOB, CBA3aHHbIX C AB/KEHUEM BEPU 1 OOHapyKeHeM NPenATCTBUA:
- PeXkuMHas ckopocTb NPy OTKPbITUN

- PeXXiMHasA CKopoCTb Mpu 3aKpbITUN

- lpomeXyTOK 3ameIeH s MPU OTKPbITUN

- MpomeXxyTOK 3amefIeHA Npu 3aKpbITUN

- [poMeXyTOK 3amMefIeHI A CKOPOCTY MPU OTKPbITUN

- [pomMeXxyTOK 3amefIeHnA CKOPOCTU MPY 3aKPbITUN

- YckopeHune

- 3ameqsieHne CKopoCTU

- Cuna oTKpbITMA

- Cuna 3akpbITuA

ABTOMaTMUeCKas HaCTPOIiKa BbIMOHAETCA 3a 3 MOJHbIE MaHeBpa.

Anepeg BbINOSIHEHNEM aBTOMAaTN4YeCKOI HaCTPOIIKN Heo6xoanMo
3ajaTb TUN YCTpOIicTBa GNOKMPOBKU, CMOHTUPOBAHHOIO Ha
aBTOMaTM4ecKom asepu (nap. S.4).

Mpwu aBTOMaTNUYeCcKoli HacTpolike He paboTaeT GYHKLNA 3aLUTbI

oT caaBnuBaHusa. Mpn aBTOMaTM4eCcKoil HacTpolike ABepb He
AOMKHA GNOKMpOBaTbCA WU 3amMeANIATbCA Ha NPOTAXKEHUN BCEro
CBOEro nyTu.

T.7) MEHIO CTATUCTUKU

Mo3BonseT oTo6pas3nTb Bepcuio MnaTtbl, obllee KonMyecTBO MaHeBPOB
(B COTHAX), KOMMYECTBO 3aMMCaHHbIX B MamATb PAAVOYNpaBieHnin 1
nocnegHue 30 own6oK (Nepeble 2 UMPpPbI YKa3blBaloT Ha MOOXKeHWe,
nocnefHue 2 - Ha Ko owmn6km). OwmbKa 01 - 3To caman He[laBHAA OLWnOKa.

T.8) MEHIO NAPONIA

Mo3Bonser YCTaHOBWUTb NMaponb AnA 6€CI'IpOBO,D,HOFO nporpaMmmmnpoBaHnA
nnatbl.
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CESTINA
T.2) MENU PARAMETRY (PA- A7l
(TABULKA “A”: MENU PARAMETRY)

T.2) MENU LOGIKA (Lol ic)
(TABLE “B”: LOGIKA MENU)

T.3) MENU RADIO (rAd ia)

TURKCE

T.1) PARAMETRELER MENUSU (PA-Af
(TABLE “A” PARAMETRELER)

T.2) MANTIK MENUSU (Lol ic)
(TABLE “B” MANTIK)

T.3) RADIO MENU (-Ad i)

- DULEZITE UPOZORNENI: OZNACTE SIPRVNiVYSILAC ULOZENY DO
PAMETI NALEPKOU KLIiCE (MASTER).

Prvnivysila¢v pFipadé ru¢niho programovanipfitazuje KOD KLICE PRUIMACE;

tentokdd je nutny pro provedeninasledného klonovaniradiovych vysilaca.

Zabudovany palubni pfijimac¢ Clonix kromé toho ma nékteré dulezité

pokrokové funkce:

»  Klonovani vysilace master (plovouci kéd nebo pevny kéd)

+  Klonovéni pro vyménu vysilact jiz vlozenych do pfijimace

« Sprava databaze vysilacl

+  Sprava komunity pfijimac

Pro pouzivani téchto pokrokovych funkci odkazujeme na navod pro uni-

verzélni programovaci palmtop a na Vseobecny postup pfi programovani

pfijimaca.

T.4) MENU DEFAULT (dEFRLLE)
Uvede fidici jednotku na pfredem nastavené standardni hodnoty.

T.5) MENU JAZYK (LAnGURGE)
Umozni nastavit jazyk programovaci jednotky s displejem.

T.6) MENU AUTOMATICKE NASTAVENI (RUEo5EE) (odst. M)
Aktivace této funkce umozni automatické nastaveni optimalnich hodnot
parametr( pro pohyb dvefi a zjistovani prekazky:

- Rezimova rychlost pfi otvirani

- ReZimova rychlost pfi zavirani

- Prostor pro zpomaleni pfi otvirani

- Prostor pro zpomaleni pfi zavirani

- Prostor pro pribrzdéni pfi otvirani

- Prostor pro pfibrzdéni pfi zavirani

- Zrychleni

- Pribrzdéni

- Otviraci sila

- Zaviraci sila

Autoset se provede béhem 3 kompletnich cykld.

APFed provedenim autosetu je nutné nastavit typ uzamykaciho
zafizeni, ktery je instalovan v automatickych dvefich (odst.REZIM
CINNOSTI BLOKOVACIHO ZARIZENI).

Béhem autosetu neni aktivni funkce proti sevieni. Dveie béhem
autosetu musi byt zajistény nebo zpomaleny béhem celé drahy.

T.7) MENU STATISTIKY

Umoznuje zobrazeniverze karty, celkového poctu cyklu (ve stovkach), poctu
radiovych ovladani ulozenych do paméti a poslednich 30 chyb (prvni 2
¢islice oznacuji polohu, posledni 2 kod chyby). Chyba 01 je nejnovéjsi.

T.8) MENU PASSWORD
Umoziuje vlozit heslo pro bezdratové programovani karty.
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Logika Popis Mantik Tanimlama
Pidej tlacitko Open Start Tusu ekle
Rdd oPEn spoji g)oiadovanéptlaél’tko s povelem Open Fidd oPEn | A17u edilen tusu Start komutuna eslestirir
. Add KEY 2ch Tusu ekle -
Add KEY Pl‘ld”ej tlvaatko Olpenv!(ey o Arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eglestirir
spoji pozadované tlacitko s ovladanim Open Key - .
Listeyi Sil
Erase List ErASE BM ADIKKAT! Alicinin hafizasindan butin hafizaya
ErRSE BY WARNING! Erases all memorized remote controls alinmis radyo kumandalari tamamen siler.
from the receiver's memory. Alict kodu okuma
cod rH Radyokumandalarinklonlanmasiicin gereklialicrtkodunu
Read receiver code gorintdler.
el e Displaysreceiver coderequiredforcloningremote controls. -
. ON = Onceden hafizaya alinmis bir W LINK verici
. . . araciligiyla kartlarin uzaktan programlanmasini
ON = Enables remote programming of cards via a previously LKk etkinlestirir. Bu etkinlesme W LINK radyo kuman-
memorized W LINK transmitter. It remains enabled for daya son basilmadan sonra 3 dakika etkin kalrr.
UK 3 minutes from the time the W LINK remote control is OFF= W LINK programlama devre disi.
last pressed.
OFF=W LINK programming disabled. - ONEMLI NOT: KAYDEDILMis BIRINCi VERICiYi, ANAHTAR (MASTER)

iSARETI iLE iSARETLEYIN.

Birinci verici, manuel programlama halinde, ALICININ ANAHTAR

KODU'nu tahsis eder; bu kod, radyo vericilerin bir sonraki klonlanmasini

gerceklestirebilmek icin gereklidir.

Ayrica Clonix entegre alici, 5Snemli birkag ileri fonksiyonellige sahiptir:
Master vericinin klonlanmasi (rolling-code veya sabit kod)

+ Aliclya dnceden girilmis vericilerin degistirilmesi icin klonlama
Vericilerin veri tabani yonetimi

« Alici gruplari yonetimi

Builerifonksiyonelliklerin kullanimiigin, Gniversal avucici programlayicinin

talimatlarinive Alicilar Programlama Genel Kilavuzunu referans olarak alin.

T.4) DEFAULT MENUSU (dEFRULE)
Santrali, default’larin 6nceden ayarlanmis dederlerine getirir.

T,5) LISAN MENUSU (LAnSURGE)
Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.

T.6) OTOMATIK AYARLAMA MENUSU (RUtaSEL) (PAR. M)

Bu islevin etkin kihnmasi kapi hareketine ve engel algilanmasina iliskin
parametrelerin optimal degerlerde otomatik olarak ayarlanmasini saglar:
- Agilmada hiz

- Kapanmada hiz

- Acilmada yavaslama sahasi

- Kapanmada yavaslama sahasi

- Acilmada yavaslama sahasi

- Kapanmada yavaslama sahasi

- Hizlanma

- Yavaslama

- Agllma kuvveti

- Kapanma kuvveti

Otomatik ayarlama 3 komple manevra ile gerceklestirilir.

AAutoset uygulamadan 6nce, otomatik kapiya monte edilmis
kilitleme aygitinin tipinin diizenlenmesi gerekir (par.S.4).

AOtomatik ayarlama esnasinda ezilme dnleme islevi etkin
degildir. Otomatik ayarlama esnasinda kapi biitiin parkuru boyunca
bloke edilmemeli veya yavaslatiimamalidir

T.7) ISTATiISTIKLER MENUSU

Kartin strimiing, toplam manevra sayisini (yiizlik), bellege kaydedilmis
radyo kumanda sayisini ve son 30 hatay gorlintiilemeyi saglar (ilk 2 sayi
pozisyonu, son 2 sayi hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.

T.8) SIFRE MENUSU
Kartin kablosuz programlanmasi icin bir sifre ayarlamayi saglar.
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TABELA A: MENU PARAMETROS (PRr R/}

PARAMETRO | MIN | MAX | DEFAULT | PESSOAIS DEFINICAO DESCRICAO

EchR 0 60 4 Tempo de fecho automatico [s]

cLERF E 1 99 30 Tempo de evacuacao [s]

Passado o tempo definido, no caso de activacao das fotocélulas,

ALAAT EINE 1 920 30 Tempo alarme [s] fecha—se o contacto ALARME (Par. MODO FUNCIONAMENTO
SAIDA ALARME)

PRrE iﬂ':'- 10 70 50 Abertura parcial % Regulaa percentagem de abertyra parcial em .reI”ac;ao a abertu-

oPEn inD ra completa no funcionamento “Abertura parcial”.

. L.

;),SE: :E'E 3 30 12 é\CkI)_'e/_r\tRu;%)firmaua em] Centimetros de abertura no funcionamento “Abertura farmacia”
Programa a aceleracdo da porta aos arranques (1=min.,
10=max). A funcao autoset define automaticamente este

Rampa de aceleracéol] parametro. A eventual modificacdo deste pardmetro serd se-

RccEl. 1 10 5 (Fig. T2 Rif. A) guida por uma manobra completa de ajuste (identificada por

(CHAR PERC 41) * um beep continuo do sinal sooro e pela escrita SET no display),
durante a qual ndo esta activo o reconhecimento activo do ob-
staculo.

Define a desaceleracéo da porta nas paragens intermédias (nao
no final de curso). (1=min., 10=max). A funcao autoset define
% automaticamente este parametro. A eventual modificacdo
br AKE 1 10 5 ?F?m% g,ef (zssaceleragao[] deste parametro serd seguida por uma manobra completa de
9 : ajuste (identificada por um beep continuo do sinal sooro e
pela escrita SET no display), durante a qual ndo esta activo o

reconhecimento activo do obstaculo.

oPd ISk 1 20 5 Espaco aproximacdo na abertura | Define o espaco de aproximacao ao final de curso de abertura.

Stol [1 (Fig. T2 Rif. E) Este espaco é efectuado a baixa velocidade.

cLd {5k 1 20 2 Espago aproximagao no fecho [] | Define o espaco de aproximagao ao final de curso de fecho. Este

SLol (Fig. T2 Rif. F) espaco é efectuado a baixa velocidade.

Define o espaco que a porta, durante uma abertura, utiliza para
. passar da velocidade alta para a velocidade baixa. A fungao
Pd Sk Espaco de desaceleracéo autoset ajusta automaticamente este parametro. A eventual
ZE' [0 10 70 50 abertural] modificagao deste parametro serd seguida por uma manobra
cEL (Fig. T2 Rif. Q) completa de ajuste (identificada por um beep continuo do sinal
sooro e pela escrita SET no display), durante a qual nao esta
activo o reconhecimento activo do obstaculo.
Define o espaco que a porta, durante um fecho, utiliza para pas-
: sar da velocidade alta para a velocidade baixa. A funcao autoset
L d ISk Espaco de desaceleragao ajusta automaticamente este parametro. A eventual modifi-
;'E E“ - 10 70 50 no fechol] cacdo deste parametro sera seguida por uma manobra comple-
i (Fig. T2 Rif. D) ta de ajuste (identificada por um beep continuo do sinal sooro
e pela escrita SET no display), durante a qual ndo esta activo o
reconhecimento activo do obstaculo.
Define a velocidade que a porta deve alcancar em regime
durante a abertura, em percentagem da velocidade maxima
Velocidade em regime alcancével pelo accionador. A funcdo de autoset ajusta auto-
P SPEEM 4 99 60 ha abertura [%] maticamente este parametro. A eventual modificacdo deste
o Fio. T2 Rif. G ° parametro serd seguida por uma manobra completa de ajuste
(Fig. if. G) (identificada por um beep continuo do sinal sooro e pela escrita
SET no display), durante a qual ndo estd activo o reconhecimen-
to activo do obstéculo.
Define a velocidade que a porta deve alcancar a regime durante
o fecho, como percentagem da velocidade maxima alcancével
Velocidade a regime pelo accionador. A funcao de autoset ajusta automaticamente
! SPEE 4 99 60 no fecho [%] este parametro. A eventual modificacdo deste parametro sera
£t Fig. T2 Rif I-(; seguida por uma manobra completa de ajuste (identificada por
(Fig. T2 Rif. H) um beep continuo do sinal sooro e pela escrita SET no display),
durante a qual ndo esté activo o reconhecimento automatico
do obstaculo.
Define a sensibilidade ao obstaculo durante a abertura (1=max.
99=min.). A funcdo de autoset ajusta automaticamente este
oPForcE 1 99 75 Forca de abertura [%] pardmetro para um valor de 10%. O utilizador pode modificar
este parametro com base nas necessidades de sensibilidade ao
obstaculo.
Define a sensibilidade ao obstaculo durante o fecho (1=max.,
99=min.). A funcdo de autoset ajusta automaticamente este
cLSForcE 1 99 75 Forca de fecho [%] parametro para um valor de 10%. O utilizador pode modificar
este parametro com base nas necessidades de sensibilidade ao
obstaculo.
*Referéncia para o programador palmar universal.
Fig. T2
N
—> \ \ <—
["/s] Abertura } } Fecho ["s]
\ \
\ \
N €} , ® /
/A® (C)a ©‘® - mi¢ ®‘© A® ®,
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TABELA B: MENU LOGICAS (Lol ic)

Barrar
LOGICAS DEFINICAO DEFAULT | o ajuste DESCRICAO
efectuado
1
EcR Tempo de fecho automatico 1 5 Habilitacdo/Desabilitacdo Fechos Automaticos (TCA e Tempo de Evacuacao)
oA . 1 : .
Ank 1PAN ic Abe"“ra(ﬁth"I’gg'3‘§(bate”a) 0 S Habilitacao/Desabilitacio Funcao Antipanico (Par. FUNCAO ANTIPANICO)
AN blob 1
coP Golpe de ariete na abertura 0 5 Habilitagdo / Desabilitacdo golpe de ariete durante a abertura
1 Modificar este pardmetro se desejar mudar o sentido de abertura. Fig. AK
inu dir Inversao direccdo de abertura 0
0 Funcionamento standard. Fig. AK
0 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura.
Configuragéo da entrada 1 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com verificacao do
de seguranca SAFE 1 correto funcionamento no inicio de cada manobra.
2 Entrad fi d ti fecho.
' (Fig. Q1,Q2,Q3,04) ntrada configurada como seguranca a !va no fecho. : _
SAFE ¢ (Fig. R1, R2, R3, R4) 0 3 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho com verificacéo do correto
e funcionamento no inicio de cada manobra.
(Par.S.1 4 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecao"
Reagao aos comandos”) s Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecéo”
com verificacdo do correto funcionamento no inicio de cada manobra.
0 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura.
Configuracéo da entrada 1 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com verificacdo do
de seguranca SAFE 2 correto funcionamento no inicio de cada manobra.
2 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho.
(Fig.Q1,Q2,Q3,Q4) R Ll —
SRFE @ (Fig. R1, R2, R3.R4) 2 3 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho com verificagéo do correto
e funcionamento no inicio de cada manobra.
(Par.S.1 4 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecao"
Reagao aos comandos”) s Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecéo”
com verificacdo do correto funcionamento no inicio de cada manobra.
i 0 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura.
Codnﬁguragao da entrada 1 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com verificacdo do
e seguranca SAFE 3 correto funcionamento no inicio de cada manobra.
(Fig.Q1,Q2, Q3, Q4) 2 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho.
SAFE 3 (Fig. R1, R2, R3,R4) 0 3 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho com verificacdo do correto
funcionamento no inicio de cada manobra.
(Par.S.1 4 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecao"
“Reagdo aos comandos”) 5 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de dete¢éo”
com verificacdo do correto funcionamento no inicio de cada manobra.
0 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura.
Configuracao da entrada 1 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com verificacdo do
de seguranca SAFE 4 correto funcionamento no inicio de cada manobra.
2 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho.
(Fig.Q1,Q2,Q3,Q4) - IR —
SAFE 4 (Fig. R1, R2, R3,R4) 2 3 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho com verificacéo do correto
e funcionamento no inicio de cada manobra.
(Par.S.1 4 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecdo"
Reacdo aos comandos”) 5 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecdo"
com verificacdo do correto funcionamento no inicio de cada manobra.
0
- 1
r{.n.:"r IFlin- Modalidade de funcionamento 0 5 Tipo multifungdes []. Configura a modalidade de funcionamento da entrada mul-
:?"’,';nE' (i entrada de multifungées tifungoes (Par. MODALIDADE FUNCIONAMENTO ENTRADA MULTIFUNCOES).
L 3
4
door Modo de funcionamento 0 0 Tipo de saida estado porta []. Define o modo de funcionamento da saida ESTADO
SEREY saida do estado porta. 1 PORTA (Par. MODO FUNCIONAMENTO SAIDA ESTADO PORTA)
0
1
2
3
EYPE of Modo de funcionamento 1 4 Tipo de fechadura [I. Define o modo de funcionamento do dispositivo de blo-
Lock dispositivo de blogueio 5 queio (Par. MODO FUNCIONAMENTO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO)
6
7
8
9
pm ) 1 ON: O receptor esta configurado para o funcionamento no modo com cédigo fixo.
FiHED codE Cédigo Fixo 0 0 OFF: O receptor esta configurado para o funcionamento no modo rolling-code.
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Barrar
LOGICAS DEFINICAO DEFAULT | o ajuste DESCRICAO
efectuado
A - Ndo é necessaria a password para aceder aos menus de programacdo
B - Habilita a memorizacdo dos transmissores via radio.
Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e
Nn&o requer o acesso:
1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de
um transmissor ja memorizado
no modo standard através do menu radio.
- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de
0 um transmissor a memorizar.
O receptor sai do modo programacédo passados 10s, dentro deste tempo é
possivel inserir outros transmissores novos repetindo o ponto anterior.
C - Habilita a introducéo automatica via radio dos clones.
Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays progra-
mados de serem adicionados a meméria do receptor.
D - Habilita a introducdo automatica via radio dos replays.
Permite adicionar os Replays programados a memoria do receptor.
E - E possivel modificar os parametros da placa via rede U-link
A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.
1 A password predefinida é 1234.
, Definicao do nivel Permanecem invariadas, emrelagdo ao funcionamento 0, as funcées B-C-D-E
PI’ D'Z. LELI de = 0
protecao - - -
A - E necessaria a password para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234.
2 B - Desabilitada a memorizagdo dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introdugdo automatica via radio dos clones.
Permanecem invariadas, em relacéo ao funcionamento 0, as funcdes D -E
A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
3 B - Desabilitada a memorizagdo dos transmissores via radio.
D - Desabilitada a introducdo automaética via radio dos Replays.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as fungdes C - E
A - E necesséria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizagdo dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introducdo automadtica via radio dos clones.
4 D - Desabilitada a introducao automatica via radio dos Replays.
E-Edesabilitadaa possibilidade de modificar os parametros da placavia rede U-link
Ostransmissores sao memorizados apenas utilizando o menuradio especifico.
IMPORTANTE:Tal elevado nivel de segurancaimpede o acesso quer aos clones
indesejados, quer as interferéncias radio eventualmente presentes.
M ial
odo seria 0 SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnostico/etc.
1}
EE;E’H" (Identifica como se configura 0
ac a placa numa conexao de rede 1 MASTER standard: a placa envia comandos de activagao
BFT.) (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.
“Identifica o endereco de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.
AddrE£35 Endereco 0 [T | (ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS SCS)”
0
1
2
: 3
4 s Mod%?tzguurlg;r;i&ento 0 7 Tipo de funcionamento da porta []. Define o modo de funcionamento da porta
OO P . (Par. MODO DE FUNCIONAMENTO DA PORTA)
(LOGIC 72) 5
6
7
8
0
rAdRAr Habilitagdo radar de ativacao 0 p Tipo de funcionamento do radar []. Define o modo de funcionamento dos rada-
SEEUP (LOGIC 73)* 2 res (Par. MODO DE FUNCIONAMENTO DO RADAR)
0
; 1
bUZ2EF Modo deé:r;;gnamento 0 3 Tipo de sinal sonoro []. Define o modo de funcionamento do sinal sonoro
(LOGIC 74)* B (Par. MODO FUNCIONAMENTO SINAL SONORO)
4
Modo de funcionamento 0 “0” Funcionamento porta singular
Euolu inG no modo “Porta eclusa” 0 ] Porta Interna / Externa (Par. LIGACAO DE 2 PORTAS NO MODO ECLUSA)
(FEUELD) (D (LOGIC 75)* “1” Porta definida como INTERNA no funcionamento “Eclusa”
2 “2" Porta programada como EXTERNA no funcionamento “Eclusa”

*Referéncia para o programador palmar universal.
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MvAKAZ “A” PARAMETERS (PAr AR

MAPAMETPOX

MAX

DEFAULT

TpocwM.

Opiopog

NEPITPAQOH

EcA

0

60

4

XpOvog autopaTou KAELGIHATOC [S]

cLERF E

1

99

30

Xpovog ekkévwong [s]

RLAFN ETE

90

30

Xpovog cuvayeppou [s]

Metd tnv mApodo Tou EMAEYUEVOU XPOVOU, OE TIEPIMTWO!

EVEPYOTIO Hm}rwv WTOKUTTAPWY, KAEIVEL llenq(p' >YNATEPMO;
(map. TPOMOX. AEITOYPTIAY EZOAOY XYNATEPMOY)

PA-E (AL

oPEn inl

70

50

Mepikd avoryua [%]

PuBpiCel To mocootd }JEPIKOL') QAVO{YHATOG WG TTPOG TO GUVOALKO
dvolypa otn Asttoupyia “Mepikd avolypa’”.

chEf 5

oPEn inl

30

Avolypa @appakeiou [cm]
(CHA 59‘5)*

EkaTooTd avoiypatog otn Aettoupyia “Avotyua @apuakeiov”.

AccEL.

10

KapmoAn emtdyuvong [ ]
(Fiu.Tz —nA xoven
(CI9|AR PERC 41) *

Emi\éyel rru EMTAXUVON NG MOPTAG OTIG EKKIVAOELS (1=min.,
10=max). Aettoupyia  autopplBuong pubuiCel autdpata
autv TNV TOPAuETpo. MeTd tnv evdexopevn Tpomomoinon
QUTAG TNG TTOPAUETPOU EKTEAETAL Evag TTANPENG KUKAOG pLBUIONG
(avayvwpileTal ammo éva CUVEXEG UITUT TOU EOIJBHTI"] Kal amo tnv
evdelén SET otnv 006vn), katd tn Sidpkela Tou omoiou Sev gival
€VEPYN N avayvwplon tou eumodiou.

brAK

10

Kapmouin emPBpdduvong [ ]
(Fig.T2-B)

EmAéyel tnv emPBpdaduvon tng mopTag oTIG EVOIAUECEG OTATELG
(0x1 oTa TEPUATIKA Stadpopng). (1=min., 10=max). H Asitoupyia
autoppUBIoNG PUBUICEl QUTOUATA AUTAY TNV TAPAUETPO. MeTd
NV EVOEXOUEVN TPOTIOTTOINON AUTAG TNG TTAPAUETPOU eKTEAETAL
£vag mA\NPN¢ KUKAoG puBuiong (avayvwpiletat amd éva cuvexég
pmmut Tou BopPntn kat amo tnv €vdelgn SET otnv 006vn), katd
™ Sidpkela Tou ormoiou Sev eival evepy n avayvwpion tou
gumodiou.

oPd 5E5Lol

20

Anootaon 1 ooépﬂo <
avoiypatog [cm] (Fig. T2 - E)

PuBpiCel Tnv_amoéoTaon mpocEyyiong oTo TEPUATIKO S1adpopng
aVOIYHATOG. To S1A0TNHA QUTO EKTEAEITAL UE XAUNAN TOXUTNTA.

cid i5E5tolid

20

AnooTaon mPooéyylong
KAeloipatog [cm] ?’P’g r'?'2 -F)

PuBpiCel v amdotaon mpooéyylong oTo TEPUATIKO Sladpoung
KAELOIUaTOC. To S1A0TNHA AUTO EKTEAEITAL ME XAUNAR TaXUTNTA.

oPd (5EdEcEL

10

70

50

Andotaon emppaduvong
avoiypatog [cm] (Fig. T2 - C)

Em)éyel Tnv andéotacn mou Stavuel n mépta yia uetdPaon amd
vPnAn o€ XaunAn TGXUTBTQ Katd 1o dvolyua.

H Aertoupyia avtoppuBuiong pubuilel autopata autiv TNV
TIAPAMETPO.

Metd TV evbexouevn TpoMOMOINON QUTAG TNG TIAPAUETOOU
ekTeNEiTal £vag TARPNG KUKAOG puBuionc (avayvwpiletal amd éva
GUVEXEG Ui Tou BopPnTr kat and v evbelgn SET otnv 086vn),
Katd gn 1dpKela Tou omoiou Sev gival evepyn N avayvwplon Tou
eumodiou.

cld (SEdEcEL

10

70

50

Anootaon emPBpaduvong
KAeloipatog [cm] (Fig. T2 - D)

Em)éyel Tnv andéotacn mou Savuel ) mépta yia uetdPaon amd
vPYNAR o€ XapnAr Tax0TNTa Katd 1o KAEIoIpOo.

H Aertoupyia avtoppuBuiong pubuilel autopata autiv Tnv
TTAPAMETPO.

Metd TnVv  evbexouevn TpOTOTOINON QUTAG TNG TIAPAUETQOU
ekTeAeiTal £vag TARPNG KUKAOG pubuionc (avayvwpiletal amd éva
GUVEXEG Ui Tou BopPnTr kat and v evbelgn SET otny 066vn),
Katd gn IdpKELa Tou omoiou Sev gival evepyn N avayvwplon Tou
eumodiou.

of SPEEd

99

60

TaxUtnta avoiypatog [%]
(Fig.T2-G)

PuBuilel Tnv taxutnta mou mpémel va @Tdoel n méPTA OTO
AVOLYHa, WG TTOCOO0TO TNG PEYIOTNG TAXUTNTAG TOU EVEPYOTTOINTH.
H Aertoupyia autoppubuiong pubuiCel autdpara autyv
™V TaPAUETPO. META TNV €VOEXOUEVN TPOTIOMOINCN AUTAG
G TAPAUETPOU eKTEAE(Tal €évag MANPNG KUKAOG pubuiong
(avayvwpiCetal amd éva CUVEXEG WITITT Tou BoufnTn Kat amod tnv
évdelén SET otnv 006vn), katd tn Sidpkela Tou omoiou dev gival
EVEPYN N avayvwpLon Tou eumodiou.

cL SPEEd

99

60

TaxUtnta KAEoipaTog [%]
(Fié. T2-H)

PuBuiCel Tnv taxvtyta mou TpPémel va @TACEL N TOPTA OTO
KAEIOIUO, WG TTOCOOTO TNG géylomc TaUTNTAG TOU EVEPYOTIOINTH.
H Aertoupyia autoppubuiong pubuiCel autopara  autyv
™MV TMAPAUETPO. META TNV €VOEXOUEVN TPOTIOMOINCN QUTAG
G TAPAUETPOU eKTEAE(Tal évag MARPNG KUKAOG pubuiong
(avavagi ETAL ATIO €VO CUVEKEG UTTLTT Tourhopﬁmr'] Kal amo tnv
evdel&n SET otnv 006vn), katd tn Sidpkela Tou omoiou dev gival
€VEPYN N avayvwplon tou epmodiou.

oPForcE

99

75

AUvapun avoiypatog [%]

PuBpicet Tnv evaiobnoia oto eunddio Katd To dvolypa (1=péy.,
99=¢eAdy.) H Aertoupyla autoppuBuiong pubpiel autopata autnv
TV MAPAPETPO oThv TIUA 10%. O XpROTNG UMOpEi va PETAPBAAEL
ctU'rr']\(/S NV TAPAUETPO avANOYWC LE TNV avaykaia evaiobnoia oe
£unosIo.

cLSForcE

99

75

AUvaun KAeloipatog [%]

PuBuiCel Tnv evaicbnoia oTo eumédio katd To KAsiopo (1=péy.,,
99=e\dy.) H Aerroupyia autoppubuiong pubpiel autopata autiv
TV MapAapeTpo otnv TiuA 10%. O XpRotng Pmopel va peTaBahel
aUTr’]\é TNV MAPAUETPO AVAAOYWC UE TNV avaykala evalodnoia o
EUnosIo.

*Avagpopd yla opnTo TIPOYPAMMATIOTH YEVIKAG XPAONG.

[™/s]

Fig. T2
N
DN N |
| 4’ } } «<— |
Avoiypatog } } Khetoipatog (el
I I
Nle » e /
Kol e i el® Ny me €0y 4B @
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TABLE “B” LOGIC MENU (Lol ic)

INHEIDOTE
NOTIKH OPIZMOX DEFAULT ™ MEPIFPA®H
pUOHION
- X 06VOC AUTOLATOU KAELGILIOTO 1 1 Evepyomoinon/Amnevepyomoinon Autopatwy KAelotpdtwy
= povoe M Haroc 0 (TCA kal Xpoévog Ekkévwonc)
Ank 1PAA ¢ Avolypa mavikou (umatapia) 0 1 Evepyomoinon/Amnevepyomoinon Asitoupyiag Mavikou
ne mRnc (LOGIC 83)* 0 (map. AEITOYPTIA MANIKOY)
AN blob YE00UNKT , A 0 1 E . / . S0QUAK , .
coP PAUAIKN KpoUon KATA TO Avolya 5 vepyoroinon / amevepyomoinon uSPaVAIKG KPOUONG OTO AvolyHa
’ di AVTIOTO00R KATEVBLVGNC AVoivLATo 0 1 TpomomoIoTe auTr TNV MAPAUETPO av BéNeTe va aANd&eTe Tn popd avoiypatog. Fig.AK
At o poen ne yharog 0 Aertoupyia otavtap. Fig. AK
Eioodog Siapopewpévn wg evepyoroinpévn ac@Alela Katd To dvolyua.
AApOPOWEN TNC £10650U 1 E(ooéoq 6lqpop<plwp£'vr] wg gvepyonotr]pélvnlqmp(’i)\aa KOTA TO AVOLYHa JE
ac@aheiac SAFE 1. £NEYXO TNG OWOTNG AEITOUPYiag oTNV apxr KABE Kivnong.
2 Eicod0¢ Siapop@wpévn wg vepyoroinpéVn aoPAAELD KATA TO KAEIOIUO.
SAFE | (F'Q- Q1,Q2,Q3,Q4) 0 3 Eicodo¢ Slapopewpévn wg evepyoronuévn ao@AAELa KATA TO KAEIOIHO pe
(Fig. R1, R2, R3,R4) £\eyx0 TNC OWOTAC AerToupyiag otnv apxr kaBe kivnong.
(Nap. 5.1 “AvTiSpacn oTIC EVTOAEC”) 4 Eicodog Slapoppwuévn we evEPYOTIONUEVN AOGAEAELD KATA TO AVOLYHA PE
T “detection zone"
5 Eicobo¢ Siapoppwévn wg evepyoroinuévn acPANELD KATA TO AVOLYHA UE
“detection zone” pe éAeyxo TNG OWOTNG AElToUpyiag oTnv apxri KAOe Kivhong.
0 Eicodo¢ Siapopewpévn wg evepyoroinpuévn ac@AAela Katd To dvolyua.
AlApOPOWEN TNC £10650U 1 E(ooéoc 6lauop<plwpévr] wg gvspvonotr]uélvnlamp(,i)\aa KOTA TO AVOLYHa HE
ao@aheiac SAFE 2. £NEYXO TNG OWOTNG AEITOUPYiag oTnV apyr KABe Kivnong.
2 Eicod0¢ Siapop@wpévn wg evepyoroinpéVn aoPANELD KATA TO KAEIOIUO.
SAFE 2 (F'9~ Q1,Q2,Q3,Q4) 2 3 Eicodo¢ Slapoppwpévn wg evepyoronuévn ao@AAELa KATA TO KAEIOIHO pe
(Fig. R1, R2, R3,R4) £\eyx0 TNC OWOTAC AerToupyiag oty apxr KGBe kivnong.
(Nap. 5.1 “AvTiSpacn oTic evoAéc”) 4 Eicodog Slapoppwuévn we evepYoToNpEVN AOGAENELD KATA TO AVOLYHA HE
T “detection zone".
5 Eicobo¢ Siapoppwévn we evepyormoinuévn acPANELD KATA TO AVOLYUA UE
“detection zone” pe éAeyxo TNG OWOTNG AElToUpyiag oTnv apxri KAOe Kivnhong.
0 Eioodo¢ Siapopewpévn wg evepyoroinpévn ac@AAela Katd To dvolyua.
AApOPOWEN TNC £10650U 1 E(coéoc 6lauop<plwpévr] wg gvspvonotr]uélvnlampc})\sla KOTA TO AVOLYHa E
ao@aeiac SAFE 3. £NEYXO TNG OWOTNG AEITOUPYiag oTnV apyr KABe Kivnong.
2 Eicod0¢ Siapop@wpévn wg vePyoToiNpEVN ACPANELD KATA TO KAEIOIUO.
SAFE 3 (F'9~ Q1,Q2,Q3,Q4) 0 3 Eiooéoc 6lauopcp’wuévn w¢ gvspvononnuéyngocp@aa KaTd TO KAEIOIUO e
(Fig. R1, R2, R3,R4) £\eyx0 TNC OWOTAC AerToupyiag oty apxr KGBe kivnong.
(Nap. 5.1 “"AvTiSpacn oTiC eVoAéc”) 4 Eicodog Slapoppwuévn we evepYoToNpEVN AOGAEAELD KATA TO AVOLYHA HE
e “detection zone”
5 Eicodo¢ Siapopewpévn wg evepyoroinpévn acPANELD KATE TO AVOLyHd UE
“detection zone” pe éAeyxo TNG OWOTNG AElToupyiag oTnv apxri KAOe Kivhong.
0 Eioodo¢ Siapopewpévn wg evepyoroinpuévn ac@Alela Katd To dvolyua.
AlApOPOWON TNC £10650U 1 E(ooéoc 6lauopcplwpévr] wg gvspvonotr]uélvnlampc,il)\sla KOTA TO AVOLYHa E
ao@aheiac SAFE 4. £NEYXO TNG OWOTNG AEITOUPYiag oTnV apyr KABe Kivnong.
2 Eicod0¢ Slapop@wpévn wg vePYoTToINUEVN ACPANELD KATA TO KAEITIUO.
SAFE Y (FI':9~ Q1,Q2,Q3,Q4) 2 3 Eiooéoc 6lapopcp’wuévn w¢ s’vepyonompé’vn’aocpq)\sla KaTA TO KAEIOIUO pE
(Fig. R1, R2, R3,R4) £\eyx0 TNC OWOTAC AerToupyiag oty apxr KGBe kivnong.
(Nap. 5.1 “AvTiSpacn oTic eVToAEC”) 4 Eicodog Slapop@wuévn we evEPYOTIONUEVN AOYAAELD KATA TO AVOLYHA PE
e “detection zone”
5 Eicodo¢ Siapopewpévn wg evepyoroinpévn acPAEAELd KATE TO AVOLyHd UE
“detection zone” pe éAeyxo TNG OWOTNG AElToupyiag oTnv apxri KAOe Kivhong.
0
n . . . TUmog moMam\wv Aettoupylwv [1. EmAéyel Tov Tpomo Asitoupyiag Tng e1008ou
AL £ F"": e Tpﬁgﬁfaﬁ&” ;‘%‘f“’&?}’” 0 2 TOMaAGV Aertoupyiav (map. TPOMOS. AEITOYPTIAS EISOAOY MOAAAMAQN
tnry Py 3 AEITOYPTION).
4
i i i 0 Tumog €€6Sou katdotaong moptag [ 1. EmAéyel tov tpodmo Asitoupyiag
e TP°|7<T§T%A;T‘;%‘;]’Z\’T‘[%%§§2‘5°” 0 e £6080v KATASTASH MOPTAS (mrap. TPOMOE AEITOYPFIAZ EZOAOY
- ' 1 KATAXTAIHS NMOPTAY)
0
1
2
3
EYPE of Tpdmog )\gnouépyiaq OUOTAMATOC 1 4 TOmog kAedaplag [ ]. EmAéyel Tov Tpomo Aeitoupyiog TOU CUCTHHATOG
LocK KAELbWHATOG 5 KAeldbwpatog (map. TPOMOX AEITOYPTIAY SYITHMATOS EMMNAOKHE)
6
7
8
9
F IHEd . . 1 ON: O &¢ktng givat SIapoPPWHEVOC yIa AEIToUpYia e 0TABEPS KWSIKO.
codE >1aBepoc Kwoikse 0 0 OFF: O &éKtng gival SIapop@WEVOG YIa AEITOUPYIA UE KUMOUEVO KWOIKO.
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NOTIKH

OPIZMOZ

DEFAULT

INHEIWOTE
m
pUBHION

NEPITPA®OH

Prok. LEu

PUBuion Tou
emméSou
mipooTaciag

A - Agv amarteital 0 KwIKOG mpdoBaong yia Ty mpocPacn ota Pevoy TTPOYPAUHUATIOHOU

B- Evepyorolei Tnv amoBrKeuon Twv MOUMWY HECW PASIOKUUATWVY.
H Aertoupyia KTENEITAL KOVTA OTOV TTiVAKA XEIPIOMOU Kat Sev amattei Tnv mpoopaon:
- MiéoTe S1a80X1KA TO KPUPO PITOUTOV KAl TO KAVOVIKO MmouToV (T1-T2-T3-T4) evog idn amobnkeupévou
TIOUTOU O€ AEITOUPYIa OTAVTAP HECW TOU MEVOU PadIOEMIKOWWVIa.
- MiéoTe evTog 10 SEUT. TO KPUPO UITOUTOV KAt TO KAVOVIKO UITOUTOV (T1-T2-T3-T4) v mopumol mpog
amoBrKeuon.
O 8€KTNC SIAKOTTTEL TN AEITOUPYIa TTPOYPAMATIOHOU HETA amd 10 SeuT. EvTdg Tou Xpdvou auTol Pmopeite
Va TIPOYPAUHATIOETE Kal VEOUG TIOUMTOUG EMAVAAApBAVOVTAG TO TIPONYOUHEVO ONUE0.

C - Evepyorolei TNV autopaTtn £10aywyr| HECW PASIOKUHATWY TWV KAWVWV.
Emtpémnel 0Toug KAWVOUG TTOU €0V SnUIoupynBEei HECW TTPOYPAUUATIOTH YEVIKAG XPrONG Kat 0Ta
TipoypappaTiopéva Replay va mpooteBouv ot pvrpn Tou Sékn.

D - Evepyorolei TNV autopaTn eloaywyr] Eow padIoKUPATWY Twy replay.
Emtpénel ota mpoypappatiopéva Replay va mpooteBoiv ot pvrpn Tou S4kTn.

E - Eival Suvato va aMAEETE TIC TAPApETPOUG TNE TAAKETAG Péow Siktuou U-link

A - Artarteitat 0 KwSIKOG TPOoRaong yla Ty TPooacn ota Pevou TTPOYPAUATIOHOU.
O mipokaBoplopévog KwSIKOG TpooRacng eivat 1234,
Napauévouv apetaBAnteg, oe oxéon pe tn Aertoupyia 0, ot AettoupyiecB-C-D - E

A - Artarteitat 0 KwSIKOG MPOoRaong yla Ty mPoeacn ota PevoU TTPOYPAUUATIOHOU.
O mipokaBoplopévog KWK TpooBacng sivat 1234.

B - Antevepyorolei TV amoBfKeUon TwV TTOUMWY HECW PASIOKUHATWVY.

C - ATIEVEPYOTTOLET TNV AUTOUATN EI0AYWYH HECW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.
Napauévou apetaBAnteg, oe oxéon pe tn Aertoupyia 0, ot Aetoupyiec D — E

A - Antarteitat 0 KwdIkOE MPOoRaong yla Ty mPOofacn oTa PevoU TTPOYPAUATICHOU.
O npokaBoplopévog KwdIKOG pooRaong givat 1234,

B - AmevepyorTolei TV amoBfKEUGN TwV TTOUMWY HECW PASIOKUHATWVY.

C - ATIEVEPYOTTOLE TNV QUTOUATN EI00YWYH HECW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.
Mapapévouv apeTdBANTES, o€ oxéon pe T Aerroupyia 0, ot Aertoupyiec D - E

A - Antarteitat 0 KwSIKOE TPOoRaong yla Ty mPAofacn oTa PevoU TTPOYPAUUATICHOU.
O mpokaBoplopévog KwSIKOG MpooRaong givat 1234,

B - AmevepyorTolei Tnv amoBfKEUON TwV TTOUMWY HECW PASIOKUHATWVY.

C - ATIEVEPYOTTOIEL TV QUTOUATN EI0AYWYH HECW PASIOKUUATWY TWV KADVWV.

D - ATEVEPYOTIOLE] TNV QUTOHATN EICAYWYR HEOW PASIOKUHATWY Twv Replay.
E - Amevepyoroleitat n SuvatdTtnTa TPOTOTOINCNG TWV MAPAUETPWY TNG MAAKETAG péow Siktuou U-link
Ot mopmoi amoBnkevovTal HOvo Péow Tou EI8IKoU pevoy PadloemKovwvia.
ZHMANTIKO:To upnAo emimedo aopaheiag epmodilel TNy mpdoacn T600 Twv AvEMBUUNTWY KAOVWY 660
KO TWV EVOEXOUEVWY padIOTTaPEUBOADV.

SEr AL ModE

Zaiplakn Aeroupyia.
(Mpoodiopilel mwg SlapoP@PWVETAL N TTAAKETA O
pa ouvdeon Siktvou BFT.)

SLAVE standard: n makéta &éxetat kat OTEAVEL opaTa/Siayvwon/KAT.

MASTER standard:nm\akétaotéAvelorjpatagvepyomnoinong(START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) o€ GMEeGTAAKETEC.

RddrESS

AigvBuvon

“Tpoacdiopilel Tn SievBuvon amd 0 éwg 119 NG MAAKETAG O pia oUVSeon TormKov Siktuou BFT. (BAéme
niapdypago MPOAIPETIKEX MONAAEX SCS)”

door lodE

Tpdmog Aettoupyiag autopaTng
néptag
(LOGIC 72)*

Tomog Aettoupyiag méptag [ 1.
Em\éyel tov tpdmo Aettoupyiag tng méptag (map. TPOMOX AEITOYPTIAZ
MNMOPTAY)

rAdAr
SEEL

Evepyomnoinon pavtap
gvepyormoinong
(LOGIC 73)*

ol |IN|laoalu]lb~|lw N

-

Tomog Aertoupyiag pavtdp [ 1.
Em\éyel Tov tpomo Aertoupyiag Tou pavtdp (map. TPOMOZ AEITOYPTIAX
PANTAP)

bUdcEr

Tpdmog Aertoupyiag BouPntnh
(LOGIC 74)*

o N

—_

Tomog BopPnt [ 1. EmAéyel tov tpomo Aertoupyiag Tou BouPnty (map.
TPOMOX AEITOYPTIAX BOMBHTH)

rEuolu ink

Tpomog Aettoupyiag og SIMAEC TOPTEC
ao@aleiag
(LOGIC 75)*

old|lw]N

—_

N

"OFF” Aertoupyia povng méptag.

Eowtepikry / E§wtepikn Mopta (map. TYNAEZH 2 ©YPQN XE AEITOYPTIA
AINAHZ MOPTAX AZQAANEIAY )

“1"MoépTa pubuiopévn ws EXQTEPIKH otn Aettoupyia SImAng méptag
“2"MNépta pubuiopévn we EZQTEPIKH otn Asitoupyia SumAng méptag

*Ava@popd yla ¢opnTo TIPOYPAMMATIOTH YEVIKAG XPNONG.
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DOSTEP DO MENU Fig. C1
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TABELA A: MENU PARAMETRY (PRrAI")

PARAMETER

MIN

MAX

DOMYSLNY

ust.

personalne

DEFINICJA

OPIS

Ech

0

60

4

Czas automatycznego zamkniecia [s]

cLERAF E

1

99

30

Czas przechodzenia [s]

RLAAT E N

90

30

Czas alarmu [s]

Po uptywie ustawionego czasu, jezeli linia foto pozostaje prze-
cieta, styk ALARM zamyka sie (Punkt TRYB FUNKCJONOWANIA
“WYJSCIE ALARMOW")

PRrE AL oPE-

ninb

70

50

Otwieranie czesciowe [%)]

Ustawianie otwarcia czesciowego wyrazonego procentowo w
stosunku do otwarcia catkowitego, wykonywanego podczas
cyklu,Otwieranie czesciowe”.

chEl ISk oPE-

n ink

30

Otwarcie apteczne [cm]
(CHAR 59) *

Szeroko$¢ otwarcia, wyrazona w centymetrach, podczas
pracy w trybie “Otwarcie apteczne”.

AccEL.

10

Zakres przyspieszenia []
(Fig. T2 ad. A)
(CHAR PERC 41) *

Ustawia przyspieszenie drzwi podczas rozpoczecia ruchu
(1=min., 10=max). Funkcja ustawiania automatycznego
ustawia ten parametr automatycznie. Po wykonaniu ewen-
tualnej modyfikacji tego parametru urzadzenie wykona
kompletny cykl ustawiania (sygnalizowany ciagtym sygnatem
dzwiekowym oraz komunikatem SET na wyswietlaczu), podc-
zas ktoérego detekcja przeszkod jest nieaktywna.

brRHE

10

Zakres hamowania []
(Fig. T2 ad. B)

Ustawia hamowanie drzwi podczas zatrzymania posredniego
(nie w punktach kraricowych). (1=min., 10=max). Funkcja
ustawiania automatycznego ustawia ten parametr automa-
tycznie. Po wykonaniu ewentualnej modyfikacji tego para-
metru urzadzenie wykona kompletny cykl ustawiania (sygna-
lizowany ciggtym sygnatem dzwiekowym oraz komunikatem
SET na wyswietlaczu), podczas ktérego detekcja przeszkod
jest nieaktywna.

oPd {5E5Lolid

20

Odcinek dojezdzania podczas
otwierania [cm] (Fig. T2 ad. E)

Ustawia odcinek przyblizania sie do kraricowego ogranicznika
ck>t\{vi¢rania. Na tym odcinku drzwi poruszajg sie z niska pred-
05cig.

cLd (5E5Lalid

20

Odcinek dojezdzania podczas
zamykania [cm] (Fig. T2 ad. F)

Ustawia odcinek przyblizania sie do krancowego ogranicznika
iamykania. Na tym odcinku drzwi poruszajg sie z niska pred-
0$cia.

oPd (SEdEcEL

70

50

Odcinek hamowania podczas
otwierania [cm] (Fig. T2 Rif. C)

Ustawia dtugos¢ odcinka, wzdtuz ktérego drzwi, podczas otwie-
rania, hamuja od predkosci wysokiej do niskie;j.

Funkcja ustawiania automatycznego ustawia ten parametr au-
tomatycznie. Po wykonaniu ewentualnej modyfikacji tego pa-
rametru urzadzenie wykona kompletny cykl ustawiania (sygna-
lizowany ciggtym sygnatem dzwiekowym oraz komunikatem
SET na wyswietlaczu), podczas ktérego detekcja przeszkdd jest
nieaktywna.

cld {SEdECEL

70

50

Odcinek hamowania podczas
zamykania [cm] (Fig. T2 Rif. D)

Ustawia dtugos¢ odcinka, wzdtuz ktérego drzwi, podczas
zamykania, hamujg od predkosci wysokiej do niskiej. Funkcja
ustawiania automatycznego ustawia ten parametr automa-
tycznie.

Po wykonaniu ewentualnej modyfikacji tego parametru ur-
zadzenie wykona kompletny cykl ustawiania (sygnalizowany
cigglym sygnatem dzwiekowym oraz komunikatem SET na
Kvys’wietlaczu), podczas ktérego detekcja przeszkdd jest niea-
tywna.

of SPEEd

99

60

Robocza predkos¢ otwierania [%]
(Fig. T2 ad.G)

Ustawianie predkosci osigganej przez drzwi podczas otwierania;
jest to procentowy utamek maksymalnej predkosci osigganej pr-
zez naped. Funkcja ustawiania automatycznego ustawia ten pa-
rametr automatycznie. Po wykonaniu ewentualnej modyfikacji
tego parametru urzadzenie wykona kompletny cykl ustawiania
(sygnalizowany ciggtym sygnatem dzwiekowym oraz komunika-
tem SET na wyswietlaczu), podczas ktérego detekcja przeszkod
jest nieaktywna.

cl SPEEd

929

60

Robocza predkos¢ zamykania [%]
(Fig. T2 ad.H)

Ustawianie predkosci osigganej przez drzwi podczas zamykania;
jest to procentowy utamek maksymalnej predkosci osigganej pr-
zez naped. Funkcja ustawiania automatycznego ustawia ten pa-
rametr automatycznie. Po wykonaniu ewentualnej modyfikacji
tego parametru urzadzenie wykona kompletny cykl ustawiania
(sygnalizowany ciggtym sygnatem dzwigkowym oraz komunika-
tem SET na wyswietlaczu), podczas ktérego detekcja przeszkod
jest nieaktywna.

oPFarck

99

75

Sita otwierania [%]

Ustawianie czutosci na przeszkody podczas otwierania
(T=max, 99=min) Funkcja ustawiania automatycznego
ustawia automatycznie wartos¢ tego parametru na 10%.
Uzytkownik moze modyfikowac ten parametr w zaleznosci od
pozadanej czutosci wykrywania przeszkod.

ctSForckE

99

75

Sita zamykania [%]

Ustawianie czutosci na przeszkody podczas zamykania
(1=max, 99=min) Funkcja ustawiania automatycznego ustawia
automatycznie wartos$¢ tego parametru na 10%. Uzytkownik
moze modyfikowac ten parametr w zaleznosci od pozadanej
czutosci wykrywania przeszkdd.

*= Dotyczy uniwersalnego programatora cyfrowego.

Fig. T2
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TABELA B: MENU UKLADOW LOGICZNYCH (LoG ic)

Paski wy-ko-
LOGIKA DEFINICJA DOMYSLNY nanego OPIS
ustawienia
- Czas automatycznego zamk- 1 1 Aktywacja/Dezaktywacja zamykania automatycznego (TCA oraz Czasu przecho-
c niecia 0 dzenia)
Otwieranie antypaniczne 1 ) . - - " "
] {
Ant IPRA ic (bateria) (LOGIC 83)* 0 5 Aktywacja/Dezaktywacja funkgji,panic” (Punkt FUNKCJA “PANIC")
FAM bLal Uderzenie tarana hydraulicz- 1 ) . . o
coP nego podczas otwierania 0 5 Aktywacja / dezaktywacja tarana hydraulicznego podczas otwierania
, . Odwrdcenie kierunku ruchu 0 1 Zmodyfikowac ten parametr jezeli kierunek otwierania ma zosta¢ zmieniony. Fig.AK
inu. dir. otwierania 0 Dziatanie standardowe. Fig.AK
0 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania.
Konfiguracja wejscia bezpiec- 1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania z
zefstwa SAFE 1. weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
2 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania.
SAFE | (Fi9~ Q1,Q2,Q3,Q4) 0 3 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania z
(Fig. R1,R2, R3,R4) weryfikacja prawidlowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze
(Punkt S.1 4 ot
P : o ,strefg wykrywania”.
Reagowanie na polecenia”)
5 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze ,strefg
wykrywania”z weryfikacjg prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
0 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania.
Konfiguracja wejscia bezpiec- 1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania z
. weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
zenstwa SAFE 2
2 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania.
(Fig.Q1,Q2,Q3,Q4) Weiécie skonfi iako zabezpi ie ak d kani
f=1 2 2 ejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania z
i 2 (Fig. R1,R2, R3,R4) 3 weryfikacja prawidlowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze
(Punkt S.1 4 )
u : o ,strefg wykrywania”.
Reagowanie na polecenia”)
5 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze ,strefg
wykrywania”z weryfikacjg prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
0 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania.
Konfiguracja wejscia bezpiec- 1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania z
. weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
zenstwa SAFE 3
2 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania.
(Fig.Q1,Q2,Q3,Q4) Weiécie skonfi iako zabezpi ie ak d kani
f=1 2 0 ejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania z
S (Fig. R1,R2, R3,R4) 3 weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze
(Punkt S.1 4 o
u : o ,strefg wykrywania”.
Reagowanie na polecenia”)
5 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze ,strefg
wykrywania”z weryfikacjg prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
0 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania.
Konfiguracja wejscia bezpiec- 1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania z
) weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
zenstwa SAFE 4
2 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania.
(Fig.Q1,Q2,Q3,Q4) i&ci i i i i
AFE Y > 2 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania z
S (Fig.R1, R2, R3,R4) 3 weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze
(Punkt S.1 4 )
u : o ,strefg wykrywania”.
Reagowanie na polecenia”)
5 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze ,strefg
wykrywania”z weryfikacjg prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
0
1
NULE IFUnc. Tryb pracy wejécia 0 2 Typ wielofunkcyjny [1. Wigcza tryb pracy wejscia wielofunkcyjnego (Punkt TRYBY
nPU wielofunkcyjnego PRACY WEJSCIA WIELOFUNKCYJNEGO).
3
4
4 SEALLS Tryb dziatania wyjscia 0 0 Typ wyjscia ,status drzwi” []. Ustawia tryb funkcjonowania wyjscia STATUS DRZWI
oor status bramy. 1 (Punkt TRYBY FUNKCJONWANIA “WYJSCIE AD. STATUS BRAMY")
0
1
2
3
EYPE ofF . . 4 Typ zamka []. Ustawia tryb funkcjonowania blokady (Punkt TRYBY FUNKCJO-
UncH Tryb dziatania blokady 1 s NOWANIA BLOKADY)
6
7
8
9
1 ON:  Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
(]
F IHEd codE Kod staty 0 0 OFF:  Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
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LOGIKA

DEFINICJA

DOMYSLNY

Paski wy-ko-
nanego
ustawienia

OPIS

Prok. LEu

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B - Aktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.
Ten tryb mozna wiaczy¢ z panelu sterowania i nie wymaga dostepu:
- Wcisnac kolejno przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktéry zostat juz
wprowadzony do pamieci w trybie zwyktym za pomoca menu sterowania radiowego.
- W ciggu 10 s wcisnac przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktory ma zosta¢ wczytany.
Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczytac nastepne piloty
radiowe, powtarzajac punkt poprzedni.

C - Aktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika klonéw wygenerowanych za pomoca automatycznego progra-
matora oraz cykli zaprogramowanych powtorek (replay).

D - Aktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) drogg radiowa.
Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika zaprogramowanych powtérek (replay).

E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomocg sieci U-link.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
Dziatanie funkgji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Dziatanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.
Dziatanie funkgji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.
C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.
E - Dezaktywuje mozliwos¢ modyfikacji parametréw karty za pomocg sieci U-link.
Piloty radiowe sg zapisywane wytacznie z uzyciem specjalnego menu Radio.
WAZNE: Tak wysoki poziom bezpieczenstwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozadanym klonom, jak i
blokuje ewentualne zaktocenia radiowe.

SEr IRL ModE

Tryb szeregowy

(Okresla jak jest skonfigu-
rowana karta w potaczeniu

sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

RddrESS

Adres

“Okreéla adres od 0 do 119 karty w potaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE SCS)”

door ModE

Tryb dziatania bramy

automatycznej
(LOGIC 72)*

Tryb dziatania drzwi [].
FUNKCJONOWANA DRZWI)

Ustawia tryb funkcjonowania drzwi (Punkt TRYBY

rAdAr SEEL

Aktywacja radarow

(LOGIC 73)*

ol |IN|laoa|lu]lbrlw|N

—

Sposébfunkcjonowaniaradaru[]. Ustawia tryb funkcjonowaniaradaru (Punkt TRYBY
FUNKCJONOWANIA RADARU)

bUdcEr

Tryb dziatania sygnalizatora

dzwiekowego
(LOGIC 74)*

o~

-

A lw N

Typ sygnalizacji dzwiekowej []. Ustawia tryb funkcjonowania sygnalizatora
dzwiekowego (buzzer) (Punkt TRYBY FUNKCJONOWANIA SYGNALIZATORA
DZWIEKOWEGO (BUZZER))

-
rEuolu inD

Dziatanie w trybie ,wiatrotap”

(LOGIC 75)*

“0” Drzwi funkcjonuja oddzielnie.

Drzwi wewnetrzne / zewnetrzne (Punkt POLACZENIE 2 DRZWI W TRYBIE “DRUGIE
DRZWI")

“1"W czasie pracy w trybie ,drugie drzwi” drzwi uzyskuja status WEWNETRZNE
“2"W czasie pracy w trybie,drugie drzwi” drzwi uzyskuja status ZEWNETRZNE

*= Dotyczy uniwersalnego programatora cyfrowego.
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TABJINLUA “A”: MEHIO MAPAMETPOB (PArAl

MAPAMETP | MUH. | MAKC. | YMOJIHAHUE | Jinunbie | Onpepenenne OMUCAHME
Bpemsa aBTomaTnyeckoro
EcR 0 60 4 P
3aKpbITnA [c]
cLERr E 1 99 30 Bpems oceoboxpaeHus [c]
Mo ncTeueHN 3aAaHHOrO BPEMEHW MPU 3aTeMHEHUN (OTOINEMEHTOB
ALAAT E D 1 90 30 Bpems aBapuiiHoro curHana [s] | 3ambikaetcs koHTtakt ABAPUHDIA CUTHAJT (nap. PEXXMMbI PABOTbI
BbIXOAA ABAPUMHOW CUTHANM3ALIMN)
AL PerynvpyeT npoueHT 4aCcTUYHOrO OTKPbITUA OTHOCUTESIbHO MOJTHOro
PRrE 'R',: 10 70 50 YactruHoe otkpbiTue [%] YMPYET npo ‘, P Y
oPEn inb OTKPbITUA ANA GyHKLUUK “YacTnyHOe OTKpbITHE”.
chEN 5k 3 30 12 OTKpbITVE ANs anTekn [cm] o Y .,
TKPbITUE B CAHTUMETPAX ANA GyHKLMM “OTKpbITVE A1 anTeKn”.
oPEn Il (CHAR 59) * P PaX A GyHKLMA"OTKpbITHE A
3apfaeT yckopeHve aBepu Npu Hauane asukeHua (1=MuH. 10=MaKc.).
G) HKUWS VCKODEHMS [] G)yHKLlVIﬂ aBTOMaTUYeCcKon HaCTpOIhKI/I aBTOMaTU4yeCKMn 3ajaeT >3TOoT
AccEl 1 10 5 (F%/ TLé I'on3 A)p napametp. locne M3MeHeHUs 3TOro NapameTpa BbINOMHAETCA MOSHbIN
CCCL. CHgAR PERC.41) < MaHeBp HACTPOMKM (MOeHTUOULMPYETCA HEMPEepPbIBHBIM ryKOM 3yMMepa
1 Hagnucblo SEE («(YCTAHOBKA») Ha Aucnnee), B TeYeHME KOTOPOro He
AKTMBHO onpefeneHne npenAaTcTBUA.
3agaet 3ameaneHne ABEpPU MPU MPOMEXYTOUHbIX OCTAaHOBKax (He Ha
orpaHunymtenax xopa). (1=mMuH., 10=makc). OyHKUMA aBTOMATUUYECKOW
G) HKUVS 3aMennieHuns [] HaCTpOIhKI/I aBTOMaTU4yeCKM 3afaeT 3TOT NMapameTp. Mocne nameHeHna
brAKE 1 10 5 (F?/ TLé Hos B)n 3TOr0  MapameTpa  BbIMOJHAETCA  MOMHbIA  MAHEBP  HACTPOWKM
9- : (MpeHTMGUUMPYETCA HenpepbiBHBIM TYAKOM 3ymMMepa W HaAnNucbio
SEL («YCTAHOBKA») Ha Aucnnee), B TeYeHME KOTOPOro He aKTUBHO
onpegesieHne NPenAaATcTBUA.
oPd ISk 1 20 5 MpomexxyToK NpubAmKeHWsa Npu | 3agaeT NpoMeXxyTok MNPUGNVKEHNA K OrpaHWuMTeNnio xoda mnpu
SLol oTKpbITUK [cMm] (Fig. T2 Mo3. E) OTKPbITUW. ITO PacCTOAHNE MPOXOANTCA Ha HU3KOI CKOPOCTU.
cid {5k 1 20 5 MpomexyToK MpUONVKeHVs NpK | 3afaeT NPOMeXyToK MNPUGAMKEHWA K OrpaHWuUTeNio xoda mnpu
SLol 3aKpbiTnn [cm] (Fig. T2 Mos. F) 3aKPbITUM. ITO PAaCcCTOsIHNE MPOXOAUTCA Ha HU3KOI CKOPOCTH.
3afjaeT paccTosHyie, KOTOpOe TpebyeTca ABepU ANA Nepexofa C BbICOKON
CKOPOCTU Ha HU3KYI0 Npu OTKpbITUM. DYHKUMA aBTOMaTU4eCKOn
P 5k MpomexyTok 3amefneHns HaCTPOWNKM aBTOMaTMYeCKn 3afjaeT 3ToT napametp. Mocne nsmeHeHua
ZE. L 10 70 50 CKOPOCTU N OTKPbITUN [CM] 3TOr0  napameTpa  BbIMOMHAETCA  MOMHbIA  MAHEBP  HACTPOWKM
e (Fig.TZ Mo3.C) (MpeHTMGUUMPYETCA HenpepbIBHbIM TYAKOM 3ymMMepa W HaAnucbio
SET («<YCTAHOBKA») Ha pucnnee), B TeYeHMe KOTOPOrO He aKTUBHO
onpepeneHne NpenAaATcTBnA.
3afiaeT paccTosiHyie, KOTopoe TpebyeTcs ABepU ANs NePexofa C BbICOKON
CKOPOCTN Ha HU3KYID TMpU 3aKpbITUW. (DyHKL[I/IFl aBTOMaTMYecKom
L d 5k MpomexyTok 3amefneHna HaCTPOWMKM aBTOMATUYECKM 3ajaeT 3ToT napamertp. Mocne numeHeHus
;E El' . 10 70 50 CKOPOCTU NpW 3aKpbITuK [cMm] 3TOr0  MapameTpa  BbIMOMHAETCA MOMHbI  MaHEBP  HAaCTPONKM
&= (Fig.TZ Mo3.D) (MpeHTMGUUMPYETCA HenpepbIBHbIM TYAKOM 3ymMMepa W HaAnNuCbio
SET («<YCTAHOBKA») Ha Aucnnee), B TeYeHME KOTOPOrO He aKTUBHO
onpegeneHvie NpensaTcTeurs.
3afaeT CKOpOCTb, KOTOPYIO fABEPb AOMKHA Pa3BUTb Ha pexume npw
OTKPbITUN KakK NPOLUEeHT OT MaKCUManbHom CKOPOCTN, KOTOPYKD MOXeT
Pexuman ckopocts npw oGO aeromaTIaGCR ST sTor maprerp. Mlocne womenenin
o .
of SPEE 4 29 60 OTKpbITAN [%] 5TOr0  MapameTpa  BbIMOJHAETCA  MOMHbIA  MAHEBP  HACTPOWKMW
(Fig. T2 Mo3.G)
9- . (MpeHTMGUUMPYETCA HenpepbIBHbIM TYAKOM 3ymMMepa W HaAnNuCbio
SET («<YCTAHOBKA») Ha Aucnnee), B TeYeHME KOTOPOrO He aKTUBHO
onpegeneHvie NpensTcTBuns.
3afaeT CKOpOCTb, KOTOPYIO fABEPb AOMKHA Pa3BUTb Ha pexume mpw
3aKpbITUM KaK NPOUEeHT OT MaKCUManbHom CKOPOCTK, KOTOPYID MOXeT
Pexuman ckopocts npw ook aeromaTIaGCR Saer sTor maprerp. Mlocne womenenin
I} 0, .
cl SPEEd 4 99 60 3Fa.Kp_|lngnM [A)I}I 5TOr0  MmapameTpa BbIMOMHAETCA  MOMHbLIA  MAaHEBP  HACTPOWKM
(Fig. 03.H) (MpeHTMGUUMPYETCA HeMnpepbIBHbIM TYAKOM 3ymMMepa W HaAnNUCbio
SET («<YCTAHOBKA») Ha Aucnnee), B TeYeHME KOTOPOro He aKTUBHO
onpegeneHvie NpensaTcTBurs.
3apaeT UyBCTBUTENBbHOCTb K MPEMATCTBMIO MPU OTKPbITUK (1=maKc.,
99=munH.) OYHKUMA aBTOMATMUYECKOW HACTPOWKM aBTOMaTUYeCKn
oPForcE 1 29 75 Cuna oTKpbITUA [%] 3a/1a€T 3TOT NapameTp Ha 3HaueHne B 10%. JKCMNYaTaLMOHHIK MOXKET
N3MEHUTb 3TOT NapameTp UCXOAA 13 MOTPEOHOCTEN YyBCTBUTENBHOCTN
K NpenATCcTBUIO.
3afaeT 4YyBCTBUTENbHOCTb K MPEnATCTBMIO MPpW 3akpbiTumn (1=makc.,
99=MunH.) OYHKUMA aBTOMATUYECKON HACTPONKM aBTOMATU4ECKM
cLSForcE 1 29 75 Cwuna 3akpbiTA [%] 3afjaeT 3TOT NapameTp Ha 3HaueHue B 10%. JKCMNyaTaLMOHHUK MOXET
N3MEHUTb 3TOT NapameTp NCXoAA U3 I'IOTpeGHOCTeI?I YyBCTBUTENbHOCTN
K NPenATcTBUto.
*=CcblNiKa Ana yHMBepcanbHOro NopTaTMBHOroO NporpammaTopa.
Fig. T2
N
D N |
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TABJIULLA “B”: MEHIO JIOTUYECKUX ®YHKLUUN (Lol ic)

3anommnHaHue
s ONPEAENEHUE YMOJYAHVE | ~ BBepeHHoi: OMUCAHVE
L HaCTPOWKMN
LA Bpems aBTOmMaTnyeckoro 1 1 MopknioyeHne/oTKNoYeHNe aBToMaTMyeckoro 3akpbitua (TCA u Bpema
= 3aKpbITWs 0 0CBOOOXAEHNS)
Ank tPAA | OTKpbITUE C CUCTEMOI " aHTUINaHNKa" 0 1 MopknioyeHne/oTkoUeHe  GyHKUMM “aHTu-naHuka” (nap. OYHKLUMA
ne mnne (6arapes) (LOGIC 83)* 0 “AHTU-NAHUKA")
rAT blLob lvapasnuueckuin yaap npu 1
coP OTKDbITAN 0 0 MopksnioyeHme / OTKNIOYEHWE TMAPaBIMYECKOro yaapa npu OTKPbITAN
" 0 VI3meHeHne HanpasfieHnAa 0 1 VI3mMeHuTe 3TOT NapameTp, eC/in XOTUTe NOMEeHATb HanpasfieHne oTkpbiTus. Fig. AK
inu, d ir. OTKPbITUA 0 CraHgapTHas paborta. Fig. AK
0 Bxopn ckoH$UrypmnpoBaH Kak npefoxpaHuTesibHoe YCTPONCTBO, aKTVBHOE
npwvi OTKPbITUN.
Bxop cKoHPUryprpoBaH Kak npeAoxpaHUTENbHOE YCTPOWMCTBO, aKTUBHOE Npu
KoH¢urypauus sxona ! OTKPbITVM C MPOBEPKON NPABUIbHOCTI PabOoTbl B HAYae Kaxaoro MaHeBpa.
6e3onacHocTn SAFE 1. ~
5 Exomnsgio:g)mypmposw Kak npepoxpaHuTenbHOe YCTPONCTBO, aKTUBHOE
CRFE (Fig.Q1,Q2, Q3, Q4) s -
i (Fig. R1, R2, R3,R4) 3 Bxop CKOHUIyprpoBaH Kak NpefoxXpaHUTENbHOE YCTPOWCTBO, aKTUBHOE NpU
e 3aKPbITVN C MPOBEPKOV NPaBUIbHOCTY PabOoTbl B HAUase KaXaoro MaHeBpa.
(Map. S1 4 Bxop CKOHd)VIpr‘&/IpOBaVH Kak npejoxpaHnTenbHoe YCTPOWCTBO, aKTUBHOE
«Peakuns Ha KOMaHgbI») npwvi OTKPbITUY C "30HOI OGHAPY>KEHNSA".
Bxop ckoHGUIrypnpoBaH Kak NpefoXpPaHMTENbHOE YCTPOMCTBO, aKTMBHOE
5 NPV OTKPbITVM C "30HON OBHAPY»KeHVA" CNPOBEPKOW NPaBUIbHOCTA PaboTbl
B Hayase Ka)Koro MaHeBpa.
0 Bxop ckoH$UryprnpoBaH Kak npefoxpaHuTesibHoOe YCTPONCTBO, aKTVBHOE
npwvi OTKPbITUN.
1 Bxop ckoHUryprpoBaH Kak npefoxpaHUTENbHOE YCTPOWCTBO, aKTUBHOE Npu
Kondurypauus Bxoaa OTKPbITVM C NPOBEPKOV NPABUIIbHOCTI PabOoTbl B HAYae Kaxaoro MaHeBspa.
6e3onacHocTn SAFE 2. ~
5 Exomn3§§ogli)mm;ypmposau Kak npefoxpaHuTenbHOe YCTPONCTBO, aKTUBHOE
SAFE 2 (Fig. Q1,Q2, Q3, Q4) i -
(Fig. R1, R2, R3,R4) 3 Bxop CKOHUIyprpoBaH Kak NpefoxpaHUTENbHOE YCTPOCTBO, aKTUBHOE NpU
e 3aKPbITVN C MPOBEPKOV NMPaBUIbHOCTY PabOoTbl B HAUase KaXaoro MaHeBpa.
(Map. S1 4 Bxop CKOH(])I/Iryp‘E/lpOBaVH Kak npejjoxpaHnTenibHoe YCTPOWCTBO, aKTUBHOE
«Peakums Ha KOMaHgbI») npwvi OTKPbITUY C "30HOI OGHAPY>KeHNsA".
Bxop cKoHGUIypnpoBaH Kak NPefOXPaHMTENbHOE YCTPONCTBO, aKTMBHOE
5 NPV OTKPbITVM C "30HON OBHAPYKeHVA" CNPOBEPKOM NPaBUIbHOCTY PaboTbl
B Hayase Ka)Kjoro MaHeBpa.
0 Bxop ckoH$UryprnpoBaH Kak npefoxpaHuTesibHOe YCTPONCTBO, aKTVBHOE
npwvi OTKPbITUN.
1 Bxop CKOHGUIyprpOoBaH Kak NpeaoxXpaHUTENbHOE YCTPOCTBO, aKTUBHOE NpU
KoHdurypauns sxona OTKPbITUM C NPOBEPKO NPaBUIbHOCTY PaboTbl B Havane Kax4oro MaHeBpa.
6e3onacHocTn SAFE 3. -
5 ExoMAS;:io:g)Mm;ypmposaH Kak npefoxpaHuTenbHOe YCTPONCTBO, aKTUBHOE
SAFE 3 (Fig.Q1,Q2, Q3, Q4) bbb -
(Fig. R1, R2, R3,R4) 3 Bxop cKOHUryprpoBaH Kak NpefoxpaHUTENbHOE YCTPOCTBO, aKTUBHOE NpU
e 3aKPbITVN C MPOBEPKOW MPABUIIbHOCTY PAaboTbl B HAUase KaXaoro MaHeBpa.
(Map. S.1 4 Bxop ckoHGUIypnpoBaH Kak NpefoXpaHUTENbHOE YCTPONCTBO, aKTMBHOE
«Peakums Ha KOMaHgbI») npwv OTKPbITUY C "30HOIN O6HAPYKeHNsA'".
Bxop cKoHGUIypnpoBaH Kak NPefoXpaHUTENbHOE YCTPOMCTBO, aKTMBHOE
5 NPV OTKPbITVM C "30HON OBHAPY»KeHWA" CNPOBEPKOW NPaBUIbHOCTY PaboTbl
B Hayase Kaxk[oro MaHeBpa.
0 Bxop ckoH$UryprnpoBaH Kak npefoxpaHuTesibHOe YCTPONCTBO, akTVBHOE
npwv OTKPbITUN.
1 Bxopn CKOHGUIyprpoBaH Kak NpefoxpaHUTENIbHOE YCTPOWCTBO, aKTUBHOE NpU
KoHdurypauns sxona OTKPbITIM C NPOBEPKO NPaBUIbHOCTY PaboTbl B Havane Ka4oro MaHeBpa.
6e3onacHocTu SAFE 4. -
5 Exomn3§§o:$x;ypmposau Kak npepoxpaHuTenbHOe YCTPONCTBO, aKTUBHOE
SAFE (Fig. Q1,Q2, Q3, Q4) At -
(Fig.T1,72,T3,T4) 3 Bxop cKOHUryprpoBaH Kak NpefoxpaHUTENbHOE YCTPOWMCTBO, aKTUBHOE NpU
! ! 3aKPbITUN C MPOBEPKOW NMPaBUIbHOCTY PabOTbl B HAUase Kaxaoro MaHeBpa.
(Map. S.1 4 Bxop coHGUIypnpoBaH Kak NPefoXpaHUTENbHOE YCTPONCTBO, aKTUBHOE
«PeaKus Ha KOMaHgbI») npwvi OTKPbITUY C "30HOI O6HAPY>KeHNA'".
Bxop ckoH$UryprpoBaH Kak npefoXpaHnTeNbHOE YCTPOICTBO, aKTUBHOE
5 NPV OTKPbITVM C "30HON OBHapPY»KeHWA" CNPOBEPKOW NPaBUIbHOCTY PaboTbl
B Hayase KaxKjoro MaHeBpa.
0
ML E Flnc PexxiM DabOTbl ! MHOro¢pyHKUMOHaNbHbIN ™n 1. 3apaTb Blemmm paboTbl
,"",5,, Hne. MHOFOGYHK Mor?aanoro BXONa 0 2 MHOTO®YHKLIMOHAIbHOTO Bxofla (Map.PEXXMM PABOTbI
Gl YHKH Aa. 3 MHOTO®YHKLIMOHATIbHOTO BXOLA).
4
door Pexnm paboTbl BbIxoaa curHana 0 0 Tun BbIxoAa cocToaHUA aBepH [1. 3agaeT pexxkum paboTbl Bbixoga COCTOAHUE
SERELS COCTOAHVA [BEPU. 1 [BEPW (nap. PEXXMMbI PABOTbI BbIXOLA “COCTOAHUE [IBEPU")
0
1
2
3
EYPE of Pexxum paboTbl 6nokmpytoLlero 1 4 Tun 3amka []. 3apaeT pexum paboTbl ycTponcTBa GNOKMPOBKM (map.
Lack yCTpoiicTBa 5 PEXMMbI PABOTbI YCTPOUCTBA BJIOKV/IPOBKW)
6
7
8
9
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NOTUYECKAS
OYHKUMA

ONPEQENEHUE

YMOJTHAHUE

3anomMuHaHune
BBefleHHON

HacTpouku

F IHEd codE

OUKCMPOBaHHbIN KOf,

OMUCAHUE

1

0

ON (BKJ1.): MpuremHoe ycTpoiicTBo GyAEeT CKOHGUIypUpPOBaHO A
8¥HKL|VIOHVI 0BaHVA B peXXrme GUKCMPOBAHHOTO KOAA

F (BbIK}'I.FI'IpmeMHoe YCTPOWCTBO OyAeT CKOHGUryprpPOBaHO ANiA
byHKUMOoHMpPoBaHuA B pexume rolling-code.

Prok. LEu

3apaHue YPOBHA 3alNTbI

A - [1na focTyna K MEHIO MPOrpamMMMpOBaHUsA Naposib He TpebyeTcs
B - lNogknioyaeT coxpaHeHvie B NaMATY MO Paamno YyCTPOWCTB
afMoynpaBfeHuns.
aHHaA npoLeaypa NPon3BOAUTCA PAJOM C LUTOM YPaB/IEHUA N He

TpebyeT ocyLieCcTBNeHMA AoCTyna:
- HaXXumaTb nocnepoBaTesibHO Ha CKPbITYIO KNaBULLy 1 06blUHYO
knasuwy (T1-T2-T3-T4) ycTponcTBa pagnoynpaBfieHus, yxKe
COXPAHEHHOTO B NaMATW B CTaHAAPTHOM PEXMME C MOMOLLbIO MEHIO
paaunoynpasneHus.
- B TeyeHre 10 ¢ HaxaTb Ha CKPbITYIO KNaBULLY U OBGbIYHYIO KNaBuLLy
(T1-T2-T3-T4) ycTponctaa paguoynpasneHns, KOTopoe JOMKHO ObITb
3anmncaHo B NamMATb.
MprieMHoe YyCTPOCTBO BbIXOAWT 3 peXrMa NporpaMMnpoBaHus
yepes 10 ¢, O UCTEYEHNsI STOrO BPeMEHV MOXHO [06aBNATb
HOBbI€e JOMONHNTENbHbIE YCTPOWMCTBA PaANOyNpaB/ieHNsA, MOBTOPAA
npeabIayLni NyHKT.

C - [MoaKntoYyaeT aBTOMATUYECKINI BBOA MO Pano KNOHOB.
Mo3BonseT KNoHam, reHepUPOBAHHbBIM YHVBEPCANIbHbIM
NporpamMmMaTopoM, ¥ 3anporpaMM1POBaHHbIM BOCMPOU3BEAEHNAM
[06aBNATLCA B NaMATb MPUEMHOT0 YCTPOWCTBa.

D - [ogknioyaeT aBTOMaTUYECKMIA BBOA MO Panio BOCNPOU3BEAEHNN.
[o3BonAeT 3anporpaMmmrpPoBaHHbIM BOCMPOM3BEAEHMAM f06aBNATHCA
B MamATb NMPUEMHOTO YCTPOWCTBA.

E — Oka3blBaeTCs BO3MOXHbIM M3MEHUTb NapameTpbl natbl o cetu U-link

A - [ina focTyna K MeHIo NporpaMMpOBaHmns 3anpalimBaeTca naposb.
[Maponb no ymonuaHuio - 1234. OcTatotcs 6e3 3MeHeHUi o
CpaBHeHMIo ¢ pexxumom 0 pyHKummn B-C-D - E

A - [1na focTyna K MeHio nporgaMMMposaHMH 3anpalurBaeTcs Naposb.
[laponb no ymonuanuio - 1234
B - OTKilouaeTcA coxpaHeHvie B NamATU MO pajmo YCTPONCTB
papvioynpaBneHns.
C — OTK/t0YaeTCa aBTOMaTUYECKMIA BBOZ, MO PAANO KITIOHOB.
OcTatoTca 6e3 n3MeHeHWi No CPaBHEHUIO ¢ pexrMom 0 dyHkumn D — E

A - [1na focTyna K MEHI0 MPOrpamMmMMpPOBaHUA 3anpaLLuMBaeTCcs NapoJib.
Maponb no ymonuaxuio - 1234.
B - OTKntoyaeTcs coxpaHeHve B MamAT MO Pagmo YCTPONCTB
Ba,qmoynpasneHMﬂ.
- OTK/IIOYAETCA aBTOMATUYECKINIA BBOA MO Pano BOCNPOV3BEAEHNIA.
OcTatotca 6e3 n3meHeHWI Mo CPABHEHMIO ¢ pexxumom 0 dyHkumn C—E

A - [1na focTyna K MEHI0 MPOrpamMmMMpPOBaHUA 3anpaLLMBaeTca Naporib.
Maponb no ymonuyaHuio - 1234.
B - OTKntoyaeTcs coxpaHeHve B MamATU MO Pagmo YCTPONCTB
papvoynpaBieHns.
C - OTK/toYaeTca aBTOMaTUYECKNIA BBOZ, MO PaAnO KITIOHOB.
D - OTKnoyaeTcA aBTOMaTUYeCKUA BBOA NO PAANO BOCMPOU3BEeAEHUN.
B—I.Ol'(l'KmOHaeTCﬂ BO3MOXHOCTb M3MEHWTb NapameTpbl NaTbl Mo CeTU
-lin
YcTpoiicTBa pagnoynpasieHna COXPaHATCA B MAMATY TONbKO Npwu
MCMONb30BaHUN CNeLnanbHOro MeHio “Paguno”.
BAMHO: Takol BblCOKUIA ypoBeHb 6€30MacHOCTY NpenATcTByeT
[OCTYMY CO CTOPOHbI HeXenaTesbHbIX KNOHOB U BO3MOXXHbIM
paavonomexam.

SEr AL ModE

MocnepoBaTenbHbIl peXxum
(Onpepensert, Kak
KOHUrypupyeTca nnata B
ceTeBOM coeanHeHum BFT.)

CraHpaptHaa SLAVE (MOAYNHEHHASA): nnata nonyyaet n coobuyaet
KOMaHfbl/[narHocTuky/v np.

CraHpapTtHas MASTER (ITTABHAS): nnata HanpasiseT KoMaHabl
BKtoYeHus (START/CTAPT, OPEN/OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/
NEWEXOAHbIV MPOXO[, STOP/CTOI) apyrum nnatam.

AddrESS

Appec

—
[—

“NpeHTnduumpyet agpec ot 0 4o 119 nnaTbl B JIOKaIbHOM CETEBOM
coepnHeHuu BFT. (cm. naparpad «JOMNMOJTHUTENTbHBIE MOY/T/ SCS»)

door lodE

Pexnm paboTbl aBTOMaTUeCKomn
aBepu
(LOGIC 72)*

Tun pabotbl asepu [l. 3apgaeT pexum paboTbl asepu (nap. PEXXMMDI
PABOTbI ABEPI)

rAdAr
SEEL

MNMoaknioueHne pagapa
aKTMBaummn
(LOGIC 73)*

Tun pabotbl pagapos []. 3agaet pexum paboTbl pagapos (nap. PEXX/MbI
PAE(S)TbI PA,[lF/iPA)p P P paaap P

bUdcEr

Pexunm paboTbl 3ymmepa
(LOGIC 74)*

Tun 3ymmepa [1. 3agaet pexum paboTbl 3ymmepa (nap. PEXXMMbl PABOTbI
3§/Ml\/)I/EPA)p P P Y P P

rEuolu inh

Pa6ota B pexxume “wnio3oBoi
KabuHbl”
(LOGIC 75)*

=Jlo|d|lwIN]|=|O|N]=|O|l|IN|OC|]|dlW|IN]=|O

N

“0" (“BblKJ1") PaboTa B pexxnme ogvHOYHOW ,qseam. .
BH%ZpeHHﬂﬂ / Ha Py)KHaFI nsepb (nap. MOJKITKOYEHWE ABYX ABEPEV B
PEKMME “TAMBYP")

“1”(“BbIKJ1") 1Bepb 3apaHa kak BHYTPEHHAA B pexxnme “Tambyp”
“2"("BKN1") Bepb 3apaHa kak HAPYKHAA B pexunme “Tambyp”

*=CcblIKa A4NA YyHMBEpPCanbHOro NopTaTMBHOrO NporpammaTopa.
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TABULKA “A”: MENU PARAMETRY (PArAf)

PARAMETER

MIN

MAX

DEFAULT

OSOBNI

DEFINICE

POPIS

Ech

0

60

4

Cas pro automatické zavieni [s]

cLERr E

99

30

Cas pro opusténi prostoru [s]

RLAAD EITE

90

30

Cas poplachu [s]

Po uplynuti nastaveného Casu se v pfipadé vybuzeni fotobunék
sepne kontakt POPLACH (odst. REZIM CINNOSTI S VYSTUPEM
POPLACHU)

PR-E AL

oPEn inD

70

50

Céstecné otevreni [%]

Sefizuje procento CasteCného otevieni vhledem k Uplnému
otevfeni pfi ¢innosti “Castecné otevieni”.

chEf 5k

oPEn inD

30

Otevieni [ékarna [cm]
(CHAR 59) *

Centimetry otevfeni pfi ¢Cinnosti “Otevieni pro lékarnu”

RccEL.

Rampa zrychleni []
(Fig. T2, pol. A)
(CHAR PERC 41) *

Nastavi zrychleni dvefi pfi rozjezdu (1=min, 10=max.) Cinn-
ost autoset nastavi tento parametr automaticky. Po pfipadné
Upravé tohoto parametru bude nasledovat kompletni nasta-
veni (oznamena souvislym zvukem bzuéaku a napisem SEE na
displeji) béhem néhoz neni aktivni rozpoznavéni prekazky.

brAKKE

Rampa zpomaleni []
(Fig. T2, pol. B)

Nastavi zpomaleni dvefi pfi prlibézném zastaveni (ne na kon-
covém spinadi). (1=min.,, 10=max). Cinnost autoset nastavi
tento parametr automaticky. Po pfipadné Upravé tohoto pa-
rametru bude nasledovat kompletni nastaveni (ozndmena
souvislym zvukem bzu¢dku a napisem SEE na displeji) béhem
néhoz neni aktivni rozpoznavani prekazky.

oPd {5t

SLol

20

[cm] (Fig. T2, pol. E)

Prostor pro priblizeni pfi otvirani

Nastavi prostor pro pfiblizeni ke koncovému spinaci pfi ot-
virani. Tento prostor se provede pfi nizké rychlosti.

cid Sk
SLobid

20

[cm] (Fig. T2, pol. F)

Prostor pro pfiblizeni pfi zavirani

Nastavi prostor pro pfiblizeni ke koncovému spinadi pfi za-
virani. Tento prostor se provede pfi nizké rychlosti.

oPd {5t
dEcEL

70

50

[cm] (Fig. T2, pol. C)

Prostor pro zpomaleni pfi otvirani

Nastavi prostor, ktery dvere potiebuji pro prechod z vysoké na
nizkou rychlost béhem otvirani.

Cinnost autoset nastavi tento parametr automaticky.

Po pripadné Upravé tohoto parametru bude nasledovat kom-
pletni nastaveni (ozndmena souvislym zvukem bzucdku a
napisem 5Et na displeji) béhem néhoz neni aktivni rozpoznav-
ani prekazky.

cid {5k
dEcEL

70

50

[cm] (Fig. T2, pol. D)

Prostor pro zpomaleni pfi zavirani

Nastavi prostor, ktery dverfe potiebuji pro prechod z vysoké na
nizkou rychlost béhem zavirani.

Cinnost autoset nastavi tento parametr automaticky.

Po pfipadné upravé tohoto parametru bude nasledovat kom-
pletni nastaveni (ozndmena souvislym zvukem bzucdku a
napisem SEE na displeji) béhem néhoz neni aktivni rozpoznav-
ani prekazky.

of SPEEd

99

60

Rezimova rychlost pfi otvirani [%]
(Fig. T2 pol.G)

Nastavi rychlost, kterou maji dvefe dosahnout pfi otvirani, v
procentech maximalni rychlosti dosazitelné pohonem.
Cinnost autoset nastavi tento parametr automaticky.

Po ptipadné Upravé tohoto parametru bude nasledovat kom-
pletni nastaveni (oznédmena souvislym zvukem bzucaku a
napisem SEE na displeji) béhem néhoz neni aktivni rozpoznav-
ani prekazky.

cL SPEEd

99

60

Rezimova rychlost pfi zavirani [%]
(Fig. T2 pol.H)

Nastavi rychlost, kterou maji dvefe dosédhnout pfi zavirani, v
procentech maximalni rychlosti dosaZitelné pohonem.
Cinnost autoset nastavi tento parametr automaticky.

Po ptipadné Upravé tohoto parametru bude nasledovat kom-
pletni nastaveni (ozndmena souvislym zvukem bzucaku a
néapisem SEt na displeji) béhem néhoz neni aktivni rozpoznav-
ani prekazky.

oPFaorck

99

75

Otviraci sila [%]

Nastavuje citlivost na prekdzku béhem otvirani (1=max.,
99=min.)

Funkce autoset nastavi tento parametr automaticky na hod-
notu 10%. UZivatel mlze tento parametr upravit na zakladé
potieb citlivosti na prekazku.

cLSForcE

99

75

Zaviraci sila [%)]

Nastavuje citlivost na prekazku béhem zavirani (1=max.,
99=min.)

Funkce autoset nastavi tento parametr automaticky na hod-
notu 10%. UZivatel mGze tento parametr upravit na zakladé
potieb citlivosti na prekazku.

*=Tyka se univerzélniho programovaciho palmtopu.
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TABLE “B”: LOGIKA MENU (Lol ic)

Zaskrtnout prove-
LOGIKA DEFINICE DEFAULT dené bnastaveni POPIS
. 1
Ech Cas pro automatické zavieni 1 o Zapnuti/vypnuti automatického zavirani (TCA a ¢as pro opusténi)
Ank PAA ic Nouzové otevten! (baterie) 0 1 Zapnuti/vypnuti funkce panika (odst. FUNKCE PANIKA)
(LOGIC 83)* 0 ’
AN blal 1
:a‘P B Naraz pfi otvirani 0 o Zapnuti/vypnuti ndrazu pfi otvirani
, , Obré ; . B L 0 1 Zménte tento parametr, kdyz chcete zménit smér otvirani. Fig. AK
raceni sméru pfi otvirani
. d ir. p 0 Standardni ¢innost. Fig.AK
0 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otvirani.
1 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani s kontrolou
Konfigurace bezpec¢nostniho spravného chodu na zacatku kazdé operace.
vstupu SAFE 1. 2 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi zavirani.
SAFE | (Fig. Q1,Q2, Q3,Q4) 0 3 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi zavirani s kontrolou
(Fig. R1,R2, R3,R4) spravného chodu na zacatku kazdé operace.
4 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otvirani s "detection
(Ost. S.1 "Reakce na povely”) zone".
5 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpec¢nost pfi otevirani s "detection
zone" s kontrolou spravného chodu na zacatku kazdé operace.
0 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpecénost pfi otvirani.
1 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani s kontrolou
Konfigurace bezpec¢nostniho spravného chodu na zacatku kazdé operace.
vstupu SAFE 2. 2 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpec¢nost pfi zavirani.
SRFE 2 (Fig.Q1,Q2,Q3,Q4) 2 3 Vstup n,akonﬁgurovanyja)ko aktivvnli bezpecnost pfi zavirani s kontrolou
(Fig. R1, R2, R3,R4) spravného chodu na zacatku kazdé operace.
4 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otvirani s "detection
(Ost. S.1 “Reakce na povely”) zone".
5 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani s "detection
zone" s kontrolou spravného chodu na zac¢atku kazdé operace.
0 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otvirani.
1 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpec¢nost pfi otevirani s kontrolou
Konfigurace bezpec¢nostniho spravného chodu na zacatku kazdé operace.
vstupu SAFE 3. 2 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi zavirani.
SAFE 3 (Fig. Q1,Q2, Q3,Q4) 0 3 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi zavirani s kontrolou
(Fig. R1,R2, R3,R4) spravného chodu na zacatku kazdé operace.
4 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otvirani s "detection
(Ost. S.1 “Reakce na povely”) zone"
5 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpec¢nost pfi otevirani s "detection
zone" s kontrolou spravného chodu na zac¢atku kazdé operace.
0 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otvirani.
1 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpec¢nost pfi otevirani s kontrolou
Konfigurace bezpe¢nostniho spravného chodu na zacatku kazdé operace.
vstupu SAFE 4. 2 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpec¢nost pfi zavirani.
SARFE 4 (Fig.Q1,Q2,Q3,Q4) 2 3 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi zavirani s kontrolou
(Fig. R1, R2, R3,R4) spravného chodu na zacatku kazdé operace.
4 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otvirani s "detection
(Ost. S.1 “Reakce na povely”) zone".
5 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani s "detection
zone" s kontrolou spradvného chodu na zac¢atku kazdé operace.
0
1
NULE (FUnc. | Rezim ¢innosti multifunkéniho 0 > Multifunkéni typ []. Nastavuje rezim ¢innosti multifunkéniho vstupu (Odst.
inPUE vstupu. REZIM CINNOSTI MULTIFUNKCNIHO VSTUPU)
3
4
door Provozni rezim vystup( stavu 0 0 Typ vystup stavu dvefi [1. Nastavi reZim Cinnosti na vystup STAV DVERI (odst.
SERELS dvefi. 1 REZIM CINNOSTIVYSTUP STAVU DVERI)
0
1
2
3
EYPE oF L L. 4 Typ zédmku []. Nastavi rezim ¢innosti zamykaciho zafizeni (odst. REZIM
Lock Provozni rezim zamykani ! 5 CINNOSTI BLOKOVACIHO ZARIZENI)
6
7
8
9
F IHEdD . 1 ON:  Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Pevny kod 0 B v a s o s
codE 0 OFF:  Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
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LOGIKA

DEFINICE

DEFAULT

Zaskrtnout prove-
dené bnastaveni

POPIS

Prok. LEu

Nastaveni Urovné zabezpeceni

A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo

B - Zapne radiové ulozeni radiového dalkového ovladace do paméti.
Tentorezim se provadiv blizkostiovladaciho paneluanevyzaduje pristup:
- Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4)
radiového dalkového ovladace jiz ulozeného do paméti standardnim
zplsobem pres menu radio.
- Do 10 s stisknéte skryté tlac¢itko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) rad-
iového ovladace, ktery se ma ulozit do paméti.
Prijimac vystoupiz rezimu programovani po 10's, do této doby Ize vlozit
dalsi nova radiova ovladani opakovanim predchoziho bodu.

C - Zapiné automatické bezdratové vkladani klon(.
Umoznuje klonim vytvorenym pomoci univerzalniho programétoru a
naprogramovanym Replay, aby se pridaly do paméti prijimace.

D - Zapina automatické bezdratové vkladani replay.
Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti pfijimace.

E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D-E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.

B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.

C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klon(.

D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.

E - Vypne se moznost ménit parametry karty pres sit U-link
Réadiova déalkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuzitim pfisl-
usného menu Rédio. =
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysoka uroven zabezpeceni zabranuje
pfistupu jak nezddoucim klonlm, tak pfipadnému existujicimu rad-
iovému ruseni.

SEr AL
ModE

Sériovy rezim
(Identifikuje, jak se konfiguruje karta
v zapojeni sité BFT.)

SLAVE standardni: karta pfijima a sdéluje povely/diagnostiku/atd.

MASTER standardni: karta vysila povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED,
STOP) do ostatnich karet.

AddrESS

Adresa

—
[a—

Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
(viz odstavec VOLITELNE MODULY SCS)

door fodE

Provozni rezim automatické
dvere
(LOGIC 72)*

Typ ¢innosti dvefi [I. Nastavi rezim ¢innosti dvefi (odst. REZIM CINNOSTI
DVERI)

rAdA-
SEEUP

Povoleni aktiva¢niho radaru
(LOGIC 73)*

Typ ¢innosti radaru []. Nastavi rezim ¢innosti radaru (odst. REZIM CINNOSTI
S RADAREM)

bUgdEr

Provozni rezim bzucaku
(LOGIC 74)*

HlJwINn|I=|OINVIm O]l NIV lWIN]I= O

Typ bzucaku [I. Nastavi rezim €innosti bzu¢aku (odst. REZIM CINNOSTI S
BZUCAKEM)

rEuolu inh

Provozni rezim v reZzimu “zaveétii”
(LOGIC 75)*

o

“0"Test zafizeni vypnuti pfi otvirani

Vnitfni/venkovni dvefe (odst. ZAPOJENI NEKOLIKA DVERI S CENTRALIZO-
VANYM OVLADANIM)

“1”- dvefe nastaveny jako VNITRNI pfi ¢innosti se zavéttim.

“2"- dvefe nastaveny jako VENKOVNI v ¢innosti se zavétiim.

*=Tyka se univerzalniho programovaciho palmtopu.

68 - VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART

D814266 0AA01_03



MENULERE GIRi$ Fig. T1

D814266 0AA01_03

X
N R P —
“ 59 - RN g7 MENUSU’ne bakin

X
" (o] @ - [T [ - )
'Y
% (o) @ - 11~ (0 - [

LOJiK MENUSU’ne bakin

¢
" (=9 - T (o0 -

< :
oK +
I (o] - e + G W s ™

- g - B e G - 8

[ - [FrED RADYO MENUSU’ne bakin

+/-

<
20 R [ BB (29 M [
N

g — @B — B 7]— < —
DN

—».J

Aciklamalar
[+/-]
I_ jSantralyazmmversiyonu @7 + T Yukari kaydlr
s o BBBB) Bl -1  sakerar
+/- +f OO L OK
Fovonee e 100 @ OK ¢! Onayla/ekrani galistirma
[ox] (GGG
Lv—mwj * Men Cik
L e o - end cles!
(ox] 4 (00

£z

Son 30 hata istesi

(PRSSEaFE}- [ox] — (0= — [T * |- [oq — @050 — [27 * |- [ — [@5039 — [27 * |- [ox] — [520) — [2] * |+ [ox] — [FEED
N ]

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 69



TABLE “A” PARAMETRELER MENUSU (PR~ A7

PARAMETRE

MAX

DEFAULT

KIISELLER

TANIM

TANIM

EcR

0

60

4

Otomatik kapanma suresi [s]

1

99

30

Serbest birakilma stiresi [s]

ALRFD E 7

920

30

Alarm siresi [s]

Ayarlanmis siire dolduktan sonra fotosellerin tetiklenmis olmalari
halinde ALARM kontadini kapatir (Par.T.6)

PRrE AL

oPEn inD

70

50

Kismi agiima [%)]

Kismi agilma yuizdesini, “Kismi acar” islemesindeki toplam agilma-
ya gore ayarlar.

chEl ISk

oPEn ink

30

12

Eczane acilma [cm]
(CHAR 59) *

“Eczane acllma”islemesinde santimetre agilma

RccEL.

Hizlandirma rampasi []
(Fig. T2 Ref. A)
(CHAR PERC 41) *

Harekete gecislerde kapi hizlanmasini ayarlar (1=min., 10=max).
Otomatik ayarlama islemi bu parametreyi otomatik olarak ayar-
lar. Bu parametrenin olasi degistirilmesi, ayarlama ile tamamla-
nan bir hareket tarafindan izlenir (devamli bir buzzer bip sesi ve
ekran Uzerindeki SEE yazisi ile belirtilir), bu hareket esnasinda
engel algilanmasi etkin degildir.

brAK

Yavaslama rampasi []
(Fig. T2 Ref. B)

Ara duraklamalarda kapinin yavaslamasini diizenler (limit salt-
eri tizerinde degil) (1=min., 10=max). Otomatik ayarlama islemi
bu parametreyi otomatik olarak ayarlar. Bu parametrenin olasi
degistirilmesi, ayarlama ile tamamlanan bir hareket tarafindan iz-
lenir (devamli bir buzzer bip sesi ve ekran tizerindeki SEt yazisi ile
belirtilir), bu hareket esnasinda engel algilanmasi etkin degildir.

oPd {5t

SLol

20

Acilma yaklasma alani [cm]
(Fig. T2 Ref. E)

Acilma limit salterine yaklasma alanini ayarlar. Bu alan, distk
hizda gergeklestirilir.

cLd {5k

SLol

20

Kapanma yaklasma alani [cm]

(Fig. T2 Ref. F)

Kapanma limit salterine yaklagma alanini ayarlar. Bu alan, diisiik
hizda gergeklestirilir.

oPd {5k
dEcEL

70

50

Acllma yavaslama alani [cm]
(Fig. T2 Ref. C)

Acilma esnasinda kapinin yiiksek hizdan yavas hiza gecis icin
ihtiyaci olan alani azarlar. Otomatik ayarlama islemi bu parame-
treyi otomatik olarak ayarlar. Bu parametrenin olasi degistirilmesi,
ayarlama ile tamamlanan bir hareket tarafindan izlenir (devamli
bir buzzer bip sesi ve ekran tzerindeki SEE yazisi ile belirtilir), bu
hareket esnasinda engel algilanmasi etkin degildir.

cid {5k
dEcEL

70

50

Kapanma yavaslama alani [cm]

(Fig. T2 Ref. D)

Kapanma esnasinda kapinin yiiksek hizdan yavas hiza gegis icin
ihtiyaci olan alani azarlar. Otomatik ayarlama islemi bu parame-
treyi otomatik olarak ayarlar. Bu parametrenin olasi degistirilmesi,
ayarlama ile tamamlanan bir hareket tarafindan izlenir (devaml
bir buzzer bip sesi ve ekran lizerindeki SEE yazisi ile belirtilir), bu
hareket esnasinda engel algilanmasi etkin degildir.

of SPEEd

99

60

Acilma rejimindeki [%]
(Fig. T2 Ref. G)

Kapinin acilma rejiminde ulasmasi gereken hizi, aktiiator ta-
rafindan ulasilabilir maksimum hiz ylizdesi olarak ayarlar
IOtomatik ayarlama islemi bu parametreyi otomatik olarak ayar-
ar.

Bu parametrenin olasi degistirilmesi, ayarlama ile tamamlanan
bir hareket tarafindan izlenir (devamli bir buzzer bip sesi ve ekran
Gzerindeki SEE yazisi ile belirtilir), bu hareket esnasinda engel al-
gilanmasi etkin degildir.

cL SPEEd

99

60

Kapatma rejimindeki hiz [%]
(Fig. T2 Ref. H)

Kapinin kapatma rejiminde ulasmasi gereken hizi, akttator ta-
rafindan ulasilabilir maksimum hiz ylizdesi olarak ayarlar.
IOtomatik ayarlama islemi bu parametreyi otomatik olarak ayar-
ar.

Bu parametrenin olasi degistirilmesi, ayarlama ile tamamlanan
bir hareket tarafindan izlenir (devamli bir buzzer bip sesi ve ekran
tzerindeki SEE yazisi ile belirtilir), bu hareket esnasinda engel al-
gilanmasi etkin degildir.

oPForck

99

75

Acilma kuvveti [%]

Acilma esnasinda engel hassasiyetini ayarlar (1=max., 99=min.)
Otomatik ayar islevi, bu parametreyi otomatik olarak %10’luk bir
degere ayarlar. Kullanici, engel hassasiyet gereksinimlerine gore
bu parametreyi degistirebilir.

cLSForcE

99

75

Kapanma kuvveti [%]

Kapanma esnasinda engel hassasiyetini ayarlar (1=max., 99=min.)
Otomatik ayar islevi, bu parametreyi otomatik olarak %10’luk bir
degere ayarlar. Kullanici, engel hassasiyet gereksinimlerine gore
bu parametreyi degistirebilir.

*=Universal avucici programlayici icin referans.
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TABLE “B” MANTIK MENUSU (Lol i)

Yapilmig
ayarlamayi
MANTIK TANIM DEFAULT isaretleyin TANIM
Tanimlama
‘I . . .. .
- Otomatik kapanma siires 1 - é)ltrgﬂ'\riglgiij(fez?)malarm etkinlestiriimesi/devreden ¢ikarilmasi (TCA ve Serbest
. 0 Acil ¢ikis agilmasi (batarya) 1 Panik énleme Islevinin etkinlestirilmesi/devreden ¢ikariimasi (Par. PANIK
Ant PR 0 “ ; ;
s Wrnim WS (LOGIC 83)* 0 ONLEME iSLEV)
rAl blol Acilmada kog darbesi 0 1 Acilmada k thinlestirme/devre d
coP ¢limada kog darbesi 0 ¢ilmada kog vurusu etkinlestirme/devre disi
o X 1 Acgilma yonintin degistiriimek istenmesi halinde bu parametreyi degistirin. Fig. AK
inu, d ir. Acllma yonu ters cevirme 0 - -
0 Standart isleme. Fig. AK
0 Acilmada aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
SAFE 1 glivenlik girisinin 1 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolu ile agilmada aktif gtivenlik
konfigiirasyonu. olarak yapilandirilmis giris.
‘ (Fig.Q1, Q2, Q3, Q4) 2 Kapanmada.aktifg[]venlilfola'rak yap|land|r|.|'n.'1|§ giris. __ :
SAFE (Fig. R1, R2, R3,R4) 0 3 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile kapanmada aktif gtivenlik
I olarak yapilandiriimis giris.
(Par.S.1 4 “Detection zone” ile agilmada aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
Kumandalara reaksiyon”) s Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile “detection zone”ile acilmada
aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
0 Acilmada aktif glivenlik olarak yapilandirilmis giris.
SAFE 2 glivenlik girisinin 1 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolu ile agilmada aktif gtivenlik
konfigiirasyonu. olarak yapilandirilmis giris.
(Fig.Q1, Q2, Q3, Q4) 2 Kapanmada.aktifgijvenlilfola'rak yap|land|r|.|-n.'1|§ giris. — :
SAFE 2 (Fig. R1, R2, R3,R4) 2 3 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile kapanmada aktif gtivenlik
B olarak yapilandiriimis giris.
(Par.S.1 4 “Detection zone” ile agilmada aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
Kumandalara reaksiyon?) s Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile “detection zone”ile acilmada
aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
0 Acilmada aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
SAFE 3 glivenlik girisinin 1 Her hareketin basinda dogru isleme kontroli ile agiimada aktif glivenlik
konfigiirasyonu. olarak yapilandirilmis giris.
(Fig.Q1, Q2, Q3, Q4) 2 Kapanmada.aktifg[jvenlilfola'rak yap|land|r|.|-n.'1|§ giris. __ :
SAFE 3 (Fig. R1, R2, R3,R4) 0 3 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile kapanmada aktif gtivenlik
I olarak yapilandiriimis giris.
(Par.S.1 4 “Detection zone” ile agilmada aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
Kumandalara reaksiyon”) s Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile “detection zone”ile acilmada
aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
0 Acilmada aktif gtivenlik olarak yapilandiriimis giris.
SAFE 4 glivenlik girisinin 1 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolu ile agilmada aktif gtivenlik
konfigiirasyonu. olarak yapilandirilmis giris.
(Fig.Q1, Q2, Q3, Q4) 2 Kapanmada.aktifg[jvenlilfola'rak yap|land|r|.|-n.'1|§ giris. __ :
SAFE M (Fig. R1, R2, R3,R4) 2 3 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile kapanmada aktif gtivenlik
B olarak yapilandiriimis giris.
(Par.S.1 4 “Detection zone” ile agilmada aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
Kumandalara reaksiyon”) s Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile “detection zone”ile acilmada
aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
0
1
MULE IFUnc.| Coklufonksiyonlu giris isleme 0 3 Coklu fonksiyonlu tipi [1. Coklu fonksiyonlu girig isleme yéntemini (Par. COKLU
inPLUE yontemi. FONKSIYONLU GIRIS ISLEME YONTEMI) ayarlayin.
3
4
door Kapi durumu gikis isleme 0 0 Kapi durumu cikis tipi [I. KAPI DURUM cikisinin isleme ydntemi ayan (Par. KAPI
SEREU yontemi. 1 DURUM CIKISI ISLEME YONTEMI)
0
1
2
3
EYPE oF " I . . 4 Kilit tipi [I. Kilitleme diizeneginin isleme ydntemi ayar (Par. KILITLEME
Lock Kilitleme cihazi isleme yontemi 1 S DUZENEGININ iSLEME YONTEMI)
6
7
8
9
. 1 ON:  Alicy, sabit kod modunda isleme icin konfigtire edilmistir.
[ '’
FiHED codE Sabit Kod 0 0 OFF:  Alicy, rolling-code modunda isleme icin konfiguire edilmistir.
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Yapilmig
ayarlamayi
isaretleyin
Tanimlama

MANTIK TANIM DEFAULT

TANIM

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilmez

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.
Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:
- Radyo mendisi araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo
kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.
- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-
T3-T4) 10s icinde basin.
Alici, 10s sonra programlama modundan ¢ikar, bu siire icinde bir dnceki noktay!
tekrarlayarak diger yeni radyo kumandalari ilave etmek mimkinddr.

C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Universal programlayici ile yaratilmis klonlarin ve programlanmis Replay’larin alicinin
bellegine eklenmesini saglar.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Programlanmig Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.

E - U-link agi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkundir

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tur.
B - C-D -E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

Koruma
seviyesinin diizenlenmesi

Prok. LEu

A - Programlama mendlerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234'tdr.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama menlilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tur.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mendlerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tdr.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.

E - U-link agi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo mendsu kullanilarak bellege kaydedilirler.
ONEMLI: Isbu yiiksek giivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhte-
melen mevcut radyo parazitlerine erisimi 6nler.

Seri mod 0

SEr (AL (Kartin, BFT agi baglantisinda

Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.

ModE nasil konfigiire edildigini

belirtir.)

Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED,
STOP) diger kartlara gonderir.

AddrESS Adres 0

“Lokal BFT agi baglantisindaki kartin 0 ile 119 arasi adresini belirtir.
(SCS OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)”

door [lodE Otomatik kapi isleme yontemi

(LOGIC 72)*

Kapi isleme tipi [1. Kapi isleme yéntemi ayari (Par. KAPI ISLEME YONTEMI)

ol |IN|Joao|ln]ld]w N

rAdAr
SEELP

Etkin kilma radari etkinlestirme

o

(LOGIC 73)*

Radar isleme tipi [I. Radarlarin isleme ydntemi ayar (Par. RADAR ISLEME
YONTEMI)

[=3 § ]

Buzzer isleme yontemi 0

buicctr (LOGIC 74)*

Buzzer tipi [. Buzzer isleme yéntemi ayari (Par. BUZZER ISLEME YONTEMI)

“Kafes” yonteminde isleme

rEuolu inD yéntemi 0

N|=JO|hd|w]|N

(LOGIC 75)*

“0"Tek kaprislemesi. . ;

I¢/Dis kapi (Par. KAFES YONTEMINDE 2 KAPI BAGLANTISI )
“1"Kap1 “Kafes” yonteminde islemede IC olarak ayarlanmis.
2" Kapi “Kafes”yonteminde islemede DIS olarak ayarlanmis.

*=Universal avugici programlayici icin referans.
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PORTUGUES

EAANHNIKA

CARACTERISTICAS TECNICAS

TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

CARACTERISTICAS MECANICAS

MECHANICAL SPECIFICATIONS

VISTA SLK A100 SMART VISTA SLK A100 SMART
VISTASLKA100R SMART | VISTA SLKAT50 SMART VISTASLKA100RSMART | VISTA SLKAT50 SMART
Passagem util . . Q@éNpo dvotypa .
1 PORTA min 750mm max 2150mm 1 HOPTA min 750mm max 2150mm
Passagem util . . Q@éNpo dvotypa .
2 PORTAS min 800mm max 2900mm 2 HOPTES min 800mm max 2900mm
folha simples 100 kg 150 kg Avtoxr uovol @UNou | 100 kg 150 kg
folha dupla 80+80 kg 120+120 kg Avtoxn SumAov @UAou | 80+80 kg 120+120 kg
Grau de proteccao IP X0 Babuoég mpootaciag IP X0
Dimensdes travessa Ver. Par. B Awotaoelg tpaBépoag | BAéme MAP. B

CARACTERISTICAS ELECTRICAS

HAEKTPIKA XAPAKTHPIZTIKA

VISTA SLK A100 SMART VISTA SLK A100 SMART
VISTASLKA100RSMART | VISTASLKA150 SMART VISTASLKA100RSMART | VISTA SLKA150 SMART
. . 220-230V~, 50/60Hz , 220-230V~, 50/60Hz
Alimentacao Tpogodoaia
110-120V~, 50/60Hz 110-120V~, 50/60Hz
Poténcia nominal 200 W 250 W OVOpaOTIKA 1oXUG 200 W 250 W
Fusiveis ve Par. K Ac@aleleg BAéme MAP. K
Tpogodoaia
Alimentacao €EQOTALATOY 31,5VDC max 500mA
ACe9SOriog 31,5VDC max 500mA aptny
Alimentacio TpogpodoaiaV SAFE 24V max 30mA
V SAFE 24V max 30mA
‘E€ob0¢ cuvayeppov
Saida alarme e . KOl KATAoTAoNG Emagn max 24V 0,5A
estado da porta Contacto méx. 24V 0,5A népTac

Radiorreceptor

Rolling -Code Frequéncia 433.92 MHz
incorporado

N°® max.

Radiocomandos 63

memorizaveis

Pressdo acustica <70dbA

Versoes de transmissores utilizaveis:
Todos os transmissores ROLLING CODE compativeis com o

@ ((er-Ready))
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EKTAKTNG AVAYKNG

Velocidade Regulavel até 1 m/s (1 PORTA) Tayxutnta Avoiypatog/ | PuBuilopevn éwg 1T m/s (1-MTOPTA)
Abertura/fecho Regulavel até a 2 m/s (2 PORTAS) KA&loipaTog PuBulopevn éwg 2 m/s (2-MOPTEX)
Velocidade De 5 a 10cm/s em automatico (1 PORTA) A6 5 €wg 10cm/s pe autopatn Aerroupyia
de aproximacao De 10 a 20cm/s em automatico (2 PORTAS) . , (1-NOPTA)
Taxomnrampocgyyione A6 10 €w¢ 20cm/s pe autduatn Aettoupyia
Campo 500, o (2-NMOPTEX)
de temperatura 20°C +55°C
) MNedio Beppokpaociag -20°C  +55°C
Ciclo Continuo a 25°C
de funzionamento
KOkAog Aettoupyiag Juvexng otoug 25°C
Baterias A
de emergéncia (opcionais) 2 x 12V 1.2Ah Mnatapiec

(mpoatpeTikd) 2 x 12V 1.2Ah

Evowpatwpévog
Pad108¢KTNG
Rolling-Code

2uxvotnta 433.92 MHz

Méy. apBuog
amoBnkevduevwy
TIOUTTWV

63

AKOUOTIKNA TTieon

<70dbA

EkS00EIG TTOUTTWV TTOU PITopoUV va Xpnoipomnoinfouv:
‘OMot ot mopmoi ROLLING CODE cupBartoi pe to

@ ((er-Reasy))
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POLSKI

PYCCKUM

DANE TECHNICZNE

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKA

DANE TECHNICZNE MECHANICZNE

VISTA SLK A100 SMART

VISTA SLK A100R SMART | VISTA SLKA150 SMART

MEXAHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKIA

Szerokos¢ przejscia
1 DRzZWI

min. 750mm max 2500mm

VISTA SLK A100 SMART

VISTASLKA100RSMART | VISTA SLKAT50 SMART

Szerokos¢ przejscia
2 DRZWI

min. 800mm max 2900mm

MonesHbIn npoxon
1 ABEPb

MWH. 750 Mm makc. 2500 mm

Wyjscie alarmowe i
status bramy

Styk max 24V 0,5A

Predkos¢ otwierania/
zamykania

Regulowana do 1 m/s (1 DRZWI)
Regulowana do 2 m/s (2 DRZW)

Ciezar skrzydta poje- MonesHbi npoxopa
dynczego 100 kg 150 kg 2 IBEPU MVH. 800 MM Makc. 2900 mm
Ciezar skrzydfa po- -
. 80+80 k 120+120 k Macca oguHouHo
dwadjnego 9 9 J—— 100 kg 150 kg
Stopien ochrony IP X0 Macca asoiiron 80+80 kg 120+120 kg
CTBOPKM
Wymiary napedu Zobacz ustep B Knacc sawmtel IP X0
DANE TECHNICZNE ELEKTRYCZNE Pasmepsbl nonepeunHbl | Cm. Mywkr B
VISTA SLK A100 SMART SJIEKTPUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
VISTA SLK A100R SMART | VISTA SLKA150 SMART ISTA SLK AT00 SHART
VISTASLKA100RSMART | VISTA SLKAT50 SMART
o 220-230V~, 50/60Hz
Zasilanie
110-120V~, 50/60Hz 220-230V~, 50/60Hz
MuTtaHne
110-120V~, 50/60Hz
Moc nominalna 200w 250w
HomwuHanbHas 200W 250 W
Bezpieczniki zobacz ustep K MOLHOCTL
Mnaskne Cm. MyHKT K
Zasilanie akcesoriéw |31,5 VDC max 500mA npeaoxpaxnTenm
[MutaHne
- . OOMONHUTENbHbIX 31,5 VDC makc. 500mA
Zasilanie V SAFE 24V maxi 30mA VCTDOICTB
MuTtaHne V SAFE 24V makc. 30mA

Bbixop aBapuinHoro
CUrHana u curHana
COCTOAHMA ABEPY

KoHTaKT makc. 24V 0,5A

Predkos¢ przyblizania

Od 5 do 10 cm/s w trybie automatycznym
(1 DRZWI)
Od 10 do 20 cm/s w trybie automatycznym
(2 DRZW)

Zakres temperatury

-20°C  +55°C

Cykl roboczy

Continu a 25°C

Perynupyetca go 1 m/c

CkopocTb OTKpbITUA/ (1 ABEPb)
3aKpbITnA Perynupyetca go 2 m/c
(2 ABEPW)
OT5 go 10 cm/C B aBTOMATUYECKOM pexnme
CkopocTb (1 ABEPb)
nNpuenmxXeHns OT 10 go 20 cm/c B aBTOMaTUYECKOM

(2 ABEPW)

Akumulatory awary-
jne

(opcjonalne) 2 x 12V 1,2Ah

Wbudowany radi-
oodbiornik

Czestotliwo$¢ 433,92 MHz

Maksymalna liczba
pilotow

R 63
z mozliwoscig ich
zapisania w pamieci
Cisnienie akustyczne | <70dbA

TemnepatypHbI
AMnanasoH

-20°C  +55°C

Pabounin ynkn

HenpepbiBHbIN npu 25°C

ABapuiiHana 6aTapen

(mononHutenbHo) 2 x 12V 1.2Ah

BcTpoeHHbIn
paavionpremMHuK
Rolling-Code

YactoTta 433.92 MHz

Makc. uncno nynsTos,
KoTopble MOryT 6bITb
3aHeceHbl B NaMATb

63

AkycTnyeckoe

Stosowane wersje nadajnikow:
Wszystkie nadajniki ROLLING CODE

kompatybilne zPrzycisk

sterowania: @ ((ER‘ReadV»

JaBfieHne

<70dbA

BapuaHTbI ncnonb3yembix nepefaTunMKoB:
Bce nepepatunku ROLLING CODE coBmectumbi cMoga.

@ ((€R-Reay))
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CESTINA

TECHNICKA CHARAKTERISTIKA

MECHANICKA CHARAKTERISTIKA

VISTA SLK A100 SMART

VISTA SLK A100R SMART | VISTA SLKA150 SMART

Uzite¢na Sitka
priichodu 1 DVERE

min 750mm max 2500mm

Uzite¢na Sirka

min 800mm max 2900mm

| TURKGE
TEKNiK OZELLIKLER
MEKANIK OZELLIKLER
VISTA SLK A100 SMART
VISTA SLK A100R SMART | VISTA SLKA150 SMART
1 KAPI . Minimum 750mm, maksimum 2500mm
kapr agilma araligi
2 KAPI

kapr agilma arahigi

Minimum 800mm, maksimum 2900mm

pfislusenstvi

31,5VDC max 500mA

NapajeniV SAFE 24V max 30mA
Vystup avl’armu a Kontakt max 24V 0,5A
stav dvefi
Nastavi'gelné do1m/s
Rychlost (1 DVERE)
otvirani/zavirani Nastavitelna do 2 m/s
(2 DVERE)

Rychlost pfiblizeni

0Od 5 do 10 cm/s v automatickém rezimu
(1 DVERE)
Od 10 do 20 cm/s v automatickém rezimu
(2 DVERE)

Rozsah teplot

-20°C  +55°C

Cyklus ¢innosti

Plynuly pfi 25°C

Nouzové baterie

(doplrikovd vybava) 2x 12V - 1,2 Ah

Zabudovany radiovy
pfijima¢ plovouciho
kédu

Kmitocet: 433.92 MHz

Max.pocetdalkovych
ovladani v paméti

63

Akusticky tlak

<70dbA

Verze pouzitelnych vysilaca:

Vsechny vysilace plovouciho kédu kompatibilnis: @ ((ER-Ready))
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V SAFE besleme

priichodu 2 DVERE
Tek kanat yuk
Nosnost kapasitesi 100kg 150kg
jednoduchych dvefi 100kg 150kg C_: anat vik
ift kanat yu
o 80+80 k 120+120 ki
Nosnost =~ 80+80 kg 120+120 kg kapasitesi ¢ d
dvojitych dvefi
- Koruma sinifi IP X0
Stupen P X0
ochrany krytim Travers boyutlari Bakiniz Par. B
Rozméry nosniku viz 0d. B ELEKTRIK OZELLIKLERI
ELEKTRICKA CHARAKTERISTIKA VISTA SLK A100 SMART
CISTA SLK A 100 SYART VISTA SLK A100R SMART | VISTA SLKA150 SMART
100
VISTA SLK A100R SMART | VISTA SLKAT50 SMART
. . 220-230V~, 50/60Hz
Elektrik beslemesi
220-230V~, 50/60Hz 110-120V~, 50/60Hz
Napajeni
110-120V~, 50/60Hz
Nominal gii¢ 200W 250 W
Nominalni
vykon 200W 250W Sigortalar Bakiniz Par. K
Pojistky Viz Od. K Aksesuar besleme | 31,5 VDC maksimum 500mA
Napajeni

24V maksimum 30mA

Alarm cikisi ve kapi
durumu

Kontak maksimum 24V 0,5A

1 m/s'ye kadar ayarlanabilir

(1 KAPI)

Agllma/kapanma hiz 2 m/s'ye kadar ayarlanabilir
(2 KAPI)
5ile 10cm/s arasinda otomatik
(1 KAPI)

Yaklagma hizi 10 ile 20cm/s arasinda otomatik
(2 KAPI)

Sicakhk araligi -20°C  +55°C

isleme devri 25°C'de devamli

Acil akuleri (opsiyonel) 2 x 12V 1.2Ah

EntegreRolling-Code Frekans 433,92 MHz

radyo alicisi

Kaydedilebilen max
63

radyo kumandasayisi

Akustik basing <70dbA

Kullanilabilir verici versiyonlari:
uyumlu tiim ROLLING CODE vericileri @ ((ER-Ready))_
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POLSKI

V.2) Z systemem uchylania skrzydet na zewnatrz mod. SASA (rys. 2).
W przypadku zastosowania skrzydet uchylanych na zewnatrz wystarczy
popchnac skrzydta od frontu, a one otworza sie tak, jak drzwi uchylne we
wskazanym kierunku drogi ucieczki. Kiedy skrzydta uchylane na zewnatrz
zostaja otworzone, styk elektryczny blokuje automatyke az do ponowne-
go ustawienia skrzydet w pozycji przesuwania. Aby przywrdci¢ zwykte
dziatanie wystarczy ustawi¢ skrzydto w zwyktej pozycji przesuwania.
Podczas instalacji urzadzenia SASA nalezy stosowac sie do whasciwych
instrukgji montazowych.

OSTROZNIE! Instalator zobowiazuje sie do przeszkolenia uzytkownika z
przeprowadzeniaodblokowaniarecznegodlaceléow manewréwawaryjnych.

PYCCKNIA

V.2) C aHTUNaHMKOBbIMU WapHupamu mog. SASA (Puc. 2).

Mpn HanuuMm CTBOPOK C aHTUMAHUKOBLIMY LIAPHMPAMMN [OCTAaTOYHO
TOJIKHYTb CTBOPKW Criepefy, 1 OHY OTKPOIOTCA, Kak pacrnalliHasa ABepb, B
HanpaBneHnn ykasaHHOro Nyt 3Bakyauuu. lMpv npuBeaeHnn B AeicTere
CTBOPOK C aHTMMaHUKOBbLIMW LWapHUPaM/ 3NMeKTPUYECKUI KOHTaKT
6noKMpyeT aBTOMATWKy [0 Tex rop, noka He OyAeT BOCCTaHOBNEHO
NonoXeHne ANnA pasgBUKHON PaboTbl CTBOPOK. [nA BOCCTaHOBNEHUA
06blYHOW PaboTbl AOCTATOYHO MPUBECTU CTBOPKY B MONOXEHUe ANA
06bIYHOrO CKOMbXeHWA. [inAa ycTaHOBKM ycTporicTBa SASA cobniopanite
cneymnanbHble MHCTPYKLMU MO MOHTaxKy.

BHUMAHUWE! MoOHTaXHMK 06A3yeTcA MPOUHCTPYKTUPOBATb
3KCnNyaTauMoOHHMKa MO UCMONb30BaHNI0 YCTPOMCTBA pa36/oKMpoBaHmnA
ANA MaHEeBPOB B SKCTPEHHbIX CUTYaLnAX.

MANOBRA DE EMERGENCIA, XEIPIZMOX EKTAKTHZ ANATKHE, CYKL AWARYJNY, YIPAB/IEHUE MAHEBPAMMU
B ABAPUIHBIX CUTYALIMAX, NOUZOVE OVLADANI, ACIL MANEVRASI

PORTUGUES

V.1) Sem dispositivos de bloqueio ou de baterias tampao (Fig. 1).
As portas abrem-se deslocando-as manualmente no sentido de escorri-
mento abertura.

EANHNIKA

V.1) Xwpig cuoTtipata KAEWSwHatog 1 epedpikég pmatapieg (Fig. 1).
OumopteGavoiyouv mMéCoVTAG UE TO XEPLTA GUANATIPOG TN POPA AVOiYUATOG,.

POLSKI

V.1) Bez blokad lub bez akumulatoréw buforowych (rys. 1).
Drzwisa otwierane przy pomocy recznego przesuniecia skrzydetw kierunku
otwierania.

PYCCKUN

V.1) be3 ycTpoiicTB 6noknpoBKu nnm 6ydepHbix 6atapen (Puc.1).
[lBepU OTKPbIBAIOTCS, EC/IN BPYYHYIO TONIKHYTb CTBOPKW B HanpaBieHnn
nepemelleHuns Ans oTKPbITUA.

CESTINA
V.1) Bez blokovacich zafizeni ¢i vyrovnavacich baterii (obr. 1).
Dvefe se oteviouru¢nimzatlacenim do kiidel dvefive sméruzasouvaninebo.

TURKCE

V.1) Kilitleme diizenekleri veya tampon akii olmadan (Fig. 1).
Kapilar, kanatlar agiima yoéniinde elle itilerek acilirlar.

PORTUGUES

V.2) Com dispositivos com portas de empurrar mod. SASA (Fig.2).

No caso portas de empurrar, é suficiente empurrar frontalmente as portas
para que se abra como uma porta de batente no sentido da via de fuga
indicada. Quando sao acionadas as portas de empurrar, um contacto
elétrico bloqueia a automatizagao até ao restabelecimento da posicao de
escorrimento das portas. Para restabelecer o funcionamento é suficiente
colocar a porta na sua posicdo de normal escorrimento. Para a instalagao
do dispositivo SASA seguir as instru¢des especificas de montagem.
ATENCAO! O instalador compromete-se a instruir o usuario acerca da
utilizacao do desbloqueio para as manobras de emergéncia.

EAAHNIKA

V.2) Mg cuotijpata avasimAoUpevwv @UAAwV povt. SASA (Fig. 2)

Y& mepimtwon avadimoUPeVWY @UANWY, OPKE( va TIIECETE amod UnPOC Ta
@UANA yia va avoi§ouv wg pia kotvr mopta mpog Tnv 086 Siaguync. Otav
EVEPYOTIOLOUVTALTA AVASITTAOUEVA PUANQ, LA NAEKTPIKH ETAPH UTTAOKAPEL
TO OUOTNHA AUTOUATIONOU éwg OTou emavéABouv og cupopevn Béon ta
@UNa.Mavaanmokataotadein Aettoupyia, aszi va anavawépstalro @UN\O
otnv Kavovu<r] oupoduevn Béon.MNatnveykatdotaon Tou cuoTHUAToG SASA
EQAPHOOTE TI¢ 0dnyieg TomobEtnong.

MPOXOXH! O eykaTaoTATNG UTOXPEOUTAL VA EKTTALSEVGEL TO XPHOTN
Yla TOUG XEIPIOHOUG EKTAKTNG AVAYKNG.

CESTINA

V.2) Se zafizenim pro vytlaceni kiidla dvefi mod. SASA (obr. 2)

V pfipadé dvefi s vytlacenim staci ¢elné zatlacit na kfidla dvefi, aby se
otevrela jako u dvefi s oto¢nymi k¥idly ve sméru oznaceného Uniku. Kdyz
se zapnou dvefe s prolomenim, elektricky kontakt zablokuje automatiku,
dokud se dvefe nedostanou do polohy pro posuv kfidel. Pro obnoveni
¢innosti staci uvést kiidlo zpét do normalni polohy pro posuv. Pro instalaci
zafizeni SASA dodrzujte specifické montazni pokyny.

POZOR! Instalac¢ni technik se zavazuje poucit uzivatele o pouzivani
odjisténi dvefi pro nouzové otevieni.

TURKCE

V.2) SASA modeli panik ¢ikis kanadi diizenegi ile diizenegi ile (Fig. 2).
Panik cikisi kanatlarinda kanatlarin kanath bir kapi gibi belirtilen kacis
yoniinedogruagiimalariicin kanatlarin 6ne dogruitilmeleriyeterlidir. Panik
¢ikis kanatlariisletildiklerinde bir elektrik kontagi mekanizmayi kanatlarin
kayma pozisyonu yeniden diizenlenene kadar kilitler. islemenin yeniden
diizenlenmesiicinkanadin normal kayma pozisyonuna getirilmesiyeterlidir.
SASA dlizeneginin montaji icin 6zel montaj bilgilerini uygulayin.

DIKKAT! Montaj gorevlisinin acil durum manevralari icin serbest birakma
diizeneginin kullanimini kullaniciya 6gretmesi zorunludur.
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POLSKI

V.3) Z zamkiem elektrycznym mod. ERV (rys. 3).

Jezeli zatozony jest zamek elektryczny mod. ERV, nalezy aktywowac polecenie
odblokowaniarecznego. Dzwigienka sterowania (rys. 3ad A) znajduje sie niedaleko
napedu silnikowego. Po przesunigciu dzwigienki na dot zamek elektryczny mozna
odblokowacrecznie, a skrzydtamoznarecznie przesunaé w kierunku otwierania. Aby
ponownieakt?/wowaczamekelektryczny,przesunqcdZW|g|enkedogory(r s.3ad.A).
Podczas instalacji recznego odblokowania ERV nalezy stosowac sie do wtasciwych
instrukcji montazowych.

OSTROZNIE! Instalator zobowiazuje si¢ do przeszkolenia uzytkownika z
przeprowadzeniaodblokowaniarecznegodlacelowmanewréwawaryjnych.

A Nalezy odnies¢ sie do paragrafuT.4) SPOSOB DZIAt ANIAURZADZ-
ENIA BLOKUJACEGO i do TABELI,B"W MENU LOGIK (logic) dla ré6znych
sposobow dziatania.

PYCCKUI

V.3) C 3amkom c anekTponpusogom moga. ERV (Puc. 3).

Mpu HanMuum 3amKa C anekTponpmeogom mog. ERV Heobxoanmo noakntountb
KOMaHAbl py4yHOro pa3bnokmpoBaHusA. Pbluaxok ynpasneHus (Puc. 3, nos. A)
pacnonoxeH psaaoM ¢ NPUBOAHBIM 6oKoMm. py NepemelLeHnn pbluaxka BHU3
3aMOK C 3N1EeKTPONPUBOLOM Pa3bIoKINPYeTCs BPYUHY!IO, Y CTBOPKM MOXHO TONKHY Tb
pyKamn B HampaBfieHUW MepemelleHna npn OTKPbITUK. YTo6bl BOCCTaHOBUTH
COCTOAIHUE 3N1eKTPO3aMKa, MOTAHUTE PblyaxoK BBepx (Puc. 3, no3. A).

[ina ycTaHOBKM yCTPONCTBA pyyHoro pasbnokuposaHus ERV cobniopgaiite
cneyyanbHbIe MHCTPYKLMM MO MOHTaXY.

BHUMAHUWE! MoHTaXHMK 006A3yeTcA NPOMHCTPYKTUPOBATb
3KCNnyaTaLMOHHMKa MO MCNONb30BaHMIO YCTPONCTBa pa3bnoknposaHmns
ANA MaHeBPOB B DKCTPEHHbIX CUTYaLMnAX.

ACI\Q. Mapar pa¢ T.4) PEXXMMblI PABOTbl BJTOKUPYIOLLEIO
YCTPOUCTBAnTABINLY“B"JTOTIKA MEHIO anA pa3nnyHbIX pexxumoB
paboTbl.
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PORTUGUES

V.3) Com fechadura elétrica mod. ERV (Fig. 3).

Em presenca do dispositivo fechadura elétrica mod. ERV, é preciso ativar o
comando de desbloqueiomanual.Aalavancade comando (Fig. 3 Ref.A) esta
situada nas proximidades da motorizacdo. Puxando para baixo a alavanca,
afechadura elétrica é desbloqueada manualmente e as portas podem ser
empurradas a mao no sentido de escorrimento abertura. Para restabelecer
a fechadura elétrica, empurrar a alavanca para cima (Fig. 3 Ref. A).
Paraainstalagado do desbloqueio manual ERV siga as instru¢des especificas
de montagem.

ATENCAO! O instalador compromete-se a instruir o usudrio acerca da
utilizacao do desbloqueio para as manobras de emergéncia.

A Consulte o paragrafoT.4) MODALIDADE DE FUNCIONAMENTO DO
DISPOSITIVO DE BLOQUEIO e a tabela TABELA “B” MENU DE LOGICAS
(logic) para os diferentes modos de funcionamento.

EANHNIKA

V.3) Me nAektpikn kKAeidapia povt. ERV (Fig. 3).

Eav umdpxel nhektpikn kAewdapia ERV, mpémel va xpnoipomoinBei to
XEIPLOTAPIO XElpokivnTou EeKAEIOWHATOC. O poxAOG eAéyxou (Fig. 3 - A)
BpiokeTalkovtd oTto HOTEP. TPABWVTACTTPOC TA KATW TO HOXAD, N NAEKTPIKN
KAEISapLd EeKAEIOWVEL XELPOKIVNTA KL TA UAND AVOiyOUV HE TO XEPLTIPOG
N POPAaVOiyHATOG. Ma TNV AMOKATACTAN TNCAEITOUPYIAC TNCKAEISAPLAG,
TIEOTE TO PHOXAG TIPOG Ta Tavw (Fig.3 - A).

MNa v €yKaTaoTaon Tou GUOTARATOG Xelpokivntou Eekheldwuarog ERV
EQAPHOOTE TI¢ 0dnyiec TomobEtnong.

MPOXOXH! O eykATaGTATNG UTTOXPEOUTAL VA EKTAISEVOEL TO XPOTN
Yl TOUG XEIPIOHOUG EKTAKTNG AVAYKNG.

Avatpé€te otnvrapdypago T.4) TPOMOZ AEITOYPIIAZ AIATAZHZ
MMAOKAPIZMATOX kat otov MINAKA “B” MENOY AOTIKON (logic) ya
Toug S1aPOPETIKOUG TPOTTIOUG AEITOUPYIAC.

CESTINA

V.3) S elektrickym zamkem mod. ERV (obr. 3).

V piipadé elektrického zamku mod. ERV se musi zapnout povel pro ru¢ni odjisténi.
Ovladacipacka (obr.3 pol.A) jev blizkostimotoru. Zatazenim packy dolG se elektricky
zémek ru¢né odjisti a kiidla dvefi Ize rukou zasunout ve sméru pohybu pfi otvirani.
Pro zamceni elektrického zamku zatlacte packu nahoru (obr. 3 pol. A).

Pro instalaci ru¢niho odjisténi ERV dodrzujte specifické montézni pokyny.
POZOR! Instalacni technik se zavazuje poucit uzivatele o pouzivani
odjisténi dvefi pro nouzové otevieni.

A,Odkazujeme na odstavec T.4) FUNKCNIi REZIM ZARIZENI BLOKO-
VANI a na tabulku TABULKA ,B” NABIDKA LOGIK (logic) pro rGzné
funkeni rezimy.

TURKCE

V.3) ERV modeli elektrikli kilitli (Fig. 3).

ERV modeli elektrikli kilit diizeneginin takili olmasi halinde, elle serbest birakma
kumandasinin etkinlestirilmesi gerekir. Kumanda kolu (Fig. 3 Rif. A) motor yakinina
yerlestirilmistir. Kol asagiya dogru cekildiginde elektrikli kilit elle serbest birakilir
ve kanatlarin elle aciima yoniinde itilmeleri miimkiin olur. Elektrikli kilidin yeniden
dizenlenmesi icin kolu yukariya dogru itin (Fig. 3 Rif. A).

ERV elle serbest birakma diizeneginin montaji icin 6zel montaj bilgilerini uygulayin.
DIKKAT! Montaj gérevlisinin acil durum manevralan icin serbest birakma
diizeneginin kullanimini kullaniciya 6gretmesi zorunludur.

A Farkli galisma modlari icin T.4) KILITLEME CiHAZI CALISMA MODU
balimiine ve TABLO “B” LOJIK MENUSU (lojik) bakin.

D814266 0AA01_03



D814266 0AA01_03

. MONTAGEM HASTE CARTER, ZYNAPMOAOIHEZH EAAZMA KAPTEP, MONTAZ WSPORNIK POKRYWY,
CHEOPKA KPEMNEHUE KAPTEPA, MONTAZ TRMEN KRYTU, MONTAJ KARTER BRAKETI

B: ABERTO
ANOI=E
OTWARTY
OTKPbITO
OTEVRENO
ACIK

A: FECHADO
KAEIZTO
ZAMKNIETE
3AKPbITO
ZAVRENO
KAPALI

L~

=

MONTAGEM E LIGACAO A TERRA DO CARTER (DIREITA/ESQUERDA), *YNAPMOAOIH:H KAI FEIQXH KAPTEP
(AEZIA/APIZTEPA), MONTAZ | UZIEMIENIE NA ZIEMI (WERSJA LEWA/WERSJA PRAWA), YCTAHOBKA U
3A3EMJIEHUE KAPTEPA (NMPABASI/JIEBAfl), MONTAZ A UZEMNENIi KRYTU (VPRAVO/VLEVO), MONTAJ VE TOPRA-
KLAMA KARTERI (SAG/SOL)

*1
TRAVESSA, TPABEPSA, OBUDOWA NAPEDU,
MOMEPEYMHA, NOSNIK, TRAVERS.

*2
CARTER, KAAYMMA,
OStONA, KPbILLKA,
KRYT, KARTER

Cabo de terra com anel nas extremidades,
Kahwd1o yeiwong pe oTpoyyulo @I¢ oTa AKpa, !
Przewdd uziemiajacy z oczkiem na koncu, /\

3azemnaioLWmin Kabenb ¢ ylkaMmn Ha KOHLAX,
Zemnici kabel s o¢ky na koncich,
Uclarda halkal toprak kablosu

Ligacao a terra do Carter,

[eiwon kaptep,
6 6 Uziemienie pokrywy,

16 @ 2 E@ @ 3a3emneHue KapTepa,
—~ _ S / T - Uzemnéni krytu,
 — 6 17 ‘ Topraklama Karteri

VISTA SLK A100 SMART / VISTA SLK A100R SMART / VISTA SLK A150 SMART - 79

A

T




MONTAGEM BORRACHAS ANTIVIBRACAO CARTER, ZYNAPMOAOIHEIH ANTIKPAAAEIMIKA AAXTIXA
KAPTEP, MONTAZ GUMKI ANTYWIBRACYJNE POKRYWA, CEOPKA AHTUBUBPALIMOHHDbIE KAYYYKUN
KAPTEP, MONTAZ ANTIVIBRACNI TLUMICE CARTER, MONTAJ TiTRESIM ONLEYIC i LASTIKLER KARTER

www.bft-automation.com

Via Lago di Vico, 44 ITALY
36015 Schio (VI)
T+3904456965 11
F +39 0445 69 65 22

SPAIN

BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS SL
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Granollers, Barcelona, Spagna

FRANCE

AUTOMATISMES BFT FRANCE SAS
50 rue jean zay
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GERMANY
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BFT AUTOMATION UK LTD
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BFT AUTOMATION (SOUTH) LTD
Enterprise House Murdock Road, Dorcan,
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PORTUGAL

BFT PORTUGAL SA
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POLAND
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BFT AUTOMATION IRELAND
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CZECH REPUBLIC

BFT CZ SRO

Ustecka 533/9, 184 00 Praha 8,
Czech

TURKEY
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BFT AMERICAS INC.
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Beach FL 33426

AUSTRALIA
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