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INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO AUTOMATIZAGCOES PARA PORTAS BASCULANTES DE MOLAS E SECCIONAIS
OAHTEX XPHXHX KAI ETKATAXTAXHX AYTOMATIZMOI TIA MONOKOMMATEZX KAI TIOAYZIMAXTEX MOPTEXZ OPOOHX
INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI AUTOMATYKA DO BRAM UCHYLNYCH | SEKCYJNYCH

PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE W SKCTITYATALINN VHCTPYKUMA MO MOHTAXY 3NEKTPOMNPUBOAA A1 CEKLIMOHHBIX BOPOT
INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI AUTOMATICKE SYSTEMY PRO VYKLOPNA A SEKCNI VRATA

KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI MONOBLOK VE SEKSIYONEL KAPILAR ICIN OTOMASYON SiSTEMLERI

Atengéo! Ler atentamente as “Instrucdes ” que se encontram no interior! Mipogoxn! Alapacte pe mpoooxr Tic “Mpoeidomoiioelc” oto eowTtepikd! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w
srodku! BHumaHume! BHmaTenbHo npoutrTe Haxoasawmecs BHyTpn “UHcTpykumumn”! Varovani! Prectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilan” dikkatle okuyunuz!

AZIENDA CON

U K SISTEMA DI GESTIONE |’ |||| | | | "
CERTIFICATO DA DNV GL
@ c n =1S0 9001=
=1S0 14001 = 87027908"772640">




1) GENERALIDADES

O sistema BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 ¢ apropriado para motorizar portas seccionais (fig.1), portas basculantes que se recolhem completamente (fig.2)
e portas basculantes de contrapesos por meio de um especial braco de avancamento (fig.3). A altura maxima da porta basculante nao deve superar os 3 metros. A
instalacdo é de facil execucdo e permite uma montagem rapida, sem que seja necessério efectuar nenhuma modificacdo na porta. O blogueio no fecho é mantido
pelo motorredutor irreversivel.

1) GENERALITA

To ovotnua BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 ival KatdAAnAo yta Tnv Kivnon moAlomactwy Bupwv 0po@ig (EK. 1), LOVOKOUUATWY Bupwv 0po@i¢ HE EAatrpla
TARPOUG AMOOUPONG (EIK. 2) KA AVATPEMOPEVWY Bupwv e avTifapa péow 181Kou Bpayiova petakivnong (€ik. 3). To péyloto VYOG TNG LOVOKOUHATNG TOPTAG OPOPNG
Sev mpémel va umepPaivel Ta 3 pétpa. H amir eyKatdotaon MTPEMEL TN YPriyoen TomoB£tnon Xwpig kapia tpomomnoinon otnv mopta. H ac@dlion o kAelotr Béon
Slatnpeitat améd Tov NAEKTPOUEIWTAPA piag KateuBuvong.

1) UWAGI OGOLNE

System BOTTICELLISMART BT AV 850-1250 nadaje sie do napedu bram sekcyjnych (rys.1), bram uchylnych wystajacych wykorzystujacych sprezyny catkowicie sktadanych
(rys.2) oraz bram uchylnych z przeciwwagg i ze specjalnym ramieniem ciggngcym (rys.3). Maksymalna wysokos¢ bramy uchylnej nie moze przekracza¢ 3 metréw. Latwosc
instalacji pozwala na jej szybkie wykonanie bez konieczno$ci modyfikacji w drzwiach. Blokada w pozycji zamknietej jest utrzymywana przez nieodwracalny motoreduktor.

1) GENERAL OUTLINE

The BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 system is suitable for motorising sectional doors (fig. 1), protruding fully retracting spring-operated overhead doors (fig.
2) and counterweight overhead doors provided with an appropriate towing arm (fig. 3). The overhead door must not be higher than 3 metres. Its easy installation
allows fast fitting without needing the door to be modified. The irreversible gearmotor keeps the door locked in the closing position.

1) OBLLAA UHOOPMALIUA

Mpueog «BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250» npefjHa3HaueH /1A aBToMaTv3aumm ceKumnoHHbix (Fig.1), nogbeMHo-noBopoTHbIX BopoT (Fig.2) a Takxe BOpOT C
npotmoBecom (Fig.3). MakcrmanbHas BbiCOTa NpoeMa He JOJSIKHa NpeBbIwaTh 3 MeTpa. YCTaHOBKa NPUBOJA BbIMOJIHAETCA NIErKO 1 ObICTPO, MOHTaX He TpebyeT
N3MeHeHWN KOHCTPYKLUM BOPOT. Mpu 3aKpbITUM BOPOTa 6I0KUPYIOTHCA HEPEBEPCUBHBIM PeflyKTOPHbIM [iBUraTesiem.

1) VSEOBECNE UDAJE

Systém BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 je vhodny k motorovému pohonu sekcnich vrat (obr. 1), vykyvnych vrat s pruzinovym systémem a Gplnym zasouvanim
(obr. 2) a vykyvnych vrat s protizavazim s vlastnim taznym ramenem (obr. 3). Maximalni vyska vykyvnych vrat nesmi prekrocit 3 metry. Instalace je snadna a umoznuje
rychlou montéz bez Gprav vrat. Vrata jsou v zaviené poloze zajisténa nevratnym redukénim motorem.

BRTS

Néo fornecidas

Agv SatiBetat

Nie dostarczane w zestawie

He BXOAUT B KOMMNEKT MNOCTaBKM
Neni soucasti dodavky

Tedarik dahilinde degil
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COMPOSICAO DO KIT - XYNOEXH TOY KIT - SKLAD ZESTAWU
NMPOBEPDBTE NMOJIOXKEHUE KOMIJIEKTA - SLOZENI SADY - KIT ICERIGI
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Para instalagées que precisem que o operador trabalhe em alturas acima de 2 metros em relagdo ao plano inferior, é obrigatdrio o uso de equipamentos com niveis de
seguranga maiores como andaimes ou tablados. Para atividades fora da Itdlia, verifique anteriormente a norma especifica local.

a eykataotdoeig mou amaitolV o XEIPIOTHG va eVepyel o UYnN peyaAitepa amd 2 pétpa o oUyKpIon UE TOV KATw 6powo, ival ummoxpewTikh n xprion eomAiopol ue
uYnAdtepa emimeda aopaleiag, onmws okaAwotée. la dpaotnpioTnTes KTOC Italiag, va eAEyXeTe TAVTA TOV OXETIKG TOMIKO KAVOVIOUO.

w instalacjach, ktére wymagajq pracy operatora na wysokosci wiekszej niz 2 metry od podfoza, obowigzkowo nalezy stosowac sprzet o zwiekszonym poziomie
bezpieczenstwa, taki jak np.rusztowanie lub rusztowania jezdne. Odnosnie dziatar prowadzonych poza terenem Wtoch nalezy wczesniej sprawdzic przepisy obowiqzujqgce
w danym miejscu.

[inaycmaHosok, 3kcnayamayus Komopbix npednosideaem, 4mo onepamop pabomams Ha 8bicome 6os1ee 2 Mempos 0m Haxo0AWe20CA N0O HUM NOKPbIMUS, He06X00UMO
ucnosnb3osame cpedcmaa, obecneyusaroujue 6osee 8bICOKUU yposeHb 6e30nacHOCMU, makue KaKk MOCMKU UJu nepedsuxHble naamgopmel. [leped 8binosHeHUem
pabom 3a npedenamu manuu cnedyem npedsapumesibHO 03HAKOMUMbCA ¢ Mpebo8AHUAMU HAUUOHAbHO20 3aKOHOOamesbcmad.

U zarizeni, kterd vyZaduji, aby provozovatel pracoval ve vyskdch vice nez 2 metry nad podlahovu, je povinné pouZivat vybaveni s vétsim zabezpecenim, jako je leSeni nebo
pracovni plosina. Pro ¢innosti mimo Itdlii ovérte nejprve danou mistni legislativu.

Operatdriin asagidaki zemine gére 2 metreden daha yiiksek seviyelerde calismasini gerektiren kurulumlar icin, iskele veya képriiler gibi daha yiiksek giivenlik seviyelerine
sahip ekipmanlarin kullanilmasi zorunludur. Italya disindaki aktiviteler iin, éncelikle yerel mevzuati kontrol edin.
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@ Instalacao do motor com teto PADRAO- Eykatdotaon kivntipa pe TYMIKH opo@n- A Instalowanie silnika z sufitem
STANDARDOWYM-YcTaHoBKa aBuratens Ha notronke CTAHAAPTHOW Bbicotbi-Instalace motoru se STANDARDNIM stropem -
STANDART tavanl motor kurulumu

P

Equilibre a secao!
E§iocoppomnote 1o Turfpal
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupynTe cekuuio!
Vyvazte sekcni vrata!
Boliimii.dengeleyin!

*

Nao fornecidas

Aev SiatiBetat

Nie dostarczane w zestawie

He 8xo0um 8 komniekm nocmasku
Neni soucdsti doddvky

Tedarik dahilinde degil

Instalacdo do motor com teto MAIS ALTO (prolongamento) - Eykatdaotaon kivntipa pe MO YWHAH opon (mpoéktacn)
Instalowanie silnika z §yﬁtem WYZSZYM (przedluiacz)-yﬂa_ﬂosxa ABuratens Ha Bbicokom notonke (YAJIMHUTEb)
Instalace motoru s VYSSIM stropem (prodlouzeni) - DAHA YUKSEK (uzatilmis) tavanl motor kurulumu
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110 + 170
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Equilibre a'secao!
E§iocoppomiote 1o Tpurpal
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupynTe cekyuio!
Vyvazte sekéni vrata!
Boliimii dengeleyin!

E aconselhdvel posicionar o o erador de forma a manter o ramo dianteiro
da alavanca o mais horizontal possivel (ver figura), sem prejuizo de que serd
verificada, pelo instalador, a conformidade com a normativa relativa aos im-
pactos.

ZuvIoTdTal N OTEPEWON TOU XEIPIOTH KATA TETOIO TPOTTO, WOTE VA UMOPE( O
eumpdobioc kKAadog Tou poxAou va diatnpeitar 600 1o Suvatov mio opi{ovtia
(E)\. Eikéva), umo Tov 6po 0TI 0 €yKATAOTATNG MPEMEL va emainBeloel Ot
NPNAONKE N vouoBeoia OXETIKA LUE TIG EMITTWOEIC.

Zaleca sie zamocowanie napedu w taki sposéb, aby przednia czes¢ dzwigni
znajdowata sie jak najbardziej poziomo (patrz rysunek), przy zatozeniu, ze
instalator musi sprawdzi¢ zgodnosc z przepisami dotyczqcymi uderzen.

PekomeHOyemcs ycmaHos8ume onepamopa makum 06pasom, 4mobbl
nepedHaAs 4acme peldded 6bl1d MAKCUMAJIbLHO 20pU3OHMAILHOU (CM.
PUCYHOK), NpU YC/108UU NPOBEPKU MOHMAXXHUKOM COB/1100eHUsA Hopmamuea
OMmHocumesnbHoO yoapHo20 8030elicmaus.

Doporucujeme operdtor upevnit tak, aby predni rameno pdky drZelo co
nejvice v horizontdlni poloze (viz obrdzek), za predpokladu, Ze instalacni
technik zkontroluje, zda byly dodrZeny predpisy tykajici se ndrazu.

Operatdr kolun én kismini olabildigince yatay (bakiniz sekil) bir sekilde sabit
tutmalidir, montaj teknisyeni ise durur konumdayken tesisatlar ile ilgili stan-
dartlara uygun oldugunu kontrol edecektir.
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@ 1COMPRIMENTOCORRETODOTRILHO-ZQZTOMHKOZPAI'AZ-PRAWIDLOWADLUGO$CSZYNY
COOTBETCTBYIOLLAAANIMHA PEJIbCA-SPRAVNADELKAKOLEJNICE-DOGRURAY UZUNLUGU
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* dahilingg doul;?;:' dodzyy,,
2000-2400 | 2900 | 3300 min €SUarlay,
2400-3000 | 3500 | 3900 min
2 FIXACi\O CORRETA DO TRILHO DE ACORDO COM A ALTURA DA PORTA A PARTIRDO TETO
TOITH ZTEPEQXH PATAZ ANAAOIA ME TO YWOZX THX MOPTAX ANO THN OPO®H
PRAWIDLOWE MOCOWANIE SZYNY W ZALEZNOSCI OD WYSOKOSCI BRAMY OD SUFITU
COOTBETCTBYIOLWLEE KPEMJIEHUE PEJIbCA B 3SABUCMMOCTU OT BbICOTbl BOPOT O MOTOJIKA
SPRAVNE UPEVNENI KOLEJNICE PODLE VYSKY AOD STROPU
KAPININ TAVANDAN YUKSEKLiIGINE GORE DOGRU RAY SABITLEMESI
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3 FIXACAO CORRETA DO TRILHO EM CASO DE ARQUITRAVE SOBRE A PORTA Se ndo for possivel apoiar o trilho na parede da seccéo:
ZQITH ZTEPEQXIH THE PATAZ ZE NEPINTQZH YMNAP=HZ TPABEPZAZ (NMPEKI) MANQ ANO THN NMOPTA Av dev umopei va otnpIxTel n pdya oTo ToiYwa TG OmaoThg:
PRAWIDLOWE MOCOWANIE SZYNY W PRZYPADKU NADPROZA NAD BRAMA .Jezeli nie mozna dosunq¢ szyny do $ciany bramy sekcyjnej:
COOTBETCTBYIOLLEE KPEMJIEHUE PEJIbCA B CJZTYYAE BAJIKU HAZ1 BOPOTAMMW Ec/1u HE803MOXHO pa3mecmume pesibC Ha CMeHKe CeKUUOHHbIX 80pom:
SPRAVNE UPEVNENI KOLEJNICE V PRIPADE NADPRAZI NAD DVERMI Pokud neni mozné opfit kolej o sténu profilu:
KAPI UZERINDE ARSITRAV VARSA DOGRU RAY SABITLEMESI Eger ray duvarin iizerine yerlestirilemiyorsa:

Y *
R X A Y
A 7 T >70 | 170-230| <300 186
= X >70 |170-260 <400 266
186 %
* @ GIONONS 6 o o o
e
266 %
h % @ OGS © o o o
1

A extensao poderia reduzir o curso util do trilho. H mpoéktaon pmopei va peiwoet Ty weéAiun dtadpopun tng payac.

Przedtuzka moze skrécic¢ skok uzyteczny szyny. YanuHutenb MoxeT yMeHbLUNTb MOSIE3HbIN XOA penbca.
Prodlouzeni by mohlo omezit uzite¢nou dréhu kolejnice. Uzatma rayin kullanilabilir kursunu azaltabilir.
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DIMENSOES - AIAXTAZEIZ - WYMIARY - TABAPUTbI -ROZMERY - BOYUTLAR
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2905 / 3505 214

* Percurso utile/ AIAAPOMH wéhpun / CZAS ROBOCZEGO / XO[] nonesHbiii / ZDVIH uzite¢ny/ STROK Kullanilir

D814254 0ANO1_01

MONTAGEM DO TRILHO - XYNAPMOAOTHZH FPAMMHZX - MONTAZ SZYNY - CEOPKA PEJIbCOBOIO NMNyTU
SESTAVENI KOLEJNICE -RAY MONTAJI

Mpapun duo Tepayiwy,
Szyna dwuczesciowa,
[lByxcocTaBHOW pesbc,
Dvoudilna kolejnice,
Iki parcali ray

cadeia,A\ucida, tancuch
Llenb , Retéz, Zincir Nnovo, Véoc, nowy
HOBbIU, NOVY, yeni
BOTTICELLI SMART BTAV | BOTTICELLI SMART BT A
850-1250 850

NN NN
NN NN

correia, lpavtag, pasek,
pemeHb, popruh, kayis

Trilho Unico, Movn ypaupn,
Szyna jednoczesciowa,
LlenbHbin penbc,

Jedina kolejnice, Tekli ray

novo, véog, nowy vecchie, old, anciens
HOBbI, NOVY, yeni alt, viejo, oud

2
!ﬂﬂ\I\Nnnml‘m“wlnw‘
(/)

VUL

Al
4

6 BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250




D814254 0ANO1_01

FIXAGAO DA HASTE “PORTA-TRILHO” NO TETO - XTEPEQXH EAAXMATOZX “XTHPI=HX FPAMMHZ” ZTHN OPO®H - MOCOWANIE
OBEJMY WSPORNIKOWEJ SZYNY NA SUFICIE - KPEME HECYLLEFO KPOHLUTEWHA PEJIbCA HA MOTOJIKE -UPEVNENI “DRZAKU
KOLEJNICE” NA STROP -"TAVANA MONTE EDILEN” ASKI APARATLARININ SABITLENMESI -

FIXACAO DO TRILHO NO TETO - XTEPEQXH FPAMMHX XTHN OPO®H - MOCOWANIE SZYNY NA SUFICIE-KPEMEX PEJIbCA HA
MOTOJIKE - UPEVNENI KOLEJNICE NA STROP - RAYLARIN TAVANA SABITLENMESI

FIXACAO DO TRILHO NO TETO_COM HASTES - X*TEPEQXH FPAMMHZ XTHN OPO®H ME EAAZMATA - MOCOWANIE SZYNY NA
SUFICIE ZA POMOCA OBEJM - KPEMEK PEJIbCA HA NMOTOJIKE KPOHLUTEMHAMMU - UPEVNENi KOLEJNICE NA STROP S DRZAKY -
AVANA ASKI APARATLARIYLA SABITLENMESi

Ndo fornecidas
Aev SiatiBetat
Nie dostarczane w zestawie

He 8x0dum & komnsiekm nocmasku max
55mm

ww €|

M

Neni soucdsti doddvky —

Tedarik dahilinde degil ;E O

=

@10 mm
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MONTAGEM DO TRAGO DE TRAGAO - ZYNAPMOAOTHZH BPAXIONA EAKYZHZ-MONTAZ RAMIENIA POCIAGOWEGO
CBOPKA MPOTUBOBECA -SESTAVENI TAZNEHO RAMENE - CEKME KOLLARININ KURULUMU

I

3
I

ORI |-

PH2

Z ELEMENTOW Z OBROCONA GLOWICA-CMELIMAJIbHBIE BUAbl YCTAHOBKIW C MOBOPOTHOW rOJIOBKOV
NI INSTALACE S OTOCENOU HLAVOU- HAREKETLI TASIYICI KAFALARIN KISMi KURULUMU

Para instala¢des da cabeca a 90°, monte a cabeca no trilho antes de montar o trilho no teto.
MNa eyKataoTaoelg TNCKEPANG 0 90°, TOMOOETAOTE TRV KEPAA GTN YPAUMT) TPV GUVAPHONOYROETE
W Ypapun otnvopoen. . ) . i . .

celu zainstalowania glowicy obréconej o 90°, zamontowac glowice na szynie przed zamocowa-
niem szyny na suficie.
[AnA ycTaHOBKN rofIoBKM C NOBOPOTOM Ha 90°, CMOHTUPYITE ee Ha penbcC A0 MOHTa)a pefibca Ha
NOTONOK;
U instalaci s hlavou do 90° namontujte hlavu na kolejnici pred montazi kolejnice na strop.
Taa§|y|c| kafalar90°acili montaji icin, rayl tavana monte-etmeden-once tasiyici kafayi raya monte
edin.

@ mg}\'ll_\rLAg(')ES ESPECIAIS COM CABECA GIRADA - EFTKATASTAXH AENTOMEPEIQN ME THN KEQAAH I'YPIEMENH
ZVLAS]

T

N
13

8 BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250

D814254 0ANO1_01



D814254 0ANO1_01

COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO COM COBERTURA FECHADA -OEXH XE AEITOYPIIA ME TO KANIAKI KAEIZTO
URUCHAMIANIE Z POKRYWA ZAMKNIETA-3AMYCK C 3AKPbITOU -UVEDENI DO PROVOZU S UZAVRENYM VIKEM -

2

KAPAK KAPALIYKEN CALISTIRIN

%* fornecida com o trilho- mapéyetat pe Tn ypapun-dotaczona do szyny-
nocrtasnfaeTca ¢ penbcom-dodava se spolu s kolejnici -rayli ekipman OK
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Funcao ativada automaticamente somente se as configura¢ées forem as de fabrica (padrao) e ndao houver nenhum controlo remoto memorizado

ATENGAOQ!!Verificar que ovalor daforca deimpacto medido nos pontos previstos pelanorma EN12445, sejainferioraoindicado pelanormaEN 12453.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccdo de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o movimento
0 automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de accao do automatismo.

N&toupyiamou evepyomolgital auTopaTA UOVO AV 0L pUBITELC Eival 01 EpYOaTATIAKEG (TpoemAOYI) Kal Sev £XE1 amMOONKEUTEI 0T HVIN KAVEVA TNAEXEIPIOTHPLO
oTa onpeia ta omoia opilel to mpotumo EN12445, sival katwtepn amd TNV Tipn_mov pofBAémel to npotumo EN 12453,

Mpoooxn!! Katdtn didpkeia tng autoppuBuiong n Asitovpyia aviyveuong eumodiwv S&v eivat evepyn. O eykatactatng mpémet va eAéyxel tnv Kivnon
TOU QUTOHATIGHOU KAl Va UNV EMTPEIEL GE KAVEVAV Va TTANGIAGEL I} VA OTABEL EVTOG TNG aKTivag Spdong Tou punxaviopou.

Funkcja aktywowana automatycznie tylko w przypadku ustawien fabrycznych (domysinych) i bez zadnego zapamietanego pilota
A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.

=\ Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch automatu i
pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne przedmioty.

ODYHKUNAAKTUBUPYETCA aBTOMaTUYECKM, TOJIbKO €C/IV HAaCTPOMKN ABMAIOTCA 3aBOACKMMU (MO0 YyMONTYaHUIO) T HE COXPaHeHbl BNaMATU NY/IbTa paavioynpaBieHns.

BHUMAHME! NpoBepbTe, 4To6bI 3HAUEHNE CWIbl UMNYNbCA, U3MepPeHHOe B TOUYKaX, NpefycMoTpeHHbIX ctaHgapTom EN12445, 6bino
MeHbLue npefycMoTpeHHoro craHpaapTom EN 12453, .

BHumanne!! Ha stane 3apgaHua aBTomMaTu4yeckux HacTpoeK QyHKUNA OGHapyXXeHUA NPenATCTBUA He BKJIOYEHa, NO3TOMY MOHTaXHUK [OJHKeH

KOHTPONMPOBaTh ABMKEHIE aBTOMATNYECKOI YCTaHOBKW M He A0TNYCKaTb NPUGAKEHNA KHEM NN HaX0XAEHUA B paanyce ee AeICTBNA Ilofeli M NpeiMeToB.

Funkce se aktivuje automaticky pouze v ptipadé, Ze se jedna o nastaveni v zavodu (vychozi nastaveni) a Zadné radiové ovladani neni ulozeno v paméti

Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453, ) ) i i i
Pozor!! Behem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického systému
a zabranit osobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

Fonksiyon, sadece fabrika ayarlarinda (varsayilan) ve hafizaya alinmis uzaktan kumandali degilse otomatik olarak etkinlestirilir

DIKKAT! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlgiilen carpma kuvvetidegerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.
arpma kuvveti,éekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
11EN12445 standardindabelirlenen noktalarda 6lciilen carpmakuvvetidegerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.
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Alimentacdo em corrente continua
Mapoxr ouvexoug pevpaATOC
Zasilanie pragdem statym

MTaHne NOCTOAHHOrO TOKa
Napajeni stef'nosmérnym proudem
Surekli akimli gtic kaynagi

A

=
se2 22 e T YV
max300mA &
Mx E
<< 2
+ 53 3
g |=
o | o Dl +| | | S
<| < 9 & Pouze
wv| | n

Lampada

de
EcwTepIKOG wTIoNOG,
Oswietlenie wnetrza,

Apenas luz LED intermitente
Movo @w¢ avahapmnig tomou LED
Tylko dioda LED - Tonbko muraioLmin CBeTOANOS,

LED blikacka - Yalnizca yanip sénen LED

7

—p

Conector para a placa opcional,

cortesia,

Jlamnouka ocBelleHus,
Prodleva zhasnuti, Kapi 15191

R EEEEEEREEE)]

Dioa MPOAIPETIKAG TAAKETAG,
tacznik karty opcjonalnej,
[ononHUTenbHbIN pa3bem nnathbl,
Konektor doplikové pfidavné karty,
Opsiyonel kart konektori.

Conector programador palmar,
®ica @opnTOL TTPOYPAUMATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,
Pasbem nopTaTMBHOro NporpamMmaTopa,
Konektor ru¢niho programétoru,
Avucici programlayici konektord.

Display mais teclas de programacao,
004vn + UMOUTOV TIPOYPAUUATIONOU,

=

Wyswietlacz + przyciski programowania,
[lcnneii + KnaBywwK NPOrpaMM1POBaHNA,
Displej + programovaci tlacitka,

Ekran + programlama tuslari.
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PORTUGUES

Terminal Definicao Descricao
[l L lo
i E % JP2 ALIMENTADOR Alimentacao do cartéo:
&
§§ JP7 MOT+ENC Ligacdo do motor e do encoder
20 INTERMITENTE - Sa|da INTERMITENTE.
Q contacto fica fechado durante a movimentacao das folhas.
CONTATO ALIMENTADO fica fechado d das folh
" 21 24V (N.A) /\ 24VDC MAX 5W (ut|||zar qu LED intermitente)
3 'E€odo¢ 6161 ﬁ wclk& - MpoemAoyn €£660u 2°PAAIODONIKO KANAAL
26 AUX 3 - EAEYOEPH 2°PAAIOOQONI W ENA YXNIA MYAH ANOIXTH SCA/ Xeiprotriplo MAADONIEPAL/ Xelplot HBIO OOQTOZ ZONHY/ OO
EMA®H (N.O.) KAIMAKOZTAZIOY /ZYNATEPMOX ANOIXTHZ MYAHX/ ANABOZBHNEI/ KAEIAAPIA ME HAEKTPIKO KYTTPI / HAEKTIPKH KAEIAAPIA
27 (Max 24V 1A) ME MAINHTH/ ZYNTHPHZH/ ANABOZBHNEI/ XYNTHPHXH /ANTIAIAPPHKTIKH/ KATAZTAZH MYAHZ KAEIZTH / AIZSTAGEX KANAAI
- PAAIOOQONQY/ XPONI> MENO KANAAI PAAIOOONQY/ KATASTASH ANOIKTH> NYAH
.9 50 - ida de alimentacao dos acessorios.
'§.§ 51 + ﬁ 24 VDC (Alimentacao em corrente continua)
<3 Saida de alimentacéo para dispositivos de seguranga verificados (transmissor de fotocélulas).
& 52 Vsafe+ Saida ativa somente durante o ciclo de mano%
“ 60 Comum Comum entradalC1elC2
o Eicod¢ 6IC¥J ngo I\i( 1otnpiou 1 (N.O.) - ﬂposm)\oyErbSTART E.
= 61 IC1 START E / START | / OPE LOS /PED/TIMER/TIMER
< Avatpé€re otov TllVGKG "Alapdp@won 1068wV EVIOAWV".
§ Eicodg 6IC!§:=_ ? Lof] u Sl 1otnpiou 2 (N.O.) - I'Iposm)\ovEerED
V]
62 IC2 STARTE/ LOSE / PED / TIMER / TIMER P
Avatpé€re otov mvaKa Alauopwwon £100SWV EVTOAWV".
70 Comum Comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
O comando interrompe a manobra. (N.F.)
& 7 STop Se a ponte nao for utmzada deixe-a ativada.
c Entrada de seguranca configuravel T (N.C) - Default BAR.
g 72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT O /PHOTOPTEST/PHOTCL/PHOT CLTEST/BAR/BARTEST/BAR 8K2/BAROP /BAR OP TEST / BAR 8K2
2 OP/BARCL/BARCLTEST/BAR 8K2 CL /STOP 8
@ Consultar a tabela “Configuracao das entradas de seauranca
v Entrada de seguranca configuravel 2 (N.C.) - Default P
73 SAFE 2 PHOT/PHOTTEST/PHOT OP /PHOT OPTEST/ PHOTCL/PHOTCLTEST/BAR/BARTEST/ BAROP/BAROPTEST/BARCL/BARCLTEST
Consultar a tabela “Configuracéo das entradas de sequranca”
EAANHNIKA
Z@yktnpag Optopde Neprypaen
]
S' 7
g3 JP2 TPO®OAOTIKO Tpogodooia mMakétac:
=8
e v
E é JP7 MOT+ENC ZUvdeon KivnTripa Kat KwdikomonTr
20 OAPOS - ENAOH ‘E€080¢ DAPOY.
TPOOOAOTOYMENH | O snachnapqgésva KAEIOTH KaTA TN SIAPKELA TNG KivRoNG TwV QUANWY TNG TOPTAG.
% 21 24V (N.O.) 24VDC MAX 5W (XpNnOIHOTTOI0TE GWES aVOAATAE TUToU LED)
é 26 ‘E€ob0¢ 51(1“0% wolun AUX 3 -1 osm)\oHn ££660u 2°PAAIOCDQNIKO KANAAI.
AUX 3 - EAEYOEPH 2°PAAIOCDQNI Al/ ENA. YXNIA Y/\H ANOIXTH SCA/ Xelpiotripto MAAGONIEPAL/ Xe(s) HBIO OQTO ZONHY/ OO
EMA®H (N.O.) KAIMAKOZTAXIO ZYNA EPMO; M| /\HZ/ANA OZBHNEI/KAEIAAPIA ME HAEKTPIK |/ HAEKTIPKH KAEIAAPIA
27 (Max 24V 1A) ME MAI’NHTH/ZYNTHPHZH/ANABOZBHNEI/ SYNTHPHZH /ANTIAIAPPHKTIKH/ KATAZTAZH MYAHZ KAEIZTH/ AISTAOEZ KANAAI
PAAIODQONOY/ XPONIZMENO KANAAI PAAIODQONOY/ KATASTASH ANOIKTHS MYAHY
& ~§' 50 - éoéoc TPoPodoaiag afecoudp.
g 8 51 + 24VDC (mapoxr| ouvexoLG PEVUATOG)
ol 060¢ Tpoodoaiag yia Slatdgeic acpaleiac emaAnBeupéved (MTOUMEC PWTOKUTTAPWY).
= < 52 Vsafe+ Eo&oc £vepyn UOVO KaTd T SIGPKELA TOU KUKAOU EAlYLOU.
o 60 Kowé Kowo €10666wv IC 1 kat IC 2
-]
s 2 Eicodog evtohr¢ (N.O.) ENAP=H.
% = 61 Ic1 AgtToupyia CUUEWVA PE TN AOYIKN 4 BNUATWV..
xX F 62 Ic2 Eicob0o¢ evtohri¢ (N.O.) PED.
H evtoln Slevepyei éva dvotypa meov, PepIKO. AsIToupyia cUUQWVA PE TN AOYIKH 4 BNUATwy.
70 Kowo Koo €1066wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
H evtoAn Slakoémter Tov eAypo. (N.C.)
v 7 sTOP Av Sev x%nonuorronawn anp¥1%15 ™ Yépupa Tonoesmusvn
E Ala opgwc]pr‘;stcoéoc aocc)pa)\slad (N.C) - Mpoem\ og
3 72 SAFE 1 T/PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST/BAR/BARTEST /BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
S 8K2 OP/BAR CL/BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
o Far Avatpé€te oTov mivaka“Alauopewon 1608wy GGLDG)\EIC!C
< Aa=10p0p wclg_rl] gicodo¢ aoga)\ach (N.C)) - Mpoem )\ovg
73 SAFE 2 PHOT/PHOTTEST/PHOT OP/PHOT OPTEST/PHOTCL/PH TCLTEST/BAR/BARTEST/BAR OP/BAROPTEST/BARCL/BARCLTEST
Avatpé€te oTov mivaka "Alapop@won £1068wv acealeiac”
POLSKI
Zacisk Nazwa Opis
©
ﬁ '% JP2 ZASILACZ Zasilanie karty:
N
ﬁ %‘ JP7 MOT+ENC Pofaczenie silnika i enkodera
20 scne LAMPY MIGAJACEJ
LSA‘I',\\?EAZ/Y-\\ASIEM\J Cé'\4 yk pozostaje zamkméty podczas ruchu skrzydet.
» 21 V(NO) A24 VDC MAX 5W (uzywac diody LED)
3 26 jscie konﬁ(];urowalne AUX 3 - Default Wyjscie 2. KANAL RADIA.
AUX 3 - STYK WOLNY ANAL RADI A/ KONTROLKA BRAMAOTW TAS A/ SterowanleSWIATLEMZEWN TRZNYM/ Sterowanie SWIATLEM STREFY/ SWIATLEM
57 N.O. C DRZWI BRAMY OTWARTEJ/ MIGAJACY/ ELEKTROZAMEK ZATRZASKOWY/ ELEKTROZAMEK MAG ZNY/
(Maks. 24V 1A) KONSERWACJA/ MIGAJ/—\CY/ KONSERWACJA/PRZECIWWLA ANIOWY/ STAN BRAMY ZAMKNIETEJ/ KANAL RADIA BISTABILNY/ KANAL
RADIA CZASOWY/ STAN BRAMY OTWARTEJ
2 50 - yjscie zasilania akcesoriow.
=9 51 + 24VDC (Zasilanie pradem statym)
5 o
N ¥ Wyijscie zasilania dla zweryfikowanych urzadzen bezpieczenstwa (nadajnik fotokomérek).
= 52 Vsafe+ W;}sme aktywne tylko po?:llczas wy onywaqma cyklu. P )
o 60 Wspdlny Wspdlny wejs¢ IC1i1C 2
%Y Wejscie sterowania konfigurowalne 1 (N.O.) - Default START E.
=L 61 IC1 START E / START | / OPEN/ CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
2 § Odniesc sie do tabeli, Konfiguracja wejs¢ sterowania”.
R° Wejscie sterowania konfigurowalne 2 (N.O.) - Default PED.
a 62 IC2 ST) RTE/START|/OPEN/CLOSE/PED/TIMER/TIMER PED
QOdniesc sie do tabeli, Konfiguracja wejs¢ sterowania”.
70 Wspdlny Wspdlny wejs¢ STOP, SAFE 1i SAFE 2
Polecenie przerywa manewr. (N.Z.)
o 71 STOP Jesll nie jest uzy)(/vane zostawi¢ mostek zatozony.
a8 sae bezpieczenstwa konfigurowalne 1 (N.Z.) - Default BAR.
o5 72 SAFE 1 HOT / PHOT TEST / PHOT OP 7 PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2
= 5 OP/ BAR CL/BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
N Odnies¢ sie do tabeli, Konfiguracja wejs¢ bezpieczenstwa”
Websae bezpieczenstwa konfigurowalne 2 (N.Z.) - Default PHOT.
73 SAFE 2 T/PHOTTEST/ PHOT OP /PHOT OPTEST / PHOT CL/ PHOT CLTEST/ BAR/BARTEST/ BAROP / BAR OP TEST/ BARCL/BAR CLTEST
Odnies¢ sie do tabeli, Konfiguracja wejs¢ bezpieczenstwa”.

BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250- 11



PYCCKUI

Knemma DyHKUMA HaumeHoBaHme
Co
'é = JP2 BJTIOK MUTAHNA MuTaHne MuKpocxembi:
S a
Ei: E JP7 MOT+ENC MopkntoyeHve aBuraTens n KOJOBOro AaTunKa
20 MUTAIOWWMV - KOHTAKT | Bbixog nuTaHma BCom. ycTpoicTs
noa HANPAMXEHMEM KOHTaKT OCTaeTCA 3aMKHYT BO BpeMA ABUXEHNA CTBOPOK.
x 21 24 (H.P) 24 B nOCT.TOKa Makc. 5 BT (ncnonb3oBaTtb Muraownin cBeToanon)
S 26 BCMOMOT. 3 - KOH@tI mgwl yembiin Bbixog BCMOMOT.3 - Mo ymonuaHuio Bbixog 2°KAHAJT PALIMO.
< CBOBOMHbIV KOHTAKT 2°KAHAJTPALIO/ UHOVKATOPHAA NNAMIMOYKA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ Komaraa MO[CBETKIA/ Komaraa OCBELUEHA 30HbI/ OCBELLEHS
27 (HP) JIECTHU ABAPM HbI CUTHAN OTKPbITbIX BOPOT/ MVIFAIOLLlAﬂ JIAMITOYKA/ SMEKTPO3AMOK C 3ALI.|EJ‘IKOVI /_ MATHUTHbIN
(Makc. 248 1A) JNEKTPO! AMOK/ EXOBCJTYKMBAHWE/ MUTAIOLLAA JTAMIOYKA/ TEXOBCJTYXKMBAHWE /MPOTYBOB3IOMHASl CUCTEMA / CTATYC
: 3AKPbITbIX BOPOT/KAHAJTPALINO CIBYMAYCTONYMBLIMU I'IOJ'IO>KEHI/IﬂMI/I/KAHAJ'I PAQINO C TAVMEPOM/CTATYC OTKPbITbIX BOPOT
. ; 50 - ida de alimentacao dos acessorios.
= g); 51 + 24 B nocTt.ToKa ([TaHne NOCTOAHHOTO TOKa)
I
ég S 50 B 6eson. + BbixofjHas MOLHOCTb NPOBEPEHHbIX YCTPONCTB 6€30MacHOCTM (NepeaaTunk ¢oToINeMeHTOB).
i : BbIXOA aKTUBEH TONbKO BO BPEMS LKA MAHEBPUPOBAHNSI.
- 60 O6wuin 06uy. Bxoabl ICTnIC2
2 Bxop KOH mr)ﬁpmp emoii KomaHgbl 1 (H.P) - Mo ymonuaHuio START E.
z 61 IC1 STARTE/ TART I'/OPEN / CLOSE / PED / TIMER/ TIMER PED
g Cm.Tabnuuy “KoHGUrypauma BXO[OB CUCTeMbl YIPABAEHS",
] Bxop KOH% Rp ){eMOI/I komaHgbl 2 (H.P) - Mo ymonuaHuto PED.
x 62 IC2 START E / START I/ OPEN / CLOS /PED/TIMER/TIMER PED
CM.1a611 Hour: 15l BXOLIOB CUCTEMbI YNIpaBneHuns”,
= 70 Obuwwin 06w curHan onnos STOP, SAFE 1 1 SAFE 2
= 71 STOP KomaHpga npepbiBaeT BbinonHeHwe. (H.
[ ECW HEe VCMIONb3YeTCA, OCTABLTE NEPEMbIUKY.
= KoH |/|rg,_aI pl_yeMbIVI Bxog 6e3onacHocty 1 (H.3.) - Mo ymonuaHuio BAR.
© 72 SAFE 1 PHOT / PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHO CL/ PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
g' 8K2 OP/BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8
g: CM Ta6nv|uy "KoHdurypauwus Bxoaos 6eaonaCHocm
@ ur' pM?¥EMbIM BXxof 6e3onacHocTy 2 (H.3.) - Mo ymonyanutio P
= 73 SAFE 2 PHO /PHO EST/PHOTOP/PHOTOPTEST/PHOTCL/PHOTCLTEST/ BAR/BARTEST/ BAROP/BAROPTEST/ BARCL/BARCLTEST
Cm.Tabnuuy “KoHdurypaumsa Bxogos 6esonacHocTun’.
Svorka Popis POPIS
B -
§' ‘qc_;‘ P2 NAPAJECI ZDROJ Napéjeni karty:
S
g JP7 MOT+ENC Pfipojeni motoru a kodéru
20 (. BLIKAJiCi vystup.
NBk:,KA/jélﬁ: 2z$Y(K‘AOC) Kontakt zlistane sepnuty béhem pohybu brany.
21 -~ 24VDC MAX 5 W (pouzijte LED blika¢ku)
x
3 26 , Konfigurovatelny vystup AUX 3 - defaultni nastaveni vystupu 2. KANALU RADIA.
< AUX 3 - VOLNY KONTAKT | 3 'K ANAL RADIA 7 KONTROLKA OTEVRENYCH VRAT SCA / Ovladani DISKRETNIHO OSVETLENI / Ovladani ZONOVEHO OSVETLENI /
(N.O)) OSVETLENISCHODU /VYSTRAZNE UPOZORNENINA QTEVRENAVRATA /BLIKAJICI/IMPULZNI ELEKTRICKE ZAMYKANI / ELEKTRO-
27 (Max. 24V 1 A) MAGNETICKE ZAMYKANI / BLIKAJICI / UDRZBA / SYSTEM PROTI NEOPRAVNENYM ZASAHUM / STAV ZAVRENYCH VRAT / RADIOVY
KANAL S BISTABILNIM REZIMEM / RADIOVY KANAL S REZIMEM CASOVANI / STAV OTEVRENYCH VRAT
=9 50 - stup napéjeni pfislusenstvi.
832 51 + 24 VDC (napéjeni stejnosmérnym proudem)
Si2 & V stup napajeni pro ovéfend bezpecnostni zafizeni (vysilac fotobunék).
Za 52 Vsafe+ V¥stup je aktivni pouze béhem manévrovani. 4
° 60 Vieobecny Vdeobecny vstupy ICTalC2
i Konﬁ?urovatelny ovladacivstup 1 (N.O.) — defaultni START E.
- 61 IC1 STARTE / START 1/ OPEN (otevieni) / CLOSE (zavfeni) / PED / TIMER (Casovac) / TIMER PED
] Seznamte se s tabulkou Konfigurace ovladacich vstup(”.
> Konﬁ_?urovatelny ovladaci vstup 2 (N.O.) — defaultni PED.
° 62 IC2 STARTE / START 1/ OPEN (otevieni) / CLOSE (zavfeni) / PED / TIMER (Casovac) / TIMER PED
Seznamte se s tabulkou Konfigurace ovladacich vstup(”.
70 Vseobecny Vseobecny vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
= Ovladac prerusi manévr. (N.C.)
g 71 sToP Pokud sepnenouzwa nechte drat 7annl«=nv
it Konﬁ urovateln bez ecnostm vstup 1(N.C)) — defaultni BAR,
2 72 SAFE 1 OT/ PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL/PHOT CLTEST/BAR/BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
o 8K2 OP/BAR CL/BAR CLTEST/ BAR 8K2 CL / STOP 8K2 .
= Seznamte se s tab daC|ch vstup(”.
N Konfigurovatelny bezpec¢nostni vstup 2 (N.C.) - defaultni PHOT.
73 SAFE 2 PHOT7/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OPTEST/PHOTCL/PHOT CLTEST/BAR/BARTEST/BAROP/BAR OP TEST/BAR CL/ BAR CLTEST
Seznamte se s tabulkou Konﬁqurace bezpecnostnich ovlddacich vstupd”.
Kelepgce Tanim Aciklama
@
E ug' JP2 GUC BESLEYICi Besleme semasi:
g :9', JP7 MOT+ENC Motor ve enkoder baglantisi
20 = | FLA! sl
FLAS - BEE\&IE(!\,‘\%ﬁONTAGI K n%a kanatlarln hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.
% 21 - 24VDC MAX 5W (yanip sénen LED kullanin)
< _ plland|rllab|I|r 1kis AUX 3 - Varsa plan Cikis RADYO 2° KANAL.
26 AUX 3 - SERBESTKONTAK | RABVG 5! KANAL) SCA KAPI ACIK SIGI/ GECE LAMBAS komutuy BOLGE 191G komutu/ MERDIVEN ISIGI/ KAP! ACTK ALARI/YANIP
27 (Max 24V 1) SONER/YAYLI ELEKTRONIK KiL| T/ IKNATISLI ELEKTRONIK KILIT/ BAKIM/ YANIP SONER/ BAKIM /HIRSIZLIGA KARSI KORUMA/ KAPI
KAPALI DURUMU / BISTABIL RADYO KANALI/ ZAMANLANMIS RADYO KANALI/ KAPI ACIK DURUMU
: 50 - Besleme cikis aksesuarlari.
% 5 51 + A24VDC (Surekli akimh gti¢ kaynagi)
2u" Dogrulanmis giivenlik cihazlari icin glc ¢ikisi (fotoselli verici).
o
< 52 Vsafet Cikis sadece manevra donqgisi sirasinda aktiftir.
. 60 Ortak IC 1 ve IC 2 ortak girigler
K] Yapilandirilabilir komut girisi T (N.O.) - Vars?\xllan STARTE.
5 61 IC1 SI'(I'ARTE/STARTI/OPE /. LOSE/PED/TI ER /TIMER PED
“"Komut
g Yapilandirilabilir komut'\? (N.O. Vars?\x ED.
x 62 IC2 START E / START | / OPE /éLOSE /PED / TIMER / TIMER PED
“Komut girislerinin konfigiirasyonu” tablosuna basvurun.
70 Ortak STOP, SAFE 1 ve SAFE 2 ortak girisi
71 STOP Komut manevrayi durdurur, (N.C.)
- Eder calismazsa képriyd takili birakin.
3 Ya ilandirilabilir glivenlik girisi 1 (N.C,) - Varsayilan BAR.
s 72 SAFE 1 OT/PHOTTES /PHOT P/PHOTOPTEST/PHOTCL/PHOT CLTEST/BAR/BARTEST/BAR 8K2/BAROP /BAR OP TEST / BAR 8K2
£ OP/BAR CL/BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STO!
w ”Guvenl|k irislerinin konfigirasyonu” tablosuna basvurun
Ya |Iand|r| abilir gtivenlik girisi 2 (N.C)) - Vsrsayilan PHO
73 SAFE 2 OT/PHOTTEST/PHOT OP /PHOT OPTEST/ HOTCL/PHOTCLTEST/BAR/BARTEST/BAR OP/BAROPTEST/ BARCL/BARCLTEST
”Guvenhkg irislerinin konfigiirasyonu” tablosuna basvurun.
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@ MODO DE BAIXO CONSUMO (P5AuE) E ACESSORIOS
AEITOYPTIA XAMHAHX KATANAAQIHE (PSAuE) KAl AZEZOYAP
* TRYB NISKIEGO POBOR MOCY (PSAuE) | AKCESORIA
PEXKMM HU3KOTO SHEPTOMOTPEBJIEHUA (PSALE) U AKCECCYAPDI
- REZIM NiZKE SPOTREBY (P5AuE) A PRISLUSENSTVI

DUSUK TUKETIM MODU (P5RuE) VE AKSESUARLAR

N’

o I

N

X

modo de baixo consumo ativo - A&ltoupyia XapnARg Katavalwong evepyn
aktywny tryb niskiego pobor mocy - aKTUBHBbI peXKUM HU3KOro SHepronoTpebneHus
aktivni rezim nizké spotieby - diisuk tiketim modu aktif

Para poupar energia, a unidade de controlo interrompe a alimentacao dos acessérios (terminais 50-51) logo apds o motor ter parado
durante 10 segundos, em seguida, todos os acessorios sdo desativados, o modo de baixo consumo é indicado por um ponto no ecra.
Para permitir o ajuste dos acessorios (por exemplo, alinhamento de fotocélulas), é necessério definir PSARLE=0, executar o ajuste e
depois definir PSALE=1

Se forem utilizados acessorios que exijam uma alimentacdo sem interrupgdes (por exemplo, receptores de radio), definir PSALE=0

lMNa e€olkovopunon evépyelag, N HovAada eAéyxou amoouVSEEL TNV TTAPOXH PEVUATOG oTa e§apThpata (akpodékTeg 50-51) petd amd 10
SeuTEPOAENTA STAV O KIVNTHPAG EIVAL OTAMATNEVOG, TOTE OAA TA EEAPTHLATA ATIEVEPYOTIOIOUVTAL, N AEITOUPYia XapNANG KatavaAwong
UTOSEIKVUETAL LE Pl KOUKKISA oTnVv 008dvn.

lMa va kataoTei Suvatr n puBUIoN Twv e€aPTNUATWY (TT.X. EUBUYPAUMION TWV PWTOKUTTAPWY) Eival AmapaitnTo va oploTei to P5A-
uwE=0, va mpaypatomotnBei n pUBUION KAl OTN CUVEXELD va 0pLoTei To PSALE=1

Edv xpnotpomolouvtal e€apTAUATa Tou amaitolv adStaAetn mapoxr peVuatog (m.x. padio@uwvikoi §€kTeq), opiote to PSAUE=0

Aby oszczedza¢ energie, centralka sterujaca odfacza zasilanie akcesoriéw (zaciski 50-51) po 10 sekundach od zatrzymania silnika, a
nastepnie wszystkie akcesoria zostaja wytaczone, tryb niskiego zuzycia jest wskazywany przez punkt na wyswietlaczu.

Aby umozliwi¢ ustawienie akcesoriow (np. wyréwnanie fotokomorek), konieczne jest ustawienie P5SAuE=0, wykonanie ustawienia, a
nastepnie ustawienie PSAUE=1

Jesdli uzywane sa akcesoria wymagajace nieprzerwanego zasilania (np. odbiorniki radiowe), nalezy ustawi¢ PSAuE=0

[inA 5KOHOMWU 3HEePrUM NaHenb ynpaBieHUa OTKOYaeT MUTaHVe akceccyapos (Knemmbl 50-51) yepes 10 CeKyHA Mocsie OCTaHOBKM
[BUVraTesns, No3TOMY BCE aKCecCyapbl OTKIIOUAIOTCSA, PEXUM HU3KOTO SHepronoTpebneHra oTobpakaeTca TOUKON Ha Ancnee.

YTo6bl paspewwnTb HaCTPOWKY aKceccyapoB (Hampumep, BblpaBHMBaHUE $OTO3/EMEHTOB), Heobxoanmo yctaHoBUTb PSALE=0,
BbIMOMIHUTb HACTPOWKY 1 3aTeM YCTaHOBUTb PSAUE=1

Ecnn ncnonb3yloTca akceccyapbl, A1 KOTOPbIX TPebyeTca UCTOUHMK GecnepeboiHOro nuUTaHua (Hanpumep, PafnonpUeMHIKN),
cnepyet yctaHoButb PSAUE=0

Pro Usporu energie fidici jednotka odpoji napajeni pfislusenstvi (svorky 50-51) po uplynuti 10 s od zastaveni motoru, tim se vypne
veskeré pfislusenstvi a rezim nizké spotieby je indikovan te¢kou na displeji.

Aby bylo mozné sefidit piislusenstvi (napf. vyrovnani fotobunék), je nutné nastavit PSAuE=0, provést sefizeni a poté nastavit PSALE=1
Pokud se pouziva pfislusenstvi vyzadujici nepietrzité napajeni (napf. radiové piijimace), nastavte PSRLE=0

Enerji tasarrufu icin, motor durduktan 10 saniye sonra kontrol Unitesi aksesuarlarin (u¢birimler 50-51) gli¢ beslemesini keser, ardindan
tiim aksesuarlar devre disi birakilir, dlisiik tiketim modu ekranda bir nokta ile gosterilir.

Aksesuarlarin ayarlanmasina izin vermek icin (6rn. fotosellerin hizalanmasi) P5AuE=0ayarlamaniz, ayar islemini gerceklestirmeniz ve
ardindan P5AuE=1 ayarlamaniz gerekir.

Kesintisiz gli¢ kaynadi gerektiren aksesuarlar (6rnegin radyo alicilari) kullaniliyorsa, PSAuE=0ayarlayin

BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250- 13




COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO - OEXH ZE AEITOYPTIA - URUCHAMIANIE
BBOA B SKCMNYATALIMIO - ©EZH ZE AEITOYPTIA - BASLATIN

%% fornecida com o trilho - mapéxetat pe Tn ypappn - dotaczona do szyny -
NMOCTaBNAETCA C PeSIbCOM - TIAPEXETAL LE TN YPaupn - rayli ekipman

b ek s iR

=

v
A 4

ATENCAO!! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado
pela norma EN 12453,

Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccao de obstaculos nédo esta activa; portanto, o instalador deve controlar o

movimento do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de accdo do automatismo.

A ota onueia ta omoia opilel o mpotumo EN12445, eivan katwtepn améd tnv Tiun mov mpoPAémel to mpétumo EN 12453,
Mpoooxn!! Katd t Siapkeia tng autoppuBuiong n Asttovpyia avixveuong epmodiwv dev givat evepyr). O eyKatactaTng mpémet va
€AEYXELTNV KIVION TOU AUTOHATICHOU KAL VA LNV EMTPETEI O€ KAVEVAV VA TIANGIACEL I} VA G TAOE EVTOC TNG AKTIVAG SPAGNG TOU MNXAVIGHOU.

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartos¢ sily uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w
normie EN 12453.

Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrgwania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch
automatu i Jailnowac', aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaty sie
Zadne przedmioty.

BHUMAHME! MpoBepbTe, 4To6bI 3HaU€HNE CUNbI UMNYNbCa, U3MePeHHOoe BTOUKax, NpeAycmMmoTpeHHbIX ctaHgapTom EN12445, 6bino
MeHbLue npeaycMmoTpeHHoro craHgaaptom EN 12453.
BHumaHwme!! Ha saTane 3apaHuna aBTomaTn4ecknx HactpoeK GyHKLNA o6HapyKeHNA NPenATCTBUIA He BK/IOYEHa, MO3TOMY MOHTaXKHUK
AOKEeH KOHTPONMpOoBaTh ABIKEHe aBTOMaTN4YeCKOo YCTaHOBKMN U He AOoNYycKaTb NpUGnmKeHna K Hell WM HaXoXAeHUA B paagnyce ee
[eNCcTBUA Nogen N npegmeToB.

A Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453
Pozor!! BEhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automa-
tického systému a zabranit osobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

ADIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin
altinda oldugunu kontrol edin.
Sar ma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

IKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dl¢iilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.
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PROGRAMAGAO MANUAL DOS TRANSMISSORES - XEIPOKINHTOX MPOrPAMMATIZMOZ MOMMNQN - RECZNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW -

MPOrPAMMUPOBAHUE PYYHOIO AATYMKA - RUCNi PROGRAMOVANI VYSILACU - VERICiNIN MANUEL PROGRAMLANMASI

?snEnﬁ\\\\/’/’(—(?\\ \\/// j\’ ((?\\ ‘ e It
O e o o o : = - ek
:IEE: iy NG, NG\ W b, o 7
}' VAR = \ !/ \
Z,< 1(2,5, i y 7Z<1075
N2 (R | ‘ (>
o eT=de] *\\\’,/ (\ ~ - NN D, 7 Mo
/e‘HEHE o \CI_’ a 21 ‘:a:\ > : l:n'(u'
’ } / \ - \ !/ \\ ‘

@7 W

PROGRAMACAO REMOTA DOS TRANSMISSORES - AMOMAKPYIMENOX MPOrPAMMATIZIMOZ MOMMQN-ZDALNE PROGRAMOWANIE
NADAJINIKOW-AUCTAHLUUOHHOE NPOrPAMMUPOBAHUE [OATYMKOB-VZDALENE PROGRAMOVANI VYSILACU-VERICININ UZAKTAN
PROGRAMLANMASI

Transmissor ja memorizado
MOMMOZ HAH ANTO@HKEYMENOZX XTH MNHMH
Nadajnik zaprogramowany
[laTuviK yxe ecTb B NamATy

'
'
: Transmissor a memorizar
'
'
Vysilac je jiz ulozeny v paméti '
'
|
'
'
'
'

MOMMNOZ MPOX AMOOHKEYXH XTH MNHMH
Nadajnik do programowania
[laTumK ana coxpaHeHva B NamaTn
Je nutné ulozit vysila¢ do paméti
Hafizaya alan verici

o) TR~ %) @\

@ @ @
2105 | st

Verici hafizaya aldi

\
/
I

. \

® ®
|

CANCELAMENTO DE TRANSMISSORES - AKYPQXH MOMIMQN -KASOWANIE NADAJNIKOW-YAANEHUE JATYUKOB
SMAZANI VYSILACU-VERICi iPTALI

Pri

Cancelamento em curso ~ Cancelamento realizado
AkUpwon o€ e€ENEN H akupwon oAokAnpwOnke
Kasowanie w toku Kasowanie wykonane
WoeT yoaneHne YnaneHue BbINOHEHO
Probiha mazani Mazéani dokonceno
Iptal slirmekte Iptal gerceklestirildi

o
o

®

REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA - ENANA®OPA TQN EPFTOXTAZIAKQN PYOMIZEQN
-RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH - BOCCTAHOBJIEHUE 3ABOACKUX HACTPOEK
OBNOVENI TOVARNIHO NASTAVENI - FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI
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REGULACAO DO FIM-DE-CURSO - PYOMIZH TEPMATIKOY - REGULACJA OGRANICZNIKA
NOACTPOUKA KOHLIEBOI'O BbIKJTIOYATENIA - NASTAVENI KONCOVYCH SPINACU - LIMIT SALTERI AYARI

®

D814254 0ANO1_01

~Jor +Jof Jor i ! -
X - . . 0| - |-
rEl Fc| @ cLoSE § Prl | & aPEn = PG | B
) | > )
1 l - l
- :
M—" —— T ,J.QJ
1
FECHO H ABERTURA
KAEIZIMO ‘} ANOIFMA
ZAMKNIECIE }‘ OTWARCIE
SAVIRAND i OTKPbITUN
I OTVIRANI
KAPANMA f ACILMA

A

AUTOSET BINARIO DE ABERTURA / FECHO, AYTOPPYOMIXH POMHZ ANOIrMATOZ,
AUTOSET MOMENTU OBROTOWEGO OTWIERANIA, ABTOMATUYECKAA HACTPOUKA YCUNNA NMPUBOAA,
SAMONASTAVENI MOMENTU ZAVIRANI, ACILMA TORKU OTOMATIK AYARI

-18f
)y . )
AUEoSEE | @ . e ox
OK )
L L
= g = g = =
| |
swc i ﬁu?m | swo AUTO
;i OPEN ;i CLOSE
f f
! !
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FUNCAO ALARME - NAEITOYPTIA ZYNATEPMOY
FUNKCJA ALARMU-OYHKLUA ABAPUNHOIO CUTHANA alimentador da sirene - 1po@080TIK6 GeIprvVag

- i zasilacz syreny -6710k NTaHNA 3BYKOBOro CMrHana
FUNKCE ALARMU-ALARM FONKSIYONU napa’jecigdro}’sirény-Siren giic k);ynagl

sirene - oglipva
syrena

3BYKOBOWI CUrHan
siréna -siren

pisca - avaBoofnvel
migajacy - muraer
blikajici - Yanip soner

sensor NC deN?oyimento
aiedntipag NC kivhong
czujrﬂknr?.lchu NC nen
Aaruuk NC aBxeHns

snimac¢ NC pohybu
Hareket NC sensorii
sensor NC de abertura de portas ;ﬂ
aedntiipag NC avoiyparog Bupwv
czujnik otwarcia drzwi NC e
patunk NC oTkpbiTna ggepent ||| ———————

snimac NC otevreni dvefi
Kapi1 agma NC sensorii

]
**\

L
-
J=L-

~% % produto ndo BFT néo fornecido - mpoi6v mou Sev mapdyetai ané tnv BFT, ev mapéxetat Nao fornecidas - Aev SiatiBston
produkt inny niz BFT nie jest w wyposazeniu - ?onyl(quﬂ He BXOAWUT B KOMMNEKT noctaBku BFT Nie dostarczane w zestawie
produkt ne-BFT neni dodany - BFT iiriinii degildir tedarike dahil degildir He BXognT B KOMNNEKT NOCTaBKN .
Neni soucasti dodavky - Tedarik dahilinde degil

CASOS DE INSTALAGAO

a| b
MNEPINTQXEIX EFKATAZTAZHZ
MONTAZ
BAPUAHTbI YCTAHOBKU
PRIPADY INSTALACE
KURULUM DURUMLARI

@ 2) 3 @

+j§t +j§t + +j§t
Lol ic| | = || AUHT |-& | — 8 = S | =
) )

)

[—> ALUHI=5

J U

ﬁ <
u -
= >
o® : T1 =SkrE
| X% (T2.13)
3 <=
S oo A T4= ativador/desativador do alarme - i
- EVEPYOTIOINTAC/ATIEVEPYOTTOINTHAG TOU CUVAYEPUOU —
NC aktywatorem/dezaktywatorem alarmu
aKTMBaLUW/[e3aKT1BaLM aBapUIAHOTO CrHana
aktivatorem/deaktivatorem alarmu
etkinlestirici /devre disi birakici halini alir
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ATIVACAO f
NTOREE
AKTUBALA

AKTIVACE swc

DEVREYE ALMA

i

DESATIVACAO
ANENEPTOMNOIHZH
DEZAKTYWACJA
AOE3AKTUBALINA
DEAKTIVACE

DEVRE DISI BIRAKMA

3B
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ACESSO

AOS MENUS Fig. 1

4
(PR —{ o) BRI -» [ - () S BT~ [ - -

*** Introducao da password.
Pedido com légica Nivel de
Protecdo definida para 1, 2, 3, 4

Indicador de funcionamento de baixo consumo

&=

LEGENDA
o + T

Desloca para cima

Veja MENU PARAMETERS .
! 8 B 88] G- 4 Desloca para baixo
T Ol OK .
Pressionar tecla OK
[+ +7] ;
+ (Enter/confirmacao)
N ) « Voltar para o
f[ Lobic | —{ oK [Lebie |- [ox] »f@oal ] - [ZT]-[ox] - ) ——1a menu anterior
N .
= a0 [ Veja MENU LOGIC
[+
][50 -+ e @ + Comando de abertura
< . @] >25 Programagao do transmis-
== sor manual como start
[ =055+ 0 508 + 559 e 0
4
PR ¥
5w % + Eﬁ%»j A - Comando de fechamento
N 4 @ > 2 s Programacao do transmissor
[@ manual como 2° canal de radio
[+
)
— + > 5 s Cancelamento dos co-
- mandos de radio
[EC A 89 — [o<] - [Pro.) Veja MENU RADIO 5
-
[©
F%Q Se cancelado ° QCSQSSO ao me?u t
[EC iR i-[oxl-( foais - o] Se no presente I@K +>5smenu autose
\ m Se clone, é desativado j
[+/-]
SkrE Activacdo entrada start externo START E
JEFAULE Skr t Activagao entrada start interno START |
oPEn Activacdo entrada OPEN
+/-] <L +T cl Activacao entrada CLOSE
PEd Activacdo entrada postigo PED
ENE Activacdo entrada TIMER
< StoP Activacio entrada STOP
LinGUR ok —H[ox] — Phat Activacéo entrada fotocélula PHOT
L_ PhoP Activacao entrada fotocélula na abertura PHOT OP
-+/- Phetl Activacao entrada fotocélula no fecho PHOT CL
—[ox] c <
bAr Activacao entrada perfil BAR
bArc Ativacdo da entrada costa em fechamento BARC
- e — ] bAro Ativacdo da entrada costa em abertura BARO
1 +T
= S | /S\vc\t/i&/agéo entrada interruptor de fim-de-curso fecho do motor
m — [ ox] —
Sho | /r}qc(t)it\é?rgéo Sntracla interruptor de fim-de-curso abertura do
Ese) - - Aplacaestaaesperadeexecutarumamanobracompletade
HEL abertura-fechonaointerrompidaporparagensintermédias
e para adquirir o binario necessario para o movimento.
> +/- !Naoestaactivooreconhecimentodeobstaculos
ATENCAOINaoestaact h todeobstacul
AlkoSEE }- ‘C ErD Teste fotocélulas falhado Verificarligacaofotocélulase/oudefinicoes|dgicas
/- 1 k3> Er0e Teste perfil falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicdes ldgicas
. Verificar ligacao fotocélulas e/ou
EF03 Teste fotocélulas abertura falhado deﬁnic()esgpgrémetrosllégicas
ErO4 Teste fotocélulas fecho falhado \égltlé‘ﬁéaertpgsay?g(g)iigtsocelulas e/ou definicoes
—Close - — —
~ (O - (o -» Eles) 4 [; c52 ] (o] - (B » Pl ErOB  |Teste perfil 862 falhado Verificar ligaco perfis e/ou definicoes
nd l — —close Verificar ligagdes ao motor
¢ ¢ ¢ ¢ Er H* Erro teste hardware placa Prqblgma.s%ardware na placa (contactar a
assisténcia técnica)
Tt Er3H* Inverséo devido obstaculo - Amperostop \égllzicﬁucggeventuais obstaculos ao longo do
+
= [ Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
I_j Versio software central Erod o di " " Verificar a Iig/agéolcom gs disposit_ivol_s d
rro de comunicagao com dispositivos remotos acessorios €/ou placas de expansao ligados
(SBR[ + () i P Via serial - 0" pansae ™
‘ +/- 7l
Tentar desligar e reacender a placa. Se o
N°manobras totais (x 100) Erro interno de controlo supervisao sistema. problema pgrsiste deve-se coﬁtactar a
N assisténcia técnica.
+ Eressiopan%o Okdséo Eonlﬁrmadas_as con-
radiocomandos armazenados £t Erﬁg%ﬁn ceg(Pgisténcia dos parametros de central (Légicas fg#é%%oaersco;tggacoar?ﬁ Sutcses Cpntinuara a
+ Enecessario verificar as configuragoes da placa
(Parametros e Logicas).
L 4T Pressionando Oka placacontinuaraafuncionar
I::I E-T3 Erro nos parametros de D-track Km -track de de?a;ilt‘ toset
necessario efetuar um autose
N T .| Verificar a absorcao ou a presenca de
Ea Zroztzgggsgﬂztsra curto-circuito ou sobrecarga na saida| ¢\, o, circuito na saida dos acessorios, VSafe,
intermitente
Ko Autoset nao realizado corretamente por intervencgao de
comandos externos. Repita o procedimento
,'(QE Curso inferior ao curso minimo exigido, cerca de 50 cm.
A instalacao fica excessivamente “elastica/dinamica’”.
ko3 Enrijeca-a adicionando um bloqueio mecanico no fim
de corsa de fechamento (kit cod. 1100025 10005) antes
*H=0,1,...9ABCDEF

PRSSGERE)+ (o] — [0 — [i1 * |- [ — @0 — [21 * |- [ — [@508 —
O

P

B2 (0 — 68— [T 1 — I —

P2 i -

BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 - 19




TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (PR-AT

PORTUGUES

Parametro Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
tch 1 180 40 Taemgg]gﬁcfce)c[lsw]o Tempo de espera antes do fecho automatico.
000 Tempo de acendimen- = . .
ELUcE 30 300 20 to da luz de cortesia [s] Duracgao de acendimento da luz de cortesia na placa
EUSe R 1 240 10 erig’a)(:ednisgr\il:aggg g? Duragdo ativacgdo saida canal radio temporizada em segundos
Espaco de Espaco de desaceleracdo na abertura do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SP-RLLAP 7 929 7 desaceleracdo na | ATENCAO: Apés uma modificagao do pardmetro sera necessaria uma manobra completa sem interrupgées.
abertura [%] ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
Espaco de Espaco de desaceleracdo no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percurso total.
SPrRLLER 7 929 7 desaceleracdono | ATENCAO:Ap6sumamodificacaodoparametroseranecessariaumamanobracompletaseminterrupgdes.
fecho [%] ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a detecgao do obstaculo.
PF’{:,'-PE"ECF'{:' £ 1 29 20 Abertura parcial [%] sngg%gﬁgggggtr%%a};gglem percentagem relativamente a abertura total, depois de uma ativagao
i d
Forca exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela
Forca da folha/ gemqrizada d,uéar%te é) autoset (e sucessivameinte actualizada), antes de criar um alarme obstaculo.
orca da folha/s na arametro é definido automaticamente pelo autoset.
For2h RP 1 99 75 abertura [%] ATENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor definido
sejam respeitadas as normas de seguranca \tli?g;tes (*). Se necessario, devem-se instalar os
i re: | e "
Forca exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela
; da/s folha gemorizadg durante o aqtose(t:| (e fsycesaivamente actualizada), antes de criar urnI alarme obstéaculo.
orca da/s folha/s no arametro é efinido automaticamente pelo autoset.
FordR ch 1 99 75 fecho [%] AA ENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor definido
sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se instalar os
dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).
Espaco de desabili- cDueI:ssa:)b‘i’Iit?ei:ll‘zirt':ler:tc‘i)as entradas configuradas como fotocélula, em proximidade do fim de
SPd ISRLFak. 0 50 0 tagdo ?asr:’otocelulas 0= nenhuma de§abi|i'ta§éo
em fechamento | 50= desabilitacio maxima
0 Power Down DESATIVADO, isto é, a alimentacdo dos acessorios (terminais 50-51) esta
PEALE o 1 1 Ativacio Power sempre presente. (Ver Fig. M)
Y Down 1 Power Down ATIVADO, isto &, a alimentagao dos acessorios (terminais 50-51) é desativada
com a paragem do portdo. (Ver Fig. M)
. Percentagem da velocidade maxima alcancdvel na abertura pelo/s motor/es.
uEL AP 25 99 99 Vekl)oadade na ATENC{\ : Apés uma modificagido do parametro sera necessaria uma manobra completa
- abertura [%] sem interrupgoes. ~ .
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
. Percent_agem da velocidade maxima alcangavel no fecho pelo/s motor/es.
LELch 25 29 45 Velocidade no fecho | ATENCAO: Apés uma modificagao do parametro sera necessaria uma manobra completa
8 [%] sem interrupgoes.
> ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
» _Programacéo do . . i . o . B )
MARUEER- 0 250 0 numero de manobras | Permite definir um numero de manobras apds o qual é sinalizado o pedido de manutencéo na saida
2 lanE Iim[ite rr(ljanutenféo AUX configurada como Manutencao ou Lampada cintilante e Manuten¢do
em dezenas

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN124:
(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de bordas deformaveis.

TABELA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

3 para os limites de forca, ea EN12445 para o método de medicao.

Barr
Légica Definicao Default alust Opgcoes
g C efeﬁ o P¢
Tempo de Fecho 0 Ldgica nao activa
,:CH Automati 0 . s
utomatico 1 Activa o fecho automatico
0 As entradas configuradas como Start E, Start |, Ped Movimento passo-a-passo
funcionam com a légica 4 passos. 3PASSOS | 4 PASSOS
FECHADA ABRE
ABRE
flow. PASS0 Movimento passo- 0 %UFREACI’\!%E STOP
a-passo
PRS550 P As entradas configuradas como Start E, Start |, Ped fun- ABERTA
1 cionam com a légica 3 passos. O impulso durante a fase FECHA FECHA
de fecho se inverte o movimento. DURANTEA
ABERTURA | STOP +TCA | STOP +TCA
DOPO STOP ABRE ABRE
- Movimento em 0 Loégica nao ativa
NouSu fim d 0
m de curso 1 Ativa a inversio do movimento quando para no fim de curso
; 0 A lampada cintilante acende-se contemporaneamente ao arranque do/s motor/es.
PrERLL Pré-alarme 0 - — -
1 A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.
0 Funcionamento por impulsos.
Funcionamento com Homem Presente.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
1 A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A manobra continua enquanto for mantida a pressao nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.
A ATENGAO: néo estao activados os dispositivos de seguranca.
Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.
Seaplacafalhaostestesdassegurancas (fotocélulaou perfil, ErOx) por 3 vezes consecutivas, € habilitado ofuncionamento
" com Homem Presente ativo por 1 minuto apds a liberacao das teclas OPEN UP - CLOSE UP.
Uollo PrESEREE | Homem presente 2 Aentrada 61 é configurada como OPEN UP.
A gntrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A ATENGAO: com Homem Presente Emergency nio estio activados os dispositivos de seguranga.
Funcionamento com homem presente no fechamento.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.
3 A manobra de abertura ocorre automaticamente, a manobra de fechamento continua até que a pressao na tecla

defomando seja mantida (CLOSE).

ATENGAO: os dispositivos de seguranga nao estao ativos durante a abertura.
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Barr:
Légica Definicao Default alust Opgodes
9 < e?eclua&o Ps
Bloquei 0 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.
bi. NPAP impulsos na 0 - P -
i i abertura 1 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped ndo tém efeito durante a abertura.
0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
Configuragao - -
SAFE | da entrada de 6 1 Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada.
559“73“;5; SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op , fotocélula activa apenas na abertura.
3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho.
5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.
6 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
7 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2. (Nao ativo em SAFE 2).
9 Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-se a
paragem do movimento.
Configuracio 10 Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura. No
da entrada de fecho obtém-se a paragem do movimento.
4
SRFE ¢ seguranca SAFE 2. 1 Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura. No fecho obtém-
73 se a paragem do movimento. (Nao ativo em SAFE 2).
12 Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se a
paragem do movimento.
13 Entrada configurada como Bar CL TEST, perfil sensivel verificado com inverséo ativa apenas no fecho. Na abertu-
ra obtém-se a paragem do movimento.
14 Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se
a paragem do movimento. (N&o ativo em SAFE 2).
15 Néo utilizado
16 Entrada configurada como STOP 8k2. (Né&o ativo em SAFE 2).
0 Entrada configurada como Start E.
Configuragao
i da entrada de o 1 Entrada configurada como Start I.
£ ‘°ma';‘_’l° Ic1. 2 Entrada configurada como Open.
3 Entrada configurada como Close.
Configuragao 4 Entrada configurada como Ped.
da entrada de -
c comando IC 2. 4 5 Entrada configurada como Timer.
6 Entrada configurada como Timer Pedonal.
x 0 Comando de radio configurado como START E.
Configuracao do
ich comando 0 1 Comando de radio configurado como Start I.
1° canal radio 2 Comando de radio configurado como Open.
= 3 Comando de radio configurado como Close
Configuracao do
2ch comando 12 4 Comando de radio configurado como Ped
2° canal radio 5 Comando de radio configurado como STOP
Configuracio do 6 Néo utilizado
dch comando 9 7 Na3o utilizado
3° canal radio 8 Néo utilizado
9 Comando de radio configurado comoAUX3**
Configuracéo do 10 Comando de radio configurado como EXPO1**
Yech comando 4 —
4° canal radio 1 Comando de radio configurado como EXPO2**
12 Comando de radio configurado como LUZ DE CORTESIA
0 Saida configurada como Canal Radio monoestavel.
1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.
2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
3 Néo utilizado
4 Néo utilizado
5 Saida configurada como alarme (Fig. 4peeial). Em automatico T4 do transmissor memorizado se torna ativador/
desativador do alarme
6 Néo utilizado
Configuracio da 7 Néo utilizado
AUH 3 saida AUX 3. 0 8 Nao utilizado
26-27
6 9 Saida configurada como Manutencéo
10 Néo utilizado
1 Néo utilizado
12 Néo utilizado
13 Saida configurada como Estado Portao fechado
14 Saida configurada como Canal Rédio Biestavel.
15 Saida configurada como Canal Radio temporizado
16 Saida configurada como Estado Portdo aberto
0 O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
L . N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.
cod F 858a Cédigo Fixo 0

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.
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Logica

Definicao

Default

Opgcoes

n uEl

dE ProkEcRo

Definicao do nivel
de protecao

A - Néo é necessaria a password para aceder aos menus de programagao

B - Habilita a memorizacdo dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e ndo requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no
modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normaIéTl-TZ-T3-T4) de um transmissor a memorizar.

O receptor sai do modo pro?ra_magéo passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros transmissores
novos repetindo o ponto anterior, =~

C - Habilita a introducao automatica via radio dos clones.

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionados a
memoria do receptor.

D - Habilita a introducao automatica via radio dos replays.

Permite adicionar os Replays programados a meméaria do receptor.

E - E possive| modificar os parametros da placa via rede U-link

Bassword predefinida é 1234.
erm i i i ento 0. as funcéesB-C-D-E

ﬁ - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.

A - E necessaria a pas.swolrdfara aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234. |

B - Desabilitada a memorizacdo dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introdu¢do automatica via radio dos clones.

Perm ento 0, as fungdes D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.
D - Desabilitada a introducao automatica via radio dos Reoplays.
Permanecem i i a i to 0, as fungbes C- E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.

Agassvv_o_rd redefinida é 1234. . o

B - Desabilitada a memorizacdo dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introducdo automadtica via radio dos clones.

D - Desabilitada a |ntrodu%éo automatica via radio dos Replays.

E - E desabilitada a possibilidade de modificar os parametros'da placa via rede U-link

Os transmissores sao memorizados apenas utilizando o menu radio especifico. . o o
IMPORTANTE: Tal elsvado nlvtel de seguranca impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as interferéncias
radio eventualmente presentes

nodo SEr- RLE

Modo serial
(Identifica como se
configura a placa numa
conexao de rede BFT.)

SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnéstico/etc.

MASTER standard: a placa envia comandos de activagao (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.

ind iIr 1220

Endereco

1]

Identifica o endereco de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.
(ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)

inuoSERP

Inversao
obstaculo na
abertura

Apos a detecao de um obstaculo, durante o fechamento, o movimento é invertido por 2 segundos.
Apos a detecao de um obstaculo a manobra é interrompida e a automacao é bloqueada durante a abertura.

Ap6s a detegdo de um obstaculo, tanto durante o fechamento quanto na abertura, o movimento é invertido por 2 segundos.

brkS

BRTS

ol-

Funcionamento standard com portas seccionais (Generalidades Ref. Fig. 1 e 2)

Funcionamento com portas basculantes montadas com acessorio BRTS ( Generalidades Ref. Fig. 3)

EHP L1

Configuragao da
entrada EXPI1 na
placa de
expansao
entradas/ saidas

Entrada configurada como comando Start E.

Entrada configurada como comando Start .

Entrada configurada como comando Open.

Entrada configurada como comando Close.

Entrada configurada como comando Ped.

Entrada configurada como comando Timer.

Entrada configurada como comando Timer Postigo.

Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.

Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa sé na abertura.

V| (N[ |jn|h[wiN|=|Of—

Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.

o

Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.

Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura, no fecho
obtém-se a paragem do movimento.

12

Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.

13

Entrada configurada como seguranca Phot test, fotocélula verificada.

14

Entrada configurada como seguranca Phot op test, fotocélula verificada ativa apenas na abertura.

15

Entrada configurada como seguranca Phot cl test, fotocélula verificada ativa apenas no fecho.

16

Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel verificado.

Entrada configurada como seguranca Bar OP test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura,
no fecho obtém-se a paragem do movimento.

oc]

Entrada configurada como seguranca Bar CL test, perfil sensivel verificado com inverséo ativa apenas no fecho, na
abertura obtém-se a paragem do movimento.

EHP I2

Configuragao da
entrada EXPI2 na
placa de
expansao
entradas/ saidas
1-3

Entrada configurada como comando Start E.

Entrada configurada como comando Start I.

Entrada configurada como comando Open.

Entrada configurada como comando Close.

Entrada configurada como comando Ped.

Entrada configurada como comando Timer.

Entrada configurada como comando Timer Postigo.

EHPa |

Configuracao da
saida EXPI2 na
placa de
expansao
entradas/ saidas

Saida configurada como Canal Rddio monoestavel.

Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.

Saida configurada como comando Luz de Cortesia.

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

EHPa?

Configuragao da
saida EXPI2 na
placa de expansao
entradas/ saidas
6-7

X (N|an|hlwIN|= (O |n|h[WIN|=|O

Nao utilizado

Saida configurada como Manutencao.

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

Saida configurada como Estado portao fechado.

Saida configurada como Canal Radio Biestavel.

Saida configurada como Canal Radio temporizado

Saida configurada como Estado Portao aberto

(**) Ativa apenas se a saida for configurada como Canal Radio Monoestavel, Luz de Cortesia, Luz de Zona, Luz de escadas, canal radio Biestavel ou canal Radio temporizado.
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Configuracao das saidas AUX

Légica Aux= 0 - Saida CANAL RADIO MONOESTAVEL.
O contacto fica fechado durante 1s a activacdo do canal radio.

Légica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.
O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.

Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.
O contacto fica fechado por 90 segundos depois da ultima manobra.

Légica Aux= 3 - Ndo utilizado

Légica Aux= 4 - Ndo utilizado

Logica Aux=5 - Saida para gestdo alarme da garagem (Fig. A/Jeclal)

Légica Aux= 6 - Ndo utilizado

Légica Aux= 7 - Ndo utilizado

Légica Aux= 8 - Ndo utilizado

Logica Aux= 9 - Saida MANUTENCAO
O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no parametro Manutencéo, para sinalizar o pedido de manutencao.

Logica Aux= 10 - Nao utilizado

Légica Aux= 11 - Nédo utilizado

Légica Aux= 12 - Nao utilizado

Légica AUX= 13 - Saida ESTADO PORTAO.

O contacto permanece fechado quando o portao esta fechado

Légica AUX= 14 - Saida CANAL RADIO BIESTAVEL

O contacto altera o estado (aberto-fechado) com a ativacdo do canal de radio

Légica AUX= 15 - Saida CANAL RADIO TEMPORIZADO

O contacto permanece fechado por um tempo programavel na ativacéo do canal de Radio (tempo de saida)
Se durante esse tempo a tecla for novamente pressionada, a contagem do tempo reinicia.

Légica Aux= 16 - Saida ESTADO PORTAO ABERTO.

O contacto permanece fechado quando o portao esté aberto.

Configuragao das entradas de comando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS50-A-PRSS5a. Start externo para o controle do seméforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start |. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS50-R-PRS55a. Start interno para o controle do semaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open.
O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fecha passado
o tempo de tca, se activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica fou. PRS50-A-PASS5a

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer.
Funcionamento anédlogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e activa-se
um comando de Start E, Start | ou Open é executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho é garantido mesmo depois da falta de corrente.

Configuracao das entradas de seguranca

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula néo verificadas (*)
Consente a conexao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificagao. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivagao da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Logica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada..
Activa a verificagdo das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estdo activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotocélula
durante o fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivacao da fotocélula.

Logica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura nao verificadas (¥).
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagao. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de
abertura bloqueia o movimento pela duracdo do escurecimento da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
Activa a verificagdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento estéd excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o movimento
pela duragdo do escurecimento da fotocélula.

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho néo verificadas (*).
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagao. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase
de fecho, inverte imediatamente. Se néo se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.

Activa a verificagdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatamente.
Loégica SAFE= 6 - Néo utilizado

Logica SAFE=7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada).

Activa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seg.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2. Entrada para bordo resistivo 8K2.

O comando inverte o movimento por 2 seg.

Loégica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP) .
Consente a ligagdo de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagdo. A intervengdo em fase de abertura provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a interven¢do
na fase de fecho provoca a paragem. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE=10Entrada configuradacomo Barop test, perfil sensivel verificado cominverséo ativaapenas naabertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem daautomatizacao (STOP)..
Ativa a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.
Loégica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inverséo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacéo (STOP).

A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a interven¢ao na fase de fecho provoca a paragem.

Légica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagao (STOP) .
Consente a ligagdo de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagdo. A intervencao em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervengdo em
fase de abertura provoca a paragem. Se ndo for utilizado deixar a ponte ligada

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, perfil sensivel verificado cominversao ativaapenas nofecho, se ativada durante aabertura efetua a paragem da automatizagao (STOP).
Ativa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio damanobra. A intervencdo em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, aintervencéo em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagao (STOP) .
A intervencao em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencdo em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=15 Nao utilizado

Loégica SAFE=16 Entrada configurada como STOP 8K2. O comando interrompe a manobra e bloqueia a automacao.

(*) Se instalam-se dispositivos de tifo “D"” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade nao verificada, deve-se estabelecer uma manutencao
obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.
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Configuragao dos comando do canal radio

Logica CH= 0 - Comando configurado como Start E. Funcionamento segundo a Légica flow. PAS50-A-PASS5a. Start externo para o controle do semaforo.

Légica CH= 1 - Comando configurado como Start I. Funcionamento segundo a Légica flaw. PASSa-A-PRSS0. Start interno para o controle do seméforo.

Légica CH= 2 - Comando configurado como Open.
O comando executa uma abertura.

Légica CH= 3 - Comando configurado como Close.
O comando executa um fecho.

Légica CH= 4 - Comando configurado como Ped.
0O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS5a-R-PRSS5a

Légica CH= 5- Comando configurado como STOP.
O comando realiza um Stop

Légica CH= 6- Comando configurado como AUXO. (**)
O comando ativa a saida AUX0

Légica CH= 7- Comando configurado como AUX1. (**)
O comando ativa a saida AUX1

Légica CH= 8- Comando configurado como AUX2. (**)
O comando ativa a saida AUX 2

Légica CH=9- Comando configurado como AUX3. (**)
O comando ativa a saida AUX3

Légica CH= 10- Comando configurado como EXPO1. (**)
O comando ativa a saida EXPO1

Légica CH= 11- Comando configurado comoEXPO?2. (**)
O comando ativa a saida EXPO2

Légica CH= 12- Comando configurado comoda luz de cortesia
Comando ativa a luz com légica biestavel

(**) Ativa apenas se a saida for configurada como Canal Radio Monoestével, Luz de Cortesia, Luz de Zona, Luz de escadas, canal radio Biestavel ou canal Radio temporizado.

TABELA “C” -MENU RADIO (-Ad /o)

Légica Descricao
ACE ich Adiciona a Tecla 1ch
s = associa a tecla desejada ao comando 1° canal radio.
ALG Pch Adiciona a Tecla 2ch
1 EE associa a tecla desejada ao comando 2° canal radio.
ALG 3ch Adiciona a Tecla 3ch
Bh =l associa a tecla desejada ao comando 3° canal radio.
ACE Yeh Adiciona a Tecla 4ch
5 A= associa a tecla desejada ao comando 4° canal radio.
Eliminar Lista
EL M BHY ATENCAO! Remove completamente todos os transmissores memorizados da memoria do receptor.
Elimina radiocomando individual
EL i Remove um radiocomando (se clone ou replay estd desativado). Para selecionar o radiocomando a cancelar, escrever a posicado ou pressionar
uma tecla desse radiocomando que se pretende cancelar (a posicdo é exibida)
d rH Leitura cédigo receptor
Cocls Visualiza o cédigo receptor necessario para a clonagem dos transmissores.
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MPOXBAZH XTA MENOY Fig. 2
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«MpooPaon oTo pevou
«> 5 Q€UT. Jevol auTtopaTng puBUIoNng
(autoset)

SErE Evepyormoinon e10680u ewtepikou start START E
Skr i Evepyoroinon €10650u ecwtepikou start START |
oPEn Evepyomoinon g1l665ou OPEN
cl Evepyomoinon elc66ou CLOSE
PEd Evepyomoinon e1668ou ne{wv PED
EE Evepyomoinon elc65ou TIMER
SkoP Evepyomoinon gl068ou STOP
Phot Evepyomoinon €10650u gwtokuttdpou PHOT
PhoP Evepyoroinon e.0650U QWTOKUTIAPOU KATato AvolyaPHOTOP
Phcl Evepyoroinon ei0050u QWTOKUTTIApoU KatdtoKAEioo PHOT CL
bAr Evepyoroinon €1068ou avixveutr| epmodiwv BAR
bArc Evepyoroinon £10650u aktrig o€ kAgioio BARC
N — bArc Evepyoroinon e1068ou aktrig o€ kAgiopo BARO
c VEPYOTT0iNaN E10050U TEPHATIKOU KAEICIHATOG TOU HOTER
e S E i 65 O KAeLoi| ép SWC
S +/- - p p - ,
Sbo Evepyoroinon el0680u TepUATIKOU avoiyHaTog Tou potép SWO
RUkoSEE
E _C 5 H m\akéta mepipével va EKTENEDEL Evav TIAPN KUKAO QVOiyHATOG-
1t _ SEr KAEIOIHATOCXWPIGSIAKOTT OO EVSIAESAStOP YOTE VA AMOKTHOEL
TV anapaitn porr yia my kivnon. [POZOXH! H avixveuon tou
eumodiou Sev eival evepyornonpévn
) . ENéyETe T OUVSES PUITOKUTIAPWVKAV T pUB IO,
(LS54 AdJ)H Y + Y Y Er0{  |Amotuyia TEOT QWTOKUTTAPWY v
. . . ENéyETe T OUVOEON QVIXVEUTH| €Umodiwv Kavr
= Erle ATOTUXil TEOT QVIXVEUTH EUMOSiwy b .
—— ¢ (K] ¢ [Fre) ¢ [o<] ¢ [; ¢ pUBLION AETTOUPVIGV
€ o3 ATIOTUX{A TEOT PUTOKUTIAPWY QVOIYHATOC |i)\év&§ N 00VGEON QWTOKUTTAPWY Ka/ T pUBRIoN
MAPAETPWV/AETOUpYILY
. . . eNéyETE TN OUVOEDN PWTOKUTTAPWY Kal/fy
ErOM ATIOTUXi0l TEOT QWTOKUTTAPWY KAEITIHATOG [t PUBLION TAPARETPWV/AETOUPYIGV
. . . EAéyETe TN OUVSEDN QVIXVEUTWY EPTTOSiwV
ErDB Anotuyia TeOT avixveuTr epmodiwy 8k2 QU TN DUBLION TTARALETOWV/AETOUDYIGY
- EAEYETE TIG OUVOEDEIC OTO HOTEP
Er iH*  |Z¢@dAua teot hardware mhakétag - NpoPArjpata hardware ot makéta (ameubuvBeite
oT0 0£pBIC)
ExBoon , Er3H*  |AvtioTpo@r amd eundsio - Amperostop E?‘{fx&?l lTr.]UcXOV EHTOB1al Kartd prikoq TN
kGoon Aoylopkol : . _
= HEI_)— [ ]—’Ef[plmc “0"“6“? Er4H*  |Oepuikn acpdhela ngéﬁla’_ﬁgi‘é% KPUWOELTO cuoTNHA
[oxH[iErs o] p[bfE ... L > - - n vil
= 3 . . . EAéy&Te T 00VOE0N E TAMPOQIPETIKA OUOTAATA KA/
+/- ErSH*  [Z@dApa emKovwviag B CUCTAHATA E§ ATOCTACEWS c haxte eméctaonc e elpuaéc ouuBEoeic
(] Zuvohkée ap. kVkhwv (x 100) EF10 Er11 . ] . . [Aokipdote va oBrigete kau va avayete kat Tah Ty
EoWTEPIKO OQANUA ENEYXOU ETTITAPNONG CUCTHUATOC. mhakéta, Av 1o mpoPANUa mapapeivel, ameubuvBeite
[ox]+( 0088 Er4 EFTS P AL YX nenong Auaroc, e POBANHa mapa:
MeéCovtac Ok emPefaivovtal of avixveupéve
N 96 . . 4 puBpioeic. H mhakéta Ba ouveyioel va Aertoupyet pe Tiq
Eri2  [2@dAua 0pBOTTAC TwV MAPARETPWY KEVTPIKAG HOVASAG qyixveupdveg puBliceic.
(Aertoupyieg kat Mapdauetpor) A Mpénmel va eNéyéete Ti¢ puBpioec ¢ mMakétag
(TapdueTpol kat AToUpVieg).
MiéCovtac Ok n mhakéta Ba avapyioe va Aerroupyei pe
E"El Er13  |Zedhpa otig mapapétpoug D-track okaBopiopevo D-track. )
Eivat avaykaia n ektéAeon autoppuBuiong
. " " < - EAéyEte TNV amoppdenon R TNV mapousia
ErFY gg;cgg g F;G via Bpaxukokhupa 1 uneppoptuwon e6odou Bpuvukmg)\u?udwv Ger?v E(%g&? T(I)]V a Eooudg, VSafe,
avuéou@nva.
Kot Aev églvs autopaTn PUBHION owWOoTA AOyw mapéuPaocng
TWV EEWTEPIKWV XEIPIOTNPIWV. EmavahdBeTe Tn dadikacia
Xae ﬁg‘;mo%lgg;é%urﬁ oV €AAI0Tn anairtovpevn Sadpopn,
H eykatdotaon gival moAU “eAacTikr)/Suvapiky”. povtioTte
k vatny, OK)\ngVETE TPOOBETOVTAC VAV UNXAVIKO AVAOTOAEQ
a3 o710 TéAOC Bladpopng KAELgipaToC (KiT Kwo, 1100025 10005)
TIQWVTIDOXWPNOETE O€ Lia AN autouatn pubuion (autoset).
*H=0,1,...9ABCDEF
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EAAHNIKA

MINAKAZ “A” - MENOY MAPAMETPOI - (PA~AT}

Mapapetrpog | min. | max. | Default | Mpoowm. Opilopog Neprypapn
Ech 1 180 40 Xpé\gglg?ggg&?sl]; XPOVOC QVapOVAC IV TO AUTOHATO KAEIGIO.
EL IDhE 30 300 20 Xpéﬁ'fé&'ﬁ?gﬁg‘[’émc ALGPKEID QVAPPATOG TOU GWTAE GTAV 0TNV KAPTA
[T =17] Xpdvog evepyomoinong
a"'t,P"' 1 240 10 e mge &Ec%/ou parl f Aldpkela evepyormoinong e£660U KaVaAoU PadIOKUHATWY HE XPOVOSIAKOTTN O SeUTEPONEMTA
£ inE XpovoSilakdmTn [s]
AmOOTACN TPOOEYYIONG KATA TO AVOLY A TOU/TWV HOTEP, WG TTOOOOTO TNG CUVOAIKNC SIAdPOUAG.
oPd {5t 7 99 7 Anéotaon mpoaoéyylong [MPOXOXH: Metd 'er¥V Tr;])ononoinon TnvcunapauéTpo% ecxpsival anapaiTnT?] Ha n)\r']prr]] élaép%p%n
Lol Katd To votypa }(%] ﬁwpic Slakoméc.
POZOXH: "SET" 3
AmOOTACN TTPOOEYYIONG KATA TO KAEIGIO TOU/TWV HOTEP, WG TTOCOCTO TNG CUVOAIKNC SIadPOUAG.
cid {5k 7 99 7 Anéotaon npooéyyiong [MPOZOXH: Metd 'er¥V T%ononoinon Tnc}:'rapapérpog 6a gival cu'[cxpcxiTr]Trr]1 Hia n)\r‘lprq%lqépgpﬁn
] KaTd To KAEiotpo [%] ﬁwpic Slakoméc.
POOXH: "SET" 85 . Siou Sy ci .
PR-E AL ‘o AndoTaGN HEPIKOU AVOiYHATOG WG TTOTOOTO TOU GUVOAIKOU QVOiYHATOG, META OTTO EVEPYOTIOING
oPEn ik 1 99 20 Mepiko Gvotypa (%] [ EVTO)\rI]]tlﬂpSCd)V i YH M pyomnoinon
Auvapn mou e€aokeital amod To/ta UANo/a Katd To dvotyua. Eival To mocooté tng mapexopevng
Suvapng, mépa amd ekeivn mMoU el AMOBNKEUTEI KATA To autoset (Kal TOU EvNUEPWONKE OTN
OUVEXELD), TTPIV TIPOKANEDEL éva ouvayepud epmodiou.
Atva OMou/wy  |H TapdpeTpog emAéyeTal autdpata amo To autoset.
oPForck 1 29 75 Kata Ec?ée/owpcx [%]
MPOXOXH: EmnpealeiamevBeiag otn Suvapn kpovong: BefaiwBeite ot pe TNV EMAEYpéVN TIRN
TRPOUVTAL O1 IOXUOVTEC KAVOVIOHOi ac@aleiag (*). Ev avaykn eyKatacTiioTe ouoTipata acpalsiog|
yla Thv ipogtacia and ouveAupn(**).
Auvapn Tou e€aoKeital amod To/Ta GUANo/a Katd To KAgiopo. Eival To mocootd tng
mapeXOUEVNG SUVANNG, TTEPa aTToO €KEiVN TTOU Xl AMOBNKEUTE( KATA TO autoset (kat Tou
EVNUEPWONKE OTN CUVEXELQ), TTPIV TIPOKOAEDEL £val ouvVayEPHO epmodiou.
Abvapn uAou/wy  |H Tapauetpog emAéyetal autdpata ano To autoset.
ctLSForcE 1 99 75 KATd TO K‘RE(GIIJO [%]
MPOXOXH: Emnpealel amevbeiag otn Suvaun kpovong: BefaiwOeite 6T pe TNV
EMAEYHEVN TIHA TPOUVTAL OL IGXUOVTEG KAVOVIGHOI ad@aleiag (*). EVv avaykn yKataoTioTe]
oucTpara ac@aleiag yia tnv npootacia andé cOveAwpn (**).
Mepioxr ATIEVEPYOTIOLE( TNV AVAYVWON TWV £1008WV OV £X0UV S1apopPwOEi WG PWTOKUTTAPO,
Photd (5. 0 50 0 QMEVEPYOTIOINONG  |KOVTA GTOV TEPRATIKG S1aKGTITN KAEIGIHATOG,
SPRcE (PWTOKUTIAPWV KATA TO (0= Kapia amevepyomnoinon
KAeiopo 50= péyloTn anmevepyomnoinon
0 Power Down ANENEPTO, 8nA. n mapoxr pevpatog ota e§aptriuata (akpodékteg 50-
PEALE 0 1 1 Evepyoroinon Power 51) unapxet mavta. (BAéme Eik. M)
Y Down 1 Power Down ENEPTO, 8nAadn n mapoxn pevpatog ota e§aptipata (akpodékteg 50-
51) amevepyoroleital dTav n MUAN gival otapatnuévn. (BAéme Eik. M)
M0000TO TNG PEYIOTNG TAXUTNTAG TIOU TIPETTEL VAl EMITEVXOEL KATA TO dvolypa amd To/Ta POTEP,
Tayxutnta avoiypatog |MPOZOXH: Metd tnv tpomomoinon tng mapapétpov Oa sival amapaitntn pia mARpen
of SPEEd 25 99 99 [%] Siadpopn xwpic Stakoméc.
[1POZOXH: "SET"
M0c00TO TNG PEYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TTPEMEL va MTELXOEl KATA TO KAEOIO and To/Ta HoTEP,
) Taxutnta KAewoipatog [MPOZOXH: Metd tnv tpomomoincn Tng mapapétpov Ba tival anapaitntn pia mAnpen
cL SPEEd 25 29 45 [9%] S1a8popn Xwpig Stakoméc.
NMPOZTOXH: pe 1o "SET" otnv 086vn n avixveuon tou eumodiou Sev sival evepyomonuévn.
, n ovpa{luanouég i i X . X X ) . . .
MR InkE- 0 250 0 aptBuou eAlypwv opiou [EmTpémel T pUBUION €VOG APIBUOU KIVACEWV TTAVW amé TOV OTTo{0 EMONUAIVETAL N AVAYKN|
nRncE Efuvgr’]pngn? ouvtripnong otnv £€060 AUX mou éxel StapopewBei wg Zuvtripnon i ®apog kat Zuvtripnon.
o€ OEKAOEC

(*) Ztnv Evpwnaikn Evwon epapuéote to mpotumo EN12453 yia ta 6pia tng SUvapung Kat to
(**) Ot SUVAMEIG KPOUONG UITOPOUV VA HEIWOOUV LE TN XPRON TTAPAHOPPUWOIHWV AKPWV.

MINAKAZ “B”- MENOY AEITOYPTIEX - (Lol ic)

EN12445 yia tn pé6odo pétrpnong.

. . De- InpEIoTE e
Nerrovpyia OpLopog fault ﬂ;":oem on Emloyég
Xpévog 0 Nertoupyia amevepyomoinpévn
tch AuTOpaTOU 0
KAewoiparog 1 EvepyoTioLEl TO AUTOUATO KAEICIO
orsicos s bei e s kivnon Bripa-Bripa
L eilcobol TTou €xouv SlapopPwbei we Start
0 E, Start |, Ped Aertoupyouv pe tn Stadikacia 3 BHMATA | 4 BHMATA
4 ¢ . KAEIZTH ANOITMA
SEEP-hY-SEEP | . Bnudroy ANOIFMA
- Kivnon fripa pripa 0 SE KAEIZIMO STOPS
uDuEnnt ANOIXTH
Ot gicodot mou €xouv Slapopwdei wg Start KAEIZIMO KAEIZIMO
1 E Start|, P_Igd AEITOUPYOLV HE TN 61%6«90[(1 3 SE ANOITMA STOP+TCA | STOP +TCA
NUATwWv. To orpa Katd Tn @don KAEGipaTog
AVTIOTpEQEL TV KivnoN, META AO STOP ANOITMA ANOIrMA
S, Mow Kivnon oo téhog 0 0 Moyikr pn evepyn
H 1adpopung 1 Evepyorolei TNV avTIoTPO®H Kivnon 6Tav oTapaTdel 0To TEAOG S1a8popAG
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EAAHNIKA

N&troupyia

Oplopog

De-
fault

INHEWoTe
™ pUOHIcH

Emloyég

PrE-RLAFN

MNposgidomoinon

0

O @Apo¢ avafel TAUTOXPOVA HE TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.

1

O @dpo¢ avafel mepimou 3 SeuTEPOAENTA TIPIV TNV EKKIVON TOU/TWV POTEP.

hold-Eo-rin

MNapovoia atépov

0

Aeltoupyia pe orjpata.

NetTouy gicx ue Atopo Mapdv.
H e;oog ¢ 61 Qrapoppwverat wg OPEN UP.
H eilcodo¢ 62 laﬁop$wveml w¢ CLOSE UP.

H kivnon ouveyiletal 6co Siatnpeital n migon ota pmoutév OPEN UP ry CLOSE UP

MPOXOXH: ot acgpaleieg Sev eival evepyéc. safety devices are not enabled.

Aerroupyia Atopo Mapov Emergency. Aeitoupyia ouviBwg pe orjuara, ) i

Av n MAakETa Sev TTEPATEL TOV EAEYXO TWV ACPANEIDV (QWTOKUTTAPO A QVIXVEUTHG Eumodiwy, Er0x) yia 3
ngaéfsss\ésﬁ ISpopa;, evepyoroleital n Aerroupyia pe ATopo Mapov yia 1 Aemto agol aproeTe Ta umoutév OPEN
H gico6o¢ 61 Slapop@ivetal wg OPEN UP.

H gicodoc¢ 62 Siapoppwvetat wg CLOSE UP

MPOXOXH: pe Atopo Mapov Emergency ot ac@aleieg Sev givat evepyég.

A&rtoupyia pe mapousia avBpwITou KATA TO KAEIOIUO.
H gicodo¢ 61 Siapopewvetat wg OPEN UP (ANOIXTO).
H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP (KAEIZTO).
O KUKAOG QVOiyHaTOC TIPAYHATOTIOLEITAL AUTOHATA, O KUKAOG KAEIG{HaTOG ouveyiletal 6oo Siatnpeital n migon oto

koyuri eNéyxou (CLOSE).
A MPOZOXH: Sev gival evepyomoinUEVEC Ol ACPANELEG KATA TN SIAPKELQ AVOiYHATOG,.

bl oPEn

KAgidwpa
ONMATWV KATA TO
avotypa

o

To orjpa Twv £1068wv mou €xouv SlapopewBei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd to avotypa.

To orjpa Twv £1068wv mou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd to dvotyua.

SARFE

Awapéppwon
™ 10080v
aoq)a)\a;:lf SAFE 1.

Eicodoc Siapoppwpévn we Phot, pwtokuttapo.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot test, wtokUTTapOo eNeypévo.

Eicodoc¢ Siapoppwpévn wg Phot op, uTOKUTTAPO evEPyOTTOINUEVO HOVO KATA TO GVOLypa.

Eicoboc¢ Siapoppwuévn we Phot op test, @wToKUTTApo EAEYHEVO KAl EVEPYOTTOINHUEVO HOVO KATA TO dvolyua.

SAFE 2

Awapéppwon
™G £160860V
aa(pa)\si;lsc SAFE 2.

Eicodoc¢ Siapoppwpévn wg Phot cl, @wTtoKUTTOPO EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO KAEIGIUO.

Eicoboc¢ Siapoppwuévn we Phot cl test, pwToKOTTOPO ENEYUEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA TO KAEICIHO.

EicoSo¢ Stapoppwpévn we Bar, avixveuTrig epumodiwv.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Bar, eEAeypévog avixveuTrg epmodiwv.

Eicodoc¢ Siapoppwpévn we Bar 8k2. (Amevepyomoinpévn o€ SAFE 2).

O |®([N|oao|n|dh|lwWwIN|[=|O

Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar OP, avixveutri¢ eumodiwyv e aQvTIOTPO®N) EVEPYOTIOINUEVOG LOVO KATA TO
AGvolyua. Katd to koo mpokalei stop Tng kivnong.

_
o

Eicodo¢ Stapoppwuévn we Bar OP TEST, EAeyUEVOC AVIXVEUTHG EUTTOS{WV LE AVTIOTPOPH) EVEPYOTIOINUEVOG HOVO
Katd 1o dvolyua. Katd 1o kAiotuo mpokalei stop Tng kivhong.

Eicodoc¢ Siapoppwuévn we Bar OP 8k2, avixveuTng epmodiwv Pe avTIoTPO@H) EVEQYOTIOINUEVOG HOVO KATA TO
avolypa. Katd 1o kAeiolo mpokalei stop tng kivnong. (Amevepyomonpévn os SAFE 2).

Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar CL, avixveuTg UModiwv PHE aVTIOTPOWPT| EVEPYOTIOINHEVOG HOVO KATA TO
KAgioo. Katd o dvotyua mpokaei stop Tng kivnong.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar CL TEST, eEAeyuévog aviXVEUTHG EUTOSIWV LE AVTIOTPOPH) EVEQYOTIOINUEVOC HOVO
KaTd 10 KAgiowo. Katd 1o dvolyua mpokalei stop Tng kivnong.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar CL 8k2, avixveuTrig EUmodiwv e avTIOTPOH| EVEPYOTTOINHEVOG LOVO KATA TO
KAgiowo. Katd 1o dvolyua mpokalei stop Tng kivnong. (Anevepyomoinpévn os SAFE 2).

Agv xpnolpomoleitat

EicoSo¢ Siapoppwuévn we STOP 8k2. (Amevepyomoinuévn o SAFE 2).

Awapépewon Tng
£10060V GrjpaTog

61

Eicodoc Siapoppwpévn we Start E.

Eicodocg Siapoppwpévn wg Start 1.

Eicodoc¢ Siapoppwuévn we Open.

Eicodo¢ Siapoppwpévn we Close.

Awapépewaon g
swo&ollé (;r’]ucrroq

62

Eicodoc Siapoppwpuévn wg Ped.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Timer.

Eicobo¢ Stapopewuévn we Timer Mewv.

Alapoppwo
€VTOARG 1?|gavr<l:l)u
PUSIOKUHATWV

>Aua padokupdtwy Siapop@wpévo wg START E.

Sriua padiokupdtwy Slapop@wuévo wg Start I.

Aua padiokupdtwy Siapopewuévo we Open.

cch

Awapoppwo
avtohﬁqg?mvr}:i)\l
PASIOKUHATWV

Irpa padokupdtwy Slapopewpévo wg Close

>npa padokupdtwy Stapopewpévo wg Ped

Y Aua padiokupdtwy Siapopewuévo we STOP

Jdch

Awapoppwo
EVTOANG 3?I§0Vr(l:l)\l
PUSIOKUHATWV

Agv xpnolpomoleitat

Agv xpnolpormoleitat

Agv xpnoloroleital

Hech

Awapoppwo
€VTOANG 4(‘PI§GV'(II)\I
PUSIOKUHATWV

Zrpa padloKUPATWY SIapopEWHEVO wg AUX3**

YAua padiokuudtwy Slapopewuévo wg EXPO1**

Srua padokupdtwy Slapop@wuévo wg EXPO2**

Padioxelplotplo Stapop@wpévo wg MAAOONIEPA

RUH 3

Awapdéppwon Tng
€§660u AUX 3.
26-27

'E€060¢ Slapopewuévn wg Movootadég Kavaht Padlokupdtwy.

'E€060¢ Stapoppwuévn we SCA, Auxvia Avolxtrig Néptag.

'E€ob0¢ Sapopowuévn we onpa Eowtepikdg PwTiopdc.

Agv xpnolomolLeital

Agev xpnoomoleitat

‘E€0d0¢ Siapoppwpévn wg cuvayeppog (EIK. A,necial)A ZTnv autépatn Aettoupyia 1o T4 Tou amobnkevpévou otn
UVAMN TTOUTOU YiVETAL EVEQPYOTIOINTAG/ATTEVEQYOTTOINTIG TOU CUVAYEPUOU.

Agv xpnoomoleitat

Agv xpnolomoleital

Agev xpnoormoleitat

'E€ob0¢ Sapopewpévn we Tuvtpnon

SloxNjo| v [(Alwv]| = (o |5 2180 |Non s |win|=lofo (v [swin = (o

Agv xpnolpomoleitat

11 Agv xpnaolpormoleitat

12 Agv xpnoormoleitat

13 ‘E€od0¢ Slapopewpévn we KataoTaon mMUANG KAEIOTH

14 ‘E€od0¢ Stapopewpévn we Alotabég Kavaht Padiokupdtwv

15 'E€ob0o¢ Sapopowuévn we Kavaht Padiokupdtwy pe Xpovodiakomtn
16 E€ob0o¢ Siauopowuévn we katdotaon MUANG KAELOTH
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EAAHNIKA

N&roupyia

Oplopog

De-
fault

INMawoTe
™ PUOuIon

Emloyég

F IHEd codEt

Z1a0epdg Kwdikog

0

0 6¢Ktng givat SlapopPwUEVOG yla AetToupyia e KUNOUEVO KwSIKO (rolling-code).
Agv yivovtal amodektoi ot KAwvol pe ZTabepd KwdIKo.

O 8éktng ival SlapopPwEVOC yia Aeltoupyia pe oTabepO KWSIKO.
lvovtal amodektoi ot K\wvol pe Ztafepd KwSIKo.

ProkEckt lon
LELEL

PuOuion tov
emmédov
npootaciag

A - Agv anaiteital o KwdIKOG mPdoRaong yia tnv mpooBacn oTa Hevol TTPOYPAUMATIOHOU
B-_Evepyomolei Tl])\\/ amoBAKEYON TWV MOUTTWV HECW PASIOKUHATWV.

H )\elrougyia €EKTEAEITAL KOVTA OTOV TTIVAKA XEIPIOHOU Kal SV amaITel Tq_v r%péoﬁaor]:

- MéoTe S1a80XIKA TO KPUPS UITOUTOV Kal TO KAVOVIKS pmmouTtov (T1-T2-T3-T4) evog idn amobnkeupévou
mopmnoL o€ )\anougvia OTAVTAP PECW TOU MEVOU PASIOETIKOIVWVIA.

- nléé):rf. €VTOG 10 OEUT. TO KPUPO MITOUTOV Kal TO KAVOVIKO UITouTtdv (T1-T2-T3-T4) evédg mopmol mpog
amoBrikeuon.

O 8¢kTn¢ S1akoTTEL TN AEITOUPYia TIPOYPAUUATIOUOU WeTd and 10 Seut. EVTdg Tou xpbvou autol umopeite va
TIPOYPAMHATIOETE KAl VEOUG TTOUTTOUG EMAVOAAUBAVOVTAG TO TTPONYOUHEVO CNUEIO.

C - Evepyomolei TRy autdpatn eloaywyr HEOW PASIOKUUATWY TWV KAWVWV.

EmTpémel 6Toug KAWVOUG TTou €xouv SnUloupynOei pEow TIPOYPAUMATIOTH) YEVIKNG XPHONG Kal 0Ta
npogpappancys’va Replay va mpooteBouv 0Tn pvrpn tou §¢KTn.

D - EvepyOoTioLEl TNV aUTOHATN Eloaywyr) Héow padlokupdTtwy Twv replay.

Emtpénel ota mpoypappatiopéva Replay va mpooteBouv otn pvrun tou éktn.

E - Eivat Suvatod va aAAAEETE TIG TapapETPOUE TNG MAaKETaG péow Siktuou U-link

A - Anauteitat o KwdIKOG mpooBaong yia tnv npécgaon OTA HEVOU TIPOYPAUMUATIOHOU.
O mpokaBoptopévog KwdIkdG mpoopaong eival 1234.
Mapapévouv apetdBAnTeC, o€ oxéon pe TN Aettoupyia 0, ot Aertoupyie¢B-C-D - E

A - Anarteital o KwdIkdg mpooacng yia tnv mpocacn oTa HevoU TTPOYPAPHATICHOU.
O mpokaBopiopévog KwdIkde mpdopaong gival 1234.

B - AmevepyomolEi TNV ATOBNKELOT TWV MTOUTTWV HECW PASIOKUHATWV.

C - ATievepYOTTOLE] TNV QUTOUATN EICAYWYT HECW PASIOKUMATWY TWV KAWVWV.
Mapapévouv auerdaknraq, o€ oxéon Ue Tn Aettoupyia 0, ol Aertoupyieg D - E

A - Anaiteital 0 KwdIkdG mpooRacng yia tnv mpooacn oTa Hevol TPOYPAUUATIOHOU.
O mpokaBoptopévog KwdIKOC mpooRaong eival 1234.

B - AmevepyoTioLEl TNV ATTOBNKEVGN TWV MOUTTWV HECW PASIOKUUATWV.

D - AmievepyoTolEl TNV QUTONATN El0aywyn Héow PASIOKUUATWY TWV Reg)la%/.
Mapapévouv apeTdPANTEG, Oe oxéon He Tn Aettoupyia 0, ot Aertoupyieg C —

A - Anarteital 0 KwdIkdg mpoofacng yia tnv mpocacn oTa HeEVoU TTPOYPAUHATICHOU.

O mpokaBopiopévog Kwdikde mpdopaong gival 1234.

B - AmevepyomolEi TNV ATOBKELOT TWV MTOUTTWV HECW PASIOKUHATWV.

C - AmevepyoTIOLEl TNV QUTOUATN E10AYWYH HEOW PASIOKUMATWY TWV KADVWV.

D - Amevepyomolei TNV auTOPATN l0aywyn Héow padlokupdtwy Twv Replay.

E - Amevepyorolgital n SuvatoéTNTa TPOTIOTIOINCNG TWV TIC'l)pleéprV ™G MAakéTag péow Siktvou U-link

Ot nol&moi amoBnkebovTal HOvo péow Tou edikou pevol Padlogmkowwvia.

THMANTIKO: To upn)o eninedo aoaleiag epumodilel Tnv mpdofacn TO00 Twv avemBUUNTWV KAWVWY 600 Kalt
TWV EVOEXOUEVWY PASIOTTAPEUBOAWV.

SEr AL ModE

ZeIplakn
Aertoupyia.
(Mpoaodiopilel mwg
Slapopgwvetal
n MAaKETa O€ pia
ouvdeon Siktvou BFT.)

SLAVE standard: n mhakéta Séxetal kat oTéAvel oripaTa/Siayvwon/KA.

MASTER standard: n mhakéta oté\vel orfjpata evepyomnoinong (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) og AM\eg
TINGIKETEG,.

RddrESS

Agvbuvon

Mpoadiopilel tn SievBuvon amé 0 £wg 119 Tng MAAKETAG OE ia oUVSEDN TOTTIIKOU SikTUoU BFT.
(BAéme mapdypago MPOAIPETIKESZ MONAAES U-LINK)

oPrEuErSohSE

AvacTtpopn
€UMSI0 0TO
davotypa

o

MeTd Tov eVvTomopo evog epmodiou, KATtd TO KAEIOIHO, N Kivnon avTIoTPEPETAL YIa 2 SEUT.
MeTd Tov evtomopo evog epmodiou, Katd To dvolypa SIaKOTTETAL N Kivnon Kal 0 QUTORATIOHOG MITAOKAPEL.

META TOV EVTOTIOMO EVOG EUMOBIOU, EITE KATA TO KAEIOIO EiTE KATA TO Avolyua, N Kivnon avTIoTpEPETaL yia 2 SeUT.

brkS

BRTS

Tumikn Aertoupyia pe omaoTég mopteg (Fevika Avae. Eik. 1 kat 2)

Aertoupyia pe ykapaldmopTeg GUVAPHONOYNUEVEG LE To aecoudp BRTS ( levikd Avag. Eik. 3)

EHP L1

Alapépewon Tng
€10680v EXPI1
otV MAOKETa

enékraong
£1008wv/ e§68wv

Eicodo¢ Siapoppwpévn we onua Start E.

Eicodo¢ Slapoppwuévn we onfpa Start 1.

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orfjpa Open.

Eicodo¢ Siapopewuévn we ofpa Close.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we onpa Ped.

Eicodo¢ Slapopewuévn we ofpa Timer.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we orpa Timer Nefwv.

Eicodo¢ Slapoppwuévn wg ac@aiela Phot, pwtokuttapo.

EicoSo¢ Siapoppwpévn wg ac@alela Phot op, pwTtokUTTapo gvepyomoinuévo ndvo Katd To avotyua.

| o(Njojln|bh|lw|N|I=|lO=|O]—=

Eicodo¢ Slapoppwuévn wg ac@dalela Phot cl, pwTokUTTapo evePYOTTOINUEVO HOVO KATA TO KAEIOIUO.

_
o

EicoSoc¢ Siapoppwuévn wg ac@aleia Bar, avixveuTrig eumodiwv.

—_
-

Eicodo¢ Sapoppwpévn wg aopdleia Bar OP, avixveuTrig EPMoSiwy e QVTIOTPOPH EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA
TO AVOlyUa, KOTA TO KAEIOIO TTPOKAMEI Stop TNE Kivnong.

12

EicoSo¢ Siapoppwpévn wg acdaleia Bar CL, avixveutig eumodiwv e avTIoTPOPr) EVEPYOTTOINUEVOG HOVO KATA
TO KAEIOI[O, KATA TO AVOlyHa TIPOKAAE( stop TN Kivnong.

13

Eicodo¢ Siapoppwpévn wg acaleia Phot test, pwtokUTTapo eAeypévo.

14

EicoSo¢ Siapop@wuévn wgao@aleia Phot op test, @wToKUTTapo EAEYUEVO KOl EVEPYOTIOINHEVO MOVO KATA TO Gvotyua.

15

EicodogSiapoppwpévn wgaopdAelaPhot cltest, wtokUTTapo EAeYHEVO KALEVEPYOTTOINHEVO UOVO KATATO KAEIOIHO.

16

Eicodo¢ Slapoppwpévn wg ac@alela Bar, avixveuTtrig eumodiwv eAeypévoc.

EicoSo¢Siapoppwpévn wgaopdleia Bar OP test, avixveuTrigeUmoSiwy ENEYUEVOG UE AVTIOTPOPI) EVEPYOTIOINUEVOG
HOVO KATA TO AVOLYHA, KATA TO KAEICIMO TIPOKAAE( stop Tng Kivnong.

18

EicoSo¢Siapopewpuévn wgao@daeiaBar CLtest, avixveuTtrig EUMOSiwV EAEYUEVOG UE AVTIOTPOPN) EVEPYOTTOINUEVOS
UOVO KaTd TO KAE(OIUO, KATA TO Avolypa TIPOKAAE( stop TG Kivnong.

EHP I2

Awapoéppwon g
€10080v EXPI2
oTNV MAaKETA

EnéKTaong
£1008wv/ £66wv

o

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orpa Start E.

Eicodo¢ Slapopewuévn we onfpa Start 1.

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orjpa Open.

Eicodo¢ Stapopewuévn we ofpa Close.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we onpa Ped.

Eicodo¢ Slapopewuévn we ofpa Timer.

aln|hlw|IN|=

Eicodo¢ Stapoppwuévn we orpa Timer Nefwv.
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EAAHNIKA

. n De- | Inpewwote .
Aerrovpyia Oplopog fault | poBuion Emloyég
0 ‘E€ob0¢ Sapoppwuévn ws Movootabég Kavaht Padokupdtwy
1 ‘E€ob0¢ Sapoppwuévn we SCA, Auvyvia Avolxtrig Ndptac.
AWHGP(PWUH me 2 'E€080¢ Slapoppwuévn we onpa EowTepikdg OwTIoHOG.
££660u EXPO2 -
oV NAakéta 3 Agv xpnolpormoleital
EHPo | : 13 5
EMEKTAONC 4 Agv xpnoluomoleitat
£1008wv/ €§06wv -
4-5 5 Agv xpnolpormoleital
6 Agv xpnotgormoleitat
7 Agev xpnotgormoleitat
8 Agv xpnotgormoleitat
9 ‘E€od0¢ Stapoppwpévn we Zuvtripnon.
Alapépeuon me 10 Agev xpnotgormoleitat
£§odou EXPO2 11 Agv xpnotpomolgitat
otnv makéra .
EHPaZ enéxraonc 16 12 Aev xpnolponoleitat
£1008wv/ §66wv 13 ‘E€00¢ Srapop@wpévn we KataoTtaon mUANG KAELOTH
67 14 'E€0d0¢ Slapoppwpévn we Alotabég Kavaht Padiokupdtwy
15 ‘E€ob0¢ Slapoppwuévn we Kavaht Padlokupdtwy Je Xpovodiakomntn
16 'E€080¢ Slapoppwpévn we Katdotaon mUANG AVOLKTH

(**) Evepyn} povov gav n £é€odog givai Siapoppwuévn wg Movootadéc Kavahi Padiokupdatwy, Ecwtepikog PwTtiopog, Pwtiopdc Zwvng, Pwtiopdg Khipakootaciov, Aiotadég
Kavaht Padiokuvpatwv i Kavai Padiokupdtwy pe xpovodiakomn.

Aapoppwaon Twv e§68wv AUX

Aertoupyia Aux= 0 “-E§o60¢ MONOZTAGOYZ KANAAIOY PAAIOKYMATQN.
H ema@n mapapével KAELOTN yla 1s PE TNV EVEPYOTIOINON KAVOAOU paSIOKUUATWV.

Aertoupyia Aux= 1 -'E€oSog AYXNIAZ ANOIXTHS IMTOPTAX SCA.
H ema@n mapapével KAEIGTH KATA TO AVOLYUA Kal LE TO QUANO aVOIKTO, SIAAEITOUCA KATA TO KAEIGIO, AVOIKTH LE TO GUANO KAELOTO.

Aertoupyia Aux= 2 - E€oog orjuarog EXQTEPIKOY OQTIZMO'Y.
H ema@n mapapével KALoTN yia 90 SeuT. JETA TRV TENEVTAIA Kivnon.

Aertoupyia Aux= 3 - Agv AlatiBeTat

Aertoupyia Aux= 4 - Aev AlatiBetal

Aertoupyia Aux= 5 - E€od0¢ Siaxeipiong ouvayeppot ykapal (Eik. special)

Nertoupyia Aux= 6 - Aev AlatiBetal

Aertoupyia Aux= 7 -Aev AlatiBetal

Aettoupyia Aux= 8 -Agv AlatiBetat

Aertoupyia Aux= 9 -'E§060¢ TYNTHPHIH. . ) ) ) ) ) ) .
H emagn mapapével KAEIOTH dTav QTACEL 0TNV TIUHA TTOU £Xel pUBIOTE( OTNV MTAPAUETPO SUVTAPNON, EMONUAvovTag TNV avaykn cLUVTRPNONG.

Aertoupyia Aux= 10 - Aev AloatiBetat

Aettoupyia Aux= 11 - Aev AlatiBetat

Aertoupyia Aux= 12 - Aev AlotiBetat

Aertoupyia AUX = 13 - 'E§oSo¢ KATAZTAZH MOPTAZ.
H emagn mapapével KAeoTr Tav n mépTa €ival KAEOTH

Aertoupyia AUX = 14 - E€oS0¢ AISTAGEZ KANAAI PAAIOKYMATON
H emaen aA\alel Kataotaon (avolXTr-KAEIOTH) HE TNV EVEPYOTTOINON TOU KavaAlol paSloKupdTwy

Nertoupyia AUX = 15 - E€o50g KANAAI PAAIOKYMATQN ME XPONOAIAKOMTH
H emagn mapapével KAELOTN yia Tpoypappati{OUEVO XpOVo UE TNV EVEPYOTIOINGN Tou Kavahlol padloKupdTwy (xpdvog e£650ou)
Edv Katd Tn S1dpKela auTou Tou XpOvou matnOEi TAAL TO UTTOUTOV, N UETPNON TOU XPOVOU EEKIVAEL TTANL a6 TRV apXh.

Noyikr) Aux=16 - E€080o¢ KATAZTATZH ANOIXTHZ MYAHZ.
H ema@n mapapével KAEoTr 6Tav n mOAN €ival avolyTn.

AlapopPWON TWV E1I608WV EVTOARG

Aettoupyia IC= 0 - Eicodoc Stapopewuévn wg Start E. Asrtoupyia oUpewva pe T Stadikacia SEEP-bY-SEEP flouElink. ESwTepIko Start yia Tn Slaxeipion @avapiov.

Agttoupyia IC= 1 - Eico8o¢ Stapopewuévn wg Start I. Asitoupyia oOpewva pe T Stadikacia SEEP-bY-SEEP [lauElink. Eowtepiko Start yia tn Slaysipion @avapiov.

Aerroupyia IC= 2 - EicoSo¢ Slapoppwpévn we Open.
H evToAn ekTeAel éva Avolypa. Av n €i0080¢ TAPAUEIVEL KAELOTH, TA UANA TTAPAPEVOUV aVOLXTA PEXPL TO AVOlyHa TNG EMAPNG. ME avolxTr EMa@r), 0 AUTOHATIONOG KAEIVEL LETA TO XPOVO
tca, av éxel evepyomoinOei.

Aslrougyia IC=3 - Eicodog Stapoppwpévn wg Close.
H evTOAN eKTeAE( €va KAEIOIHO.

Aertoupyia IC= 4 - Eioodog Siapopewpévn wg Ped.
H evToAr) eKTeAE( £va PePIKS Avotypa eliv. Aertoupyia cUppwva e T Stadikacia SEEP-bY-5EEP MauElink

Aertoupyia IC= 5 - EicoSo¢ Slapoppwpévn we Timer. | i i o o
Aettoupyia mapopola pe TNV open aANG To KAEIOIHO gival §a0QANIOUEVO akOUa Kal JETA ammd Slakomh peUHaTo.

/\EITOURYiG IC= 6 - Eicodo¢ Siapopewpévn we Timer Ped.

H evTOAN eKTeNE( éva PEPIKO dvotyga meWv. Av n €i0060¢ Tapapeivel KAELIOTH, TO QUANO TTAPAPEVEL QVOIKTO HEXPL TO dvolyua Tng an(?r']q. Av n €i0080¢ TTAPAUEVEL KAEIOTH Kal
sv&pgonome’si uta evtohn Start E, Start | | Open ekteheital pia mijpng Kivnon yia va amokatacTtadei otn ouvéxela oe dvolypa mewv. To KAgioIpo eival e£ao@aNouévo akOUa Kat METE
OT0 OLOKOTTH PEVHATOG.

Awapoppwon Twv 1005wV acaleiag

Aertoupyia SAFE= 0 - Eicodo¢ Siapopewpévn wg Phot, pwtokittapo dev emainBevovtal (¥)

Emtpénel Tn oVvSeon TwV CUCTNHATWY TTOU dev SIABETOUV CUUMANPWHATIKN EMAPH EAEYXOU. L€ TTEPIMTWON OKIAONE TA GWTOKUTTAPA TTAPAPEVOLV EVEPYA TOGO KATA TO AVOLYHA OGO
Kal KATA TO KAEIOIHO. H okiaon Tou @uToKUTTApOoU KATd To KAEIOIUO, QVTIOTPEPEL TNV Kivnon HOVOo PETA TNV ameAeuBépwon Tou @WToKUTTapou. Eav Sev xpnotpomolgital agproTe 1o
BpaxukukAwTrpa otn Béon Tou.

Aertoupyia SAFE= 1 - Eicodog Siapop@wpévn wg Phot test, eAeypévo @wtokUTTapo
Evepyomolei Tov éAeyxo TwV QWTOKUTIAPWV TNV ApXH TG Kivnong. L€ MEPIMTWON OKiaong T @WTOK)TTAPA TAPAUEVOUV EVEPYA TOCO KATA TO AVOLYUaA 600 Kal KATd To KAgioipo. H
oK{0oN TOU PWTOKUTTOPOU KATA TO KAEIGIHO, AVTIOTPEPEL TNV KIVNON HOVO PETA TNV ATEAEUOEPWOT TOU QWTOKUTTAPOU.

Aerroupyia SAFE= 2 - Eicobo¢ Slapoppwuévn we Phot op, puwToKUTTAPO EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO dvolyua dev emaAnBevovtal (¥)
Emtpénel Tn o0vdeon TwV oUSTNUATWY TTOL Oev SIABETOLY CUMTIANPWUATIKN EMAPH EAEYXOU. Z€ TIEQITTWON OKIaoNG SIAKOMTEL TN AEITOUPYIA TOU WTOKUTTAPOUL KATd TO KAEioIO.
Kata tn ¢don avoiypatog UMAOKAPEL TV Kivnon yia T SIGPKELa OKIaong Tou gwToKuTttapou. Edv dev xpnotdomoleitat agroTe To BpaxukukAwtrpa otn 6€on Tou.

Nertoupyia SAFE= 3 - Eicodog Siapop@wpévn wg Phot op test, pwToKUTTAPO EAEYUEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA TO AVOLYHA
Evepyorolei Tov ENeyX0 TWV QWTOKUTTAPWY GTNV apxr TNE Kivnong. & MepimTwan okiaong SIaKOMTEL TN AEITOUPYIX TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIOIHO. Katd tn @don avoiypatog
UIMAOKAPEL TNV Kivnon yia T SIAPKELa OKiaong TOU GWTOKUTTAPOU.

Aerroupyia SAFE= 4 - Eicodoc Siapop@wuévn wg Phot cl, pwToKUTTapo evepyomoinuévo pévo katd To kAgiolpo Sev emaAnBevovtal (*) ) ) o
Emtpénel ) o0vEEon TWV CUCTNUATWY TIOL Oev SIABETOLY CUUTANPWUATIKA EMaPR EAEYXOU. Y€ EPIMTTWON OKiaong SIAKOMTEL TN AEITOUPYIA TOU GWTOKUTTAPOU KATA TO Avolyda. e

@Aon KAEIoIpaToC avTIoTPEPEL APéow TNV Kivnon. Eav dev xpnotpomoleitat aprioTe To BpaxukukAwTpa otn B€on Tou.
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Awapoéppwon Twv e§65wv AUX

Nertoupyia SAFE= 5 - Eicodog Siapoppwpévn wg Phot cl test, @wToKUTTapo EAEYPEVO Kal EVEPYOTIOINHEVO HOVO KATA TO KAEIOIUO
Evepyomolei TOV €AeyX0 TWV GWTOKUTTAPWY OTNV apxr TNG Kivnong. & mepImTwan okiaong SIaKOTTEL T AEITOUPYIX TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO dvolyHd. Z€ gpAcn KAEICIHATOG
AVTIOTPEPEL APECWE TNV Kivnon.

Aertoupyia SAFE= 6 - Aev AlotiBetal

Aertoupyia SAFE= 7 - Eicodog Siapop@wpévn wg Bar, ENeypévog avixveuTtrig EUmodiwy.
Evepyomolei TOV EAEyXO TWV AVIXVEUTWV eUmodiwv otnv apxn TNG Kivhong. H evToAr] avtiotpé@el Tnv Kivnon yia 2 SeuT.

/\ElTOUgin SAFE= 8 - Eico50¢ Slapoppwuévn we Bar 8k2 . Eicodog yia wpikoé dkpo 8K2.
H evToAn avTioTpégel TV Kivnon yia 2 Seut.

Aertoupyia SAFE=9 Eicodo¢ Stapoppwpévn we Bar op, Evepyormoinpévog avixveuTig EUModiwy PHE QVTIOTPO@PH| HOVO KATA TO AVOLYHa, EAV EVEPYOTTOINBEL KATA TO KAEICIUO TIPOKAAEL TNV
QKIVNTOTI0INGT) TOL AUTOHATOU UNXavIopoU (STOP) .

Emtpémel Tn ouvdeon Twv cuoTnpatwy mou dev Slabétouv oupn)\rg)wpanxr'] enagr eAéyxou. H eméupaon oe pdon avoiygqroc TIPOKOAE( TNV AVTIOTPO®H TNG Kivnong yla 2 Seut., n
eméPPaon o€ QAaon KAEIG{paTog MPOKaAEi TV akivntomoinon. Edv 0ev xpnoipomoleital a@rioTe To BPayUKUKAwTApa ot Béon Tou.

Aettoupyia SAFE=10 Eicodo¢ Siapopwpévn wg Bar op test, svepyorroanJévoc ENEYMEVOC AVIXVEVUTHG EUTTOS{WV HE AVTIOTPOPH HOVO KATA TO Avolypa, av evepyoroinBei Katd To
KAE{OILO TIPOKAAE( TV aKIVATOTIOINGT) TOU AUTOHATOU UNXaviopou (STOP).

Evepyomolei Tov EAeyx0 TwV avixVEUTWV epmodiwv otnv apxn TnG kivnong. H eméuBaocn og @don avoiylatog MPoKaAEl TNV avTioTpo®r TG Kivnong yla 2 Seut,, n eméupacn o€ gaon
KAELO{HATOG TIPOKAAEL TNV aKIvnTOTTOINON.

Aertoupyia SAFE=11 Eicoo¢ Siapop@wuévn we Bar 8k2 op, evepyomoinuévog avixveutic 8k2 pe avtioTpo@n Hévo Katd To dvolyua, edv evepyomoinBei katd To KAEIoIO TpOKaNEi Thv
AKIVITOTIOINGN TOU AUTOHATOU UNXAVICHOU. . ) ) ) ) ) )
H enépPBaon o€ @don avoiypatog TPOoKaAE TNV avTioTpo®r| TNG Kivnong yia 2 Seut., n emépfaon oe pAon KAEIGIHATOG TPOKAAEL TNV aKilvntomoinon.

Aerroupyia SAFE=12 Eigodo¢ Siapop@wuévn wg Bar cl, evepyomoinpévog avixVeuTAg Umodiwv pe avTIoTPOQ HOVO KaTd T KAEIOILO, AV evepyoroinBei KaTd To dvolypa MPOKaAEl TNV
AKIVNTOTI0INGT) TOU AUTOHATOU MNXAVIoHoU (STOP) X L, i ) i i ) .

Emtpénel Tn oUVOESN TWV CUCTNUATWY TIOL Gev S1ABETOLY CUUTANPWUATIKA eMa@r) EAéyxou. H emépuBaon o€ @aon KAEIGIUATOG IPOKAAEL TNV aVTICTPOPH TNG Kivnong yia 2 Seut, n
enépPBaon og 9Aon avoiypatog mPoKaAei TNV akvntomoinon. Edv dev xpnotgomoleital aproTe To BPaxuKUKAWTHpa otn B€on Tou.

/\srrou;\)via SAFE=13 Eicodo¢ Slapoppwuévn we Bar cl test, Evsgyonompévoc ENEYMEVOC QVIXVEUTHC EUMOSiwV PE avTIoTpo@r} HOVO KATd TO KAEIOIO, AV evepyomoinBei katd To dvotypa
TIPOKAAE( TNV AKIVNTOTIOINON TOU QUTOMATOU HXaviopou (STOP) .

Evepyorolel TV €AEYXO TWV QVIXVEUTWY eumodiwv otnv apxn TG kivnong. H eméufaon o€ @don KAEIGIHATOg TPOKAAE( TNV AVTIOTPO®PN TNG Kivnong yia 2 Seut,, n eméuPaon o @don
AVOIyHATOG MPOKAAEL TNV akKivnTomoinon.

Nerroupyia SAFE=14 EicoSo¢ 6lapop(pwpévr§wc Bar 8k2 cl, evepyomoinuévog avixveuTrig 8k2 pe avTiotpo@r HOVo KaTd To KAE{OIUO, EQV EVEPYOTIOINDEL KATA TO AVOLYHA TIPOKAAEL TNV
aKIVTOToinon Tou auTtéuatou pnxaviopou (STOP) (Fig.F, ap. 5).
H enépPacn o€ @Aaon KAEIGIPATOC TPOKAAEL TNV AVTIGTPO®H TNG Kivnong yia 2 SeuT., n emépBacn oe @aon avoiylatog MPoKaAE( Tnv akivntomoinon.

Aertoupyia SAFE=15 Agv AlatiBetal

Aertoupyia SAFE=16 Eicodo¢ Siapop@wpévn we STOP 8K2. n evtoAr] SI0KOTITEL TOV EMYUO Kal AITOKAEIEL TRV QUTOUATOTIONON.

GUVTPNGCN TOUAAXIGTOV KAOE £§1 pijveg.

(*) Z& MePIMTWON EYKATACTAGNG GUOTNHATWV TUTTOU “D” (6mwg opilovtatl amd to EN12453), cuvdedepéva pe pn EAEYHEVO TPOTIO, PPOVTIOTE WOTE VA YIVETAL UTIOXPEWTIKA

AapopPWaCT CNHATWY KavaAiol padioKupAaTwY

Agrtoupyia CH= 0 - TAua Stapopwpiévo wc Start E. Asitoupyia cupgwva pe ) Stadikacia SEEP-bY-SEEP NlouElink. E€wtepiko Start yia Tn Siaxeipion gavaptov.

Agttoupyia CH= 1 - Sfjua Siapop@wiiévo wg Start I, Asitoupyia cupgwva pe T Siadikacia SEEP-EY-SEEP TlouElink. Ecwtepiko Start yia T Siaxeipion gavaptov.

Aertoupyia CH= 2 - Zrjua Siapopewpévo wg Open.
H gvTolN) ekTeAE( €va Avotypa.

Aertoupyia CH= 3 - Zrjpa Siapoppwpévo wg Close.
H evToln ekTelel éva KAgioIp0.

Aertoupyia CH= 4 - Zrjpa Stapopewpévo wg Ped.
H evToAr) ekTeAE( £va PePIS Avotypa meliv. Aertoupyia cUppwva e T Stadikacia SEEP-bY-5EEP MouElink

Aertoupyia CH= 5- Zjpa Stapop@wpévo wg STOP.
H evtoln extelei éva Stop

Aertoupyia CH= 6- Zrjpa Stapopewpévo wg AUXO. (¥*)
H evtolr) evepyorolei Tnv €é€0do AUXO

Aertovpyia CH= 7- ZApa Stapopewuévo wg AUXT. (*¥*)
H gvtolr) evepyorolei Tnv £é€0do AUX1

Aertoupyia CH= 8- Tpa Stapop@wpévo wg AUX2. (¥%)
H evtolr) evepyorotei Tnv €€08o AUX 2

Aertoupyia CH= 9- Tpa Stapop@wpévo wg AUX3. (¥*)
H evtohr evepyorolei Tnv é§odoa AUX3

Aertoupyia CH= 10- Zripa Stapop@wpévo weEXPO1. (*¥)
H gvtolr) evepyormolei Tnv €€080 EXPO1

Aertoupyia CH= 11- Zrjpa Stapopewpévo wg EXPO2. (¥*)
H evtoln) evepyorolei Tnv €§050 EXPO2

/\ElTOURyiQ CH=12- 2rjpa Sapoppwuévo we, EXQTEPIKOY OQTIZMOY
H evToAn evepyomolei To wc¢ pe SIMAR AoyIKR

(**) Evepyn povov €dv n €€odoc eival Siapopewpévn wg Movootabég Kavaht Padiokupdtwy, Ecwtepikog Owtiopds, Owtiopdg Zwvng Owtiopdg KAipakootaoiov, Alotabég Kavaht

Padiokupdtwy fi Kavaht PaSloKupdtwy e XpovoSIoKomTh.

MINAKAZ “C” - MENOY PAAIOEMIKOINQNIA - (-Ad io)

Nertoupyia | Meprypaepn

Add lch MpoaBnkn Mnoutoév 1ch
= OUOXETICEL TO EMOUUNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR) 10U KaVAAIOU PaSIOKUPETWV.

Rdd 2ch Mpoo6rkn Mmoutov 2ch
C OUOXETI(El TO EMOUUNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR 20U KAVAAIOU PASIOKUHETWV.

Add 3ch Mpoac6nkn Mmoutov 3ch
C OUOXETICEL TO EMOUPNTO UMOUTOV PE TNV EVTOAR) 30U KAVAAIOU paSIOKUUETWV.

Add “ch MpoaBnkn Mnoutov 4ch
C OUOXETI(EL TO EMOUUNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR) 40U KAVAAIOU PASIOKUHETWV.

Awaypapn Katahoyouv
E-RSE EM AHPOZOXH! AlaypAPeL ammo TN UV TOU §£KTN ONA Ta amoBNKEUEVA TNAEXELPLOTAPLA.

Katapynon evog tnhexeipiotnpiov
EFRSE Agaipei éva TnAexelplothplo (eav sivat KAwvog rj replay amevepyormoleitan). lNa va emAEEETE TO TNAEXEIPIOTIPIO TIPOG Staypa@r, EMAEETE T Béon
1 TEOTE €va UMOUTOV TOU ThAEXELPLOTNPiou TTPog Staypaen (epgaviletal n Béon)

d ~H Avayvwon KwdIKou SEkTn
EEte) Epgaviel Tov KwSIKo SEKTN TTou €ival avayKaiog yia TNV avamapaywyr Twv TNAEXEPIOTNPiwV.
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DOSTEP DO MENU Fig. 2
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*** \Wprowadzenie hasta.
Wymagane przy ustawieniu Poziomu Ochro-
nynal, 23,4

< v ) Wskaznik dziatania z niskim poborem mocy
PR AL —{ ox] - [BAEARTT) — [o<] — @8] — (1] [o] - Zobacz
f ol MENU PARAMETROW LEGENDA
£33 O+ T Dogony
(1] B88E © -1 Na dot
-~ — e [Cl—OK ¢! Potwierdz /
£ o] - 1 (5] + @88~ [17]- [ » @) Zobacz MENU LOGIKI + g Wiaczenie wyswietlacza
-1 ! Powrét do
- poprzedniego menu
[+

« Polecenie otwarcia
« > 2 s Programowanie nadajnika recznego
jako start

N2

—»*+% » > [Z]+%+7

N

aciseI [ _. +% i N [ZH% ooy « Polecenie zamkniecia
.

« > 2 s Programowanie nadajnika recznego jako 2.
kanatu radiowego

i V2 i
a5 B+ 55 e

(ErASEE) — [o<] - [PrE) Zobacz MENU RADIO

%Q “ Jesli usuniety
(EeEE T (o Eaaaia. o) Jesiinieobecny
K [ a5 ]

Jesi klon, zostaje dezaktywcwanyj

« > 5 sec Kasowanie pilotéw

- Otwarcie menu o
- > 5 s menu automatycznego ustawiania
(autoset)

FL ] +/-

K
(7 - [o<] +iAS8) - [o<]-» [B2Fd)» -»-» j
&

@@@@ﬁ@g@@@m

SErE Aktywacja wejscia start na zewnatrz START E
Ckr | Aktywacja wejscia start wewnatrz START |
oPEn  |Aktywacja wejscia OPEN
clS Aktywacja wejécia CLOSE
PEd Aktywacja wejscia przejscia dla osob pieszych PED
£ NE  |Aktywacja wejécia TIMER
CEoP  |Aktywacja wejscia STOP
Phot Aktywacja wejscia fotokomorki PHOT
PhoP  |Aktywacja wejscia fotokomérki podczas otwierania PHOT OP
Phel Aktywacja wejscia fotokomarki podczas zamykania PHOT CL
E—E E5F] — - bAr Aktywacja wejscia listwy BAR
bArc Aktywacja wejscia brzegu przy zamknigeciu BARC

< bAro Aktywacja wejscia brzegu przy otwarciu BARO
@8- ] Aktywadja wejécia wylacznika kran Kania dI
ywacja wejécia wylacznika krancowego zamykania dla
RRSEES o) (I Sbe [’
+/- N " Sl Aktywacja wejscia wyfacznika kraricowego otwierania
WO |dlasilnika SWC

Karta lichg-:*ku'e na wykonanie catego cyklu otwieranila-
— e zamykania, bez zatrzymania posredniego, w celu
L50 AddH[o<]» » hd "D GEE 8%]/5%/{}]3 wartoécl si%y_r)wliezbedngj do wykor?ania ruchu,

ozpoznawanie przeszkéd jest nieaktywne
L @meme e

Er0 | |[Testfotokomorek nie powiddt sie

Sprawdzi¢ czy fotokomorki sa poditgczone i/lub)
ustawienia logiczne

Sprawdzi¢ czy listwa jest podtaczona i/lub|
ustawienia logiczne

Sprawdzi¢ czy fotokomérki s podtaczone i/lub)
ienia logiczne
Sprawdzi¢ czy fotokomorki s podtaczone i/lub)
ustawienia parametréw/ustawienia logiczne

X - . Sprawdzi¢ czy listwy sa podtaczone i/lub|
Er0B  [Testlistwy 8Kk2 nie powiodt sie uEtawienia ar)a,metré\)//v uqstgwier?"la logiczne

Erf2  |[Testlistwy nie powiodt sie

Er03  [Test fotokomérek cyklu otwierania nie powi6dt sie

Er04Y  |[Test fotokomorek cyklu zamykania nie powiédt sie

- Sprawdzi¢ pofaczenia z silnikiem

L 4T Er |‘H* Btad testu osprzetu karty -Problemzosprzetemkarty Snaleiyskontaktowac’
+ Wersja oprogramowan sie z serwisem technicznym,
+/- j a2 centralki E HH* Odwréceniekierunkuruchuzpowoduwykrycia przeszkody|Sprawdzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace sie|
r - Elektroniczny ogranicznik sity na trasie ruchu
@M@*L} ErYH*  |Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
ErSH* Btad komunikacji z urzadzeniami zdalnymi rs(?zr?wdzig potaczenie z akcesoriami i/lub kartyj| i
llos¢ wszystkich cykli (x 100) EF0E-T! - T Sprobowac wylaczy¢ i ponownie whaczyc karte|
S oooo _ - |Btad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. Jezeli problem sie powtarza, skontaktowac sie Z
ErHEFTS
L = serwisem technicznym.
_ - . waciérgecc‘ieog pcitv,vierdﬁa pobrane ustawienia.
'Wg?g&vegg%'}{kgmjg%gm’g} Er 72 [Blad spojnosci parametréw centrali (logika i parametry) Aaﬁfeg;espzrlgvsézzig% S{S"W){Qqn'igsﬁg‘x';’?’gg;
-+ ry i logike).
Nacisniecie OK spowoduje, ze karta bedzie dziata
Fr 13  |Btad w parametrach systemu D-track z domysinym systemem D-track.

1\ Trzebawykonacautomatyczne ustawianie (autoset),
Sprawdzi¢ pobér mocy lub czy nie ma zwarciaj
na wyjsciu akcesorium, VSafe, sygnalizatoral
Swietlnego.

B2 Zabezpieczenie przed zwarciem lub przecigzeniemwyjscia
a akcesoriowi.

Automatyczne ustawianie nie zostato wykonane poprawnie|
Ll zpowoduinterwencjizewnetrznych elementow sterowania.,
Powtérzyc¢ procedure

xaoe Skok mniejszy od minimalnego zadanego skoku, ok. 50 cm.

Instalacja jest zbyt ,elastyczna/dynamiczna” Usztywni¢
o3 3, montujagc mechaniczny ogranicznik na wytaczniku
rancowym zamykania (Kod zestawu 1100025 10005)

przed wykonanier kolejnego automatycznego ustawiania.
*H=0,1,..9ABCDEF

(2 — 08— [T 7] (=1 — B —

- [ — [@0=) — [T © |-+ [ — [@505 — |1

PASSLard — -]
N
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TABELA “A” - MENU PARAMETRY - (PAr-Al)

POLSKI

Ech 1 180 40 Czasg:ﬁtsﬂ;ﬁ;cg]\ego Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.
Czas wigczania
ELiDRE 30 300 20 Swiatta Czas trwania wiaczenia $wiatta zewnetrznego na krawedzi tacznika
zewnetrznego [s]
(YT =T}
outPUE Czas aktywadji cza- P B
L nE 1 240 10 sowego wyjscia [s] Czas aktywacji wyjscia czasowego kanatu radiowego w sekundach
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas otwierania, wyrazony w procentowej czesci
DPd ‘5': Odcinek spowalniania | catkowitego odcinka ruchu.
. e . 7 929 7 ruchu podczas UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl roboczy.
SLol otwierania [%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkéd jest
nieaktywne.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikow podczas zamykania, wyrazony w procentowej czesci
cld 5k Odcinek spowalniania | catkowitego odcinka ruchu.
. . 7 929 7 ruchu podczas UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac kompletny, niczym nieprzerwany cykl roboczy.
0] Yy y Wyl Y, Yy Y Cy! Y:
Sl_ oud zamykania [%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest
nieaktywne.
P H rt ,F". 1 29 20 Otwieranie czeSciowe | Szerokos¢otwarciaczesciowegowyrazona procentowo w stosunku do otwarcia catkowitego, po nacisnieciu
aPEn ,ﬁl‘.-l [%] przycisku otwarcia przejscia dla pieszych PED.
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas otwierania. Jest to procentowa warto$¢ sity przekraczajaca
wartos¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktérej
. przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
PE £ ; 99 75 Sliadskrzydla/skrzydel Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
arrorc podczas otwierania
[%]
UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
j wartosci p tru zachowane sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa (*).
W razie potrzeby nalezy zainstal ¢ zabezpieczenie chroniace przed przygnieceniem (**).
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykania. Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca
wartos¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej),
. ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
LSF £ ] 99 75 S'JfaskuYd'a/SkLzy‘?'e' Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
c arc poaczas zamykKania
[%]

UWAGA: Ma bezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak ustawionej
wartosci parametru zachowane s obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa (*). W razie
potrzeby nalezy zainstal ¢ zabezpieczenie chronigce przed przygnieceniem (**).

‘o . | Wylacza odczyt wejsc skonfigurowanych jako fotokomérki, w poblizu wytacznika
Patdls | o | s | o Mighce acene | rancowego zamykania
c ; = brak wylaczenia
podczas zamykania 50= maksymalne wylaczenie
o |Power Down WYLACZONY, czyli zasilanie akcesoriéw (zaciski 50-51) jest zawsze obecne.
PEALE ° 1 1 Aktywacja Power (Patrz rys. M)
Y Down 1 Power Down WEACZONY, czyli zasilanie akcesoriéw (zaciski 50-51) jest dezaktywowane
po zatrzymaniu bramy. (Patrz rys.M)
L. X X Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikéw osigganej podczas otwierania.
P SPEEL 25 99 99 Predkos¢ otwierania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonaé kompletny, niczym nieprzerwany cykl
o [%] roboczy. UWAGA: jezelinawyswietlaczu pokazywany jestkomunikat "SET", wykrywanie przeszkod
jest nieaktywne.
i . Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osigganej podczas zamykania.
Predkos¢ zamykania
cL SPE E d 25 929 45 [%] UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl roboczy.
> UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest nieaktywne.
Programowanie
CEFL 150- liczby manewrow, po I - I - o ) )
ruoo20 0 250 ° wykonaniu ktérych Umozliwia ustawienie liczby cykli, po wykonaniu ktérych wyjscie AUX skonfigurowane jako Serwis lub
I:_‘Hn J'E Jelft wymagana Sygnalizator Swietlny i serwis sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.
onserwacja
[w dziesigtkach]

(*) W panstwach Unii Europejskiej w kwestiach wartosci granicznych sily nalezy stosowac norme EN12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowych norme EN12445.

(*¥) Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztakcajacych sie listewek.

TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

Czas 0 Logika dziatania nieaktywna
Ech Automatycznego
Zamykania 1 Aktywuje automatyczne zamykanie
ruch krokowy
0 Wejécia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped 3 KROKI 4 KROKI
dziatajg zgodnie z 4-krokowa logika dziatania.
ZAMKNIETA OTWIERA
- - OTWIERA
SEEP-bY-5EEP Praca krokowa W TRAKCIE ZAMYKANIA STOP
MouENnk
o _ OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start I, Ped
dziatajg zgodnie z 3-krokowga logika dziatania.
1 Impuls podczas zamykania powoduje odwrécenie WTRAKCIE OTWIERANIA STOP +TCA STOP +TCA
kierunku ruchu.
PO ZATRZYMANIU OTWIERA OTWIERA
. 0 Logika nieaktywna
Ruch k ki
SU flou “lraeowym — 4 —
1 Aktywne odwrdcenie ruchu przy zatrzymaniu na wytaczniku kranicowym.
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POLSKI

0 Migajaca lampka zaczyna swieci¢ rownoczesnie z uruchomieniem silnika/silnikow.
PrE-RLAFD Alarm wstgpny 0
1 Migajaca lampka swieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikéw.
0 Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
1 Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP. A
Cykl jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostajg wcisniete przyciski OPEN UP i CLOSE UP. UWAGA: zabez-
pieczenia sa nieaktywne.
Dziatanie awaryjne wymagajace obecnosci cztowieka. Zazwyczaj dziatanie typu impulsowego.
Jezelikartanie wykonatestu zabezpieczen (fotokomorka lub listwa, ErOx) 3 razy pod rzad, aktywowane jest dziatanie wymagajace
obecnoici cztowieka (Przytrzymaj przycisk) przez 1 minute po zwolnieniu przyciskéw OPEN UP lub CLOSE UP.
. X 2 Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
hold-Ea-rbn | Przytrzymajprzycisk 0 Wejgcie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
A UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wymagajacego obecnosci cztowieka zabezpieczenia sa nieaktywne.
Dziatanie przy zamknietym czuwaku.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejécie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
3 Czynnos¢ otwierania zachodzi w sposéb automatyczny, czynnos¢ zamykania jest kontynuowana tak dtugo, jak dtugo naciskany
jest przycisk sterujacy (CLOSE).
UWAGA: podczas otwierania nie sg aktywne ur bezy ajace.
i PEn Blokuje impulsy_ 0 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
® podczas otwierania 1 Impulsy wejé¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas otwierania.
0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomorka.
Konfiguracja wejscia
SAFE | bezpieczenstwa 6 1 Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomdrka zweryfikowana.
U SAFE 1.
72 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomoérka aktywna tylko podczas otwierania.
3 Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomorka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
4 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania.
5 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
6 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.
7 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.
8 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. (Nieaktywne w SAFE 2).
9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania. Podczas
zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
Koll;ﬁgt'lracja.wtejécia 10 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas
SHFE e EZPS':;ZEe;‘s wa 4 otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
73 1 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania. Podczas
zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. (Nieaktywne w SAFE 2).
12 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania. Podczas
otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
13 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas
zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
14 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania. Podczas
otwierania powoduje zatrzymanie ruchu. (Nieaktywne w SAFE 2).
15 Nieuzywany
16 Wejscie skonfigurowane jako STOP 8k2. (Nieaktywne w SAFE 2).
0 Wejscie skonfigurowane jako Start E.
Konfiguracja wejscia e i
bezpieczenstwa 1 Wejscie skonfigurowane jako Start .
ic | przycisku sterowania 0
I§11 2 Wejscie skonfigurowane jako Open.
3 Wejscie skonfigurowane jako Close.
. 4 Wejscie skonfigurowane jako Ped.
Konfiguracja wejscia
bezpieczenstwa
c 2 przyci?ku sterowania 4 5 Wejscie skonfigurowane jako Timer.
Ic2.
62 6 Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejscia dla Pieszych.
. 0 Polecenie radiowe skonfigurowane jako START E.
Konfiguracja
ich polecenia 1° kanatu 0 1 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Start I.
di
radiowego 2 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Open.
. 3 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Close
Konfiguracja
Zch polecenia 2° kanatu 12 4 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Ped
radiowego
loweg 5 Polecenie radiowe skonfigurowane jako STOP
6 Nieuz
Konfiguracja leuzywany
Ich polecenia 3° kanatu 9 7 Nieuzywany
radiowego
roweg 8 Nieuzywany
9 Polecenie radiowe skonfigurowane jako AUX3**
Konfiguracja 10 Polecenie radiowe skonfigurowane jako EXPO1**
Yeh polecenia 4° kanatu 4 - - -
radiowego 1 Polecenie radiowe skonfigurowane jako EXPO2**
12 Sterowanie radiem skonfigurowanym jako SWIATEO ZEWNETRZNE
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Konfiguracja wyjscia
AUX 3.

26-27

o

POLSKI

Wyjscie skonfigurowane jako Monostabilny Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.

Wyjécie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Swiatta Wewnetrznego.

Nieuzywany

plw|n|=

Nieuzywany

w

Wyjscie skonfigurowane jako alarm (Rys. A,oecial). Automatycznie T4 zaprogramowanego nadajnika staje sie aktywatorem/
dezaktywatorem alarmu.

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

ol |N|o

Wyjscie skonfigurowane jako Serwis

[S)

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy zamknietej

Wyjscie skonfigurowane jako Bistabilny Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako Czasowy Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy otwartej

F IHEd codE

Kod staty

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
Nie sg przyjmowane klony z kodem statym.

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane s klony z kodem statym.

ProtEct lon
LEUEL

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B- Akt){)wuje wczytywanie pilotow radiowych droga radiowa.

Ten tryb mozna wtaczyc z panelu sterowania i nie wymaga dostepu: .

- Wcisnac koleg)no prZ{usk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktéry zostat juz wprowadzony do
pamieci w trybie zwyktym za ﬁomocq menu sterowania radlowego.

-W ciagu 10's wcisnac przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktéry ma zostac¢ wczytany.

Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczytac nastepné piloty radiowe,
Eowtarzajqc punkt poprzedni.

- Aktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa. X
Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika klondw wygenerowanych za pomoca automatycznego programatora oraz cykli
zaprogramowanych powtorek (replay).
D - Aktywuje automatyczne wczy? wanie powtdrek (replay) droga radiowa.
Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika zaprogramowanych powtérek?replay).
E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menugrogramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234:
Dziatanie funkgji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menugrogramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234. |

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych drogg radiowa.

C - Dezaktywuje. automat¥c_zne_wczytywanie lonéw droga radiowa..
Dziatanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu proagramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa. .

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek éreplay) droga radiowa.
Dziatanié funkji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu ﬁ)ro%ramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234. . i

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotow radlowzch droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.

E - Dezaktywuje mozliwos¢ modyfikacji parametrow kart%/ za pomoca sieci U-link.

Piloty radiowe s zapisywane wytacznie z uzyciem specjalnego menu Radio. =~ . .

Wﬁ* NE: Tak wysoki poziom bezpieczerstwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozadanym klonom, jak i blokuje ewentualne

zaktocenia radiowe.

SEr AL NodE

Tryb szeregowy
(Okresla jak jest
skonfigurowana
karta w potaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

RddrESS

Adres

1]

Okresla adres od 0 do 119 karty w pofaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)

oPrEuErSob5St

Odwrdécenie
przeszkoda przy
otwieraniu

Po wykryciu przeszkody, podczas zamykania, ruch jest odwracany na 2 sekundy.
Po wykryciu przeszkody, podczas otwierania, przerywa sig czynnosc i blokuje naped.

Po wykryciu przeszkody, zaréwno podczas zamykania, jak i otwierania, ruch jest odwracany na 2 sekundy.

brkS

BRTS

Standardowe dziatanie przy bramach segmentowych (Informacje ogélne odn. rys. 1i2)

Dziatanie przy bramach wahadtowych zamontowanych z urzadzeniem BRTS ( Informacje ogdlne odn. rys. 3)

EHP 1

Konfiguracja wejscia
EXPI2 na karcie
rozszerzen wejsc/
wyjs¢
1-2

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejicia dla pieszych).

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomorka.

o (N|lo|lu|s|lw]|N

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomarka aktywna tylko podczas otwierania.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomarka aktywna tylko podczas zamykania.

10

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.

n

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czylilistwa krawedziowa zodwréceniem aktywna tylko podczas otwierania.

12

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czylilistwa krawedziowa zodwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.

13

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomoérka zweryfikowana.

14

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.

15

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomorka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.

16

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna
tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. .

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna
tylko podczas zamykania.
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‘ POLSKI
0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
K°'E‘)ﬁ(gl“zr:‘aj‘l’(‘a'::€§da 2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
EHP I2 rozszerzen wejsc/ 3 3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
w1y_j35c 4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
5 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejicia dla pieszych).
0 Wyjscie skonfigurowane jako Monostabilny Kanat Radiowy
1 Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
2 Wyjécie skonfigurowane jak przycisk Swiatta Wewnetrznego.
EHPo | rozszerzen wejsc/ 13 4 Nieuzywany
w4y_jss< 5 Nieuzywany
6 Nieuzywany
7 Nieuzywany
8 Nieuzywany
9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.
10 Nieuzywany
Konfiguracja wyj: " Nieuzywany
XPO2 na karci 12 Nieuzywany
EHPal Rozszerzen wejséé/ 16 — - —
wyjéé 13 Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy zamknietej
67 14 Wyjscie skonfigurowane jako Bistabilny Kanat Radiowy
15 Wyjscie skonfigurowane jako Czasowy Kanat Radiowy
16 Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy otwartej

(**) Aktywna jesli wyjscie zostato skonfigurowane jako monostabilny kanat radiowy, oswietlenie wewnetrzne, oswietlenie strefowe, oswietlenie schodow, bistabilny kanat
radiowy lub c y kanat radiowy.

Logika Aux= 0 - Wejscie MONOSTABILNEGO KANALU RADIOWEGO.
Podczas aktywacji kanatu radiowego styk pozostaje zamkniety przez 1's.

Logika Aux= 1 - Wyjécie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.
Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.

Logika Aux= 2 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.
Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.

Logika Aux= 3 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.
Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.

Logika Aux= 4 - Niedostepny

Logika Aux= 5 - Wyjscie do zarzadzania alarmem garazowym (Rys. special)

Logika Aux= 6 -Niedostepny

Logika Aux= 7 -Niedostepny

Logika Aux= 8 - Niedostepny

Logica Aux= 9 - Wyjscie SERWIS.
Kiedy zostaje osiggnieta wartos¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.

Logika Aux= 10 - Niedostepny

Logika Aux= 11 - Niedostepny

Logika Aux= 12 - Niedostepny

Logika AUX= 13 - Wyjscie STATUSU BRAMY.
Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.

Logika AUX= 14 - Wyjscie BISTABILNEGO KANALU RADIOWEGO
Styk zmienia stan (otwarty-zamkniety) w chwili aktywacji kanatu radiowego.

Logika AUX= 15 - Wyjscie CZASOWEGO KANALU RADIOWEGO
Styk pozostaje zamkniety na programowalny okres czasu w chwili aktywacji kanatu radiowego (czas wyjscia)
Sli i i isnie si i i i iatac licznik czasu

Logika Aux= 16 - Wyjscie STAN BRAMY OTWARTEJ.
Styk pozostaje zamkniety, gdy brama jest otwarta.

Konfiguracja wejs¢ sterowania

Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-b49-5EEP [TouElink. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika IC= 1 - Wejécie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MlouElink. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open. ) ) ) ) )

To polecenie powoduje otwarcie bramx. Jezeli wejécie jest zamkniete, skrzydfa pozostaja otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie
Czasu Automatycznego Zamykania TCA (jezeli ta funkcja zostata aktywowana).

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.

To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.

To polecenie powoduje cze$ciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-5EEP lauElinE

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer.

Dziafanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.

Topolecenie powoduje czesciowe otwarcie grzejﬁcia dla pieszych. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejscie jest zamkniete i
nacisniety zostanie przycisk Start E, Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione réwniez w

przypadku braku zasilania sieciowego.

Logika SAFE= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomdrka niezweryfikowanych (*)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sg aktywne zaréwno podczas otwierania,
jak i zamykania. Przeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomdrka zweryfikowana.
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sa aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto
podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki.

Logika SAFE= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomérka aktywna tylko podczas otwierania niezweryfikowanych (*)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomoérki podczas zamykania.
Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
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Logika SAFE= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, zweryfikowana fotokomdrka aktywna tylko podczas otwierania
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas
przeciecia linii foto.

Logika SAFE= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania niezweryfikowanych (*)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomoérki podczas otwierania.
Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomoérka aktywna tylko podczas zamykania
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytgcza dziatanie fotokomorki podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca
kierunek ruchu.

Logica SAFE= 6 -Niedostepny

Logica SAFE= 7 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE=9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona
zatrzymanie automatyki (STOP)

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktdre nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas
zamykania powoduje zatrzymanie. W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=10 Wejscie skonfigurowane jako Bar op test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas
zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP)
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=11 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-
manie automatyki (STOP)
Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=12 Wejicie skonfigurowane jako Bar cl, listwa krawedziowa z odwrdéceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona
zatrzymanie automatyki (STOP)

Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas
otwierania powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=13 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas
zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP)
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=14 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-
manie automatyki (STOP)
Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=15 Niedostepny

Logika SAFE=16 Wejscie skonfigurowane jako STOP 8k2. Polecenie przerywa manewr i blokuje automatyzacje

*) Jezeli sg instalowane urzadzenia typu,D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zalecic ich obowigzkowe serwisowa-
nie co najmniej raz na poét roku.

Konﬁgurac'la polecen kanatu radiowego

Logika CH= 0 - Polecenie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-SEEP [auElink. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika CH= 1 - Polecenie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP [louElink. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

LogikaCH= 2 - Polecenie skonfigurowane jako Open.
To polecenie powoduje otwarcie bramy.

Logika CH= 3 - Polecenie skonfigurowane jako Close.
To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika CH= 4 - Polecenie skonfigurowane jakoPed.
To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejicia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP NlouElink

Logika CH= 5- Polecenie skonfigurowane jako STOP.
Polecenie wykonuje jeden Stop

Logika CH= 6- Polecenie skonfigurowane jako AUXO. (**)
Polecenie aktywuje wyjscie AUXO

Logika CH= 7- Polecenie skonfigurowane jakoAUX1. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie AUX1

Logika CH= 8- Polecenie skonfigurowane jako AUX2. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie AUX 2

Logika CH= 9- Polecenie skonfigurowane jako AUX3. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscieAUX3

Logika CH= 10- Polecenie skonfigurowane jako EXPO1. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie EXPO1

Logika CH= 11- Polecenie skonfigurowane jako EXPO2. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie EXPO2

Logika CH= 12- Polecenie skonfigurowane jako OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM (¥*)
Polecenie aktywuje Swiatto z logika bistabilng

(**) Aktywna jesli wyjscie zostato skonfigurowane jako monostabilny kanat radiowy, oswietlenie wewnetrzne, oswietlenie strefowe, oswietlenie schoddw, bistabilny kanat radiowy lub
czasowy kanat radiowy.

TABELA “C”- MENU RADIO (-Ad {a)

Logika Opis

( Dodaj Przycisk 1ch
Rdd ich przyporzqc)i,kowuje wybrany przycisk do sterowania 1.

Dodaj Przycisk 2ch
Rdd 2ch przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 2.

Dodaj Przycisk 3ch
Add 3ch przyporzqc)i,kowuje wybrany przycisk do sterowania 3.

Dodaj Przycisk 4ch
Rdd Hch przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 4.

Usun List,
E-RSE &4 AUWEGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.

Usuwa jeden pilot radiowy
EFARSE { | Usuwa pilot radiowy (jedliklon lub ponowne odtwarzanie zostang dezaktywowane). Aby wybrac pilota radiowego do skasowania, wpisac pozycje
lub nacisna¢ przycisk na pilocie radiowym (pozycja zostanie wyswietlona)

d FH Odczyt kodu odbiornika
EEE Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.
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*** Beog napons.
3anpalumBaeTca N1ormkom “YpoBeHb
3alWnTbl’, 3agaHHon Ha 1, 2, 3, 4

VHAMKaTop GpyHKLUMOHNPOBaHMUA B PEXMME HNU3KOro NoTpebneHuns

YCJIOBHbIE OBO3HAYEHUA
G-+ T MepemelueHrie BBEPX

B B BB @f— L MepemelleHne BHN3
e [Cl—OK ¢! MoaTeepsaeHue /

BKJ/IlOYEHME SKpaHa
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« > 2 cek. [lporpammmnpoBaHune pyyHoro
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+% 4 4 @*%*}
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- KomaHga 3aKkpbITus
« > 2 cek. [lporpamMmmnpoBaHme py4yHoOro
nepefatuMka B KauectBe ~ 2-0ro
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(REdNSERN - [ox] - -)% +» EY -)%-)
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N pagnokKaHana
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L

Q .
-5+ + 502 v
4
ASE B4 — [o<] - (PG CM. MeHI0 paguoynpasneHmns
F%Q “ Ecnun otmeHeHo

[ErAsE 1 - [ox-( £o0013 P ETPKK—{ Ho | Ecanme nmeerca
\ m [leakTnBupyeTca B cnyyae KﬂOHI/IpOBaHIAa

«> 5 ceK. YaaneHue pagmokomaHz

<flocTyn K MmeHio
+ 2 5 CeK. MEHI0 aBTOMaTUYeCKMNX

@@@@ﬁ@{?@@@m

HacTpoeK
SErE AKTVBaumA Bxofja Hapy»Horo ctapta START E
Skr i AkTrBaLyA Bxofa BHyTpeHHero ctapTa START |
oPEn AktuBauva Bxoga OPEN
clS AkTusaumsa xoga CLOSE
PEd AKTMBaUMA newexoaHoro sxoaa PED
£ E AkTvBaums Bxoaa TIMER
StoP AkTuBauwa Bxoga STOP
Phot AkTuBauva Bxoaa dpotosnementa PHOT
PhoP AxTrBauua Bxofia poToanemeHTa Npy oTKpbITUY PHOT OP
Phct AkTrBauua Bxofa poToanemeHTa Npw 3akpbitum PHOT CL
bAr AKTUBaUVA BXoAa Kpomkn BAR
bArc AKTMBaLA BXOfia "4yBCTBUTENIbHOrO Kpas" npy 3akpbimum BARC
bAro AKTVBaLyiA BxoAa "4yBCTBUTEIbHOrO Kpas' npu oTKpbIT BARO
Sbc AKTVIBaLA BXO/1a KOHLIEBOTO BbIK/KOYaTeNs 3akpbitvA Asyratens SWC
Sbo AKTMBALMA BXOAA KOHLIEBOTO BbIK/KOUATeNa OTKpbiTvA ABUratens SWO
[Mnata OXu1aaeT OCyLECTBNEHNA NONHOrO MaHeBpa «OTKPbITUA-
< oEE 3aKPbITUA», He NPEPBaHHOTO MPOMEXYTOUHbIMYI OCTaHOBKaMI,
35 bl MOJTYUITb KDY TALLMIA MOMEHT, HEODXOMMBIN A1A [IBUMKEHNS.
[ RUEoSEE BHUMAHWE! O6bHapy»eHue NpenaTcTBUN He BKIKOYEHO
- EFO OwmbKa TeCTPOBaHNA GOTONEMEHTOB poBEpUTS CORHEHYE OTONIeMEHTOB Wik YCTaHOBKY
+/ Y P o
Ere OwnbKa TECTUPOBAHNA KPOMKIA yngrgﬁ%ggmg?ﬁ%”e"”e KpOMOK W/nn
Er03 OwwbKa TecTNpoBaHNA GOTOINEMEHTOB NPY OTKPbITAN agﬁ‘?Zga“ggég;ﬂg;g;g%%%}gg’;ﬁrﬁ”m‘a w
ErOM OwmbKa TeCTUPOBaHMA GOTOINEMEHTOB NPY 3aKPbITUM Egg3%?;':‘3;S;ﬂggg;ﬁp%%}gg’;ﬁr:”Tos w
Er0B OwwnbKa TeCTUpOBaHNs KPOMKI 8k2 gg?;gfgé%?rmﬁme KPOMOK W/ YCTaHOBKY

- I'Iposemeb NOAKNMKYEHUA K ABUratesnio
Er tH* OwwnbKa TeCTUPOBaHNA annapaTHbIX CPEACTB MnaTbl - Tpobnembl annapaTHbIX CPEACTB Ha nnate
(CBAKMTECH CO CNYXKOOM TEXHNYECKOIN MOMOLL)
Er 3H* W3meHeHvie HanpaBneHnA 13-3a NpenaTcTBnA - Amperostop | MposepuTb, eCTb I NPENATCTBIA Ha MapLupyTe

MNMopoxkpaTb OxnakAeHWAa aBTOMaTUYecKom

%
ErHH: Tennosas 3awuTa VCTaHOBKM
I_ . I'Iposepvm: coeviHeHne Co BCnomoraTe/ibHbIMA
OcrosHan Bepcua M0 ErSH* Owwnbka KOMMYHUKaLWY C yAaneHHbIMI yCTPOCTBaMU npreopamv U/ PactMpUTESbHBIMIA Miatamu /1
(SeRETH o T [TErs - (ox+efe ) CNoUIefioBaTeNIbHbIM CoRAVHEHVEM
EFD EFTi Tonpo6oBaTb BLIKMIOYNTL 1 CHOBA BIIOUMTb MaTy.
/- £ ErTS BHyTpeHHAA owwnbKa NPoBEPKM yNpaBieHNA CUCTEMbI. Ecv npobnema octaeTcs, CBauTeCh CO CyKboi
, TEXHNYECKOW MOMOLLN.
L +7] ° =
+cex M;ﬂ:sspos (x100) Mpw HaxaTuv Ha knagywy OK Bbi6paHHble HACTPONKY
R €12 OLwn6Ka cornacoBaHHOCTV NapamMeTpoB noacTaHumm (Jlorvka go ;gsm‘mfgg@bg&ﬂ; npOROMKUT paboTy ¢
1 napameTpbi) A Heo6xop)mmonposepmb HacTpolik nnarb (Mloruky
5 - aMeTpbl).
N’ paavio-KoMaHy & namATi Tpu HaxaTv Ha knasuiy OK nnata Bo306HOBIT paboTy
cEE | 1 owvs D K ¢ 0-track no ymonuaHmio.
e EqF73 wmnbka B napametpax D-trac HeobXo1mo BbINONHUTL aBTOMATUYECKYIO
[+ e
<4 +T MpoBepnTb noTpebnenne uau NpucyTcTBre
ErFY 3aLLlI/ITaOTKOPOTKOI'OSBMbIKaHVIﬂ Mnmur!eperpysz HaBbIxoae KOPOTKIX BaMbIKgHVM Ha BbIXOfe JOMONHUTENbHbIX
AONONHUTENbHBIX NPUHAANEXHOCTENT npuHapnextocre, VSafe, muratue.
kﬂ ' He ypanocb BbINOAHUTb aBTOMAaTUYECKYIO HAaCTPOWKY Ana
! BHELUHNX KOMBHE I'Iomogvm: HEOHQEYDV
Koz Xoa MeHbLIe MUHMaNbHO Tpebyemoro Xxofa, 0Koso 50 cm.

YcTaHOBKa CIMWKOM "NOABMXHAsA / gnHaMMueckas'. Ysennuutb
KECTKOCTb, 406aBINB MeXaHNUeCKUI CTepXeHb K KOHLEeBOMY
L GE] BbIK/IOUaTENtO 3aKpbiTiA (Kog komnnekTa 1100025 10005) nepef
TeM, KaK cAenatb elue BbINONHNTL Cledylollylo aBTOMATUYecKyio
HACTPOVIKY.

*H=0,1,....9ABCDEF
[PASS0GRE) -+ (5 — (00 — [T~ |- (58 — [0 — [£1 7] - [ — (508 —
~

—[ox] — [@520 - [ * |- [ — [FeG)
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TABJINLA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (PR-AT

PYCCKUIA

Mapametrp | mMuH. | makc. ,,,,,,,"g,m Jinunbie | OnpepeneHuve OnucaHue
Bpems
EcR 1 180 40 aBTOMaTMyeckoro | Bpemsa oxupaHua nepes aBToMaTUYECKM 3aKpbiTUeM.
3aKpbiTva [c]
EL IDRE 30 300 90 Bpﬁg‘;&g'gx%“” JINMTENbHOCTb BKIIOUEHUA NOACBETKIA Ha CXeme
olEPUE Bpems akTtuBaummn
i “":‘-E' 1 240 10 BbIXOAa rEo]Talhmepy JnuTenbHOCTb akTUBALMM BbIXOAA PafjMoKaHana ¢ TalMepoM B CEKyHAax.
o S
MpomeXxxyToK 3amefieHnA NPV OTKPbITUVN iBUraTensa/aBurateneit, BbipaKeHHbI B NpoLieHTax K
oPd ISk MpomexyTok obwemy xofy. .
S 7 929 7 3amepsieHna npun BHUMAHME: Tlocne nsmeHeHuns 31oro napameTtpa Gy/ieT He06XOAMMO COBEPLLIUTL MOSHbIN
SLobid OTKPbLITUM [%] MaHeBp 6e3 NpepbIBaHN. .
BHUMAHME: c Hapgnucbio "SET" Ha Aucnnee He 6yaer BK py penATCcTBUIA.
MpomexxyToK 3amefIeHNA NPV 3aKPbITUN ABUraTeNa/ABuUraTeneil, BbipaXeHHbli B poLieHTax K
cld Sk MpomexyToK o] meNR/ xofy.
& 7 929 7 3amepnenua npyu | BHYUMAHWE: Mocne nameHeHns 3toro napameTpa 6ygeT HeO6X0AMMO COBEPLUUTDL MOMHbII
Siobd 3aKkpbiTn [% MaHeBp 6e3 npepbIBaHNN.
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6ypeT BK py NpenATCTBUN.
PRrE (AL 1 99 20 YacTtuyHoe MPOMeXyTOK Y4aCTUYHOTO OTKPbITUA B MPOLIEHTHOM OTHOLUEHUM K O6LeMy OTKPbITUIO mocne
aPEn inD oTKpbiTHe [%] BKJIIOYEeHWA NPUBOAa NellexoAHoro npoxoaa PED.
Cuna, okasbiBaeMasa CTBOPKOII/CTBOPKaMu Mpu OTKpbITUKW. MpefcTaBnaeT co6oi NpoLeHT
BblpabaTblBaeMOoi CUIbl, TOMUMO TOM, KOTOpas bbina 3an1caHa B NamMATb BO BpeMA aBTOMaTNYeCKOoii
Cuna CTBOPKI/ HaCTporKn (U BNoCneacTBUN 06HOBneHaf nepea TeM Kak CreHepvMpoBaTb aBapUHbIA CUrHan
PE E 1 99 75 CTBO oxrﬁ) " 06HapY»KeHVA NPenATCTBUA. . .
arrorc oTK Em/m ﬁﬂ)] n, paMeTBlyCTaHaBHVIBaeTCﬂ aBTOMaTUYeCKV NPV aBTOMATUYECKOW HacTpoKe. .
P ABHM AHMUE: BnusieT HanpaMyio Ha yaapHyio cuny: lpoeepuTb, YTo6bl C yCTaHOBJIGHHOIA
n4MHOI co6nioAanChb AencTBYOLME CTaHAAPTbI 0e3onacHocTu (*). Mpu Heo6xoanMMOCTH,
YCTaHOBUTb 3alUMTHbIE CPeACTBa, NpeAoXpaHAoLWe OT pa3faBnvBaHna (**).
Cuna, oKa3blBaemasn CTBOPKOI/CTBOPKaMM Mpu 3aKpbiTuu. MpescTaBnAeT coboi NpoLieHT BbipabaTbiBaemolt
CuAbl, NOMUMO TOW, KOTOpas 6biNa 3anucaHa B NamATb BO BPemA aBTOMAaTWYeCKOW HaCTPOiku (1
Cuna ctBopku/ BMOC/IeACTBMM OOHOBEHA), Nepe/i TeM KaK CreHeprpoBaThb aBapUIHbIN CUrHaN 0BHaPYKeHNA NPenATCTBUA.
clLSFarcE 1 99 75 CTBOPOK nf)m n paMGTBlyCTaHaBJ'IVIBaeTCFI ABTOMATUYECKN MPU aBTOMATUYECKOW HACTPOMKE.
3aKpbiTnn [%] &BHM AHVE: BnuseT Hanpamyto Ha yAapHYI0 Cuily: NPOBepUTb, YTOGbI C yCTaHOBIGHHOIA
nunHo cobniopanuch AenCTBYOWME CTaHAAPTbI 0e3onacHocTu (¥). Mpn Heo6xoaMMmocCTY,
YCTaHOBUTb 3alUTHbIE CPEACTBA, NPeloXpaHAIoLe OT pa3faBauBaHua(**).
. MpocTtpaHcTBO OTKNI0YaeT cCYNTbIBaHNE BXOA0B, KOHGUIypUPOBaHHbIX Kak pOTOI/IeMEHT, pAAOM C
Photd {5 0 50 0 OTKIOYeHMA KOHLIEBbIM BbIK/IIOYaTeNneM 3aKpbITUs.
SPRCE ¢doTtoanemeHToB Npu | 0= 6e3 OTKNIOYEHNA
3aKpbITUK 50= MaKcMMasnibHOe OTK/IloYeHne
0 Power Down OTKJIIOYEH, To ecTb MCTOYHWMK MUTaHWUA akceccyapos (Knemmbl 50-51)
PCALE 0 1 1 AKTnBaumsa Power Bcerga npucytcreyeT. (Cm. Puc. M)
Y Down 1 Power Down BKJIIOYEH, To ecTb nutaHue akceccyapos (knemmbl 50-51) oTkniouaetca
npw ocTaHoBKe BOPOT. (CM. Puc.M)
I'IﬁoueHT OT MaKCVMasibHO JOCTUraeMol CKOPOCTU NMPUW OTKPbITAW ABUraTens/asuratenei.
P SPEEd 25 99 99 CkopocTb npun BHUMAHME: NMocne n 3TOror Tpa 6yaeT He06X0ANMMO COBEPLUNTD NONHbIN
o oTKpbITUY [%] MaHeBp 6e3 npepbiBaHUi.
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6yaeT BK py npenATCTBUN.
I'IﬁoueHT OT MaKCVMasnbHO JOCTUrAEMOI CKOPOCTMN NPU 3aKpbITUK ABUraTensa/fBuratenen.
! SPEEd 25 99 45 CkopocTb npun BHMMAHME: Nocne nsmel 3TOro nap Tpa Gyner 6X0ANMO C pwnThH
cL 3aKkpbiTnn [%] MaHeBX 6€e3 npepbiBaHUIi.
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha aAncnnee He 6yaeT BK 6GHapy penATcTBUIA.
Mporpamiiposariie Mo3BonseT 3afaBaTb YNCIO MAHEBPOB, MPU NPEBbILLEHN KOTOPOTO CUrHaNM3MPYeTCs 3anpoc
MR inkERRACE 0 250 0 nopg;gggz%;)mggmﬂknos TexobcnyxmBaHua Ha Bbixoge AUX, CKOHOUryprpoBaHHOM Kak “TexobcnyKumuBaHue” unm
[B pecaTKax] “Muratollas namna v TexobcnyxvsaHue”
*) B EBponerickom CoobLecTBe fo/KeH NPUMEHATbCA CTaHAAPT EN1 2453 pna npeaenos cuibl N CTaHAAPT EN1 2445 nna cnoco6oB n3mepeHus.
**) CMna uMnynbca MOXeET 6bITb y nyTem mucno Aedopmupy X KPOMOK.
TABJINLLA “B” - MEHIO NOTMYECKUX ®OYHKLWM - (Lol ic)
Jornyeckas Mo | 3amomumanve
byHKUMA OnpepeneHune i Baqqeuum Oonuun
A Bpemsa 0 Jlornuyeckan pyHKLMA He BKIIOYEHa
(= aBTOMaTU4YeCKoro 0
3aKpbITUA 1 BkntouaeT GyHKLVIIO aBTOMATUUYECKOTO 3aKPbITUA
nowarosoe ABMxXeHne
Bxopbl, KOHGUIyprpOBaHHble Kak
0 Start E, Start |, Ped, pa6oTatoT ¢ 3 WWATA 4 WWATA
uIaroBo NOTMKOA. 3AKPBITO OTKPBIBAET
SEEP-bY- OTKPbIBAET
SEEP MowaroBoe gBMKeHNE 0 MPY 3AKPBITUN cTon
NouwENnE Bxofbl, KOHGUIYpPUPOBaHHbIE Kak OTKPbITO 3AKPbIBAET 3AKPbIBAET
Start E, Start |, Ped, pa6oTatoT ¢
1 3-warosow norvkon. Mimnynbc MNPU OTKPbITUN CTOM +TCA CTOM +TCA
Ha 3Tane 3aKpbiTUA UHBEPTUPYET
ABIKEHNE. MOCNE OCTAHOBKM | OTKPbIBAET OTKPbIBAET
JBuxeHne 0 Jlorvka He akTnBHa
SL NMou Ha KOHL|eBOoii 0
BbIK/lOYaTenb 1 AKTVUBHO U3MEHEHMe HanpaBJieHNsA ABVKEHMA NPV OCTAHOBKE Ha KOHLIEBOM BbiK/louaTene
PrE-ALAF MpepynpeanTenbHbIn 0 0 MwratoLias namnouka BKJIlo4aeTcAa OHOBPEMEHHO C 3aNyCKOM ABuraTens/gsurateneit.
- ! curHan 1 Muwratowias 1amMmnoyka BKIOYaeTCs, MPYMEPHO, 3a 3 CEeKYHAbI 0 3anycka ABuratens/neuratenei.
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Jlornueckas
YHKLUNA

OnpepeneHune

Mo
yMOn4aHmio

Onuyun

holLd-to-

rin

MpucyTcTBre YenoBeka

VImMnynbcHas paboTa.

PaboTa B pexime «NpuUCyTCTBIE YENTOBEKa».
Bxop 61 koHdpurypmpyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHpurypupyetca kak CLOSE UP.
aHeB rl'\lﬁo 0/1XKaeTCs 1O TexX nop, NoKa CoXpaHAeTcsA HaxaTtne Ha Knasuwm OPEN UP unun CLOSE UP.
AHUE: npepgoxpaHunTenbHbie yCTPOMCTBa He BK/IIOYEHbI.

ABapl/Il/lHaﬂ paboTa B pexume «NpucyTCTBrE YenoBeka». ObbIYHO MPOVNCXOANT MMY/IbCHaA paboTa.
Ecnnnnate He ynaeTcsa NnpoBeCTV TeCTUPOBaHMNE NpejoXPaHUTENbHbIX YCTPONCTB (GOTOINEMEHT MM KPOMKa,
Er0x) 3 pa3a noapsap, BKNoyaeTcs BaﬁoTa Bg)emmme «MPUCYTCTBUA YeOBEKa» Ha 1 MUHYTY Nocne Toro, Kak
6yayT oTnyLweHbl knasuwmn OPEN

Bxop 61 koHOUrypupyetca kak OPEN UP.

Bxop 62 koH@urypupyetca kak CLOSE UP.

BHUMAHMUE: npu aBapumiiHoi pa6oTe B pexume «npucyTcTBus
YCTpoiic TBa He BKNIOYEHbI.

QyHKLMOHMPOBaHMe NPV NPUCYTCTBUM YenoBeKa Npu 3aKpbITN.
Bxop 61 koHdurypupyetca kak OPEN UP.

onn 62 KoHQuUrypmpyetca kak CLOSE UP.

K K bITVIA OCYLLIECTBNACTCA aBTOMATUYECKM, MAHEBP 3aKPbITVA NPOAJ0MKaeTCA Npu yaepxuBaHim kHonku (CLOSE).

bl oPEn

Bnokuposka
MMNYNbCOB NpN
OTKpbITUN

o

AHI/IE MpY OTKPBITVN He aKTVB1POBaHbI CUCTEMbI 6€30MaCHOCTM.
Mmnynbcbl BXofoB, CKOHGUIypupoBaHHbIx Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBaloT Bo3aenCTBME BO BPEMA OTKPLITUA.

VIMnynbcbl BXOAOB, CKOHGUIypurpoBaHHbIxX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3biBaloT BO3jeNCTBIE BO BPEMS OTKPbITUA.

SAFE |

KoHdurypauus sxoga
6e3onacHocTh SAFE 1.
72

Bxog ckoHduMryprpoBaH Kak Phot, potoanemeHT.

Bxog ckoHduryprpoBaH Kak Phot test, npoBepeHHbiil $oTo3NEeMEHT.

Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Phot op, $oToanemeHT geicTBYET TONIbKO NP OTKPbITHU.

Bxog ckoHuryprpoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbIi $OTO1eMEHT AENCTBYET TONIbKO MPY OTKPbITUN.

SAFE 2

KoHdurypauus Bxopa
6esonacHocTu SAFE 2.
73

Bxog ckoHbUryprposaH Kak Phot cl, doToanemeHT geicTByeT TONbKO Npu 3aKPbITUN.

Bxoa ckoHdUryprposaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbIN $OTOINEMEHT ENCTBYET TONILKO NPW 3aKPbITUW.

Bxoa ckoHbUrypripoBaH Kak Bar, 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa.

Bxop ckoH$UryprpoBaH Kak Bar, npoBepeHHas YyBCTBUTENIbHAA KPOMKa.

olN|a|n|s|wv]|=lof-

Bxop ckoHdUrypriposaH Kak Bar 8k2. (He aktuseH Ha SAFE 2)

HXOHCKOHd)I/Ipr poBaH Kak Bar OP, uyBCTBMTEeNbHaA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONIbKO MPY OTKPbITUN.
na
Bxop ckoH Mrypmpoaa KaK Bar OP TEST I'IpOBepeHHaﬂ ‘-IyBCTBI/ITeJ'IbHaﬂ KpOMKa ¢ VNHBEPCUeN, akTVBHON
0] N b OJ1H d 2t HWA

TONbKO MpWY

Bxop CKOHVIprVIpOBaH KakK Bar OP 8l 2 Y BCTBVITeanaﬂ KpOMKa 3 VIHBeCI/IEVI aKTVBHOW TONbKO Npw
OTKPbLITUN A BbINONHASTCH OCTaH KEHNA, (e a 2 ‘

onn CKOHVII' osaH KaK Bar CL, q BCTBI/I anaﬂ KpOMKa C vmsepcmem, AKTUBHOW TONbKO Mpun
bITUN PU OTKPDBITUK BbINOJHA A d B BUK A4

on,q CKOHOUIyprpoBaH KaK Bar CL TEST Y BCTBI/ITeﬂbHaFl KpOMKa C UHBEPCUEN, aKTUBHON TONbKO Npwu

Bxoa CKOH?II/IprVIpoBaH kak Bar CL 8k2, u
3aKpbITNK Py OTKPbITUW BbIOONHAETCA O

BCTBI/ITEﬂbHaﬂ KpOMKa C I/IHBepCI/IeI/I aKTUBHOWN TONbKO npn

He ncnonb3yetca

Bxog ckoHburypriposaH kak STOP 8k2. (He akTuBeH Ha SAFE 2)

KoHdurypauus
ynpasnAiouero Bxoaa

61

Bxof ckoHdurypunpoBaH Kak Start E (CrapT E).

Bxog ckoHbUrypriposaH Kak Start | (Crapr ).

Bxoa ckoHdUrypriposaH Kak Open (OTKpbITb).

Bxog ckoHburypriposaH Kak Close (3akpbiTb).

KoHdurypauns
ynpaBnsioLero Bxoaa

Bxoa ckoHdUryprposaH Kak Ped (Mewex. npoxon).

Bxog ckoHburypriposaH Kak Timer (Tanimep).

Bxop ckoHdurypmposaH kak Timer Pedonale (Taiimep netwexogHoro npoxopa).

HacTtpoiika perynatopa
1 pagnokaHana

PerynaTtop pagimokaHana, HacTpoeHHbi kak START E.

PerynaTtop pagnoKaHana, HaCTPOeHHbIN Kak Start I.

Perynatop pagnokaHasna, HacTpoeHHbI Kak Open.

cch

Hactpoiika perynartopa
2 papgnoKaHana

PerynsaTop paimokaHana, HacTpoeHHblin Kak Close

PerynsaTtop pagnoKaHasa, HaCTPOeHHbI Kak Ped

Perynatop pagnokaHasa, HaCTPOeHHbIN Kak STOP

Ach

Hactpoiika perynaTtopa
3 paanokaHana

He ncnonb3yetca

He nucnonb3yetca

He ncnonb3yetca

Hech

Hactpoiika perynaTtopa
4 papnoKaHana

Perynatop pagnokaHasna, HacTpoeHHbIn Kak AUX3**

Perynatop pagnoKkaHana, HacTpoeHHbI Kak EXPOT**

PerynaTtop pagnoKaHasa, HaCTPOeHHbIV Kak EXPO2**

S|Zale|eN[jo|un|s|wiv|=lo] o us|w|v (= o

KomaHEa pagvo, KOHgmrXEMEOBaHHaH Kak [MOACBETKA

H 3

KoHdurypauns Bbixoga
AUX 3.

26-27

Bbixofi, HACTPOEHHbI Kak MOHOCTabU/IbHbIN pagroKaHa.

Bbixop ckoH$urypupoBaH kak SCA, curHanbHas 1aMnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.

Bbixof, CKOHGUIYPUPOBaH KaK ynpas/ieHe Namribl OCBELEHN.

He ncnonb3yetca

He ncnonbsyetca

Bbixop, KOHGUIryprPOBaHHbIN Kak aBapl/II/IHbIVI cmrHan (Pmc A/Jecml) B aBTOMATVYECKOM PeXMME T4
COXpaHeHHOro NepefaTynKa cTaH M

He ncnonbsyetca

He ncnonb3yetca

He ncnonb3yetca

V| |No|»n |dlwIN(=|O

Bbixof, CKOHOUIYpUPOBaHHbIN Kak “TexobcnyxnsaHue”

He ncnonb3yetca

He ncnonb3yetca

He ncnonb3yetca

Bbixof, KOHPUIrypupoBaHHbI Kak CTaTyc 3aKpblTbiX BOPOT

BblIxof, HACTPOEHHbIN Kak 61CTabubHbIN pagrmoKaHan

BbIxof, HAaCTPOEHHbIN Kak pafioKaHan C TaiMepom

Bbixog, KOHOUIYpPYpPOBaHHbIN Kak CTaTyC OTKPbITbIX BOPOT

F IHEd codE

DuKcMpoBaHHbIl Kof

[premHoe yCTPONCTBO byaeT CKOHPUIyprpPoBaHO ANA GYHKLIMOHNPOBAHWA B peXUMe rolllng -code.
He npuHwn [OM

MpuemHoe yCTpOI/ICTBO yaet CKOHd)I/IprI/IpOBaHO Ana ¢yHKL|I/IOHVIPOBaHVIFI B pexnme d)l/lKCVIpOBaHHOFO
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PYCCKUIA
Mo 3anomuHaHve
n ';,",'::(e“c#:" OnpepeneHue womsao |  BBEACHHOM Oonuun
y! HaCTPOKN
A - [InA fOCTyNa K MeHI0 NPOrpaMmMmMpoBaHiia Naposb He TpebyeTca
B - lNopkuniouaeT coxpaHeHue B NaMATW MO PaAKo yCTPONCTB paanoynpaBieHuns.
[aHHaa npoLeaypa NPOM3BOAUTCA PALJOM C LUMTOM YNpaBsieHUaA 1 He TpebyeTt 0C¥LI.|€CTBJ1€HVIFI nocTyna:
- HaxumaTtb nocnefoBaTtenbHO Ha CKPbITYlo Knasuwy 1 obbluHylo knasuwy (T1-T2-T3-T4) ycTpolicTBa
pafvoynpaBneHn s, yxe cCoxpaHeHHOro BNaMATY B CTaHAAPTHOM PEXKIME CMOMOLLbIO MEHIO PaaVoy paBieHNA.
- B TeyeHve 10 C HaxaTb Ha CKPbITYl0 KnasBuwy 1 o6bluHyto KnaBuwy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTBa
f_)lanmoynpasneHMﬁ, KOTOpOe [JO/KHO ObiTb 3aMM1CaHO B NaMATb.
0 premMHoe yCTPONCTBO BbIXOAMT 13 PeXIMa NPOrpaMmmMnpoBaHua Yepes 10 ¢, 0 NCTEYEHNA STOTO BpeMeHN
MO?KHO A06aB/IATL HOBbIE AONOIHUTENbHbIE YCTPOCTBA PaAroynpaBneHns, NOBTOPAA NPEAbIAYLLNIA NYHKT.
C - MNopakntoyaeT aBTOMaTUYECKNIA BBOA MO PaAno KINOHOB.
Mo3BonAeT K1oHaMm, reHeprpoBaHHbIM YHUBEPCasbHbIM MPOrpamMMaTopPOM, U 3anporpamMmmM1MpPOBaHHbIM
BOCMpOM3BeAeHNAM A06aBNATLCA B NaMATb NPUEMHOrO YCTPOCTBA,
D - MoakntoyaeT aBTOMaTUYECKMIA BBOJ, MO PaiMo BOCMNPOW3BeAeHWiA. ;
lMo3BonAeT 3anNporpaMmMMpoBaHHbIM BOCNPOU3BEEHIAM 106aBNATHCA B NaMATb NPUEMHOTO YCTPOCTBA.
E — Oka3biBaeTCA BO3MOXKHbIM M3MeHUTb napameTpbl nnatbl no cetu U-link
A - ina focTyna K MeHo NporpaMmmMmnpoBaHuA 3anpallrBaeTca naposb.
1 Maponb no ymonuanuio - 1234,
ProkEck | OcTatoTcA 6€3 N3MEeHeHWI Mo cpaBHEHUIO ¢ pexxrmom 0 GpyHKuum B-C-D - E
rocccc on Hue BHA
3aAa3a “Yr':f 0 A - Ina goctyna K MeHio I'IgOI'paMMVIpOBaHVIFI 3anpalinBaeTca naposb.
LEWEL B Taponb No ymonuaHumio - 1234. )
2 B - OTKkntouaeTca coxpaHeHme B NaMATY MO PAAKO YCTPONCTB PaanoynpaBieHuns.
C - OTKnoYaeTCA aBTOMATNYECKII BBOA MO PAANO KIIOHOB.
OcTaloTcA 6e3 M3MeHeHW No cpaBHEHWIO ¢ pexnumom 0 dyHkuun D - E
A - ina focTyna K MeHo NporpaMmmMmnpoBaHuA 3anpallrBaeTca naposb.
Maponb no ymonuanuio - 1234. .
3 B — OTK/t04aeTCA COXpaHeH1e B NaMATU NO Pajvio yCTPONCTB paanoynpasieHns.
D — OTKnioyaeTcs aBToMaTUUeCKNiA BBOJ MO Pamno Bocngomse,qumm.
OcTatoTcs 6€3 N3MEHeHWI No cpaBHeHUIO € pexxmom 0 GpyHKummn C - E
A - ina poctyna K MeHio NporpaMmMnpoBaHKA 3anpallriBaeTca naposb.
Maponb no ymonuaHuio - 1234. .
B — OTKnl04aeTca coxpaHeHme B NaMATi No Paavio yCTPONCTB paanoynpaseHua.
C - OTKnioYaeTCA aBTOMATNYECKII BBOA MO PAANO KIIOHOB. .
4 D - OTk/loyaeTca aBTOMaTUYECKNI BBOJ MO Paio BOCNPON3BeAeHUN.
E — OTKniouaeTca BO3MOXHOCTb 3MEHUTb NapameTpbl nnatbl no cetn U-link
yﬂg{omusa PagMoynpaBneHIa COXPAHAIOTCA B MAMATM TONIbKO NPV NCMONb30BaHN CMeLnanbHoro MeHio “Paamno’”.
BAXHO: Tako BbICOKUIA ypoBeHb 6€30MacHOCTN NPenATCTBYET AOCTYMY CO CTOPOHbI HeXenaTesbHbIX
KJIOHOB 1 BO3MOXXHbIM PafiMornomMexam.
MocnepoBatenbHbiit 0 CraHpapTHasa SLAVE (MOOYMHEHHASR): nnata nonyyaeTt n coobLjaeT KOMaHAbl/AUarHOCTKY/1 np.
SEr AL O P Kum
NadE KOHd()MP}?;#S)’/‘:%TA Kn?]éTa R 0 1 CrangaptHas MASTER (TTABHAS): nnata HanpasnseT KomaHabl BkioueHus (START/CTAPT, OPEN/
Ll I
CeTeBom conmmeni BET) OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/MELIEXO/IHbIV NPOXO, STOP/CTO) Apyrvm nnatam.
AddrESS Aapec 0 [ ] Npentndnumpyet agpec ot 0 4o 119 nnatbl B 10KaNbHOM CETEBOM coenHeHnn BFT.
a P — (cm. naparpad «AOMNOJTHUTENbHBIE MOOYNIA U-LINK»)
N3meHeHue 0 Mpu BbIABNEHNN NPENATCTBUA NP 3aKPbITUI, MPOUCXOANUT U3MEHEHNE BIKEHNA Ha 2 CEK.
oPrEuErS HanpaBneHns 0 Mpu BbIABNEHNN NPENATCTBMA NPV OTKPLITVN, NPepbiBaeTCA MaHeBP 1 6NoKKpyeTCcA aBTOMaTHKa.
ohSE B CBA3Y C NPenATCTBNEM
npu OTKPbITUN 1 [Mpu BbIABNEHUM NPENATCTBYA, Kak NPW 3aKPbITUY, Tak 1 OTKPbITUM, MPONCXOANT U3MEHEHME IBUKEHUA Ha 2 CeK.
0 CraHfapTHOe GYHKLIMOHMPOBaHNE C CEKLMOHHbIMY BopoTamu (O6wmne ceegeHnsa Cm. Puc. 11 2)
brkS BRTS 0 1 DOyHKUMOHNPOBAHME C NOABEMHO-MOBOPOTHLIMY BOPOTaMU C AOMNONIHUTENbHBIM 3n1ieMeHToM BRTS
(O6uwme ceegeHuns Cm. Puc. 3)
0 Bxop ckoHdurypmposaH Kak komaHaa Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapr |).
2 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHuryprpoBaH kak komaHaa Close (3akpbiTb).
4 Bxop ckoHdUryprpoBaH Kak komaHga Ped (Mewwex. npoxop).
5 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Timer (Taimep).
6 Bxop ckoHurypmpoBaH kak komaHgaa Timer Pedonale (Taimep neluexopHoro npoxopa).
7 Bxop ckoH$UryprpoBaH Kak npegoxpaHuTenbHoe ycTpoincTso Phot, doTosnemeHT.
s Bxop ckoHMryprpoBaH Kak NpeaoxpaHnTenibHoe ycTpoiicTBo Phot op, poToanemeHT aeiicTByeT TONIbKO
npu OTKPbITUN.
Kondurypauus 9 Bxop ckoHUryprpoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoinctso Phot cl, potoanemeHT aeiicTByeT TONBKO
Bxopga EXPI1 B npu 3aKpbITUK.
EHP 1! P:If‘";rel):;:;::‘/’“ 2 10 Bxop cKoHMryprpoBaH Kak NpeaoxpaHnTeNibHoe YCTPOWCTBO Bar, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA.
BbIXOAOB 1 Bxop CKOHOWIyprpoBaH Kak Kak npepoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Bar OP, uyBcTBMTENbHAA KpoMKa C
1-2 VHBEPCVei, akTVBHOW TOJTbKO MPY OTKPbITUM, PV 3aKPbITWN BbIMONHAETCA OCTaHOBKA [BVKEHNA.
12 Bxop ckoHdUrypmpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoincTtso Bar CL, uyBCTBUTENbHaA KpOMKa C
VHBePCIei, akTVBHOW TONIbKO NP 3aKPbITVK, NPY OTKPLITUW BbIMONHAETCA OCTaHOBKa [BIKEHNS.
13 Bxop cKOHGUryprpoBaH Kak MpeaoxpaHuTeNbHOE YCTPoncTBo Phot test, npoBepeHHbIi $OTOINEMEHT.
14 Bxop cKoHGUrypupoBaH Kak npefoxpaHuTtenbHoe ycTpoicTBo Phot op test, npoBepeHHbI BKIOYEHHbI
$OTO3NEMEHT Ha OTKPBITUN.
15 Bxop cKOHGUryprpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Phot cl test, npoBepeHHbIN BKMIOYEHHbI
$oTO3NEMEHT Ha 3aKPbITUN.
16 Bxop ckoHOMryprpoBaH Kak npefoxpaHuUTeNIbHOE yCTPOWCTBO Bar, npoBepeHHas UyBCTBUTENIbHAA KPOMKa.
17 Bxop ckoHpuUrypmpoBaH Kak Kak npeioxpaHuTenbHoe ycTpoiictao Bar OP test, npoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA
KPOMKa C HBEpCUEN, aKTUBHOW TOIbKO NP OTKPbITUM, NPU 3aKPbITUV BbIMOSHAETCA OCTAaHOBKA ABVKEHNA.
18 Bxop CKOHOMIyprpoBaH Kak Kak pefoxpaHuTenbHoe ycTpoicTao Bar CL test, npoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA
KPOMKa C IHBEPCUEN, aKTVIBHOW TOIbKO MPW 3aKPbITVW, NPV OTKPbITUV BbIMONHAETCA OCTAHOBKA [BVKEHNS.
0 Bxop ckoHuMryprpoBaH Kak komaHaa Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapr |).
KoHdurypauns A burypvp A p
Bxopa EXPI2 B 2 Bxop ckoHdUrypmposaH Kak komaHga Open (OTKpbITb).
‘ pacmpuTenbHoi
EHP I2 nnate BXoRoB / 3 3 Bxoa ckoHduryprpoBaH Kak komaHga Close (3akpbiTb).
BbIXOA0B 4 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Ped (Mewex. npoxop).
1-3 - -
5 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Timer (Taimep).
6 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHgaa Timer Pedonale (Taiimep newexopHoro npoxoga).
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PYCCKUIA

n ;v::(e“c#:ﬂ OnpepeneHue ymrf:;nm mme Oonyun
B
0 Bbixof, HACTPOEHHDBIN Kak MOHOCTabUIbHbIN pagnoKaHasn
1 Bbixop ckoHdurypuposaH kak SCA, curHanbHas n1aMmnoyKa oTKpbITbIX BOPOT.
KoHndurypauusa 2 Bbixoa CKOHGUIypUpOBaH Kak yrnpaB/ieHne Nammbl OCBeLeHUA.
EHPo | p::;?nzfl)r(:rﬁizﬁ 13 3 He ncnonbsyetca
nnare Bxofos / 4 He ncnonbsyetca
B"'ﬂm 5 He ncnonb3yetca
6 He ncnonb3yetca
7 He ncnonbsyetca
8 He ncnonb3yetca
9 BbIxop, CKOHPUIypupoBaHHbIN Kak “TexobcnyKunBaHve”
Kondurypaums 10 He ncnonb3yetca
Bxoga EXPO2B 11 He ncnonb3yetca
EHPal pla_lflua'_:fep :;:;:;:7'7' 16 12 He ncnonb3syetca
BbIXoAoB 13 Bbixog, KOHGUryprpoBaHHbIi Kak CTaTyc 3aKpbITbiX BOPOT
&7 14 Bbixog, HaCTPOEHHbIN Kak 61CTabubHbIN pafnoKaHan
15 Bbixop, HaCTPOEHHbIN Kak paarioKaHan c TanmMepom
16 Bbixof, KOHGUryprpoBaHHbI Kak CTaTyC OTKPbITbIX BOPOT

(*¥) AKTI/IBIIIpyeTCﬂ TOJIbKO B TOM C/ly4yae, eC/in BbIXO[ HAaCTPOe€H Kak MOHOCTabMNbHbIN pagviokaHan, namMmna oci
paavoKaHan win pagruokaHan c Taﬁmepom.

L 30HbI, necTHNUbl, 6UCcTabunbHbIN

KoHdurypaums Bbixogos AUX

Norvka Aux= 0 — Bbixog MOHOCTABWJIbHOTO PAIMOKAHATA.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeueHune 1 cek. Npu BKIKOYEHNI pajroKaHana.

Jlorvika Aux= 1 — Bbixog MHIVKATOPHOW TAMIMOYKI OTKPbITbIX BOPOT SCA.
KOHTaKT 6yfieT 3aMKHYT BO BPeMA OTKPbITUA 1 NPV OTKPbITON CTBOPKE, GyAET NPepbIBUCTbIM MPW 3aKPbITUI, GYAET Pa30OMKHYT NPU 3aKPbITON CTBOPKE.

Jlornka Aux= 2 — Bbixog ynpasnenusa JJAMIbl OCBELLEHWA.
KOHTaKT ocTaeTcA 3aMKHYT B TeueHue 90 ceKyHA noc/ie noc/iejHero MaHeBpa.

Jlornka Aux= 3 — He floctynHo
Jloruka Aux= 4 — He loctynHo

Jloruka Aux= 5 — Bbixof AnA ynpaBneHua aBapuiiHbIM CUrHanom rapaxa (Puc. Apecial)
Jlornka Aux= 6 — He loctynHo
Jloruka Aux= 7 - He loctynHo
Jlornka Aux= 8 -He [loctynHo
Jlornka Aux= 9 - Bbixog TEXOBCJTYKNBAHWE.
KOHTaKT ocTaeTcs 3aMKHYTbIM MPU JOCTUXKEHWMN 3HAYEHUs, 3aJaHHOTO B MapameTpe “Texo6cnyKnBaHve", s CUrHanv3aumm 3anpoca Texobcy mBaHms.
Jlornka Aux= 10 — He [loctynHo
Jlornka Aux= 11 - He loctynHo
Jlornka Aux= 12 — He [loctynHo
Jlormka Aux = 13 - Bbixog COCTOAHNA BOPOT.
KOHTaKT 0CTaeTCcA 3aMKHYTbIM MPY 3aKPbITbIX BOPOTaX.
Jlormka Aux = 14 - Beixog BUCTABU/IBHOIO PAIOKAHATIA
KOHTaKT M3MeHAEeT COCTOAHME (Pa30OMKHYTBIN - 3aMKHYTbIN) NPUW akTMBaLMW pagrokaHana.
JNoruka Aux = 15 - Boixog PALVIOKAHAA C TAUMEPOM
KOoHTaKT ocTaeTca 3aMKHYTbIM B C/lyyae NporpaMmmMmpyeMoro BpeMeH! akTuBaLMmn pagrokaHana (Bpemsa Bbixosa)
Ecnu Bo Bpemsi yKa3aHHOTO BPeMeHU KaBuia 6yaeT BHOBb HaXaTa, OTCYET BPEMEHM HaUMHAETCA CHavasa.
JNorvka Bcnomor.= 16 - Boixog CTATYCA OTKPbITbIX BOPOT.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYThIM MPW OTKPbITHIX BOPOTAX,

KoHurypaums ynpasnsiowmx BXof0B

Jloruka IC= 0 - Bxon CKOHGUIypupoBaH Kak Start E (CtapT E). Pa6oTa cornacHo norvike SEEP-bY-5EEP [ouElink. HapyHbli cTapT Ana ynpasneHus cemadopom.

Jloruka IC= 1 - Bxog ckoHdMryprposaH Kak Start | (Ctapt |). Pa6ota cornacHo noruke SEEP-b4-5EEP lauElink. BHyTpeHHwit cTapT ans ynpasneHus cemadopom.

Joruka IC= 2 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Open (OTKpbITb).

KomaHpa ocyllecTBnseT oTKpbITUe. EC KOHTaKT BXOAA OCTAHETCA 3aMKHYT, CTBOPKI OCTalOTCA OTKPbITbI 1O Pa3sMblKaHUA KOHTaKTa. [py pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBToMaTyeckas
YCTaHOBKa 3aKpblBaeTCA nocie ncreyeHns BpemeHn TCA, eciu OHO 6bIIo BKITIOYEHO.

Jloruka IC= 3 - Bxop ckoHdpurypupoBaH kak Close (3akpbITb).

KomaHpa ocyLiecTBnifeT 3aKkpbiThe.

JNoruka IC= 4 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Ped (Mewwexopn. npoxop).

KomaHga ocyLLecTBasieT YaCTUYHOE OTKPbITUE A/ NeLwexoAHoro npoxoda. Pabota cornacHo noruke SEEP-bY-SEEP NouElink.

Jlorvka IC= 5 - Bxop ckoHduryprpoaH Kak Timer (Taiimep).

PaboTaeT Tak»Ke, Kak Open, HO 3aKpbITH e 06ECMEeYNBAETCA JaXKe NPY OTCYTCTBMM CETEBOTO NUTAHUA.

JNoruka IC= 6 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Timer Ped (Talimep newexog. Npoxoaa).

KomaHpa ocyllecTBnseT YaCTUUHOE OTKPbITUE AA NeLeXoAHOro npoxoaa. Ecn KOHTaKT BXxoAa OCTaHeTCA 3aMKHYT, CTBOPKa OCTaeTCs OTKPbITa A0 Pa3MblKaHKA KOHTaKTa. Ecnin
KOHTaKT BXoAa OyAeT 3aMKHYT 1 byAeT BKNloueHa komaHpa Start E (Crapt E), Start | (CrapT 1) unu Open (OTKpbITb), 6yA€eT oCyLiecTBIEH NOHbI MaHEBP, UTOObI 3aTeM BEPHYTbCA K
OTKPbITNIO AN1A NELIEXOAHOIO NPOoXoAa. 3aKpbiTvie 06ecneyrBaeTCa Aaxe Npy OTCYTCTBMM CETEBOTO NUTAHWS.

Koud @
¢ HOCTIN

JPAR (a)

Jlorvka SAFE= 0 - Bxoa ckoHdurypuposaH Kak Phot, ¢otoanemeHT HenposepeHHbix (¥).
Mo3BONAET NOAKNIOUNTD YCTPOWCTBA, HE OCHALLEHHbIE AOMOHUTENBHBIM MPOBEPOUHBIM KOHTAKTOM. B crlyuae 3aTeMHEHUA GpOTOINEMEHTbI aKTVBHbI, KaK NPy OTKPLITUW, TaK v Npn ;
3aKpbITUN. 3aTeMHeHVe GOTOINEMEHTa NPU 3aKPbITUM UHBEPTUPYET ABVKEHMNE TONbKO NOC/E 0CBOOOXKAEHUA pOTOINEMeHTA. ECIN He MCMONb3yeTcsA, OCTaBbTe NePEMbIUKY BCTaBIEHHON.

Jloruka SAFE= 1 - Bxop ckoHdUrypuposaH Kak Phot test, nposepeHHbI GoTOINeMEHT.
BkniouaeT npoBepKy GpOTOINEMEHTOB C HaualoM MaHeBpa. B ciyuyae 3aTeMHeHUA GpOTOINEMEHTbI aKTUBHbI, Kak NPpY OTKPbLITUM, Tak 1 MPU 3aKpbITUL. 3aTeMHeHUe GpoTodNemMeHTa Npu
3aKpbITUN MHBEPTUPYET fBVXKEHUE TONbKO NOC/Ie 0CBODOXAEHNA pOTOINEMEHTA.

Jlorvka SAFE= 2 - Bxog ckoHGurypmposaH Kak Phot op, ¢poTosnemeHT aeiicTeyeT TONbKO NPy OTKPBITUM HEMPOBEPEHHbIX (*).
Mo3BONAET NOAKNIOUNTL YCTPONCTBA, HE OCHALLEHHbIE OMOJTHUTENbHBIM MPOBEPOYHBIM KOHTaKTOM. B cyyae 3aTeMHeHuMs NcKnioyaeTca paboTa GpoToanemeHTa Npu 3akpbiTum. B dase
OTKPbITUA GNIOKMPYET ABKEHNE Ha BPEMSA 3aTeMHeHUA GpoToanemeHTa. EC/in He Mcnonb3yeTcs, OCTaBbTe NepemMblUKy BCTaB/IEHHOV.

Jlorvika SAFE= 3 - Bxop ckoHurypupoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbIii $OTOINEMEHT AeCTBYET TONLKO MPU OTKPLITUN.
BkntouaeT npoBepKy pOTOINIEMEHTOB C Ha4aoM MaHeBpa. B cliyuae 3aTeMHeHVA UCKoYaeTCA paboTa pOToEeMEHTa NPU 3aKPbITUK. B Ppase OTKpbITUA GNIOKMPYeT ABMXKEHME Ha
BPeMsA 3aTeMHeHVs pOTOINEeMEHTa.

Jlorvika SAFE= 4 - Bxopy ckoHpurypuposaH Kak Phot cl, poToanemeHT neiicTeyeT TONbKO NpY 3aKPbITUM HENPOBEPEHHbIX (¥).
lMo3BonsAeT NOAKNIUNTL YCTPONCTBA, He OCHALLIEHHbIE [JOMOJTHUTEbHBIM NPOBEPOYHbIM KOHTAKTOM. B ciyuae 3aTeMHeHus ncknoyaeTcs paboTa poToanemeHTa Npu oTKpbITUN. Ha
STane 3aKpbITUA GYHKLMA HeMe[IEHHO UHBEPTUPYETCA. ECNM He UCMOoNb3yeTcs, OCTaBbTe NEePEeMbIYKY BCTABNEHHON.

Jloruka SAFE= 5 - Bxon ckoHurypupoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbI $oTOInEMEHT ACTBYET TONbKO NPY 3aKPbITUN .
BkntouaeT npoBepKy GOTO3/1EMEHTOB C Ha4YaNoM MaHeBpa. B ciyyae 3aTemHeHs 1cKiouaeTca pabota GpoTosnemeHTa Npu OTKPLITUM. Ha 3Tane 3aKpbiTiia GyHKLMA HEMEANEHHO VHBEPTUPYETCA.
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PYCCKUIA

JNorvka SAFE= 6 - He loctynHo

Jloruka SAFE= 7 - Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas 4yBCTBUTENIbHAA KPOMKa.
BknioyaeT NnpoBepKy YyBCTBUTENbHBIX KPOMOK C HauYanom MaHeBpa. KomaHaa n3MeHAEeT HanpaBneHue BUKEHNA Ha NPOTUBOMNOMOXKHOE B TeyeHune 2 CeK.

Jloruka SAFE= 8 - Bxop ckoHdUrypuposaH Kak Bar 8k2. Bxog ana pe3nctuBHom Kpomkm 8K2.
KomaHpfa nsmeHsaeT HanpasnieHvie ABVKEHUA Ha NPOTUBOMONOXHOE B TeUeHe 2 cek.

JNornka SAFE=9 Bxopf ckoH$UryprpoBaH Kak Bar op, 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCUEN, akTUBHOW TOMbKO MPU OTKPbITAM, MPU BKIIOYEHUN BO BPEMSA 3aKpbITWA, BbINOMHAETCA
ocTaHOBKa aBTomatuku (CTOIM).

ObecneuriBaeT NOAKIOUEHNE YCTPOIICTB, HE OCHALLIEHHbIX AOMOHNTENbHBIM MPOBEPOUHbIM KOHTaKTOM. CpabaTbiBaHMe Ha 3Tane OTKPbITHA Bbi3bIBaeT MHBEPCUIO ABUXKEHUA Ha 2 CeK,
cpabaTbiBaHMe Ha 3Tane 3aKpbiTUA Bbi3blBaeT OCTaHOBKY. ECNv He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe NepeMblUKy BCTaBNEHHON.

JNoruka SAFE=10 Bxog ckoHMryprpoBaH Kak Bar op test, n poBepeHHasn 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa C VIHBEPCHEN, aKTVBHOW TOMBKO NPV OTKPLITW, NPU BKIOYEHWI BO BPEMs 3aKpbIThS,
BbINOJIHAETCA OCTaHOBKa aBToMaTuku (CTOMM) .
BkniouaeT npoBepKy YyBCTBUTESbHbIX KPOMOK C Hauanom MaHespa. CpabaTbiBaHue Ha 3Tarne OTKPbITUA Bbi3bIBAET IHBEPCYIO ABVKEHNA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHVe Ha STare 3aKpbITVA Bbi3biBaeT OCTaHOBKY.

Joruka SAFE=11Bxop CKOH8I/IprI/IpOBaH KaK Bar 8k2 op, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa 8k2 C MHBEPCVIEN, aKTUBHOW TONILKO NPU OTKPBITW, MPY BKIIIOYEHUMN BO BPEMSA 3aKPbITUS, BbINOHAETCA
OCTaHOBKa aBToMaTuKkuy (CTOMM).
CpabaTblBaH1e Ha STarne OTKPbITVA BbI3bIBAET MHBEPCYIO ABUXKEHUA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHKe Ha STarne 3aKpbiTysA Bbi3biBaeT OCTAaHOBKY.

Jloruka SAFE=12 Bxop CKOHMrypupoBaH Kak Bar cl, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCMEN, aKTVBHOWN TOMbKO MPU 3aKPbITUK, MPU BKIIOYEHNN BO BPEMSA OTKPbITVSA, BbINONHAETCA
0OCTaHOBKa aBTomatukuy (CTOIT).

Ob6ecneurBaeT NOAKIIOUEHVE YCTPONCTB, HE OCHALLEHHbIX AOMOHATENIbHBIM NPOBEPOUYHbIM KOHTaKTOM. CpabaTbiBaHWe Ha 3Tane 3aKpbITVis BbI3bIBAET MHBEPCUIO ABMXKEHUA Ha 2 CeK,
cpabaTblBaHVe Ha 3Tane OTKPbITUA BbI3bIBAET OCTAHOBKY. EC/IN HE MCNONb3yeTcs, OCTaBbTe NepPemMblyKy BCTaBNIEHHON.

Jloruka SAFE=13 Bxop ckoHpuryprpoBaH Kak Bar cl test, npoBepeHHas uyBCTBUTENIbHAA KPOMKA C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONTbKO MPY 3aKPbITUW, NPV BKIOYEHUM BO BPEMA OTKPbITUS,
BbIMOMHAETCS OCTaHOBKa aBTomaTtuku (CTOIM) .
BkriouaeT npoBepKy YyBCTBUTENbHBIX KPOMOK C Hayariom MaHeBpa. CpabaTbiBaHVie Ha STamne 3aKpbITWA BbI3bIBAET IHBEPCHIO ABVKEHA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHMe Ha Tarne OTKPbITWA BbI3bIBAaET OCTAaHOBKY.

JNoruka SAFE=14 Bxog ckoHdurypupoBaH Kak Bar 8k2 cl, uyBcTBuTENnbHan KpoMKa 8Kk2 ¢ HBepCHen, aKTUBHOW TONBKO NPW 3aKPbITHY, NPV BKIOYEHUN BO BPEMs OTKPbITUA, BbINOSTHAETCA
ocTaHOBKa aBToMaTukm (CTOM).
CpabaTbiBaH1e Ha dTarne 3aKpbITUA BbI3bIBAET MHBEPCUIO ABVKEHA Ha 2 CeK, CpabaTblBaHVe Ha STane OTKPbITHA Bbi3biBaeT OCTaHOBKY.

Jloruka SAFE=15 He [loctynHo

JNoruka SAFE=16 Bxog ckoHburyprposaH Kak STOP 8k2. KomaHaa npepbiBaeT MaHeBp 1 6N10KVpyeT aBToMaTn3aLunio

(*) Ecnm ycTaHaBnmBatoTcA ycTpolictBa Tuna“D” (cornacHo onpegenenuio ctaHgapta EN12453), coeguHeHHble B HENPOBEPEHHOM peXkume, NpeAnncbiBaTb
npoBeféHne 06A3aTeNbHOro Texob6cNyKnBaHNA C NepNOANYHOCTbIO, MO KpallHel Mepe, pas B nonroaa.

KoHurypaums pagnokaHana opraHoB ynpaBneHus

Jlorvika CH= 0 - PerynsaTop, HaCTpoeHHbIN Kak Start E. Pabota cornacHo norvike SEEP-bY-5EEP NouElink. HapyxHbiii cTapT ans ynpasneHns cemadpopom.

JNorvka CH= 1 - PerynsTtop, HaCTPOEHHbIN Kak Start |. Pabota cornacHo noruke SEEP-bY-5EEP NauElink. BHyTpeHHMI cTapT Ans ynpaeneHns cemapopom.

Joruka CH= 2 - PerynAaTop, HacTpoeHHbIi Kak Open.
KomaHpa ocyllecTBnseT oTKpbiTue.

Jloruka CH= 3 - Perynatop, HacTpoeHHbI Kak Close.
KomaHpa ocyujecTBnaer 3akpbiTuve.

JNoruka CH= 4 - Comando configurato come Ped.
KomaH[a OCyLLeCTBseT YaCTUYHOE OTKPbITUE AJIA MeWeXoAHOro npoxoga. Pabota cornacHo norvke SEEP-bY-5EEP NouElink.

JNornka CH= 5- Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak STOP.
Perynatop ocylectBnseT OCTaHOB.

JNoruka CH= 6- Perynatop, HacTpoeHHbI kak AUXO. (¥¥)
Perynatop aktusupyet Bbixog AUX0

Norvka CH= 7- PerynaTop, HacTpoeHHbIN Kak AUXT. (**)
Perynatop aktusupyert Bbixog AUX1

JNlorvka CH= 8- PerynAaTop, HacTpoeHHbIN Kak AUX2. (**)
Perynatop aktusupyert Bbixog AUX 2

JNoruka CH= 9- Perynatop, HacTpoeHHbI kak AUX3. (¥¥)
Perynatop aktusupyert Bbixog AUX3

Norvka CH= 10- Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak EXPO1. (*¥)
Perynatop aktusumpyet Bbixog EXPO1

Norvka CH= 11- Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak EXPO2. (**)
Perynatop aktusmpyeT Bbixog EXPO2

JNoruka CH= 12 - Bbixop ynpasnexus JIJAMIbl OCBELLEHWA

Prikaz aktivuje svétlo bistabilni logikou

(**) AKTUBMPYeTCA TONbKO B TOM C/ly4ae, eCnv BbIXO/ HAaCTPOEH Kak MOHOCTabWbHbIN pafnoKaHas, namna OCBeLLeH)s, Namna 30Hbl, laMna NeCTHULbI, 6UCTabUNbHbIN paanoKaHan unu
papvioKaHan c TaMepom.

TABJINLIA “C” - MEHIO PAZIVIO - (Ad o)

JNic OnucaHne

[o6aBuTb KHOMKY 1 KaH
Rdd ich accoLumpyeT BbIbpaHHyt KHOMKY C yrpaBneHuem 1 pagrokaHany.

N06aBNTb KHOMKY 2 KaH
Rdd cch accoynvpyet Bbl6[¥aHHle KHOMKY C ynpaBneHnem 2 pafoKaHary.

[o6aBUTb KHOMKY 3 KaH
Rdd 3ch accoLumpyeT BbIbpaHHyt KHOMKY C yrpaBneHuem 3 pagrokaHany.

Mo6aBuTb KHOMKY 4 KaH
Rdd Hch accouymmpyet Bbl6[¥aHHle KHOMKY C ynpasneHnem 4 pagnokaxany.

YOANEHUE CMUCKA
E-RSE BY BHUMAHME! MNMonHocTbio yaanaeT n3 namAaT! NpuemMHI1Ka BCe PpajNOKOMaH/Abl, 3aHeCEHHbIe B MaMATb 6510Ka.

Yaanutb otAaenbHbIN paguoKaHan
E-RASE | Ypanutb paguoKaHan (ecnv KNoHVpoBaHve Un NoBTOp OTKoYeHbI). [ins Bbibopa pa,EI,I/Ichlg)aBJ'IeHI/IH ONA yaaneHus, 3anncatb NO3nLKIO Uu
Ha)<aTb KNaBuLLy paguoynpaBneHns ans yaaneHus (no3uums 6yaeT BbiBeAeHa Ha ancnnen

d rH MpocmoTp Koga npremMHMKa
cog r BbIBOAWT KOA NMPUEeMHMKa AA KOMUPOBAHNA PagNoKOMaHA.
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VSTUP DO MENU Fig. 2
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***Vlozeni hesla.
Pozadavek s logikou Urovné ochrany
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Indikétor provozu s nizkou spotiebou
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e 2659, vam
4 D 0 + Ovlddéni zavirani
+ > 2 s Rucni programovani vysilace jako

} QAL R
s G 0 + @+%* J 2. radiovy kanal

—[oK] —0-)%-) + [E,+%+U g:t

-‘W"- Viz MENU RADIO

(@
Pokud se smaze %
(EzAse 1~ [K1+[ coogi3 ) muuu e Pokudneexistuje +Vstup do menu
Pokud Klon, vypne se j @ > 55 menu autoset
J

. ﬁ
(g (o). » G+ (1» [

=9—vma—

« > 5 s Smazani radiového ovladani

SEr-F  |Zapnuti vstupu externiho startu START E

CFr { |Zapnutivstupu interniho startu START |
- oPEn  [Zapnutivstupu OPEN
clS Zapnuti vstupu CLOSE
PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
4 F iNF | Zapnuti vstupu TIMER
- —
£— CEoP | Zapnuti vstupu STOP
s Phot | Zapnuti vstupu fotobunky PHOT
i — PhoP  [Zapnuti vstupu fotobunky pfi otvirdni PHOT OP
Phecl  |Zapnuti vstupu fotobunky pfi zavirani PHOT CL
—[ox] bR Zapnuti vstupu bezpe¢nostni listy BAR
E‘EI bArc | Aktivace vstupu Costa pfi zavirdni BARC
— — bAro | Aktivace vstupu Costa pfi otevirdni BARO
Slc Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
—[ox] SLa Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni u motoru SWO
Karta cekd na provedeni kompletniho cyklu
SEE otetvrenl zavrgnl nkegl)rerusenergo rpeznoperacr?lgn
zastavenim, a iskala moment nutny pro po
4 --b POZOR! Neni aktlvynl zjistovani prekazky. y pro pohy
- Zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo
e + -_‘ Er0 | |Testfotobunék se nezdafil nastavent logiky
Erf2 |Testbezpecnostnilisty se nezdafil ﬁ';ggt:]glsutjats ee:;?%ﬁg]' bezpenostnich list a/
= X " P zkontrolujte pripojeni fotobunék a/nebo
(555 A [o<] » [easE] » ""-"- Er03 |Test fotobunék otevieni se nezdatil nastavenijpafarﬁegrﬂ/logﬁ(y
+/- — n . _— o zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo
_‘_-‘_-‘_‘_ Er-OM Test fotobunék zavieni se nezdafil nastaveni parametré/logiky
. . o Zkontrolujte pripojeni list b t i
ErOB  |Test bezpe¢nostnilisty 8k2 se nezdatil pa?:n:eot:lfjl/fozzi(‘;lojenl i3t a/nebo nastaveni
- Zkontrolujte pfipojeni k motoru
L +T Er {H* |Chyba testu hardwaru karty - Problémy hardwaru na karté (spojte se s
technickym servisem)
I_ j Verze softwaru Fidici jednotky £~ JH* |Obraceni sméru pro prekazku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné prekazky podél drahy
e ErYH* |[Tepelny jisti¢ Potkejte na ochlazeni automatického systému
. — +V/' 100 ErSH* |Chyba komunikace se vzdalenymi zafizenimi rzct(%ri‘i‘g\?lalyiﬁislfsrj'far:;?s%rnlisgl\jzeg?sigg?;:égeibo /
EL4T]  Celkovy pocet cyklii (x e
,_ Fr 44 Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud
o :: -‘,.; Vnitini chyba kontroly dozoru systému. problg’mj nadale pfetrvava, kontaktujte
£ S' technicky servis.
Pocet ra’di&\g&g rﬂa\}koa h Stiskem OK se potvrzuji pfislusna nastaveni. Karta
2 Chyba konzistence parametr( fidici jednotky (logika a|bude i nadéle pracovat se zjisténymi nastavenimi.
*_ r parametry) Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty (Pa-
z /- etry a logika).
(147 >
Seznam poslednich 30 chyb Er 13 |Chybav parametrech D-track Stiskem Okkarta obnovicinnost ae standardnim D-track.

A\ Je nezbytné provést Autoset

ErFY Ochrana pfed zkratem nebo pfetizenim na vystupu|Zkontrolujteodbérnebo pfitomnostzkratiinavystupu
r pfislusenstvi pfislusenstvi, VSafe, blika..

X0 | Autoset nebyl spravné proveden kvili zésahu externich
Ul ovladac. Zopakujte postup

xoe Draha kratsi nez minimalni pozadovana dréha, asi 50 cm.
Instalace je pfilis "elastické/dynamické". Zpevnéteji pridanim
xo3 mechanické zardzky na koncovy doraz (kéd sady 1100025
10005) pfed provedenim nasledujicich autoset.

*H=0,1,...9ABCD,
_-OH—' - E T @ R - — -—'m—o- — (@520 - [T~ |- [ — [BFE) —)
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TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (PR~ A")

CE

W<

TINA

Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
Ech 1 180 40 Cas p;gvaFLétn(?r[l;]atické Cas prodlevy pred automatickym zavienim.
Spinaci ¢as
EL IDhE 30 300 920 diskrétnih[o] osvétleni | Spinaci doba diskrétniho osvétleni na elektronické karté
s
olEPUE Cas zapnuti
E E 1 240 10 é’:asovane’[h? vystupu | Doba zapnuti vystupu casovaného radiového kandlu v sekundach
v S
! Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/{ pfi otvirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
DF:'d :St' 7 99 7 zpomalem’})ii POZOR: Po zméné parametru je zapotrebi kom?{)letnl’ c);/,klus bez preruseni. Y
SLobid otvirani [%] POZOR:V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
) Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi zavirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
c",'d !?t 7 99 7 zpomalerrm)i))fi POZOR:%O zrrr)‘uénéparametru je zgpotfebi kom')gletm' c);/klﬁs bez preruseni. Y
SLol zavirani [%] POZOR: V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
PRrE IRL 1 929 20 Castecné Prostor ¢astecného otevieniv procentech celkového otevieni, po sepnuti ovladani pro chodce PED
aPEn inG otevieni[%] p »POSep p -
Sila vyvijena kfidlem/kFidly pfi otvirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pfed spusténim poplachu pro prekazku.
P . « | Papametr se zaddva automaticky z autosetu.
N 1 99 75 Sila kfidel l:graonf/ pfi
: otvirani [% \ POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zatizeni proti zmacknuti (**).
Sila vyvijena kridlem/kfidly pfi zavirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekazku.
P . - | Papametr se vklada automaticky z autosetu
R 1 99 75 Sila kidel b,raonf/ pri
: zavirani [% POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
Phok.d IS . s . Profst?rkgjeaklt(ivav_- f:\ll(iééﬁi&eni vstupt nakonfigurovanych jako fotoburika v blizkosti koncového spinaée
e cefotobunek pii | 5 74dna deaktivace
PRcE zavirani 50= maximalni deaktivace
0 Power Down VYPNUTO, tj. pislusenstvi (svorky 50-51) je napajeno nepretrzité. (Viz obr.
PSALE 0 1 1 Aktivace Power
Y Down 1 Power Down ZAPNUTO, tj. napéjeni pfislusenstvi (svorky 50-51) se vypne, kdyz je brana
zastavena. (Viz obr. M)
v otors o | Procentovd hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize doséhnout motorem/motory pfi otvirani.
aP SPEE4 25 99 99 RVChIOSt[gr]' otvirani | pG70OR: Po zméné Paramet):'u je zapotiebi kompletni cyklus bezygi'eruieni.
° POZOR:V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
.« | Procentovd hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi zavirani.
cL SPEEd 25 99 45 RVChIOSt[E}r]' zavirani | pOZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bezypieru§en|’.
° POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjiStovani prekazky.
MR InkE- Programovani pra- |\ 631uje nastavit pocet cykldi, po kterém se signalizuje potieba tidrzby na vystupu AUX, konfigu-
nRncE 0 250 0 g?geu%orﬁ)%cgjtgzﬂ}]‘ rovanémjjako Udrzba nebgMajaE)éek aUdrsba ) ynaws 9

(¥) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zpuiisob méfeni.
(**) Silu systému lze snizit pouzitim deformacnich list.

TABULKA “B” - MENU LOGIKA - (Lol ic)

Logika Definice Default Zaskrtnou!: Moznosti
provedené
Cas 0 Logika nenf aktivni
tcR automatického 0 —
zavieni 1 Zapne automatické zavirani
krokovy pohyb
0 Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, — 3KROKY 4KR°|5Y
Ped funguiji s logikou 4 krokd. ZAVRENA OTEVRE OTEVRE
SEEF -bE':I,_; E;:tE Pl Krokovy pohyb 0 ZAVIRA SE STOP
HauErn OTEVRENA |  ZAVRE ZAVRE
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, OTVIRASE ['STOP +TCA | STOP +TCA
1 Ped funguji s logikou 3 krokd. Impuls béhem = =
faze zavirani, obrati se smér pohybu. PO STOP OTEVRE OTEVRE
s, n Pohyb na konci o 0 Logika neni aktivni
b iou pojezdové drahy 1 PFi zastaveni na koncovém dorazu se aktivuje zpétny chod
- 0 Majacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/.
- n
PrE-ALAAD Névést poplachu 0 1 Majéacek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/C.
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CESTINA

Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi P¥itomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
1 Cylflus pokracuje, dokud jsou stisknuta tla¢itka OPEN UP a CLOSE UP.
POZOR: bezpecnostni obvody nejsou aktivni.
Cinnost nouzového ovladani v pfitomngastj ¢lovéka Obvykle j Isni ¢Ginpost.
PFitomnost P(lakﬁd_ kar'g_au %x\éa seb,c;/u pro,vle\&%) r:eﬂsp%%na)l/ Je ‘tlf)ezpel%\r%st |IEP1po uoaa?&tob(u)hka nebogéta Er0x), zapne
hold-to-rln o sea tlvnlcul(nosﬁsPntpmri(ym cPove %m na dobu T minuty od uvolnént tlacitek OPEN UP - CLOSE UP.
élovéka > Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vs??p 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
POZOR: v pfipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti clovéka nejsou aktivni bezpecnostni obvody.
Provoz s obsluhou pfi zavirani,
Vstup 61 je nakonfigurovén jako OPEN UP.
Vstup 62 je nakonfigurovan jako CLOSE UP.
3 Oteyirani probiha automaticky, zavirani pokracuje, dokud je pfikazové tlacitko stisknuté (CLOSE).
A UPOZORNENI: bezpe¢nostni zafizeni nejsou béhem otevirani aktivni.
bl oPEn Blokuje impulsy o 0 Impuls vstup( konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem otvirani.
pri otvirani 1 Impuls vstupd konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji vliv b&hem otvirani.
0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
Konfigurace T . .
SAFE ! bezpeénostniho 6 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
! vstupu7§AFE 1. 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pi otvirani.
3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
4 Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
5 Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
6 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpec¢nostni lista.
7 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.
8 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2. (Neni aktivni na SAFE 2)
9 Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
Konfigurace 10 Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
b 19 tnih pouze pfi otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
CAFE 2 ezpeénostniho 4 - - — — - — -
vstupu SAFE 2. 1 Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi
73 otvirani. P¥i zavirani dojde k zastaveni pohybu. (Neni aktivni na SAFE 2)
12 Vstup Ifqnﬁguljovan)’Ijako Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii zavirani.
P¥i otvirani dojde k zastaveni pohybu.
13 Vstup konfigurovany jako Bar CL TEST, bezpec¢nostnilista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pii zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu.
14 Vstup konfigurovany jako Bar CL 8k2, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi
zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu. (Neni aktivni na SAFE 2)
15 Nepouziva
16 Vstup konfigurovany jako STOP 8k2. (Neni aktivni na SAFE 2)
0 Vstup konfigurovany jako Start E.
Konfigurace .
| ovladaciho o Vstup konfigurovany jako Start I.
c Vs‘“%‘;l‘ Ic1. 2 Vstup konfigurovany jako Open.
3 Vstup konfigurovany jako Close.
Konfigurace 4 Vstup konfigurovany jako Ped.
cZ 3;'::3‘;2‘; 4 5 Vstup konfigurovany jako Timer.
62 6 Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).
0 Radiové ovladani konfigurovéno jako START E.
Konfigurace
ich ovladani 1. 0 1 Radiové ovladani konfigurovéano jako Start I.
radiového kanalu 2 Réadiové ovladani konfigurovano jako Open.
3 Rédiové ovladani konfigurovano jako Close.
Konfigurace
cch 3 9vlé’dém’ 2. 12 4 Réadiové ovladani konfigurovano jako Ped (chodec).
radiového kanalu 5 Rédiové ovladani konfigurovano jako STOP.
Konfigurace 6 Nepouziva
dch ovladani 3. 9 7 Nepouzivé
radiového kanalu o -
8 Nepouziva
9 Rédiové ovladani konfigurovano jako AUX3**
Konfigurace 10 Radiové ovladani konfigurovéno jako EXPO1**
Yech ovladani 4. 4 — —
radiového kanalu 1 Rédiové ovladani konfigurovano jako EXPO2**
12 Réadiovy ovlada¢ v konfiguraci DISKRETNIHO OSVETLENI
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Logika

Definice

Default

Zaskrtnout
provedené

Moznosti

Konfigurace
pomocného
vystupu AUX 3.
26-27

0

Vystup nakonfigurovany jako monostabilni radiovy kanal.

Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.

Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.

Nepouziva

Hlw N

Nepouziva

w

Vystup je nakonfigurovan jako alarm (Obr. speeial). V automatickém rezimu se T4 ulozeného vysilace
stane aktivatorem/deaktivatorem alarmu.

Nepouziva

Nepouziva

0 |N | O

Nepouziva

Vystup nakonfigurovan jako Udrzba

Nepouziva

11

Nepouziva

12

Nepouziva

13

Vystup nakonfigurovany jako,Stav zavienych vrat”

14

Vystup nakonfigurovany jako bistabilni radiovy kanal

15

Vystup nakonfigurovany jako ¢asovany radiovy kanal

16

Vystup nakonfigurovany jako ,Stav otevienych vrat”

F IHEd codEt

Pevny kéd

Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
Neprijimaji se klony s pevnym kédem.

Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaji se klony s pevnym kédem.

Prc,l:Ec!:' fon

LEUEL

Nastaveni tirovné
zabezpeceni

A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo
B - Zapne radiové ulozeni radiového délkového ovladace do paméti.
Tento rezim se provadi v blizkosti ovladaciho panelu a nevyzaduje pfistup:
- Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
uloZzeného do paméti standardnim zptsobem pres menu radio.
ZiDO 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se ma ulozit
o paméti.
PFijﬁ'naé vystoupi z rezimu programovani po 10 s, do této doby Ize vlozit dalsi nova radiové ovladani
opakovanim predchoziho bodu.
C - Zapind automatické bezdratové vkladani klon(.
Umoznuje klon(im vytvofenym pomoci univerzalniho programatoru a naprogramovanym Replay, aby se
Bﬁdaly 0 paméti piijimace.
- Zapina automatické bezdratové vkladani replay.
Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti pfijimace.
E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link

A -Pro vstup do progzramovaz:l’ho menu se vyzaduije heslo.
Standardni heslo je T234.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D-E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je T234.

B —\\/)lpne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.

Z(stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce D - E

A -Pro vstup do programovaciho menu se vyZzaduje heslo.
Standardnihesloje1234. ’ L )
B - Vypne se radiové uloZeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.

D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B —\\/)lpne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
C- \/pne se automatické bezdratové vkladani klond.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replai/j
E - Vypne se moznost ménit parametry karty pres sit U-link
Ré4dioyé dalkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuzitim pfislusného menu Radio.
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysoka uroven zabezpeceni zabranuje pfistupu jak nezadoucim klontim, tak
pripadnému existujicimu radiovému ruseni.

SEr RL NodE

Sériovy rezim

(Identifikuje, jak se
konfiguruje karta v
zapojeni sité BFT.)

SLAVE standardni: karta pfijimé a sdéluje povely/diagnostiku/atd.

MASTER standardni: karta vysild povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.

AddrESS

Adresa

Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
(viz odstavec VOLITELNE MODULY U-LINK)

oPrEuErSobSt

Obraceni chodu
v pfripadé
prekazky pfi
otevirani

Poté, co je pfi zavirani detekovana prekazka, pohyb se na 2 sekundy zméni na zpétny.
Poté, co je detekovana prekazka pfi otevirani, manévr se pierusi a automatické otevirani se zablokuje.

Poté, co je pfi zavirani ¢i otevirani detekovana prekazka, pohyb se na 2 sekundy zméni na zpétny.

brkS

BRTS

Standardni rezim u sek¢nich vrat (vSeobecné informace viz obr. 1 a 2)

Rezim u vyklopnych vrat montovanych s pfislusenstvim BRTS (vSeobecné informace viz obr. 3)
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CESTINA

. . Zaskrtnout . n
Logika Definice Default p Moznosti
provedené
0 Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.
2 Vstup konfigurovany jako ovladani Open.
3 Vstup konfigurovany jako ovladani Close.
4 Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.
5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
7 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot, fotoburika.
8 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
é()?;llﬁzgnuar?g:g\#;l‘l’ggi 9 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
EHP 1 karté vstupti/ 2 — N i N —
st‘“ipu 10 Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar, bezpecnostni lista.
1 Vstup kqnﬁ%urovany jako bezpecnostni Bar OP, bezpecnostni lidta s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otevirani,
pri zavirani dojde k zastaveni pohybu.
12 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani, pfi
otevirani dojde k zastaveni pohybu.
13 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot test, fotoburika s funkci testu.
14 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
15 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
16 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.
17 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pfi otevirani, pri zavirani dojde k zastaveni po[’\ybu.
18 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pfi zavirani, pri otevirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.
Konfigurace vstupu 2 Vstup konfigurovany jako ovladéani Open.
EXPI2'na rozsirovaci
EHP 12 karté vstupt/ 3 3 Vstup konfigurovany jako ovladani Close.
vystl;pu
1- 4 Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.
5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
0 Vystup nakonfigurovany jako monostabilni radiovy kanal
1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
Konfigurace ystupu 3 Nepouziva
EXPI2'na rozsirovaci
EHPa karté vstupti/ 13 4 Nepouziva
vystuspu
4- 5 Nepouziva
6 Nepouziva
7 Nepouziva
8 Nepouziva
9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba.
10 Nepouziva
1 Nepouziva
Konfigurace vstupu T
EXPI2'na rozsirovaci 12 Nepouziva
EHPol karté vstupti/ 16
vysth?u 13 Vystup nakonfigurovén jako Stav zavienych vrat
14 Vystup nakonfigurovany jako bistabilni radiovy kanal
15 Vystup nakonfigurovany jako ¢asovany radiovy kanal
16 Vystup nakonfigurovany jako ,Stav otevienych vrat”

’y
g

(**) Aktivni pouze v pfipadé, Ze vystup je én jako

i radiovy kanal, prodleva zhasnuti, osvétleni zény,

i schodl, bistabilni radiovy kanal nebo ¢asovany radiovy kanal

Konfigurace vystupti AUX

Logika Aux= 0 - Vystup MONOSTABILNIHO RADIOVEHO KANALU
Kontakt zustane sepnuty na 1 s pfi zapnuti radiového kanalu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.

Kontakt zstane sepnuty béhem otvirani a u oteviené brany, blikd béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.

Logika Aux= 2 - Vystup ovladéni PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt zistane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.

Logika Aux= 3 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 4 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 5 - Vystup pro spravu alarmu garaze (Obr. Apem'al)

Logika Aux= 6 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 7 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 8 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK.

PFi dosazeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba z(stavé kontakt sepnuty, aby se signalizovala potteba tdrzby.

Logika Aux = 10 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 11 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 12 - Neni K Dispozici

Logika AUX= 13 - Vystup STAV BRANY.
Kontakt zstane sepnuty, kdyz je brana zaviena

Logika AUX = 14 - Vystup BISTABILNIHO RADIOVEHO KANALU
Kontakt méni stav (fozepnuty-sepnuty) pfi zapnuti radiového kanalu.

Logika AUX = 15 - Vystup CASOVANEHO RADIOVEHO KANALU L
Kontakt ztistane sepnuty po nastavenou dobu zapnuti radiového kanalu (time out)
Pokud se béhem této doby znovu stiskne tlacitko, pocitdni casu se spusti znovu.

LoEika Aux = 16 - Vystup,,STAV OTEVRENYCH VRAT".
Pokud jsou vrata zaviend, kontakt z(istava sepnuty.
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Konfigurace ovladacich vstupt

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-b5-5EEP TlouENInk. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start |. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP TlauElint. Interni start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open. . L i ; | . i ; } . L
Povel [t)[ovede otevreni. Pokud vstup zustane sepnuty, brana zlstane oteviend az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po ubéhnuti ¢asu TCA (automatické zavieni), pokud je
zapnuty.

Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavreni.

Logika IC= 4 - Vstup konfigurovany jako Ped. noem
Povel provede otevreni pro chodce; ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-b4-5SEEP ) iauE) ink

Logika IC= 5 - Vstup konfigurovany jako Timer. L i
Cinnost obdobna cinnosti open, ale zavieni je zaruceno i po vypadku proudu.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped. L . L. . . , .
Povel provede otevreni pro chodce, castecné. Dokud je vstup sepnuty, brana zlstane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo Open, provede se kompletni
cyklus a pak se provede otevieni pro chodce. Zavienije zaruceno i po vypadku proudu.

Konfigurace bezpeénostnich vstupt

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika bez funkce testu (*) L L . o o L . L
Umozni pripojeni zafizeni nevybavenych pridavnym kontaktem pro funkci testu. V ptipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pi zavirani obrati smér az po
uvolnéni fotobunky. Pokud se'nepouziva, nechte zastrcenou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburka s funkci testu. L L L L L }
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu.'V pripade zaclonéni jsou fotobunky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotobunky pfi zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky.

Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani bez funkce testu (*) . o L . L .
Umozni pripojeni zafizeni nevybavenych ptridavnym kontaktem pro funkci testu. V pripadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburky pii zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky. Pokud se
nepouziva, nechte zastréenou'klemu.

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani = L .
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V pripadé zaclonéni se vypne cinnost fotobunky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani bez funkce testu (*) L L L L
Umtognl pnpl)((lajenl zafizeni nevybavenych ptidavnym kontaktem pro funkci testu. V pripadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoéi smér pohybu. Pokud se nepouziva, nechte
zastrcenou klemu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani L L
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V piipadé zaclonéni se vypne cinnost fotobunky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Neni K Dispozici

Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.
Zapne test bezpecnostnich Iist na zacatku cyklu. Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 8 - Vstup konfigurovany jako Bar 8k2. Vstup pro odporovou listu 8K2.
Povel obrati smér pohybu na'2 sekundy.

Logika SAFE=9 Vstup konfigurovany jako Bar op, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpUsobi zastaveni automatického systému (STOP) .

Umoznipfipojenizarizeninévybavenych pridavnym kontaktem pro funkcitestu. Zasah ve fazi otvirani obratismér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazizaviranizpUsobizastaveni. Pokud se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Logika S?SF'I%IJ‘)O Vstup konfigurovany jako Bar op test, bezpec¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zptsobi zastaveni automatického
systému .
ilapne test bezpecnostnich list na za¢atku cyklu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zptsobi zastaveni.

Logika SAFE=11 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpGsobi zastaveni automatického systému (STOP).
Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi zavirani zpGsobi Zastaveni.

Logika SAFE=12 Vstup konfigurovany jako Bar cl, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplsobi zastaveni automatického systému (STOP).
IL(Jlmoznl pripojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirani obrati smer pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpusobi zastaveni. Pokud se nepouziva, nechte zastréenou
emu.

Logika SAFE=13Vstup konﬁglyvrova ny jako Bar cltest, bezpecnostnilista s funkcitestuaobracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii zavirani; kdyz se aktivuje béhem otviréni, zplisobi zastaveniautomatického systému (STOP).
Zapne test bezpecnostnich'list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpUsobi zastaveni.

Logika SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplisobi zastaveni automatického systému (STOP).
Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpUsobi zastaveni.

Logika SAFE= 15 - Neni K Dispozici

Logika SAFE= 16 - Vstup konfigurovany jako STOP 8k2. Pfikaz prerusi manévr a blokuje automatizaci

(*) Pokud se instaluji zafizeni typu,,D” (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, pfedepiste povinnou tidrzbu s intervalem alespoii jednou za piil roku.

Konfi e ovladani radiového kanalu

Logika CH= 0 - Povel nakonfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5tEP ouEfink. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika CH= 1 - Povel nakonfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-b4-5EEP MouElink Interni start pro Fizeni semaforu.

Logika CH= 2 - Povel nakonfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni.

Logika CH= 3 - Povel nakonfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavieni.

Logika CH=4 - Povel nakonﬁ%urovanyjako Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MouElint

Logika CH= 5- Povel nakonfigurovany jako STOP.
Povel provede Stop

Logika CH= 6- Povel nakgnﬁgurovan)’/jako AUXO. (**)

Povel zapne vystup AUX

Logika CH= 7- Povel nakonfigurovany jako AUX1. (**)
Povel zapne vystup AUX1

Logika CH= 8- Povel nakonfigurovany jako AUX2. (**)
Povel zapne vystup AUX 2

Logika CH= 9- Povel nakonfigurovany jako AUX3. (**)
Povel zapne vystup AUX3

Logika CH= 10- Povel nakonfigurovany jako EXPO1. (*¥)
ne vystup EXPO1

Logika CH= 11- Povel nakonfigurovany jako EXPO2. (**)
Povel zapne vystup EXPO2

Logika CH= 12—Vystugovlédén|’ PRODLEVY OSVETLENI.
Prikaz aktivuje svétlo istabilnilogikou.

(**) Aktivni pouze v pfipadé, Ze vystup je nakonfigurovan jako monostabilni radiovy kanal, prodleva zhasnuti, osvétleni zény, osvétleni schodd, bistabilni radiovy kanal nebo ¢asovany radiovy kanal
TABULKA “C”- MENU RADIO (rAd /o)

Logic Popis

Pfidat tlacitko 1ch
Rdd ich spoji pozadované tlacitko s ovlddanim 1. radiového kanalu.

Pridat tlacitko 2ch
Rdd Zch spoji pozadované tlacitko s ovladanim 2. radiového kanalu.

Pridat tlacitko 3ch
Rdd 3ch spoji pozadované tlacitko s ovladanim 3. radiového kanalu.

Pfidat tladitko 4ch
Add Hch spoji pozadované tlacitko s ovladanim 4. radiového kanalu.

Odstranit seznam . T PSR PSRV .
E-ASE BY APOZOR! Uplné odstrani z paméti pijimace véechna radiova dalkové ovladani ulozena do paméti.

EFASE ! Odstrarite jeden dalkovy ovlada¢
r U Odstrani dalkovy ovladac (je-li klon nebo replay, vypne se). Pro vybér mazaného dalkového ovladace zvolte jeho pozici nebo stisknéte tlacitko mazaného dalkového ovladace (zobrazi se pozice)

4 rH | snimatked prijimace o .
coo r Zobrazi kéd prijimace, nutny pro klonovani radiovych délkovych ovladacu.
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MENULERE GIRiS Fig. 2

~GA

*** Sifre girilmesi.
1,2, 3, 4 Gizerinde ayarlanmis Koruma
Seviyesi lojikli talep

Dustik tiketimli calisma gostergesi

Aciklamalar

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ,
[ — (520 — =
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, .,
]9 @y PARAMETRE
MENUSU’ne bakin

[ - -

o+ T
o +

Yukari kaydir
Asagi kaydir

g8848

Gf—ok ¢+

Onayla/ekrani calistirma

+—©
——a

Meni Cikigi

4»% » 3 @+%+J

—0-»% + 3 E‘b%-»

+ Acma komutu
« Vericiyi baslatmadaki gibi manuel pro-
gramlama = 2 saniye

AL RV
5@ 5% 50w,
4

AL S
a0 5% 50 vem,
4

+ Kapatma komutu
« 2. radyo kanal gibi vericiyi manuel
programlama = 2 saniye

- [ - ([FFE0

“ iptal edilmis ise
{Ha ] voksa
Klon devre d|§|b|rakllm|§isej

RADYO MENUSU’ne bakin

« Uzaktan kumandayla iptal > 5 sec

(o e
{ il

+ Menu erigimi
« Otomatik belirlemeli meni = 5 saniye

@@@@ﬁ@@@@@@

Ese] — [0
< &8 2]
(CAEEoSEE - ox H T
AREES A
{00 - (o] -+ EBsE) » -]+

[ ]
I_ j Santral yazilim versiyonu

AE oKk M ks [ox] (bR
’

toplam manevra
sayisini (ylizlerce)

Bellege kaydedilmis
radyo kumanda sayisi

(CI L B

+/-

PRSS08RE)-» (5] — 10580 — [T 7 ]~ (50 — 080 — [T 7 |-+ [0 — 808 — [£1 7 |- [ — 580 — [£1 7 |~ [ — el
N )

4 ﬁ
- [o] - (iASE -D-D-b-b-bj
[N

)+
L Ga—mem =D

J

SkrE START E dis start girisi etkinlestirilmesi
Skr i START | i¢ start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
clS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
t E TIMER girisi etkinlestirilmesi
SkaP STOP girisi etkinlestirilmesi
Phat PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi
PhoP PHOT OP acilmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
Phetl PHOT CL kapanmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
bAr BAR giivenlik kenar girisi etkinlestirilmesi
bArc BARC kapanisinda sahil giris etkinlestirme
bAro BARO acilisinda sahil giris etkinlestirme
Sbc SWC motor kapanma limit svigi girisi etkinlestirilmesi
Sbao SWO motor acilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Kart, hareket icin gerekli torku elde etmek
SEE icin ‘ara stoplar ile Kesilmeyen komple bir acil-
ma-kapanma manevrasi gerceklestirmeyi bekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin'degil
EFO Fotoseller testi basarisiz ggatﬁ;ﬁﬂleig:‘t?j%l‘figt's'"' ve/veya lojik
ErO2 Giivenlik kenarlari testi basarisiz g;iavrleanrlllrl:lkkeg:{;g{lgar?r?agIantlsmlve/veya lojik
EF03 Acilma fotoselleri testi basarisiz E;’ﬁf;?;?{m Egg{?glt'esé?ye/ veyaparametre/
ErO4 Kapanma fotoselleri testi basarisiz Eﬁﬁsa?g?:m Egﬁ{?&tgé?r']ve/ veyaparametre/
i : ; Givenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya
ErdB 8k2 giivenlik kenarlar testi basarisiz parametre/lojik ayarlarlnl?(ontrol edin
-Motora baglantilari kontrol edin
Er iH* Kart donanim test hatasi -Karttadonanlmp?oblemleri (teknikservise basvurun)
ErJH* Engel sebebi tersinme - Amperostop Glizergah boyuncaolasiengellerikontroledin
ErHH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
Aksesuar cihazlar ve/veya seri olarak
ErSH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi baglanmis genisletme kartlari ile baglantiyr il
kontrol edin
Karti kapatip, yeniden acmayi deneyiniz.
Er :,,D' E']‘ ! Sistem stipervizyon kontrolii i¢ hatas. Problem’ijn c‘i)evyam etmesgl ha)iinde tgknik
Er4 Er5 servise basvurun.
Ok tusuna basildiginda algilanan ayarlar
£ 'rs;?gttrreallerp))arametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Para- gnsgﬁnéﬁscaerf(’t?rlg' ana?ayarlarlle|§leméye
Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor
[{ metreler ve Loji_klerl);.
i Ok tu_Tuna basildiginda kart varsayilan D-
Er3 D-track parametrelerinde hata track ile islemeye gececektir.
Bir autoset yapilmasi gerekiyor
Akseusarlar cikisinda kisa devre ya da asini yiklemeye|Aksesuarlar cikisinda kisa devre emiliminiya
ErFY karst korumag s Y sy Y davarllélnlkgnt?oledin,VSafe,yanlpséniiygr.
Kot Otomatik belirleme haricikomutlarinmt alesinedeniyle!
dogru bir sekilde yiiritilemiyor. Prosediri tekrarla
xoe Alt hareket mesafesinden, asgari hareket mesafesine istenen
& yaklasik 50 cm.
Kurulum sonucu cok “elastik/dinamik". Baska bir otomatik
xo3 gm%1 apmadan once, kapatma hareket mesafesi sonu
anahtarina (kit kodu 1100025 10005) mekanik bir durus;
1nn

*H=0,1,..9ABCDEF
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TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PRrAn)
Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
FcR 1 180 40 Otor’r;[ajikﬂk[asrr)]e]mma Otomatik kapanma 6ncesi bekleme stiresi.
kL IDhE 30 300 20 Gecegmg«ra‘?[z]anma Kart tzerinde gece lambasi yanma suiresi
" "
DEEIF";“‘: 1 240 10 etlﬁ?‘n?gggrg:rshﬁ?'lekslf[s] Saniye olarak zaman ayarli radyo kanali etkinlestirme siiresi
U
Toplam strokun yizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin agiimada yavaslama alani.
a:__-f:'d !',5':": 7 929 7 Agllmg?aan)ll?g//aiglama DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
Lou ° DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada yavaslama alani.
cid iS5k 7 29 7 Kapanmada DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
Slold yavaslama alani [%)] | olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
PA-E RL . PED yaya kumandasinin etkinlestiriimesinden sonra toplam acilmaya gore ytizde olarak kismi
aPEn inb 1 929 20 Kismi agilma[%] acima alani,
Aciimada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset esnasinda
bellege kaydedilmis (ve daha sonra gtincellenmis) olan haricinde cekilen giic ytizdesini temsil eder.
PE £ 1 99 75 Acilmada kanadin/ | Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
Far . .
errare kanatlarin gticd [%] DiKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yuriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlarikurun (¥*).
Kapanmada kanat/kanatlartarafindan uygulanan giic. Birengel alarmiolusturmadan dnce, autoset esnasinda
Kapanmada bellege kaydedilmis (ve daha sonra gtincellenmis) olan haricinde cekilen gtic yiizdesini temsil eder.
) Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanr.
cL5Forck 1 29 75 kanadlplka:atlarm DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
gticti [%] yuriirliiktekigiivenlik kurallarinauyuldugunukontrol edin (*). Gerekliolmasihalinde, ezilmeyi
onleyici glivenlik cihazlar kurun(*¥).
Kapanma uc anahtarinin yaninda bulunan fotosel olaral konfigiire edilmis girislerin
Photd {5 0 50 0 bﬁ;i%gg{ggﬁler oklmasini devre dlfl birak. 9 $ giris
0= devre disi birakiimadi
[=4
kapaniyor 50= maksimum devre disi birakma
0 Gl¢ Kapatma KAPALI, yani aksesuarlarin (ugbirimler 50-51) gii¢ beslemesi her zaman
PEALE o 1 1 Power Down mevcuttur. (Bkz. Sek. M)
Y calistirma 1 Gli¢ Kapatma AKTIF, yani aksesuarlarin giic beslemesi (ucbirimler 50-51), kapi hareketsiz
durumdayken devre disi birakilir. (Bkz. Sek. M)
MioKtlczx{_ngtorlar tarafhndg_n @g'lllg]ﬁda ula§|lmals(| r‘qijmlgi]r;(makslimg_m hizin y[lzdesi.I i
oP SPEEd 25 99 99 Acilmadaki hiz [%] DK arametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
I\D/litl)(tlczx{_nc';torlar tarafhndg'n Ifa_[i)da_r;(mada ula§|lr|11as_| mlijmlf([jn miakshi'[num hizin y[]zdelsi. i
clL SPEEd 25 99 45 Kapanmadaki hiz [%] PRl aramftre. egistirildikten sonra, esintisiz komple bir manevrfx yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
= - Bakim esik menavra & i i Girari
TR InEE Varildiktan sonra, Bakim veya Flasér ve Bakim olarak konfigiire edilmis AUX cikis {izerinde bakim
nRncE 0 250 0 sayl[scl)rﬂruoglraagwll(]ama yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

) Avrupa B-irli§i cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve olcii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

TABLO “B” - LOJiK MENUSU - (Lol ic)

. Yapilmig
Lojik Tanim Default arlamayi Secenekler
aretleyin
A Otomatik 0 0 Lojik etkin degil
kc Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmayi etkinlestirir
Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmi Adim adim har.
art E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis
0 girisler 4 adim lojigi ile isler. 3ADIM 4 ADIM
SEEP-bLY-SEEP Adim adim o KAPALI ACAR ACAR
hareketi KAPANMADA STOP
nouwEnnk e
Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girisler ACIK KAPATIR KAPATIR
1 3adimlojigiileisler. Kapanmaasamasi esnasindaki ACILMADA STOP + 1CA | STOP + TCA
impals, hareketi ters cevirir. STOP SONRASI ACAR ACAR
, Sinir anahtari iize- 0 Lojik aktif degil
5S4 nou rinde hareket 0 o - X X X A —
1 1 Sinir anahtari Gzerinde durdugunda hareketi tersine cevirmeyi etkinlestirir
. 0 Yanip sonen isik, motorun/motorlarin harekete gegmesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLRArFN Onalarm 0
1 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
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TURKCE

Lojik

Tanim

Default

Yapilmig
ayarlamayi
isaretleyin

Secenekler

hoLd-to-rin

insan mevcut

0

impalsli isleme.

Insan Mevcut isleme.

Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.

Giris 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.

OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basil tutulduklari siirece manevra devam eder.

DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.

Emergency Insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.

Kartin, givenlik diizenlerinin &otosel veya gtivenlik kenari, ErOx) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi halinde, OPEN UP
- CLOSE UP tuslari serbest birakildiktan sonra 1 dakika boyunca etkin konumda kalan Insan Mevcut isleme etkinlestirilir.
Giris 61, OP. P olarak konfigiire edilir.

Girf'§ 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.

DIKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.

Kapanista insanli calisma.

Giris 61 OPEN UP olarak yapilandirilir.

Giris 62 CLOSE UP olarak yapilandirilir.

Agilma manevrasi otomatik olarak gerceklesir. Kapanig manevrasi ise komut tusuna (CLOSE) basili tutuldugu
slirece devam eder.

DIKKAT: agilma sirasinda emniyetler devrede degildir.

bl aPEn

Acilmada impalslari
bloke et

Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, agilma esnasinda etkiye sahiptir.

Start E, Start |, Ped olarak konfigure edilmis girislerin impalsi, agilma esnasinda etkiye sahip degildir.

SAFE

SAFE 1 giivenlik
k f?lri.li§rlanslnonu
on .
972 y

o

Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris.

Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.

Phot op, sadece agilmada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris.

Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.

SAFE 2

SAFE 2 giivenlik

K irisinin

onfigurasyonu.
973 y

Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigure edilmis giris.

Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.

Bar, hassas guivenlik kenari olarak konfigire edilmis giris.

Bar, test edilmis hassas gtivenlik kenari olarak konfigiire edilmis giris.

Bar 8k2 olarak konfigtire edilmis giris. (SAFE 2 lizerinde etkin degil)

ol |[N|loa|lu|sr|w]|N

BarOP olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinmeile hassas gtivenlikkenari. Kapanmada hareketin durmasi saglanir.

Bar OP TEST olarak konfigurre edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glvenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanir.

Bar OP 8k2 olarak konfigtire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Kapanmada hareketin durmasi
saglanir. (SAFE 2 uizerinde etkin eglﬁ

Bar CLolarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile hassas gtivenlik kenari. Agilmada hareketin durmasi saglanir.

Bar CL TEST olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas guvenlik kenari. Agilmada
hareketin durmasi saglanir.

Bar CL 8k2olarak konfigiire edilmis girii, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guivenlik kenari. Agilmada hareketin durmasi
saglanir. (SAFE 2 Uizerinde etkin degil)

Kullanilmamis

STOP 8k2 olarak konfigiire edilmis giris. (SAFE 2 {izerinde etkin degil)

1C 1 kumanda
irisinin
kon giiﬁr_lasyonu.

Start E olarak konfigure edilmis giris.

Start | olarak konfigtire edilmis giris.

Open olarak konfigtire edilmis giris.

Close olarak konfigure edilmis giris.

ic 2

konf? iirasyonu.
g s y

Ped olarak konfigtire edilmis giris.

Timer olarak konfigtire edilmis giris.

Timer Pedonale olarak konfigtire edilmis giris.

ich

1. Radyo kanali
kumandasinin
konfigiirasyonu

oo |lun|sr|lw(Nn

Start E olarak konfigire edilmis radyo kumandasi.

Start | olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.

Open olarak konfigure edilmis radyo kumandasi.

2ch

2.Radyo kanali
kumandasinin
konfigiirasyonu

Close olarak konfigure edilmis radyo kumandasi.

Ped olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.

STOP olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.

3ch

3. Radyo kanali
kumandasinin
konfigiirasyonu

Kullanilmamis

Kullanilmamis

Kullanilmamis

Hch

4. Radyo kanali
kumandasinin
konfigiirasyonu

ol |N|la|lu|sr|w|N

AUX3** olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.

o

EXPO1** olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.

EXPO2** olarak konfiguire edilmis radyo kumandasi.

N

GECE LAMBASI olarak yapilandirilan radyo komutu
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.o
Yapilmis
Lojik Tanim Default | a aﬁ ayl Secenekler
isaretleyin
0 Cikis monostabil Radyo Kanali olarak konfigiire edildi
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigure edilmis cikis.
3 Kullanilmamis
4 Kullanilmamis
5 Clklialarm_olarak yapilandirildi (Sek. A,oecial). Hafizaya alinan vericinin T4’ otomatik olarak alarm etkinlestirici /devre disi
birakicr halini alir.
6 Kullanilmamis
: AUX 3 cikisinin 7 Kullanilmamis
RAUH 3 konﬁggg;yonu. 0 8 Kullaniimarmis
9 Bakim olarak konfigtire edilmis ¢ikis
10 Kullanilmamis
1 Kullanilmamis
12 Kullanilmamis
13 Kapi Durumu Kapali olarak yapilandirilan ¢ikis
14 Cikis Bistabil Radyo Kanali olarak konfigure edildi
15 Cikis Zaman Ayarli Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
16 Kapi Durumu Agik olarak yapilandirilan cikis
0 Alicy, rolling-code (atlamali) modunda islemek igin konfigtire edilmistir.
Sabit KodIu Klonlar kabul edilmez.
F IHEd codE Sabit Kod 0
1 Alici, sabit kod modunda islemek icin konfigtire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.
A - Programlama meniilerine erismek icin sifre taleé) edilmez =~
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.
Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:
- Radyo menusu aracilidi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna
(T1-T2-T3-T4) sirayla basin.
- Belle%e kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s icinde basin.
0 Alici, 10s sonra programlama modundan ¢ikar, bu sire icinde bir nceki noktay: tekrarlayarak diger yeni radyo kumandalari ilave
etmek mimkindur.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Universal programlayici ile yaratilmis klonlarin ve programlanmis Replaly’lann alicinin bellegine eklenmesini saglar.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kifinir.
Programlanmlg ReFIay'Iarln alicinin bellegine eklenmesini saglar.
E - U-link ag1 yoluyla Kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkuinduir
A- Pro?ramlama mendlerine erismek icin sifre talep edilir.
1 Varsayilan sifre 1234'tir.
B-C-D -E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
Koruma . . [ ™
ProkEck lon LEGEL seviyesinin _ 0 Oa-rggﬁ;?\n;iﬁgn?ggwkrlne erismek igin sifre talep edilir.
diizenlenmesi 2 B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
A - Programlama men(lerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234't0r. i . i X .
3 B- Rad){o kumandalarin ra Iyo yoluile beIIe%(e kaydedilmesi devre disi edilir.
D - Replay’larin radyo yolu ife otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234't(r.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
4 C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir,
D - Replay'larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
E - U-link'agi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Rade/o kumandalar, sadece 6zel Radyo meniisii kullanilarak bellege kaydedilirler. L .
NEMLI: Isbu ytksek gtivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen mevcut radyo parazitlerine erisimi 6nler.
(Ka?tellr;i,tl‘%‘r?'lga@ 0 Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.
SEr 1AL TlodE baglantisinda nasil. 0
konﬁ%gﬁrfgﬁ')'d'g'”' 1 Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara gonderir.
Lokal BFT agi baglantisindaki kartin O ile 119 arasi adresini belirtir.
RddrESS Adres 0 1 (U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)
Acilista 0 Kapatma sirasinda, bir engel algilandiginda, hareketi 2 san. boyunca tersine cevirir
inuoSEAP enge‘ii.tersine 0 Acilma sirasinda, bir engel algilandiktan sonra, harketi keser vé otomasyonu engeller.
sevirme 1 Gerek kapatma gerekse agilma sirasinda, bir engel algilandiktan sonra, hareketi 2 san. boyunca tersine cevirir
0 Kesitli kapilar ile standart isleyis (Genel 6zellikler Ref. Sek. 1 ve 2)
brtS BRTS 0
1 BRTS aksesuart ile acilir kapanir kapilar monte edilmis olarak isletis ( Genel 6zellikler Ref. Sek. 3)
0 Start E kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
5 Timer kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
7 Phot gtivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel.
8 Phot op gtivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece agilmada etkin .
1-2 sayili giris/ i i&i i ilmis aqiri i
' qkis geyni et.r?\e 9 Phot cl glvenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
EHP 1l EXkPaIrlt.lgl}rigg(r:in 2 10 Bar, giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, hassas giivenlik kenari.
konfigiirasyonu 1 Bar OP givenligi olarak konfigire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari, kapanmada hareketin
durmasi saglanir.
12 Bar CL gtivenligi olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari, acilmada hareketin
durmasi saglanir.
13 Phot test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel test edilmis.
14 Phot op test giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece agilmada etkin.
15 Phot cl test gtivenligi olarak konfigtire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.
16 Bar giivenligi olarak konfigtire edilmis giris, test edilmis hassas gtivenlik kenari.
17 Bar OP test gtivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik kenari, kapan-
mada hareketin durmasi saglanir.
18 Bar CL test gtivenligi olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gvenlik kenari,

acilmada hareketin durmasi saglanir.
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» Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamay Secenekler
isaretleyin
0 Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
1-3 sayil giris/ 2 Open kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
cikis genisletme
EHP 2 kartindaki_ 3 3 Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
EXPI2 girisinin
konfigiirasyonu 4 Ped kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
5 Timer kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
0 Cikis monostabil Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
2 Kapi Isig1 kumandasi olarak konfigure edilmis gikis.
4-5 sayih giris/ 3 Kullaniimamis
EHP, gk? C 13
i artindaki
o EXPO2 qikisinin 4 Kullaniimamis
konfigiirasyonu 5 Kullanilmamis
6 Kullanilmamig
7 Kullanilmamig
8 Kullaniimamis
9 Bakim olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
10 Kullaniimamig
1 Kullanilmamig
6-7 sayil giris/
cikis genisletme 12 Kullaniimamis
EHPad kartindaki 16
EXPO2 cikisinin 13 Kapi Durumu Kapali olarak yapilandirilan ¢ikis
konfigiirasyonu
14 Cikis Bistabil Radyo Kanali olarak konfigiire edildi
15 Cikis Zaman Ayarli Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
16 Kapi Durumu Acik olarak yapilandirilan ¢ikis
(**) Sadece ¢ikis Monostabil Radyo Kanali, Kapi Isigs, Alan Isigi, Merdiven Isigy, Bistabil Radyo Kanali veya Zaman Ayarli Radyo Kanali gibi konfigiire edilmis ise etkinlestirir.

AUX cikislarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - MONOSTABIL RADYO KANALI ?|k|5|
Kontak radyo kanalinin etkinlestirilmesinde T saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikisi.
Kontak, agilma esnasinda ve agik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikli, kapali kanat ile agik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikis.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 4 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 5 - Lojigi - Garaj alarm yonetimi cikisi (Sek. A/Jeclal)

Lojik Aux= 6 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 7 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 8 - Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 9 Lojigi - BAKIM Cikisi.
Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikis.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilmasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini bildirmek icin 10s boyunca 4 kez
kapanir ve 5s boyunca acilir.

Aux= 10 Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 11 Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 12 Lojigi - Mevcut Degil

AUX=13 LojiEi - KAPI DURUMU Cikisi

Kontak, giri§ kapisi kapali oldugunda'kapall kalr.

AUX= 14 Lojigi - BISTABIL RADYO KANALI Cikis.
Kontak, radyo kanalinin etkinlestiriimesinde durum (acik-kapali) degistirir.

AUX= 15 Lojigi - ZAMAN AYARLI RADYO KANALI (r'|k|§|.
Radyo kanalinin etkinlesmesinde programlanabilir bir stire kadar kontak kapali kalir (cikis stiresi).
Bu sure esnasinda tusa tekrar basilirsa stire sayimi tekrar baslar.

Lojik Aux= 16 - Cikis KAPI ACIK DURUMU.
Kontak kapi acildiginda kapali kalir.

K, q

girislerinin k

L) Y

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigtire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouElink. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-SEEP MlouElink Trafik lambasi isletmesi igin ic start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfigiire edilmis giris.
Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin agilmasina kadar acik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca suresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konﬁ?Ure edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigtre edilmi§gi(iri§. " cn
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP TlouElink

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigure edilmis ?(Irié.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigtire edilmis giré: . . . o . X
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma Perge;kleﬂmh irisin kapali kalmasi halinde kanat, kontagin acilmasina kadar acik kalir. Girisin kapali kalmasi ve Start E, Start | veya Open kumandalarindan birinin etkinlestirilmesi
halinde, komple bir manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi agma yeniden diizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigure edilmi? giris test edilmemis (*). . .
Ek test kontagi ile donatiimamis olan cihazlarin bag antisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek agilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece fotoselin serbest
kalmasindansonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis irif$. o . .
Manmﬂa bﬁ§|§?glcmda fotosellerln testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece fotoselin serbest kalmasindan
sonra hareketi ters cevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigiire edilmis giris test edilmemis (*)
Ek'test kontagi ile dona'nlmam|§i olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi boyunca hareketi bloke eder.
Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece agilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi boyunca hareketi bloke eder.
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Lojik SAFE=4 - Phot cl, sadece k da etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edil is (*
EEJiliest konéa“l ilf?:jo%a%ﬁm%cr%|?a§grr1nc’]i?1aglgm%rl)a%%sr?tlgr%rgag g? K%Earr?rr?a hglli%gler,%gﬁ?naeglam?ggsglgn islemesi devre digi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.
Kullanilma |g|n a jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 5 - Phot | test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giri
Mgnevra Eagﬁanglcm a fotosellerin te‘gtini etﬁinfeairir. Kararma fha?' ﬁmagal?iq%toseﬁin is e§ es?devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

inde, a¢
Lojik SAFE= 6 - Lojigi - Mevcut Degil

Logik SAF%: 7 - Bar, te tﬁdilmig hassa?_%ﬁvenl'k kenari olarak konfigiire edilmi%girig . . .
Manevra baslangicinda hassas guvenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Ear,SkZ olara konﬁg[]re edilmif giris. 8K2 rezistif kenar icin giris.
Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

ngrikeiIAF%;ﬁ Bar op olarak konfiglre edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
Ekﬂtg shg%néa'ﬂ ile dongtllmz]mngo‘?n ﬁihaﬂavrln aglantisini sa?l r. Acilma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
ale durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper’i takifi birakin.

bﬂ#éu%ﬁrnazgl?]ll%g:rgg) teesrt gﬁéa'léirli(lpnﬁgme edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun
Ma_r&ewal baslangicinda a;;s srg%jvenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Aciima asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
mudahale durmaya neden olur:

ngﬁk&/ﬁglﬁ]ﬂ Bar 8k2 op olarak konfigire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile glivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
irir.
Rgll a agamasmda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

ngrike?(lI-\FE;grz Bar cl olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
Ekﬂtg S E?)n aglile donatllm mlioﬁm ﬁiha%}ajln aglantisini sa?l r. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
tdahale durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper’i takifi birakin

rceklestirir.
b an$g|C|ndaJ1ass?ls"ngenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda

b%i F§ FE=1F ar cltest olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile test edilmis hassas glivenlik kenari, acilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini
a
fi a¥|a e dsurmaya ne

en ol

Lojik ?(IAFE':H Bar 8k2 cl olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , acilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

erceklestirir.
Rapganmg asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=15 -Lojigi - Mevcut Degil

Lojik SAFE=16 -STOP 8k2 cl olarak konfigire edilmis giris. Komut manevrayi durdurur ve otomasyonu dnler

bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standard tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda

Radyo kanali larinin lirasy

Lojik CH= 0 - Start E olarak konfigire edilmis kumanda. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouElink Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik CH= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis kumanda.. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouElink. Trafik lambasi isletmesi icin ic start.

Lojik CH= 2 - Open olarak konfiglire edilmis kumanda..
Kumanda, bir acma gerceklestirir.

Lojik CH=3 - Close olarak konfigiire edilmis kumanda.
KOk anda, bir kapaties getcakleutin e imis kumanda

Lojik CH= 4 - Ped olarak konfigiire edilmi da.
K?erlnanda, |sn?i (i)r?/"aaya goi%lg;grg]géer}'ggbgg?ﬁﬂ. LaojikMOVuyarmca isleme. SEEP-bY-5EEP MouElink

Lojik CH= 5- STOP olaﬁk konfigire edilmis kumanda.
Komut bir Stop gerceklestirir

ngikCH: 6- AUXO olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUXO cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 7- AUX1 olarak Iﬁg figire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUXT cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 8- AUX2 olarak Iﬁor]ﬁ (ire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX2 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 9- AUX3 olarak Iﬁo figure edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX3 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 10- EXPO1 olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**
ROk CH i pB T G laral kanfigiire edilmis kumanda.. ()

Lojik CH= 11- EXPO2 olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**
Rk CHZ LpBT QR Qlarali konfigiire edilmis kumanda.. ()

Lojik CH= 12- KAP! ISIGI olarak knfigire edilmis kumand
KON 1500k kat Montkia Parkaig gacy s kumanda

(**) Sadece ¢ikis Monostabil Radyo Kanali, Kapi Isigi, Alan Isigi, Merdiven Isidi, Bistabil Radyo Kanali veya Zaman Ayarli Radyo Kanali gibi konfigiire edilmis ise etkinlestirir.

TABLO“C"- RADYO MENUSU (-Ad io)

Lojik Tanim
| 1ch tusy ekle
Rdd ich Arzuedien tusu, 1. radyo kanali kumandasina eslestirir.
2ch tusu ekl
Rdd 2ch Afzu ggﬂeen t5§u, 2. radyo kanali kumandasina eglestirir.
3ch tusy ekl
Rdd 3ch Afzu géﬁeer\ t55u, 3. radyo kanali kumandasina eglestirir.
4ch tusy ekle
Rdd “ich Arzu eaﬁen tusu, 4. radyo kanali kumandasina elestirir.
Tek radﬁ kumaém‘(aa)il sil - . . " . R .
ErRSE Bir radyd kumanda kaldir (klon veya replay devre disi birakilirsa). Silinecek radyo kumandayi segmek icin pozisyonu yaziniz veya silinecek radyo kumanda tusuna basiniz (pozisyon gosterilecektir).

Listevi Si
ErASE B4 K%IIKKAT! Buittin kaydedilmis radyo kumandalar, alicinin hafizasindan tamamen siler.

Alici kodu okyma
cod rH Raéyo?(umangé?ann klonlanmast igin gerekli alici kodunu goriintiler.
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| PORTUGUES | | EAAHNIKA
DADOS TECNICOS TEXNIKA ZTOIXEIA
DADOS ELETRICOS HAEKTPIKA ZTOIXEIA
Alimentacéo 220-230V 50/60Hz Tpogodoaia 220-230V 50/60Hz
BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W ¢ ¥ ¢ | BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W
Poténciamax.absorvidapelarete MEY' QAmOPPOPOUHEVN 10XUE
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W arnd o Siktuo BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W
<1W loxs i <1W
Anci OXUG avapoVi
Poténcia standby <0,5W se apresentar a certificacdo “Act Xos wovne <0,5W avundpxetmotomnoinon “Act For Green”
For Green” Tpogodooia agecoudp 24Vdc 300mA
Alimentacao dos acessorios 24Vdc 300mA TOVEEON PAPOU 24Vdc Max 5W
Conexdo intermitente 24vdc Max SW Magoviépa Aapmtipacled magoviépac povt. BFT 24V === 2W
Luz de cortesia Lampadadeledde cortesiamod.BFT 24V === 2W OeppoKpacia Aertoupyiac -20°C/+50°C
Temperatura de funcionamento | -20°C / +50°C

DADOS MECANICOS

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N

Forca de tragcdo e impulso
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 1250N

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 13m>

Folha méx. 5

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 16m
" TRILHO L.=2900 Percurso util:=2300 mm

Curso util -
TRILHO L.=3500 Percurso til:=2900 mm
BOTTICELLI ;%g%g’m correla=
SMART BT AV TRILHO com corrente=

Velocidade méaxima 850 210 mm/s
BOTTICELLISMART | TRILHO com corrente=
BT AV 1250 190 mm/s

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50

Manobras em 24 horas
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100

Manobras em 1 horas @ MAX+50°C | 10

Instalacio tipi- | BOTTICELLI SMART BT AV 850: mq 6,7 | 100 manobras con-
ca seccional a
20°C BOTTICELLI SMART BT AV 1250: mq | 50 manobras conse-
15,7 cutivas
< Limitador de torque integrado no quadro
Reacao ao choque de comandos
Fim de curso Eletrénico com ENCODER

Lubrificagao Graxa permanente

Grau de protecao IP20
Peso do cabecote do motor 5 kg
Pressao acustica <70 dB(A)

Dimensbes Consulte a fig. B

Atuador Poupanca anual kg CO2
BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2
BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2
DADOS DO RECEPTOR INCORPORADO

Beceptor de radio Rolling-Code Frequéncia 433,92 MHz

incorporado

Codificagao Algoritmo Rolling-Code ((ER-Ready))

N° de combinagdes 4 bilhoes

N° max de comando de radio 63
memorizaveis

INSTALACAO COM ATUADOR Fig.A

Prepare a chegada das conexdes dos acessoérios, dos dispositivos de seguranga
e do comando no grupo do motor, mantendo nitidamente separadas as co-
nexdes de tensdo de rede das conexdes de baixissima tensdo de seguranca (24
V). Faca a conexdo conforme indicado no esquema elétrico.

Os cabos de conexao acessorios devem ser protegidos por uma canaleta.

Verificagdes preliminares:

- Verifique o balanceamento da porta.

- Verifique o deslizamento da porta por todo o curso.

- Se a porta ndo for uma instalacdo nova, verifique o estado de desgaste de
todos os componentes.

- Conserte ou substitua as partes com defeito ou desgastadas.

- A confiabilidade e a seguranca da automacgao é direfamente influenciada pelo
estado da estrutura da porta.

« Antes de instalar o motor, remova eventuais cabos ou correntes desne-
cessarios e desabilite qualquer aparelho ndo necessario.

MHXANIKA ZTOIXEIA

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 1250N
BOTTICELLI SMART BT AV 850: 13m?
BOTTICELLI SMART BT AV 1250 : 16m?
TPAMMH Mrik.=2900 w@éhiun Sladpouri=2300 mm
TPAMMH Mrik.=3500 w@éhiun S1a6poun=2900 mm

loxU¢ ENENG Kat wlnong

HEY. UANO.

Qeéhipn Stadpopn

TPAMMH pe pdvto=
BOTTICELLISMARTBT | 240 mm/s
) . AV 850 TPAMMH pe aAuoido=
Méyiotn TaxuTnTa 210 mm/s
BOTTICELLI SMART BT | FPAMMH peahuaida=
AV 1250 190 mm/s

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100
EAtypoi o€ 1 wpec@ MAX+50°C | 10

EAtypoi o€ 24 wpeg

T u m UK | BOTTICELLISMART BT AV850:mq6,7 | 1.00 8tadoxikoi

TUNUATIKA eNypoi

£YKATAOTAO .

oYs S0 n ?SO;TICELLI SMART BT AV 1250: mq 50 S1a50xIKoi EAypO
. . MePloPIOTAG POTTAG EVOWUATWHEVOG OTOV

Avtidpaon otnv mpooKpouon Tivaka EAEyXoU

Téhog Sladpoung HAektpovikd pe ENCODER

Aimavon Movipo ypdco

Babuog mpootaociag 1P20

Bdpog KeQaAng Kivntrpa 5kg

AKOUOTIKN TTiEON <70dB(A)

Alootdoslg BA. ek. B

Evepyomointig Etnoua e§oikovopnon | kg CO2

BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2

BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2

ZTOIXEIA ENZQMATQMENOY MOMIOY

PadiopuwvikdgdéktnckuNiopevou
KWSIKOU EVOWHATWUEVOG

Juyvotnta 433.92 MHz

ANYOP18p0G KUAIOEVOU KWSIKOU

((€R-Ready))

Ap. cuvbuacpuwv 4 dioekatoppLpLa

Méy. ap. padloWVIKWV SeKTWV 63
IOV UITOPOUV va amoBnKeuTouv

Kwdikomoinon

EFKATAXTAZH ENEPIFONOIHTH Eik.A

MpoetolpdoTte Tn oUVEEDON TWV £0PTNUATWY, TWV CUCKEVWV ACOAAEIAG KAl TWV
OUOKEUWV ENEYXOU OTN HovAda KIvNTrPa, S1aTnpwvTaG TIGouvOETEIGTAON G SIKTUOU
0aPWCSIAXWPIOUEVECATTO TICOUVOEDEIC ACPAAEING XOUNAARGTAONG (24V). ZuveyioTe
Ue TN oUVdEDT Toug OMwG uodelkvUETal 0To Sidypappa cuvdeopoloyiag.

Ta kaAwdia oUvEeoNG TV a&ecOUAP TIPETEL VA TTIPOOTATEUOVTAL ATTO £Va KAVAAL

MpokatapkTikoi é\eyxot:

« ENéy€te TNV 100ppomia TG mopTaG.

« EAéy&te TNV oAioBnon tng méptag yia oAokAnpn v Stadpoprn.

« Av nmopta Sev gival véag eykatdotaong, eNéyETe TNy Kataotaon ¢Oopdg dAwv
Twv e€0PTNUATWV.

+ TomoBETAOTE 1} AVTIKATAOTIOTE TA EAATTWHATIKA 1) @Oapuéva pépn.

+ H alomoTtia kat n ac@dalela Tou auTopaTIopoU emnpedlovtal Aueca amd tnv
Kataotaon NG SOUNG TG mOPTaAG.

« [PV EYKATACTAOETE TOV KIVNTHPA, AQAIPECTTE TUXOV TTEPITTA OXOWVIA 1) AAUGIOEG
KAl QTTEVEPYOTTOIOTE TUXOV HN amapaitnto e§0TAIOUO.
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| POLSKI | | PYCCKMI
DANE TECHNICZNE TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
DANE ELEKTRYCZNE SNIEKTPUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
Zasilanie 220-230V 50/60Hz MutaHne 220-230V 50/60Hz
. BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W Makc. notpe6naeman | BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W
Maksymalny pobér mocy
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W MOLLHOCTb BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W
<1W <1W
Zasilanie standby <0,5W w przypadku certyfikatu “Act For MouwHocTb pexuma standby | <0,5BT npu Hanuuum ceptudukaumum “Act
Green” For Green”
Zasilanie akcesoriow 24Vdc 300mA I'IngaHme BCTIOMOTATENbHOTO | 5 4y - 300mA)
Potaczenie lampy migajacej 24Vdc Max 5W 0bopyAoBaHnA
. . 7ar6wka ledowa do <wiatta Mogknioyerne curHanbHoiinamnel | 24Vdc Max 5SW
Swiatfo grzecznosciowe grzecznosiciowego mod. BFT 24V ===2W NonceeTka . _
= Sziatan 30°C/150°C o Jlamna cBeToanoaHoi noaceeTkn BFT 24V === 2W
emperatura dziatania Pabovan TeMmepaTypa 20°C/150°C

DANE MECHANICZNE

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N S T e A SHE RV CTRIR

Sita ciagnaca i pchajaca

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 1250N TAroBoe 1 TonUKoBOe ycMe

vantail maxi BOTTICELLI SMART BT AV 850: 13m? Egg:git‘d zmgl EI 2& ;;i ;2520N
BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 16m? CTBOPKa, MaKC. T o 1 r6n i

ok uiyteczny SZYNA L=2900 skok uzyteczny=2300 mm T PERBCA = 2900 o — 1“2300
SZYNA L.=3500 skok uzyteczny=2900 mm Pa6ouuii xog : = A= MM

Predkos¢ maksymalna

[J1. PEJTbCA = 3500 nonesHbiii xog = 2900 mm

SZYNA pasowa =

BOTTICELLI SMART | 240 mm/s PenbC C pemeHHbIM
BT AV 850 SZYNA tancuchowa BOTTICELLI SMART BT | np1Bogom=240mwm/cex
=210 mm/s AV 850 Penbc ¢ uenHbIM

MakcrmanbHaa CKopocTb

BOTTICELLISMARTBT | SZYNA taricuchowa npusogom=_210mm/cek

AV 1250 =190 mm/s BOTTICELLI SMART BT | Penbc ¢ uenHbim

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50 AV 1250 MpMBOAOM =190 MM/ cex

Liczba cykli na dobe 24 godziny

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50

Wykrywanie przeszkéd

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100 Mepemewenmii 8 24 vaca
LICZBA CYKLI NA DOBEW CIAGU 1 BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100
GODZIN@ MAX+50°C 10 MNepemeweHuinn B 1 yaca@ 10
T insta- | BOTTICELLI SMART BT AV 850: mqg 6,7 | 100, manewréw z MAX0C
owa insta- : ,
lacja sekeyjna rzedu Tunosas | BOTTICELLISMART BT AV850:mq 6,7 | |00NOCheAOBaTensHbiX
w temp. 20°C | BOTTICELLI SMART BT AV 1250: mq | 50 manewréw z yCTaHOBKa P
15,7 rzedu CEKLIVIOH;I(;;ié BOTTICELLI SMART BT AV 1250: mq | 50nocnepoBatenbHbIX
BOPOTNpU
Ogranicznik momentu wbudowany w poTnp 157 MaHeBpoB

tablice sterowania BcTpoeHHbI orpaHmMunMTenb KpyTAlero

Peakuua Ha cTonkHOBeHMne

Wylacznik kraricowy

EIektroniczny 2 ENCODEREM MOMEHTa Ha nynbte ynpasneHnAa

ONEeKTPOHHbIN, cpabaTbiBaloWNiA MO CUrHaNYy

Smarowanie Smarowanie ciggte KoHueBo BbikNovaTenb KOZIOBOTO AaTUMKa

Stopier ochrony 1P20 Cmaska MnacTuyHas CMa3KaoCTOAHHaA
Masa gtowicy 5 kg Knacc 3awubl IP20

Ci$nienie akustyczne <70 dB(A) Bec npvBoga 5 Kr

Wymiary zobaczRys. B AKyCTUYecKoe faBrieHne <70aBb(A)
Roczna labapuTbl Cm. puc. B
Aktuator oszczednosé kg CO2
BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2 iphEGH Sl e L EL | Le (02
BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2 BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2
BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2
DANE WBUDOWANEGO ODBIORNIKA

Wbudowany odbiornik radiowy
Rolling-Code

XAPAKTEPUCTUKU BCTPOEHHOIO MPUEMHUKA
BcTpoeHHbI yHMBepCanbHbIii

Czestotliwos¢ 433.92 MHz
YacToTta 433,92 MIy

MONTAZ SILOWNIKA Rys.A

Przygotowac miejsce do podiaczenia akcesoriéw, urzadzen zabezpieczajacych

oraz sterowania zespotem silnika,

do napiecia sieciowego od potaczen bezpieczenstwa niskiego napiecia (24 V).

paanonpueMHmK
Kodowanie Algorytm Rolling-Code <(€R-Ready)>

Kon YHUBEpCAbHbINANTOPUTM ((ER-Ready))
Liczba kombinacji 4 miliardy
Maks. liczba pilotéw mozliwych 6 KonunyectBo KombrHaLuii 4 munnuapga
do zapamietania Makc. KonnuyecTso NynbToOB, 63

3aHeCeHHbIX B NaMATb

YCTAHOBKA UCMOJIHUTEJIbHOITO MEXAHU3MA (puc. A)

MofroToBbTE MOAKIIOUEHNE aKCECCYapoB, MPefoXPaHUTENbHBIX YCTPOMNCTB
1 YCTPONCTB ynpaBneHusa K ABuratenem, pasgensas Kabenu nutaHus oT ceTu
N HU3KOBOJIbTHbIE KOHTPOJIbHblE Kabenun (24 B). BbimonHuTe anekTpuyeckue

utrzymujac wyraznie oddzielone potaczenia

Wykona¢ potaczenia zgodnie ze schematem elektrycznym. COeAMHEHMS, Kak NMOKa3aHO Ha 3eKTPOCXeMe.
Kable potaczeniowe akcesoriéw powinny by¢ zabezpieczone korytkiem. Kabenu nogkntoyeHms BCNoMoraTesibHbIX YCTPOWCTB [LOMKHbI MPOKIaAblBaTbCA B NIOTKE.

Kontrole wstepne:

MpeaBapuTenbHbIl KOHTPOJIb:

. Skontrolowa¢ wywazenie bramy. - [poBepuTb 6anaHcMpoBKy ABEpeN.

« Skontrolowac ruch bramy na catej dtugosci.
- Jesli brama nie jest nowa, skontrolowac stan wszystkich elementéw.
« Naprawi¢ lub wymienic uszkodzone lub zuzyte czesci.

« MNpoBepnTb ABVXKEHWE IBEPU MO BCEMY XOAY.

+ Ecnu gBepb - HoBas, NPOBEPUTb BCE KOMMOHEHTbI Ha U3HOC.

+ OTPEMOHTVPOBaTb UMV 3aMeHUTb AedEKTHbIE U N3HOLLEHHbIE KOMMOHEHTbI
+ HapexxHocTb 1 6e30MacHOCTb aBTOMATUKIM HanpAMYI0 3aBUCAT OT COCTOAHUN

« Niezawodnos¢ i bezpieczenstwo automatyki zalezy bezposrednio od stanu KOHCTPYKL BOPOT.

konstrukgji bramy.
« Przed montazem silnika, usung

+ [lo ycTaHOBKM nNpviBoAa MOATAHWTE MpPOBMCAIOLME TPOCbl WAM Lenb W
¢ ewentualne zbedne liny badz fancuchy i OTKJIIOUNTE Hencnonb3yemoe obopyaoBaHme.

wylgczy¢ wszystkie niepotrzebna urzadzenia.
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| CESTINA | TURKCE
TECHNICKE UDAJE TEKNIK VERILER

DATOS ELECTRICOS ELEKTRISCHE GEGEVENS

Napajeni 220-230V 50/60Hz Besleme 220-230V 50/60Hz

Max. vykon absorbovany siti

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W

Ag tarafindan emilen maksimum

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 200W

akim

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 250W

<1W

Vykon standby < 0,5 W, pokud existuje certifikace"Act
For Green”

Napdjeni prislusenstvi 24Vdc 300mA

Blikajici pfipojeni 24Vdc Max 5W

Svitilna

Zérovka led svitilny mod. BFT 24V ===2W

Provozni teplota

-20°C/ +50°C

MECHANICKE UDAJE

Sila tahu a tlaku

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 1250N

Max. kfidlo vrat

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 13m?

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 16m?

Uzite¢ny zdvih

KOLEJNICES.=2900 uzite¢nadraha =2300mm

KOLEJNICES.=3500 uzite¢na draha=2900mm

Maximalni rychlost

KOLEJNICEsfemenem
BOTTICELLI SMART | =240 mm/seg.
BT AV 850 KOLEJNICE sfemenem
=210 mm/seg.
BOTTICELLISMARTBT | KOLEJNICEsfemenem
AV 1250 =190 mm/segq.

Manévry v ramci 24 hodin

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100

<1W

Standby giicu

<0,5W eger sertifika varsa “Act For Green”

Besleme aksesuarlari

24Vdc 300mA

Flas baglantilari

24Vdc Max 5W

Dahili isik

Lamba ve dahililed model BFT 24V ===2W

Calisma sicakhig

-20°C/ +50°C

MEKANIK VERILER

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 850N

Traksiyon ve dénus giicl

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 1250N

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 13m?

maksimum kanat

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 16m?

RAY U.=2900 gerekli hareket mesafesi=2300 mm

Gerekli hareket mesafesi

RAY U.=3500 gerekli hareket mesafesi=2900 mm

Maksimum gti¢

Kayisli RAY= 240
BOTTICELLISMARTBT | mm/s
AV 850 Zincirli RAY= 210
mm/s
BOTTICELLI SMART BT | Zincirli RAY= 190
AV 1250 mm/s

BOTTICELLI SMART BT AV 850: 50

24 saatteki manevra

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: 100

1 saatteki manevra@ MAX+50°C

10

Manévry vramci 1 hodin @ MAX+50°C

10

Typicka sekéni

BOTTICELLI SMART BT AV 850: mq 6,7

100 po sobé jdouci
manévry

instalace pfi
20°C

15,7

BOTTICELLI SMART BT AV 1250: mq

50 po sobé jdouci
manévry

Narazova reakce

Omezovactoc¢ivéhomomentuintegrovaného
na ovladacim panelu

Koncovy doraz Elektronicky s KODEREM

Mazani Stalé mazivo

Stupen ochrany IP20

Hmotnost hlavy motoru 5 kg

Akusticky tlak <70dB(A)

Rozméry Viz obr.B

Pohon Ro¢ni uspora kg CO2
BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2
BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2

UDAJE ZABUDOVANEHO PRIJIMACE

Zabudovany radiovy pfijimac
Rolling-Code

Frekvence 433.92 MHz

které Ize ulozit

Koédovani Algoritmus Rolling-Code ((ER-Ready))
Pocet kombinaci 4 miliard
Max. pocet radiovych ovladacd, 63

INSTALACE AKCNIHO CLENU Obr.A

Pripravte pfipojeni pfislusenstvi, bezpecnostnich zafizeni a ovladacich zafizeni
k motoru a udrzujte pfipojeni napajeciho napéti zietelné oddélené od velmi
nizkého bezpecnostniho napéti (24 V). Pripojte je podle pokynd uvedenych v

elektrickém schématu.

Pripojovaci kabely prislusenstvi musi byt chranény kandlkem.

Piedbézné kontroly:
Zkontrolujte vyrovnani dvefi.

veskera nepotiebna zafizeni.

Zkontrolujte posuv dvefi po celé své draze.

Pokud nejsou dvere nové, zkontrolujte stav opotfebeni viech soucasti.
Opravte nebo vyménte vadné nebo opotiebované soucasti.

Spolehlivost abezpecnost automatizace je pfimo ovlivnéna stavem konstrukce dvefi.
Pfed instalaci motoru odstrante zbyte¢na lana nebo fetézy a deaktivujte

20°C'de BOTTICELLI SMART BT AV 850: mq 6,7 | 100 ardisik manevra
bolimsel .
tipik kurulum I]SSOI';TICELLI SMART BT AV 1250: mq 50 ardistk manevra

Darbe reaksiyonu

Kontrol paneline entegre tork sinirlayicisi

Hareket mesafesi sonu

ENKODER elektronigi

alicisi

Yaglama Kalici gres

Koruma seviyesi 1P20

Test motoru agirhg 5 kilogram

Akustik basing <70dB(A)

Boyutlar Sekil B'ye bakin

Aktuator Yillik tasarruf kg CO2
BOTTICELLI SMART BT AV 850 | 54 kWh/y 19,22 kg CO2
BOTTICELLISMARTBTAV 1250 | 70 kWh/y 24,92 kg CO2
BUTUNLESIK ALICI VERILERI

Butuinlesik Rolling-Code radyo Frekans 433.92 MHz

Kodlama Rolling-Code algoritmasi ((ER-Ready))
N° kombinasyonu 4 milyar
Kumanda maksimum hafiza N° | 63

AKTUATOR KURULUMU Sekil A

Aksesuarlarin, guvenlik cihazlarinin ve kontrol cihazlarinin motor Unitesine
baglanmasini saglayin, ana voltaj baglantilarini giivenlik ekstra diistik gerilim
baglantilarindan(24V) acikca ayirin. Baglantilari, baglanti semasinda belirtildigi

%ekilde yapin.

ksesuar baglanti kablolari bir kanal tarafindan korunmalidir.

On kontroller:

Kapinin dengesini kontrol edin.

Tum hareket mesafesi boyunca kapinin siirgtistini kontrol edin.

Ariza

« Kapi Yeni takilmamissa tiim bilesenlerin aginma durumunu kontrol edin.
. 1 veya asinmis parcalari yerlerine takin veya yenileriyle degistirin.

Otomasyonun guvenilirligi ve emniyeti, kapiyapisinindurumundan dogrudan

etkilenir.

+ Motorumonte etmeden énce gereksiz halatlariveyazincirlericikarin ve gereksiz

ekipmani devre disi birakin.

BOTTICELLI SMART BT AV 850-1250 - 57



©

MANUAL PARA DE USO - MANOBRA DE EMERGENCIA / EFXEIPIAIO XPHEHX - XEIPIXMOX EKTAKTHE ANATKHE / .
INSTRUKCJA OBSLUGI- MANEWR AWARYJNY/PYKOBOACTBO NO SKCIJTYATALAU - YIPABJIEHUE ABAPUNHOU CUCTEMOW/
NAVOD K OBSLUZE - OVLADANIV PRIPADE NOUZE / KULLANIM KILAVUZU

®

SM1

Desbloqueio externoaseraplicadoaoespigaode
cremona existente da porta basculante.

E€wTEPIKO pmouToOV yla TomoBétnon otn
OTIAVIOAETA TNG LOVOKOUUATNG TTOPTACG OPOPHG.

Odblokowanie od zewnatrz, do zamontowania
na istniejgcej zasuwnicy bramy uchylnej.

YcTpoicTBO BHeEWHelW pPa3bloKnpoBKHK
NoJbeMHO-NOBOPOTHbIX BOPOT .

Venkovni odjisténi, které se aplikuje do zamku
vyklopnych vrat .

Monoblok kapinin mevcut ispanyoletine uygula-
nacak dis deblokaj .

SET/S

Desbloqueio externo de ma-
caneta reentrante para portas
seccio-nais max. 50mm.

EWTEPIKO XEIPIOTIPLO PEATOOUPOUEVO
XEPOUAL yla MOAUOTIAOTEG TOPTEC
0pOPAE Max. 50mm.

Odblokowanie od zewnetrz
przy pomocy chowajacego sie
uchwytu dla bram sekcyjnych
maks. 50 mm.

YCTpOMCTBO BHewHen
pa3b6bnokupoBKu pnn
CEeKLMOHHbBIX BOPOT CTOSLLMHOW
NnosIoTHa Makc. 50 mm.

enkovni odjisténi se zapusténou
klikou prosek¢nivratamax.50mm.

aksimum 50mm’lik seksiyonel
kapilaricingirenkolludisdeblokaj.

ACESSORIOS-AZEXOYAP-AKCESORIA- AJOMOJIHUTESIbHOE OBOPYAOBAHMUE -PRISLUSENSTVIi-AKSESUARLAR

ST

Desbloqueio automatico dos ferrolhos para portas bas-
culantes de molas. Aplicado ao braco de comando, de-
sengata automaticamente os ferrolhos laterais da porta.

MmouTév auTdpaToU EEKAEIOWHOTOG VIO LOVOKOMUATEG TTOPTEG
opoPrG e ENaTpla. TomoBeTeitaloto %(epou)\l KatEeKAeIdwVeL
QUTOMATA TIG TAEVPIKES YAWOOEG KAEIOWUATOG TG TOPTAG.

Odblokowanie automatyczne zasuw w bramach
uchylnych sprezynowych. Montowane na ramieniu ste-
rowniczym,zwalniaautomatycznie bocznezasuwy bramy.

YCTPONCTBO BHELHEN Pa36iIoKNPOBKM aBTOMATUYECKNX
3a[IBVPKEK AJ151 OTKUIHbIX MPY>KNHHbIX BOPOT. BokoBble
3a[BVIXKKN ABEPU OTKPbIBAOTbCA aBTOMAaTUYeCKM C
MOMOLLbIO PYYKM.

Automatické odjisténi fetézovych pohon( pro
vykyvnd vrata s pruzinou. Pripeviuje se na
ovladaciraménko, automaticky odjisti

bocni fetézovy pohon vrat.

Yayli monoblok kapilar icin
otomatik zincir deblokaj.
Kontrol koluna uygulanir,
kapinin yan zincirlerini
otomatik olarak ¢cozer.

BT BAT

Kit do carregador de
bateria.

Kit poptiom)
UTTATApLWV.

Zestaw tadowarki.

Komnnekr 3apsigHoro
yCTpOICTBa.

Sada nabijecek.

Sarj kiti.
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@ ACESSORIOS-A=EXOYAP-AKCESORIA- JOMOJIHUTENIbHOE OBOPYAOBAHMUE -PRISLUSENSTVIi-AKSESUARLAR

APTS
Suportes para fixacdo de carril até 30 cm do teto.
APTS
2Tnpeiypata yia tn otepéwon TG payag éwg 30 cm amd tnv opoen).
APTS
Wsporniki do montazu szyny do 30 cm od sufitu.
APTS
Ckobbl gna KpenneHua penbca fo 30 cm OT NoTosIKa.
APTS
Konzole pro upevnéni kolejnice az 30 cm od stropu.
APTS

Tavandan 30 cm'ye kadar ray sabitleme braketleri.

Suportes para fixacdo de éaF:rI;I a mais de 30 cm do teto.
ZTnpeiypata yia tn otepéwon NG pAdC;c mépav Twv 30 cm amno tnv opoPn
Wsporniki do montazu slz\;r?;/ ponad 30 cm od sufitu.

CkoObl aona KpenneHus peﬁ:;ra 6onee 30 cm OT NOTOJIKA.
Konzole pro upevnéni koII‘eI;r-:-ice pfes 30 cm od stropu.
Tavandan 30 cm’nin étesiI:Z.(: ray sabitleme braketleri.

EXTENSAO BRACO DE ARRASTAMENTO
quando é necessario um brago mais longo que o padrao.
MPOEKTAXZH BPAXIONA KINHXZHX
‘Otav amatteital HaKpUTEPOC Bpayiovag amd Tov KavoviKo.
LISTWA PRZEDLUZAJACA DO RAMIENIA POCIAGOWEGO
w przypadku, gdy wymagane jest ramie dtuzsze niz standardowe
YOAJMMHUTENb CKOJIb3ALLEFO PbIYATA
npu HeobxoaMMOCTI 6onee ANMHHOIO NO CPaBHEHMIO CO CTaHAAPTHbLIM pblyara.
PRODLOUZENi TAZNEHO RAMENE
potiebuje-li delSi rameno nez je standardni délka.
CEKME KOLU UZATMA ELEMANI
gerektiginde standart 6lctiden daha uzun bir kol.

GRUPO SUPORTE BLOQUEIO DO CARRO para fim de curso em fecho.
MONAAA BPAXIONA EMMNNAOKHZ ®OPEIOY la teppatikd S1akOTTn KATA TO KAEIOIUO.
UCHWYT BLOKUJACY WOZEK na koncu ruchu podczas zamykania.
V3EJ1 BJIOKUPOBOYHOI CKOBbl KAPETKW 11 KOHLIEBOTO BbIK/OUaTENA NP 3aKpbITUN.
DRZAK BLOKUJICi VOZIK pro koncovy doraz pfi zavirani.
ARABA DURDURUCU BRAKET GRUBU kapanmada sinir anahtari igin.
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www.bft-automation.com

BFT Spa
Via Lago di Vico, 44 ITALY
36015 Schio (VI)
T+3904456965 11
F +39 0445 69 65 22

SPAIN

BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS SL

Cami de Can Bassa, 6, 08401
Granollers, Barcelona, Spagna

FRANCE

AUTOMATISMES BFT FRANCE SAS
50 rue jean zay

69800 Saint-Priest, Francia

GERMANY

BFT ANTRIEBSSYSTEME GMBH
Faber-Castell-StraBe 29, 90522
Oberasbach, Germania

UNITED KINGDOM

BFT AUTOMATION UK LTD

Unit C2-C3 The Embankment Business
Park, Vale Road Heaton Mersey Stockport
Cheshire SK4 3GLUnited Kingdom

BFT AUTOMATION (SOUTH) LTD
Enterprise House Murdock Road, Dorcan,
Swindon, England, SN3 5HY

PORTUGAL

BFT PORTUGAL SA

Urb. Pedrulha lote 9 - Apartado 8123,
3025-248 Coimbra Portugal

POLAND
BFT POLSKA SP 20O
Marecka 49, 05-220 Zielonka,Polonia

IRELAND

BFT AUTOMATION IRELAND

Unit D3 City Link Business Park, Old Naas
Road, Dublin

BFT ADRIA DOO
Obrovac 39, 51218, Drazice, Croazia

CZECH REPUBLIC

BFT CZ SRO

Ustecka 533/9, 184 00 Praha 8,
Czech

BFT OTOMASYON KAPI
Serifali Mahallesi, no, 34775
Umraniye/istanbul, Turchia

c
0

A,
BFT AMERICAS INC.
1200 S.W. 35th Avenue Suite B Boynton
Beach FL 33426

AUSTRALIA

BFT AUTOMATION AUSTRALIA PTY
29 Bentley St, Wetherill Park NSW
2164, Australia

EMIRATES

BFT MIDDLEEAST FZCO

FZS2 AAO1 -PO BOX 262200, Jebel Ali Free
Zone South Zone 2, Dubai - United Arab
NEW ZEALAND

BFT AUTOMATION NEW ZEALAND
224/A Bush Road, Rosedale,
Auckland, New Zealand




