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VISTA SL A200 SMART

INSTRUCOES DE INSTALACAO AUTOMATIZACOES PORTAS
OAHTIEY ETKATASTAZHE AYTOMATIZMO' T1A MTOPTEX
INSTRUKCJE INSTALACJI DRZWI AUTOMATYCZNE
WNHCTPYKLIMM MO YCTAHOBKE ABTOMATW3ALINA [1BEPEN
POKYNY PRO INSTALACI AUTOMATICKY SYSTEM PRO DVERE
MONTAJ BILGILERI KAPI OTOMASYONLARI

jAtencionj mLeer atentamente las “Advertencias” en el interior! lipogoxn! AlaBdoTte pe mpoooyr TiG “TIPoEISOMOIROEIS” 0TO E0WTEPIKO!
Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHme! BHyimaTenbHO NpouTiTe Haxoaawmeca BHyTpu “UHCTpyKLmn”!
Pozor! Piectéte si pozorné “Upozornéni” uvniti! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilar” dikkatle okuyunuz!
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MANOBRA DE EMERGENCIA, XEIPIZMOX EKTAKTHZ ANATKHX, CYKL AWARYJNY, YNIPABIEHUE MAHEBPAMU
B ABAPUMHbIX CUTYALUAX, NOUZOVE OVLADANI, ACIL MANEVRASI

POLSKI

2) Z systemem uchylania skrzydet na zewnatrz mod. SASA (rys. 2).
W przypadku zastosowania skrzydet uchylanych na zewnatrz wystarczy
popchna¢ skrzydta od frontu, a one otworzg sie tak, jak drzwi uchylne we
wskazanym kierunku drogi ucieczki. Kiedy skrzydta uchylane na zewnatrz
zostajg otworzone, styk elektryczny blokuje automatyke az do ponowne-
go ustawienia skrzydet w pozycji przesuwania. Aby przywréci¢ zwykte
dziatanie wystarczy ustawi¢ skrzydto w zwyktej pozycji przesuwania.
Podczas instalacji urzadzenia SASA nalezy stosowac sie do wtasciwych
instrukgcji montazowych.

OSTROZNIE! Instalator zobowiazuje sie do przeszkolenia uzytkownika z
przeprowadzeniaodblokowaniarecznegodlacelow manewréwawaryjnych.

PYCCKUI

2) C aHTUNAHUKOBbIMU WapHupamm mop. SASA (Puc. 2).

Mpy HanMuMm CTBOPOK C aHTUMAHWKOBLIMMK LWAPHMPaMN AOCTaTOYHO
TOJIKHYTb CTBOPKM CMEPeAu, 1 OHU OTKPOIOTCA, Kak pacnaliuHas ABepb, B
HarnpaBieHVM yKazaHHOro NyTv 3BaKkyaumu. [pu npreefeHUn B feiCTBME
CTBOPOK C aHTUMAHMKOBbLIMU LIAPHMPaMU SNeKTPUYECKNN KOHTaKT
6OKMpyeT aBTOMATUKY A0 Tex Mop, NMoka He OyaeT BOCCTAHOBEHO
NoJSIOXKeHNe AnA pa3fBMKHON paboTbl CTBOPOK. [11A BOCCTaHOBNEHMA
06blYHOW PaboTbl AOCTaTOYHO MPUBECTU CTBOPKY B MONOXKEHUe ANA
06bIYHOrO CKONbXeHUA. [1nA ycTaHOBKM ycTponctBa SASA cobniopaiite
cneumanbHble UHCTPYKLMMN MO MOHTaXYy.

BHUMAHUE! MoHTaxXHMK o6A3yeTcsa NPONHCTPYKTUPOBATHL
SKCM/lyaTaLMOHHIKa MO MCMONb30BaHMI0 YCTPOMCTBa pa3bnokmposaHna
ANA MaHeBPOB B SKCTPEHHbIX CUTyaLMAX.
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PORTUGUES

1) Sem dispositivos de bloqueio ou de baterias tampao (Fig. 1).
As portas abrem-se deslocando-as manualmente no sentido de escorri-
mento abertura.

EANHNIKA

1) Xwpi¢ ouotriipata kKAedwpatog N epedpikég pmatapisg (Fig. 1).
O1mépTEGaVOiyouVv TTIECOVTAG LETO XEPLTA PUANATIPOG TN POPA AVOIYHATOG.

POLSKI

1) Bez blokad lub bez akumulatoréw buforowych (rys. 1).
Drzwisa otwierane przy pomocy recznego przesuniecia skrzydetwkierunku
otwierania.

PYCCKUIA

1) Be3s ycTpoiicTB 6noKupoBKu unu 6ydpepHbix 6atapeii (Puc.1).
[1Bepu OTKPbIBAIOTCA, €C/IN BPYUHYIO TOIKHYTb CTBOPKW B HampassieHnn
nepemeLleHns 41A OTKPbITHA.

CESTINA

1) Bez blokovacich zafizeni ¢i vyrovnavacich baterii (obr. 7).
Dvefese oteviouru¢nimzatlacenim dokfidel dvefive sméruzasouvaninebo.

TURKCE

1) Kilitleme diizenekleri veya tampon akii olmadan (Fig. 1).
Kaplilar, kanatlar acilma yoniinde elle itilerek agilirlar.

PORTUGUES

2) Com dispositivos com portas de empurrar mod. SASA (Fig.2).

No caso portas de empurrar, é suficiente empurrar frontalmente as portas
para que se abra como uma porta de batente no sentido da via de fuga
indicada. Quando sdo acionadas as portas de empurrar, um contacto
elétrico bloqueia a automatizacao até ao restabelecimento da posicao de
escorrimento das portas. Para restabelecer o funcionamento é suficiente
colocar a porta na sua posicdo de normal escorrimento. Para a instalagao
do dispositivo SASA seguir as instru¢des especificas de montagem.
ATENCAO! O instalador compromete-se a instruir o usuario acerca da
utilizacao do desbloqueio para as manobras de emergéncia.

EANHNIKA

2) Me ouotrjpata avadimAoUpevwv @UAAWV povt. SASA (Fig. 2)

Y& mePIMTwon avadimoUUEVWY QUANWY, apKEl va MIECETE amo eumpdg Ta
UM Y10 va avoi§ouv w¢ pia Kovi TopTa mpog Tnv 086 Stagpuyng. Otav
EVEPYOTTOLOUVTALTA AVASITAOUEVA PUANQ, UIA NAEKTPIKT) ETTAQPH UTTAOKAPEL
TO OUOTNMO AUTOUATIOUOU €wG OTou emavéNBouV o€ cupoduevn Béon Ta
@UN\a. Mo va amokataoTabei N AeITtoupyia, APKEI VO EMAVAPEPETAITO GUANO
OTNV KAVOVIKA GUPOPEVN Béon. MaTnv eyKaTAoTaon Tou CUCTAUATOGSASA
£QAPUOOTE TIG 00NYieg TomoBEéTnong.

MPOXOXH! O eyKATAGTATNG UTTOXPEOUTAL VA EKTTAIGEVTEL TO XPHOTN
Yl TOUG XEIPIOHOUG EKTAKTNG AVAYKNG.

CESTINA
2) Se zafizenim pro vytlaceni kfidla dveii mod. SASA (obr. 2)
V pripadé dveii s vytlacenim staci celné zatlacit na kridla dvefi, aby se
otevrela jako u dvefi s oto¢nymi kfidly ve sméru ozna¢eného uniku. Kdyz
se zapnou dvefe s prolomenim, elektricky kontakt zablokuje automatiku,
dokud se dvefe nedostanou do polohy pro posuv kfidel. Pro obnoveni
¢innosti staci uvést kidlo zpét do normélni polohy pro posuv. Pro instalaci
zatizeni SASA dodrzujte specifické montazni pokyny.
POZOR! Instalacni technik se zavazuje poucit uzivatele o pouzivani
odjisténi dvefi pro nouzové otevieni.

TURKCE

2) SASA modeli panik cikis kanadi diizenegi ile diizenegi ile (Fig. 2).
Panik cikisi kanatlarinda kanatlarin kanatli bir kapi gibi belirtilen kacis
yonunedogruaciimalariicinkanatlarin dne dogruitilmeleriyeterlidir. Panik
cikis kanatlari isletildiklerinde bir elektrik kontagi mekanizmayi kanatlarin
kayma pozisyonu yeniden diizenlenene kadar kilitler. Islemenin yeniden
diizenlenmesiicin kanadin normal kayma pozisyonunagetirilmesiyeterlidir.
SASA diizeneginin montaji icin 6zel montaj bilgilerini uygulayin.
DIKKAT! Montaj gorevlisinin acil durum manevralan igin serbest birakma
diizeneginin kullanimini kullaniciya 6gretmesi zorunludur.
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POLSKI

3) Z zamkiem elektrycznym mod. ERV (rys. 3).

Jezeli zatozony jest zamek elektryczny mod. ERV, nalezy aktywowac polecenie
odblokowaniarecznego. Dzwigienka sterowania (rys. 3 ad A) znajduje sie niedaleko
napedu silnikowego. Po przesunieciu dzwigienki na dot zamek elektryczny mozna
odblokowacrecznie, a skrzydtamoznarecznie przesungc wkierunku otwierania. Aby
ponownie aktywowaczamekelektryczny, przesuna¢ dzwigienke dogéry (rys.3ad. A).
Podczas instalacji recznego odblokowania ERV nalezy stosowac sie do wtasciwych
instrukcji montazowych.

OSTROZNIE! Instalator zobowiazuje sie¢ do przeszkolenia uzytkownika z
przeprowadzeniaodblokowaniarecznegodlacelow manewréwawaryjnych.

ANaIeiy odnie$¢ sie do paragrafu 15.4) SPOSOB DZIALANIA
URZADZENIA BLOKUJACEGO i do TABELI,B"W MENU LOGIK (logic) dla
réznych sposobdw dziatania.

PyCCKUi

3) C3amKom c aneKTponpusogom mog. ERV (Puc. 3).

Mpu HanMuuM 3amKa C NeKTPonpMBoAOM Mog. ERV Heobxoammo nopknountb
KOMaHAbl PyYHOro pa3broknpoBaHuA. Pblyaxok ynpasneHus (Puc. 3, nos. A)
pacronoxeH pAfoM C MPUBOAHbIM 6noKoM. Mpy NepemeLLeHnn pblyaxka BHU3
3aMOK C 9N1eKTPOMNPUBOLJOM Pa3biIoKMpPyeTCA BPYUHYIO, M CTBOPKU MOXKHO TONKHY Tb
pykamu B HampasieHWy nepemelleHna Npu OTKpPbITUM. YTOObI BOCCTaHOBUTL
COCTOSIHUE 3NEKTPO3aMKa, MOTAHUTE pbluaKoK BBepX (Puc. 3, nos. A).

[inAa ycTaHOBKM ycTpolcTBa pyyHoro pasbnokupoBaHua ERV cobniopaiite
cneumnanbHble MHCTPYKLMN MO MOHTaxY.

BHUMAHUE! MoHTaXHMK 06A3yeTcA NPOMHCTPYKTUPOBATb
3KCNnyaTaLuMoOHHMKa MO MCNONb30BaHUI0 YCTPONCTBA pa3bnokuposaHna
ANA MaHEBPOB B SKCTPEHHbIX CUTYaLuAX.

ACN& Mapar pad 15.4) PEXVMbI PABOTbI BJTOKVPYIOLEIO
YCTPOUCTBAnTABNLY“B"NOTMKA MEHIO ana pasnnyHbIX peXkumoB
paboTbl.

PORTUGUES

3) Com fechadura elétrica mod. ERV (Fig. 3).

Em presenca do dispositivo fechadura elétrica mod. ERV, é preciso ativar o
comandodedesbloqueiomanual.Aalavancade comando (Fig.3 Ref.A) esta
situada nas proximidades da motorizacdo. Puxando para baixo a alavanca,
afechadura elétrica é desbloqueada manualmente e as portas podem ser
empurradas a mao no sentido de escorrimento abertura. Para restabelecer
a fechadura elétrica, empurrar a alavanca para cima (Fig. 3 Ref. A).
Paraainstalagado do desbloqueio manual ERV siga as instrucdes especificas
de montagem.

ATENCAO! O instalador compromete-se a instruir o usuario acerca da
utilizacao do desbloqueio para as manobras de emergéncia.

AConsulteoparégrafo 15.4) MODALIDADE DEFUNCIONAMENTO DO
DISPOSITIVO DE BLOQUEIO e a tabela TABELA “B” MENU DE LOGICAS
(logic) para os diferentes modos de funcionamento.

EANHNIKA

3) Me nAektpikn kKA&dapia povr. ERV (Fig. 3).

Eav umdpyxetl nhektpikn kAewdapld ERV, mpémel va xpnolpomolndei to
XEIPLOTAPIO XElpokivnTou EeKAEIdWHATOC. O poxAOg eAéyxou (Fig. 3 - A)
BpiokeTalKovTa 0TO HOTEP. TPABWVTAGTTPOC TA KATW TO HOXAG, N NAEKTPIKN
KAELSapLd EeKAEIOWVEL XELPOKIVNTA KL TA UANA AVOiYOUV LIE TO XEPLTTPOG
™ @opAd avoiyuatoq. Matny amokatdotaon TNGAEIToupyiag TG KAEISapIdg,
TMEOTE TO HOXAS TTpOG Ta avw (Fig.3 - A).

Ma TNV €yKatdoTtaon Tou GUCTAATOG XElpokivnTou Eekheldwpatog ERV
£QAPUOOTE TIG 0Onyieg TomoBéTnong.

MPOXOXH! O eyKatacTatng umoxpeoUTal va eEKmatdeV0EL TO XpROTN
YO TOUG XEIPICHOUG EKTAKTNG AVAYKNG.

Avatpé€teotnvmapaypago 15.4) TPOMOZ AEITOYPTIAZ AIATAZHX
MMAOKAPIZMATOX kat otov MINAKA “B” MENOY AOTITKQON (logic) yia
Toug S1aPOPETIKOUG TPOTIOUG AEITOUPYIAG.

CESTINA

3) S elektrickym zamkem mod. ERV (obr. 3).

V pfipadé elektrického zamku mod. ERV se musi zapnout povel pro ru¢ni odjisténi.
Ovladacipacka (obr.3 pol. A) jev blizkostimotoru. Zatazenim packy doli se elektricky
zamek ru¢né odjisti a kiidla dvefi lze rukou zasunout ve sméru pohybu pfi otvirani.
Pro zam¢eni elektrického zdmku zatlacte packu nahoru (obr. 3 pol. A).

Pro instalaci ru¢niho odjisténi ERV dodrzujte specifické montazni pokyny.
POZOR! Instalacni technik se zavazuje poucit uzivatele o pouzivani
odjisténi dvefi pro nouzové otevreni.

AOdk}azlujeme na odstavec 15.4) FUNKCNI REZIM ZARIZENI
BLOKOVANI a na tabulku TABULKA ,B“ NABIDKA LOGIK (logic) pro
rtizné funkcni rezimy.

TURKCE

3) ERV modeli elektrikli kilitli (Fig. 3).

ERV modeli elektrikli kilit diizeneginin takili olmasi halinde, elle serbest birakma
kumandasinin etkinlestiriimesi gerekir. Kumanda kolu (Fig. 3 Rif. A) motor yakinina
yerlestirilmistir. Kol asagiya dogru cekildiginde elektrikli kilit elle serbest birakilir
ve kanatlarin elle acilma yontinde itilmeleri mimkin olur. Elektrikli kilidin yeniden
diizenlenmesi iﬁn kolu yukariya dogru itin (Fig. 3 Rif. A).

ERV elle serbest birakma diizeneginin montajiicin 5zel montaj bilgilerini uygulayin.
DIKKAT! Montaj gorevlisinin acil durum manevralari icin serbest birakma
diizeneginin kullanimini kullaniciya 6gretmesi zorunludur.

A Farklicalismamodlariicin 15.4) KILITLEME CIHAZI CALISMAMODU
bolimine ve TABLO “B” LOJIK MENUSU (lojik) bakin.

VISTA SL A200 SMART - 3



INSTALACAO RAPIDA - TPHIOPH ETKATAXZTAZH - SZYBKA INSTALACJA
BbICTPAA YCTAHOBKA - RYCHLA INSTALACE - HIZLI KURMA

MONTAR DO CARTER, TONMOOETHEH KAANYMMATOg, MONTAZ
OSLONY, MOHTAX KPbILLUKW, MONTAZ KRYTU, KARTER MONTAJI.

7 DOBRADICA > CARTER 3 TRAVESSA
%' MENTESEC %< KAAYMMA | % TPABEPSA
ZAWIAS OSEONA OBUDOWA NAPEDU
WAPHIP KPbILLIKA MOMEPEUMHA
KLOUBOVY ZAVES KRYT NOSNIK
MENTESE KARTER TRAVERS

o

<@
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Travessa a ser instalada, ToaBépoa yia Eykatdotaon, Obudowa n_arpedu przed instalacja,
MoHTupyemas nonepeunHa, Nosnik k instalaci, Monte edilecek Travers.

D

Ajudar-se com alcool. Nao usar gorduras ou outros lubrificantes. A
Xpnotporolrote ovOmVeUHa yia EUKONOL. M XpnOOTIOLEITE YPAoo 1) GAa NITavTIKA.
W razie potrzeby zastosowac alkohol. Nie stosowac smardw ani innych srodkéw smarujacych.
[lns oBneryeHIA YCTaHOBKM VCTIONb3yiATe CrivipT. He 1Crionb3yiiTe MiacTvyHble 1 Apyrie Cvaskil,
PouZijte alkohol. NepouZzivejte tuky ani jind maziva.

Alkol kullanarak islemi kolaylastirin. Gres veya baska yaglayicilar kullanmayin.

Travessa ja instalada, ToaBépoa idn eymrsompévr', Obudowa
napedu po instalacji, YcTaHoBneHHas nonepeunHa, Instalovany
nosnik, Monte edilmis Travers.

TRAVESSA, TPABEPXA, OBUDOWA NAPEDU,
MOMEPEYMHA, NOSNIK, TRAVERS.

CARTER, KAAYMMA, OS£ONA, KPbILLUKA, KRYT, KARTER

Ligacao a terra Carter VISTA SL A200 SMART,
€iwon kaAvpparog VISTA SL A200 SMART, 1 Przewod uziemiajacy z oczkiem na koncu,
Uziemienie ostony VISTA SL A200 SMART, é? 1 3asemnsaioWwumin Kabenb C ylKamuy Ha KOHLaXx,
3asemneHne kaptepa VISTA SLA200 SMART, = ======-----meem————- < Zemnici kabel s ocky na koncich,

Uzemnéni krytu VISTA SL A200 SMART, Uglarda halkali toprak kablosu

VISTA SL A200 SMART Karter topraklama.

o

1
1
1
/ 1 _Cabo de terra com anel nas extremidades,
: KaAwd1o yeiwong pe oTpoyyuld @I ota AKpa,

10
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TRANSIGAO CABOS, AIEAEYZH KAAQAIQN, PROWADZENIE KABLI, MPOKTALKA KABENEN, PRUCHOD KABELU, KABLO GECISI. @

g

/ Se necessario realizar um orificio na trave para a passagem dos cabos
Ev avaykn TpumnmoTe TNV Tpafépoa yia tn SiEAevon KaAwdiwv
/ W razie koniecznosci wykonac otwér w listwie poprzecznej w celu przeprowadzenia kabli
9 / Mpu Heo6XOAMMOCTY BbIMOMIHUTD OTBEPCTUE Ha NEepeKNaguHe AnsA NPoKnagku kabenen

Pokud je to nutné, vyvrtejte na nosniku otvor pro prichod kabel
Gerekli olmasi halinde, kablolari gecirmek icin travers tizerinde delik agin.
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HFT =Altura de fixacéo da travessa
=Yog oTEPEWONG TNG TPAREépoag
=Wysoko$¢ mocowania napedu
=BbicoTa KpenneHna nonepeyriHbl
=Vyska pro pfipevnéni nosniku
=Travers sabitleme ytiksekligi

HFT=HGP + HA + HT

HGP=Espaco entre o pavimento e a folha mével
=Andotaon petagy SaméSou kat Kivntou GUANOU
=0Odlegtos¢ migdzy posadzka, a ruchomym skrzydtem
=PaccTosaHne mexay Nosiom 1 NoABMKHON CTBOPKOIA
=Prostor mezi podlahou a pohyblivym kfidlem dvefi
=Zemin ve hareketli kanat arasindaki bosluk

DETERMINACAO DA ALTURA DE FIXACAO DA TRAVESSA,
MPOZAIOPIXMOC YWOYC STEPEQXHC THC TPABEPZAC,

HA

Legenda, Ynopvnua, Legenda, YcnoBHbie
o603HaueHus, Legenda, Aciklamalar

Pf PU
= Parte fixa = Passagem util
= X1abepo Tunua = Q@éhipo Avolypa
= Czes¢ nieruchoma = Szerokos¢ przejscia
= OUKCMPOBaHHaA YaCTb = [lonesHbIN NPOXOA
= Pevna cést = Uzite¢ny prachod
= Sabit kisim = Acilma Araligi
Am S
= Folha mével = Sobreposicao
= Kivnté GuAo = Emkaluyn
= Skrzydfo ruchome = Obszar wspolny
= [MoaBuxHasA cTBOpPKa = HanoxeHune
= Pohyblivé kfidlo dvefi = Prekryti
= Hareketli Kanat = Cakisma
VP CA
= Véo de passagem = Percurso util da folha
= Avolyda AiéAeuong = Q@éhiun Sadpopn
= Catkowity skok drzwi OVuA\ou
= WunpwnHa npoxopaa = Odcinek przesuwu
= Sitka prlichodu skrzydta
= Gegis Bolmesi = [lone3sHbl Xxof CTBOPKM
= Uzite¢na draha kfidla
dvefi
= Kanat stroku
TSPEI
= Parafuso de cabeca rebaixada hexdgono encaixado
= Bida Alev Opelatn
= Sruba z tbem ptaskim, wpuszczonym,
wpuszczonym, imbusowym
= BWHT c NOTaNnHOM rof0BKOM C BHYTPEHHVM
LIeCTUrPaHHNKOM
= Zapustény imbusovy Sroub s rovnou hlavickou
= Gomme Altigen Havsali Diiz kafali Vida
E

E¢Aywvn Bida

i n-d

Altigen Kafali Vida

Sruba z tbem szesciokatnym
BVIHT C LWeCTUIPaHHO rofI0BKOIA
Sroub s Sestihrannou hlavou

Parafuso de cabeca sextavada
E

USTALANIE WYSOKOSCI MOCOWANIA NAPEDU,,

ONPEAENEHME BbICOTbI KPEMNEHWA MNMOMEPEYNHDI,

STANOVENI VYSKY PRO PRIPEVNEN[ NOSNIKU,

TRAVERS SABITLEME YUKSEKLIGININ BELIRLENMESI.

=Altura da folha acabada

e HT =Altura da carter
="YPog TeEAkoU GUANOU

="YPo¢ TG KAAUppa

=Wysokos¢ skrzydta drzwi =Wysokos¢ ostona
=BbicoTa rotoBo CTBOPKM =BbicoTa KpblLLKa
=Vyska hotovych dvefi =Vyska kryt
=Finisaji tamamlanmis kanat yiksekligi =karter yiiksekligi
HA=HFT - HGP - HT HT=155mm
;s - - - - - 77" N
[ j— |
| N <
| ) 1
| = ]
HFT | 3 = v
| = v N |
\ vy
| o |
\ < |
! LAV
| |
| |
/|
/ / | |
L er |
/:
; L Am ,W [ﬂ< Pf
/; N 4//
y
4 Am = Folha movel Pf =Partefixa |
= Kivnto OuAo = XTafgpo TUAMA
Skrzydto ruchome = Czes¢ nieruchoma
[onBmKHaA CTBOPKA

= QUKCMpOBaHHasA YacTb
= Pevna Cast

Pohyblivé kfidlo dvefi r
= Sabit kisim

= Haréketli Kanat

VISTA SL A200 SMART 114 - 121:
Direita, Ae€1a, Wersja lewa, MNpasas, Vpravo, Sag.

®

VP Externo, E€wtepiko,
S PU Strona zewnetrzna,
Am Pf Ynuua, Venek, Dis.

A — W T

PU=CA-S
CA=PU+S

Interno, Ecwtepiko, Strona
wewnetrzna, MomelyeHne,

VISTA SL A200 SMART 114 - 121:

Esquerda, Aplotepd, Wersja prawa Jlesas, Vlevo, Sol.

VISTA SL A200 SMART 214 - 221 - 229

Externo, E€wtepIkd, Strona zewnetrzna, Ynuua, Venek, Dis.

Vnitrek, ic.

Interno, Eowtepikd, Strona wewnetrzna, Momeuienue, Vnitiek, ic.

Externo, E§wtepiko, Strona zewnetrzna, Ynuua, Venek, Dis. - 1/2vP 1/2vP
N PU T
VP
. CA CA
. PU S - o
Am Pf N e —— |
T - — | — — " — I— -]
T ] ] v i 1 ; A
@:: T opf Am Am Pf || ..
L3 . -
e 1/2 VISTA 1/2 VISTA
50 CA VISTA T
PU=2CA
PU=CA-S

Interno, EcwTepiko, Strona wewnetrzna, MomeuyeHne, Vnitrek, Ic.

6 - VISTA SL A200 SMART
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Max 5Smm

— —
=T

* Nao fornecidas / Aev SiatiOetat /
Nie dostarczane w zestawie / He BXoAWT B KOMMEKT
noctasky / Neni soucésti dodavky / Tedarik digi

*Nao fornecidas /
Aev Siatibetat /
Nie dostarczane w
zestawie / He
BXOAWT B KOMMIEKT|
noctasku / Neni
soucasti dodavky /
Tedarik disi

285
|
|
i

VISTA SL A200 SMART
114-121

(&)

VISTA SL A200 SMART

214-221-229
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~
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50
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Instalacdo na parede,
Eykatdotaon og opo@ry,
Montaz napedu do sufitu,
MOHTa»x Ha NOTONOK,
Instalace na strop,
Tavana montaj.

SBV
1y vy w'm"( |
W N

177 NN
71 N |
7 &\ -
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Ik

N )f,
E \7

@ 10/12 mm

—

Opcional
MpoaipeTika
Opcja
DaKynbTaTBHO
Doplrikové vybava
Opsiyonel

Placa do carregador de baterias SBS
MAakéta opTioTh pmatapiwv SBS
Karta tadowarki akumulatora SBS
Mnara 3apaaku 6atapei SBS

Karta nabijeni baterii SBS

SBS akii sarjor karti

Grupo Baterias
Movada Mmataptav

Zespot akumulatorow
Bnok 6atapen
Akumulacni baterie
Akii Grubu

Castanho / kagé / brazowy /
KopuHesbii / hnédy / kahverengi

N ‘y—" ‘AzuBrancov/ Mmhe - Nevia/ Niebieski-Bidly
rancov/ e -Aevia/Niebieski-
| N — iz~ Genwi / modro - bilé / Ak - mavi
Lo L @ Vermelho-kéKkkivo-czerwony
| KpacHbiii-Cerveny-kirmizi
|
| - Pv’eto
| Fusivel Acpaheia Havpo!
Bezpiecznik, czarny|
| Mnasiin epri —
| npeaoxpaHuTent e
| Pojistka, Sigorta siyah
|
| Transformador
N § Metaoxnuatotic
Filtro, OfAtpo, Trasformator
E!:"' ?l”" bTP Tparchopmarop
iltr, Filtre. Transformator
Transformator
Opcional |
| Meoaiperia |
Opdja |
| wakynsratueno |
| Dopliikové vybava
| \Opsiyonel |
0 — ] |
SBS 6 @ 12V, 1.2 AH S |
512 I
w A2 !
32— ++7g I
2T 12V, 12 AH |
Encoder
1[@ |
|

o

INT

EXT

VISTA SL A200 SMART

bUSSoLA

rEuolu inl
ERMbolr

bELr EBSACE = |
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EScLUSA
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bELr IEBSArE = 2
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Instalacao das Folhas, TomoB¢tnon ®UNwy, Instalacja skrzydet, YctaHoBKa cTBOpOK, Instalace kfidla, ®
Kanat Montaji.
VISTA SL A200 SMART 214 - 221 - 229

LET | FTowg ¥ of,

Regulagao das Folhas, PUBuion ®UMwy, Regulacje skrzydet, PerynnpoBaHue cTBopok, Sefizeni kfidla, Kanat @
Ayarlanmasi

Regulacao das Folhas, PUBuion O®UMwy, Regulacje skrzydet, PerynupoBaHue ctBopok, Sefizeni kridla, Kanat
Ayarlanmasi
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Guia da folha no pavimento, O8nyoc @uA\ou oto damedo, Prowadnica podtogowa skrzydta,
Hanpasnsatowas ctBopkm Ha nony, Vedeni kfidla v podlaze, Zemine montajli kanat kilavuzu.

D814264 0AA01_01

Folha mével, Kivnté ®OANo, Skrzydto ruchome,

o MopswkHanA cTBopka, Pohyblivé kiidlo dvefi, Hareketli Kanat.
—N— 1 Fixa

S: Espaco de sobreposicdo
entre Folha Mével e Parte

S: Xwpog emkdiupng

— r—— ﬁ

petagy Kivntou ®UANou

[
S Kat 0TaBegpol TUAHATOG.

Parte Fixa, Parte Fixa . -

>1abepo Turpa, >1abepd 5: Obshzar wqulny S,k!’Zyd*a

Czes¢ nieruchoma, TuApa, Czes¢e  FUChomego iczescl

OrKcrpoBaHHas nieruchoma, ~ Nieruchomej.

yacTb, Pevna ¢ast, OuKcMpoBaHH

Sabit Kisim. as vyacTb, S: HaﬂO}KeHVI? mexgy .
Pevna cast, NOABWXHOW CTBOPKOM 1
Sabit Kisim. GUKCMPOBAHHO YacTblo.

S: Prekryti mezi pohyblivym
kridlem a pevnou ¢asti.

S: Hareketli kanat ve sabit
kisim arasinda cakisma
boslugu.

(3]

23.5 mm

Regulagao dos bloqueios de final de curso, PuBuion otom teppatiopou diadpounao, Regulacja ogranicznikéw @
koncowych, PErynnpoBaHie KoHLEeBbIX ynopos, Sefizeni koncovych dorazu, Strok sonu stoplarinin ayarlanmasi
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FIG. Q1

Conector programador palmar JP18.

Dioa ®opntov Mpoypappatiotr JP18

JP18 - ztacze programatora

Pa3bem nopTatmeHoro nporpammaropa JP18
Konektor pro programovaci palmtop JP18
JP18 Avucici Programlayici Konektordi.

Conector placas opcionais JP10
Dioa mpoalpeTIKWY MAaKeTwv JP10
JP10 - Ztacze kart rozszerzajacych
Pa3bem gononHutenbHbix nnat JP10
Konektor volitelnych desek JP10
JP10 opsiyonel kart konektori

Ligagao do ecra com cabos

TUvdeon 086vng pe kKaAwdia

Potaczenie ekranowane wraz z kablami
MopknioueHne 3KkpaHa ¢ nomoLLbIo Kabener
Pfipojeni obrazovky pomoci kabel(
Kablolar ile ekran baglantisi

Teclas de programacao
MmouTtdv Mpoypappatiopol
Przyciski programowania
Knasw wu nporpammnpoBaxmna
Programovaci tlacitka
Programlama Tuslar

Led presenca alimentacao

Led mapouaiag Tpopodoaiac.

Dioda sygnalizujaca zasilanie.
CBeToavon Nofaun HanpAXeHNa

Led pfitomnosti napéjeciho napéti
Gl kaynagi mevcudiyeti led lambasi

Transformador
MeTtaoxnpatiotig
Trasformator
TpaHcpopmatop
Transformator
Transformator

Filtro
Diktpo
Filtr
DunbTp
Filtr
Filtre

Fusivel
Aoc@alela
Bezpiecznik
Mnasknn
npegoxpaHuTenb
Pojistka

Sigorta

AUTOSET, AUTOSET, PROGRAMOWANIE AUTOMATYCZNE,
ABTOMATUYECKUE HACTPOUKWN (AUTOSET), AUTOSET,

OTOMATIK AYARLAMA

®

AUEoSEE

Castanho / ka# / brazowy /
Kopuuteebiii/ hnédy / kahverengi

AzubBrancov/ Mhe - Aeukay / Niebieski- Bialy
/i1~ Genoi /modro - bild / Ak~ mavi

Vermelho-kéKkvo-czerwony

ﬂ—»@ f—
N {—
gy S
L_'_.|_ @

Kpachbii-cerveny-kimizi

I
|
|
|
© =
# I reto
@ : Fusivel Aopcreia : ‘(‘E‘a",‘,’“y’
oK U R |
| | Mk
| | i
lfifif,,,,I Transformador
Filtro / ®iktpo / Filtr Mﬁ‘g‘gﬁ:ﬁa‘:gr UN
Pra— —> Ounbtp / Filtr / Filtre Tpch¢opM§Top
¥y oo
Fusivel, Ac@dheia, Bezpiecznik, Mnaskuit
npepoxpaHnTens, Pojistka, Sigorta
230V 120V
T-1,6A | T-3,15A Encoder
| | 9 com| 1 @
' SAFE1| 2 [Ql——e—=——¢NC
SAFE2| 3 [M———3¢NC
- | ¥ —|— STOP |4 [—L—— N
RADAREXT.| 5 nt] r NO
RADARINT.| 6 [T e NO
OPEN-KEY| 7 [ NO
MULTIFUNCTION INPUT | 8 [T] S NO
o 9 cou| o ]
| SAFE3| 10 OF———<—=—13¢NC
' ' SAFE4[ 11 EO———INC
ﬁ vTesT fl 12 O¢——+
Il — — «— 24V =max 30mA 13 Me——— =
— > A
RS 485{ :II ‘51- % B
—>
‘—
o e A\ wstmmacsooms{ 1S5 :
+— m
Saida Al
' ogociomenes [ N0 | 18—
Bbixop asapmﬁn?/ﬁj cmrHanMsIauﬂm COM 1 9 E :
P Remaks L NC | 20 [
id d
— — etgsocantoranenone | O 121 H——— 4
e e eckmamsiaon Y COM | 22 [ —_‘\
ERROR' Vystup stavu dvefi NC 23 E

Kapt durum cikisi
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COEAVHEHUE 4 [ATYNKOB OBHAPY>XEHWA/BE30MACHOCTU C MPOBEPKOM
ZAPOJENI 4 DETEKCNICH CIDEL/ZABEZPECENI S FUNKCI TESTU
TESTLIi 4 ALGILAMA/GUVENLIK SENSORU BAGLANTISI

LIGAGAO 4 SENSORES DETEGCAO/SEGURANGA COM VERIFICAGAO
ZYNAEZH 4 AIZOHTHPQN ANIXNEYZHZ/AZOAANEIAZ ME EAEFXO
PODLACZENIE 4 CZUJNIKOW WYKRYWAJACYCH/BEZPIECZENSTWA Z WERYFIKACJA

D814264 0AA01_01
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LIGAGAO 4 SENSORES DETEGAO/SEGURANGA SEM VERIFICAGAO
ZYNAEZH 4 AIZOHTHPQN ANIXNEYZHZ/AZOANEIAZ XQPIZ EAEFXO
PODLACZENIE 4 CZUJNIKOW WYKRYWAJACYCH/BEZPIECZENSTWA BEZ WERYFIKACJI

COEAVIHEHVE 4 IATYMKOB OBHAPYKEHWA/BE30MACHOCTM BE3 POBEPKU
ZAPOJENI 4 DETEKCNICH CIDEL/ZABEZPECENI BEZ FUNKCE TESTU
TESTSIZ 4 ALGILAMA/GUVENLIK SENSORU BAGLANTISI
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VISTA SL A200 SMART 114 - 121
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VISTA SL A200 SMART 114 - 121
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MANUAL PARA A INSTALACAO

1) GENERALIDADES

Travessa motorizada para portas de correr automaticas de uma (mod. VISTA SL

A200 SMART1) ou duas folhas (mod. VISTA SL A200 SMART 2).

Completa de quadro de comando. Estdo disponiveis acessorios para a realizacao

de uma instalagdo completa.

Para os modelos VISTA SL A200 SMART 1, a porta é entregue com o vdo de

passagem util PU para a direita (olhando para a porta de fora) (Fig. Al).

2) CARACTERISTICAS TECNICAS

CARACTERISTICAS MECANICAS

Passagem util folha simples

min 750mm max. 2150mm

Passagem util folha dupla

min 800mm max. 2900mm

Capacidade da folha simples 200 kg
Capacidade da folha dupla 150+150 kg
Grau de proteccao IP X0
Dimensoes travessa Ver. Fig. D

CARACTERISTICAS ELECTRICAS

220-230V~, 50/60Hz

Alimentaczo 110-120V~, 50/60Hz

Poténcia nominal 300W

Fusiveis ver Fig.Q
Alimentacao acessorios 31,5VDC max 500mA
Alimentacdo V SAFE 24V max 30mA

Saida alarme e estado da porta | Contacto max. 24V 0,5A

Folha simples: regulével até 1 m/s

Velocidade Abertura/fecho Folha dupla: regulavel até 2 m/s

Folha simples: de 5 a 10cm/s em automético

Velocidade de aproximacao Folha dupla: de 10 a 20cm/s em automatico

Campo de temperatura -20°C +55°C

Ciclo de funcionamento Continuo a 25°C

Baterias de emergéncia (opcionais) 2 x 12V 1.2Ah

Radiorreceptor Rolling —-Code Frequéncia 433.92 MHz

incorporado

N° méx. Radiocomandos 63
memorizaveis

Pressdo acustica LpA<70dbA

Versoes de transmissores utilizaveis:

Todos os transmissores ROLLING CODE @ ((ER-Ready))_

3) PREDISPOSICAO DA INSTALAGAO ELECTRICA

Prepare a instalacdo eléctrica (Fig. A) fazendo referéncia as normas vigentes.
Mantenha bem separadas as ligacdes de alimentacdo de rede das ligacoes de
servico (fotocélulas, perfis sensiveis, dispositivos de comando, etc.).

Manter bem separadas asligages de alimentacdo de rede das ligacdes em baixis-
sima tensdo de seguranca. Fixar o cabo de alimentacéo por meio do aperta-cabo
presente na tampa do transformador. Ligar o cabo de alimentacdo de maneira
que o condutor de ligagdo a terra (amarelo/verde) seja mais comprido do que
os outros condutoFig.

4) IDENTIFICAGAO DOS ELEMENTOS (Fig. AA)

O automatismo VISTA SL A200 SMART na composicao base é composto por:
Travessa portante em aluminio oxidado

Grupo de alimentagcao completo de interruptor bipolar fusivel de rede efiltro
anti-interferéncia

Unidade de controlo de microprocessador ARIA - EVO

Motorredutor em corrente continua

Encoder dptico para deteccdo do percurso e controlo dos obstaculos

Roda tensora

Correia dentada de arrastamento

2 Carros parafolhacom 2 rodas sobre rolamentos, roda anti-descarrilamento,
de altura e profundidade regulaveis.

11 Dobradica de borracha

12 Calha para passagem dos cabos

coNOULT bW N —

Para completar a instalacao estdo disponiveis os seguintes acessorios:

9/10 PRVAASL  Perfil para fixagao das folhas

13 WMP Wall Mounting Profile

14 BBV Dispositivo antipanico a baterias

15 ERV Ferrolho electromagnético e desbloqueio manual

16 VISTA SEL Botoneira de funcbdes digital (opcional)

17 SBV Viga de sustentacdo em aluminio oxidado

18 PGI Perfil guia porta inferior para folhas com caixilho

19 PPR Corredica para guia porta inferior

20VIO Detector paraaaberturaeasegurangadas portasautomaticas

de correr

16 - VISTA SL A200 SMART

21 FPA1 Fotocélulas (1 amplificador, 1 transmissor, 1 receptor)
21 FPA2 Fotocélulas (1 amplificador, 2 transmissores, 2 receptores)
22 CRTV Carter de fecho

23 SASA1-2 Dispositivo de seguranca para abertura das folhas.

PPA Pinca para folhas de cristal (Fig.AE)

5) MODO DE FIXAGAO

- Montagem do Carter (Fig. B).
- Passagem dos Cabos (Fig. C).

ATENCAO - Para a fixacdo da travessa utilizar exclusivamente

parafusos com cabeca rebaixada chata tal como ilustrado na Fig.| Rif. 1 ou
parafusos com cabeca cuja altura ndo seja superiora 5 mm. Se esta condigao ndo
for respeitada, podem ocorrer colisdes com os carros de deslizamento.

6) DETERMINA(;i\O DA ALTURA DE FIXACf\O DA TRAVESSA (Fig. E)

A medida da altura de fixacdao HFT da travessa VISTA SL A200 SMART deve
ser tomada no ponto mais alto do pavimento (Fig. E). Isto para evitar eventuais
emperramentos da folha mével uma vez terminada a instalacéo.

Depois dainstalagao é possivel regularaaltura das folhas agindo nos dispositivos
de regulacéo especificos dos carros de deslizamento (Fig. L).

ATENGAO - A travessa VISTA SL A200 SMART deve ser fixada de maneira
perfeitamente horizontal. Essa condicao garante ofuncionamento correcto
do automatismo.

6.1) Fixacdo na parede (sobre um espaco de abertura da porta) (Fig. F - G)

(6F.2) I:;(agéo entre duas paredes (dentro de um espaco de abertura da porta)
ig.

Paraposicionaratravessaem posicao simétricaemrelacdoaaberturadapassagem,
em qualquer tipo de instalacdo (sobre um espaco de abertura da porta, dentro
de um espaco de abertura da porta, etc.), é necessario marcar a linha central do
espaco de abertura da porta e a linha central da travessa VISTA SLA200 SMART.
Fixar a travessa VISTA SL A200 SMART fazendo coincidir as duas marcas (Fig. H)

7) INSTALACGES POSSIVEIS

Alguns modos de instalacdo do automatismo séo citados a seguir:
- Na parede.

- No tecto (com viga de suporte SBV).

- Englobada na caixilharia (com ou sem viga de suporte SBV).

7.1) Fixagao na parede (Fig. I)

Esta disponivel um acessério “perfil de apoio” (WMP) para facilitar a fixacdo de
parede (Fig. ).

E oportuno fixar as espessuras no eixo com os furos de fixacao ja previstos na
travessa. Deste modo a base de apoio dos pontos de fixacdo é sélida e evitam-se
curvaturas do carril durante a fixagao dos parafusos. No caso em que se devam
efectuar furos de fixacdo além daqueles previstos, predisp6-los aprox. a cada
?00—800 r)nm em funcdo do tipo de suporte achado (cimento, terracota, madeira,
erro, etc.

7.2) Fixagao no tecto (com viga de suporte SBV Fig. AB - AC)
Este tipo de instalacédo é particularmente indicado se as folhas e a parte fixa sdo
em chapas de cristal sem caixilho e portanto nao portantes.

7.3) Englobada na caixilharia

A viga de sustentacao estd englobada numa caixilharia de suporte ou entao
instala-se na caixilharia um perfil plano e com uma espessura indicada para fixar
solidamente a travessa VISTA SL A200 SMART.

8) MONTAGEM E REGULACAO DAS FOLHAS

8.1) Folhas com caixilho

Antes de desmontar o perfil de conexao da folha para fixa-lo a prépria folha, é
oportuno marcar a posicao de fixacdo dos carros ao perfil de conexao da folha
(Fig. Al - AJ). Deste modo, facilita-se a regulagao final das bragadeiras de final de
curso das folhas e da centragem do ERV.

Seamoldurasuperior dafolha com caixilho tiver uma espessurainferiora6-7 mm
e a folha for pesada (>120Kg), deve-se reforcar o interior com um disco ou perfil
deferroonde deve seraparafusado emvarios pontos o perfil de conexdo dafolha.

8.2) Folhas de cristal (Fig. AE)
Para obter mais detalhes consultar especificacdes "folha de instrucoes pin¢a"
O sistema de pinga PPA pode ser utilizado apenas para folhas de cristal
temperado com uma espessura de 10 ou12mm ou vidros laminados de
seguranca. Nao deve se usado com vidros duplos. Em seguida, por motivos
de simplicidade, far-se-a referéncia a folhas de vidro.
- Achapa de vidro néo deve ser furada.
- Apinca PPA deve ser fixada ao perfil de conexao da porta tal como indicado
na Fig. AE.
- Asguarnicoes G, de espessura correcta, devem ser posicionadas em ambos os
lados da chapa de vidro, entre a pinga e o vidro. Para esta finalidade, utilizar
somente as guarnicoes fornecidas.

9) INSTALAGAO E REGULACAO DA FOLHA
- Instalagdo das Folhas (Fig. K).
- Regulagao das Folhas (Fig. L).

10) GUIA DA FOLHA NO PAVIMENTO (Fig. M)
- Folhas com caixilho (Fig. M Rif. 3)
- Folhas de vidro (Fig. AE)
- Folhas com abertura de seguranca
Para a sua montagem ver o respectivo manual de instrugoes.

11) REGULACi\O DOS BLOQUEIOS DE FINAL DE CURSO (Fig. N)
Se as posi¢coes dos batentes de final de curso Dx e Sx (detal. 10 Fig. AA) devem
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ser retocadas, verificar com atencdo o percurso e o alinhamento dos carros de
arrastamento das folhas.

E importante recordar que a posicao dos batentes de final de curso também
determinam a autoaprendizagem da placa de comando.

12) QUADRO DE COMANDO ARIA-EVO
12.1) LIGACOES PLACA DE BORNES (Fig. P)
ADVERTENCIAS - Nas operacoes de cablagem e instalagao tomar como
A referéncia as normativas vigentes e, seja como for, os principios de
boa técnica.
Os condutores alimentados a baixissima voltagem de seguranca (24V), devem
estar fisicamente separados dos condutores a baixa voltagem, ou entao, de-
vem estar adequadamente isolados com um isolamento suplementar de pelo
menos Tmm. Os condutores devem ser fixados com uma fixacao suplementar
perto dos bornes, por exemplo, por meio de bragadeiras.

13.1) LIGAGOES DE FABRICA (Fig. Q Rif. 1)

BORNE DESCRICAO
Cablagem unidade de alimentacéo
JP2-JP4 JP2=Vermelho
JP4= Preto
Cablagem motorredutor
JP7-JP8 JP7=castanho
JP8=Dbranco/azul-escuro
JP12 Cablagem do encoder
JP19 Cablagem da fechadura eléctrica

13.2) CONEXIONES DE USUARIO (Fig. P - Q)
NOTA IMPORTANTE: UTILIZAR EXCLUSIVAMENTE CABOS BLINDADOS
COM FIO TRANCADO LIGADO ATERRA

BORNE DESCRICAO

L FASE

N NEUTRO

S

TERRA

JP18 Conector programador palmar universal

JP10 Conector para placas adicionais opcionais

Fio comum comandos

Entrada SAFE 1 (NC)

Entrada SAFE 2 (NC)

Entrada STOP (NC)

Entrada RADAR EXT (NO)

Entrada RADAR INT (NO)

Entrada OPEN KEY (NO)

Entrada MULTIFUN(I:OES (par. MODALIDADE FUNCIONAMENTO
ENTRADA DE MULTIFUNCOES)

O| 0 IN|o|n|Hh|WIN|=

Fio comum comandos

10 Entrada SAFE 3 (NC)

11 Entrada SAFE 4 (NC)

Saida teste para dispositivos de seguranca verificados

Serial RS485.

14=A

15=B

Conexéao dispositivos externos de programacao. Conexao porta
remota no funcionamento “eclusa”.

14-15

16-17 Alimentacao acessérios

Saida“Alarme”

18 = NO (contacto sem voltagem)
19 = COM (contacto sem voltagem)
20 = NC (contacto sem voltagem)

18-19-20

Saida “Estado porta”
21 = NO (contacto sem voltagem)

21-22-23 (5 _om (contacto sem voltagem)

23 = NC (contacto sem voltagem)

14) CENTRAL PROGRAMMING (F;% C1)
14.1) PARAMETROS MENU (PR~ ATY)
(TABELA “A”: MENU PARAMETROS)

14.2) LOGICAS MENU (Lol ic)
(TABELA B: MENU LOGICAS)

14.3) MENU RADIO (rAd ia)

Logica Descricao

Adicionar Tecla Open

rr
ALL oPEn associa a tecla desejada ao comando Open

Adicionar Tecla Open Key
associa a tecla desejada ao comando Open Key

ROG KEM

Eliminar Lista
ATENGAO! Remove completamente todos os radioco-
mandos memorizados da memoria do receptor.

m
A
=
a]
<

Leitura codigo receptor Visualiza o cédigo receptor neces-

cod rH sario para a clonagem dos radiocomandos.

ON = Habilita a programacao a distancia das placas por meio de
um transmissor W LINK memorizado anteriormente.
Esta habilitacdo permanece activa 3 minutos desde a Ultima
pressdo do radiocomando W LINK.
OFF=Programacao W LINK desabilitada.

=
N\

- NOTAIMPORTANTE:MARCARO PRIMEIRO TRANSMISSORMEMORIZADO
COM A ETIQUETA ADESIVA COM FORMA DE CHAVE (MASTER)

O primeiro transmissor, no caso de programacao manual, atribui o CODIGO CHA-

VE DO RECEPTOR,; este codigo é necessario para se poder efectuar a sucessiva

clonagem dos radiotransmissoFig.

Oreceptordebordoincorporado Clonixdispde tambémdealgumasimportantes

funcionalidades avancadas:

« Clonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo)

« Clonagem por substituicdo de transmissores ja inseridos no receptor

- Gestdo da database dos transmissores

«  Gestdo comunidade de receptores

Para a utilizacéo destas funcionalidades avancadas, consultar as instru¢des do

programador palmar universal e a Guia Geral para Programacédo dos Receptores.

14.4) MENU DEFAULT (JEFRLLE)
Leva a central para os valores predefinidos de fabrica pelas predefini¢oes.

14.5) MENU LINGUA (L inGUR)
Permite definir a lingua do programador no display.

14.6) MENU AJUSTE AUTOMATICO (RUkoSEE) (Fig. R)

A activagao desta funcdo permite a definicdo automatica aos valores 6ptimos
dos parametros relativos ao movimento da porta e a deteccdo do obstaculo:
- Velocidade a regime na abertura

- Velocidade a regime no fecho

- Espaco abrandamento abertura

- Espago abrandamento fecho

- Espaco desaceleragao abertura

- Espaco desaceleracao fecho

- Aceleracéo

- Forga de abertura

- Forca de fecho

O autoset é executado em 3 manobras completas.

Antes de efetuar o autoset é necessario configurar o tipo de
dispositivo de bloqueio que estda montado na porta automatica (par.
MODO FUNCIONAMENTO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO).

Durante o autoset a funcao anti-esmagamento néo esta activa. Du-
rante o autoset a porta nao deve ser bloqueada ou desacelerada ao
longo de todo o seu trajecto.

14.7) MENU ESTATISTICAS

Permite visualizar a versdo da placa, o nimero de manobras completas (em
centenas), o numero de transmissores memorizados e os ultimos 30 erros (os
primeiros 2 digitos indicam a posicao, os ultimos 2 o cédigo de erro). O erro 01
€ 0 mais recente.

14.8) MENU PASSWORD
Permite definir uma password para a programacao wireless da placa.

15) MODO DE FUNCIONAMENTO DA CENTRAL:

15.1) MODO DE FUNCIONAMENTO DA PORTA

Modo 0) Porta em funcionamento standard (Fig. S).

Reaccdo aos comandos:

- Open key:
Manobra de abertura a velocidade alta, manobra de fecho a velocidade lenta. Abre
e activa uma manobra Open-key, se for activado quando a porta esta aberta ajusta a
zero o tempo de evacuacao, durante o fecho reabre a porta. Com a porta aberta esta
activa a contagem do tempo de evacuagdo. Durante o fecho as fotocélulas nao
invertem, mas bloqueiam o movimento. Quando se soltam conta-se o TCA e depois
recomega-se com o fecho.
Durante a manobra Open-key, os radares nao estdo activos.

-Radar externo:
Executa uma manobra a velocidade alta. Abre, quando a porta esta aberta
activa o tempo de fecho automatico, se activado quando a porta esta aberta
ajustaazero o tempo de fecho automatico. Apds o tempo de fecho automético
é executado um fecho. Durante o fecho efectua uma nova abertura.

- Radar interno:
Executa uma manobra a velocidade alta. Abre, quando a porta estd aberta
activa o tempo de fecho automatico, se activado quando a porta esta aberta
ajusta a zero o tempo de fecho automatico. Apds o tempo de fecho automatico
é executado um fecho. Durante o fecho efectua uma nova abertura.

- Dispositivo de seguranca em abertura:
Durante a abertura bloqueia o movimento até quando se larga. Quando a porta
estdabertaajustaazerooTCA ou o tempo de evacuacao. Se ocupadando permite
inicios de abertura e de fecho.
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- Dispositivo de seguranca “detection zone”:
Durante a abertura, a intervencdo deste dispositivo provoca o avango com
velocidade e forca reduzidas. Nas outras fases nao tem nenhum efeito.
Se configurado como “néo verificado” (SAFEx = 4), permite-se a ativagao da
abertura com velocidade e forca reduzias com sensor ocupado com a porta
fechada e parada. ~
Se configurado como “verificado” (SAFEx = 5), NAO permite-se a ativacdo da
abertura com velocidade e forca reduzias com sensor ocupado com a porta
fechada e parada.
- Dispositivo de seguranga no fecho:
Durante o fecho inverte o movimento.
Quando a porta esta aberta ajusta a zero o TCA ou o tempo de evacuacao. Se
ocupada nao permite inicios de abertura e de fecho.
- Fecho:
Bloqueia o movimento e anula todos os comandos.
Modo 1) Porta fechada de noite.
Diferencas em relacao ao funcionamento standard:
- a porta fecha-se lentamente e fica fechada
- funcdo antipanico nao activa.
- estd activa apenas a entrada Open-key (abertura rdpida, aberto pelo tempo
de evacuacao, fecho lento).
- durante o fecho as fotocélulas bloqueiam o movimento enquanto estdo
ocupadas sem voltar a abrir a porta.
No modo“eclusa”as portasinterna e externa sdo definidas como“fechada de noite”.
Modo 2) Porta fechada de dia
Diferencas em relacao ao funcionamento standard:
- A porta fecha-se lentamente e fica fechada
- funcéo antipanico activa
-estd activaapenas a entrada Open-key (aberturarapida, aberta pelo tempo
de evacuacao, fecho lento)
- durante o fecho as fotocélulas bloqueiam o movimento enquanto estao
ocupadas sem voltar a abrir a porta.
No modo “eclusa” este funcionamento nédo é consentido.
Modo 3) Porta completamente aberta.
Diferencas em relacao ao funcionamento standard:
- a porta abre-se completamente a velocidade lenta e fica aberta
Nt? modo“eclusa”as portasinterna e externa sao definidas como“completamente
aberta”.
Modo 4) Porta parcialmente aberta
Diferencas em relacao ao funcionamento standard:
- a porta abre-se parcialmente (quota programavel “abertura parcial”) a
velocidade lenta e fica aberta.
No modo “eclusa” este funcionamento nao é consentido.
Modo 5) Abre parcialmente
Diferencas em relacéo ao funcionamento standard:
-como no funcionamento standard mas as aberturas interrompem-se a quota
parcial definida na“abertura parcial”.
Nomodo“eclusa”as portasinterna e externa sdo definidas como“abre parcialmente”.
Modo 6) Abertura farmacia
Diferencas em relacdo ao funcionamento standard:
- a porta abre-se e fecha-se a velocidade lenta e para no valor definido em
“abertura farmacia”
- estd activo apenas o comando Open-key
- nao estdo activos os fechos automaticos
- durante o fecho as fotocélulas bloqueiam o movimento enquanto estao
ocupadas sem voltar a abrir a porta.
No modo “eclusa” este funcionamento nao é consentido.
Modo 7) Eclusa aberta para dentro (Activo s6 no modo eclusa)
A porta externa esta programada como “fechada de dia”
A porta interna estd programada como “completamente aberta”.
Modo 8) Eclusa aberta para fora (Activo s6 no modo eclusa)
A porta externa esta programada como “completamente aberta”
A porta interna esta programada como “fechada de dia”

15.2) MODO DE FUNCIONAMENTO DO RADAR
Modo 0) Radar em funcionamento standard:
- Esta habilitado o radar interno
- Esta habilitado o radar externo
Modo 1) Radar Interno:
- Estd habilitado apenas o radar interno
(no modo “eclusa” esta habilitado apenas o radar interno do edificio).
Modo 2) Radar externo:
- Estd habilitado apenas o radar externo
(no modo “eclusa” esta habilitado apenas o radar externo do edificio).

15.3) MODO FUNCIONAMENTO SINAL SONORO

Modo 0:

Osinal sonoro ndo produznenhum som durante amanobra. Intervém apenasem
casos de emergéncia para indicar eventuais maus funcionamentos.

Modo 1:

O sinal sonoro toca no inicio de cada manobra de abertura ou numa inversao
de marcha.

Modo 2:

O sinal sonoro toca no inicio de cada manobra de abertura e fecho ou numa
inversao de marcha.

Modo 3:

O sinal sonoro toca durante toda a duracao da manobra.

Modo 4:

(e} buzzer toca durante a manobra de abertura se a fotocélula de abertura esta
ocupada.

15.1;) MODO FUNCIONAMENTO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO
Modo 0:

Motor sempre desbloqueado (fechadura sempre alimentada)
Modo 1:

Motor bloqueado na posicao de fecho

Modo 2:

Motor bloqueado todas as vezes que esta parado

Modo 3:

18 - VISTA SL A200 SMART

Motor bloqueado todas as vezes que esta parado por mais de 20s

Modo 4:

O motor reage com 10N as tentativas de forcar a abertura

Modo 5:

O motor reage com a forca maxima as tentativas de forcar a abertura

Modo 6:

”Ela’ts‘tico'l Utilizar somente nas instalagées montadas com kit “VISTA ELA".

Modo 7:

Utilizar somente nas instalagdes montadas com “ELA SL 24.B KIT". Para detalhes
sobre o funcionamento, consultar o relativo manual.

Modo 8:

Utilizar somente nas instalagdes montadas com “ELA SL 24.B KIT". Para detalhes
sobre o funcionamento, consultar o relativo manual.

Modo 9:

Usar com desbloqueios eléctricos Fail-safe: saida alimentada com porta fechada
e portanto desligada em todas as outros fases.

15.3) MODALIDADE FUNCIONAMENTO ENTRADA MULTIFUNCOES

Modo 0:

Entrada NO, abre e ficaaberto enquanto a entrada estd activa. Durante aabertura
sdo ignorados eventuais dispositivos de seguranca configurados como “ativos
em abertura”

Modo 1:

Ent:iada NO, fecha e fica fechada enquanto a entrada estd aberta activa

Modo 2:

Entrada NG, abre e fica aberta enquanto a entrada esta activa. Durante a abertura
sdo ignorados eventuais dispositivos de seguranca configurados como “ativos
em abertura”.

Modo 3:

Entrada NC, fecha e fica fechada enquanto a entrada esta activa

Modo 4:

Entrada NAO: se ativa configura“modalidade funcionamento porta”= 1, ou seja,
“porta fechada de noite”.

15.6) MODO FUNCIONAMENTO SAIDA ALARME
A saida alarme activa-se nos seguintes casos:
- a porta fica aberta pela fotocélula por um periodo de tempo superior ao
parametro “tempo_alarme”;
- hd um alarme obstaculo;
- éforcadaumaaberturaenquantoa porta esta afornecer umaforca contraria
(tipo fechadura = 4 ou 5);
A saida alarme desactiva-se nos seguintes casos:
- ao alcance do final de curso de fecho
- quando se pressiona a tecla stop

15.7) MODO FUNCIONAMENTO SAIDA ESTADO PORTA
Modo 0:

Saida activa se a porta ndo estd completamente fechada
Modo 1:

Saida activa se a porta ndo esta completamente aberta

15.8) FUNGAO ANTIPANICO

“ON" Quando falta tensdo de rede e ha uma bateria ligada, a porta efectua
uma abertura completa e, em seguida, bloqueia-se em abertura. Du-
rante a abertura sao ignorados eventuais dispositivos de seguranca
configurados como “ativos em abertura”.

“OFF”  Quando falta tensao de rede a porta abre-se e fica aberta se a tenséo

da bateria desce abaixo dos 20V. Durante a abertura sao ignorados
eventuais dispositivos de seguranca configurados como “ativos em
abertura’”.

15.9) FUNCAO ANTI-ESMAGAMENTO

Se um obstaculo se opde ao movimento da porta abrandando a sua velocidade,
estainverte o movimento durante afase de fecho ouinterrompe-o durante afase
deabertura. Asensibilidade pode serregulada no display através dos pardametros
de forca de abertura e forca de fecho.

15.10) LIGAGAO DE VARIAS PORTAS COM COMANDOS CENTRALIZADOS (Fig. AH)

Consultar as instrucées dos médulos U-LINK

Os comandos centralizados sao:

a) Open-key a partir do botao. Todas as portas da mesma zona abrem-se e
depois do tempo de evacuacao definido, fecham-se restabelecendo-se no
funcionamento definido pelo selector de funcdes do master. Este comando é
util para a entrada de manha e a saida depois de se ter configurado a fun¢éo
fechada de noite.

b) Fechada de noite. Todas as portas da zona se predispdem em fechada de
noite.

c) Fechada de dia. Todas as portas da zona se predispdem em fechada de dia.

d) Completa/parcialmente aberta. Todas as portas da zona se predispdem em
completa/parcialmente aberta.

e) Radar interno/externo ou, entao, apenas com o radar externo.Todas las
puertas de la zona se abren Unicamente con el radar interno.

15.11) LIGAgi\O DE 2 PORTAS NO MODO ECLUSA (Fig. AG)
Conexdes e defini¢oes:
O funcionamento “eclusa” é constituido por 2 portas automaticas, ligadas por
meio da conexao serial 485:
- (1) EXTERNA
- (2) INTERNA
Estdo ligados 3 radares:
- (A) RADAR EXTERNO (ligado ao radar externo pela placa EXTERNA).
- (B) RADAR CENTRAL (ligado ao radar interno pela placa EXTERNA).
- (C) RADAR INTERNO (ligado ao radar interno pela placa INTERNA)
Todas as outras entradas de activagdo e de seguranca sao controladas autonomamente
pela porta INTERNA e EXTERNA.
- programar P. ECLUSA=2 na porta EXTERNA
- programar P. ECLUSA=1 na porta INTERNA
Definicao funcionalidade radares individuais
« Radar A porta externa (1)
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Quandoas portasestaofechadasactivaaaberturadaportaexternae consente 15.12) DIRECAO DE INVERSAO FIG. AK
0 acesso ao interior da eclusa. Se a porta interna esta aberta, primeiramente .
essa é fechada e, em seguida abre-se a porta externa. Caso se efectuem 16) MODULOS OPCIONAIS U-LINK
manobras simultaneas, a prioridade é dada a porta externa. Quando a Fazer referéncia as instru¢oes dos modulos U-link
porta externa esta fechada, activa a abertura da porta interna e consente a ~ . )
entrada no edificio. 17) REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA (Fig.U)
« Radar B posicionado no centro da eclusa ATENCAO conduz a central para os valores predefinidos de fabrica e todos os
Na fungdo normal detecta a presenca de uma pessoa no interior da eclusae  transmissores sdo cancelados da memoéria.
consente, na saida, a abertura da porta externa uma vez que a porta interna ATENCAO! Uma configuracéo errada pode ser causa de danos para pessoas,
fechou-se.Em caso de emergéncia, uma vezentrados na eclusa, se ndo se abre animais ou coisas.
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a outra porta, consente a reabertura da porta pela qual se acaba de passar. - Interromper o fornecimento de tensao a placa (Fig.U ref.1)

« Radar C portainterna (2) - Abrir a entrada Stop e pressionar simultaneamente as teclas - e OK (Fig.U ref.2)
Quandoasportasestaofechadasactivaaaberturadaportainternaeconsente - Dar de tenséo a placa (Fig.U ref.1)
oacesso aeclusaa partirdointerior do edificio. Se a porta externa esta aberta, - O display visualiza RST, deve-se dar confirmacao dentro de 3s pressionando a
primeiramente essa é fechada e, em seguida abre-se a porta interna. Caso se tecla OK (Fig.U ref.4)
efectuem manobras simultaneas, a prioridade é dada a porta externa. - Aguardar que o procedimento termine (Fig.U ref.5)

- Procedimento terminado (Fig.U ref.6)

TABELA A: MENU PARAMETROS (PR AT

PARAMETRO | MIN | MAX | DEFAULT | PESSOAIS DEFINIGAO DESCRICAO
tchR 0 60 4 Tempo de fecho automatico [s]
cLERr E 1 99 30 Tempo de evacuacéo [s]
Passadootempodefinido,nocasodeactivacaodasfotocélulas,fecha-se
] mn ld d - '’
ALR-DETE |1 90 30 Tempo alarme [s] o contacto ALARME (Par. MODO FUNCIONAMENTO SAIDA ALARME)
Pgrt EH.'F 10 70 50 Abertura parcial % Regula a percentagem de ab”ertura parcial em relacdo a abertura
oPEn inl completa no funcionamento “Abertura parcial”.
chEn 1Sk Abertura farmacia [cm] . . P P
oPEn oD 3 30 12 (CHAR 59) * Centimetros de abertura no funcionamento “Abertura farmacia
Progra[’na a aceleracao da porta aos arranques (1 =Amin., 10=max).
Rampa de aceleracaol] tAfu|n<;a<()j_aﬁutos_et :jjeﬁtne augomzitlcamgnte es_ge parametro. A evgn-
AccEL 1 10 5 (Fig. C2 Rif. A) ual modificacdo deste pardmetro serd seguida por uma manobra
: (CHAR PERC 41) * completa de ajuste (identificada por um beep continuo do sinal
sooro e pela escrita SET no display), durante a qual ndo esta activo
o reconhecimento activo do obstaculo.
Define a desaceleracao da porta nas paragens intermédias (ndo
no final de curso). (1=min., 10=max). A fungao autoset define
x automaticamente este parametro. A eventual modificacdo deste
brAKE 1 10 5 ?Fgmréazcégfdésaceleragao[] parametro serd seguida por uma manobra completa de ajuste
9. ft- (identificada por um beep continuo do sinal sooro e pela escrita
SET no display), durante a qual néo esta activo o reconhecimento
activo do obstaculo.
oPd {5t 1 20 5 Espaco aproximagéo na abertura | Define o espaco de aproximacdo ao final de curso de abertura.
SLol [1 (Fig. C2 Rif. E) Este espaco é efectuado a baixa velocidade.
cid Sk 1 20 5 Espaco aproximagdo no fecho [] | Define o espaco de aproximacao ao final de curso de fecho. Este
SLall (Fig. C2 Rif. F) espaco é efectuado a baixa velocidade.
Define o espaco que a porta, durante uma abertura, utiliza para
) passar da velocidade alta para a velocidade baixa. A funcao au-
Pd ISk Espaco de desaceleragao toset ajusta automaticamente este parametro. A eventual modifi-
;E' El' : 10 70 50 abertural] cacao deste parametro serd seguida por uma manobra completa
ceL (Fig. C2 Rif. C) de ajuste (identificada por um beep continuo do sinal sooro e pela
escrita SET no display), durante a qual ndo esta activo o reconhe-
cimento activo do obstéculo.
Define o espaco que a porta, durante um fecho, utiliza para passar
) da velocidade alta para a velocidade baixa. A funcao autoset ajusta
LISk Espaco de desaceleracéo automaticamente este parametro. A eventual modificacdo deste
;‘E- El‘ : 10 70 50 no fechol(] parametro sera seguida por uma manobra completa de ajuste
cEL (Fig. C2 Rif. D) (identificada por um beep continuo do sinal sooro e pela escrita
SET no display), durante a qual ndo esta activo o reconhecimento
activo do obstaculo.
Define a velocidade que a porta deve alcancar em regime duran-
. . te a abertura, em percentagem da velocidade méxima alcangavel
Velocidade em regime pelo accionador. A funcdo de autoset ajusta automaticamente
of SPEEd 4 99 60 na abertura ['%] este parametro. A eventual modificagdo deste parametro sera se-
(Fig. C2 Rif. G) guida por uma manobra completa de ajuste (identificada por um
beep continuo do sinal sooro e pela escrita SET no display), duran-
te a qual ndo esta activo o reconhecimento activo do obstaculo.
Define a velocidade que a porta deve alcancar a regime durante o
. ) fecho, como percentagem da velocidade méxima alcancéavel pelo
Velocidade a regime accionador. A fungdo de autoset ajusta automaticamente este
cL SPEEd 4 99 60 no fecho ["%] parametro. A eventual modificacao deste parametro serd seguida
(Fig. C2 Rif. H) por uma manobra completa de ajuste (identificada por um beep
continuo do sinal sooro e pela escrita SET no display), durante a
qual ndo esta activo o reconhecimento automatico do obstaculo.
Define a sensibilidade ao obstaculo durante a abertura (1=max.,
99=min.). A funcédo de autoset ajusta automaticamente este parame-
0
ofForcE ! 99 5 Forca de abertura [%] tro para um valor de 10%. O utilizador pode modificar este parametro
com base nas necessidades de sensibilidade ao obstaculo.
Define a sensibilidade ao obstaculo durante o fecho (1=max.,
, 99=min.). A funcéo de autoset ajusta automaticamente este parame-
ci5Forck 1 9 e Forca de fecho [%] tro para um valor de 10%. O utilizador pode modificar este parame-
tro com base nas necessidades de sensibilidade ao obstéculo.

*Referéncia para o programador palmar universal.
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MANUAL PARA A INSTALACAO
TABELA B: MENU LOGICAS (Lof ic)
" Barrar _
LOGICAS DEFINICAO DEFAULT | o ajuste DESCRICAO
efectuado
1
Ech Tempo de fecho automatico 1 5 Habilitacdo/Desabilitacdo Fechos Autométicos (TCA e Tempo de Evacuacdo)
AnE | . Abertura antipanico (bateria) 1 A A « o - 4
nk (PRA ic (LOGIC 83)* 0 5 Habilitacdo/Desabilitacado Fungéo Antipanico (Par. FUNCAO ANTIPANICO)
AT blob 1
coPf Golpe de ariete na abertura 0 5 Habilitagdo / Desabilitacédo golpe de ariete durante a abertura
, oy | 20 di 30 de ab 0 1 Modificar este parametro se desejar mudar o sentido de abertura. Fig. AK
fnu dir. nversdo direccao de abertura
0 Funcionamento standard. Fig. AK
0 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura.
Configuracéo da entrada 1 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com verificacdo do correto
de seguranca SAFE 1 funcionamento no inicio de cada manobra.
(Fig. 5152, 53, 54) 2 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho.
SAFE (Fig. T T2.73.74) 0 3 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho com verificagdo do correto
e funcionamento no inicio de cada manobra.
(Par.15.1 4 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecédo".
Reacao aos comandos”) 5 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecao" com
verificacao do correto funcionamento no inicio de cada manobra.
0 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura.
Configuragao da entrada 1 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com verificagao do correto
de seguranca SAFE 2 funcionamento no inicio de cada manobra.
(Fig. 51, 52,53, 54) 2 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho.
SAFE ¢ (Fig.ﬂ’ T2.73.74) 2 3 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho com verificagao do correto
e funcionamento no inicio de cada manobra.
(Par.15.1 4 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecao".
Reacao aos comandos”) 5 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecdo" com
verificacdo do correto funcionamento no inicio de cada manobra.
i 0 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura.
Codnﬁguragao da entrada 1 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com verificagao do correto
e seguranca SAFE 3 funcionamento no inicio de cada manobra.
(Fig. S1, 52,53, 54) 2 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho.
SAFE 3 (Fig.T1,T2,T3,T4) 0 3 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho com verificagao do correto
funcionamento no inicio de cada manobra.
(Par.15.1 4 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecao".
“Reagédo aos comandos”) 5 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecdo" com
verificacdo do correto funcionamento no inicio de cada manobra.
0 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura.
Configuragao da entrada 1 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com verificagdo do correto
de seguranca SAFE 4 funcionamento no inicio de cada manobra.
(Fig.S1,52, 53, 54) 2 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho.
SAFE M (Fi%:ﬂl -|-2'-|-3'-|-4) 2 3 Entrada configurada como seguranca ativa no fecho com verificacao do correto
e funcionamento no inicio de cada manobra.
(Par.15.1 4 Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecao".
Reacao aos comandos”) s Entrada configurada como seguranca ativa na abertura com "zona de detecéo" com
verificacdo do correto funcionamento no inicio de cada manobra.
0
r 1
n’.'!.”" iFlin- Modalidade de funcionamento 0 5 Tipo multifuncdes []. Configura a modalidade de funcionamento da entrada multi-
:E'L:;nE' un entrada de multifungées funcoes (Par. MODALIDADE FUNCIONAMENTO ENTRADA MULTIFUNCOES).
! 3
4
door Modo de funcionamento 0 0 Tipo de saida estado porta []. Define o modo de funcionamento da saida ESTADO POR-
SEAELS saida do estado porta. 1 TA (Par. MODO FUNCIONAMENTO SAIDA ESTADO PORTA)
0
1
2
3
EYPE oF Modo de funcionamento 1 4 Tipo de fechadura []. Define o modo de funcionamento do dispositivo de bloqueio
Lock dispositivo de blogueio 5 (Par. MODO FUNCIONAMENTO DISPOSITIVO DE BLOQUEIO)
6
7
8
9
o - 1 ON: O receptor esta configurado para o funcionamento no modo com cédigo fixo.
)
FiHED codE Cédigo Fixo 0 0 OFF: O receptor esta configurado para o funcionamento no modo rolling-code.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Barrar
LOGICAS DEFINICAO DEFAULT | o ajuste DESCRICAO
efectuado
A - Nao é necessaria a password para aceder aos menus de programacgéo
B - Habilita a memorizacdo dos transmissores via radio.
Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e nao
requer o acesso:
1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um
transmissor jd memorizado
no modo standard através do menu radio.
- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um
0 transmissor a memorizar.
Oreceptorsaido modo programacéo passados 10s, dentro deste tempo é possivel
inserir outros transmissores novos repetindo o ponto anterior.
C - Habilita a introducdo automaética via radio dos clones.
Permiteaos clones gerados com programador universal eaos Replays programados
de serem adicionados a memoria do receptor.
D - Habilita a introducdo automatica via radio dos replays.
Permite adicionar os Replays programados a memoria do receptor.
E - E possivel modificar os parametros da placa via rede U-link
A - E necesséria a password para aceder aos menus de programacao.
1 A password predefinida é 1234.
Definicao do nivel Permanecem invariadas, em relagcao ao funcionamento 0, as fun¢ées B-C- D -E
Prok. LEu d N 0
e protecdo - - -
A - E necessaria a password para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234.
2 B - Desabilitada a memorizacdo dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introducdo automatica via radio dos clones.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as fungdes D -E
A - E necesséria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
3 B - Desabilitada a memorizacdo dos transmissores via radio.
D - Desabilitada a introdugdo automatica via rddio dos Replays.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as fungdes C - E
A - E necesséria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizacdo dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introducao automatica via radio dos clones.
4 D - Desabilitada a introducdo automatica via radio dos Replays.
E - E desabilitada a possibilidade de modificar os pardmetros da placa via rede U-link
Os transmissores sao memorizados apenas utilizando o menu radio especifico.
IMPORTANTE: Tal elevado nivel de seguranca impede o acesso quer aos clones
indesejados, quer as interferéncias radio eventualmente presentes.
Modo serial 0 SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagndstico/etc.
mnn
EE;E'H" (Identifica como se configura 0
ra a placa numa conexéo de rede 1 MASTER standard: a placa envia comandos de activagao
BFT.) (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.
“Identifica o endereco de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.
AddrES5 Endereco 0 [T | (ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS SCS)”
0
1
2
: 3
4 nodE Modc;?tz guuntg;r;z;irl\aento 0 7 Tipo de funcionamento da porta []. Define o modo de funcionamento da porta (Par.
oar o P M MODO DE FUNCIONAMENTO DA PORTA)
(LOGIC 72) 5
6
7
8
0
rAdRr Habilitacdo radar de ativacao 0 p Tipo de funcionamento do radar []. Define o modo de funcionamento dos radares
SEEL (LOGIC 73)* > (Par. MODO DE FUNCIONAMENTO DO RADAR)
0
; 1
hUSZEr Modo deélar;;lec;namento 0 5 Tipo de sinal sonoro []. Define o modo de funcionamento do sinal sonoro
(LOGIC 74)* B (Par. MODO FUNCIONAMENTO SINAL SONORO)
4
. 0 “0” Funcionamento porta singular
Euolu inC '\f%dr‘; ggcfugg'ri’a”g:?j?am 0 1 Porta Interna / Externa (Par. LIGACAO DE 2 PORTAS NO MODO ECLUSA)
FEuOLY Ny (LOGIC 75) “1” Porta definida como INTERNA no funcionamento “Eclusa”
2 “2" Porta programada como EXTERNA no funcionamento “Eclusa”

*Referéncia para o programador palmar universal.
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ACESSO AOS MENUS Fig. C1
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Veja MENU RADIO
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I [ B 50 B [
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(o0 — O [ET7]~ (50—

BN
1 +T
N Skaf Activacdo entrada STOP
< KEY Activacao entrada Open-key
[T —lod— Inkr Activacao entrada RADAR INTERNO
EHEr Activacdo entrada RADAR EXTERNO
- — PPh ativacao da entrada DISPOSITIVO DE
© SEGURANCA NA ABERTURA
(@) — [o<] | ativacdo da entrada DISPOSITIVO
[ex] clPh DE SEGURANCA NO FECHO
ativacao da entrada DISPOSITIVO DE SEGURANCA
(En&] — [ox] — oPd? NA ABERTURA COM “ZONA DE DETECAO”
LEFd-n- ativacao entrada multifungoes
Ese) — — Er03 Erroverificacaodispositivosde segurancanaabertura
< Er4 Erro verificacdo dispositivos de seguranca no fecho
[ AUEoSEE ]_[ ]AC - Erc ! Encoder desligado ou avariado
+ =g Ercc Encoder invertido em relacdo a rotacdo do motor
£-50 Erro de comunicacao com placa opcional para o
1T r funcionamento com “ELA SL 24.BKIT”
&
Error de comunicacion entre puertas automaticas en el
[ Verss Erse funcio namiento tipo esclusa.
‘ersao software central
[TSERETTH ok TS Lokl 4[efe n ) £-53 Erro de comunicagdo com dispositivos ligados a
T = r conexao serial RS485
- * - Verificar ligagdes ao motor
mm Er H Erro teste hardware placa - Problemas hardware na placa (contactar a assisténcia técnica)
oK|
Er3H* Inversao devido obstaculo - Amperostop Verificar eventuais obstaculos ao longo do percurso
Er4H” Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
. radmi“ EFT0 EFTH Erro interno de controlo supervisio sistema Tentar desligar e reacender a placa. Se o problema persis-
Er4 EFTS P i te deve-se contactar a assisténcia técnica.
’-+/»
Pressionando Ok séo confirmadas as configuracdes deteta-
Lista Ultimos 30 erros £r2 Erro de consisténcia dos parametros de central ggi.eggel’asca continuara a funcionar com as configuragoes
(Légicas e Parametros) E necessario verificar as configuracdes da placa (Para-
metros e Ldgicas).
Pressionando Ok a placa continuard a funcionar com D-
Er73 Erro nos parametros de D-track track de default.
E necessério efetuar um autoset
ErFS Sobrecarga na saida fechadura elétrica Verificare collegamenti dell'elettroserratura
Fase de configuracion automética
SEE ATENCAO! Funcién de deteccion de obstaculos
no esta activada
*H=0,1,.,9,A,B,C,D,E,F

PRSGlard - (o] — [0 — [11 T |- [o] — [@0=) — ] * |- [ — @509 — [:] |- [ — ({520 — —'—'ﬁ
\

Fig. C2

N
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

1) FENIKA

Mnxavokivntn TpaBépoa yla auTOHaTEG CUPOUEVEG TTOPTEG HE éva (HovT. VISTA
SL A200 SMART 1) ; 600 @UA\a (uovt. VISTA SL A200 SMART 2).

Me mivaka eAéyxou. AlatiBevtal aecoudp yla A pn eykataotaon.

MNa ta povtéla VISTA SL A200 SMART 1 n nmépta mapadidetal pHe T0 w@ENUO
avotypa Siédevon¢ PU aplotepd (kormwvtag tv mépta anod 1o E0wTtePIKO) (Fig.Al).

2) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA
MHXANIKA XAPAKTHPIZTIKA

min 750mm max 2150mm

QpéNipo avolyua povou @UAoU

QpéNipo avotypa Stmhol @UANOU min 800mm max 2900mm

AvToxr povou @UANOU 200 kg
Avtoxr Simhou @UAou 150+150 kg
Babuoég mpootaciag IP X0
Awotdoelg tpafépoag BAéme Fig. D

HAEKTPIKA XAPAKTHPIZTIKA
220-230V~, 50/60Hz

Tpogodooia 110-120V~, 50/60Hz
OVOMAOTIKA 1OYXUG 300W

Aocpdleleg BAéme Fig. Q
Tpogodooia eaptnudTwv 31,5 VDC max 500mA
TpogodooiaV SAFE 24V max 30mA

‘E€od0¢ ouvayeppoL

. . Emapry max 24V 0,5A
Kal KaTaoTtaong moptag

Movou @UANou: pubulopevn éwe 1 m/s

Tayimta Avolypatoc/khewoipatog AumrAo¥ @UANoU: puBUILOpEVN EWG 2 M/S

Movou @UANou: and 5 éwg 10cm/s pe
autépatn Aertoupyia

Taxomra mpocéyyione AmrAoU @UANou: ar6 10 éwg 20cm/s pe
aUTOMATN AElTOoUpYia

MNedio Beppokpaaiag -20°C +55°C

KOkAog Aettoupyiag Juveyng otoug 25°C

Mmatapieg €KTakTnG avaykng (mpoaipeTikd) 2 x 12V 1.2Ah

Evowpatwpévog padiodéktng Roll-

ing-Code Juyvétnta 433.92 MHz
Méy. apiBudg amobnkevopevwv 63

TIOUTTWV

AKOUOTIKA TTieon <70dbA

Ek800€1 TOUMWV OV XPNOIHOTOoloUVTaL:

‘'O\ot ot opmnoi ROLLINé CODE mrou givai cuppatoi pe ((ER'ReadV))
3) NPOETOIMAZIA HAEKTPIKHZ ETKATAZTAZHXZ

Mpoetolpaote TN NAekTpIk gykataotaon (Fig. A) cupPwva pe Toug IoXVOVTEG
KOVOVIOMOUG. Kparr’gors 0aQWG SIOXWPIoUEVES TIG OUVOEDEL TPOPOSOTiag
SIKTUOU amd TIG CUVOEDELG EEOPTNHATWY (QWTOKUTTAPA, AVIXVEUTEG EUTTOSIWY,
OUOTHUOTA XEIPIOHOU KATL).

Kpatote ca@we SlaxwpIoHEVES TIC OUVSEDELG TPOoPodoaiag SIKTUOU amd TIC
OUVSEDEIG PE TTOND XOUNAN TAoN ao@aAEiag. ZTEPEWOTE TO NAEKTPIKO KOAWSIO
UE TO OPIYKTAPA TIOU UMTAPXEL OTO KATIAKL TOU UETACXNUATIOTH. UVOEDTE TO
NAEKTPIKO KaAwSI0 €101 WOTE 0 aywyd¢ yeiwong (Kitpvo/mpdacivo) va givat mmo
HaKpUG Og oX€on He Toug AANOUG aywyoug.

4) NPOXAIOPIZMOZ TON EEAPTHMATQN (Fig. AA)

H Baotkry cuvBeon tou cuoTtripatog VISTA SL A200 SMART nepihapdavet:
Dépouoa Tpafépoa amd o&eldwuévo aloupivio

Tpo@oSoTIKO pe SIMOAIKO SLOKOTITH, A0@ANELD Kal GIANTPO TTapaciTtwy
Movada e\éyxou ue pikpoemeéepyaotn ARIA - EVO
HA\ekTpopEIWTAPA CLVEXOUG gsouorroc

OmnTikd encoder avixveuong dladpopung Kat EAéyxou epmodiwv
Tpoxahia petddoong

0O80VTWTOG IHAVTAG PETaKIiVNONG

2 Oopeic ava @UANO UE 2 TPOXOUG O€ POUAEUAV + TPOXOG
ouykpdtnong, pubu(opevol og LPog Kal Baboc.

11 ENOOTIKOG HEVTEDEG

12 Kavah Siéhevong kKahwdiwv

ONOUVThWN =

MNa ™ oupnmAipwon tng eykatdotaong SatiBevial ta akéAovba mpoaipeTikd

afeoovdp:

9/10 PRVAASL  Tpo@ik yia otepéwon @UANwY

13 WMP Mpo@il TomoBetnong oe Toixo

14 BBV ZUOTNHA TTAVIKOU HE UITATAPIES

15 ERV HAeKTPOUAYVNTIKOC OUPTNG E XELPOKIVNTN QTTEUMAOKN
16 VISTA SEL Ynelakd mANKTPOAGYIO AEITOUPYIWY

17 SBV Aoko¢ oTthpIEng amd o&eldwpévo ahoupivio

18 PGl MPo@i\ KATw 0dnyoL MOPTAC Yia GUANA HE TTAQICIO

19 PPR M€d1Ao yia kdtw odnyo mdpTag

20VIO AVIXVEUTAGYIO TO AVOLYHa KA TNV A0PAAELD TWV QUTOATWY

oupduevwy Bupwv

21 FPA1 OwtokUTTapa (1 EVIoXUTAG, 1 Topmag, T §éktng)
21 FPA2 DwTtokuTTapa (1 EVIOXUTAC, 2 TTOTTOI, 2 §EKTEC)
22 CRTV KédAuvppa

23 SASA1-2 J0oTNUA yia avadtmoupeva @UANA.

PPA Towmida yia kpuoTtdAiva @UNa (Fig. AE)

5) TPOMNOX XTEPEQXIHX

- TormoB¢tnon KaAuppatog (Fig. B).
- Aiéevon Kodwdiwv (Fig. C).

MPOXOXH: lNa tn otepéwon NG TPAPEPOAC XpNolHomoIoTe Hovo PBideg
/ ﬁ \ HE @pelaTn Ke@aAn omwe otny Fig. | - 1 1 Bideg pe UYPog KeQAANG Tou Sev
uniepPaivel Ta 5 mm. Edv dev tnpeital n ouvOnkn auty, umopoulv va undpéouv
TIPOOKPOUCELG PE TOUG POPEIG HETAKIVNONG.

6) MPOXZAIOPIZMOX YWOYX XTEPEQXHX THXZ TPABEPXAX (Fig. E)

To péyebog Tou LYoug otepéwong HFT Tng TpaBépoag VISTA SL A200 SMART
TIPEMEL VA PETPLETAL 0TO MO YnAS onpeio Tou damédou (Fig. E). Me autdv Tov
TPoMO amo@evyovTal evOEXOUEVEG avamnSAOELG TOU KIvNTOU GUAOU PETA TNV
gykataotaon.

Y& KAOE MePIMTWON, UETA TNV EYKATACTAON MITOPEITE VA pUBUIcETE TO UYPOC TWV
@UMwV puBuifovtag KatdAMnAa Toug Qopel¢ petakivnong (Fig. L).

ﬁ MPOXOXH: H tpafépoa VISTA SL A200 SMART mpérmel va otepewbei o
amdAuta opilovtia Béon. H ouvOrkn autr eyyudtal Tn owoTh A&ttoupyia
TOU AUTOMATIOHOU.

6.1) Ztepéwon og toixo (mavw amd avotypa) (Fig. F - G)

6.2) Zrepéwon avapeoa og Svo Toixoug (péoa og avorypa) (Fig. H)

la va TomoBeTAoETE TNV TPAREPCA O CUMUETPIKN BE0N WG TPOG TO Avolypa
S1éNeuong e oToloVENTIOTE TUTTO EYKATAOTAONG (MAVWw amd dvolypa, Héca o
Avolypa KATL), TTPETTEL VA ONUASEPETE TNV KEVTPIKI YPAUUN TOU aVOiyHATOG Kal
meTpaPépoag VISTASLA200 SMART. Stepswote TNV TpaRépca VISTASLA200
SMART £t101 WoTe va cupmintouv Ta dvo ixvn (Fig. H).

7) MIOANEZ EFTKATAZTAZEIX

OplguéVerpénOl €YKATAOTOONG TOU QUTOUATIOHOU TTAPOoUCIAlovTal 0T CUVEXELQ:
- XeToixo.

- Zeopon (ue Sokd otrpiEng SBV).

- Evowpdtwon o€ Kov@wpa (U 1) xwpic Soko otpiéng SBY).

7.1) Ztepéwaon oe toixo (Fig. I)

AwatiBetat éva e€dptnpa“mpo@il otipiEng” (WMP) mou S1EUKOAUVEL TN OTEPEWON
og toixo (Fig. I). Eivat okdmipo va tomofetouvTal ol amooTateg otov idlo déova pe
TIG OTIEG OTEPEWONG TTOU UTTAPXOUV 0TV TpaRépoa. Me autdv Tov TpdTo n don
OTAPIENG TWV ONUEIWY OTEPEWONG Eival 0TAOEPH Kal AOQEVYOVTAL KAPTUAWOELG
Tou 0dnyou katd To Bidwua. e mepiMTwon MOV XpeldfovTal TPOCOETEG OTIEC
otepéwong, Ba mpémel va €xouv amootaon mepimou 600-800mm avaAdywg pe
TOV TUTTO TOU UTTORAOPOU (TOIUEVTO, KEPAUIKO, EUNO, LETANNO KATT.)

7.2) Ztepéwan o€ opon (Le Tpapépoa otpiEng SBV Fig. AB - AC)

H gykatdotaon autou Tou TUTou givat Idlaitepa evoedetypévn v ta @UANA Kalt
TO 0TaBePO TP A Eival arrd TAAKEG KPUOTANOU XwPiG TTAQICIO KAl CUVETIWG Sev
TapEXOUV oTAPIEN.

7.3) EVOWPATWON € KOU@WHaA

H dokd¢ 0THPIENG EVOWUATWVETAL OE PEPOV KOUQWUA 1) TO KOUQWUA SIaBéTEl
emimedo MPo@il kataAAnAou mayoug yia otabepri otpiEn tng tpaBépoag VISTA
SL A200 SMART.

8) ZYNAPMOAOIHZH OYAAQN KAI PYOMIZH

8.1) ®UA\a pe mMAaicto

Mpv ByAaAete To TPO@IA oUVEEONG GUANOU YIO VO TO OTEPEWOETE OTO cﬁ())\)\o, gival
OKOTIIO VO ONMEIWOETE TN BE0N OTEPEWONG TWV POPEWV OTO TTPOPIA CUVOEDNG
@UMou (Fig. Al - AJ). Mg autov Tov TpdTo SIEUKOAUVETAL N TEAIKN pUOUION TWV
OTNPIYHATWY TEPUATIKWV S1adpopn¢ Twv GUAWY Kal To KevTpdplopa Tou ERV.
Edv nmavw tpaépoa tou UANOU UE TO TIAAIOLO EXELTTAXOG UIKPOTEPO ATTd 6-7mMmm
Kal To @UANO €xel peyalo Bapog (>120Kg), mpémel va evioxuOei 0TO E0WTEPIKO
HE 018epévia MAGKA 1 TTPOo@IA 61ou BISWVETAL OE TEPIOOOTEPA ONEIN TO TIPOPIA
ouvdeang @UAou.

8.2) KpuotaAAwva @UAAa (Fig. AE)
lNa meploooTePEG AemTopEPELEC SEITE TO E1O1KO “GUANO 08NnylwV Toumidag”
To ovotnua pe Aapida PPA pumopei va xpnotpomotnBei povo yia @UAa amd
EVIOXUMEVO KpUOTAANO TTdxoug 10 i} 12mm 1 pe Simho T{aut ao@aleiag.
Aev pmopei va xpnotpomoinBei yia SimAa t¢duia pe diakevo. Na amiétnta Ba
avagépovtal EQEENS WG KPUOTANMIVA GUANA.
- O valomivakag Sev PETEL va ival TPUTTNUEVO.
- Htowmnida PPA mpémel va 0TEpeWVETAL 0TO TTPOPIA OUVEEDNG TTOPTAG OTIWG
orr}\v Fig.AE.
- TaAdotixa G pe 10 KaTtdAAnAo Taxog mpémel va TomoBeTouvTal Kat oTig S0
TAEVPEC TOU LvaloTtivaka, HeTa&y Tolumidag kat Tapiov. Ma To oKoTo auto
TIPETIEL VA XPNOIHOTIOI0UVTAL HOVO Ta Sati@épeva AdoTixa.

9) TOMOGETHZIH ®YANOY KAI PYOMIZH
—Tonoeérnor’s\(])f))\)\wv (Fig. K).
- PUBion ®UMwv (Fig. L).

10) OAHIOZ ®YANOY XTO AAMNEAO (Fig. M)

- ®UN\a pe mhaioto (Fig. M - 3).

- KpuotdaAAwva @UAa ?Fig. AE).

- AvadimAoupeva (UANa

la TNV TomoB£Tnon Toug cUPBOUAEUBEITE TO OXETIKO GUANASIO OSNYLWV.

11) PYOMIZH XTOMN TEPMATIZMOY AIAAPOMHZ (Fig. N).

S € TMEPIMTWON MOV ﬁpsld(sral S16pBwon otig Béoelg Tou Se€lol Kal aploTEPOU
otom (Aemt. 10 Fig. AA), eAéy&te kaAd T Sladpoun Kal TNV EVBLYPAPHION TWV
POPEWV KUNONG LETAKIVNONG TwV QUANWV.

Eivatonpavtiké vaBupdote 0Tin 0éon twv otom teppatiopou Stadpoprigkabopilel
emiong TNV autdpaTtn eKPAONON TN TAOKETAG EAEYXOU.
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12) NINAKAZ EAErXOY ARIA-EVO
12.1) ZYNAEZEIZ BAZHXZ AKPOAEKTQN (Fig. P)

MPOEIAOMNOIHZEIX - NaTic Siadikacisc kalwSiwonckateykardotaong
MPEMEL va pappolovTal ot IoXUOVTEG KAOVOVIGHOL Kal Ol KAVOVEG ThG
0pBR¢ TEXVIKNG.
Ot aywyol mou Tpo@odoTouvTal Pe TOAU XapnAn Taon ac@aleiag (24V), mpémel
va SiaxwpiCovtal amoé Toug aywyols XaUNARG TAoNE A va HovavovTal KAatdAAnAa
UE MPOCBOETN HOVWON TOUAAXIOTOV Tmm.
OLaywyoimPEMEIVA OTEPEWVOVTAL LE TTPOCOETO CUCTNO KOVTA GTOUGOKPOOEKTEC,
yla mapddetypa pe SeTIKA KOAWSiwv.

13.1) EPFTOZTAZIAKEZ X YNAEZXEIX (Fig. QRIif. 1)

AKPOAEKTHX | MEPITPAOH

Kahwdiwon povadag tpopodoaiag
JP2-JP4 JP2=koKKIVO

JP4= pavpo

Kahwdiwon nAektpopeiwtripa
JP7-JP8 JP7=kapé

JP8=Aeuko/pumhe
JP12 Kahwdiwon encoder,
JP19 Kahw&iwon nAekTpIkig KAESapLag

13.2) ZYNAEXEIZ XPHZTH (Fig. P - Q
ZHMANTIKH XHMEIQYH: XPHIIMOMOIEITE MONO OQPAKIZMENA
KAANQAIA ME NAErTMA XYNAEAEMENO XTH FEIQXH

AKPOAEKTHX | NEPITPA®OH
L OAZH
N OYAETEPOX

S

JP18
JP10

FEIQZH

®Oica gopNnTOL TTPOYPAUMATIOTH YEVIKAG XPNONG
Dioca yla TPOCOETEC TTPOAIPETIKES TTAOKETEG
Kotvo xelptotnpiwv

EicoSo¢ SAFE 1 (NC)

EicoSo¢ SAFE 2 (NC)

EicoSo¢ STOP (NC)

Eico5o¢ RADAR EXT (NO)

Eicodo¢ RADAR INT (NO)

Eico&o¢ OPEN KEY (NO)

Eicobog MOAAATIAQN  AEITOYPTIQN (na?. TPOMOX
AEITOYPIIAZ EIZOAOY MOAANANAQN AEITOYPTIQN)

Koo xelplotnpiwv

EicoSo¢ SAFE 3 (NC)

EicoSoc¢ SAFE 4 (NC)

'E€050¢ SOKIUNC yla EAEYUEVA OUOTHUOTA ACPANEIOG
>eiplokr RS485.

14=A

15=B

JUvOeoN EEWTEPIKWY CUCTNUATWY TTPOYPAUUATIOHOU.
UvOEDN AMOUAKPUCUEVNG TTOPTAG HE AslToupyia SIMARG
TTOPTAG ACPOAAEIAG.

Tpopodooia e€apTnudTwv

W| © [N|ojni|h|WIN|=

14-15

16-17

‘E€0d0¢ “Zuvayeppog”

18 = NO (emaen xwpig téon)
19 = COM (emagn xwpic tédon)
20 = NC (emagn xwpig tédon)

18-19-20

‘E€0d0¢ “Kataotaon moptag”
21 =NO (emagn xwpig téon)
22 = COM (emapn xwpic tdon)
23 = NC (emagn xwpig tédon)

14) NIPOFPAMMATIZMOZX KENTPIKHZ MONAAAX (Fig. C1).
14.1) MENOY NMAPAMETPOI (FRr AT
(MINAKAZ “A” PARAMETERS)

14.2) MENOY AEITOYPTIEZ (Lol ic)
(MINAKAZ “B"” LOGIC)

14.3) MENOY PAAIOEMIKOINQNIA (-Ad ia)

21-22-23

Nertovpyia | Meprypapn
MpocOnkn Mmoutov Open

Add oPEn ouoxeTiel To eMOUPNTO PUITouTéV e TNV eviohry Open

Add KEY Mpoa6rikn Mmoutov Open Key

" OUOXETiCeL TO EMOUUNTO UITOUTOV HE TNV eVTOAr Open Key

Awaypaepn Katahoyou

ErRSE &Y MPOZOXH! Alaypd@el amd T uvAUN Tou S£kTn OAa Ta

amoOnKeupEva TNAEXELPLOTAPLA.

24 - VISTA SL A200 SMART

Avayvwon Kw8ikoU §£Ktn

cod rH Eppavilel Tov Kwdikd S€KTN ToU €ival avaykaiog yla tnv
avamapaywyr Twv TNAEXEIPIOTNPIwWV.
ON =Evepyorolei ToV TTPOYPAUMATIONS €€ AMOOTACEWS TwvV
KapTwv péow evag moumou W LINK mou éxet kataxwpnOei
Lk ot PVAN.

AuTr n evePYOTToinon TIAPAUEVEL EVEPYOTTOINHEVN YA 3
Aermta amé to teeutaio mdtnpatou tnAexeiplotnpiou W LINK.
OFF=NMpoypappatiopog W LINK amevepyomoinpévog.

- IHMANTIKHZHMEIQXH: TOMOOETHEITE XTO MPQTO ANOOHKEYMENO
THAEXEIPIZTHPIO TO ZHMA TOY KAEIAIOY MASTER.
Y& MePIMTWON XEIPOKIVNTOU TTPOYPAMMATIONOV, TO TTPWTO AmOONKEVPEVO
Aexelplotrplo kabopilel tov KQAIKO KAEIAIOY TOY AEKTH. O kw&1kd¢ autdg
€ival avayKaiog yla TNV avamapaywyn Twv TNAEXEIPLOTNPIWV.
O evowpatwpévog Sektng Clonix Sabétel emiong oplopéveq ONUAVTIKEG
TIPONYHEVEG AEITOVPYIEG:
« Avamapaywyr mourmol master (KUAOPEVOG 1 0TABEPOG KWOIKOC)
. lé\yanapaywyr'] Yla QVTIKATACTAON TTOUTIWY TTOU £X0UV KaTaxwpenBOei 1én oto
£KTN
- Alaxeipion Bc’xogq Sedopévwy moumwv
- Alayeipion opddag Sektwv
la T XPoN QUTWV TWV TIPONYHEVWV AEITOUPYIWV CUPBOUAEUBEITE TIC 0ONYiEg
Zoucpppnroi) TIPOYPOMHATIOTH YEVIKAG XPriongKai Tou O8nyou MNpoypaupatiopol
EKTWV.

14.4) MENOY NPOKAOOPIZMENEX (dEFRULE)
Emavagépel Tnv KeVTPIKN povdada oTi¢ TpoKaBopIopuéveg pUBUICELC.

14.5) MENOY QXA (LAnLUARLE)
Emavagépel TV KeVTpIKr) povada oTi mpokaBoplopéveg pUOUIOELC.

14.6) MENOY AYTOPPYOMIXH (RttoSEE) (Fig. R)

When this function is activated, the parameters relating to door movement and
obstacle detection are automatically set to their optimum values:

- Running speed during olpening

- Running speed during closing

- Opening slow-down distance

- Closing slow-down distance

- Opening deceleration distance

- Closing deceleration distance

- Acceleration

- Deceleration

- Abvapn avoiypatog

- Abvapn KAELOIUOTOG

3 complete cycles are performed as the autoset function is run.

Mpiv ekteNéoETE TNV AUTOPPUOUIOY, TIPETIEL VO OPICETE TOV TUTO TOU

GUGTHHATOG KAEISWHATOG TTOU EIZSEI TomoOeTnOei otV autoparn mopTa
(map. TPOMOZ AEITOYPTIAZ ZYXTHMATOZ EMIMAOKHX).

ﬁ While autoset is running, the anti-crush function is not active.
The door must not be stopped or slowed down at any point during its
travel while autoset is running.

14.7) MENOY ITATIZTIKQN

EppaviCel tnv ékdoon TG MAAKETAC, TOV apBUO TwV CUVONIKWY KUKAwV (O€
€KATOVTASEC), TOV aplOud Twv amoBnkeupévwy oMWy Kal ta 30 TeAeutaia
o@duata (ta 2 TpWTa Pneia avtioTolyouv otn Béon Kal Ta 2 TeheuTaia oTov
KWSIKO 0AApuaToc). To o@dApa 01 gival To o mpdoato.

14.8) MENOY PASSWORD
Emtpémel Tnv el0aywyr vog password yla Tov acUPHATO TIPOYPARMATIONS TNG
TAQKETOG.

15) NEITOYPTIA KENTPIKHX MONAAAZ:

15.1) TPOMOX AEITOYPIIAZ MOPTAZ

N&rtoupyia 0) Mopta pe otavtap Astroupyia (Fig. S).

AvTidpaon oTIG EVTOAEC:

- Open key:
Kivnon avoiypatog pe upnAn Taxutnta, Kivnon KAEIGIHaTOG HE apyr ToxUTnTa.
Avolyel kal evepyorrolei Tnv Kivnon Open-key, v evepyomoinBel pe tnv mépta
avolXtr, UnSeviCel To XpOVO EKKEVWON, EVW HE TNV TTOPTA KAEIOTE( TNV QVOILYEL
Me tnv mépTa avolxtn givat evepyn n HETPNON TOU XPOVOU EKKEVWONG,.
Katd To KAEIoIHOo Ta QTOKUTTAPA €V AVTIOTPEPOLY, AANA UTTAOKAPOUV TNV
kivnon. Otav ameheuBepwBOouv, ekteheital n péTpnon Tou TCA KAl TN CUVEXELD
ouveyicetal n Kivnon KAEloipaToc.
Katd tnv kivnon Open-key, dev gival evepyd Ta pavtdp.

- EEwTepIKO pavtap:
ExteAei Kivnon pe vYnA TaxvTnTa.
Avoiyel, JE TNV TOPTA aVOLXTH EVEPYOTIOLEL TO XPOVO AUTOUATOU KAEIGIHATOG,
€dv gvepyorolnBei pe tnv mopTa avolxt Undevifel To xpovo autduatou
KAELOIUATOG.
Edv pe Tnv mépta avoly T ixe evepyomolnBei o xpovog ekkévwong amd Open-
key, 0 xpOVOG aUTOC HETATPEMETAL O XPOVO AUTOUATOU KAEIGIHATOG.
MeTtd 10 )Sf\aévo autopatou kAsloipatog (TCA) ekteleital To KAEioIO.
Katd to KAgioluo evepyomolei To dvolypa.

- Eowtepikod pavtap:
ExkTeAei Kivnon pe uPnAni TaxvTnTa.
Avoiyel, pe TV TOPTA QVOIXT| EVEPYOTIOLE] TO XPGVO auTOpaToU KAewipaTog (TCA),
€4V evePYOTTOINBEL e TNV TTOPTA AVOIXTH UNSEVICEL TO XPOVO QUTOUATOU KAEIGIUATOC,
Eav pe tnv mépta avolyth ixe evepyomolnBei o xpovog ekkévwang amd Open-
key, 0 xpOVOG AUTOC HETATPEMETAL O XPOVO AUTOUATOU KAEIGIHATOG,.
Metd To '&)Ovo QUTOUATOU KAEIGIATOG EKTENEITAL TO KAEIOIUO.
Katd 1o kA&iopo evepyorolei To dvolypua.

- ZUOTNHA ac@PAAEiag KaTA TO AVOlyHa:
Katd to dvotypa PmAoKApEL TRV Kivnon €wg Tnv ameAeuBépwaor Tou.
Me tnv mépta avoixtr undeviel tov TCA 1 To XpOVO EKKEVWONG.
Edv eivalevepyomolnpevo, Sev EMTPETEITNV EKKIVNON AVOIYUATOC 1 KAELGIHATOC,

D814264 0AA01_01
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- YOotnua ac@aleiag “detection zone”:
Katd to avolypa, n eméufacn autol Tou GUOTHUATOG TTPOKAAEI TRV TpowBOnon
HE HELWHEVN TaxUTNTA Kat SUVAHN. ZTIG ANEG PACEIS eV €xel Kapia emidpaon.
Edv eival mpoypappatiopévo we “un eheypévo” (SAFEX = 4), emtpénel v
EVEPYOTTOINON TOU QVOIYHATOG PE MEWWHEVN TaXUTNTA Kal SUVAN e alodntrpa
KATEINNUUEVO Kal e TOPTA KAELOTH Kal aKivnrg.
Edv gival mpoypappatiopévo we “eheypévo” (SAFEX = 5), AEN emtpénel v
EVEPYOTTOINON TOU QVOIYHATOG PE HEIWUEVN TaXUTNTA Kal SUVAN HE atodntrpa
KATEINNUMUEVO Kal PE TTOPTA KAEIOTH KAl aKivnTn.
- Zuotnpa acpaleiag Katd To KAgioipo:
Katd To KAEIOIHO avTIoTPEQEL TNV Kivnon.
Me tnv mépta avorxt undeviet tov TCA i To XpOVO EKKEVWONG.
Edv eivaievepyomoinpevo, Sev EMTPETELITNV EKKIVNON AVOIYHATOG H KAELGIHATOG.
- Stop:
MTmAOKAPEL TNV Kivnon Kal aKUPWVEL OAEG TIG EVTOAEG.
Nertoupyia 1) Mopta KAEIOTA TN VUXTA
Alapopég o€ 0§éon UE TN Aettoupyia oTdvtap:
- N MOPTA KAEIVEL Py KAl TTAPAMEVEL KAEIOTH
- \eltoupyia mavikou avevepyn
- gvepyn povov n eicodo¢ Open-key (avoiyetypriyopa, dvolypa ylato Xpovo
EKKEVWONG, KAEIVEL apYQ)
- KATd TO KAEIOIHO TA QWTOKUTTAPA MIMAOKAPOULV TNV Kivnon 600
TIAPAMEVOUV EVEPYOTTOINUEVA XWPIG VA avoiyouv Tnv OPTa.
3 e SIMAECTTOPTECACPANEING N ECWTEPIKNA KALN EEWTEPIKN TTOPTATIPOYPaApati{ovTal
yia “kAe{o1po T vuxTa”.
N&rtoupyia 2) Mopta KAEIGTA TRV nuépa
Al0@opEC o€ OxEoN HE TN Aettoupyia otavTap:
- N MOPTA KAEIVEL APYA KAl TAPAPEVEL KAEIOTN
- \ertoupyia mavikou evepyn
- evepyn Hovov n eicodog Open-key (avoiyel ypriyopa, dvotypa yia 1o Xpdvo
eKKEVWONG, KAEIVEL 0pYA)
- KATA TO KAEIOI0 T QWTOKUTTAPA UTTAOKAPOUV TNV Kivnon 600 TTapapévouV
EVEPYOTIOINMEVA XWPIG VO avoiyouv TV mopTa
H Aertoupyia autr Sev emtpémetal og SIMAEC TOPTEC AOPANEIQC.
N&rroupyia 3) Mopta evteAwG avoriyTy.
Al0@opEC O Ox€on UE TN AelToupyia otavtap:
- r‘s\népTa AVOIYEL EVTEAWG HE apyr TaXUTNTA KOl TTOPAUEVEL AVOLKTH
T e SIMAEGTIOPTEGAOPAAEING N EOWTEPIKI KALN ECWTEPIKN TTOPTATIPOYPAUpaTi{ovTal
Y10 "eVTeADG avolX T
Nertovpyia 4) Mopta ev pépet avoiyTn.
Ala@OPEG Og OxEoN HE TN AELT oUpYia oTAVTaP:
- 1 TMOPTA AVOIYEL €V UEPEL (TTPOYPAMMATI(OMEVN TIUA “HEPIKS Avolypa”) e
apyn TaxUTNTA Kal TTAPAUEVEL AVOLXTH
H Aertoupyia autn Sev emtpémnetal oe SIMAEG TOPTEC AOPANEIQC.
Mertouvpyia 5) Mepiko avorlypa
Al0@opEC O Oxéon UE TN AelToupyia oTavtap:
- i61a pe T Asttoupyia otdvtap, aAAd o dvolypa Stakdmtetal oTn 6éon
“UEPIKO Avolypa”,
e SIMAECTIOPTECACPANEING N EOWTEPIKN KaLN EEWTEPIKA TTOPTATIPOYPApUaTi(ovTal
yla “HEPIKO Avolypa”.
Aertoupyia 6) Avolypa @apHaKeiov
Al0@opég o€ oxéon HE T Aettoupyia otdvtap:
- N MOPTA Avoiyel Kal KAEIVEL UE apyr) TAXUTNTA KAl AKIVNTOTIOLE(TAL OTNV
npokaBoplopévn Béon “dvolypa gappuakeiov”
- evepyn gival pévov n eviohri Open-key
- 8gv gival evepyd T AUTOPATA KAELGIMATA
- KOTA TO KAEICIMO TA TOKUTTAPA UTTAOKAPOULV TNV Kivnon 600
TIAPAMEVOUV EVEPYOTTOINUEVA XWPIG VA avoiyouv Tnv TOPTA.
H Aerroupyia autr Sev emtpenetal o SUMAEG TOPTEG AOPANELAC.
Aertoupyia 7) Aurhi) mépta acpaleiag avorXtii MPog To ecwtePIkd (Mévo
yla Asettoupyia SImANG mopTag ac@aleiag)
H e€wtepikn mopTa mpoypappatieTal yia “KAEIOTH TV Nuépa’”
H gowTepikn mdpTa mpoypappatiCeTal yia “evieAwg avolytn”
Nerroupyia 8) AimA mopTa ac@aleiag avolXTr mpog To eEwTtePko (Movo yia
A&rroupyia SimA ¢ MOpTag ac@aleiag)
H ewtepikn mopTa mpoypaupatieTal yia “evteAws avolxty”.
H ecwTepIkn TOPTA TIPOYPAUATICETAL YA “KAEIOTH TNV NUEPA”.

15.2) TPOMOX AEITOYPTIAZ PANTAP

N&rroupyia 0) Pavtdp pe Aetrtoupyia otavtap:

- EVEPYO TO EOWTEPIKO PaVTAP

- EVEPYO TO €€WTEPIKO pavTap

Aertouvpyia 1) ECwtepIko pavtap

- EVEPYO UOVO TO ECWTEPIKO pAVTAP

(og Aertoupyia SIMARG MopTag ao@aleiag eival evepyd HOVO TO ECWTEPIKO PAVTAP
ToU Krlpiouy

Aerroupyia 2) E§wtepiké pavtap

- EVEPYO HOVO TO EEWTEPIKO paVTAP

(o€ Aertoupyia SUTAAC TOPTAG ACPAAEING Eival EVEPYO UOVO TO EEWTEPIKO pAVTAP
TOU KTIpiou)

15.3) TPOMNOX AEITOYPIIAZ BOMBHTH

Aerroupyia 0:

O BouPnTtrigSev ekméumeLkaveévav X0 KATa tn SIdpKela Twy KIvAoswv. Emepaivel
OVO OETIEPIMTWON EKTAKTNG AVAYKNG VLA VA ETIIONAVEL EVOEXOEVATIPOBANHATA
£1ITOVPYIAC.

N&rroupyia 1:

O BouPnTrigevepyomoleitaloTnv apxr KABE Kivnongavoiypatogr oTnvavTioTpon

¢ Kivnong.

N&rroupyia 2:

O BouPnTr¢ evepyoroleital oTnv apyr KABE Kivnong avoiypatog Kal KAELoipaTtog

1} 0TNV AVTIOTPO®N TNG Kivnong.

Aegrovpyia 3:

O BouPnTnc evepyomoleital yia OAn T StdpKela TNG Kivnong.

Aerrovpyia 4:

O BopPNTrg NXel Katd TNV Kivnon avoiypatog €4V TO gWTOKUTTAPO AVOiyHaTog

eival evepyormolnpévo.

15.4) TPONOX AEITOYPIIAZ ZYXTHMATOX EMNAOKHX
Aerovpyia 0:

MoTép mavta Eepumhokaptopiévo (ouvexrig Tpopodoacia KAEISapldc)
Aerovpyia 1:

MoTép UmAoKapIopEVO o€ BEon KAELDiUATOG

A&toupyia 2:

MoTép UMAOKOPIOPEVO KABE POPA TTOU €ival AKIVNTOTOINUEVO

Asgitouvpyia 3:

MoTép UMAOKAPIOPEVO KABE POPA TTOU PEVEL AKIVNTOTIOINUEVO TTAVW Ao 20s
Aertovpyia 4:

To potép avtidpd pe Suvaun 10N otnv andmelpa mapafiaong avoiyuatog
Aertovpyia 5:

To poTép avtidpd pe T péylotn Suvapn otnv anomelpa mapafiacng avoiypatog
Aerroupyia 6:

“EAaoTikd”. Ta xprion pévo oTi¢ eyKatacTtdoelg e ot “VISTA ELA”

Aertovpyia 7:

Ma xpnon HoOvo oTIC eyKataoTaoelg He “ELA SL 24.B KIT” MNa Aenmtopépeleg
aVAPOPIKA UE TN Agttoupyia cupBouleuBeite TO avTioTOLXO EYXELPISIO.
Aerrovpyia 8:

MNa xpnon povo otig eykataotdoelg pe “ELA SL 24.B KIT” Ta Aentopépeleg
ava@PopPIKA UE T Asttoupyia cupBouleuBeite To avTioTolXo EyxeLPiSIO.
Nertoupyia 9:

Xpnotpomolnote pe NAektpo-amocVUNAEEN Fail-safe: é€08o¢ Tpopodotnuévn pe
TOPTA KAEIOTH KAl PN TPo@odoTNpEVN 0 OAEC TIC AANEC PADELC.

15.5) TPONOZ AEITOYPIIAZ EIZOAOY MOAAANAQN AEITOYPIIQN
Aertouvpyia 0:

Eicobo¢ NO, avoiyel kat Tapapével avolxTr 000 gival evepyoroinuévn n €icodog.
Katd 1o Gvotypa ayvoouvtal evEeXOHEVO CUCTHATA ACPAAEING TTOU £XOUV PUBLIOTEI
w¢ "evePyd Katd To Avolyua”

Aertovpyia 1:

Eicodo¢ NO, kAeivel Kal mapauével KAELOTH 000 €ivatl evepyoroinuévn n €icodog
A&rtoupyia 2:

Eicobo¢ NC, avoiyel Kal Tapayével avolytr) 600 gival evepyomoinuévn n €icodog.
Katdto avotypa ayvoouvtaleveeXOUEVO CUCTI AT ACPAAEIAGTIOU £XOUV PUBUIOTEI
WG "evePyd Katd 1o votypa”

Aertovpyia 3:

Eicodo¢ NC, kheivel kat Tapapével KAelOTH 600 gival evepyorolnpuévn n €i0odog
Aertovpyia 4:

Eioob0¢ <NO: av gival evepyn pubuioTe “tpomog Aeitoupyiag moptag”’= 1 dnhadn

”

“mépta KAEOTH TN vUXTa”.

15.6) TPOMOX AEITOYPFIAX EEOAOY XYNATEPMOY
H €£080¢ cuvayepHOU EVEPYOTIOLEITAL OTIC AKOAOUOEG TIEPIMITWOELG:
- N TOPTA MAPAPEVEL AVOLYTH ATTO GWTOKUTTAPO Yla XPOVO TTou uttepBaivel
TV MAPAUETPO “XPOVOG_ouvayepupov”
- UTTGPXEL ouvayEPUOG epmodiou
- EMIKEIPEITAL AVolyUa eVvw N TOPTA TTApEXEL avTiBetn SUvaun (TUTog
KAEWSaplag =4n5)
H é§0d0¢ ouvayeppov anavapgonotei‘rcu OTIG AKOAOUOEG TEPIMTWOEIG:
- 4TaV PTACEL OTO TEPHATIKO O1aSPOUNG KAEIGIMATOG
- méCovVTag TO PITouTOV stop

15.7) TPONOZ AEITOYPIIAZ EOAOY KATAZTAZHZ NMOPTAZ
Agtouvpyia 0:

‘E€080¢ evepyn) €dv n mépTa Sev gival EVIEAWG KAEIOTH
Aegrtovpyia 1:

'E€0d0¢ evepyn €dv n mOPTA Sev €ival EVIEAWG AVOIXTH

15.8) AEITOYPTIA MANIKOY

“ON” ‘Otav anmouotddlet n taon Siktvou Kat gival cuvdedepévn n umatapia, n
TTOPTA EKTENEI VA TTANPEG AVOLY O KL O TN OUVEXELD UTTAOKAPEL AVOIXTH.
Katd 1o dvolypa ayvoouvtal evOeXOUEVO CUOTHHATA AO@AAEiag TToU
€x0ouV PUBUIOTEI WG "evepyd KATA TO Avolypd”.

“OFF” ‘Otav amouctadetn taon SIKTOou, N TOPTA AVOiYEL KALTTAPAHEVELAVOIXTA

€4V N TAON TNG prmatapiag méoet kaTw amd ta 20V. Katd 1o dvotypa
AYVOOUVTAL EVOEXOUEVA CUCTHOTA AOPAAEING TTOU €XOUV PUBUIOTEL WG
"evePyd KATA TO Avotypa”

15.9) AEITOYPTIA MPOXTAZIAZ AMO LYNOAIYH

Edv éva eumodio mapepPAnbei otnv kKivnon tng méptag kail tnv empPBpaduvel, n

TOPTA AVTIOTPEPEL TNV KivNoN TNG O€ PAoN KAEIGIPATOC 1} aKlvnToTolEiTal O

gc’xon avoiypatoc. Hevaiobnoia pubuiletatamd tnv 006vn pEow Twv TapapéTpwy
UVaUN avoiypatog Kal SUvVapn KAELGIaTOC.

15.10) ZYNAEZH NEPIZZOTEPQN OYPQN ME KENTPIKO EAErXO (Fig. AH)
TuppouleuBsite Tig 08nyieg Twv povadwv U-LINK

OL KEVTPIKEG EVTONEG gival:

a) Open-key amd pmoutdv. ONe¢ ot TOPTEG TNG idlag {wvng avoiyouv Kal, HETA
™V TaPoS0 Tou EMAEYUEVOU XPOVOU EKKEVWONG, KAEIVOUV ETTAVEPKOMEVES
oTn A&tToupyia o €XEl TTPOYPAUUATIOTE! IE TOV EMAOYEA AEITOUPYIWV TOU
mivaka master. H evtoAr) autn eivat xpriolun \Qa NV gicodo to TMPwI Kal TNV
€€000 PeTd TN SlapopPwon TG AelToupyiag KAELOTH T vOXTA.

Khelotr Tn vixTa. OAeg oL mopteg TG {wvng mpoypapuatifovial wg “KAeoTég
™ voxta”

c) Khelot)nvnuépa. OhegotméptecTng {Wvngmpoypappati{ovTal WG KAEIOTEG

d

b

=

v nuépa”

EvteAc/pepIKWG avolTr. OAeg ol mopTeG TG {wvng mpoypappatifovtal wg

"EVTENWC/MEPIKWG AVOIXTEC”.

e) Eowtepiko/e€wtepiko pavtdp A povov e€wtepiko pavtdp. OAeg oL mopTECTNG
{Wwvng avoiyouv POVo HE TO ECWTEPIKO PAVTAP.

25.11) ?:YNAEZH 2 OYPQN ZE AEITOYPTIA AINMAHZ NOPTAX AXOAANEIAZ
Fig. AG
Juvbéoelg kal pubuioelg:
H Aettoupyia SimAng moptag ac@aleiag mepIAapPAvel 2 aUTOUOTEG TTOPTEG
OLVOESEPEVEC HEOW TNG OEIPLOKAG BVpag 485:

- (1) EZQTEPIKH

- (2) EXQTEPIKH
Eivat ouvbedepéva 3 pavtdp:

- (A) EEQTEPIKO PANTAP ()ouvésésuévo 070 e§WTEPIKO PaVTAP TNG

EZQTEPIKHX NMAAKETAX
- (B) PANTAP KENTPIKHZ MONAAAY (cuvdedepévo 0TO EOWTEPIKO pavTap
™¢ EEQTEPIKHE povadac)
- (C) EZQTEPIKO PANTAP (cuvdedepévo 0To E0WTEPIKO pAVTAP TNG
EXQTEPIKHE povadag)
‘ONeg o1 ANNeG ioodol evepyomoinong kal ac@aleiag eENéyxovtal autéuata amod
v EXQTEPIKH kat EZQTEPIKH mépta.
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Ma TNV emAoyn TN Aettoupyiag SIMANG moOPTAG ac@aleiag:
- puBpiote AINAH MOPTA AXOAAEIAY=2 otnv EZQTEPIKH mopta
- puBuiote AINAH MOPTA AZQAAEIAZ=1 otnv EXQTEPIKH nmépta

MpPocd10pIGHAG AEITOVPYIWV TWV PAVTAP

« Pavtap A e§wtepikng moptag (1)
Me TIG TOPTEG KAEIOTEG EVEPYOTTOLEL TO AVOLYHA TNG EEWTEPIKAG TOPTAG KAl
EMTPEMEITNVITPOO A0 OTO ECWTEPIKO TOU XWPOU ACPAAEiaG. EQv n e0wTEPIKN
nopIa ival avolXTr, IPETEL TTPWTA VA KAEIOEL yla va avoigel n e€wTepikn). Ze
TMEPIMTWOT TAUTOXPOVWYV EVIOAWV, TPOTEPAIOTNTAEXELN EEWTEPIKI TOPTA.
‘Otavn e§WTEPIKN TTOPTA KAEIOEL, EVEPYOTTOLEI TO AVOLY A TNG ECWTEPIKAGTTOPTAG
Kal EMTPEMEL TNV €l0060 OTO KTiplo.

« Pavtdap B 070 KévTpo TOU XWpou ac@aleiag
Y€ KaVoVIKA Aettoupyia avixveUel TNV TAPOUGia aTOUOU VIO TOU XWPOU
ao@AAEIQG Kal EMTPEMEL KATA TNV €£060 TO Avolypa TNG EEWTEPIKNAG TOPTAC
HOAIG KAEIOEL N ECWTEPIKN. € TTEPIMTWON EKTOAKTNG AVAYKNG, META TNV €i0060
0TO XWPO acPaleiag, v Sev avoi€el n AN mOPTa, EMTPEMEL TO AVOLYHA TNG
noptag mou eméTpePe Tn SiéENevON.

« Pavtap C eowtepIKng mMopTag (2)
Me TIC TOPTEG KAEIOTEG EVEPYOTIOLEL TO AVOLYHA TNG ECWTEPIKNG TTOPTAG KAl
ETMTPETEL TNV TTPOCAON OTO XWPO ACPAAEING ATTO TO ECWTEPIKO TOU KTIPioU.

MvAKAX “A” PARAMETERS (PFArAf)

Eav n e€wtepikn mopTa gival avoiyTr, MpEmel mpwTa va KAE{OEeL yia va avoigel
N ECWTEPIKI. Z€ MEPIMTWON TAUTOXPOVWV EVIOAWV, TPOTEPALOTNTA EXEL N
e§wTEPIKN MOPTA.

15.12) ANTIZTPOO'H KATEYOYNXZHZE FIG. AK

16) MPOAIPETIKEX MONAAEX U-LINK
JupPouAevBeite TIG 06nyieg TwV povadwy U-link

17) ENANA®OPA TQN EPFTOZTAZIAKQN PYOMIZEQN (Fig.U)

NMPOXOXH! Emavagépel TNV KEVIPIKI HOVASA OTIG EPYOCTACIOKEG TIMEG KAl
SlaypagovTtal 6Aot ol TOUTOi A6 TN VA HN.

MPOXOXH! H AavBaopuévn puBuion pmopei va mpokaléoel atuxripata i BAAREG.
- AlakoyTte tnv Tdon otnv mhakéta (Fig.U ap.1)

- Avoi€te TnVv €icodo Stop kal TEoTE TAUTOXPOVA Ta HmouTtov - Kat OK (Fig.U ap.2)
- Awote Tdon otnv makéta (Fig.U ap.3)

-3TNvoBovn eppavifetaito RST, evtog 3 Seut. emBePaiwote méOVTAGTO UITOUTOV
OK (Fig.U ap.4)

- Mepipévete ué)s{al va oAokAnpwOei n dtadikacia (Fig.U ap.5)

- H dadikacia ohokAnpwOnke (Fig.U ap.6)

MAPAMETPOZ | MIN | MAX | DEFAULT | mpocwm.

Opiopog

MEPIFPA®H

tch 0 60 4

Xpovog autdpatou KAELoipaTog [s]

cLERF E 1 99 30 Xpbvog ekkévwong [s]

ALAFD £ 7 1 920 30

Xpdvog cuvayeppou [s]

MeTaTNVIIAPoS0 TOUEMAEYUEVOL XPOVOU, CETIEQITTTWO svspyorro(r]og
TWV 8wr01<urrd_pwv, KAgivel n emaery SYNAFEPMOZ (map. TPOMMO!
AEITOYPIIAY EZOAQY XYNAI'EPMOY)

oPEn ink Mepikd dvotypa [%]

PuBuiel To TOCOOTO HEPIKOU AVOIYHATOG WG TTPOG TO GUVOAIKO
Aavolypa otn Aettoupyia “Mepiko dvolypa”.

oPEn inli

(CHAR5

Avolypa @appakeiov [cm]
o}

EkatooTd avoiypatog otn Asttoupyia “Avolypa QappaKeiov”.

RccEL 1 10 5 (F||<::J|. C2-
(CHAR PERC 41) *

KaumuAn Asrrn'c’xxuvor]c []

EmAéyel v emrtdyuvon NG moéptag OTIG eKKIVAOEIG (1=min.,
10=max). H Aertoupyia autoppuBuIonNG pubuitel autdpata
QUTAV TNV TTAPAUETPO. META TV evdexduevn Tpomomoinon
QUTAC TNC TTOPAUETPOU EKTENEITAL Evag TMAPNG KUKAOG puBUIoNG
(avayvwpiletat amd éva CLVEXEC UMUT TOU EouBnrr’] Kal amod TNV
evbeign SET otnv 0Bovn), kata TN Sidpkeia Tou omoiou bev eival
€VEPYN N avayvwplon Tou eumodiou.

br AKE 1 10 5 Ry Co s

Kapmuin s)randéuvor]c []

EmAéyel tnv emPBpaduvon tng moptag ot evOIAUETES OTACEIS
(oxt ota TeppATIKA Sdtadpopng). (1=min., 10=max). H Aettoupyia
auToppLBUIoNG PUBUICel auTOUATA AUTAY TNV TAPAUETPO. MeTA TV
€vBeXOUEVN TPOTIOTOINGN AUTAG TG TTAPAMETPOU EKTEAEITAL €vag
TARPNG KUKAOG pUBUIO crzava VwPIfeTal amd £Va CUVEXEG UITUT TOU
BouPntA kat amo Ty évoeiEn SET otnv 086vn), katd tn OldpKela TOU
oTolou OgV gival EVEPYH N AVOyVWPLoN Tou Umodiou.

oP.d {5E5Lol 1 20

Anéotaon PooEyyiong
avoiypatog [cm] (Fig. C2 - E)

PuBpiel tnv amootaon mPooéyyiong OTO TEPUATIKG Sladpopurig
avolypatog. To Sidotnua autod eKTeAEITaL PE XapNAR TaxutnTa.

AmoécTtacn mpooE: I}llO C
KAELOIUATOG cm]?’ig. 2-F)

PuBpiCel tnv_amdéotacn mpooéyylong oTo TEPUATIKO Sladpoung
KAELGIPATOC. To S1A0TNHA AUTO EKTEAEITAL LE XAUNAN TOXUTNTA.

oPd SkdEcEL 10 70

50

Anéotaon emPpaduvong
avoiypatog [cm] (Fig. C2 - C)

EmAéyel tnv amootaon mou Slavuel n mopTa yla petdfaocn amo
uupr;\)\r'] O€ XauNAR TaXUTNTA KATA TO QVOLYHA.

H' Asrtoupyia  autoppuBuiong pubuilel autdpata autiv v
TTAPAUETPO.

MeTd TV ev8exOpevn TPOTTOTOINGN AUTHG TG TOPAUETPOU EKTEAETAL
€vag MANPNS KUKAOG pubuiong (avangpi(swl amo €vVa GUVEXEG UL
Tou oy nrg' Kal amo v évdeign SET otnv 086vn), katd T dldpKela
Tou omolou dev gival evepyn n avayvwplon Tou eumodiou.

cld {5kdEcEL | 10 70

50

Anodotaon empBpaduvong
KAetoipatog [cm] (Fig. C2 - D)

EmAéyel Tnv amootaon mou Slavuel n mopTa yla pETABacn amo
Ulj)l’;\)\r'] O€ XapunAn TaxuTnTa Katd To KAEioIuo.

H' Asitoupyia  autoppuBuiong pubuilel autdépata autiv v
TTOPAUETPO.

MeTd TV evexdpevn TpOmomoinon auTAG TG TOPAUETPOU EKTEAETAL
€vag MANPng KUKAoG pubuiong (avangp({sml amd €va CUVEXECG ML
Tou BopPnTA Kat amé Tnv évdelgn SET otnv 006vn), Katd ) Oldpkela
Tou omolov dev gival EVEPYN n avayvwplon Tou gumodiou.

of SPEEd 4 929

60

Tayvtnta avoiypatog [%]
(Fig.C2-G)

PuBpilel Tnv Tax0TNTa O TIPEMEL VA PTAGEL N TOPTA OTO AVOLYMa,
WG TOO000TO TNG HEYIOTNG TAXUTNTAG TOU evepyoToInTry. H Aettoupyia
auTtoppLBuiong puBUiCel autopaTa AUTAY TNV TAPAUETPO. MeTA TV
€v8EXOUEVN TPOTIOTOINGN AUTAG TNG TMAPAUETPOU EKTEAEITAL évag
TARPNS KUKAOG pUBUIO crlava vwpiletal amd éva GUVEXEG UTTLTT TOU
Bopﬁnrg’ Katamod tnv évoelgn SET otnv 066vn), Katd Tn OlAPKELD TOU
ormolou dev ival Evepyr N avayvwpion Tou eumodiou.

cL SPEEd 4 929

60

Taxutnta KAEloipatoc [%]
(Fié‘ Cr2] -H) !

PuBuilel Tnv TaxUTNTa TTOUL TIPEMEL VA PTACEL N TTOPTA OTO KAEIOIUO,
WG TOOOOTO TNG MEYIOTNG TAXUTNTOG TOU EVEPYOTIOINTH.

H Aerroupyia  autoppBuong _ pubpilel  autopata  authv
v TopdueTpo. Metd Vv evdexdUEVN TpoTOTIOiNON AUTNG
NG TOPAUETPOU  EKTENEITAl €évag TARPNG KUKAOG pubuiong
(avavagi £Tal a6 _éva OUVEXEG Ut Tou BouPnTh Kat amo Tnv
evbeign SET otnv 0Bovn), katd Tn Sidpkela Tou omoiou Sev eival
€VEPYN N avayvwplon Tou eumodiou.

oPForcE 1 99

75

AUvapn avoiypatog [%]

PuBpiCel Tnv evaiobnoia oto gpmodio katd to dvoiypa (1=péy.,
99=geAdy.) H Aertoupyia auro%meulonc pUBWICel autopaTa AUTHY TV
TIAPAUETPO OTNV Tlstl”] 10%. O xproTnNG UMopei va peTaBdAel autrv
TNV TOPAUETPO AVAAOYWG UE TNV avaykaia evaodnaia og epmddio.

cLSForcE 1 929

75

AOvapn KAeloipatog [%]

PuBpiet v euaiobnoia oto gumodio katd To KAgioo (1=péy.,
99=geAdy.) H Aertoupyia auro%)f)eulonc puBUIlel autdpaTa QUTAV TNV
TIAPAUETPO OTNV TlKI"] 10%. O xpoTNG UMopei va peTaBdAel autrv
NV TOPAUETPO AVAAOYWE UE TNV avaykaia evatodnoia og epmddio.

*Avagpopd yla ¢popnTo TIPOYPAMHUATIOTH YEVIKAG XPAONG.
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TABLE “B” LOGIC MENU (Lol ic)

INHEIWOTE
NOTIKH OPIZMOX DEFAULT ™ NEPIFPAOH
pUOMION
- X 66V AUTOLATOU KAELGILIOTO 1 1 Evepyomoinon/Anevepyomoinon Autopatwy KAeoiudtwy
c pOVOG aUTOH Haroc 0 (TCA kat Xpdvoc Ekkévwonc)
Ank 1PAA Avolypa mmavikoU (pmatapia) 0 1 Evepyomoinon/Amnevepyomoinon Agitouvpyiag Mavikov
! ! (LOGIC 83)* 0 (map. AEITOYPTIA MANIKOY)
RN 1
Eg’,; biob YSpaUAIKA KpoUon KATd To Avolyua 0 5 Evepyomoinon / amevepyomoinon USPAUAIKNAG KpoUoNG 0To Avolyua
1 TPOMOTIOINCTE QUTH| TNV TIAPAHETPO AV OéAeTe va aMAeTe TN opd avoiyuaToq.
fnu, d ir. AvTIoTpO®N) KateLBUVONG avoiyuatog 0 Fig.AK
Nerroupyia otavtap. Fig. AK
0 Eicodo¢ Siapopewpévn wg evepyoroinpévn ac@AAELa KATd TO Avolyud.
AapéPEWON TNC E10680U 1 Eicodog Slapoppwpévn wg evepyoroinuévn AoPAELa KATA TO AVOLyua HE
aopaheiac SAFE 1. £AEYXO TNG OWOTHG A&lToupyiag otnv apyr KAOE Kivhong.
2 Eicodo¢ Siapopewpévn wg evepyoroinpévn ao@AAELa KATA TO KAEIGIO.
(Fig. S1, 52, S3, S4) i 3 ¢ A\ : Aedl
SAFE | ! 0 Eico80¢ Slapoppwuévn wg EVEPYOTTOINHEVN ACPANELD KATA TO KAEICIHO HE
! (Fig.T1,T2,T3,T4) 3 £\EYX0 TNC OWOTAC AEIToUpYiac oThv apyr KEBe kivnonc.
(Map. 15.1 “AvTiSpacn oTic eviohéc”) 4 Féctt)&c;g 6|auop,(,pwpévr] WG EVEPYOTIOINUEVN AOPAAELD KATA TO AVOLYUA PE
etection zone”.
5 Eiooéog 6|auop<pwuf'.vr1 wg evspyorrqtr]pévn aoq?d)\sla Katd Y dyonyga ME
“detection zone” pe éAeyxo TNG OWOTHG AEIToupYiag oTnv apxr KABE Kivnong.
0 Eicobo¢ Slapoppwuévn wg evepyoroinuévn AoPANELD KATA TO AVOLYUA.
AapéEEWON TNC E10650U 1 E(ooéoc élauoptp’wuévn w¢ elvepyonomus”vr]’ac(pc’ﬁ)\ela KOTA TO Avolyud HE
aopaeiac SAFE 2. €AeYXO TNG OWOTHG Agttoupyiag otnv apyr KAOe Kivhong.
2 Eicodo¢ Siapopewpévn wg evepyoroinpévn ao@AAELa KATA TO KAEIOIO.
(Fig. S1,S2, S3,54) p ; - - - -
AF ! 2 Eico80¢ Slapop@wuévn wg evepYOTTOINUEV ACPANELD KATA TO KAEICIHO pE
SRFE 2 (Fig.T1,72,73,T4) 3 €AEYXO TNG OWOTHG A&lToupyiag otnv apyn KAOe Kivhong.
(Map. 15.1 “AvTiSpacn oTic eviohéc”) 4 Eécf()éq[g 6|auop,(,pwuévr1 WG EVEPYOTIOINUEVN ACPANELQ KATA TO AVOLYUA UE
etection zone”.
5 Eiooéog 6|auopcpwp’évn WG EVEPYOTTOINUEVN aoq?d)\sta KATA TO GVOLYHat PE
“detection zone” pe €Aeyxo TNG OWOTHG AElToupyiag oTnv apxr KABE Kivnong.
0 Eicob0¢ Slapoppwpévn wg evepyoroinuévn aoPANELD KOTA TO AVOLYUa.
AlOP6PEWON TNC E16680U 1 Eiooéoc 6|auop(p’wuévn wg e’vepyorromué’vn’aowc’i)\aq KaTtd TO Avolyua HE
aopaheiac SAFE 3. €AEYX0 TNG OWOTHG Aeltoupyiag otnv apyn KAOe Kivhong.
2 Eicobo¢ Siapoppwuévn we evepyoroinuévn Ac@ANELD KATA TO KAEICIUO.
(Fig. S1,52,S3,54) Eicodoc & . . A\ . Aei
AF ! 0 {0080¢ SlapopPwEVn WG EvEPyoTTOINUEVN AOPANELA KATA TO KAEIOIUO pE
SRFE 3 (Fig.T1,72,73,T4) 3 £\eyX0 TNC OWOTHC AErToupyiag oTnv apxr KEOe Kivnonc.
(Nap. 15.1 “AvTiSpacn oTiC eVTOAEC) 2 ‘I‘Eé(;(t)gc(%icoﬂzg(r)‘gﬁpwuévn WG EVEPYOTIOINUEVN ACPANELQ KATA TO AVOLYUA E
5 Eicodog élauop¢wu§vn WG EVEPYOTTOINUEVN aoq;d)\sla KATA TO AVOLypa PE
“detection zone” pe €Aeyxo TNG OWOTHG AElToupyiag oTnv apxr KABE Kivnong.
0 Eicodo¢ Siapop@wpévn wg vepyoToinpEVN ACPANELD KATA TO AVOLyUd.
AlOP6PEWON TNC £16680U 1 Eiooéoc 6|auop<prwus’vr1 wg elvspyorrompérvn'qotpc"l)\eta KaTtd 1O Avolyua e
aoaheiac SAFE 4. €NEYXO TNG OWOTNG AEITOUpYiag oTnv apxr KABe Kivnong.
2 Eicob0¢ Slapoppwévn wg evepyoTroinuévn AoPAAELD KOTA TO KAEICIJO.
Fig.S1, 52, S3, S4) P : ; - - -
SAFE Y ( ! 2 Eicobo¢ Slapoppwévn we eVEPYOTTOINUEVN ACPANELD KATA TO KAEIOIMO pE
(Fig.T1,72,73,T4) 3 £\eyX0 TNC OWOTAC AErToupyiag otnv apxr KAOe Kivnonc.
(Nap. 15.1 “AvTiSpacn oTiC eVTOAEC) 4 Fé(;?ggicoﬂc;gggﬁpwpévn WG EVEPYOTIOINUEVN AOPANELN KATA TO AVOLYUA UE
5 Eicodo¢ Siapop@wpévn wg evepyoroinpéVn aoPAAELD KATA TO AVOLYUd e
“detection zone” pe €Aeyxo TNG OWOTNG AElToUPYiag oTnv apyri KABe Kivnong.
0
Mo oL . . . TOmog moMam\wv Aettoupylwv [J. EmAéyel Tov Tpémo Aertoupyiag Tng £10650u
AL £ F',,F,'-'“C Tpﬁg)&caﬁf){g’vu g‘%j‘%‘?ﬁ“ 0 2 TOMam\@V Aertoupyldv (map. TPOMOS. AEITOYPTIAS EISOAOY MOAAAMAQN
inPu Py 3 AEITOYPTION).
4
door Tpomog Aertoupyiag e€66ou 0 0 Tomog e€660u katdotaong moptag [ 1. EmAéyel Tov Tpomo Asitoupyiag Tng e6dou
SERELS Karaotaong moptag. 1 KATAZTAZH NOPTAX (map.TPOMOX AEITOYPTIAL EZOA0Y KATAZTAXHX NMOPTAY)
0
1
2
3
EYPE of Tpomog Aettoupyiag cuoTAuaTog 1 4 Tomo¢ kAewdaptac [ ]. EmAéyel tov TPOMO A£ltoupyiag TOU OCUCTHHATOC
LocK KA wpaTOg 5 KAeldwpatog (map. TPOMNOX AEITOYPTIAY LYSTHMATOX EMIMAOKHE)
6
7
8
9
F IHEd . . 1 ON: O &éktng eival Slapop@wpévog yia Aettoupyia e oTaBepd KWSIKO.
codE Z1aBepdc Kwdikoe 0 0 OFF: O &éxtng givat SIapop@wEVOG yia AEIToupYia Pe KUNOUEVO KWEIKO.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

NOTIKH

OPIZMOZ

DEFAULT

INnHEIWOTE
™m
puBuION

MEPITPA®H

Prok. LEu

PUBuION TOU
emméSou
mpooTaciag

A-Agvamateitalo KwSIKOCTPOoRAoNCYIATNVTPOCRACN OTA LEVOUTIPOYPAUUATIOHOU

B- Evepyorolei Tnv amoBrKeuon Twv MOUMwY JECW PASIOKUUATWV.

HAettoupyia ekteNeital KOVTA GTOVTTIVOKA XEIPIOHOU KAl Sev amartei tnvmpdofaon:
- Miéote S1a80KIKA TO KPUPS UTTOUTOV KAl TO KAVOVIKO UITouTov (T1-T2-T3-T4) evdg
nén amobnkeupévou

TIOMTOU O€ AelToupyia oTAvTap PEow TOU PEVOU PASIOETIKOIVWVIA.

- Migote evtdg 10 SEUT. TO KPUPO UITOUTOV Kal TO KAVOVIKO pmmoutdv (T1-T2-T3-T4)
£VOC TTOUTOU TTPOG

amobrkeuon.

O 6€KTNg SIOKOTITEL TN AEITOUPYIA TTPOYPAUHATIOUOU UETA amd 10 Seut. Evidg Tou
XPOVOU AUTOU UITOPEITE VATIPOYPAATIOETE KAtVEOUGTTOUTTOUG EMavaAapBavovTag
TO TIPONYOULEVO ONUEIO.

C - EvepyOTIOIEl TNV QUTOHATN EI0AYWYH MECW PASIOKUMATWVY TWV KAWVWV.
Emitpémnel 0Toug KAWVOUE TTOU £X0LV dNpioupynOei LECW TTPOYPAUMATIOTH YEVIKNG
XProng katota
Tpoypappatiopéva Replay va mpooteBolv otn pvripn tou Sékn.

D - Evepyomolei Tnv auTtopatn eloaywyr) PEow padloKUPATWY Twv replay.

Emtpénel ota mpoypappatiopéva Replay va mpooteBouv otn pvrpn tou Séktn.

E - Eivat Suvato va aMAEETE TIC TAPAUETPOUC TNC TTAAKETAC HEow Siktuou U-link

A - Artarteitat 0 KwSIKO¢ TPdoRaong yla tnv mpdoacn oTa PEVOU TIPOYPAUUATIOHOU.
O npokaBopiopévog KwdIKEG Mpdofaong eival 1234.
Mapapévouv auetdBAnTec, os oxéon Ue ™ Asttoupyia 0, ot Asrtoupyiec B-C-D - E

A - Artateitat 0 KwSIKO¢ PdoRaong yla TNV mpooacn 0Ta VoL TIPOYPAUUATIOHOU.
O npokaBopiopévog KwdIKOG Mpdofaong gival 1234,

B - AmevepyorTolei TV amoBriKeuon Twv MOUMWY PECW PASIOKUUATWV.

C - ATIEVEPYOTTOLEl TNV QUTOMATN EICOAYWYH UECW PASIOKUUATWY TWV KADVWV.
Mapapévouv auetdBANTeC, o oxéon Ue Tn Asttovpyia 0, ot Asrtoupyisc D - E

A - Anarteital o kwdIko¢ mpdofaong yla tnv oo Bacn oTa UEVOU TIPOYPAUUATIOHOU.
O mpokaBoplopévog KwdIKOE Tpdoaong eivat 1234,

B - Amtevepyorolel TV armoBrKEVON TWV TTOUMWY UECW PASIOKUUATWV.

C - ATIEVEPYOTIOIEL TNV AUTOHATN EICAYWYH HECW PASIOKUUATWY TWV KAWVWV.
Mapapévouv auetdBAntec, oe oxéon pe Tn Asrtovpyia 0, ot Aertoupyiec D - E

A - Artarteitat 0 KwSIkO¢mPdoaong yla TNV mpooacn 0Ta PEVOU TIPOYPAUUATIOHOU.
O npokaBopiopévog KwdIKOG Mpdofaong gival 1234,

B - Amevepyorolei TNV amoBrKeuon Twv MOUMWV PECW PASIOKUUATWV.

C - ATIeVEPYOTTOLEl TNV QUTOMATN EICOYWYN HECW PASIOKUUATWY TWV KADVWV.

D - AevepyoToLel TNV AUTOMATN El0aYwYN HEOW PASIOKUMATWY Twv Replay.
E - Amevepyormoleitat n SuvatoTNTA TPOTIOTIOINONG TWV TTAPARETPWY TNG TTAAKETAG
Uéow Siktuou U-link
Oumopmoi amoBnkevovTtal HOVo PEoW Tou EI8IKOU pevol Padloemikovwvia.
SHMANTIKO: To ugnAé eninmedo aogaleiog epmodilel tnv mpdofaon 1600 Twv
AVEMOUUNTWY KAOVWV 600
KOl TWV eVOEXOUEVWV PAdIOTTAPEUBOAWV.

SEr {RL ModE

Zeiplakn Aerrovpyia.
(Mpoodiopilel mwg Slapopewvetal
n MAAKETA O€ pla ouvdeon
Siktuou BFT.)

SLAVE standard: n mhakéta Séxetal kat OTEAVeEL orpata/Stayvwon/KAm.

MASTER standard: n mhakéta otélvel orjpata evepyomoinong (START, OPEN, CLOSE,
PED, STOP) 0 AA\EC TTAOIKETEC.

RddrESS

AievBuvon

“Mpoodiopiel Tn SievBuvon amo 0 €wg 119 TN MAAKETAG O€ ia cUVSEDN TOTKOU
Siktvou BFT. (BAéme mapdypago NMPOAIPETIKES. MONAAEY. SCS)”

door fodE

Tpomog Aettoupyiag autdpaTng
népTag
(LOGIC 72)*

Tomog Aettoupyiag méptag [ 1.
EmAéyet Tov Tpdmo Aettoupyiag tng moptag (map. TPOMOZ AEITOYPIIAZ MOPTAY)

rAdRr
SEEUP

Evepyomnoinon pavtap
gvepyomoinong
(LOGIC 73)*

Ol |IN|aojunu]lps|lw]N

ToOmog Aettoupyiag pavtdp [ 1.
Em\éyel Tov Tpomo Aettoupyiag tou pavtdp (map. TPOMOZ AEITOYPTIAZ PANTAP)

blg2Er

Tpomog Aettoupyiag Boupnth
(LOGIC 74)*

olN

Tomog BopPntA [ 1. EmAéyel Tov Tpomo Asttoupyiag Tou BouPntA (map. TPOMOX
AEITOYPTIAZ BOMBHTH)

rEuolu ik

Tpomog Aettoupyiag o€ SIMAEG TTOPTEC
ao@aleiag
(LOGIC 75)*

oldlw]N

"OFF” Aertoupyia povi¢ méptac.

Eowtepikny / E§wtepikn Mopta (map. TYNAEZH 2 ©YPQN ZE AEITOYPTIA
AINAHX MOPTALZ AXOAANEIAY )

“1"Mopta pubuiopévn wg EXQTEPIKH otn Aettoupyia SIMARG mopTag
“2"Ndpta pubuiopévn wg EZOTEPIKH otn Asitoupyia SmAng méptag

*Avapopd yla ¢opNnTo TIPOYPAMHUATIOTH YEVIKAG XPHONG.
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NPOzBAZH XTA MENOY Fig.C1
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+/-| |4 +T SkoP Evepyoroinon glo68ou STOP
N KEY Evepyomoinon elc66ou Open-ke
L Yy
EE— - — inkr Evepyoroinon elc66ou EXOTEPIKOY PANTAP
f EHEr Evepyormoinon elc66ou EZQTEPIKOY PANTAP
(=] ——
- — oPPh gvepyomoinon e1068ou SYITHMATOX ASDAAEIAT
KATATO ANOITMA
@) - | cLPh E\EI'?AV'?S(I)((?\EEIEI\I/?gSOU 2YXTHMATOZ AZOAAEIAL
IZ—EI Pa2 gvepyomoinon gl066ou XYITHMATOX AXDAAEIAT KATA
[EnG) — [ox] — 2 TO ANOITMA ME “DETECTION ZONE”
MILEF, d - n - |evepyornoinon 10680u TOAAMAGV AETOLPYIDV
Ese) — - Er03 SpAaipa eAéyxou Slatdéewv aopaleiag oTo avolypa
< B ErO4 SAua eNéyxou Slataewv aopaleiag oTo Koo
[AUEQSEE }. [ o }AC Erc i Amnoouvdeon 1 BAGBN encoder
1 (ke £roe Encoder tomoBetnévo avamoda oe oxEon He T MEPIOTPORN
TOU LOTED
- TPANpA EMKOWVWVIAG UE TTPOAIPETIKN TTAAKETA YO
L 4T Er50 Aertoupyia e “ELA SL 24.8KIT”
/-
I_ |ExSoon Aoyiopikol KevTpIkrG povadag [ERGR ZQP(i)\uC! VSTIIKOI\VI(DV{'CIC, IJETGEL') ayTépuva Supd)v o€
[ SERE ]_[ SErs ok B ) AerToupyia SIMARG TOPTAG ac@aleiag.
+/- £-53 ZpdAua ser{lxoglsuxggc pe Slatd&elg ouvdedepéveg otn
oeiplakn Bupa
pvohkd coiuy bl - ENéy€te TIc ouVEDELG OTO HOTéP
EEETE L dCR 7 Er H* S@dApa teot hardware mhakétag - MpoBAApata hardware otnv mhakéta (ameubuvBeite
+/- o0 0£pPIg)
Ap, aroBNKEVLEVY Er3H* Avtiotpor| amd eumddio - Amperostop EAéy€te TuxOV EUmOSIa Katd prikog TG Stadpopig
R EryH* OEPUIKA ACPANELD MEPIUEVETE VA KPUGTEL TO GUGTNA AUTOMATIOHOU
ErT0 Erli L . . . AOKIUAOTE VA OB OETE KAVA AVAPETE KATIAN TNV TIANAKETA.
< a Katahoyog 30 éq% iy ErM EFTS Eowrzpikd ogahyia ehéyxou emmipnong ouoTiHaToc, Av 0 TIPOPANpa Mapapeivel, ameuBuvBeite 0To o€pPIC.
MéCovtag Ok emPBePaiwvovtal ot avixveupéveg puBUIoELC.
P T QaAIa 0PBGTNTAC TWV TAPAUETPWY KEVTPIKAC HOVABAC Hug}\?;:lm Ba cuvexioel va AEITOUPYED HE TIG QVIXVEUMEVES
r (Aertoupyieg kat Mapduetpor) PROMIGELG. . . . .
Mpénevaehéyete i pubpioeigTngmAakétag (Mapdpetpot
Kat AeIToupyieg).
MéCovtag Ok n mhakéta Ba avapyioet va Aertoupyei pe
Er73 Z@dApa otig mapauétpoug D-track mpokaBopiopévo D-track.
Eivat avaykaia n ektéAeon autopplubuiong
ErFS UNEPPOPTWON €£6S0V NAEKTPIKAG KAEISapPLAG eNEYETE TIC OUVSETELG TNG NAEKTPIKNG KAEISAPLAG
oEr Sadikaoia autépatng puBuong o eEENEN. MPOZOXH!
H avixveuon tou epmodiou Sev ivat evepy \uévn.
*H=0,1,.,9,A,B,C,D,E,F

(PASSGeRE)- [0 — [0 — [T * |- [0 — [0S0 — [21 7 |- [0 — [@509 — [T * |- [0 — {520 — [21 * |- [9 — (Bea)
~ ]

Fig. C2
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

1) OPIS OGOLNY

Naped do automatycznych drzwi przesuwnych, jedno- (mod. VISTA SL A200
SMART 1) lub dwuskrzydtowych (mod. VISTA SL A200 SMART 2).wyposazony
w centrale sterujaca. Dostepne akcesoria wykorzystywane do wykonania kom-
pletnej instalacji.

W modelach VISTA SL A200 SMART 1 drzwi sa dostarczane w wersji, gdzie
odcinek przesuwania skrzydta PU jest skierowany w lewo (patrzac na drzwi od
wewnatrz) (Fig. Al).

2) DANE TECHNICZNE
DANE TECHNICZNE MECHANICZNE

Szerokos¢ przejécia min. 750mm max 2150mm
skrzydta pojedynczego

Szerokos¢ przejs’fia min. 800mm max 2900mm
skrzydta podwdjnego

Ciezar skrzydta pojedynczego 200 kg

Ciezar skrzydta podwdjnego 150+150 kg

Stopien ochrony IP X0

Wymiary napedu Zobacz Fig.D

DANE TECHNICZNE ELEKTRYCZNE
220-230V~, 50/60Hz

Zasilanie 110-120V~, 50/60Hz
Moc znamionowa 300W

Bezpieczniki zobacz Fig. Q
Zasilanie akcesoriéw 31,5 VDC max 500mA
Zasilanie V SAFE 24V max 30mA
Wyjscie alarmowe i status bramy Styk max 24V 0,5A

Skrzydta pojedynczego: regulowana
do1m/s

Skrzydta podwéjnego: regulowana
do2m/s

Predkos$¢ otwierania/zamykania

Skrzydta pojedynczego: od 5 do 10
cm/s w trybie automatycznym
Skrzydta podwéjnego: od 10 do 20
cm/s w trybie automatycznym

-20°C +55°C

Predkos¢ przyblizania

Zakres temperatury

Cykl roboczy Ciagty w temp. 25°C
(opcjonalne) 2 x 12V 1.2Ah

Czestotliwo$c¢ 433,92 MHz

Akumulatory awaryjne

Wbudowany radioodbiornik

Maksymalna liczba pilotéw z

AN S .. |63
OZ|IWOSCIq ich Zapisania w pamiegci

Cisnienie akustyczne

<70dbA
Stosowane wersje nadajnikow:
Wszystkie nadajniki ROLLING CODE

€R-Read
kompatybilne zPrzycisk sterowania: @(( R-Rea y))

3) WYKONANIE INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ

Wykonac pod’fq]czenie elektryczne (Fig. A) stosujac sie do obowigzujacych norm.
Potfaczenia zasilania sieciowego powinny by¢ dobrze oddzielone ‘od pofaczen
roboczych (fotokomorki, czute listwy, urzadzenia sterujace, itp.).

Nalezy doktadnie oddzieli¢ potaczenia zasilania sieciowego od potaczen bardzo
niskiego napiecia instalacji zabezpieczajacej. Kabel zasilania unieruchomic przy
pomocy zacisku znajdujacego sie na pokrywie transformatora. Kabel zasilania
nalezy podtaczyc tak, aby przewdd uziemienia (z6ttozielony) pozostawat dtuzszy
od pozostatych przewodow.

4) IDENTYFIKACJA CZESCI (Fig. AA)

Podstawowa wersja automatu VISTA SL A200 SMART sktada sie z ponizszych
elementéw:

1 Profil nosny z aluminium oksydowanego

Zespot zasilania wyposazony w dwubiegunowy bezpiecznik sieciowy oraz
filtr przeciwzaktéceniowy

Mikroprocesorowa centrala sterujaca ARIA-EVO

Silnik pradu statego z przektadnia

Enkoder optyczny mierzacy posuw i wykrywajacy przeszkody

Koto pasowe przektadni

Pas zebaty uktadu napedowego

2 wozki na jedno skrzydto z 2 kétkami na tozyskach + kétko zapobiegajace
wypadnieciu z prowadnicy, z regulacjg potozenia

11 Gumowy zawias

12 Korytko przepustowe kabli

coNoOunhw

Dostepne sa rowniez ponizsze akcesoria opcjonalne, stuzace do wykonczenia
instalacji:

9/10PRV AASL  Profil do mocowania skrzydet

13 WMP Profil do montazu sciennego

14 BBV Urzadzenie z funkcja “panic”z akumulatorem

15 ERV Elektromagnetyczna zasuwa i reczne odblokowanie

16 VISTA SEL Cyfrowy panel przyciskéw funkcyjnych

17 SBV Poprzeczna listwa podporowa z aluminium oksydowanego

30 - VISTA SL A200 SMART

18 PGl Dolny profil prowadnicy drzwi do skrzydet mocowanych na ramie

19 PPR Sanki dolne prowadnicy drzwi

20VIO Czujnik otwierania i bezpieczeristwa automatycznych bram
Erzesuwnych

21 FPA1 otokomorki (1 amplifikator, 1 nadajnik, 1 odbiornik)

21 FPA2 Fotokomorki (1 amplifikator, 2 nadajniki, 2 odbiorniki)

22 CRTV Ostona zamykajaca

I%_BASASM—Z Przetaczanie na tryb “skrzydta uchylane na zewn%trz”

Uchwyt dla skrzydet wykonanych ze szkia (Fig. AE)

5) MOCOWANIE

- Montaz ostony (Fig. B).

- Prowadzenie kabli (Fig. Q).
UWAGA - Naped nalezy mocowac wytgcznie przRy pomocy srub z tbem

A wpuszczonym, pfaskim, tak jak przedstawiononaRys.|ad. 1 lub srub o tbie
nie wyzszym niz 5 mm. Jezeli ten warunek nie zostanie spetniony, moga
wystapi¢ utrudnienia w ruchu wézkéw i nieprawidtowa prace napedu.

6) USTALENIE WYSOKOSCI MOCOWANIA NAPEDU (Fig. E)

Pomiar wysoko$ci mocowania HFT listwy poprzecznej VISTA SL A200 SMART
nalezy przeprowadzi¢ w najwyzszym punkcie posadzki (Fig. E). Jest to konie-
czne, aby nie dopusci¢ do ewentualnego zacinania sie ruchomego skrzydta po
zakonczeniu instalacji.

Powykonaniuinstalacjimozna tez ustawi¢ wysokosc skrzydetdokonujac regulacji
odpowiednich suwakow (Fig. L).

UWAGA - Listwe poprzeczna VISTA SL A200 SMART nalezy zamocowac¢
poziomo bardzo doktadnie.To zapewni prawidtowe dziatanie automatyki.
6.1) Mocowanie napedu za otworem (Fig. F - G)

6.2) Mocowanie napedu w otworze (Fig. H)

Aby ustawic listwe poprzeczng symetrycznie w stosunku do Swiatta drzwi nalezy,
w przypadku wszystkich typow instalacji (nad otworem oswietleniowym, w
otworze oswietleniowym, itp.), zaznaczyc linie osiowa otworu oswietleniowego
oraz linie osiowa listwy poprzecznej VISTA SL A200 SMART. Listwe poprzeczng
VISTA SL A200 SMART zamocowac tak, aby oba znaczniki pokrywaty sie (Fig. H).

7) MOZLIWE SPOSOBY INSTALACIJI

Ponizej przedstawione sg niektére sposoby instalacji automatyki:
- Montaz na Scianie.

- Montaz na suficie (z profilem SBV).

- Montaz w oscieznicy (z lub bez profilu SBV).

7.1) Montaz na $cianie (Fig. I)

Dostepna jest cze$¢ nazywana “profil podporowy” (WMP) utatwiajgca mocowa-
nie na scianie (Fig. |). Elementy dystansowe nalezy zamocowac¢ zachowujac ich
wspotosiowosc zotworami mocowaniawykonanymiw listwie po?rzecznej. zieki
temu podstawa, na ktdrej opieraja sie punkty kotwienia jest solidna, a podczas
mocowania $rub prowadnica nie wi/]krzywia sie. W przypadku, gdyby okazato sie
konieczne wykonanie dodatkowych otworéw mocowania, nalezy je rozmiescic
mniejwiecejco600-800 mm, réwniezw zaleznosciod rodzajuistniejgcego podtoza
(cement, terakota, drewno, zelazo, itp.).

7.2) Montaz na suficie (z profilem montazowym SBV Fig. AB - AC)

Taki sposéb instalacji jest szczegélnie zalecany w przypadku, gdy skrzydta oraz
cze$¢ nieruchoma s wykonane z tafli szklanych bez ramy, to"znaczy nie sg
skrzydtami nosnymi.

7.3) Montaz w oscieznicy

Naped zostaje wpuszczony w oscieznice no$na lub w oscieznicy mocowany
jest ptaskownik o odpowiedniej grubosci umozliwiajacej solidne zamocowanie
napedu VISTA SL A200 SMART.

8) MONTAZ SKRZYDEL | REGULACJA

8.1) Skrzydta na ramie

Przed demontazem profilu zaczepowego skrzydta w celu zamocowania I%:lo
do samego skrzydta warto zaznaczy¢ miejsce mocowania suwakéw do profilu
zaczepowego skrzydfa (Fig. Al - AJ). Utatwia to ostateczng regulacje klamer
krancowych skrzydet oraz mocowanie elementu ERV. Jezeli poprzeczna listwa
skrzydta mocowanego na ramie jest ciefisza niz 6-7mm, a skrzydto jest ciezkie
(>120kg), nalezy ja wzmocni¢ od wewnatrz przy pomocy ptaskownika lub profilu
zelaznego, gdzie wkilku miejscach zostanie przykrecony profilzaczepowy skrzydta.

8.2) Skrzydta wykonane ze szkfa (Fi?. AE)
Wieceg' szczegdtow mozna znalez¢ w,Instrukcji uchwytu”
ystem wykorzystujacy uchwyt PPA mozna zastosowac w%/{qcznie w
A ezpiecznego szkta laminowanego.
Nie nalezy go uzywac do szyb zespolonych. Dla utatwienia, dalsza tres¢
dokumentacji bedzie sie odnosi¢ do skrzydta szklanego.
- Uchwyt PPA nalezy zamocowac na profilu zaczepowym drzwi w sposéb
Brzedstawiony na :jg AE.
szczelnienia G, o odpowiedniej grubosci, nalezy rozmiesci¢ po obu stronach
wylacznie uszczelnienia dostarczone na wyposazeniu.
9) INSTALACJA SKRZYDLA | REGULACJA
- Instalacja skrzydet (Fig. K).
10) PROWADNICA PODLOGOWA SKRZYDLA (Fig. M)
- Skrzydta mocowane na ramie (Fig. M ad. 3).
- Skrzydta szklane (Fig. AE).
Aby uzyskac informacje na temat montazu, nalezy zapoznac sie zodpowiednig
instrukcje.
11) REGULACJA OGRANICZNIKOW KONCOWYCH (Fig. N).
cznikakoncowego (detal 10 Fig. AA), nalezy doktadnie sprawdzic ruch przesuwny
i wspotosiowos< suwakdw przesuwajacych skrzydta.
Nalezy réwniez pamietac, iz pozycje ustawienia ogranicznikéw koricowych wptyna

Brzypadku skrzydet ze szkta hartowanego o grubosci 10 lub 12 mm, lub z
- W tafli szklanej nie nalezy wykonywac¢ otwordw.
szklanej tafli, miedzy uchwytem, a szklem. Do tego celu nalezy wykorzystac
- Regulacje skrzydet (Fig. L).
- Skrzydta uchylane na zewnatrz
Jezelizachodzikoniecznos¢ wyregulowania ustawienia prawegoilewego ograni-
tez na automatyczne pomiary wykonywane przez karte sterowania.
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12) CENTRALA STERUJACA ARIA-EVO
12,1) PODLACZENIE LISTWY ZACISKOWEJ (Fig. P)
OSTRZEZENIE - Podczas wykonywania okablowania oraz podc-
zas czynnosci instalacyjnych nalezy stosowa¢ sie do wymogéw
obowiazujacych norm, oraz do zasad wiedzy technicznej.
Przewody zasilane niskim napieciem (24V) musza by¢ oddzielone fizycznie od
przewodow zasilajacych (230V), lub tez musza by¢ odpowiednio zaizolowane
izolacja dodatkowabgruboéci przynajmniej Tmm.
Przewody muszg by¢ mocowane dodatkowym zabezpieczeniem w poblizu
zaciskéw, np. za pomoca opasek.

13.1) POLACZENIA FABRYCZNE (Fig. Q ad. 1)

ZACISK OPIS

Okablowanie jednostki zasilajacej
JP2-JP4 JP2= czerwony

JP4= czarny

Okablowanie motoreduktora
JP7-JP8 JP7=brazowy

JP8=biato-niebieski
JP12 Okablowanie enkodera
JP19 Okablowanie zamka elektrycznego

13.2) USER CONNECTIONS (Fig. P - Q)
WAZNA UWAGA: STOSOWAC WYLACZNIE KABLE EKRANOWANE UZIE-
MIONYM OPLOTEM

ZACISK OPIS
L FAZA
N NEUTRALNY
@ UZIEMIENIE
JP18 tacznik uniwersalnego programatora cyfrowego
JP10 t3cznik dla dodatkowych kart opcjonalnych
1 Zacisk wspdlny
Wejscie SAFE 1 (NC)
3 Wejscie SAFE 2 (NC)
4 Wejscie STOP (NC)
5 Wejscie RADAR WEWN. (NO)
6 Wejscie RADAR ZEWN. (NO)
7 Wejscie OPEN KEY (NO)
8 Wejécie WIELOFUNKCYJNE (punkt TRYBY PRACY WEJSCIA
WIELOFUNKCYJNEGO)
9 Zacisk wspdlny
10 Wejscie SAFE 3 (NC)
11 Wejscie SAFE 4 (NC)
12-13 Wyijscie testowe dla zweryfikowanych zabezpieczen
Port szeregowy R5485.
14=A
14-15 15=8B
Ztacze zewnetrznych urzadzen programowania.
Ztacze portu zdalnego do trybu “drugie drzwi”.
16-17 Zasilanie akcesoriow
Wyjscie “Alarm”
18-19-20 18 = NO (styk beznap|e.C|o.wy)
19 = COM (styk beznapieciowy)
20 = NC (styk beznapieciowy)
Wyjscie “Status drzwi”
21-22-23 21 =NO (styk beznaple-cm.wy)
22 = COM (styk beznapieciowy)
23 = NC (styk beznapieciowy)

14) PROGRAMOWANIE CENTRALNE (Fig. C1).

14.1) MENU PARAMETROW (PRrRI™)
(TABELA “A” PARAMETRY)

14.2) LOGIKI MENU (Lol ic)
(TABELA “B” LOGIKI)

14.3) MENU RADIO (rAd o)

Logika | Opis

Dodaj pilota na Open

Add aPEn Przypisuje zgdany przycisk pilota do polecenia Start

Add KEY Dodaj pilota na funkcje OPEN KEY

" Przypisuje zadany przycisk do sterowania Open Key

Kasowanie pamieci

ErRSE &M é UWAGA! Catkowicie usuwaz pamieci odbiornika wszystkie

wczytane piloty radiowe.

Odczyt kodu odbiornika
Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen
radiowych.

ON = Aktywujefunkcjezdalnego programowaniacentraliprzy pomocy
I~ wczesniej wezytanego pilota MITTO WLINK. Aktywacja trwa
Hin przez3 minutyod ostatniego nacisniecia przycisku pilotaWLINK.
OFF= Programowanie W LINK wytgczone.

- WAZNAUWAGA:NALEZY OZNACZYCPIERWSZY WCZYTANY DO PAMIECI
NADAJNIK ZA POMOCA ODPOWIEDNIEGO SYMBOLU (MASTER).
Pierwszy nadajnik, w przypadku programowania recznego, nadaje KOD-KLUCZ
ODBIORNIKA; kod ten bedzie konieczny do przeprowadzenia dalszego “klono-
wania” nadajnikéw radiowych.
V\}/1t>fudiw§ny odbiornik Clonix posiada ponadto kilka waznych, zaawansowany-
ch funkgji:

« Klonowanie nadajnika master (rolling-code lub kodu statego)

- Klonowanie do wymiany nadajnikéw wprowadzonych do odbiornika

- Zarzadzanie bazg danych nadajnikéw

« Zarzadzanie odbiornikami
Aby pozna¢ sposéb wykorzystywania funkcji zaawansowanych, nalezy
zapoznac sie z instrukcjg obstugi uniwersalnego programatora cyfrowego oraz
z 0gdlnymi informacjami na temat programowania odbiornikéw.

14.4) MENU DOMYSLNE (dEFALLE)
Przywraca ustawienia domysine centralki.

14.5) MENU JEZYKOW (L RnGURLE)
Umozliwia ustawienie H'?(zyka programowania na wyswietlaczu. Zaleca sie
zmiane jezyka na angielski'Enli, poniewaz niniejsza instrukcja jest ttumaczona

w oparciu o ten jezyk.

14.6) MENU AOTUMATYCZNEGO USTAWIANIA (RukoSEE) (Fig. R)
Aktywowanie tej funkcji umozliwia automatyczne ustawienie optymalnych
wartosci parametréow ruchu bramy oraz detekcji przeszkdd:

- Predkosc otwierania

- Predkos¢ zamykania

- Odcinek zmniejszania predkosci podczas otwierania

- Odcinek zmniejszania predkosci podczas zamykania

- Odcinek hamowana podczas otwierania

- Odcinek hamowania podczas zamykania

- Przyspieszenie

- Hamowanie

- Sita otwierania

- Sita zamykania

Autmoatyczne ustawienia sg wykonywane podczas 3 catkowitych cykli.

cod rH

Przed wykonaniem konfiguracji automatycznej konieczne jest
ustawienie typu urzadzenia zabez ieczaﬁfe o, ktore jest zamontowane
w drzwiach automatycznych (par. TRYBY FUNKCJONOWANIA BLOKADY).

tryczne wykrywanie przeszkod. Podczas tego procesu nalezy zadbac¢
osoby postronne nie znajdowaly sie¢ w obszarze dziatania drzwi. Nie
nalezy w zaden sposé6b blokowac drzwi ani przerywac procesu uczenia.

14.7) MENU STATYSTYKI

Umozliwia wyswietlenie wersji karty, catkowitej liczby cykli (wyrazanej w se-
tkach), liczby wpisanych do pamieci pilotéw radiowych oraz ostatnich 30
btedow (pierwsze 2 cyfry pokazuja pozycje, ostatnie 2 kod btedu). Bfad 01 jest
btedem najnowszym.

14.8) MENU HASLO
Emozliwia ustawienie hasta uzywanego do bezprzewodowego programowania
arty.

15) TRYBY USTAWIANE SELEKTOREM FUNKCJI:

15.1) TRYBY FUNKCJONOWANA DRZWI

Tryb 0) Standardowe funkcjonowanie drzwi (Fig. S).

Reagowanie na polecenia:

- Open key:
Cykl otwierania z duzg predkoscig, cykl zamykania z niewielkg predkoscia.
Otwiera i aktywuje cykl Open-key; jezeli jest aktywowany podczas gdy drzwi
sg otwarte, zeruje czas przechodzenia, podczas zamykania otwiera ponownie.
Przy otwartych'drzwiach jest aktywny licznik czasu przechodzenia.
Podczas zamykania fotokomorki nie odwracaja kierunku ruchu, lecz go
blokuja. Kiedy linia foto zostaje przywrdcona, zostaje obliczony TCA, a
nastepnie rozpoczyna sie zamykanie.
Podczas cyklu Open-key radary sa nieaktywne.

- Aki\%wacja poprzez radar zewnetrzny:

ykonuje cykl z duza predkoscia.

Otwiera, przy otwartych drzwiach aktywuje czas zamykania automatycz-
nego, jezeli zostaje aktywowany przy otwartych drzwiach, zeruje czas
zamykania automatycznego.
Jezeli podczas otwarcia drzwi byt aktywowany czas przechodzenia,
wiaczany przez Open-key, ten czas zostaje przeksztatcony w czas auto-
matycznego zamknigcia.
Po uptywie czasu automatycznego zamkniecia (TCA) zostaje wykonane
zamkniecie.
Podczas zamykania wykonuje ponowne otwarcie.

- Akaacja poprzez radar wewnetrzny:

ykonuje cykl z duza predkoscia.

Otwiera, przy otwartych drzwiach aktywuje czas automatycznego
zamkniecia (TCA), jezeli jest aktywowany w czasie, gdy drzwi sg otwarte,
zeruje czas automatycznego zamkniecia.
Jezeli podczas otwarcia drzwi byt aktywny czas przechodzenia, wigczany
przez Open-key, ten czas zostaje przeksztatcony w czas automatycznego
zamkniecia. Po uptywie czasu automatycznego zamkniecia zostaje wyko-
nane zamkniecie.
Podczas zamykania wykonuje ponowne otwarcie.

- Zabezpieczenie podczas otwierania:
Podczas otwierania blokuje ruch az do momentu, gdy jej linia foto nie zo-
stanie przywrocona.
W czasie, gdy drzwi sg otwarte, zeruje TCA lub czas przechodzenia.
Jezeli linia foto jest przecieta, uniemozliwia rozpoczecie funkcji podczas
otwierania i zamykania.

&Podczas automatycznego doboru parametréw nie dziata amperome-
a
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- Urzadzenie bezpieczenstwa “detection zone”:
Podczas otwierania, zadziatanie tego urzadzenia powoduje przesuw z
ograniczong predkoscig i sita. Podczas innych faz jego dziatanie nie powoduje
zadnych skutkow.
Jezeli jest skonfigurowane jako “nie zweryfikowane” (SRFEx = 4), mozna
otworzyc¢ zamknieta i nieruchoma brame zograniczong predkoscia i sita, jezeli
czujnik’jest aktywowany.
Jezeli jest skonfigurowane jako “zweryfikowane” (3AFEx = 5), NIE mozna
otworzy¢ zamknietej i nieruchomej bramy z ograniczong predkoscia i sita,
jezeli czujnik jest aktywowany.
- Zabezpieczenie podczas zamykania:
Podczas zamykania odwraca kierunek ruchu.
W czasie, gc?/ drzwi sg otwarte zeruje TCA lub czas przechodzenia.
Jezeli linia foto jest przecieta, uniemozliwia rozpoczecie funkcji podczas
otwierania i zamykania.

- Stop:
E?Iokuje ruch i anuluje wszystkie polecenia.
Tryb 1) Drzwi zamkniete w nocy.
Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:

- drzwi zamykaja sie powoli i pozostajg zamkniete

- funkcja “panic” jest nieaktywna.

- aktywne tylko wejscie Open-key (szybkie otwarcie, drzwi otwarte na czas
przejscia, powolne zamkniecie).

- Podczas zamykania fotokomorki blokuja ruch tak dtugo, jak dtugo linia

oto pozostaje przecigta, bez ponownego otwarcia drzwi.
W trybie “drugie drzwi” drzwi wewnetrzne i zewnetrzne otrzymuja status
“zamkniete noca”.
Tryb 2) Drzwi zamkniete w dzien
Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:

- drzwi zamykaja sie powoli i pozostajg zamknigte

- aktywna funkcja “panic”

- aktywne tylko wejscie Open-key (szybkie otwarcie, drzwi otwarte na czas
przejscia, powolne zamkniecie)

- podczas zamykania fotokomorki blokuja ruch tak dtugo, jak linia foto

ozostaje przecigta, bez Eonownego otwarcia drzwi
W trybie “drugie drzwi” ten tryb pracy nie jest dozwolony
Tryb 3) Drzwi catkowicie otwarte.
Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:

- drzwi powoli otwierajg sie catkowicie i pozostajg otwarte

W trybie “drugie drzwi” drzwi wewnetrzne i zewnetrzne otrzymuja status
“catkowicie otwarte”.
Tryb 4) Drzwi otwarte czesciowo
Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:

- drzwi powoli otwieraja sie cze$ciowo (mozliwos¢ ustawienia parametru
“otwarcie czesciowe”) i pozostajg otwarte.

W trybie “drugie drzwi” ten tryb pracy nie jest dozwolony.
Tryb 5) Otwarcie cz(e]s'.ciowe
Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:

-tak jak funkcjonowanie standardowe, ale ruch otwierajacy zatrzymuje sie
na wysokosci otwarcia czesciowego, ustawionego w parametrze “otwarcie
czesciowe”.

Wtrybie“drugie drzwi”drzwi wewnetrzne i zewnetrzne otrzymuija status “otwarte
czesciowo”

Tryb 6) Otwarcie tzw. apteczne

Réznice w stosunku do funkcjonowania standardowego:

- drzwi otwierajg sie i zamykaja powoli, i zatrzymuja sie w punkcie ustawio
nym w parametrze “otwarcie apteczne”

- Pozostaje aktzwne tylko polecenie Open-key

- funkcje zamykania automatycznqu) sg nieaktywne

- podczas zamykania fotokomorki blokuja ruch tak dtugo, jak dtugo linia
oto pozosta(je przecieta, bez ponownego otwarcia drzwi.

W trybie “drugie drzwi” ten tryb pracy nie jest dozwolony.
Tryb 7) Drugie drzwi otwarte do wewnatrz eAktKwny tylko w trybie “drugie drzwi”)

Drzwi zewnetrzne sa ustawione jako “zamkniete w dziery’.

Drzwi wewnetrzne sg ustawione jako “catkowicie otwarte”.

Tryb 8) Drugie drzwi otwarte na zewnatrz (Aktywny tylko w trybie, drugie drzwi”)

Drzwi zewnetrzne sa ustawione jako “catkowicie otwarte’.

Drzwi wewnetrzne sg ustawione jako “zamkniete w dziert".

15.2) TRYBY FUNKCJONOWANIA RADARU

Tr{b 0) Funkcjonowanie standardowe radaru:

- aktywny radar wewnetrzny

- aktywny radar zewnetrzny

Tr{b 1) Radar wewnetrzny:

- aktywny tylko radar wewnetrzny
(w trybie “drugie drzwi” aktywny jest tylko radar wewnatrz budynku)
r{b ) Radar zewnetrzny:

- aktywny tylko radar zewnetrzny
(w trybie “drugie drzwi” aktywny jest tylko radar na zewnatrz budynku)

}5.::) gRYBY FUNKCJONOWANIA SYGNALIZATORA DiWIEKOWEGO (BUZZER)
T :
Sy‘énalizator dzwiekowy (buzzer) nie generuje dzwiekéw podczas wyko-
nywania cyklu. Wiacza sie tylko w przypadku awarii sygnalizujac ewentualne
_?_|e|i))r?wid’fowos’ci w dziataniu.

ryb 1:

SyEnaIizator dzwiekowy (buzzer) Eeneruje dzwiek w chwili rozpoczecia kazdego
%y lu otwierania lub odwrécenia kierunku ruchu.

ryb 2:
Sy‘ck,;nalizator dzwiekowy (buzzer) generuje dzwiek w chwili rozpoczecia kazdego
%y tj??twierania i zamykania lub odwrdécenia kierunku ruchu.

ryb 3:

_?_yggzﬂizator dzwiekowy (buzzer) generuje dzwiek przez caty czas trwania cyklu.
T :
Jegeli fotokomaorka otwarcia jest zaciemniona, brzeczyk dzwoni podczas otwierania.
_}S.g)JRYBY FUNKCJONOWANIA BLOKADY
T H
_?_il‘r’ﬂk odblokowany przez caly czas (zamek caty czas zasilany)
ryb 1:
Sil)r'ﬂk blokowany w pozycji zamkniecia
Tryb 2:
_?_inilg glokowany za kazdym razem, gdy nie pracuje
T :
SiIniki)Iokowany po uptywie 20 s od jego zatrzymania

Tryb 4:
Silnik reaguje sita 10N na wymuszenie otwarcia
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Tryb 5:
_?_ilnli)k6reaguje maksymalna sita na wymuszenie otwarcia

ryb 6:
,Tasma gumowa” Stosowana tylko w urzadzeniach zainstalowanych z ze-
stawem,,VISTA ELA".
Tryb 7:
Korzysta¢ z niego wytacznie w instalacjach montowanych z ,ELA SL 24.B KIT".
_?_zcie Stowe informacje nt. dziatania mozna znalez¢ we wtasciwej instrukgji.

ryb 8:
Korzysta¢ z niego wyfacznie w instalacjach montowanych z ,ELA SL 24.B KIT"
_?_zcie Stowe informacje nt. dziatania mozna znalez¢ we wiasciwej instrukcji.

ryb 9:
Uzywanie z zamkiem elektrycznym Fail-safe: wyjscie zasilane kiedy brama jest
zamknieta oraz niezasilane podczas wszystkich pozostatych faz.

_’:_5.|5’)(')I'RYBY PRACY WEJSCIA WIELOFUNKCYJNEGO
ryb 0:
Wejscie NO, drzwi otwieraja sie i pozostaja otwarte tak dtugo, jak dlugo wejscie
pozostaje aktywne. Podczas otwierania ewentualne urzadzenia bezpieczenstwa
_lIJ_stabV\{Iionejako “aktywne podczas otwierania” sa ignorowane.

ryb 1:
Wejécie NO, drzwi zamykaja sie i pozostaja zamkniete tak dtugo, jak dtugo
¥vej|s;ci2e pozostaje aktywne

ryb 2:
Wejscie NC, drzwi otwieraja i pozostaja otwarte tak dtugo, jak dtugo wejscie po-
zostaje aktywne. Podczas otwierania ewentualne urzadzenia bezpieczerstwa
_Llj_stabw;onejako “aktywne podczas otwierania” sa ignorowane.

ryb 3:
Wejécie NC, drzwi zamykaja sie i pozostaja zamkniete tak dtugo, jak dtugo
¥vej|s;cli4e pozostaje aktywne

ryb 4:
Wejscie NO: jezeli jest aktywowane, wiacza ,tryb pracy jako brama” = 1 czyli
,brama zamknieta w nocy”.

15.6) TRYB FUNKCJONOWANIA “WYJSCIE ALARMOW”
Wyscie alarméw aktywuje sie w nizej przedstawionych przypadkach:
- fotokomérka uznaje drzwi za otwarte przez czas dtuzszy, niz ustawiony w
parametrze “czas_alarmu”;
- wigczyt sie alarm z powodu natrafienia na przeszkode;
- zostaje wymuszone otwarcie podczas gdy drzwi generuja site odwrotna (typ
zamka =4 lub 5);
Wyscie alarméw dezaktywuje sie w nizej przedstawionych przypadkach:
-w momencie osiggniecia kraricowej pozycji zamykania
- w momencie nacidniecia przycisku stop

_}S.Z))(')I'RYBY FUNKCJONWANIA “WYJSCIE AD. STATUS BRAMY”
ryb 0:
¥Vyj|s;c1iejest aktywne, jezeli drzwi nie sa catkowicie zamkniete

ryb 1:

Wyjscie jest aktywne, jezeli drzwi nie sa catkowicie otwarte

15.8) FUNKCJA “PANIC”

“ON" Kiedy brak napiecia sieciowe%o, a akumulator jest podtaczony,
drzwi otwierajg sie catkowicie i blokujg w pozycji otwarcia. Podczas
otwierania ewentualne urzadzenia bezpieczenstwa ustawione jako
“aktywne podczas otwierania” sa ignorowane.

Kiedy brak napiecia sieciowego, drzwi otwierajg sie i pozostaja
otwarte, jezeli napiecie akumulatora spadnie ponizej 20V. Podczas
otwierania ewentualne urzadzenia bezpieczenstwa ustawione jako
“aktywne podczas otwierania” sa ignorowane.

15.9) FUNKCJA OCHRONY PRZED ZGNIECENIEM

Jezelidrzwinatrafig na przeszkode, w fazie zamykania kierunek ruchu jest odwra-
cany, aw fazie otwierania drzwi zatrzymuja sie. Czutos¢ mozna wyregulowac na
wyswietlaczu za pomocg parametréw sity otwierania i sity zamykania.

15.10) POLACZENIE WIEKSZEJ LICZBY DRZWI PRZY POMOCY STEROWANIA

SCENTRALIZOWANEGO (FigBAH)

Zapoznac sie z instrukcja obstugi modutéw U-LINK

W sktad scentralizowanego sterowania wchodza ponizsze polecenia:

a) Przycisk funkcji Open-key. Wszystkie drzwi w danej strefie otwierajq sie, a
po uptywie ustawionego czasu przejécia zamykaja sie i przechodza ponownie
w tryb funkcjonowania ustawiony przy pomocy przetacznika funkcyjnego
drzwi gtéwnych (master). To polecenie jest rz&(datne podczas wejscia poran-
nego oraz podczas wyjscia, po ustawieniu funkgji zamkniecia nocnego.

b) Zamkniecie nocne. Dla wszystkich drzwi w danej strefie aktywowana jest
funkcja zamkniecia nocnego.

c) Zamkniecie dzienne. Dla wszystkich drzwi w danej strefie aktywowana jest
funkcja zamkniecia dziennego.

d) Otwarcie catkowite/czesciowe. Dla wszystkich drzwi w danej strefie aktywo-
wana jest funkcja otwarcia catkowite o/czas’,ciowego.

e) Radar wewnetrzny/zewnetrzny lub tylko radar zewnetrzny. Wszystkie
drzwi w danej strefie otwieraja sie tylko na polecenie radaru wewnetrznego.

15.11) POLACZENIE 2 DRZWI W TRYBIE “DRUGIE DRZWI” (Fig. AG)
Potaczenia i ustawienia:
Funkcjonowanie w trybie “drugie drzwi” polega na pofaczeniu 2 drzwi auto-

matycznych przy pomocy portu szeregowego 485:
- (%/) ZE%VNETR%RIE Y

- (2) WEWNETRZNE
Podtaczone sa 3 radar_}/:
- (A) RADAR ZEWNETRZNY (potaczony z radarem zewnetrznym karty
ZEWNETRZNE
- (B) RADAR CENTRALNY (potaczony z radarem wewnetrznym karty
ZEWNETRZNEJ)
- (C) RADAR WEWNETRZY (potaczony z radarem wewnetrznym karty
WEWNETRZNEJ)
Wszystkimi pozostatymi wejsciami aktywac n&/mi oraz bezpieczenstwa steruja
autonomiczne drzwi WEWNETRZNE i ZEWNETRZNE.
Aby ustawi¢ tryb “dru?Eie drzwi’, nalezy:

“QEE”

Y
- dla bramy ZEWNETRZNEJ ustawic WIATROLAP=2
- dla bramy WEWNETRZNEJ ustawi¢ WIATROLAP=1
ORis funkcjonowania poszczegdlnych radaréw
- Radar A drzwi zewnetrzne (1)
Przy zamknietych drzwiach otwiera drzwi zewnetrzne i umozliwia wejscie
w obszar objety funkcja “drugie drzwi"”. Jezeli drzwi wewngtrzne s otwarte,
zostajg one najpierw zamknigte, a nastepnie otwieraja sie drzwi zewnetrzne.
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W przypadku jednoczesnego wykonywania cykli, pierwszenstwo uzyskujg
drzwi zewnetrzne. Zamkniecie drzwi zewnetrznych powoduje otwarcie drzwi
wewnetrznych, co umozliwia wejécie do budynku.
Radar B ustawiony na srodku obszaru objetego funkcja “drugie drzwi”
Podczas funkcjonowania zwyktego wykrywa obecnos¢ osoby w obrebie
obszaru “drugie drzwi” i umozliwia, podczas wyjscia, otwarcie drzwi
zewnetrznych po zamknieciu drzwi wewnetrznych. W przypadku wystapienia
awarii po ‘wejsciu do obszaru objetego funkcjg “drugie drzwi’, jezeli dru-
gie drzwi nie otwieraja sie, ponowne otwiera te same drzwi, ktore zostaty
wczesdniej przekroczone.
- Radar C drzwi wewnetrzne (2)
Przy zamknietych drzwiach otwiera drzwi wewnetrzne i umozliwia przejscie
z wnetrza budynku w obszar objety funkcja “drugie drzwi”. Jezeli drzwi
zewnetrzne sg otwarte, zostajg one najpierw zamkniete, a nastepnie otwierajlq
sie drzwi wewnetrzne. W przypadku jednoczesnego wykonywania cykli,
pierwszenstwo uzyskuja drzwi zewnetrzne.

15.12) ODWROCENIE KIERUNKU FIG. AK

TABELA A: MENU PARAMETRY (PArAI")

16) MODULY OPCJONALNE U-LINK
Patrz instrukcje obstugi modutéw U-link.

17) RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH (Rys. U)

OSTROZNIE: resetuje centrale do wartosci ustawionych fabrycznie i kasuje

wszystkie zaﬁisane w pamieci piloty radiowe.

OSTROZNIE! Nieprawidtowe zaprogramowanie moze spowodowac obrazenia

0s0b lub zwierzat, albo szkody rzeczowe.

- Odcia¢ zasilanie karty (Rys. U ad. 1)

- Otworzy¢ wejscie Stop i Jednocze$nie nacisng¢ przyciski - i OK (Rys. U ad. 2)

- Wiaczyc zasilanie karty (Rys. U ad. 3)

- Na ekranie wyswietlasie komunikat RST. W ciagu 3 s potwierdzi¢ naciskajac
rzycisk OK (Rys. U ad. 4)

- Poczeka¢ na zakonczenie procedury (Rys. U ad. 5)

- Procedura zakonczona (Rys. U ad. 63/

ust.

PARAMETER | MIN [ MAX | DOMYSLNY personalne

DEFINICJA

OPIS

tch 0 60 4

Czas automatycznego zamkniecia [s]

cLERF E 1 99 30 Czas przechodzenia [s]

ALAFT EIPE 1 20 30 Czas alarmu [s]

Po uptywie ustawionego czasu, jezeli linia foto pozostaje przecieta,
styk ALARM zamyka sie (Punkt TRYB FUNKCJONOWANIA “WYJSCIE
ALARMOW")

Pﬁ:r‘L: AL oPE- 10 70 50
nink

Otwieranie czesciowe [%)]

Ustawianie otwarcia cze$ciowego wyrazonego procentowo w
stosunku do otwarcia catkowitego, wykonywanego podczas
cyklu,Otwieranie czesciowe”.

chEr 5t oPE- | 5

ninG

30 12

(CHAR 59) *

Otwarcie apteczne [cm]

Szerokos¢ otwarcia, wyrazona w centymetrach, podczas pracy w
trybie “Otwarcie apteczne”.

AccEL. 1 (Fig. C2 ad. A)

(CHAR PERC 41) *

Zakres przyspieszenia []

Ustawia przyspieszenie drzwi podczas rozpoczecia ruchu
(T=min., 10=max). Funkcja ustawiania automatycznego usta-
wia ten parametr automatycznie. Po wykonaniu ewentualnej
modyfikacji tego parametru urzadzenie wykona kompletny cykl
ustawiania (sygnalizowany ciaggtym sygnatem dzwiekowym oraz
komunikatem SET na wyswietlaczu), podczas ktérego detekcja
przeszkod jest nieaktywna.

Zakres hamowania []

br RHE 1 (Fig. C2 ad. B)

Ustawia hamowanie drzwi podczas zatrzymania posredniego
(nie w punktach kraricowych). (1=min., 10=max). Funkcja usta-
wiania automatycznego ustawia ten parametr automatycznie. Po
wykonaniu ewentualnej modyfikacji tego parametru urzadzenie
wykona kompletny cykl ustawiania (sygnalizowany ciggtym
sygnatem dzwiekowym oraz komunikatem SET na wyswietlaczu),
podczas ktérego detekcja przeszkod jest nieaktywna.

oPd {SESLol 1 20 2

Odcinek dojezdzania podczas
otwierania [cm] (Fig. C2 ad. E)

Ustawia odcinek przyblizania sie do krancowego ogranicznika
otwierania. Na tym odcinku drzwi poruszaja sie z niska predkoscia.

20 2

Odcinek dojezdzania podczas
zamykania [cm] (Fig. C2 ad. F)

Ustawia odcinek przyblizania sie do kraricowego ogranicznika
zamykania. Na tym odcinku drzwi poruszaja sie z niska predkoscia.

oPd iSkdEcEL | 10 70 50

Odcinek hamowania podczas
otwierania [cm] (Fig. C2 Rif. C)

Ustawia dtugo$¢ odcinka, wzdtuz ktérego drzwi, podczas otwiera-
nia, hamuja od predkosci wysokiej do niskie;j.

Funkcja ustawiania automatycznego ustawia ten parametr au-
tomatycznie. Po wykonaniu ewentualnej modyfikacji tego para-
metru urzadzenie wykona kompletny cykl ustawiania (sygnalizo-
wany ciagtym sygnatem dzwiekowym oraz komunikatem SET na
wyswietlaczu), podczas ktérego detekcja przeszkdd jest nieaktywna.

cld iSkdEcEL | 10 70 50

Odcinek hamowania podczas
zamykania [cm] (Fig. C2 Rif. D)

Ustawia dtugos¢ odcinka, wzdtuz ktérego drzwi, podczas zamyka-
nia, hamuja od predkosci wysokiej do niskiej. Funkcja ustawiania
automatycznego ustawia ten parametr automatycznie.

Po wykonaniu ewentualnej modyfikacji tego parametru urzadzenie
wykona kompletny cykl ustawiania (sygnalizowany ciagtym
sygnatem dzwiekowym oraz komunikatem SET na wyswietlaczu),
podczas ktérego detekcja przeszkdd jest nieaktywna.

of SPEEd 4 99 60

(Fig. C2 ad.G)

Robocza predkos¢ otwierania [%]

Ustawianie predkosci osigganej przez drzwi podczas otwierania;
jest to procentowy utamek maksymalnej predkosci osigganej przez
naped. Funkcja ustawiania automatycznego ustawia ten parametr
automatycznie. Po wykonaniu ewentualnej modyfikacji tego para-
metru urzadzenie wykona kompletny cykl ustawiania (sygnalizo-
wany ciagtym sygnatem dzwiekowym oraz komunikatem SET na
wyswietlaczu), podczas ktérego detekcja przeszkdd jest nieaktywna.

cl SPEEd 4 99 60

(Fig. C2 ad.H)

Robocza predkos¢ zamykania [%]

Ustawianie predkosci osiaganej przez drzwi podczas zamykania;
jest to procentowy utamek maksymalnej predkosci osiaganej przez
naped. Funkcja ustawiania automatycznego ustawia ten parametr
automatycznie. Po wykonaniu ewentualnej modyfikacji tego para-
metru urzadzenie wykona kompletny cykl ustawiania (sygnalizo-
wany ciagtym sygnatem dzwiekowym oraz komunikatem SET na
wyswietlaczu), podczas ktérego detekcja przeszkdd jest nieaktywna.

oPFaorcE 1 99 75 Sita otwierania [%)]

Ustawianie czutosci na przeszkody podczas otwierania (1=max,
99=min) Funkcja ustawiania automatycznego ustawia auto-
matycznie wartos¢ tego parametru na 10%. Uzytkownik moze
modyfikowac ten parametr w zaleznosci od pozadanej czutosci
wykrywania przeszkod.

cLSForcE 1 99 75 Sita zamykania [%]

Ustawianie czutosci na przeszkody podczas zamykania (1=max,
99=min) Funkcja ustawiania automatycznego ustawia auto-
matycznie warto$¢ tego parametru na 10%. Uzytkownik moze
modyfikowac ten parametr w zaleznosici od pozadanej czutosci
wykrywania przeszkdd.

*= Dotyczy uniwersalnego programatora cyfrowego.
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA
TABELA B: MENU UKEADOW LOGICZNYCH (LG ic)
) Paski wy-
LOGIKA DEFINICJA DOMYSLNY | konanego OPIS
ustawienia
LcA Czas automatyczneqo zamkniecia 1 ! Aktywacja/Dezaktywacja zamykania automatycznego (TCA oraz Czasu prze-
c 4 9 € 0 chodzenia)
; ; - 1
Ank PAA ic Otg;‘z‘r’i‘;‘f (T_’géfg‘ggc)i”e 0 . Aktywacja/Dezaktywacja funkdji,,panic” (Punkt FUNKCJA “PANIC”)
n ; ; 1
:g'P blal Uderzeg(l)ziazﬁsngtfvwv)grr:rl;liI;czneg0 0 5 Aktywacja / dezaktywacja tarana hydraulicznego podczas otwierania
e d b Odwrécenie kierunku ruchu 0 1 Zmodyfikowac ten parametr jezeli kierunek otwierania ma zosta¢ zmieniony. Fig.AK
e e otwierania 0 Dziatanie standardowe. Fig.AK
0 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania.
Konfiguracja wejscia 1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania z
bezpieczenstwa SAFE 1. weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
2 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania.
SRAFE (Fig. 1,52, 53, 54) 0 3 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania z
(Fig.T1,T2,73,T4) weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
(Punkt 15.1 4 Wejscie skonﬁgurpwane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze
“Reagowanie na polecenia”) »strefq wykrywania®
5 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze ,strefg
wykrywania”z weryfikacjg prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
0 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania.
Konfiguracja wejscia 1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania z
bezpieczerstwa SAFE 2 weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
2 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania.
(Fig. S1, 52, S3, 54) - - - - -
AF ! 2 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania z
SAFE ¢ (Fig.T1,72,73,T4) 3 weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
(Punkt 15.1 4 Wejscie skonﬁgur_owane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze
“Reagowanie na polecenia”) strefa wykrywania’
5 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze ,strefg
wykrywania”z weryfikacjg prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
0 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania.
Konfiguracja wejscia 1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania z
bezpieczenhstwa SAFE 3 weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
2 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania.
(Fig. S1, 52, S3,54) - - - - -
AF ! 0 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania z
SRFE 3 (Fig.T1,72,73,T4) 3 weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
(Punkt 15.1 4 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze
“Reagowanie na polecenia”) strefa wykrywania’
5 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze ,strefg
wykrywania”z weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
0 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania.
Konfiguracja wejscia 1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania z
bezpieczenistwa SAFE 4 weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
2 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania.
(Fig. S1, 52, S3, 54) e - - - -
AFE Y ! 2 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas zamykania z
3RFE (Fig.T1,T2,T3,T4) 3 weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
(Punkt 15.1 4 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze
“Reagowanie na polecenia”) sstrefa wykrywania’
5 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie aktywne podczas otwierania ze , strefg
wykrywania”z weryfikacja prawidtowego dziatania na poczatku kazdego cyklu.
0
1
OULE (FUnc Tryb pracy wejécia 0 > Typ wielofunkcyjny [1. Wiacza tryb pracy wejscia wielofunkcyjnego (Punkt TRYBY
inPUE wielofunkcyjnego PRACY WEJSCIA WIELOFUNKCYJNEGO).
3
4
door SEALL Tryb dziatania wyjscia 0 0 Typ wyjscia ,status drzwi” []. Ustawia tryb funkcjonowania wyjscia STATUS DRZWI
oo Y status bramy:. 1 (Punkt TRYBY FUNKCJONWANIA “WYJSCIE AD. STATUS BRAMY”)
0
1
2
3
EYPE oF . . 4 Typ zamka []. Ustawia tryb funkcjonowania blokady (Punkt TRYBY FUNKCJO-
LocH Tryb dziatania blokady 1 S NOWANIA BLOKADY)
6
7
8
9
1 ON:  Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
]
F HEd codE Kod staty 0 0 OFF:  Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
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LOGIKA

DEFINICJA

DOMYSLNY

Paski wy-
konanego
ustawienia

OPIS

Prok. LEu

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B - Aktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.
Ten tryb mozna wigczy¢ z panelu sterowania i nie wymaga dostepu:
-Wcisnac kolejno przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radio-
wego, ktéry zostat juz wprowadzony do pamieci w trybie zwyklym za pomoca
menu sterowania radiowego.
-W ciggu 10 s wcisna¢ przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota,
ktéry ma zosta¢ wczytany. Odbiornik wychodzi z trybu programowania po
uptywie 10s.Wtym czasie mozna wczytac nastepne piloty radiowe, powtarzajac
punkt poprzedni.

C - Aktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Umozliwiadodanie do pamieciodbiornika klonéw wygenerowanychza pomoca
automatycznego programatora oraz cyklizaprogramowanych powtérek (replay).

D - Aktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.
Umozliwiadodanie do pamieciodbiornikazaprogramowanych powtérek (replay).

E - Umozliwia modyfikacje parametrow karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
Dziatanie funkgji B- C- D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych drogg radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Dziatanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
DomysIne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) drogg radiowa.
Dziatanie funkgji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotow radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.

E - Dezaktywuje mozliwos¢ modyfikacji parametrow karty za pomoca sieci U-link.
Piloty radiowe sa zapisywane wytacznie z uzyciem specjalnego menu Radio.
WAZNE: Tak wysoki poziom bezpieczefstwa uniemozliwia dostep zaréwno
niepozadanym klonom, jak i blokuje ewentualne zaktécenia radiowe.

SEr AL ModE

Tryb szeregowy
(Okresla jak jest skonfigurowana
karta w potaczeniu sieciowym
BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED,
STOP) do pozostatych kart.

RddrESS

Adres

“Okresla adres od 0 do 119 karty w potaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE SCS)”

door ModE

Tryb dziatania bramy
automatycznej
(LOGIC 72)*

Tryb dziatania drzwi [].
FUNKCJONOWANA DRZWI)

Ustawia tryb funkcjonowania drzwi (Punkt TRYBY

rAdA- SEEY

Aktywacja radaréw
(LOGIC 73)*

SOl |IN]|]o|lunlbsr|lw]N

Sposobfunkcjonowaniaradaru[]. Ustawia tryb funkcjonowaniaradaru (Punkt TRYBY
FUNKCJONOWANIA RADARU)

budeEr

Tryb dziatania sygnalizatora
dzwiekowego
(LOGIC 74)*

ofN

S lw N

Typ sygnalizacji dzwiekowej []. Ustawia tryb funkcjonowania sygnalizatora
dzwiekowego (buzzer) (Punkt TRYBY FUNKCJONOWANIA SYGNALIZATORA
DZWIEKOWEGO (BUZZER))

(r

rEuolu ind

Dziatanie w trybie ,wiatrotap”
(LOGIC 75)*

“0" Drzwi funkcjonuja oddzielnie.

Drzwi wewnetrzne / zewnetrzne (Punkt POLACZENIE 2 DRZWI W TRYBIE “DRUGIE
DRZWI")

“1"W czasie pracy w trybie ,drugie drzwi” drzwi uzyskuja status WEWNETRZNE
“2"W czasie pracy w trybie,drugie drzwi” drzwi uzyskuja status ZEWNETRZNE

*= Dotyczy uniwersalnego programatora cyfrowego.
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Zobacz MENU RADIO
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< +T StoP Aktywacja wejscia STOP
< KEY Aktywacja wejscia Open-key
f:LFﬂG GER) — o] — inkr Aktywacja wejécia RADAR WEWNETRZNY
- EHEr Aktywacja wejscia RADAR ZEWNETRZNY
- ] oPPh aktywacja wejécia ZABEZPIECZENIE PODCZAS
OTWIERANIA
EEI (dEL] — — cLPh %l;\tmﬁiﬁl mejscua ZABEZPIECZENIE PODCZAS
+
1 aktywacja wejscia ZABEZPIECZENIE PODCZAS OTWIE-
_ ofde RANIA ZE,, STREFA WYKRYWANIA”
&8 — ) MILEF, d - n - | aktywacja wejscia wielofunkcyjnego
Er03 Btad weryfikacji zabezpieczen podczas otwierania
a yhkac P! P!
i (oK “ Er4 Btad weryfikacji zabezpieczen podczas zamykania
(CAuEoSEE -"[ ) o NEa Erc i Enkoder odtgczony lub uszkodzony
+i- - EREE, Obroty enkodera odwrotne wzgledem obrotéw silnika
- Btad komunikacji z opcjonalng karta do pracy z
LT - Er50 zestawem “ELA SL 24.B KIT".
j Wersja opvogramowama centralki Er52 Btad komunikacji miedzy drzwiami automatycznymi w
[ seRe b— WErS blox e ] r trybie “drugie drzwi”.
- +/- £r53 Btad komunikacjizurzadzeniamipodtaczonymido portu
r szeregowego RS485
llos¢ wszystkich cykli (x 100)
- Sprawdzi¢ pofaczenia z silnikiem
(o S Er H* Btad testu osprzetu karty - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac sie
+/- z serwisem technicznym)
T ] lose sterawnikw radiowych * Odwrécenie kierunku ruchu z powodu wykrycia Sprawdzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace sie na trasie
wprowadz( h d ieci
NER ;n . ougam < Er3H przeszkody - Elektroniczny ogranicznik sity ruchu
+/- EryH* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
1 +T ErD Eri ) . Sprébowac wytaczy¢iponownie wiczy¢karte. Jezeli problemsie
I::I Er4 ErT5 Btad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. powtarza, skontaktowac sie z serwisem technicznym.
Nacisniecie OK potwierdza pobrane ustawienia. Karta
Er2 Btad spojnosci parametrow centrali (logika i parametry) | bedzie dziata¢ z pobranymi ustawieniami.
Trzebasprawdzi¢ ustawieniakarty (parametryilogike).
Nacisniecie OK spowoduje, ze karta bedzie dziata¢ z
Er73 Btad w parametrach systemu D-track domysinym systemem D-track.
A Trzeba wykonac¢ automatyczne ustawianie (autoset).
ErF8 przecigzenie na wyjsciu zamka elektrycznego sprawdzi¢ potaczenia zamka elektrycznego
SEr Funkcja autoset dziata. UWAGA! Rozpoznawanie
przeszkéd jest nieaktywne
*H=0,1,.,9,A,B,C,D,E F
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

1) OBLLUE CBEAEHUA

MexaHn3npoBaHHaa nonepeynHa aAnsa ogHocTeopyatbix (moa. VISTA SL A200
SMART 1) n gByxctBopuaTtbix (voa. VISTA SL A200 SMART 2) aBToMaTn4eCcKmx
|pPa3aBUKHBIX ABEPEN.

MNonepeunHa ocHalyeHa NynbTOM ynpasneHua. Bbinyckalotca AononHUTeNnbHble
YCTPOICTBa ANA CO3[aHuA YCTaHOBKM B cOope.

IOna mopenen VISTA SL A200 SMART 1 aBepb noctaBnfaeTca C nosie3Hbim
npoxopom PU cneBa (ecnvn cmoTpeTb Ha ABepb 13 3aaHuA) (Fig. Al).

2) TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

MEXAHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKI

MonesHbln Npoxon OAVWHOYHON

MUH. 750 Mmm makc. 2150 mm
CTBOPKM

Mone3HbIn npoxoa ABOVMHON CTBOPKM | MrH. 800 MM Makc. 2900 mm

Macca ognHOYHONM CTBOPKM 200 kg
Macca iBOVIHOV CTBOPKM 150+150 kg
Knacc 3awutol IP X0
Pa3smepbl monepeynHbl Cm. Fig. D

SNEKTPNYHECKUE XAPAKTEPUCTUKI
220-230 B ~, 50/60 Iy

Murarine 110-120 B ~ . 50/60 I'y
HomunHanbHasa MOLWHOCTb 300W
MnaBkne npenoxpaHunTenu cm. Fig. Q

MTaHne AONONHUTENbHbIX
YCTPOWNCTB

MuTaHne V SAFE

31,5 VDC makc. 500mA

24V makc. 30mA

Bbixoag aBapuMHOro curHana u

KoHTakT mMakc. 24V 0,5A
CcurHana coctoAaHua aeepu !

OAVIHOYHOWM CTBOPKW: perynupyetca
no 1 m/c

[iBONHOI CTBOPKM: perynnpyertca o
2 m/c

OAVIHOYHOI CTBOPKM : 0T 5 0 10 cm/c
B aBTOMaTMUYECKOM pexinme

OBoiiHoli ctBopKu: oT 10 o 20 cv/c B
aBTOMAaTUNYECKOM pexume

-20°C +55°C

CKOPOCTb OTKPbITUA/3aKPbITNSA

CKopOCTb NpUBAMKeHUA

TemnepaTypHbI AnanasoH

Pabouni unkn HenpepbiBHbIN npu 25°C

ABapuiiHan 6aTapes (mononHuTenbHo) 2x 12B 1.2 Ay

BcTpoeHHbI paguonpuemHuk Roll-
ing-Code

MaKc. Uncno nynbToB, KOTopble MOTy T
ObITb 3aHECEHbI B MaMsATb

YactoTa 433,92 My

63

AKycTnyeckoe fjaBneHune <70dbA

BapuaHTbl ncnonb3lyembix NepeAaTynKoB:
Bce nepepatumkmn ROLLING CODE coBmectumbi cMog. ((€R'Read>'))

3) NOArOTOBKA 3JIEKTPONMPOBOKU

OnekTponpoBogka (Fig. A) fomKkHa COOTBETCTBOBATb AEMCTBYIOWMM HOPMaM.
[onmKHbl YETKO pasfenATbCA COEAUHEHUA MUTAHUA OT CETW W CyXebHble
coeguHeHns (GOTOINEeMeHTbl, YyBCTBUTENIbHbIE KPOMKW, ynpaBnsiolme
YCTPOWCTBA U T.4.).

LomKHbl YeTKO pasfensaTbCs COefUHEHUs MUTaHWSA OT CETW U COeAUHEHUS
OYeHb HU3KOro 6e30MacHOro HanpsKeHus. 3akpenuTe TOKOMOABOAALLMNNA
Kabenb Npu NMoMoLLM AepKaTena Ha KpbllwKe TpaHcdopmaTopa. MNoacoegmHuTe
TOKOMOABOAALMI Kabesib Tak, UTOObl MPOBOAHUK 3a3eMIEHUA (KENTO-3eNeHbli)
oKasanca ASIMHHee JpYrux NPOBOAHUKOB.

4) UAEHTUOUKALMA YACTEN (Fig. AA)

B 6a3o8biin komnnekT VISTA SL A200 SMART BxoaAT:

1 Hecyuwas nonepeyriHa U3 OKCMAVPOBAHHOIO alOMUHWSA

Bnok nutaHmA ¢ ceTeBbIM ABYXMOJIOCHBIM BblKloYaTeNleM C MaaBKUM
rpepnoxpaHvTenem v GuALTPOM NPOTUB MOMEX

MuiKkponpoLeccopHbivi 610K ynpasneHus ARIA-EVO

PefyKTOpHbIN ABUraTesib MOCTOAHHOrO TOKa

OnTuYeckuit SHKOAEP ANIA U3MEPEHUA XOf[A U KOHTPONA OTCYTCTBUA
npenATCTBUN

Bo3BpaTHbIit LWKMB

MprBoAHOI 3y6uaThblil pemMeHb

2 KapeTKM Ha CTBOPKY C 2 KonecaMu Ha MOAWMWMHMKaX + Koneco anA
npenynpexXaeHnsa CXoAa C penbCebl, Peryanpyemble Mo BbiCOTe 1 ryourHe.

11 Pe3nHOBbIN WapHUP

12 Kopob gna npoknaaku kabenen

N

ONOY Uubhw

BbinyckatoTca Takxe cnefytoLme JONONHUTENbHbIE YCTPONCTBA:
9/10 PRV AASL I'Ipo$vmb LNA KpernneHna CTBOPOK

13 WMP Mpo®unb AnA HaCTEHHOrO MOHTaXa

14 BBV YCTpOWCTBO “aHTU-NaHMKa" Ha 6aTapee

15 ERV ONEeKTPOMarHUTHbIN 3aCOB C PYYHbIM pa3brioKMpoBaHNeM

16 VISTASEL  LUndposoi nynbT ynpasneHus

17 SBV OnopHas 6anka U3 OKCMAMPOBAHHOIO alOMUHMSA

18 PGI HvxHWIA HanpasnaloLWwmn Npodunb Ana ABEPU CO CTBOPKaMU B pame
19 PPR Konogka Ans HUKHero Hanpaenstowero npoouns

20VIO [leTeKTOp AN OTKPbITVA 1 6€30MacHOCTY aBTOMATNYECKIX
pa3ABUKHbBIX ABEpeit

21 FPA1 ®otoanemenTbl (1 ycunutens, 1 nepefaTyuK, 1 IpMeMHoe yCTPOCTBO)

21 FPA2 DoTosnemeHTbI (1 ycunutens, 2 nepefaTtyunka, 2 NpreMHbIX
YCTPOWCTBA)

22 CRTV 3awmTHanA KpblliKa

23 SASA1-2 AHTVNAHMKOBbIE LWAPHUPbI.

PPA XM ANA CTeKNAHHbIX CTBOPOK (Fig. AE)

5) NOPAAOK KPEMJIEHUA

- MoHTax Kpbiwku (Fig. B).

- Mpoknapka kabenen (Fig. C).
BHUMAHME - [1na KpenneHna nonepeUnHbl UCNosb3ynTe UCKIIIOUYNTENbHO
BWHTbI C M/IOCKOW NOTaMHOW rofIOBKON, Kak NokasaHo Ha Fig. 1 Mo3. 1, nnn
BUHTbI C FO/IOBKOI BbICOTON He 6osee 5 MMm. [py HeCobI0AeHNM 3TOTO YCI0BUs
MOTyT HabJI0AAaTLCA CTONIKHOBEHNA C KapeTKaMu.

6) ONPEAENIEHUE BbICOTbI KPEMJIEHUA MOMNEPEYUHDbI (Fig. E)
BbicotakpenneHna HFT nonepeunHbl VISTA SLA200 SMART gonkHa 3mepATbea
B camomn BPICOKOVI Touke nona (Fig. E). 3To no3sonut nsbexatb 3aefaHus
NOABMXKHOW CTBOPKM MO 3aBEPLUEHV MOHTaxKa.
Tem He MeHee, NocC/e BbINOMHEHNA MOHTaXa MOXHO OTPEerynnpoBaTthb BblCOTY
CTBOPOK MpPY NOMOLL COOTBETCTBYIOLLEN perynnpoBku KapeTok (Fig. L).
BHUMAHMUE - MonepeunHa VISTA SL A200 SMART pomxHa Kpenutbca
abCOMIOTHO FOPU30HTaNbHO. 3TO ycnoBre obecrneunBaeT MpaBusibHYIO
paboTy aBTOMaTUYECKOro YCTPOMCTBA.

6.1) KpenneHue K creHe (Hap npoemom) (Fig. F - G)

6.2) KpenneHue mexpay aoBymsa creHamu (B npoeme) (Fig. H)

[InAycTaHOBKYV NonepeynHbl Ha Npoeme CMMMETPUYHO NPU ToOOM BMe MOHTaXa
(Hag npoemom, B poeme 1 T.j.) HEO6XOAUMO OTMETUTb OCEBYI0 JIMHMIO MPOema 1
ocesyto nnHMio nonepeyrHbl VISTA SL A200 SMART. lNpukpenvTte nonepeynHy
VISTA SL A200 SMART, o6ecneuviBas coBrnageHve aByx otmeTok (Fig. H).

7) BO3MOKHbIE BUbl YCTAHOBKU

Huxe nepeuuncrneHbl HeKoTopble BUAbI YCTAaHOBKU aBTOMATMUYECKOTO
obopynoBaHus:

- Hacrene.

- Hanoronke (c onopHoii 6ankoi SBV).

- MoHTax B fiBepHoOIi nepenneT (c unu 6e3 onopHoi 6anku SBV).

7.1) KpenneHue K cteHe (Fig. )

B Hanunumm ecTb NpUHaANEXHOCTb “onopHbIi npoduns’ (WMP), 4To6bl ynpocTTb
KpenneHue K cteHe (Fig. I). PekomeHpyeTca 3akpennATb NPOKNaAKM Ha ocu C
KpenexHbIM1 OTBEPCTUAMM, YXKe BbINOIHEHHbIMK B nonepeynHe. MNpu 3Tom
OMOpHOE OCHOBaHME TOYEK KpenneHus OyaeT NMpOYHbIM 1 He Mpousonger
n3rnbaHusa penbCbl NPy KpenaeHny BUHTOB. [pn HEO6XOAUMOCTY BbIMONHEHWA
OTBEPCTUI AONOMHUTENBHO K NPefyCMOTPEHHbIM PacnonoX1Te X Ha PacCTOAHUN
oK. 600-800 MM Apyr OT Apyra, yunTbiBas TakxKe TUM Onopbl (LeMeHT, Kupnuy,
[lepeBo, MeTann n np.)

7.2) KpenneHue K NOoTonKy (c onopHo nonepeumnHoii SBV Fig. AB - AC)

Takol BUJ MOHTaXa OCOOEHHO PEKOMEHAYETCA B Cily4ae, eC/i CTBOPKM 1
bUKCMPOBaHHasA YacTb NPeACTaBAAT COO60M NNCTbI CTeKNa 6e3 pambl, KOTOpble
NMO3TOMY He ABMATCA HECYLUMMU.

7.3) MoHTax B ABepHOI1 nepenneT

OnopHas 6anka BCTPanBaeTCA B HECY LM BEPHO MEPENNET UV Ke BrepenneTe
npeaycmMaTprBaeTca NAOCKUA NPodusb TONLWMHbI, MO3BONAIOLWEN BbINOMHATL
HagexHoe KpenneHue nonepeunHbl VISTA SL A200 SMART.

8) MOHTAXK CTBOPOK U HANTAAKA

8.1) CrBOopKM B pame

Mepepn cHATVEM NPOGVNA ANA KPeneHWA CTBOPKM J1A €ro KpernaeHus K CTBOpKe
peKoMeHfyeTCA OTMETUTb MOJIOKEHNE KperyieHna KapeTok K npodunio ans
KpenneHua ctBopku (Fig. Al - AJ). 3To nossonsaeT obnerunTb OKOHYaTeNIbHYIO
HanafgKy ckob KOHLEBbIX YNOPOB CTBOPOK W LeHTpoBKy ERV. Ecnv BepxHsas
rornepeynHa CTBOPKM B pame VIMeeT TONLMHY MeHee 6-7 MM, a CTBOPKa MmeeT
6onbLuoit Bec (>150 Kr), nonepeyriHa [JOMKHa YNPOUYHATLCA BHYTPU KeNe3HbIM
MAOCKUM U GaCOHHBIM npocﬁvmem, Ha KOTOPbI B HECKOMNbKIX TOUKaX AOJIKEH
NPUBMHYMBATLCA NPOPWIb ANA KPENIeHNA CTBOPKN.

8.2) CreknsAHHble ctBopKu (Fig. AE)
[lononHuTenbHyio MHGOPMaLIMIO CMOTPETb B CrieLmanbHOM “NINCTE CUHCTPYKLMAMU
K 3axumy”.
Cncrema ¢ 3axmmom PPA  MOXeT MCMonb30BaTbCA TONbKO AJ1A CTBOPOK
13 3aKaneHHoro ctekna TonwmHon 10 unn 12 mm unu 6esonacHoro
MHOFOC/IONHOr0O cTekna. JTa CMCTeMa He [OJiXHa MCMONb30BaTbCA CO
cTeknonakeTom. [lanee B 3TOM AOKYMeHTe A/l MPOCTOTbI OMMUCAHUA MPUBOAATCA
MPUMEHUTENIbHO K CTEKNAHHbBIM CTBOPKaM.
- Hanucre cTekna oTBepCTUA BbIMONHATH He TpebyeTcs.
- CTeKNAHHBIN NNCT JOMKEH ObITb NPOCBEP/EH.
- 3axum PPA fomkeH KpenuTbcs K Npoduio KpenneHnsa ABepu, Kak nokasaHo
Ha Fig. AE.
- Tpoknagkn G cOOTBETCTBYIOLEN TOMWMHbI JOMKHbI YCTaHaBMBaTbCA Ha
00eunx CTOPOHaX CTEKJIAHHOTO JINCTa MEXAY 3aXKUMOM U CTEKITOM.
Wcnonb3yiiTe AnA 3Toi Lieny TONbKO NOCTaB/IEHHbIe NPOKNaAKu.

9) YCTAHOBKA CTBOPKU U HANAOQKA
- YctaHoBKa cTBOpOK (Fig. K).
- PerynupoBaHue ctBopok (Fig. L).

10) HAMPABNAIOLWAA CTBOPKW HA MOJY (Fig. M)
- CtBopkm B pame (Fig. M Mos. 3).
- CreknAHHble ctBopKM (Fig. AE).
- CTBOPKM C aHTMNaHNKOBBIMY LWAPHUPaMn
[ina nx MoHTaxa CM. crevluanbHble NHCTPYKLUK.
11) PEF'YIMPOBAHUE KOHLIEBbIX YIOPOB (Fig. N).
EcnnTpebyeTtca nsmeHNTL NONOXKEHVIE NPABOro 1 1€BOTO KOHLIEBbIX YNOPOB (M03.
10 Fig. AA), TWwaTtenbHO NpoBepbTe X0 U LIEHTPOBKY KapeToK CTBOPOK.
Ba)HO MOMHUTb, YTO MOJIOXKEHME KOHLIeBbIX YNOPOB OMNpefenaeT Takke
camoobyyeHue nnaTbl ynpasieHns.
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| PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

12) NYNbT YMNPABJIEHWA ARIA-EVO
12.1) COEAUHEHUA KIIEMMHOW KOPOBKMU (Fig. P)
NMPEAYNPEXAEHUNA N PEKOMEHAALUA - Mpu ocywecTBneHnn
MOHTaKa KabenbHOI NPOoBOAKU M YCTAaHOBKMN Heo6xoamo co6nioaatb
AelfcTByOLWME HOPMbI U, B Nl06OM cilyyae, - NPUHLMNbI OGLENPUHATON
TeXHUYEeCKOoI NPaKTUKN.
MPOBOAHUKM C MUTaHWEM OYeHb HU3KOro 6e3onacHoro Hanps»kenus (24 B)
[OJKHbBI ObITb OTAENEHbI OT MPOBOAHVKOB C HU3KMM Hanps»KeHnem nmbo nmeTb
OOMNOSNIHUTENbHbIN CNOW N30MALUN TONWWHON He MeHee 1 MM.
MpoBOAHMKMN JOMKHBI ObITb COEMHEHbI Y KIIEMM AOMONHUTENbHbIM KpenaeHuem,
Hanpumep, XoMyTamu.

13.1) 3BABOACKUE NOAKNIOYEHUA (Fig. Q Mos. 1)

3AXUM OMUCAHUE

dneKkTponposoAKa 6noka NuTaHWA
JP2=KpacHblin
JP4= yepHbin

OneKTPOnNpoBOAKa pPefyKTOPHOro ABuraTens
JP7=KopnyHeBbIN
JP8=6en10-crnHui

JP12 DnekTponpoBofKa SHKoAepa
JP19 JNeKTPONpOBOAKa 3aMKa C 311eKTPONpUBOLOM
13.2) NOAKNIOYEHUA SKCNNYATALMOHHUKA (F'lg. P-Q)

BAXHOE MPUMEYAHMUE: UCMOJIb3OBATb TOJIbKO 3-KPAHI/IPOBAHHbIE
KABEJIN C 3A3EMJIEHHOW OIMJIETKOU

3AXUM OMUCAHUE
L DOA3A
N HEMTPAJTb

S

JP18
JP10

JP2-JP4

JP7-JP8

3A3EMJIEHME

Pa3bem yHVBepcasbHOro NOPTaTMBHOIO NporpaMmaTtopa
Pasbem Ana JONONHUTENbHBIX NnaT

ObLee ynpasnaoLmnx yCTPONCTs

Bxop SAFE 1 (HopmasibHO 3amK.)

Bxop SAFE 2 (HopmasbHO 3amK.)

Bxop curHana CTOI (HOpMasibHO 3aMK.)

Bxog HAPYXXHbI1 PAIAP (HOpPManbHO Pa3oMK.)

Bxon BHYTPEHHW PAJAP (HOpPManbHO Pa3oMK.)

Bxog OPEN KEY (HopmanbHO pa3omK.)

Bxog MHOTO®YHKUMOHAJIbHbIA (nap. PEXXM PABOTbI
MHOIO®YHKLUMOHAJIbHOIO BXOOA)

ObLee ynpaBaAoLWyX yCTPONCTB (Nap.
Bxop SAFE 3 (HopmasbHO 3amK.)
Bxop SAFE 4 (HopmasibHO 3amK.)

Bbixopa TecTMpoBaHuWsA AnA NPOBEPEHHbIX
npefoXpPaHNTENbHbIX NPUCNIOCO6NEHNI
MocnepoBatenbHaa NMHWA RS485.

14=A

15=B

MopKknioyeHre BHELWHNX MPOrpaMmmpPYIOLNX YCTPONCTB.
MNMopknioyeHre ANCTaHLNOHHOTO YNPaBNeHnsa ABEPbIO B
pexume “Tambyp”.

[nTaHe AONONHUTENbHbIX YCTPOWCTB

=|=1O| 0 IN|O|V|H|WIN|=

=0

12-13

14-15

16-17

Bbixoa aBapunHoOM curHanmusaymm

18 = HOpManbHO Pa30OMK. (KOHTAKT 6e3 HamnpAXeHUs)
19 = COM (KOHTaKT 6e3 HanpsKeHWns)

20 = HOPMabHO 3aMK. (KOHTAKT 6€3 HanpPsXXeHWs)

18-19-20

Bbixop “CoctoaHune gsepn”

21 = HOPMasbHO PA30OMK. (KOHTaKT 6€3 HanpPsKeHUs)
22 = COM (KOHTaKT 6e3 HanpsiXeHns)

23 = HOPMasbHO 3aMK. (KOHTaKT 6e3 HanpsXXeHWs)
14) LEHTPAJIbHOE MPOrPAMMUPOBAHME (Fig. C1).

14.1) MEHIO MAPAMETPOB (PRr A7)

(TABJIuLUA “A”: MEHIO MAPAMETPOB)

14.2) MEHIO JIOTUYECKUX OYHKLUA (Lab ic)
(TABJIULLA “B”: MEHIO IOTUMECKNX OYHKLIUN)

14.3) MEHIO PAAUO (- Rd ia)
JNc

21-22-23

OnucaHue

Lo6aButb Knasuwy Open

Add aPEn accoLMMpPyYeT HYXXHYIO KNaBuLLy ¢ KomaHaon Open

[o6aButb KnaBuwy Open Key
accoLmmpyeT HyXHyto KnasuLly ¢ komaHgon Open Key

Rdd KEY

YpaneHue cnncka
ErRSE &Y ?%E BHUMAHME![onHoCTbIOyAanseTn3namaTnprieMHmKa

BCe paAMOKOMaHAbl, 3aHeCeHHble B NaMATb 6nokKa.

38 - VISTA SL A200 SMART

MpocmoTp Koaa nprueMHnKa

cod rH
BblBOAMT KOA NPUEMHIMKa ANA KONMPOBaHWA PajNOKOMaHA.
ON = BkntoyaeT BO3MOXXHOCTb ANCTAHLNOHHOMO
nporpaMmMpoBaHuna cxem vepes pagrokomaray W LINK,
Lk npeaBapuTeNbHO 3aHECEHHYIO B MaMATb.

DyHKUMA OCTaeTcA aKTVBHOW B TeyeHue 3 MUHYT OT
nocnegHero Haxatua pagnokomanabl W LINK.

OFF= OTtkntoueHne dyHKuun nporpammmposanma W LINK.

- BAXHOE NMPUMEYAHUE: MIPOMAPKMPYUTE B MNAMATU MEPBbIN
NEPEAATUYUK KAK MNABHbIN (3HAKOM KJTIO4A).

I'IepBomyvnepe,anqMﬁ/ npy PyYHOM MPOrpaMMMpPOBaHUN NpUCBanMBaeTCA

KOZOBbIN KIOY MPUEMHUKA; 3TOT Kof Heobxogum Ans mocfiefyiowero

BOCMPOW3BeAEHNA pagronepenaTinKkos.

MpremHuk B cucteme Clonix MeeT paa ApYrux pacluvpeHHbIX GyHKLMIA:

«  BocnpousBepeHyvie rnaBHoOro nepefatyuvika (¢ anroputmom Rolling-code unu
NOCTOAHHbBIM KOLLOM)

- BocnpousBepeHvie ans 3amMmeHbl 3aAaHHbIX B MPUEMHMKE NepefaTunkos

«  YnpaBneHue 6a301 AaHHbIX NepefaTiNKoB

«  Obuyee ynpaBneHue npremMHnKamm

[na ucnonb3oBaHMA 3TVX NepeaoBbiX GYHKUMIA CMOTPUTE PYKOBOACTBO MO

YHVBepCanbHOMy NMopTaTVIBHOMY NPOrpaMmaTopy, a Takxe “ObLuyee pykoBOACTBO

No NPOrpaMMMPOBAHUIO MPUEMHbIX YCTPOCTB".

14.4) MEHIO MO YMOJIYAHMIO (JEFRULE)
Bo3Bpat 3HaueHui1 6510Ka Mo yMonyaHuio.

14.5) A3bIKOBOE MEHIO (L AnLUALE)
Mo3Bonset 3aaaBaTh A3bIK MEHIO MPOrPaMMUPOBAHNA.

14.6) MeHio aBTOMaTnyeckan HacTponka (ALUEaSEE) (Fig. R)

STa OyHKUMA MO3BOMAET aBTOMATMYECKV 3afaBaTb OMTVMAsNbHble 3HaueHuA
MapameTPOB, CBA3aHHbIX C ABVIKEHVEM BEPU 1 0OHAPYKEHVIEM NPEnATCTBIA:
- PeXMHas CKopoCTb MU OTKPbITUM

- PeXXvMHas ckopocTb Npu 3aKpbITUn

- [poMeXXyToK 3ameaneHus Npu OTKPbITUN

- [pomMeXyToK 3ameAneHnA Npu 3aKpbiTin

- [poMeXXyToK 3amefneHs CKOPOCTY MY OTKPLITAN

- [pomexXyTOK 3aMefIEHA CKOPOCTU NPV 3aKPbITUM

- YckopeHue

- 3ameqieHne CKopoCTr

- Cnna oTKpbITUA

- Cuna 3akpbITna

ABTOMaTUYECKaA HACTPOIIKa BbINOSTHAETCA 3a 3 MOSHble MaHeBpa.

Mepep BbINONIHEHNEM aBTOMATN4YECKOI HACTPOIKM Heo6xoaNMoO
3afjaTh TUMN YCTPOIiCTBa 6/I0KMPOBKIN, CMOHTUPOBAHHOIO Ha
aBTomaTun4yeckoin asepu (nap. PEXXMMbl PABOTbl YCTPOUCTBA
BJIOKUPOBKW).

Mpu aBTOMaTNYeCKOI HAaCTPOIiIKe He paboTaeT GpYHKUUA 3aluTbl OT
cpaBnuBaHusA. Mpun aBToMaTN4YeCKo HaCcTpoliKe ABepb He AOKHA
6noKNpoBaTbCA NNV 3aMeANATbCA Ha NPOTAXKEHU BCEro CBOero nyTul.

14.7) MEHIO CTATUCTUKU

MNo3BonseT 0oTO6pa3UTb Bepcuio Mnathl, obllee KONMYecTBO MaHEBPOB (B
COTHSAX), KONNYECTBO 3anMCaHHbIX B NaMATb PagmnoynpasieHunin u nocnegHve 30
owWKn6OoK (nepBble 2 LMPpPbl YKa3bIBAOT Ha MOJIOXKeHWe, NociefHne 2 - Ha Koj
ownbkn). OwnbKa 01 - 3To caman HefaBHAA ownbKa.

14.8) MEHIO MAPONIA
Mo3Bonaer yctaHOBUTb Maponb A 6eCnpOBOAHOTO NPOrpaMMUPOBaHUA
nnarbl.

15) ULEHTPAJIN3OBAHHOE YNPABJIEHUE:

15.1) PEXKUMbI PABOTbI IBEPU

Pexum 0) CraHpapTHas pa6ota asepu (Fig. S)

PeaKkuyus Ha KOMaHAbI:

- Open key:
MaHeBp OTKPbITVA Ha BbICOKO CKOPOCTM, MaHEBP 3aKpbITUA Ha HV3KOW CKOPOCTU.
OTKpbIBaeT 1 NoAaKsoyaeT MaHeBp Open-key, Mpy MOAKMIOYEHN NMPY OTKPbITON
[iBepU OOHYNAET BpemsA 0CBOOOXKAEHUS, NPY 3aKPbITUM BbI3bIBAET OTKPbITHE.
[Mpv OTpbITON ABEPU aKTUBEH OTCHET BPEMEHV OCBOOOXKEHNA.
Mpy 3aKpbITUM GOTOINEMEHTDI BbI3bIBAIOT HE U3MEHEHME ABVIKEHUS Ha 0BpaTHOe,
a 6roKVpoBKy ABVPKeHVA. Mpy ocBobOXAEHWN BbinonHsAeTca oTcyeT TCA, a 3aTem
BO306HOBNAETCA 3aKPbITHIE.
[Mpw BbINoNHeHMM MaHeBpa Open-key paaapbl HEAKTVIBHDI.

- Hapy»xHbii1 pagap:
BbinonHAeT MaHeBpP Ha BbICOKOW CKOPOCTH.
OTKpblBaeT, Npy OTKPbITON ABEPU BKIIIOYAET OTCHET BPEMEHW aBTOMATUYECKOro
3aKpbITUA, NPY NOAKIIOYEHNUM NPU OTKPbITON ABepU O6HynAeT Bpems
aBTOMaTMYeCKOro 3aKpbITUA.
EcnnnpunoTKpbIToinABEpU 6bINO aKTUBHO BPEMA OCBOOOXAEHUA, MOLKIIOUEHHOE
Open-key, 3To Bpems nepeksiloyaeTcs Ha Bpems aBTOMaTYeCKOro 3aKpbITUs.
Mo ncteyeHnn BpemeHn aBToMaTmuyeckoro 3akpbiTva (TCA) BbinonHaeTca
3aKpbiTrie. [Py 3aKpbITUK BbINOHAET NMOBTOPHOE OTKPbITHE.

- BHyTpeHHMI papap:
BbinonHAeT MaHEBP Ha BbICOKOW CKOPOCTU.
OTKpbIBaeT, Npy OTKPbITON ABEPY BKIIKOUYAET OTCHET BPEMEHU aBTOMATUYECKOro
3akpbiTvA (TCA), NPy NOAKNIOYEHNN NPU OTKPLITOW ABepU O0OHYnAeT BpemMA
ABTOMATNYECKOrO 3aKPbITUA.
EcnmnpuoTKpbIToiniBepy 6bI10 aKTMBHO BPEMS OCBOOOXAEHNIS, MOLKIIIOUEHHOE
Open-key, 370 BpemA nepeksloyaeTca Ha Bpemsa aBTOMaTNUeCKOro 3aKpbITUs.
[0 ncTeyeHUn BpemMeH aBTOMaTUYECKOTO 3aKpbITHA BbIMOJSIHAETCA 3aKpbITUE.
pw 3aKpbITY BbIMOTHAET MOBTOPHOE OTKPbITUE.

- MpepoxpaHuTenbHOE NPUCNOCOo6eHe NPY OTKPbITNN:
[py oTKpbITUM GNOKMPYET ABUXKEHWEe A0 TexX Mop, Noka OH He GyaeT
ocBoboXaeH.Mpu oTKpbITON fiBepr 06HYNAeT TCA nnv Bpemsa ocBO6OXAEHNA.
[pyv 3aTeMHEeHVM He pa3pellaeT 3anycK NPU OTKPbITUN 1 3aKPbITHN.

- MpepoxpaHuTenbHoe NPUCNOCO6eHNe «AEeTEKTOP 30HbI»:
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

Bo Bpems OTKpbITMA cpabaTbiBaHWe AAHHOIO MPUCMOCO6MEeHNs Bbi3blBaeT
CHUXEHMe CKOPOCTMN M YCUNNA Npu ABUXKEeHMW. Ha apyriix STanax He okasbiBaeT
HUKakoro 3¢pdekTa.
Mpw BbIGOpPE HACTPOIIKM «He MpoBepeH» (SAFEx =4) paspelwaetca akTnsauyus
OTKPbITVA Ha CHUXKEHHOW CKOPOCTY U CO CHVPKEHHbIM YCUAINEM, MPU STOM Npu
3aKpbITOV ABEpPY B COCTOAHMN MOKOA AaTUMK paboTaeT.
Mpu BbIGOPE HacTpoliky «<npoBepeH» (SAFEX = 5), akTnBauusa OTKPbLITUSA Ha
CHUXEHHOW CKOPOCTU M CO CHUMXEHHbIM ycunmem HEé)aspeu.laeTcn, npv 3Tom
Npw 3aKpbITOW iBEPY B COCTOAHMM NOKOA AaTuMK paboTaer.
- MpepoxpaHnTenbHoe Nprcnoco6neHne Npy 3aKpbITUN:
[1pu 3aKpbITUN MeHAET ABUXKEHNE Ha 0bpaTHOe.
Mpwu oTKpbITON ABepY 06HYNAeT TCA nnn Bpema oCcBOOOXAEHUA.
Mpwv 3aTeMHeHnN He pa3peLuaeT 3anyck Npu OTKPbITUN 1 3aKpbITUN.
- MpepoxpaHuTenbHoe Nprcnoco6neHe Npy 3aKpbITUN:
[Tpu 3aKpbITUM MEHAET ABMKEHME Ha 0bpaTHOE.
Mpwn oTKpbITON AiBepr 06HYnAeT TCA nnu Bpema ocBoboXKaeHUA.
Mpwu 3aTeMHeHUN He pa3peluaeT 3anycK NPy OTKPbITUM 1 3aKPbITUN.
-Cron:
Bnokupyet gBu>keHne 1 oTMeHAET BCe KOMaHfbl.
Pexxum 1) [iBepb 3aKkpbiTa B AHEBHOE BpeMs
OTAnYMA OT CTaHAAPTHON PaboTbI:
- IBepb 3aKpblBaeTCA MEASIEHHO 1 OCTaeTCA 3aKpbITON
- aKTMBHa QYHKLMA “aHTU-NaHnKa"
- aKTBeH TonbKo Bxof Open-key (6bICTpOe OTKPbITUE, OTKPBITO Ha Bpems
0CBObOOXKAEHUA, MEANIEHHOE 3aKpbIThE)
- pU 3aKpbITUK GOTOINEMEHTbI ONOKMPYIOT ABVXKEHME, MOKA OHN OCTAlOTCA
3aTeMHEHHbIMU, 6€3 MOBTOPHOIO OTKPbITUA ABEPU
B pexume “Tambyp” Takaa paboTa HegonycTma.
Pexxum 2) [iBepb 3aKpbiTa B HOUHOE BpemMs
OTnnunA oT CTaHAAPTHOW PaboTb:
-[Bepb 3aKpbIBAETCA Me[IEHHO 1 OCTaeTCA 3aKPbITOW
-OYHKLMA “aHTV-NaHNKa" He aKTBHA
-aKTVBeH Tonbko Bxof Open-key (6bIcTpoe OTKpbITME, OTKPLITO Ha Bpemsa
0CBOGOXIEHNSA, MEAJIEHHOE 3aKpbITHE)
-NpK 3aKpbITUM GOTOINIEMEHTbI ONOKMPYIOT [iBMKEHME, MOKa OHM OCTaloTCA
3aTeMHEeHHbIMY, 6€3 MOBTOPHOFO OTKPbITUA ABEPU
B pexume “Tambyp” BHYTPEHHAS 11 Hapy»KHaA ABEPU 3aAaloTCA Ha “3aKpbiTa HOUbIO".
Pexxum 3) [iBepb OTKpbITa MNOJIHOCTbIO
OTnunumA OT CTaHAAPTHOW PaboTbI:
- ABEPb OTKPbIBAETCA MOSIHOCTHIO Ha MEAJIEHHOW CKOPOCTY 1 OCTAETCA OTKPbITOM
B pexume “Tambyp” BHYTPEHHAA U HapyXHaA ABepy 3aAaloTca Ha “nonHoe
OTKpbITUE".
Pexxum 4) iBepb OTKpbITa YaCTUYHO
OTnnumA oT CTaHAAPTHOW PaboTbi:
- [BEPb OTKPbIBAETCA YAaCTUYHO (3aaBaeMblli pa3mep “4yacTUYHOe OTKpbITHE")
Ha MefNIeHHOI CKOPOCTU 1 OCTAaeTCA OTKPbITON.
B pexuvme “Tambyp” Takaa paboTa HegonycTmMa.
Pexxum 5) YacTnuHoe oTKpbiTNE
OTnunumA OT CTaHAAPTHOW PaboTbI:
- KaK CTaHAapTHasA paboTa, HO OTKPbITVE OCTaHaBNVBAETCA Ha YaCTUYHON
OTMeTKe, 3ajaHHON Ha “4acTUYHOE OTKPbITUE"
B pexume “Tambyp” BHYTPEHHAA 1 Hapy)KHas [iBEpU 3afaloTca Kak “yacTuyHoe
oTKpbITHE",
Pexxum 6) OTKpbITUe ANA anTeKkn
OTAnMYMA OT CTaHAAPTHON PaboTbl:
- ABEpb OTKPbIBAETCA M 3aKPbIBAETCA Ha HN3KOW CKOPOCTU N OCTaHaBNMBaeTCA
Ha 3HauyeHuK, 3aJlaHHOM Ha “OTKpbITVE ANA anTekn”
- aKTMBHa Tonbko KomaHaa Open-key
- aBTOMaTMyecKue yCTPOMCTBa 3aKPbITUA HEAKTUBHbI
- Npu 3aKpbITUK GOTO3NEMEHTbI BNIOKNPYIOT ABUMXEHME, NMOKa OHM OCTaloTCA
3aTeMHEeHHbIMY, 6€3 MOBTOPHOTO OTKPbITUA ABEPU
B pexume “Tambyp” Takas pabota HegonycTma.
Pexxum 7) Tam6yp oTKpbIT BHYTpb (AKTMBEH TONbKO B pexume Tambypa)
Hapy»kHas aBepb 3afiaHa Ha “3aKkpbiTa B JHEBHOE BpemA’".
BHYTpeHHAA ABepb 3agaHa Ha “NnonHoe oTKpbITHe”.
Pexxum 8) TamOyp OTKpbIT Hapy»Ky (AKTMBEH TOJIbKO B peXxume Tambypa)
Hapy»Has Bepb 3alaHa Ha “MonHoe oTKpbITUNE”.
BHyTpeHHAA aBepb 3aaHa Ha “3aKkpbiTa B JHEBHOE BpemA”.

15.2) PEXKUMbI PABOTbI PAAPA

Pexwum 0) CTaHgapTHas paboTa pagapa:

- NOAKMIOUEH BHYTPEHHUI pajap

- MOLK/OYEH HAPYKHbIV pajap

Pexxum 1) BHyTpeHHuI1 papap:

- NOLK/IOYEH TONbKO BHYTPEHHWI pagap

(B pexkmme “Tambyp” MOAKIIOUEH TONIbKO pafap BHYTPU 3aHA)
Pexxum 2) HapyHbiih pagap:

- MOZKJOUEH TONBbKO HaPYXHbI pagap

(B pexume “Tambyp” NoAKNoueH TONbKO pajap BHe 3aaHWA)

15.3) PEXKUMbI PABOTbI 3YMMEPA

Pexxum 0:

3ymmep He MofaeT CUrHanoB BO BPeMsA BbIMONHEHMA MaHeBpa. CpabaTbiBaeT
TOJIbKO BOKCTPEHHOW CUTYaLMM A CUTHAIN3aLIMMN BOSMOXHbIX HEUCTPAaBHOCTE.
Pexum 1:

3ymmep nofaeT CUrHan B Havase Kax/joro MaHeBpa OTKPbITUA UV NMPU U3MEHEHUN
HarnpaBfieHns Ha obpaTHoe.

Pexum 2:

3yMmep nofaeT CUrHan B Hauasne KaXk[Aoro MaHeBpa OTKPbITUA 1 3aKpbITUA UK
npvi I3MEHeHN HanpaBfieHUs Ha obpaTHoe.

Pexum 3:

3yMmep nofaeT CMrHan B TeYeHWe BCero BPeMeHU BbIMOSIHEHVs MaHeBpa.
Pexum 4:

3yMmep 3BOHUT BO Bpems MaHeBpa OTKPbITUA, ecin GOTOINIEMEHT OTKPbITUA
3aTEMHEH.

15.4) PEXXUMbI PABOTbl YCTPOVUCTBA BJIOKUPOBKI

Pexxum 0:

[lBuratenb NoCToAHHO pa3biIoKNPOBaH (Ha 3aMOK MOCTOSHHO NMoJaeTCsA NUTaHue)
Pexum 1:

[Buratenb 3a6/10KMPOBaH Ha NOMOXEHNM 3aKPbITUA

Pexum 2:

[iBuratenb 6nokvpyeTca Bceraa, Korga oH ctout

Pexum 3:

[Buratenb 6nokMpyeTcs Bcerga, Korga oH ctout 6onee 20 cekyHp

Pexum 4:

[Buratenb pearnpyet Ha HeCaHKLIMOHNPOBaHHOE OTKpbITHe ycunnem B 10 H
Pexum 5:

[lBuratenb pearmpyeT Ha HeCaHKLMOHMPOBAHHOE OTKPbITME MaKCUMasbHbIM
ycunmem

Pexum 6:

“Ynpyrunia”. \cnonb3oBaTb TONbKO B YCTaHOBKAX, MOHTUPOBAHHbIX MPU MOMOLLM
komnnekTa “VISTA ELA"

Pexum 7:

Mcnonb3oBaTb TOMbKO B YCTaHOBKaX, COGPaHHbIX C MOMOLLb0 KommnekTa “ELA
SL 24.B KIT". Moapo6Hyto nHbopmaLuio o pabote CMOTPETb B COOTBETCTBYIOLLEM
pyKoBOACTBeE.

Pexxum 8:

Mcnonb3oBaTb TOMBKO B YCTaHOBKaX, COOPAHHbIX C MOMOLLbi0 KomnnekTa “ELA
SL 24.B KIT". Moppo6Hyto nHdopmaLuio o paboTte CMOTPETb B COOTBETCTBYIOLLEM
pyKkoBopcTBe.

Pexum 9:

Mcnonb3oBaTb € OTKa3obe3omacHbIM YCTPOWCTBOM aBTOMAaTMYeCKOM
pa36ioKNPOBKN: NUTaHNE K BbIXOAY MOAAETCA MPW 3aKpbITON ABEPW, Ha BCEX
OCTasnbHbIX 3Tanax nuTaHne He NoaaeTCA.

15.5) PEXKUM PABOTbl MHOTO®YHKLIMOHAJIbHOIO BXOAA

Pexxum 0:

Bxop HOpmanbHO Pa3oMKHYT, OTKpPbIBaeT 1 OCTaeTCA OTKPbITbIM 40 TEX MOp, NOKa
AKTMBEH 3TOT BX0f. Bo Bpemsa OTKpbITUA NTHOPMPYIOTCA BO3MOXHO UMetoLmecs
npefoxpaHnTeNbHble YCTPONCTBA C HACTPOMKOW «aKTUBHbI MPY OTKPbITAW».
Pexum 1:

Bxopa HoOpmanbHO pa3soMKHYT, 3aKpbIBaeT 1 OCTaeTCA 3aKPbITbIM 1O TeX MOP, NOKa
aKTUBEH 3TOT BXOA

Pexum 2:

Bxoa HOpManbHO 3aMKHYT, OTKPbIBAeT U OCTaeTCA OTKPbITbIM A0 TeX Mop, NoKa
aKTMBEH 3TOT BX0f. Bo Bpema OTKpbITUA UTHOPMPYIOTCA BO3MOXHO UMetoLmecs
npefoxXpaHnTeNbHblE YCTPONCTBA C HACTPOMKOW «aKTUBHbI NPW OTKPbITAW».
Pexxum 3:

Bxop HOpManbHO 3aMKHYT, 3aKpblBaeT U OCTAeTCA 3aKPbITbIM A0 TeX MOop, Noka
aKTUBEH 3TOT BXOA

Pexxum 4:

Bxop H"P: eCNN aKTUBEH, 3afaeT “pexnm paboTbl ABepu”= 1, T.e.”"ABEPD, 3aKpbITas
Houbt0".

15.6) PEXXMMbI PABOTbI BbIXOOA ABAPUAHON CUTHAJIU3ALUN

BbIxop aBapuiHOM CUrHaNM3aLnm NOAKYAETCA B CIEAYIOLMX CITyYasX:

- [Bepb OCTaeTcA OTKPbLITON B pe3ynbrate cpabaTtbiBaHuA doTOdnEeMeHTa B
TeyeHvie BpeMeHWU, NpeBbiWwatoLlero napameTp “tempo_allarme”;

- VIMeeTcA aBapUiiHbIA CUTHaM NPEenATCTBUSA;

- dopcupyeTca OTKpbITUE, a ABEepPb OKa3blBaeT MPOTMBOAENCTBYOLLee
ycunue (Tun 3amka = 4 unm 5);

Bbixoa aBapuINHOM CMrHanM3aumMm OTKI0YaeTCA B CeAyoWmx Cyyanx:
- N0 JOCTUXKEHUW OFPaHNYNTENSA X0 3aKpbITUA
- NpWY HaxaTum Knasuwm “Cron”

15.7) PEXXMMbI PABOTbI BbIXOAIA “COCTOAHUE ABEPU”
Pexum 0:

BbIxoa akTVBeH, e iBEPb HE MOSTHOCTBIO 3aKpbITa

Pexum 1:

Bbixop akTVBeH, e iBEPb He MOSTHOCTBIO OTKPbITa

15.8) OYHKUMA “AHTU-MAHUKA”

“ON” (“BKJ1.") Mpy OTKNIOYEHUN HaMpPAXEHUA OT CeTU U MOAKIIYEHUN
6aTapeun Bepb BbIMOJHAET MOSIHOE OTKPbITVE, a 3aTem
6NoKMpyeTcA B OTKPLITOM MONOXEHUN.BO Bpemsa OTKpbITWA
MUFHOPUPYIOTCA BO3MOXHO MMetoLLMecsa npefoxXpaHuTeNbHble
YCTPOWNCTBA C HACTPONKOW «aKTUBHbI MPY OTKPbLITUMN».,

Mpy OTKNIOYEHWUW HaNPAXKeHWA OT CETU ABepb OTKPbIBAETCA U
0CTaeTCA OTKPBITON, eC/IN HanpsxXeHue baTaper onyckaeTcs Huxe 20
B.Bo BpemsA OTKpbITVA MTHOPUPYIOTCA BO3MOXKHO MMetoLmecs
npefoxpaHuTenbHbIE YCTPOMCTBA C HACTPONKOW «aKTUBHbI NP
OTKPbITUNY.

15.9) ®YHKLUA “3ALLUTA OT CAABJIUBAHUA"

Ecnu npn aBrvxeHnn ABepb HaTanKnBaeTCcA Ha NpenATcTBMe, 3amenaiollee ee
XOfi, NPV 3aKPbITUN ABEPb MEHAET ABVKEHNE Ha O6paTHOE, a NPV OTKPbITU
OoCTaHaBnMBaeTcA. YyBCTBUTENbHOCTb MOXHO OTPErynMpoBaTh Ha gucniee npu
MOMOLLY NapamMeTPOB CUMbl OTKPbITUA 1 CUMbI 3aKPbITUSA.

15.10) NOLKNIOYEHUE HECKOJIbKUX OABEPEW YCTPOUCTBAMU

ANCTAHUMOHHOIO YNPABJIEHUA (Fig. AH)

Cm. pykoBopacTea Kk moaynam U-LINK

ABNAOTCA LIeHTPaNM30BaHHbIMY CefyloLLe KOMaHAbI:

a) Open-key KHonKoii. Bce ABepy 04HOW 30HbI OTKPBIBAIOTCA M NOCSIE 3aaHHOTO
BPEMEHUN OCBOGOXKAEHUA 3aKpblBalOTCA, BOCCTaHaBAMBasA CBOK paboTy
COrNacHO 3aflaHHOMY cenleKTopoM GYHKLMIA rnaBHOro 6r1oka. 3Ta KoMaHAa
XOPOLLO NMOAXOAUT AJlsi BXOAA MO yTpaMm 1 AN BbIxofa nocie KoHourypaumum
dYHKLMM “3aKpbiTa HOUbIO".

b) 3akpbiTa HOUblO. Bce ABepyn 30HbI YCTaHABMBAIOTCA Ha PEXUM “3aKpbiTa
HOUbHD".

c) 3aKpbiTa gHeM. Bce Bepy 30HbI yCTaHABNNBAIOTCA Ha PEXKNM“3aKpblTa AHEM".

d) MonHoe/4yacTyHOE OTKPbITHE. Bce ABEPY 30HbI YCTaHABNMBAIOTCA HA PEXIM
“nonHoe/yacTnyHoe oTKpbITUE”

e) BHyTpeHHMI/HapyKHbIl pagap Wi TONbKO HapY»KHbI papap. Bce nsepu
30Hbl OTKPbIBAIOTCA TOIbKO BHYTPEHHUM PafapoM.

15.11) NTOAKNIOYEHUE ABYX ABEPEU B PEXKUME “TAMBYP” (Fig. AG)
[oaKnioueHnA N HaCTPOMKM:

OyHKUMio “Tambyp” obpasyloT 2 aBTOMaTMYeckne ABEpPU, COefUNHEHHbIe
nocnefoBaTenibHOW NMHWeN 485:

- (1) HAPYXXHAA

- (2) BHYTPEHHAA

Mopkntoyatotca 3 pagapa: .

- (A) HAPYXXHbIV PAJAP (noakntoueH K HapyxHomy pagapy HAPYXXHOW nnatbi)
- (B) LIEHTPAJIbHbIV PALAP (nopkntoueH K BHyTpeHHeMy paaapy HAPYXHOVI nnatb)
- (C) BHYTPEHHWW PAAP (nogkntoueH K BHyTpeHHeMy papapy BHYTPEHHEW nnatbl)
YnpaBneHne Bcemyi 0CTasIbHbIMV BXOAAMY MOAKIOYEHWA Y NPEeAOXPAHNUTENbHbIMU
BXofamMu ocyuiectsnaeTca asToHomHo BHYTPEHHEW n HAPY>KHOW asepbto.
[nA 3apaHna pexnma “Tambyp” Heobxo[Mmo:

“OFF” (“BbIKJ.")
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

- yctaHosuTb LUKO30BAA KABUHA=2 Ha HAPY>KHOW agepu
- yctaHoBuTb LLUMIO30BAA KABUHA=1 Ha BHYTPEHHEW nBepun
OnpepeneHne GyHKUMI OTAENBbHbIX pagapoB

a3aTeM OTKPbIBAETCA BHYTPEHHAA ABepb. [1py ofHOBpeMEeHHO Noaaye KoMaHa
Ha pa3nnyHble MaHeBPbI MPENMYLLECTBO NMEET Hapy»KHasA ABepb.

- Papap A HapyxHow aBepu (1)

15.12) UBMEHEHUE HAMPABJIEHUA FIG. AK

Mpu 3aKPbITbIX ABEPAX BKIIOUYAET OTKPbITME HAPYKHOI iBEPU 1 AAET JOCTYM

BHyprTaMGypa. Ecnn BHYTPEHHAA BEPb OTKPbITA, OHa BHaYasle 3akKpblBaeTCA,
a3aTeM OTKPbIBAaeTCA HAaPYy>KHaA ABePb. I'Ipm OﬂHOBpeMeHHOVI nopgaye KoOMaHg

Ha pasfinyHble MaHeBPbl NpenmMyLecTBO MMEET Hapy»KHaA ABepb. Korpa

Hapy»Has [iBepb OyaeT 3aKpbiTa, BKIIOYAETCA OTKPbITVE BHYTPEHHEN [1BEpH,

faBasA AoCTyn B 3[jaHune.
- Papap B, yctaHOBNeHHbI B LieHTpe Tambypa

B HopMmanbHOM pexume onpeaenseT NPUCYTCTBIUE YerloBeKa BHYTpU Tambypa v
Ha BbIXOA€ MO3BOJIAET BbINOHATb OTKPbITME HAPY>KHOW BEPM NOCIIE TOTO, Kak
6yfeT 3aKpblTa BHYTPEHHAA iBEPb. B SKCTPEHHOM cMTyaLum eCiv noce BXxoaa
B TaMbyp fipyras ABepb He OTKPbIBAETCA, MO3BONAET BbIMOMHATL OTKPbITUE

[BEpU, Yepes KOTOPYIo TONbKO YTO MPOXOLUIIN.

- Papap C BHyTpeHHAA ABepb (2)
Mpu 3aKpbITbIX ABEPAX BKNIOYAET OTKPbITVIE BHYTPEHHEN IBEPY U [JaeT JOCTYN B
Tambyp 13 3gaHuA. Ecnv Hapy»KHaA IBepb OTKPbITa, OHa BHayare 3akpblBaeTcs,

TABJINLA “A”: MEHIO MAPAMETPOB (PR-AT

16) AONONHUTEJNIbHbIE MOAYJIN U-LINK
CmoTpuTe pykoBoacTsa Ana mogyneit U-link

17) BOCCTAHOBJIEHUE 3ABOACKUX HACTPOEK (Puc.U)
BH/IMAHWE! Mpwu 3Tom 610K ynpaBneHna BO3BPaLLAeTCA Ha 3aBOACKME HACTPONKM

N CTUPAKOTCA BCe 3anncaHHble B NaMATb PaAMOKOMaHAbl.

BH/MAHWE! HenpaBunbHas HaCcTPOKa MOXET MPUUMHUTB YLep6 IOAAM, KBOTHBIM
VAN NpeameTam.

- OTKnoumMTe HanpsxeHwe ot nnatbl (Puc. U nos. 1)

- PazomkHuWTE BXoA CTON 1 HaXMITe OfHOBPEMeHHO KHonku — 1 OK (Puc.U nos. 2)

- MopanTe HanpsaxeHve Ha nnaty (Puc. U nos. 3)

- [Ancnnein otobpaxaet RST, B TeueHme 3 c noaTeepamnTte knasuwein OK (Puc. U nos. 4)
- [loxauTtecb oKoHYaHuA npoueaypbl (Puc.U nos. 5)
- Mpouepypa 3aBepLueHa (Puc.U nos. 6)

NMAPAMETP | MUH. | MAKC. | YMOJTHAHVEE | JinuHbie | Onpepenenune OMUCAHUE
Bpems aBTOMaTMyeckoro
EcR 0 60 4 P
3aKkpbITnA [c]
cLERF E 1 99 30 Bpems ocBoboxaeHus [c]
lMowncTeyeHN 3aAaHHOTO BPEMEHM MNP 3aTeMHEHIIV GOTOIIEMEHTOB 3aMbIKAETCA
RLA-T EITE 1 90 30 Bpems aBapuiiHoro cuirHana [s] | kontaktABAPUMHDBIACUTHAT (nap.PEXKMbI PABOTbI BbIXOJA ABAPUNHOW
CUTHATI3ALMN)
AL PerynupyeT npoueHT YacTWYHOrO OTKPbITUA OTHOCUTENIbHO MOMHOro
PAcE :H',: 10 70 50 YacTtnuHoe oTkpbiTrie [%] ympy pouenT ! perm
oPEn ink OTKPbITUSA A4NA GYHKLUMM “YacTNUHOE OTKpbITUE".
chEl ISk 3 3 OTKpbITME ana anteku [cm] u Y
0 12 OTKpbITVE B CAHTUMETPAX Ans GpyHKUMM “OTKpbITVE ANA anTeKkn'”.
oPEn inl (CHAR 59) * P Pax AN yHKL AN "OTKPLITHE A
3afjaeT yckopeHue Bepu Npu Havane ABumxeHnA (1=MuH., 10=makc.). DyHkuma
aBTOMaTUYECKO HACTPOIKM aBTOMATUYeCKI 3ajaeT 3ToT napametp. Mocne
DyHKUMA yckopeHusa [] u ,
, ? V3MEHeHNs 3TOro MapameTpa BbIMOMHAETCA MOSHbIA MaHEBP HACTPOIKM
RccEl. 1 10 5 (Fig. C2 MNos. A)
% (MpeHTMONLMPYETCA HenpepbiBHBIM TYAKOM 3ymMmepa U Hagnucbio SEE
CHAR PERC 41)
(«YCTAHOBKAY») Ha aucnnee), B Te4eHre KOTOPOrO He akTUBHO onpeaeneHvie
npenATCcTBUA.
3aflaeT 3ameffieHVe [ABEpV MPU MPOMEXYTOUHbIX OCTaHOBKax (He Ha
orpaHnuntenax xopa). (1=muH. 10=makc). OyHKUMA aBTOMaTUYECKOMN
b AK 1 10 5 OyHKuMA 3amegnerms [] HaCTPOWKM aBTOMATUeCKM 3afjaeT 3TOT napameTp. Mocne nsMeHeHUs 3Toro
s (Fig. C2 MNo3.B) napameTpa BbIMOHAETCA MOJHbIA MaHEBP HACTPOWKK (MAeHTUdULMpPYeTCA
HernpepbiBHBIM TyAKOM 3ymmepa n Hagnucbio SEE («YCTAHOBKA») Ha
AKCnee), B TeUeHNE KOTOPOTO He akTUBHO onpefeneHne NpenaTcTBus.
oPd {5k 1 20 5 MpomeXXyToK NPUBANXKEHNS NPW | 3apaeT NPOMEXYTOK NPUOIKEHNA K OrPaHNUYUTENIO XOa MPY OTKPLITUN.
SLol oTKpbITUK [cm] (Fig. C2 MNo3. E) 3TO paccToAHME NPOXOANTCA HA HU3KON CKOPOCTU.
cid ISk 1 20 5 MpomexyToK NpubnvKeHns Npy | 3apaeT NPOMeXyYToK NPUOAVKEHUA K OTPaHUUMTENIO XOAa NP 3aKPbITUN.
SLal 3aKpbiTin [cMm] (Fig. C2 Mos. F) 3TO PaccTosHME NPOXOAMTCA Ha HU3KOI CKOPOCTN.
3aflaeT paccTosiHme, KoTopoe TpebyeTca ABEpW ANA NepexoAa C BbICOKOM
MpOMeXKyTOK 3aMeaneHs CKOPOCTU Ha HI3KYI0 NPy OTKPbITUN. OYHKLMA aBTOMATUYECKO HACTPOIKN
oPd ISk, 10 70 50 CKOPOCTY MPY OTKPbITUM [cM] aBTOMaTM4yeCcKn 3ajaeT 3ToT napametp. [locne wu3mMeHeHuA 3Toro
dEcEL Fi pCZ n pC P napameTpa BbIMOMHAETCA MOMHBIN MaHEBP HACTPONKN (naeHTUdULMpyeTCa
(Fig. 03.0) HernpepbiBHbIM TyaKkoM 3ymmepa ¥ Hagnucbio SET («<YCTAHOBKA») Ha
avicnnee), B TeYeHe KOTOPOTo He aKTVBHO OnpeaeneHune npenaTcTBrA.
3apaet pacctosiHve, Kotopoe TpebyeTcsi ABEpM ANs Mepexofa C BbICOKOW
MpOMeXKyTOK 3aMeaneH!s CKOPOCTU Ha HU3KYI0 NpK 3aKpbITun. OYHKLMA aBTOMATUUECKO HACTPOKN
cld ISk 10 70 50 CKODOCTH NPY 3aKPbITMY [cM] aBTOMATMYECKM 33jaeT 3TOT napametp. [locie M3MeHeHusi  3Toro
dEcEL Fi pCZ n pD P napameTpa BbIMOMHAETCA MOMHbIN MaHEBP HACTPONKK (naeHTUdULMpyeTca
(Fig. 03.D) HenpepbiBHbIM TyAKkoMm 3ymmepa ¥ Hapgnucbio SET («YCTAHOBKA») Ha
avicnnee), B TeYeHe KOTOPOTro He akTVBHO onpeaeneHune npenaTcTBiA.
3afaeT CKOpOCTb, KOTOPYIO [Bepb AO/KHA PasBWUTb Ha pexume npu
OTKPbITUM KaK MPOLIEHT OT MaKCUMasbHOW CKOPOCTW, KOTOPYI MOXeT
PexxnMHasa ckopocTb npun AOCTUYL  UCMONHUTENbHBIA  MeXaHu3m.  OyHKUMA  aBTOMaTU4ecKol
of SPEEd 4 29 60 OTKpbITUN [%] HaCTPOWKM aBTOMATNYECKM 3aAaeT 3TOT napameTp. Mocne n3MeHeHns 3Toro
(Fig. C2 MNo3.G) napameTpa BbINOHAETCA NOJHbIA MAaHEBP HACTPOVKU (MaeHTudrUmpyeTCca
HenpepbiBHbIM TyAKOM 3ymmepa u Hagnucbio SET («YCTAHOBKA») Ha
Avcnnee), B TeYeHME KOTOPOro He aKTVBHO ONpeAeneHune npenaTcTBrs.
3aflaeT CKOpOCTb, KOTOPYI [ABEPb [OMKHA Pas3BUTb Ha pexume npu
3aKPLITUN KaK MPOLEHT OT MaKCMMAsbHON CKOPOCTH, KOTOPYIO MOXeT
PexxnMHasa ckopocTb npu AOCTVYb  WCMONHUTENbHBIA  MeXaHu3M.  DyHKUMA  aBTOMaTUYeCKOM
cL SPEEd 4 99 60 3aKkpbITK [%] HaCTPOIIKM aBTOMATUYECK! 3aAaeT 3TOT napametp. Mocse n3MeHeHws 3Toro
(Fig. C2 No3. H) napameTpa BbIMOHAETCA MOJHbIA MaHEBP HaCTPOVKN (MaeHTUGMLMpYeTCcA
HenpepbiBHbIM TyAKOM 3ymmepa ¥ Hagnucbilo SET («YCTAHOBKA») Ha
AKCnee), B TeUEHNE KOTOPOTO He aKT1BHO onpefeneHne NpenaTcTBus.
3aflaeT UyBCTBUTENbHOCTb K MPEnATCTBMIO MPU OTKPbITUM (1=MaKc.,
99=MuH.) DyHKLMA aBTOMaTUUYECKON HaCTPOWKIN aBTOMATNYECKN 3afjaeT 3TOT
0,
oPFarck 1 99 75 Cuna oTkpbITUA [%] napameTp Ha 3HauyeHue B 10%. DKCnayaTaLUMOHHUK MOXET U3MEHWUTb 3TOT
napameTp NCXOAA U3 NOTPEBHOCTE YyBCTBUTENBHOCTH K MPENATCTBHIO.
3apaeT 4yBCTBWTENbHOCTb K MPEMATCTBUIO MpW  3aKpbitum  (1=mMakKc.,
99=MviH.) DYHKLVA aBTOMATNYECKOIN HACTPOIIKV aBTOMATUUECKN 3afjaeT STOT
] 0
ci5ForcE 1 99 75 Cuna sakpbiTuA [%] napameTp Ha 3HayeHue B 10%. JKCnyaTaLUMOHHUK MOXET N3MEHUTb 3TOT
napameTp NCXOAA U3 NOTPEBHOCTEN YyBCTBUTENIBHOCTY K MPENATCTBUIO.

*=CcblfIKa A1 YHUBEPCaNbHOMO NOPTAaTMBHOIO NporpaMmaropa.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

TABJIULIA “B”: MEHIO JIOTUMECKUX OYHKLUUN (Lol ic)

3anomMnHaHune
D = ] OMPEAENEHUE YMOJIYAHUE | BBepeHHON OMUCAHUE
OYHKUNA o
HaCTPOKN
LR Bpems aBTOomaTnueckoro 1 1 MopaknioueHne/oTKNOYeHe aBToMaTMyeckoro 3akpbitva (TCA n Bpems
c 3aKpbITUA 0 0CBOBOXAEHNA)
OTKpbITUE C CUCTEMOI “aHTUMaHNKA" 1 MNopaknioueHne/oTkNoYeHNe GyHKLMM “aHTr-NaHmKa” (nap. OYHKLMWA“AHTU-
1 [ .
Ant 1PAn ic (6arapen) (LOGIC 83)* 0 0 MNAHVIKA”)
I} ) ) 1 ‘I
;ﬁ'F', biob anpasn(m):sgmnxnap npw 0 0 MopaknioueHne / OTKNIOYEHUE MMAPaBANYECKOro yaapa npu OTKPbITUK
Vi3MeHeHue Hanpasnenns 1 ¥!3M§RMTe STOT NapameTp, ecSin XOTUTE NMOMEHATb HamnpaBieHVe OTKPbITHA.
nu, dir. 0 ig.
OTKpbITHA 0 CraHgapTHas pabora. Fig. AK
0 Bxon ckoHbUryprpoBaH Kak npefaoxpaHuTesibHOe YCTPOWCTBO, aKTVBHOE
npwvi OTKPbLITUN.
Bxop ckoHOMIypupoBaH Kak npefoxpaHnUTeNbHOe YCTPOWCTBO, akTUBHOE NpU
KoHdurypauus sxopa ! OTKPbITVN C NPOBEPKON NPaBUIbHOCTY PaboTbl B HAUane KaXkaoro MaHeBpa.
6e3onacHocTn SAFE 1. ~
5 Bxop CKOHMryprpoBaH Kak NpefoxXpaHUTeNbHOe YCTPOWCTBO, akTUBHOE
. npv 3aKpbITUN.
SAFE | (Fig. 51,52, 53, 54) Py 33Kp -
{ (Fig.T1,72,T3,T4) 3 Bxop cKOHPUryprpoBaH Kak NpeAaoxpaHUTENbHOE YCTPOWCTBO, akKTMBHOE Mpu
3aKPbITVN C MPOBEPKOI NPaBWIbHOCTV PaboTbl B HaYane Kaxx[oro MaHeBpa.
(Map. 15.1 4 Bxog CKOH¢I/‘I‘prI/IQOBaH KaK MpefjoxpaHuTe/IbHOe YCTPOICTBO, aKTUBHOE MPU
«PeaKuus Ha KOMaHgbI») OTKPbITUY C "30HOI O6HApPYKeHWs".
Bxop ckoHduryprpoBaH Kak npefoxpaHuTesibHOe yCTPOMCTBO, aKTMBHOE
5 NPV OTKPBITWM C "30HOI 0BHaPYXeHNA" C MPOBEPKOI NPABUIBHOCTY PaboTbl
B Hayasie KaXKoro MaHeBpa.
0 Bxop ckoHoUrypmpoBaH Kak npepaoxpaHuTesibHOe YCTPOWCTBO, aKTUBHOE
npwvi OTKPbITUN.
Bxop cKOHPUryprpoBaH Kak NpeAaoXpaHUTENbHOE YCTPOWCTBO, aKTMBHOE Mpu
KoHdurypauuns exoaa ! OTKPbITVM C NPOBEPKOI NPaBUIbHOCTY PaboTbl B HaUane KaXkaoro MaHeBpa.
6e3onacHocTn SAFE 2. "
2 Bxop ckoHbUryprpoBaH Kak npepaoxpaHuTesibHOe YCTPOWCTBO, aKTVBHOE
(Fig. 51,52, 53, 54) I 3akpiTvn. _
SARFE 2 (Fig.T1,72,T3,T4) 3 BXOf CKOH(UIYpUPOBaH Kak MpefoXpaHUTeNbHOE YCTPONCTBO, aKTUBHOE Npu
e 3aKPbITHN C MPOBEPKON NPaBUIbHOCTV PaboTbl B HAUYae KaX[oro MaHeBpa.
(Map. 15.1 4 Bxop ckoHduryprpoBaH Kak npeoxpaHnTeNibHOe yCTPOCTBO, aKTUBHOE NPK
«Peakuys Ha KOMaHZbI») OTKPbITUV C "30HOI 06HapYKeHnsA'"
Bxoa CKOHUIypnpoBaH Kak MpefoXpaHWUTeNbHOE yCTPOCTBO, aKTUBHOE
5 NPV OTKPBITUK C "30HOI 0OBHapYXeHNA" C NPOBEPKO NPaBUIbHOCTY PaboTbl
B Hayasie Kaxoro MaHeBpa.
0 Bxop CKOHMryprpoBaH Kak MpefoXpaHUTeNbHOe YCTPOWCTBO, akTUBHOE
NP1 OTKPbITUN.
Bxop ckoHOMIrypupoBaH Kak npefoxpaHnTeNlbHOe YCTPOMCTBO, aKTUBHOE NpU
KoHdurypauuns exona ! OTKPbITVM C MPOBEPKOVI MPaBUIIbHOCTY PaboTbl B HAYase KaxAoro MaHeBpa.
6e3onacHocTu SAFE 3. -
2 Bxop ckoHbUrypupoBaH Kak npepaoxpaHuTesibHOe YCTPOWCTBO, aKTUBHOE
3a .
aF (Fig. 51,52, 53, 54) [y 33kporTvn -
SAFE 3 (Fig.T1,T2,T3,T4) 3 Bxop ckoHOMIypupoBaH Kak npefoxpaHnUTeNbHOe YCTPOWCTBO, aKTUBHOE Npu
3aKPbITU C MPOBEPKON MPaBUIbHOCTV PaboTbl B Hauasne KaXXAoro MaHeBpa.
(Map. 15.1 4 Bxop ckoHUryprpoBaH Kak NpefoXpaHnTeIbHOe YCTPONCTBO, aKTUBHOE MPK
«PeaKuua Ha KOMaHAbI») OTKPbITUN C "30HOI O6HApPY»KeHNA'".
Bxop cKoHMryprpoBaH Kak npefoxpaHuTesibHoe yCTPOMCTBO, aKTMBHOE
5 NpU OTKPBITUY C "30HOI 06Hapy»KeHUA" ¢ MPOBEPKOI NPaBMIbHOCTY PaboTbl
B Hayasie KaX[joro MaHeBpa.
0 Bxop ckoHbUrypmpoBaH Kak npefaoxpaHuTesibHOe YCTPOWCTBO, aKTVBHOE
npwvi OTKPbLITUN.
Bxop ckoHOMIypupoBaH Kak npefoxpaHnTeNbHOe YCTPONCTBO, akTUBHOE NpU
KoHdurypauus exopa ! OTKPbITVN C NPOBEPKON NPABUIbHOCTY PaboTbl B HAUane KaXkaoro MaHeBpa.
6e3onacHocTu SAFE 4. "
2 Bxop CKOHMryprpoBaH Kak NpefoXpaHUTeNbHOe YCTPOWCTBO, akTMBHOE
) npwv 3aKpbITUN.
CAFE (Fig. 1,52, 53, 54) pn3axp -
4 (Fig.T1,72,T3,T4) 3 Bxop cKOHPUryprpoBaH Kak NpeaoxpaHUTENbHOE YCTPOWCTBO, akKTMBHOE Mpu
3aKPbITVN C NPOBEPKOI NPaBWIbHOCTV PaboTbl B HaYane Kaxx[oro MaHeBpa.
(Map. 15.1 4 Bxop CKOH¢I/‘I‘prI/IQOBaH Kak npeuo"xpaHMTeanoeyCTpoMCTBo,aKTMBHoe npu
«PeaKuua Ha KOMaHgbI») OTKPbITUY C "30HOI O6HApPYKeHns".
Bxop ckoHduMryprpoBaH Kak npefoxpaHuTesibHOe yCTPOMCTBO, aKTMBHOE
5 NPV OTKPBITWM C "30HOI OBHAPYXeHNA" C MPOBEPKOI NPABUIBHOCTY PaboTbl
B Hayasie KaXKoro MaHeBpa.
0
Tl E FUnc PesKIM DaBOThI ! MHorodpyHKUMOHanbHbIN TUM []. 3aaaTb peXxnm paboTbl
‘U;E'" U wHorobyre Mor?aanoro Bxona 0 2 MHOFOngKLWIOHaJ'IbHOFO sxoga (Map.PEXXMM PABOTbI
InPUE YHKU Aa. 3 MHOTO®YHKLIMOHABHOTO BXO[IA).
4
door Pexum paboTbl BbixoAa curHana 0 0 Tun BbIxOAa cocTosHNA ABepw [1. 3apaeT Xex(vuvn a60Tbl Bbixoga COCTOAHUE
SERELS COCTOAHVA IBEPU. 1 [BEPWU (nap. PEXXVMbIl PABOTbI BbIXOAA “COCTOAHVIE IBEPN")
0
1
2
3
EYPE of Pexunm paboTbl 61oKMpyoLero 1 4 Tuin 3amKa []. 3apaet Eemmm ab0Tbl yCTponCTBa 61oknpoBKM (nap. PEXXMMDbI
Lack yCTpoicTBa 5 PABOTbl YCTPOWUCTBA BJTOKMPOBKMW)
6
7
8
9
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

NOTNYECKAS
OYHKUMSA

ONPEAENEHUNE

YMOJTYAHUE

3anomMuHaHue
BBeleHHON
HaCTPONKN

F IHEd codE

OUKCMPOBaHHbIN KOA,

OMNCAHUE

1

0

ON (BKJ1.): MpuremHoe ycTpoiicTBo GyAeT CKOHGUIypUpoBaHo AN
8\EHKU,V|0HM 0BaHUA B pexknme GUKCPOBAHHOTO KOAA

F (BblKJ‘IfI'IpmeMHoe YCTPOWCTBO OyAeT CKOHOUrYpUPOBaHO ANiA
dyHKUMOHMpPOBaHWA B pexume rolling-code.

Praok. LEu

3apaHune YPOBHA 3alNTbI

A - [1nA [ocTyna K MeHIo NporpamMmMUpOoBaHnA Naposb He TpebyeTcs
B - [NogkniouyaeT coxpaHeHve B NaMATY MO Paano yCTPONCTB
afMoynpaBneHuns.
aHHaA npouenypa NPou3BOAMTCA PAJOM C LUTOM YNPaBIEHUA U He
TpebyeT ocyLlecTBNeHNA focTyna:
- Haxkmmatb nocnefoBaTenbHO Ha CKPbITYIO KNaBuULLy U 0OblUHYO
knasuwy (T1-T2-T3-T4) ycTponcTBa paanoynpaBfieHus, yKe
COXPaHEHHOrO B MaMATY B CTaHAAPTHOM PeXrMe C MOMOLLbIO MEHI0
paguoynpasneHus.
- B TeueHue 10 c HaxaTb Ha CKPbITYIO KNaBuLUy U 0ObIYHYIO KNaBuLly
(T1-T2-T3-T4) ycTpoicTBa paguoynpasneHus, KOTopoe JOMKHO ObiTb
3anmncaHo B NamATb.
MpriemHOe yCTPONCTBO BbIXOANT 13 PeXKMMa NPOrpaMmmnpoBaHna
yepes 10 ¢, LO UCTEUYEHVS STOTO BPEMEHY MOXHO J06aBAATbL
HOBble JOMONHUTENbHbIE YCTPOWCTBA PaAnoynpaBeHns, NoBTOpAA
npeAabIayLMA NYHKT.

C - [MoakntoyaeT aBTOMaTUYECKMI BBOA MO PaAno KNOHOB.

MMo3BonAeT KNOHaM, reHepUPOBaHHbIM YHUBEPCAbHbIM
nporpamMmmaTopomMm, 1 3anporpaMmmrpoBaHHbIM BOCMPOU3BEAEHNAM
[06aBNATLCA B NAaMATb MPUEMHOTO YCTPOWCTBA.

D - logknioyaeT aBTOMaTUYECKNIA BBOZ MO Paano BOCMPON3BeAEHNIA.
Mo3BonsAeT 3anporpammM1MpoOBaHHbIM BOCMPOV3BeAeHUAM [00aBNATHCA B
namATb NPUEMHOrO YCTPONCTBA.

E — OkasblBaeTca BO -li

A - [Ina foCTyna K MeHIo NPOrpaMM1pOBaHIsA 3aNpaLlMBaeTca Naposib.
Maposnb no ymonuaHuio - 1234. OcTatotca 6e3 3MeHeHMI No CPaBHEHWIO
C pexumom 0 ¢yHKumm B-C-D - E

A - [Ina focTyna K MeHIo NporpaMMMpoBaHnA 3anpalunBaeTca naposb.
[laponb no ymonuanuio - 1234.
B - OTK/TI04aeTCcA coxpaHeHyie B NamATU MO pajmno YCTPONCTB paguoynpaBieHus.
C - OTKNt0YaeTca aBTOMaTUYECKMIA BBOZ MO PaAMO KIIOHOB.
OcTatoTca 6e3 n3mMeHeHWI No CPABHEHUIO ¢ pexnMom 0 dyHkumm D — E

A - [Ina focTyna K MeHIo NporpaMMMpoBaHnA 3anpalunBaeTca naposb.
Maponb no ymonuanuio - 1234.

B - OTKlouaeTcA coxpaHeHyie B NamATU MO pamno YCTPONCTB paguoynpaBieHus.

D - OTKntoyaeTca aBToMmaTMyeCKin BBOA NO PafMo BOCNPOn3BeAeHWIA.
OcratoTcs 6€e3 n3MeHeHWI No CpaBHeHUO ¢ pexrmom 0 dyHkumm C—E

A - [Ina focTyna K MeHI0 NPOrpaMM1poBaHUA 3anpalunBaeTca Naposb.
Maponb no ymonyanuio - 1234.

B - OTKNtouaeTca coxpaHeHvie B MamAaT Mo Pagmo yCTPONCTB PagvoyrnpaBneHuns.

C - OTKN0YaeTcA aBTOMaTUYeCKNIA BBOZ, MO Paamo KIIOHOB.

D - OTknoyaeTca aBTOMaTUYeCKMI BBOZ MO Pajno BOCNPOU3BEAEHMI.

E - OTKniouaeTcA BO3MOXHOCTb M3MEHUTb NapamMeTpbl nnatbl no cetn U-link
YcTpoiicTea pafmoynpasfieHnA COXPaHATCA B MaMATY TONIbKO Npu
MCMNOb30BaHNN CrielnanbHOro MeHio “Pagmo”

BAMHO: Takoi1 BbICOKMIA ypOBeHb 6€30MacHOCTY NPenATCcTBYEeT JOCTYNY
CO CTOPOHbI HeXesaTeNlbHbIX KNOHOB 11 BO3MOXHbIM PaaronoMexam.

SEr AL ModE

MocnepoBaTenbHbIN peXxum
(OnpepenserT, Kak
KOHOUrypupyeTcs nnaTa B
ceTeBOM coeauHeHun BFT.)

CrangaptHaa SLAVE (MOAYMHEHHASA): nnata nonyyaet n coobuyaet
KOMaHAbI/ANarHocTnky/u np.

CraHpaptHas MASTER (ITTABHAA): nnaTa HanpasisaeT KOMaHAabl BKIOYEHNA
(START/CTAPT, OPEN/OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/MELUEXOAHbIN
INMPOXOA, STOP/CTOIN) gpyrnum nnatam.

AddrES5

Appec

—
[—

”I/I,quTVld)muw%eT agpec ot 0 go 119 nnatbl B IOKasIbHOM CETEBOM
coepviHeHun BFT. (cm. naparpad «4OMNOJTHUTENIbHBIE MOAYITN SCS»)

door lodE

Pexnm paboTbl aBTOMaTMYeCKON
nBepu
(LOGIC 72)*

EVIIBIEIEI?I?OTH nasepw []. 3apgaet pexum paboTbl asepu (nap. PEXXUMbI PABOTbI

rAdAr
SEEUP

MopkntoueHne pagapa
aKTBaLun
(LOGIC 73)*

Tun 6)a60Tb|

afapos []. 3apgaeT pexum paboTbl pagapos (nap. PEXXMMDbI
PABOTbI PA)JRPA)

bid2Er

Pexum paboTbl 3ymmepa
(LOGIC 74)*

Tun 3ymmepa [1. 3agaeT pexum pabotbl 3ymmepa (nap. PEXXIMbl PABOTbI
3YMMEPA)

rEuolu il

Pa6oTa B pexunme “Wwno30Boi
KabuHbl”
(LOGIC 75)*

=Jol|ld|lwNn]|=|Oo|NM]|=|Oo|lo|N|l|J]|~lwWwIN]|=]|O

N

“0" (“BblKJ1") PaboTa B pexkume ofAMHOYHOW /J,Beam. .
BH%;I’pEHHﬂﬂ / Hi;P HaA asepb (nap. MOAKIKOYEHWE OBYX OBEPEV B
PEAKVME “TAMBYP")

“1”(“BblKJ1") ABepb 3agaHa kak BHYTPEHHAA B pexunme “Tambyp”

“2" (“BK/1!) ABepb 3afaHa kak HAPYXKHAA B pexume “Tambyp”

*=Ccblnka ANA YHUBEPCa/lbHOINo NOPTaTMBHOIO NporpaMmmaTtopa.
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J r BPALEHIIO BUraTENs
- OwmnbKa KOMMYHVIKaLW C AOMOMHUTENbHON NAATON Ans
1 +T ErSO paboTbl ¢ “ELA SL 24.B KIT "
OctosHan sepcna MO ErS2 OLnGKaCBA3MME Y ABTOMATUYECKVIMUABEPAMM B PEXIME Tambyp”:
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NAVOD K INSTALACI

2) VSEOBECNE UDAJE

Nosnik s motorovym pohonem pro automatické posuvné dvere s jednim (mo-
del VISTA SL A200 SMART 1) nebo dvéma (model VISTA SL A200 SMART 2)
kridly dvefi.

Vcetné ovlddaciho panelu. K dispozici je pfislusenstvi pro kompletni instalaci.
Promodely VISTASLA200 SMART 1 se dvefe dodévaji s uzitnou sitkou priichodu
PU vlevo (pfi pohledu na dvere zevnitf) (Fig. Al).

3) TECHNICKA CHARAKTERISTIKA
MECHANICKA CHARAKTERISTIKA

min 750mm max 2150mm

Uzite¢na Sitka prichodu jednodu-

chych dvefi

Uzite¢nd Sitka prichodu dvojitych | min 800mm max 2900mm
dveri

Nosnost jednoduchych dvefi 200 kg

Nosnost dvojitych dvefi 150+150 kg

Stuperi ochrany krytim IP X0

Rozméry nosniku Viz Fig.D

ELEKTRICKA CHARAKTERISTIKA

Napéjeni 220-230V~, 50/60Hz
110-120V~, 50/60Hz

Spotfebovany Jmenovity 300W

Pojistky viz Fig. Q

Napdjeni prislusenstvi 31,5 VDC max 500mA

NapajeniV SAFE 24V max 30mA

Vystup alarmu a stav dvefi Kontakt max 24V 0,5A

Jednoduchych dvefi: nastavitelnd do
1m/s
Dvojitych dvefi: nastavitelna do 2 m/s

Rychlost otvirani/zavirani

Jednoduchych dvefi: od 5 do 10 cm/s v
automatickém rezimu

Dvojitych dvefi: od 10 do 20 cm/s v au-
tomatickém rezimu

-20°C +55°C

Rychlost pfiblizeni

Rozsah teplot

Cyklus ¢innosti Plynuly pfi 25°C
(doplnkova vybava) 2x 12V 1,2 Ah

Kmitocet 433.92 MHz

Nouzové baterie

Zabudovany radiovy pfijimac plo-
vouciho kédu

Max. pocet dalkovych ovladani v |63
paméti

Akusticky tlak

<70dbA

Verze pouzitelnych vysilaci:

Vsechnyvysilace plovouciho kédu kompatibilnis: @ ((€R-Ready)) .

3) PRIPRAVA ELEKTRICKE INSTALACE

Priprava pro elektrickou instalaci (Fig. A) s odkazem na platné normy. Napdjeci
sitové vedeni instalujte oddélené od provoznich kabell (fotobunky, ovladaci
zafizeni, bezpecnostni listy atd.).

Oddélené vedte privodni sitové kabely od kabell velmi nizkého bezpecného
napéti. Napdjeci kabel zachytte kabelovou prichodkou ve viku transformatoru.
Napdjeci kabel zapojte tak, aby zemnici vodi¢ (Zlutozeleny) byl delsi nez ostatni
vodice.

4) IDENTIFIKACE SOUCASTI (Fig. AA)

Automaticky systém VISTASLA200 SMART sev zakladniverzisklada ztéchto ¢asti:
Nosnik z eloxovaného hliniku

2 Napdjeci jednotka véetné dvoufazového vypinace sité s pojistkou a filtru

proti ruseni

Ridici jednotka s mikroprocesorem ARIA-EVO

Stejnosmérny redukéni motor

Opticky enkocér pro sniméani chodu a kontroly prekazek

Vratna kladka

Undseci ozubeny remen

2 pojezdové voziky na kiidlo dvefi a 2 kolecka na loZisku + kolecko proti

vysunuti z kolejnicky, se sefizenim ve vysce a hloubce

11 Pryzovy zavés

12 Kabelovy kandl

coNOUTh W

Pro uskute¢néni instalace jsou k dispozici tato volitelna pfislusenstvi:

9/10 PRV AASL Profil pro ptipevnéni kiidel dvefi

13 WMP Profil pro montdz na zed'

14 BBV Zarizeni panika napajené z baterii

15 ERV Elektromagneticka zapadka a ru¢ni odjisténi
16 VISTA SEL Digitalni klavesnice pro funkce

17 SBV Opérny nosnik z eloxovaného hliniku

44 -VISTA SL A200 SMART

18 PGl Spodni profil vedeni dvefi pro kfidla v ramu

19 PPR Spodni vodici lista

20VIO Detektor otevieniabezpecnost automatickych posuvnych dvefi
21 FPA1 Fotobunky (1 zesilovag, 1 vysilag, 1 prijimac)

21 FPA2 Fotobunky (1 zesilovag, 2 vysilace, 2 prijimace)

22 CRTV Uzaviraci kryt

23 SASA1-2 Zatizeni pro prolamované kfidlo.

PPA Klestina pro sklenéné kfidlo dveti (Fig. AE)

5) ZPUSOB PRIPEVNENI
- Montaz krytu (Fig. B).
- Prdchod kabell (Fig. C).
POZOR - Pro pfipevnéni nosniku pouzivejte vylu¢né Srouby s rovnou
zapusténou hlavou, jak je uvedeno na obréazku |, €. 1 nebo $rouby s hlavou
do 5 mm. Pokud se tato podminka nedodrzi, m(ize dochazet ke kolizi s pojezdo-
vymi voziky.

6) STANOVENI VYSKY PRO PRIPEVNENI NOSNIKU (Fig. E)
Rozmeér pripevnovaci vysky HFT nosniku VISTA SL A200 SMART se musi zjistit v
nejvy$simbodé podlahy (Fig.E).Toaby se vyloucilo pfipadné drhnutipohyblivého
kridla po dokoncené instalaci.
Poinstalacilze ovsem vysku kfidla sefidit pomoci pfislusné regulace pojezdovych
voziku (Fig. L).
POZOR - Nosnik VISTA SL A200 SMART se musi pfipevnit ve vodorovné
poloze. Tato podminka zarucuje spravnou ¢innost automatického systému.

6.1) Pfipevnéni na sténu (nad prichod) (Fig. F - G)

6.2) Pfipevnéni mezi dvé stény (v prichodu) (Fig. H)

Pro umisténi nosniku v symetrické poloze vici priichodu pfi jakémkoli typu ins-
talace (nad priichod, do prichodu atd.) se musi vyznacit stfed prichodu a stied
nosniku VISTA SL A200 SMART. Nosnik VISTA SL A200 SMART pfipevnéte tak,
aby obé znacky licovaly (Fig. H).

7) MOZNE INSTALACE

Nékteré zplsoby instalace automatického systému uvadime zde:
- Nasténu.

- Nastrop (s opérnym nosnikem SBV).

- Zabudovana do zavésu (s a bez opérného nosniku SBV).

7.1) Pfipevnéni na sténu (Fig. I)

K dispozici je pfislusenstvi“nosny profil” (WMP) pro usnadnéni montaze na sténu
(obr. 1).

Rozpérné podlozky je vhodné pfipevnitvose s pfipeviiovacimiotvory, kteréjsoujiz
vnosniku pfipraveny.TimtozpUsobem je opérnézdkladna pro kotvicibody pevna
avylouci se prohnuti kolejnicek béhem pripeviovani Sroubd. V pfipadé nutnosti
vyvrtat dalsi pfipeviiovaci diry kromé stavajicich, vyvrtejte je zhruba kazdych
600-800 mm i podle typu podkladu na misté (beton, cihly, dfevo, zelezo atd.).

7.2) Pfipevnéni na strop (s opérnym nosnikem SBV, Fig. AB - AC)
Tento typ instalace je vhodny, pokud jsou pohybliva i pevna ¢ast dvefi ze skla
bez rdmu a tedy nejsou nosné.

7.3) Zabudovana do zavésu
Nosnik je zabudovany do nosného zavésu nebo se do zavésu zabuduje rovny
profil o vhodné tloustce pro pevnou montaz nosniku VISTA SL A200 SMART.

8) MONTAZ A SERIZENI KRIDLA DVERI

8.1) K¥idlo v ramu

Pred demontazi profilu vedle kidla dvefi pro ptipevnéni kiidla je vhodné oznacit
si polohu pfipevnéni vozikl k ptipeviovacimu profilu kiidla (Fig. Al - AJ). Timto
zplUsobem se usnadni konec¢né sefizeni konzol koncovych spinacl kiidel a
vystiedéni ERV. Pokud ma horni pricka ramu kfidla tloustku mensinez 6-7 mma
kridlo je tézké (>120kg), musi se uvnitt zesilit plochym nebo profilovym zeleznym
pasem, na ktery se v nékolika bodech pfisroubuje pfipevrovaci profil kidla dvefi.

8.2) Sklenéné kridlo dvefi (Fig. AE)
Pro vice informaci viz zvlastni“navod k montazi svérky”
Systém s klestinou PPA se mUze pouzit pouze pro kiidlo z kaleného skla o
Asile 10 nebo 12 mm nebo z lepeného bezpecnostniho skla.
Nesmise pouzits dvojsklem. Déale vdokumentacise pro usnadnéniodkazuje
na kfidla dvefi ze skla.
- Deska skla se nemusi vrtat.
- Klestina PPA se musi piipevnit na pfipeviovaci profil dvefi podle tidajd na
obrazku AE.
Tésnéni G o vhodné tloustce se musi umistit na obou stranach sklenéné desky
mezi klestinu a sklo. Pro tento ticel pouzivejte pouze dodané tésnéni.

9) INSTALACE A SERIZENI KRIDLA DVERI
- Instalace kridla (Fig. K).
- Sefizeni kidla (Fig. L).

10) VEDENI KRIDLA V PODLAZE (Fig. M)
- Kfidlo v ramu (Fig. M, ¢. 3).

- Sklenéné kridlo (Fig. AE).

- Prolamované kiidlo

Pro jejich montaz viz pfislusné navody.

11) SERIZENi KONCOVYCH DORAZU (Fig. N).

Pokud se musi upravit poloha koncovych dorazl vpravo a vlevo (dily 10 na Fig.
AA), pozorné zkontrolujte chod a vyrovnani unasecich vozikd kfidel dvefi.

Je dulezité pfipomenout, ze poloha koncovych dorazli ovliviiuje i samouceni
karty fizeni.

D814264 0AA01_01
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NAVOD K INSTALACI

12) OVLADACI PANEL ARIA-EVO
12.1) PRIPOJENI SVORKOVNICE (Fig. P)
UPOZORNENI - Pfi pfipojovani kabelii a instalaci dodrzujte platné
predpisy a zasady spravné technické praxe.
Vodice napajené velmi nizkym bezpecnostnim napétim (24 V), se musi fyzicky
oddélit od vodicd nizkého napéti nebo se musi vhodné izolovat dalsiizolaci o sile
alespont 1 mm. Vodice se musi pfipevnit pomoci dalsiho pfipevnéni v blizkosti
svorek, napfiklad paskami.

13.1) TOVARNI ZAPOJENI (Fig. Q, ¢. 1)

SVORKA POPIS
Kabel napajeci jednotky
JP2-JP4 JP2=¢Cerveny
JP4= cerny
Kabel redukéniho motoru
JP7-JP8 JP7=hnédy
JP8=bilo-modry
JP12 Kabel enkodéru
JP19 Kabel elektrického zamku

13.2) UZIVATELSKE ZAPOJENI (Fig. P - Q) o
DULEZITE UPOZORNENI: POUZIVEJTE POUZE STINENE KABELY S OPLE-
TENIM SPOJENYM SE ZEMI

SVORKA POPIS

L FAZE

N NEUTRALNI VODIC

@ ZEMNICIVODIC

JP18 Konektor univerzalniho programovaciho palmtopu

JP10 Konektor pro volitelné pridavné karty

1 Spole¢na pro ovladani

2 Vstup SAFE 1 (rozpinaci)

3 Vstup SAFE 2 (rozpinaci)

4 Vstup STOP (rozpinaci)

5 Vstup RADAR EXT (spinaci)

6 Vstup RADAR INT (spinaci)

7 Vstup OPEN KEY (spinaci)

8 MULTIFUNKCNI ~ vstu (odst.  REZIM  CINNOSTI
MULTIFUNKCNIHO VSTUPU)

9 Spole¢na pro ovladani

10 Vstup SAFE 3 (rozpinaci)

11 Vstup SAFE 4 (rozpinaci)

12-13 Zkusebni vystup pro bezpecnostni zafizeni s funkci testu
Sériovy port RS485.
14=A

14-15 15=B
Zapojeni externich programovacich zafizeni.
Zapojeni dalSich dveri pii ¢innosti se zavétrim.

16-17 Napdjeni prislusenstvi
Vystup “Poplach”

10 18 = spinaci (kontakt bez napéti)

18-19-20 19 = COM (kontakt bez napéti)
20 = rozpinaci (kontakt bez napéti)
Vystup “stavu dvefi”

9 21 = spinaci (kontakt bez napéti)

21-22-23 22 = COM (kontakt bez napéti)

23 = rozpinaci (kontakt bez napéti)

14) CENTRALNI PROGRAMOVANI (Fig. C1)
14.1) MENU PARAMETRY (PRr A7)
(TABULKA “A”: MENU PARAMETRY)

14.2) MENU LOGIKA (Lol ic)
(TABLE“B": LOGIKA MENU)

14.3) MENU RADIO (- Ad io)

Logika Popis
Pridej tlacitko Open
fidd oPEn spoji ;oiadovanéptlaéitko s povelem Open
Add KEY Pfiq,ej tI?Eitko Olpenv!(ey o
spoji pozadované tlacitko s ovladanim Open Key
Erase List
ErRSE B4 AWARNING! Erases all memorized remote controls from
the recejver's memory
Read receiver code
cod rH Displays receiver code required for cloning remote controls.

ON = Enables remote programming of cards via a previously me-
morizedWLINKtransmitter.ltremainsenabledfor3minutes
from the time the W LINK remote control is last pressed.

OFF=W LINK programming disabled.

- Dl°JLE;ITE 'UPOZORNENI{: OZNACTE SI PRVNI VYSILAC ULOZENY DO
PAMETI NALEPKOU KLICE (MASTER). o

Prvni vysila¢ v pfipadé ru¢niho programovani pfifazuje KOD KLICE PRIJIMACE;

tento kdd je nutny pro provedeni nasledného klonovani radiovych vysilach.

fZabudovan)'/ palubni prijimac Clonix kromé toho ma nékteré dllezité pokrokové

unkce:

«  Klonovani vysilace master (plovouci kod nebo pevny kdd)

«  Klonovani pro vyménu vysilact jiz vlozenych do prijimace

« Spréava databaze vysilacd

«  Sprava komunity pfijimaca

Pro pouzivani téchto pokrokovych funkci odkazujeme na navod pro univerzalni

programovaci palmtop a na Vdeobecny postup pfi programovani pfijimac.

=
by

14.4) MENU DEFAULT (dEFRLLE)
Uvede fidici jednotku na pfedem nastavené standardni hodnoty.

14.5) MENU JAZYK (LAnDURGE)
Umozni nastavit jazyk programovaci jednotky s displejem.

14.6) MENU AUTOMATICKE NASTAVENI (Rt o5EL) (Fig. R)
Aktivacetétofunkce umozniautomatické nastavenioptimalnichhodnot parametr
pro pohyb dvefi a zjistovani prekazky:

- Rezimova rychlost pfi otvirani

- ReZzimova rychlost pfi zavirani

- Prostor pro zpomaleni pfi otvirani

- Prostor pro zpomaleni pfi zavirani

- Prostor pro pribrzdéni pfi otvirani

- Prostor pro pfibrzdéni pfi zavirani

- Zrychleni

- Pribrzdéni

- Otviraci sila

- Zaviraci sila

Autoset se provede béhem 3 kompletnich cykld.

Pfred provedenim autosetu je nutné nastavit typ uzamykaciho
zafizeni, ktery je instalovan v automatickych dvefich (odst.REZIM
CINNOSTI BLOKOVACIHO ZARIZENI).

Béhem autosetu neni aktivni funkce proti sevieni. Dvefe béhem auto-
setu musi byt zajiStény nebo zpomaleny béhem celé drahy.

14.7) MENU STATISTIKY

Umoznuje zobrazeni verze karty, celkového poctu cykli (ve stovkach), poctu
radiovych ovladani ulozenych do paméti a poslednich 30 chyb (prvni 2 Cislice
oznacuji polohu, posledni 2 kéd chyby). Chyba 01 je nejnovéjsi.

14.8) MENU PASSWORD
Umoznuje vlozit heslo pro bezdratové programovani karty.

15) CENTRALNI FUNKCE:
15.1) REZIM CINNOSTI DVERI
Rezim 0) Standardni ¢innost dvefi (Fig. S).
Reakce na povely:
- Open key:
Otvirani s vysokou rychlosti, zavirani s pomalou rychlosti.
Otevfe a zapne ¢innost Open-key, pokud se aktivuje béhem otevienych dvefi,
nuluje dobu pro opusténi, béhem zavirani znovu otevie.
P¥i otevienych dvefich je aktivni pocitani ¢asu pro opusténi.
Béhem zavirani fotobunky neobrati smér, ale zablokuji pohyb. Kdyz se uvolni,
pocita se TCA a pak se znovu oteviou a zaviou.
Béhem cinnosti Open-key nejsou aktivni radary.
- Venkovni radar:
Provede pohyb s vysokou rychlosti.
Otevre, pii otevienych dverich zapne cas pro automatické zavreni, pokud se
aktivuje béhem otevienych dvefi, nuluje ¢as pro automatické zavieni.
Po case pro automatické zavieni (TCA) se provede zavfeni.
Béhem zavirani se provede opétovné otevieni.
- Vnitini radar:
Provede pohyb s vysokou rychlosti.
Otevre, priotevienych dvefich zapne ¢as pro automatické zavieni (TCA), pokud
se aktivuje béhem otevienych dvefi, nuluje ¢as pro automatické zavreni.
Po case pro automatické zavieni se provede zavieni.
Béhem zavirani se provede opétovné otevieni.
- Bezpecnostni zafizeni pfi otvirani:
Béhem otvirani zablokuje pohyb, dokud neni uvolnéna.
Béhem otevienych dvefi nuluje TCA nebo cas pro opusténi.
Pokud zastinéna, nedovoli rozjezd pro otevieni ani zavieni.
- Bezpecnostni zafizeni “detection zone”:
Béhem otvirani zasah tohoto zafizeni zplsobi posuv pfi snizené rychlosti a sile. V
jinych fazich nema zadny vliv.
Pokud je konfigurované jako“bez ovéieni” (SAF Ex = 4), umoziuje zapnout otvirani
se snizenou rychlosti a silou, kdyZ je snimac zastinény a vrata zavfena a v klidu.
Pokud je konfigurované jako"s ovérenim”(SAFEx = 5), NEUMOZNI zapnout otvirani
se snizenou rychlosti a silou, kdyz je snimac zastinény a vrata zaviend a v klidu
- Bezpecnostni zafizeni p¥i zavirani:
Béhem zavirani obrati smér pohybu.
Béhem otevienych dvefi nuluje TCA nebo &as pro opusténi.
Pokud zastinéna, nedovoli rozjezd pro otevieni ani zavfeni.
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- Stop:
Blokuje pohyb a nuluje viechny povely.
Rezim 1) Dvere zaviené pies noc.
Rozdily vi¢i standardni ¢innosti:
- dvere se zaviraji pomalu a zlistanou zaviené
- ¢innosti panika neni aktivni.
- aktivni pouze vstup Open-key (rychle otevie, oteviené po dobu pro
opusténi, pomalu zavre).
- béhem zavirani fotoburky blokuji pohyb, dokud jsou zastinéné bez no
vého otevieni dvefi.
V rezimu “dvefi se zavétfim” se vnitini i venkovni dvefe nastavuji jako “zaviené
v noci”.
Rezim 2) Dvefe zaviené pres den
Rozdily vici standardni ¢innosti:
- dvefe se zaviraji pomalu a z(istanou zaviené
- ¢innosti panika aktivni
-aktivnipouze vstup Open-key (rychle otevie, oteviené po dobu pro opusténi,
pomalu zavie)
- béhem zavirani fotoburiky blokuji pohyb, dokud jsou zastinéné bez nového
otevieni dvefi.
V rezimu “dvefi se zavétfim “ tato Cinnost neni pfipustna.
Rezim 3) Uplné oteviené dvere.
Rozdily vi¢i standardni ¢innosti:
- dvere se Uplné oteviou pfi pomalé rychlosti a zlistanou oteviené
V rezimu “dvefi se zavétiim” se vnitini i venkovni dvefe nastavuji jako “Uplné
oteviené”.
Rezim 4) Casteéné oteviené dvefe.
Rozdily viici standardni ¢innosti:
-dvere se ¢aste¢né oteviou (nastavitelna mira “¢aste¢ného otevreni”) s ni
zkou rychlosti a zUstanou oteviené.
V rezimu “dvefi se zavétfim “ tato ¢innost neni pfipustna.
Rezim 5) Castecné oteviou
Rozdily vi¢i standardni ¢innosti:
-jako standardni ¢innost, ale otvirani se zastavi na ¢astecné draze
nastave né na“¢astecné otevreni”
V rezimu “dvefi se zavétfim” se vnitini i venkovni dvefe nastavuji jako
otevreni”.
Rezim 6) Otevieni pro Iékarnu
Rozdily vi¢i standardni ¢innosti:
-dvere oteviou a zaviou s pomalou rychlosti a zastavi sae na hodnoté
nasta venou pro “otevieni pro Iékarnu”
- aktivni je pouze povel Open-key
- automatické zavreni neni aktivni
- béhem zavirani fotoburiky blokuji pohyb, dokud jsou zastinéné bez nového
otevieni dvefi.
V rezimu “dvefi se zavétiim “ tato ¢innost neni pfipustna.
Rezim 7) Dvere se zavétiim oteviené dovniti (aktivni pouze rezim se zavétiim)
Venkovni dvefe jsou nastaveny jako “zaviené ve dne”.
Vnitini dvefe jsou nastaveny jako “Uplné otevieni”
Rezim 8) Dvefe se zavétiim oteviené ven (aktivni pouze rezim se zavétiim)
Venkovni dvefe jsou nastaveny jako “Uplné otevieni”
Vnitini dvefe jsou nastaveny jako “zaviené ve dne”.
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15.2) REZIM CINNOSTI S RADAREM

Rezim 0) Standardni ¢innost radaru:

- zapnuty vnitini radar

- zapnuty venkovni radar

Rezim 1) Vnitini radar:

- zapnuty pouze vnitini radar

(v rezimu “se zavétfim” je zapnuty jenom vnitini radar budovy)
Rezim 2) Venkovni radar:

- zapnuty jenom venkovni radar

(v rezimu “se zavétfim” je zapnuty jenom venkovni radar budovy)

15.3) REZIM CINNOSTI S BZUCAKEM

Rezim 0:

Bzucak nevydava zvuk béhem cinnosti dvefi. Zni pouze v nouzovych pfipadech
pro signalizaci piipadnych zavad.

Rezim 1:

Bzucak zninazacatku kazdého otviraciho pohybu nebo pfiobracenisméru chodu.
Rezim 2:

Bzucak zni na za¢atku kazdého otviraciho a zaviraciho pohybu nebo pfi obraceni
sméru chodu.

Rezim 3:

Bzucak zni po celou dobu pohybu.

Rezim 4:

Bzucak zni béhem cinnosti otvirani, pokud je fotobunka otvirani zastinéna.

15.4) REZIM CINNOSTI BLOKOVACIHO ZARIZENI

Rezim 0:

Motor vzdy odblokovany (zamek vzdy napéjeny)
Rezim 1:

Motor zablokovany v poloze zavieni

Rezim 2:

Motor blokovany pokazdé, kdyz stoji

Rezim 3:

Motor blokovany pokazdé, kdyz stoji déle nez 20 s
Rezim 4:

Motor reaguje silou 10 N na pokusy o otevieni
Rezim 5:

Motor reaguje maximalni silou na pokusy o otevfeni
Rezim 6:

,Pruzny”. PouZivejte pouze v instalacich montovanych se soupravou,VISTA ELA"
Rezim 7:
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Pouzivejte pouze v zafizenich montovanych pomoci“ELA SL 24.b KIT". Podrobnosti
o ¢innosti naleznete v pfislusném névodu.

Rezim 8:

Pouzivejte pouze v zafizenich montovanych pomoci“ELA SL 24.b KIT". Podrobnosti
o ¢innosti naleznete v pfislusném névodu.

Rezim 9:

Pouzijte s elektrickym odjisténim Fail-safe: vystup napajeny se zavienymi vraty a
bez napajeni ve viech ostatnich fazich.

15.5) REZIM CINNOSTI MULTIFUNKCNIHO VSTUPU

Rezim 0:

Vstup spinaci, dvefe se oteviou a zlistanou oteviené, dokud je vstup aktivni.
Béhem otviraniseignoruji pfipadna bezpecnostni zafizeni nastavena jako“aktivni
pfi otevirani”.

Rezim 1:

Vstup rozpinaci, dvere se zaviou a zstanou zaviené, dokud je vstup aktivni
Rezim 2:

Vstup rozpinaci, dvefe se oteviou a zlistanou oteviené, dokud je vstup aktivni.
Bé&hem otviraniseignoruji pfipadna bezpecnostnizafizeni nastavena jako“aktivni
pfi otevirani”.

Rezim 3:

Vstup rozpinaci, dvefe se zaviou a zUstanou zaviené, dokud je vstup aktivni
Rezim 4:

Spinaci vstup: pokud je aktivni, nastavi “rezim ¢innosti dvefi”
“dvere pfes noc zaviené”.

= 1 to znamena

15.6) REZIM CINNOSTI S VYSTUPEM POPLACHU
Vystup poplachu se aktivuje v téchto pfipadech:
- dvere zUstanou otevieny fotobunkou po dobu delsi nez parametr
plachu”;
- existuje poplach pro prekazku;
- dochazi k nasilnému otevieni dveti, zatimco dvere vyvijeji opacnou silu
(typ zémku = 4 nebo 5);
Vystup poplachu se vypne v téchto piipadech:
- Pfi dosazeni koncového spinace v zaviené poloze.
- Pri stisknuti tlacitka Stop
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15.7) REZIM CINNOSTI VYSTUP STAVU DVERI

Rezim 0:

Vystup aktivni, pokud dvere nejsou kompletné zaviené
Rezim 1:

Vystup aktivni, pokud dvere nejsou kompletné oteviené

15.8) FUNKCE PANIKA

“ON” Kdyzneninapajenizesité aje pripojena baterie, dvere provedou kompletni
otevienia pak se zablokuji v otevieném stavu. Béhem otvirani se ignoruji
pfipadna bezpecnostni zafizeni nastavena jako “aktivni pfi otevirani”

“OFF” Kdyz neni napajeni ze sité, dvere se oteviou a zlistanou oteviené, kdyz
napéti baterie klesne pod 20 V. Béhem otvirani se ignoruji pfipadna
bezpecnostni zafizeni nastavend jako “aktivni pfi otevirani”

15.9) CINNOST PROTI SERVRENI

Kdyz se pohybu dvefi postavi prekazka a pohyb zpomali, pfi zavirani dvefe obrati
smér pohybu nebo se pfi otvirani zastavi. Citlivost Ize nastavit na displeji pomoci
parametr sily otvirani a sily zavirani.

15.10) ZAPOJENI NEKOLIKA DVERI S CENTRALIZOVANYM OVLADANIM
(Fig. AH)

Viz pokyny k moduliim U-LINK

Centralizované povely jsou:

a) Open-key z tlacitka. Vsechny dvere stejné oblasti se oteviou a po nastaveném
Case pro opusténi se zaviou a obnovi ¢innost nastavenou prepinacem funkciv
hlavnim panelu.Tento povelje uzite¢ny pro rannivstup a vystup po konfiguraci
funkce zavieni v noci.

b) Zavieni v noci. Viechny dvefe v oblasti se pfepnou na zavfeni v noci.

¢) Zavieni ve dne. VSechny dvefe v oblasti se pfepnou na zavieni ve dne.

d) Uplné/castecné otevieni. Viechny dvefe v oblasti se pfepnou na uplné/
castecné otevfeni.

e) Vnitini/venkovni radar nebo pouze s venkovnim radarem. Viechny dvere
v oblasti se oteviou pouze s vnitfnim radarem.

15.11) ZAPOJENI 2 DVERI V REZIMU SE ZAVETRIM (Fig. AG)

Zapojeni a nastaveni:

Cinnost “se zavétiim” se sklada ze 2 automatickych dveti spojenych sériovym
portem 485: i

- (1) VENKOVNI

- (2) VNITRNI
Jsou zapojeny 3 radary: i

- (A) VENKOVNI RADAR (zapojeni na venkovni radar VENKOVNI karty)

- (B) PROSTREDNI RADAR (zapojeni na vnitini radar VENKOVNI karty)

- (C) VNITRNI RADAR (zapojeni na vnitini radar VNITRNI karty) o
VSechny zapinaci a bezpecnostni vstupy jsou fizeny autonomné VNITRNIMI a
VENKOVNIMI dvefmi.

Pro nastaveni rezimu se zavétfim je tfeba:
- nastavte ZAVETRI= 2 na VENKOVNICH dvefich
- nastavte ZAVETRI= 1 na VNITRNICH dvefich
Definice ¢innosti jednotlivych radart
« Radar A venkovni dvefe (1)

Pri zavienych dvefich zapne otevieni venkovnich dvefi a umozni pfistup do

prostoru zavétfi. Pokud jsou vnitini dvefe otevieny, nejdfive se zaviou a pak

se oteviou dvefe venkovni. V pfipadé simultanni ¢innosti maji prednost
dvere venkovni. Kdyz se venkovni dvefe zaviely, zapne se otevieni vnitinich
dveii a umozni se vstup do budovy.
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« Radar B umistény uvniti zavétfi.
V normalni ¢innosti zjistuje pfitomnost osoby uvnitf zavétii a umoziuje pfi
vystupu otevieni venkovnich dvefi po zavieni vnitfnich dvefi. Pokud se v
pfipadé nouze po vstupu do prostoru zavétii druhé dvere neoteviou, umozni
opétovné otevieni stejnych dvefi, kterymi se pravé prochézelo.

« Radar C vnitini dvere (2)

17) OBNOVENI TOVARNIHO NASTAVENI (Obr.U)

POZOR nastavi v fidici jednotce hodnoty prednastavené ve vyrobé a dojde
ke smazani vSech radiovych dalkovych ovladani uloZzenych v paméti.
POZOR! Chybné nastaveni muize zpusobit skody na osobach, zvifatech
nebo vécech.

- Vypnéte napdjeni karty (Obr.U bod 1).

Pri zavienych dvefich zapne otevieni vnitfnich dvefi a umozni pristup do
prostoru zavétfi zevniti budovy. Pokud jsou venkovni dvefe otevieny, nejdfive
se zaviou a pak se oteviou dvere vnitini. V pfipadé simultanni ¢innosti maji

prednost dvefe venkovni.

15.12) ZMENA SMERU FIG. AK

16) VOLITELNE MODULY U-LINK

Viz pokyny pro moduly U-link

TABULKA “A”: MENU PARAMETRY (PArAf)

- Oteviete vstup Stop a soucasné stisknéte tlacitka - a OK (Obr.U bod 2)
- Zapnéte napajeni karty (Obr.U bod 3).
- Na displeji se zobrazi RST, do 3 s potvrdte stiskem tlacitka OK (Obr.U bod 4)

- Pockejte na dokonceni postupu (Obr.U bod 5)
- Postup dokoncen (Obr.U bod 6)

PARAMETER MIN | MAX | DEFAULT | OSOBNI DEFINICE POPIS

Ech 0 60 4 Cas pro automatické zavieni [s]

cLERr E 1 99 30 Cas pro opusténi prostoru [s]

= Po uplynutinastaveného ¢asu se v piipadé vybuzenifotobunék sepne
I n m ~ > .

RLAAT EINE 1 90 30 Cas poplachu [s] kontakt POPLACH (odst. REZIM CINNOSTI S VYSTUPEM POPLACHU)

PRrE AL Sl L Sefizuje procento (astecného otevieni vhledem k uplnému

oPEn inl 10 70 >0 Castecné otevreni [%] otevreni pfi ¢innosti “Caste¢né otevieni”.

chEn 15k Otevieni [ékdrna [cm] . . " 4w

oPEn inf 3 30 12 (CHAR 59) * Centimetry otevieni pfi ¢innosti “Otevreni pro [ékdrnu
Nastavi zrychleni dvefi pti rozjezdu (1=min, 10=max.) Cinnost

Rampa zrychleni [] autoset nastavi tento parametr automaticky. Po piipadné

RccEL 1 10 5 (Fig. C2, pol. A) Upravé tohoto parametru bude nasledovat kompletni nastaveni

(CHAR PERC 41) * (ozndmena souvislym zvukem bzucaku a napisem 5EE na displeji)

béhem néhoz neni aktivni rozpoznavéni prekazky.
Nastavi zpomaleni dvefi pfi priibézném zastaveni (ne na kon-
covém spinadi). (1=min., 10=max). Cinnost autoset nastavi tento
bR 1 10 5 Rampa zpomaleni [] parametr automaticky. Po pfipadné Upravé tohoto parametru
N (Fig. C2, pol. B) bude nasledovat kompletni nastaveni (oznamend souvislym
zvukem bzucdku a napisem SEE na displeji) béhem néhoz neni

aktivni rozpoznavani prekazky.

ofd St 1 20 5 Prostor pro pfiblizeni pfi otvirani | Nastavi prostor pro pfiblizeni ke koncovému spinaci pfi otvirani.

Stol [cm] (Fig. C2, pol. E) Tento prostor se provede pfi nizké rychlosti.

cld ISk 1 20 2 Prostor pro priblizeni pfi zavirani | Nastavi prostor pro pfiblizeni ke koncovému spinaci pfi zavirani.

Siol [cm] (Fig. C2, pol. F) Tento prostor se provede pfi nizké rychlosti.

Nastavi prostor, ktery dvefe potiebuji pro pfechod z vysoké na
nizkou rychlost béhem otvirani.

oPd Sk 10 70 50 Prostor pro zpomaleni pfi otvirani | Cinnost autoset nastavi tento parametr automaticky.

dEcEL [ecm] (Fig. C2, pol. C) Po pfipadné upravé tohoto parametru bude nasledovat kompletni
nastaveni (ozndmena souvislym zvukem bzuéaku a napisem SEE
na displeji) béhem néhoz nenf aktivni rozpoznavani prekazky.
Nastavi prostor, ktery dvefe potiebuji pro pfechod z vysoké na
nizkou rychlost béhem zavirani.

cid ISk 10 70 50 Prostor pro zpomaleni pfi zavirdni | Cinnost autoset nastavi tento parametr automaticky.

dEcEL [cm] (Fig. C2, pol. D) Po pripadné Upravé tohoto parametru bude nasledovat kompletni
nastaveni (oznamena souvislym zvukem bzucaku a napisem SEE
na displeji) béhem néhoz neni aktivni rozpoznavani prekazky.
Nastavi rychlost, kterou maji dvefe dosdhnout pfi otvirani, v pro-
centech maximalini rychlosti dosaZitelné pohonem.

P SPEEM 4 99 60 Rezimova rychlost pfi otvirani [%] | Cinnost autoset nastavi tento parametr automaticky.

o (Fig. C2 pol.G) Po pfipadné upravé tohoto parametru bude nasledovat kompletni
nastaveni (oznamena souvislym zvukem bzu¢aku a napisem SEE
na displeji) béhem néhoz neni aktivni rozpoznavani prekazky.
Nastavi rychlost, kterou maji dvefe dosdhnout pfi zavirani, v pro-
centech maximalni rychlosti dosaZitelné pohonem.

! SPEE 4 99 60 Rezimova rychlost pii zavirani [%] | Cinnost autoset nastavi tento parametr automaticky.

cr (Fig. C2 pol.H) Po pfipadné upravé tohoto parametru bude nasledovat kompletni
nastaveni (ozndmena souvislym zvukem bzuéaku a napisem SEE
na displeji) béhem néhoz nenf aktivni rozpoznavani prekazky.
Nastavuje citlivost na prekazku béhem otvirdni (1=max., 99=min.)

P Funkce autoset nastavi tento parametr automaticky na hodnotu
0

offorcE ! 99 7> Otviracisila (%] 10%. Uzivatel mdze tento parametr upravit na zakladé potreb cit-
livosti na prekéazku.

Nastavuje citlivost na prekazku béhem zavirani (1=max., 99=min.)
P Funkce autoset nastavi tento parametr automaticky na hodnotu
1] 0

ct5ForcE ! 99 7> Zaviracisila [%] 10%. Uzivatel mize tento parametr upravit na zakladé potteb cit-

livosti na prekazku.

*=Tyka se univerzalniho programovaciho palmtopu.
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TABLE “B”: LOGIKA MENU (Lol ic)
Zaskrtnout prove-
LOGIKA DEFINICE DEFAULT dené bnastaveni POPIS
. 1
tch Cas pro automatické zavieni 1 5 Zapnuti/vypnuti automatického zavirani (TCA a ¢as pro opusténi)
Ank | . Nouzové otevieni (baterie) 1 . . .
nE IPAA Ic (LOGIC 83)* 0 5 Zapnuti/vypnuti funkce panika (odst. FUNKCE PANIKA)
Hﬂ ] ] .I
Ea"; bLol Néraz p¥i otvirani 0 0 Zapnuti/vypnuti narazu pfi otvirani
L 1 Zméite tento parametr, kdyz chcete zménit smér otvirani. Fig. AK
fnu, d ir. Obraceni sméru pfi otvirani 0 - -
0 Standardni ¢innost. Fig.AK
0 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpec¢nost pii otvirani.
. p Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani s kontrolou
Konﬁgt:/r;fjigesz'&)FeEc?ostmho ! spravného chodu na zacatku kazdé operace.
' 2 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpecnost pii zavirani.
SAFE (Fig. 51,52,53,54) 0 3 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi zavirani s kontrolou
(Fig.T1,T2,T3,T4) spravného chodu na zaéatku kazdé operace.
(Ost.15.1 “Reakce na povely”) 4 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otvirani s "detection zone".
5 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani's "detection
zone" s kontrolou spravného chodu na zac¢atku kazdé operace.
0 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpecnost pii otvirani.
. . Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani's kontrolou
KonﬁglirsatfjepEeSZEFeEcgostnlho ! spravného chodu na zacatku kazdé operace.
2 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpec¢nost pii zavirani.
SAFE 2 (Fi.g. 51,52,53,54) 2 3 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi zavirani s kontrolou
(Fig.T1,T2,T3,T4) spravného chodu na zacatku kazdé operace.
(Ost.15.1 “Reakce na povely”) 4 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otvirani s "detection zone".
5 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani s "detection
zone" s kontrolou sprdvného chodu na zacatku kazdé operace.
0 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpecnost pii otvirani.
. p Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani s kontrolou
KonﬁgL\‘/';atEepB%Zﬁ’ngOStn'ho ! spravného chodu na zacatku kazdé operace.
' 2 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpec¢nost pfi zavirani.
SAFE 3 (Fi,9~ 51,52,53,54) 0 3 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi zavirani s kontrolou
(Fig.T1,T2,T3,T4) spravného chodu na zaéatku kazdé operace.
(Ost.15.1 “Reakce na povely”) 4 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otvirani s "detection zone".
5 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani's "detection
zone" s kontrolou sprdvného chodu na zac¢atku kazdé operace.
0 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpecnost pii otvirani.
. . Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani's kontrolou
KonﬁgL\l/rSatEepEeSzAp&czostnlho ! spravného chodu na zacatku kazdé operace.
’ 2 Vstup konfigurovany jako aktivni bezpec¢nost pfi zavirani.
SAFE 4 (Fig. 51,52,53,54) 2 3 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi zavirani s kontrolou
(Fig.T1,T2,7T3,T4) spravného chodu na zaéatku kazdé operace.
(Ost.15.1 “Reakce na povely”) 4 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otvirani s "detection zone".
5 Vstup nakonfigurovany jako aktivni bezpecnost pfi otevirani s "detection
zone" s kontrolou spravného chodu na zac¢atku kazdé operace.
0
1
MULE Flnc Rezim ¢innosti multifunkéniho 0 5 Multifunkéni typ []. Nastavuje rezim ¢innosti multifunkéniho vstupu (Odst.
inPUE vstupu. REZIM CINNOSTI MULTIFUNKCNIHO VSTUPU)
3
4
door Provozni rezim vystup( stavu 0 0 Typ vystup stavu dvefi [I. Nastavi rezim ¢innosti na vystup STAV DVERI (odst.
SEREL dvefi. 1 REZIM CINNOSTIVYSTUP STAVU DVERI)
0
1
2
3
EYPE oF P - 4 Typ zamku []. Nastavi rezim ¢&innosti zamykaciho zafizeni (odst. REZIM
Lock Provozni reZim zamykani ! 5 CINNOSTI BLOKOVACIHO ZARIZENI)
6
7
8
9
F IHEd Pevny kod 0 ! ON:  Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
codE 0 OFF:  Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
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NAVOD K INSTALACI

LOGIKA

DEFINICE

DEFAULT

Zaskrtnout prove-
dené bnastaveni

POPIS

Prok. LEu

Nastaveni Urovné zabezpeceni

A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo

B - Zapne radiové ulozeni radiového délkového ovladace do paméti.
Tento rezim se provadiv blizkosti ovladaciho panelu a nevyzaduje pfistup:
-Stisknétev poradiskryté tlacitkoanormalnitlacitko (T1-T2-T3-T4) rddiového
dalkového ovladacejiz ulozeného do paméti standardnim zplisobem pres
menu radio.
-Do 10sstisknéte skryté tlacitkoanormalnitlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového
ovladace, ktery se ma ulozit do paméti.
Pfijimac vystoupi z rezimu programovani po 10 s, do této doby Ize vlozit
dalsi nova radiova ovladani opakovanim predchoziho bodu.

C - Zapina automatické bezdratové vkladani klona.
Umoznuje klonlim vytvofenym pomoci univerzalniho programétoru a
naprogramovanym Replay, aby se pfidaly do paméti prijimace.

D - Zapind automatické bezdratové vkladani replay.
Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti prijimace.

E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové uloZeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klont.
Z(stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
Z0stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.

B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.

C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.

D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.

E - Vypne se moznost ménit parametry karty pres sit U-link
Rédiova délkova ovladanise ukladajido paméti pouze vyuzitim pislusného
menu Rédio. o
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysoka uroven zabezpeceni zabranuje
pfistupujak nezadoucim klontim, tak pfipadnému existujicimuradiovému
ruseni.

SEr iRL
ModE

Sériovy rezim
(Identifikuje, jak se konfiguruje karta
v zapojeni sité BFT.)

SLAVE standardni: karta pfijima a sdéluje povely/diagnostiku/atd.

MASTER standardni: karta vysila povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED,
STOP) do ostatnich karet.

RddrES5

Adresa

1]

Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
(viz odstavec VOLITELNE MODULY SCS)

door lNodE

Provozni rezim automatické
dvere
(LOGIC 72)*

Typ ¢innosti dveti [1. Nastavi rezim ¢innosti dvefi (odst. REZIM CINNOSTI DVERI)

rAdRr
SEEUP

Povoleni aktiva¢niho radaru
(LOGIC 73)*

Typ ¢innosti radaru []. Nastavi rezim &innosti radaru (odst. REZIM CINNOSTI S
RADAREM)

budcEr

Provozni rezim bzucaku
(LOGIC 74)*

HMlwINn = |OoNv]= ||l |IN]|lo|]d|lwW]IN]= O

Typ p;uééku [1. Nastavi rezim ¢innosti bzu¢aku (odst. REZIM CINNOSTI S
BZUCAKEM)

rEuolu inh

Provozni rezim v reZzimu “zavétii”
(LOGIC 75)*

“0"Test zafizeni vypnuti pfi otvirani

Vnitfni/venkovni dvefe (odst. ZAPOJENI NEKOLIKA DVERI S CENTRALIZO-
VANYM OVLADANIM)

“1”- dveFe nastaveny jako VNITRNI pfi ¢innosti se zavétfim.

“2"- dvefe nastaveny jako VENKOVNI v ¢innosti se zavétfim.

*=Tyka se univerzélniho programovaciho palmtopu.
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VSTUP DO MENU Fig. C1
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Viz MENU RADIO

kT [0 —  [=FA)

/-1

+/-

<
—+[=-[iAge -+ [o<]+ Z2Fd)» -D-fj
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o [(17] - - 6

StoP Zapnuti vstupu STOP
KEY Zapnuti vystupu Open-key
inkr Zapnuti vstupu VNITRNI RADAR
EHEr Zapnuti vstupu VENKOVNI RADAR
PPh aktivace vstuf)u BEZPECNOSTNI ZARIZENT
2 PRI OTVIRAN
L Ph aktivace vstupu BEZPECNOSTNI ZARIZENI
et PRI ZAVIRAN
Pdd aktivace vstupu BEZPECNOSTNI ZARIZENI
o PRI OTVIRANI S “DETECTION ZONE”
MLEF, d - n - | zapnuti multifunkéniho vstupu
< Er03 Chyba kontroly bezpe¢nostnich zafizeni pfi otvirani
(AlEoSEE - [ ) &8 ErO4 Chyba kontroly bezpecnostnich zafizeni pfi zavirani
okP .. .
- DT _¢ Erc i Odpojeny nebo vadny enkodér
Ercd Enkodér obréceny vzhledem k otdceni motoru
< *EI Er5O Chyba pii komunikaci s pfidavnou kartou pro ¢innost
— g s“ELA SL24.b KIT",
Verze softwaru idicijednotky Chyba komunikace mezi automatickymi dveimi pfi
CSeRETH ok M ufrs > o+ (BT Er5e ¢innosti se zavéttim.
+/-
+/- £r53 Chyba komunikace se zafizenimi spojenymi s sériovym
(LT I celkovy pocet cykld (x 100) T rozhranim RS485
MG " - Zkontrolujte pfipojeni k motoru
+- Er iH Chyba testu hardwaru karty - Problémy hardwaru na karté (spojte se s technickym
servisem)
Er3H° Obraceni sméru pro prekazku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné prekazky podél drahy
EryH* Tepelny jistic Pockejte na ochlazeni automatického systému
<4 +T Erll Er L . Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud problém i
I::I Er4 EFTS Vnitfnf chyba kontroly dozoru systému. nadale pfetrvava, kontaktujte technicky servis.
Stiskem OK se potvrzuji piisluina nastaveni. Karta bude i
£ Chyba konzistence parametrd fidici jednotky (logika|nadale pracovat se zjisténymi nastavenimi.
r a parametry) Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty (Parametry
atfogika).
Stiskem Ok karta obnovi ¢innost ae standardnim D-track.
Er3 Chyba v parametrech D-track A Je nezbytné provést Autoset
ErFS pretizeni vystupu elektrického zamku zkontrolujte pfipojeni elektrického zamku
SEE operace probihajiciho automatického nastaveni.
POZOR! Neni aktivni zjistovani piekazky.
*H=0,1,.,9,A,B,C,D,E,F
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KURMA KILAVUZU

1) GENEL

Bir kanatlh (mod. VISTA SL A200 SMART 1) veya iki kanath (mod. VISTA SLA200
SMART 2) otomatik yana kayar kapilar icin elektrik motorlu travers.

Kontrol paneliile komple tedarik edilir. Komple bir montaj gerceklestirilmesiicin
aksesuarlar mevcuttur.

VISTA SLA200 SMART 1 modelleriicin kapi, Acilma Araligi PU sola dogru (kapiya
icerden bakildiginda) olarak teslim edilir (Fig. Al).

2) TEKNiK OZELLIKLER

MEKANIK OZELLIKLER

Bir kanatl kapi acilma araligi

Minimum 750mm, maksimum 2150mm

Iki kanatli kapr acilma araligi Minimum 800mm, maksimum 2900mm

Tek kanat yik kapasitesi 200 kg

Cift kanat yuk kapasitesi 150+150 kg

Koruma sinifi IP X0

Travers boyutlari Bakiniz Fig. D
ELEKTRIK OZELLIKLERI

220-230V~, 50/60Hz

Elektrik beslemesi 110-120V~, 50/60Hz

Cekilen gli¢ 300W

Sigortalar Bakiniz Fig. Q

Aksesuar besleme 31,5 VDC maksimum 500mA

V SAFE besleme 24V maksimum 30mA

Alarm c¢ikisi ve kapi durumu Kontak maksimum 24V 0,5A

Bir kanath kapi: 1 m/s'ye kadar ayarla-
nabilir
Ikikanatlikapi:2 m/s'ye kadar ayarlanabilir

Acilma/kapanma hizi

Bir kanath kapr: 5 ile 10cm/s arasinda

Yaklagma hizi otomatik
3 Iki kanath kapr: 10 ile 20cm/s arasinda
otomatik
Sicaklik araligi -20°C +55°C
isleme devri 25°C'de devamli
Acil akuleri (opsiyonel) 2 x 12V 1.2Ah

Entegre Rolling-Code radyo alicisi | Frekans 433.92 MHz

Kaydedilebilen max

radyo kumanda sayisi 63

<70dbA

Akustik basing

Kullanilabilir verici siiriimleri:

ile uyumlu tiim ROLLING CODE vericileri@ ((ER'ReadV))

3) ELEKTRIK TESISATININ DOSENMESi

Elektrik tesisatini (Fig. A) yurirlukteki standartlar dikkate alarak doseyin. Sehir
elektrik sebekesi besleme baglantilarini aksesuar baglantilarindan (fotoseller,
kenar emniyet sistemleri, kumanda aygitlari, vb) oldukca uzakta yapin.

Sebeke besleme baglantilarini cok alcak emniyet gerilimli baglantilardan

net sekilde ayri tutun. Besleme kablosunu, transformator kapagi icinde mevcut
kablo kenedi araciligi ile tutturun. Besleme kablosunu, topraklama iletkeni (sari/
yesil) diger iletkenlere gére daha uzun olacak sekilde baglayin.

4) PARGALARIN BELIRLENMESI (Fig. AA)

VISTA SL A200 SMART otomasyonunun temel kompozisyonu asagidakilerden
olusur:

1 Okside aliminyumdan tasiyici travers

2 Parazit 6nleme filtresi ve cift kutuplu sebeke sigortali salter ile komple
besleme grubu

Mikroislemcili ARIA-EVO kontrol Unitesi

Reduktorli dogru akim motoru

Strok algilanmasi ve engel kontrolii icin optik enkoder

Isletme kasnagi

Disli stirikleme kayisi

Yukseklik ve derinlik olarak ayarlanabilen, beher kanat icin yataklar
Uzerinde 2 makaral 2 adet kaydirma rayi + raydan ¢ikmayan tekerlek.
11 Lastik mentese

12 Kablo gegisi icin ufak kanal

coNOUVT AW

Montaji tamamlamak icin asagidaki opsiyonel aksesuarlar mevcuttur:
9/10 PRV AA SL Kanat sabitlenmesi icin profil

13 WMP Duvara Montaj Profili

14 BBV Akulu panik onleme sistemi

15 ERV Elektromanyetik kilitleme aygiti ve elle cozme
16 VISTA SEL  Dijital islevli buton tablosu

17 SBV Okside aliiminyumdan takviye Kkirisi

18 PGl Cerceveli kanatlar icin alt kapi kilavuz profili

19 PPR Alt kapi kilavuzu icin kizak

20VIO Yana kayar otomatik kapilarin glivenligi ve acilmasi icin sensér
21 FPA1 Fotoseller (1 amplifikator, 1 verici, 1 alici)

21 FPA2 Fotoseller (1 amplifikator, 2 verici, 2 alici)

22 CRTV Kapama karteri

23 SASA1-2  Panik cikis sistemli kanat diizenegdi.

PPA Cam kanatlar icin klemp (Fig. AE)

5) SABITLEME YONTEMi

- Karter Montaji (Fig. B).
- Kablo Gegisi (Fig. C).
DIKKAT - Traversin sabitlenmesi icin sadece, Fig. | Ref. 1'de vurgulanmis
olan diiz havsali kafali vidalari veya kafasi 5 mm'den daha ylksek olmayan
vidalari kullanin. Bu sarta uyulmamasi halinde, kayici makaralar ile carpisma
meydana gelebilir.

6) TRAVERS SABITLEME YUKSEKLIGININ BELIRLENMESI (Fig. E)

VISTASLA200SMART traversinin HF T sabitlemeytiikseklik 6lctistininzemininen

yliksek noktasindan 6lctilmesigerekir (Fig. E). Bu sekilde montajtamamlandiginda

hareketli kanadin olasi takilmalari 6nlenecektir.

Montaj sonrasinda her hallikarda kayici makaralarin 6zel ayarlan tizerinde

miidahalede bulunarakkanatlarinyiiksekligininayarlanmasimimkiindiir (Fig.L).
DIKKAT - VISTA SL A200 SMART traversinin miukemmel yatay olarak
sabitlenmesi gerekir. Bu sart mekanizmanin dogru islemesini garanti eder.

6.1) Duvara sabitleme (bir bosluk iizerine) (Fig. F - G)

6.2) iki duvar arasina sabitleme (bir bosluk icine) (Fig. H)

Kapr acilma araligina gore traversi simetrik sekilde pozisyonlamak icin, montaj
tipi hangisi olursa olsun (bir bosluk tizerine, bir bosluk icine, vb.), acilma arahg:
merkezinin ve VISTA SL A200 SMART traversinin merkezinin isaretlenmesi ge-
rekir. Iki isareti cakistirarak VISTA SL A200 SMART traversini sabitleyin (Fig. H).

7) MUMKUN MONTAJLAR

Mekanizmanin bazi montaj yontemleri asagida belirtiimektedir:
- Duvara montaj.

- Tavana montaj (SBV takviye kirisi ile).

- Kanat profili icinde (SBV takviye kirisi ile veya kirissiz).

7.1) Duvara sabitleme (Fig. I)

Duvara sabitlemeyikolaylastirmakicin biraksesuar” takviye profili”(WMP) mevcut-
tur (Fig. ). Kalinliklarin, traverste énceden 6ngoriilmis olan sabitleme delikleriile
ayni duizeyde sabitlenmeleri uygundur. Bu sekilde demirleme noktalar saglam
bir taban Uzerine oturmus olacak ve vidalarin sabitlenmesi esnasinda rayin
bukilmesi 6nlenecektir. Ongorilenlere ilave olarak baska sabitleme deliklerinin
acilmasi gerekir ise bunlari yaklasik her 600-800mm‘de, karsilasilan ylizey tipini
de dikkate alarak (beton, kiremit tugla, ahsap, demir, vb.) acin.

7.2) Tavana sabitleme (SBV takviye kirisi ile Fig. AB - AC)
Kapi kanadi ve sabit panel cercevesiz yani tasiyici olmayan cam panellerden
yapilmis ise bu tip montaj 6zellikle tavsiye edilir.

7.3) Kanat profili icinde

Takviye kirisi tastyici bir kanat profili icine yerlestirilir veya cerceve icinde VISTA
SL A200 SMART traversinin emniyetli sekilde sabitlenmesine uygun kalinlikta
ve diiz bir profil 5ngorulir.

8) KANATLARIN MONTAJI VE AYARLANMASI

8.1) Cerceveli kanatlar

Kanat baglama profilini kanata sabitlemek tizere sokmeden 6nce kanat baglanti
profiline makaralarin sabitlenme pozisyonun isaretlenmesi tavsiye edilir (Fig. Al
- AJ). Bu sekilde kanatlarin strok sonu braketlerinin son ayari ve ERV ortalamasi
kolaylastirilmis olur. Cerceveli kanadin iist traversinin kalinliginin 6-7mm altinda
olmasi ve kanadin agir (>120Kg) olmasi halinde, kanat baglama profilinin birkag
noktadavidalanacagibirdemir profiliveya plakaileicinden takviye edilmesi gerekir.

8.2) Cam kanatlar (Fig. AE)
Diger detaylarla ilgili olarak, 6zel “pens talimat kagidina” bakiniz
PPA klempli sistem sadece 10 veya 12mm kalinhginda temperli cam veya
Atabakall camli emniyet camindan kanatlar icin kullanilabilir.
Isicam ile kullanilmamalidir. Elinizdeki kilavuzun devaminda, kolaylk
agisindan cam kanatlar referans olarak alinacaktir.
- Cam panel lizerinde delik agcilmamasi gerekir.
- PPA klemp Fig.AE'de belirtilmis oldugu gibi kapr baglama profiline sabitlen melidir.
- Dogrukalinlikta secilmis olan G contalaricam panelin herikiyani tizerine klemp
ve cam arasinda pozisyonlanmalidir. Bu amag¢ baglaminda sadece tedarik
kapsaminda bulunan contalari kullanin.

9) KANAT MONTAJI VE AYARLANMASI
- Kanat Montaji (Fig. K).
- Kanat Ayarlanmasi (Fig. L).

10) ZEMINE MONTAJLI KANAT KILAVUZU (Fig. M)

- Cerceveli kanatlar (Fig. M Ref. 3).

- Cam kanatlar (Fig. AE).

- Panik ¢ikigh kanatlar

Bunlarin montajlari icin iliskin talimat kilavuzlarina bakin.

11) STROK SONU STOPLARININ AYARLANMASI (Fig. N).

Sag ve Sol strok sonu stoplarinin pozisyonlarinin (parca 10 Fig. AA) ayarlanmasi
gerekiyor ise, kanatlarin strikleme makaralarinin stroklarini ve hizalanma
durumlarin titizlikle kontrol edin.

Strok sonu stoplarinin pozisyonlarinin kumanda kartinin otomatik 6grenmesini
de sagladiginin unutulmamasi énemlidir.
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| KURMA KILAVUZU

12) ARIA-EVO KUMANDA PANELI
12.1) TERMINAL KUTUSU BAGLANTILARI (Fig. P)
UYARILAR - Kablo cekme ve montajislemlerindeyiiriirliikteki standart-
lara ve her haliikarda iyi teknik prensiplerine uyulmasi gerekir.
Cok alcak emniyet gerilimi (24V) ile beslenen kondiktérler, alcak gerilimli
kondiiktorlerden fiziksel olarak ayrilmali veya en az 1 mm'lik ilave yaltim ile
uygun sekilde yalitilmalidir.
Konduiktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme 6ngorilerek, 6rnegin
kenetler araciligi ile baglanmalidir.

13.1) FABRIKA BAGLANTILARI(Fig. Q Rif. 1)

KLEMENS TANIM
G besleme Unitesine kablo ¢ekilmesi
JP2-JP4 JP2=kirmizi
JP4= siyah
Motor reduktori kablaji
JP7-JP8 JP7=kahverengi
JP8= beyaz/mavi
JP12 Enkoder kablaji
JP19 Elektrikli kilit kablaji
13.2) KULLANICI BAGLANTILARI (Fig. P - Q)
ONEMLIi NOT: SADECE TOPRAKLANMIS ORGU KILIFLI KABLOLAR KULLA-
NIN
KLEMENS | TANIM
L FAZ
N NOTR
@ TOPRAK
JP18 Cok amacli avugici programlayici konektord,
JP10 Opsiyonel ilave kartlar icin konektor
1 Ortak kumandalar
2 SAFE 1 girisi (NC)
3 SAFE 2 girisi (NC)
4 STOP girisi (NC)
5 RADAR EXT girisi (NO)
6 RADAR INT girisi (NO)
7 OPEN KEY girisi (NO)
OKLU FONKSIYONLU giris (par. COKLU FONKSIYONLU GiRi
8 %LEME YONTEM) O 2 P ¢ ?
9 Ortak kumandalar
10 SAFE 3 girisi (NC)
11 SAFE 4 girisi (NC)
12-13 Test edilmis guivenlik cihazlari igin test cikisi
Seri RS485.
14=A
14-15 15=B
Dis programlama cihazlarina baglanti.
“Kafes” islemede uzak port baglantisi.
16-17 Aksesuar besleme
“Alarm” Cikisi
10, 18 = NO (gerilimsiz kontak)
18-19-20 19 = COM (gerilimsiz kontak)
20 = NC (gerilimsiz kontak)
“Kapr durum” ¢ikisi
= NO (gerilimsiz kontak)
21-22-23 |5, _ COM (gerilimsiz kontak)
23 = NC (gerilimsiz kontak)

14) SANTRAL PROGRAMLAMASI (Fig. C1)
14.1) PARAMETRELER MENUSU (PRrRf]
(TABLE “A” PARAMETRELER)

14.2) MANTIK MENUSU (Lol )

(TABLE “B” MANTIK)
14.3) RADIO MENU (rAd /o)
Mantik Tanimlama
Start Tusu ekle
fidd aPEn | Arzu edilen tusu Start komutuna eslestirir
o 2ch Tusu ekle
Add KEY Arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir
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isteyi Sil
ErRSE B4 EE DIKKAT! Alicinin hafizasindan biitiin hafizaya alinmis

radyo kumandalari tamamen siler.

Alict kodu okuma
Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alici kodunu
gorintiler.

cod rH

ON = Onceden hafizaya alinmis bir W LINK verici araciigiyla
kartlarin uzaktan programlanmasini etkinlestirir. Bu
etkinlesme W LINK radyo kumandaya son basilmadan
sonra 3 dakika etkin kalir.

=
-

OFF=W LINK programlama devre disi.

- ONEMLINOT KAYDEDILMI$BiRINCIVERICiYi, ANAHTAR (MASTER)iSARETi
iLE I§ARETLEYIN

Birinci verici, manuel programlama halinde, ALICININ ANAHTAR KODU'nu tahsis
eder; bu kod, radyo vericilerin bir sonraki klonlanmasini gerceklestirebilmek icin
gereklidir.

Ayrica Clonix entegre alici, 6nemli birkag ileri fonksiyonellige sahiptir:

« Master vericinin klonlanmasi (rolling-code veya sabit kod)

« Aliciya 6nceden girilmis vericilerin degistirilmesi icin klonlama

«  Vericilerin veri tabani yonetimi

« Alici gruplari ydnetimi

Bu ileri fonksiyonelliklerin kullanimi icin, Gniversal avugici programlayicinin
talimatlarini ve Alicilari Programlama Genel Kilavuzunu referans olarak alin.

14.4) DEFAULT MENUSU (dEFRULE)
Santrali, default’larin 6nceden ayarlanmis degerlerine getirir.

14,5) LISAN MENUSU (L AnGUAGE)
Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.

14.6) OTOMATIK AYARLAMA MENUSU (AUt a5EE) (Fig. R)

Bu islevin etkin kilinmasi kapi hareketine ve engel algilanmasina iliskin parame-
trelerin optimal degerlerde otomatik olarak ayarlanmasini saglar:
- Acilmada hiz

- Kapanmada hiz

- Acilmada yavaglama sahasi

- Kapanmada yavaslama sahasi

- Acilmada yavaglama sahasi

- Kapanmada yavaslama sahasi

- Hizlanma

- Yavaslama

- Agllma kuvveti

- Kapanma kuvveti

Otomatik ayarlama 3 komple manevra ile gerceklestirilir.

Autoset uygulamadan dnce, otomatik kapitya monte edilmis kilitleme
aygrtinin _tipinin diizenlenmesi gerekir (par.KILITLEME DUZENEGININ
iSLEME YONTEMI).

Otomatik ayarlama esnasinda ezilme onleme islevi etkin degildir.
Otomatik ayarlama esnasinda kapi biitiin parkuru boyunca bloke edilme-
meli veya yavaslatiimamalidir

14.7) ISTATISTIKLER MENUSU

Kartin strimiind, toplam manevra sayisini (ytizliik), bellege kaydedilmis radyo
kumanda sayisini ve son 30 hatayi gorlntiilemeyi saglar (ilk 2 say1 pozisyonu,
son 2 sayl hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.

14.8) SIFRE MENUSU
Kartin kablosuz programlanmasi icin bir sifre ayarlamayi saglar.

15) SANTRAL ISLEMESI:
15.1) KAPI iISLEME YONTEMi
Yontem 0) Kapi standart islemesi (Fig. S).
Kumandalara reaksiyon:
- Open key:
Yuksek hizda agilma hareketi, yavas hizda kapanma hareketi.
Bir Open-key hareketiniacar ve etkin kilar, kapi acik iken etkin kilinir ise serbest
birakma stresini sifirlar, kapanma esnasinda yeniden acar.
Kapr acik oldugunda serbest birakma siiresi sayimi etkindir.
Kapanma esnasinda fotoseller hareketi tersinmez, bloke eder. Serbest
birakildiklarinda TCA hesaplanir ve sonra kapanma ile yeniden harekete gecilir.
Open-key hareketi esnasinda radarlar etkin degildir.
- Dis radar:
Yuiksek hizda bir hareket gerceklestirir.
Acar, kapi acik iken otomatik kapanma suresini etkin kilar, kapr acik iken
etkinlestirilir ise otomatik kapanma stiresini sifirlar.
Otomatik kapanma stresinden (TCA) sonra bir kapama gerceklestirilir.
~Kapanma esnasinda bir yeniden agiima gergeklestirilir.
- Igradar:
Yuksek hizda bir hareket gerceklestirir.
Acar, kapi acik iken otomatik kapanma siresini (TCA) etkin kilar, kapi acik iken
etkinlestirilir ise otomatik kapanma stiresini sifirlar.
Otomatik kapanma siiresinden sonra bir kapama gerceklestirilir.
Kapanma esnasinda bir yeniden acilma gerceklestirilir.
- Acilmada giivenlik cihazi:
Serbest kilinana kadar agilma esnasinda hareketi durdurur.
Kapr acik iken TCA'y1 veya serbest birakilma stresini sifirlar.
Tetiklenmis ise, acilma ve kapanma hareketine gecilmesine izin vermez.
- “Detection zone” giivenlik cihazi:
Acllma sirasinda bu cihazin miidahale etmesi, azaltiimis hiz ve kuvvet ile
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ilerlemeye neden olur. Diger asamalarda herhangi bir etki gostermez.
“Test edilmemis” (SAF Ex = 4) olarak konfiguire edilmis ise, kapi kapali ve stop
konumunda oldugunda mesgul sensorile azaltiimis hizve kuvvetile acilmanin
etkinlestiriimesine izin verilir.
“Test edilmis” (SAFEx = 5) olarak konfigire edilmis ise, kapi kapali ve stop
konumunda oldugunda mesgul sensérile azaltiimis hizve kuvvetile agilmanin
etkinlestirilmesine izin VERILMEZ.
- Kapanmada giivenlik cihazi:
Kapanma esnasinda hareketi tersinir.
Kapr acik iken TCA'y1 veya serbest birakma siresini sifirlar.
Tetiklenmis ise, agilma ve kapanma hareketine gecilmesine izin vermez.
- Stop:
Hareketi durdurur ve bitiin komutlari iptal eder.
Yontem 1) Gece kapali kapi.
Standart islemeye gore farklar:
- Kapi yavas kapanir ve kapali kalir
- Panik 6nleme islevi etkin degil.
- Sadece Open-key girisi etkin (hizli acar, serbest birakma suresi kadar agik,
yavas kapar).
- Kapanma esnasinda fotoseller, tetiklenmis olduklari siire boyunca kapiyi
tekrar agmadan hareketi durdururlar.
“Kafes” yonteminde i¢ ve dis kapilar “gece kapali” olarak dlizenlenirler.
Yontem 2) Giindiiz kapali kapi
Standart islemeye gore farklar:
- Kap1 yavas kapanir ve kapali kalir
- Panik 6nleme islevi etkin.
- Sadece Open-key girisi etkin (hizli acar, serbest birakma suresi kadar acik,
yavas kapar)
- Kapanma esnasinda fotoseller, tetiklenmis olduklari siire boyunca kapiyi
tekrar agmadan hareketi durdururlar
“Kafes” yonteminde bu islemeye izin verilmez.
Yontem 3) Tamamen agik kapi.
Standart islemeye gore farklar:
- Kapi yavas hiz ile tamamen acilir ve acik kalr
“Kafes” yonteminde i¢ ve dis kapilar “tamamen acik” olarak diizenlenirler.
Yontem 4) Kismen acik kapi
Standart islemeye gore farklar:
- Kapi yavas hiz ile kismen acilir (diizenlenebilir dl¢t “kismi agilma”) ve acik
kalrr.
“Kafes” yonteminde bu islemeye izin verilmez.
Yontem 5) Kismen acar
Standart islemeye gore farklar:
- Standart islemede oldugu gibi ancak acilmalar “kismi acilma” lzerinde
ayarlanmis, kismi 6lcuiye ulastiklarinda dururlar.
“Kafes” yonteminde i¢ ve dis kapilar “kismi acar” olarak diizenlenirler.
Yontem 6) Eczane tipi acilma
Standart islemeye gore farklar:
- Kapi yavas hizile agar ve kapar ve “eczane tipi acilma” lizerinde dlizenlenmis
degerde durur
- Sadece Open-key kumandasi etkin
- Otomatik kapanmalar etkin degil
- Kapanma esnasinda fotoseller, tetiklenmis olduklari stire boyunca kapiyi
tekrar agmadan hareketi durdururlar.
“Kafes” yonteminde bu islemeye izin verilmez.
Yontem?7) Kafes ice dogru acik (Sadece kafes yonteminde etkin)
Dis kapi “giindiiz kapali” olarak ayarlanmis.
Ickapr “tamamen acik” olarak ayarlanmis.
Yontem 8) Kafes disa dogru acik (Sadece kafes yonteminde etkin)
Dis kapi “tamamen agik” olarak ayarlanmis.
I¢ kapi “gtinduiz kapali” olarak ayarlanmis.

15.2) RADAR iSLEME YONTEMI

Yontem 0) Radar standart isleme:

- I¢ radar kontroli etkinlestirilmis

- Dis radar kontrolii etkinlestirilmis

Yontem 1) I¢ radar:

- Sadece i¢ radar etkinlestirilmis

("kafes” yonteminde sadece binanin icindeki radar etkinlestirilmis)
Yontem 2) Dis radar:

- Sadece dis radar etkinlestirilmis

(“kafes” yonteminde sadece binanin disindaki radar etkinlestirilmis)

15.3) BUZZER iSLEME YONTEMi

Yontem 0:

Buzzerhareketesnasindases ¢ikarmaz. Olasi kotii calismalari bildirmekicin sadece
acil durum halinde miidahalede bulunur.

Yontem 1:

Buzzer her agilma hareketi baslangicinda veya yon degistirme hareketinde calar.
Yontem 2:

Buzzer her acilma ve kapanma hareketi baslangicinda veya yon degistirme
hareketinde calar.

Yontem 3:

Buzzer bitlin hareket boyunca calar.

Yontem 4:

Acilma fotoseli tetiklenmis ise, agilma hareketi esnasinda buzzer alarmi ¢alar.

15.4) KiLITLEME DUZENEGININ iSLEME YONTEMI
Yontem 0:

Motor hep serbest (kilit hep elektrik beslemesi ¢ekiyor)
Yontem 1:

Motor kapanma pozisyonu Ulzerinde bloke

Yontem 2:

Motor durdugu her defa bloke

Yontem 3:

Motor 20s'den daha uzun durdugu her defa bloke

Yontem 4:

Motor agma zorlamalarina 10N ile tepki veriyor

Yontem 5:

Motor agma zorlamalarina maksimum gt ile tepki veriyor

Yontem 6:

“Lastik”. Sadece “VISTA ELA"kiti ile monte edilmis kurmalarda kullaniimalidir.
Yontem 7: )

Sadece “ELA SL 24.B KIT” ile monte edilmis kurmalarda kullanin. Isleme
hakkinda ayrintil bilgiler icin ilgili kilavuza bakin.

Yontem 8: .

Sadece “ELA SL 24.B KIT"ile monte edilmis kurmalarda kullanin. Isleme
hakkinda ayrintili bilgiler icin ilgili kilavuza bakin.

Yontem 9:

Fail-safe elektrikli kilit ile kullanin: kapi kapali oldugunda beslenen ve tim diger
fazlarda beslenmeyen cikis.

15.5) COKLU FONKSIYONLU GiRi$ iSLEME YONTEMi

Yontem 0:

Giris NO, agar ve giris etkin kaldigi middetce acik kalir. Agilma sirasinda, “agiimada
aktif“ olarak ayarlanmis olan olasi glivenlik cihazlar dikkate alinmaz.

Yontem 1:

Giris NO, kapar ve giris etkin kaldigi muddetce kapali kahr

Yontem 2:

Giris NC, acar ve giris etkin kaldigi miiddetce acik kalir. Agcilma sirasinda, “acilmada
aktif “ olarak ayarlanmis olan olasi glivenlik cihazlari dikkate alinmaz.

Yontem 3:

Giris NC, kapar ve giris etkin kaldigi mtddetce kapali kalir

Yontem 4:

Girig NO: aktif oldugunda, “kapi isleme yontemi” = 1 olarak, yani “geceleri kapi
kapali” seklinde ayarlayin.

15.6) ALARM CIKISI iSLEME YONTEMI
Alarm cikisi asagida belirtilen durumlarda etkinlesir:

- Kapi fotosel sebebi“alarm_stiresi” parametresinden daha uzun bir stre

boyunca acik kalir;

- Bir engel alarmi mevcut;

- Kapi karsi kuvvetle karsi koyarken bir agma zorlaniyor (kilit tipi = 4 veya 5);
Alarm ¢ikisi asagida belirtilen durumlarda devre disi edilir:

- Kapama strok sonuna ulasildiginda

- Stop tusuna basildiginda

15.7) KAPI DURUM CIKISI iSLEME YONTEMI
Yontem 0:

Kapi tamamen kapali degil ise ¢ikis etkin
Yontem 1:

Kapi tamamen acik degil ise ¢ikis etkin

15.8) PANIK ONLEME iSLEVi

“ON” Sebeke gerilimi kesilmis oldugunda veya akii bagl ise kapi tamamen
bir acilma gerceklestirir ve sonra acilma pozisyonunda bloke olur.
Acilmasirasinda,“agilmada aktif” olarak ayarlanmis olan olasi gtivenlik
cihazlarn dikkate alinmaz.

“OFF” Sebeke gerilimi kesilmis oldugunda kapi acilir ve akii gerilimi 20V altina

duserise acik kalir. Acilma sirasinda, “acilmada aktif“ olarak ayarlanmig
olan olasi glivenlik cihazlari dikkate alinmaz.

15.9) EZILME ONLEME iSLEVi

Bir engelin kapinin hareketini yavaslatarak kapi hareketini engellemesi halinde
bu islev kapama asamasinda hareketi tersinir veya acilma asamasinda durur.
Hassasiyet, acilma kuvveti ve kapanma kuvveti parametreleri aracihidi ile ekran
Uzerinde ayarlanabilir.

15.10) MERKEZi KUMANDALAR iLE BIRDEN COK KAPININ BAGLANMASI

(Fig. AH)

U-LINK modiillerinin talimatlarina bakin

Merkezi kumandalar asagida belirtiimektedir:

a) Tustan Open-key. Ayni bélgenin bitln kapilari agilirlar ve dlizenlenmis ser-
best birakma stiresinden sonra, master islevleri selektériinden diizenlenmis
islemeyi yeniden baslatarak kapanirlar. Bu kumanda sabah giris icin ve gece
kapali islevini konfigtire ettikten sonra cikis icin yararhdir.

b) Gece kapali. Bolgenin bitln kapilar gece kapali konumunda diizenlenirler.

¢) Giindiiz kapali. Bolgenin btiin kapilan glindiiz kapali konumunda dizenle-
nirler.

d) Tamamen/kismen agik. Bolgenin biitlin kapilaritamamen/kismen agik konu-
munda diizenlenirler.

e) I¢/digradar veya sadece dig radar ile. Bolgenin biittin kapilari sadece i radar
ile acilirlar.

15.11) KAFES YONTEMINDE 2 KAPI BAGLANTISI (Fig. AG)
Baglantilar ve ayarlar:
“Kelees”yijntemi, 485 seri hat aracihidi ile baglanmis 2 otomatik kapidan meydana
gelir:
-(1) Dis
-()1I¢
3 radar baglanmistir:
- (A) DIS RADAR (DIS kartin dis radarina baglanmis)
- (B) ORTA RADAR (DIS$ kartin i¢ radarina baglanmis)
- (C) IC RADAR (IC kartin i¢ radarina baglanmis)
Etkinlestirme ve emniyetin buttin diger girisleri IC ve DIS kapi tarafindan otonom
sekilde yonetilirler.
Kafes yontemini ayarlamak icin:
- DIS kapi tizerinde KAFES=2 ayarlayin
- 1C kapi Uzerinde KAFES=1 ayarlayin
Beher radar islevselliginin belirlenmesi
« Radar A dis kapi (1)
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Kapilar kapali oldugunda dis kapinin agilmasini etkinlestirir ve kafes icine
girise izin verir. I¢ kapi acilmis ise once kapatilir ve bundan sonra dis kapi
acilir. Ayni anda yapilan manevralar halinde 6ncelik dis kapiya verilir. Dis kapi
kapandiginda, i¢ kapinin agilmasi etkinlestirilir ve binaya girise izin verilir.

- Radar B kafes ortasinda pozisyonlanmis

Normal islediginde kafes icinde bir kisinin bulundugunu algilar ve cikista, i¢
kapi kapandiktan sonra dis kapinin agilmasina izin verir. Acil durumlarda, ka-
fese girildikten sonra diger kapi acilmaz ise, heniiz gecilmis olan ayni kapinin

tekrar agilmasina izin verir.
« Radar Cig kapi (2)

Kapilar kapali oldugunda i¢ kapinin agilmasini etkinlestirir ve binanin icinden
kafes icine girise izin verir. Dis kapi aciimis ise 6nce kapatilir ve ondan sonra i¢
kapiacilir. Aynianda yapilan manevralar halinde 6ncelik dis kapiya verilir.

15.12) YON TERSINME FIG. AK

TABLE “A” PARAMETRELER MENUSU (PR A7)

16) U-LINK OPSIYONEL MODULLER
U-link modiillerinin bilgilerini referans olarak aliniz.
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17) FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI (Fig.U)
DIKKAT Kontrol linitesinifabrikada oncedenayarlanmis degerlere gerigetirir
ve bellekteki biitiin radyo kumandalar silinir.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
- Kartin gerilimini kesin (Fig.U rif.1)

- Stop girisini agin ve - ve OK tuslarina ayni anda basin (Fig.U rif.2)

- Karta gerilim verin (Fig.U rif.3)

- Ekran, RST gorintuler; 3s icinde OK tusuna basarak onay verin (Fig.U rif.4)

- Prosedurlin sona ermesini bekleyin (Fig.U rif.5)

- Prosedir sona erdi (Fig.U rif.6)

PARAMETRE | MIN | MAX | DEFAULT | KIISELLER TANIM TANIM
EcR 0 60 4 Otomatik kapanma suresi [s]
cLEAr E. 1 99 30 Serbest birakilma suresi [s]
) . Lo Ayarlanmigstredolduktansonrafotosellerintetiklenmisolmalarihalinde
RLAAD E 7 1 90 30 Alarm sresi [s] ALARM kontadini kapatir (Par. 15.6)
PR-E AL : Kismi agilma yiizdesini, “Kismi agar” islemesindeki toplam agilmaya
oPEn inl 10 70 50 Kismi agiima [%] gore ayarlar.
;;E';" ;'EE 3 30 12 :EéﬁinResagg)lea [cm] “Eczane acllma” islemesinde santimetre acilma
Hareketek gegi§llerde klapl htl)zlanmasml ayarlar (1:r‘rl1(in.,I 10k:max).
Otomatik ayarlama islemi bu parametreyi otomatik olarak ayar-
AccEl 1 10 5 :-LlizlagglérgaAr;ampaﬂ 0 lar. Bu parametrenin olasi degistirilmesi, ayarlama ile tamamlanan
CEEL. (CﬂAR PERC a1)* bir hareket tarafindan izlenir (devamli bir buzzer bip sesi ve ekran
Uzerindeki SEE yazisi ile belirtilir), bu hareket esnasinda engel
algilanmasi etkin degildir.
Ara duraklamalarda kapinin yavaslamasini diizenler (limit salteri
Gzerinde degil) (1=min.,, 10=max). Otomatik ayarlama islemi
b Ak 1 10 5 Yavaslama rampasi [] bu parametreyi otomatik olarak ayarlar. Bu parametrenin olasi
i (Fig. C2 Ref. B) degistirilmesi, ayarlama ile tamamlanan bir hareket tarafindan izle-
nir (devamli bir buzzer bip sesi ve ekran tizerindeki SEE yazisi ile be-
lirtilir), bu hareket esnasinda engel algilanmasi etkin degildir.
oPd {5t 1 20 5 Acilma yaklasma alani [cm] Agilma limit salterine yaklasma alanini ayarlar. Bu alan, diistik hizda
Stab (Fig. C2 Ref. E) gerceklestirilir.
cid iS5k 1 20 5 Kapanma yaklasma alani [cm] | Kapanma limit salterine yaklagma alanini ayarlar. Bu alan, distik
Stob (Fig. C2 Ref. F) hizda gergeklestirilir.
Acllma esnasinda kapinin ylksek hizdan yavas hiza gecis icin
ihtiyaci olan alani ayarlar. Otomatik ayarlama islemi bu parametreyi
oPd ISk 10 70 50 Acllma yavaslama alani [cm] otomatik olarak ayarlar. Bu parametrenin olasi degistirilmesi, ayarla-
dEcEL (Fig. C2 Ref. Q) ma ile tamamlanan bir hareket tarafindan izlenir (devamli bir buz-
zer bip sesi ve ekran tzerindeki SEE yazisi ile belirtilir), bu hareket
esnasinda engel algilanmasi etkin degildir.
Kapanma esnasinda kapinin ylksek hizdan yavas hiza gegcis icin
ihtiyaci olan alani ayarlar. Otomatik ayarlama islemi bu parametreyi
cid St 10 70 50 Kapanma R/ava§lama alani [cm] | otomatik olarak ayarlar. Bu parametrenin olasi degistirilmesi, ayarla-
dEcEL (Fig. C2 Ref. D) ma ile tamamlanan bir hareket tarafindan izlenir (devamli bir buz-
zer bip sesi ve ekran Gizerindeki SEE yazisi ile belirtilir), bu hareket
esnasinda engel algilanmasi etkin degildir.
Kapinin acilma rejiminde ulasmasi gereken hizi, akttiator tarafindan
ulasilabilir maksimum hiz yiizdesi olarak ayarlar
- : Otomatik ayarlama islemi bu parametreyi otomatik olarak ayarlar.
of SPEEd 4 99 60 ,(Anggllrr&a;rsgfmGlr;deh %] Bu parametrenin olasi degistirilmesi, ayarlama ile tamamlanan
g : bir hareket tarafindan izlenir (devamli bir buzzer bip sesi ve ekran
Uzerindeki SEE yazisi ile belirtilir), bu hareket esnasinda engel
algilanmasi etkin degildir.
Kapinin kapatma rejiminde ulasmasi gereken hizi, aktlator
tarafmdakn uIaT|IabiIirImaki)imum hiz yuzdesi olarata)llarlelz(r. |
e . Otomatik ayarlama islemi bu parametreyi otomatik olarak ayarlar.
cL SPEEd 4 99 60 t(Faipa(t:?aRé?J;_Wlndeh hiz [%] Bu parametrenin olasi degistirilmesi, ayarlama ile tamamlanan
9 : bir hareket tarafindan izlenir (devamli bir buzzer bip sesi ve ekran
lzerindeki SEE yazisi ile belirtilir), bu hareket esnasinda engel
algilanmasi etkin degildir.
Acllma elsznasmda| engebl hassasiyetini ayarlar (1 Emlax,, EQ:mirIL)k b
: Otomatik ayar islevi, bu parametreyi otomatik olarak %10’luk bir
oFForcE ! 9 73 Agilma kuvveti [%] degere ayarlar. Kullanici, engel hassasiyet gereksinimlerine gére bu
parametreyi degistirebilir.
Kapanmﬁ esnasmlda erl;gel hassasiyetini ayarlark(1:|mal>(<., 99:r|nikn.l))
, . Otomatik ayar islevi, bu parametreyi otomatik olarak %10’luk bir
ci5Farck ! 9 7> Kapanma kuvveti [%] degere ayarlar. Kullanici, engel hassasiyet gereksinimlerine gére bu
parametreyi degistirebilir.

*=Universal avucici programlayici icin referans.
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KURMA KILAVUZU

TABLE “B” MANTIK MENUSU (Lol ic)

Yapilmis
ayarlamayi
MANTIK TANIM DEFAULT isaretleyin TANIM
Tanimlama
'I . . Py .
- Otomatik kapanma siires 1 gtomatlk !_(apgmalarln etkinlestirilmesi/devreden cikariimasi (TCA ve Serbest
0 irakma Siiresi)
AnE 1PAA | Acil ¢ikis agilmasi (batarya) 0 ! Panik énleme islevinin etkinlestirilmesi/devreden cikarilmasi (Par. PANIK ONLEME
nErnne (LOGIC 83)* 0 iSLEVI)
rAl blob Agilmada kog darbesi 0 1 Agilmada k tkinlestirme/devre d
coP ¢llimada kog darbesi 0 ¢llmada kog vurusu etkinlestirme/devre disi
_ . 1 Acilma yoniinin degistirilmek istenmesi halinde bu parametreyi degistirin. Fig. AK
o, d ir. Acilma yoni ters cevirme 0 - -
0 Standart isleme. Fig. AK
0 Acilmada aktif glivenlik olarak yapilandirilmis giris.
SAFE 1 glivenlik girisinin 1 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile agiimada aktif glivenlik olarak
konfigiirasyonu. yapilandirilmis giris.
: (Fig. 51,52, 53, 54) Kapanmada. akt|fguven||kuo|a.rak yaplland|r|'|.rr.1|§ giris __ :
SAFE | (Fig.T1,T2,T3,T4) 0 3 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile kapanmada aktif glivenlik olarak
e yapilandirilmis giris.
(Par.15.1 4 “Detection zone”ile acilmada aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
Kumandalara reaksiyon”) s Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile “detection zone” ile acilmada
aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
0 Acillmada aktif gtivenlik olarak yapilandiriimis giris.
SAFE 2 glivenlik girisinin 1 Her hareketin basinda dogru isleme kontroli ile agilmada aktif gtivenlik olarak
konfigiirasyonu. yapilandirilmis giris.
(Fig. 51,52, 53, 54) 2 Kapanmada‘ aktingvenIik“oIa.rak yapllandlrl'l'n.\|§ giris. __ :
SAFE ¢ (Fig.T1,T2,T3,T4) 2 3 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile kapanmada aktif glivenlik olarak
e yapilandirilmis giris.
(Par.15.1 4 “Detection zone”ile acilmada aktif glivenlik olarak yapilandirilmis giris.
Kumandalara reaksiyon”) s Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile “detection zone” ile acilmada
aktif glivenlik olarak yapilandirilmis giris.
0 Acillmada aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
SAFE 3 glivenlik girisinin 1 Her hareketin basinda dogru isleme kontroli ile agilmada aktif glivenlik olarak
konfiglirasyonu. yapilandirilmis giris.
(Fig. 1, 52,53, 54) 2 Kapanmada. aktingvenIilfoIérak yapllandlrlil'n.\|§ giris. __ .
SARFE 3 (Fig.T1,T2,T3,T4) 0 3 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile kapanmada aktif glivenlik olarak
e yapilandirilmis giris.
(Par.15.1 4 “Detection zone” ile acilmada aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
Kumandalara reaksiyon”) s Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile “detection zone”ile acilmada
aktif gtivenlik olarak yapilandiriimis giris.
0 Acllmada aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
SAFE 4 glivenlik girisinin 1 Her hareketin basinda dogru isleme kontroli ile agilmada aktif giivenlik olarak
konfiglirasyonu. yapilandirilmis giris.
(Fig. S1, 52,53, 54) 2 Kapanmada. aktifg[]venlilfola.rak yaplland|r|'lin'1|§ giris. __ :
SAFE M (Fig.T1,T2,T3,T4) 2 3 Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile kapanmada aktif gtivenlik olarak
e yapilandirilmis giris.
(Par.15.1 4 “Detection zone” ile acilmada aktif glivenlik olarak yapilandiriimis giris.
Kumandalara reaksiyon”) s Her hareketin basinda dogru isleme kontrolii ile “detection zone”ile acilmada
aktif givenlik olarak yapilandiriimis giris.
0
1
NULE IFUnc.| Coklufonksiyonlu giris isleme 0 2 Coklu fonksiyonlu tipi [1. Coklu fonksiyonlu giris isleme yontemini (Par. COKLU
inPUE yontemi. FONKSIYONLU GIRIS ISLEME YONTEMI) ayarlayin.
3
4
doar Kapt durumu cikis isleme 0 0 Kapi durumu ¢ikis tipi []. KAPI DURUM cikisinin isleme yontemi ayar (Par. KAPI
SEAEUS yontemi. 1 DURUM CIKISI ISLEME YONTEMI)
0
1
2
3
EYPE of - o . . 4 Kilit tipi [I. Kilitleme diizeneginin isleme yéntemi ayarn (Par. KILITLEME
Lock Kilitleme cihaz! isleme yontemi ! 5 DUZENEGININ iSLEME YONTEMi)
6
7
8
9
. 1 ON:  Alic, sabit kod modunda isleme icin konfiglre edilmistir.
FiHEd codE sabit Kod 0 0 OFF:  Alic, rolling-code modunda isleme icin konfiglre edilmistir.
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KURMA KILAVUZU

MANTIK

TANIM

DEFAULT

Yapilmis
ayarlamayi
isaretleyin
Tanimlama

TANIM

Prok. LEu

Koruma
seviyesinin diizenlenmesi

A - Programlama mendlerine erismek icin sifre talep edilmez

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.
Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:
- Radyo mendsu aracihidi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo
kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.
- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4)
10s icinde basin.
Alici, 10s sonra programlama modundan ¢ikar, bu sire icinde bir dnceki noktayi tekrarla-
yarak diger yeni radyo kumandalari ilave etmek mimktnddr.

C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Universal programlayici ile yaratilmig klonlarin ve programlanmis Replay’larin alicinin
bellegine eklenmesini saglar.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Programlanmig Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.

E - U-link agi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkindur

A - Programlama mentilerine erismek igin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234't(r.
B - C- D -E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234'tir.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mendtilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tar.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek igin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tur.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.

E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo meniisii kullanilarak bellege kaydedilirler.
ONEMLI: Isbu yiiksek giivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen
mevcut radyo parazitlerine erisimi 6nler.

SEr IRL
ModE

Seri mod
(Kartin, BFT agi baglantisinda
nasil konfigire edildigini
belirtir.)

Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb!yi alir ve iletir.

Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED,
STOP) diger kartlara gonderir.

RddrESS

Adres

—
[a—

“Lokal BFT agi baglantisindaki kartin O ile 119 arasi adresini belirtir.
(SCS OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)”

door fNodE

Otomatik kapi isleme yontemi
(LOGIC 72)*

Kapi isleme tipi [1. Kap! isleme yéntemi ayari (Par. KAPI ISLEME YONTEMI)

rAdRAr
SEELP

Etkin kilma radari etkinlestirme
(LOGIC 73)*

Radar isleme tipi [1. Radarlarin isleme yéntemi ayari (Par. RADAR ISLEME YONTEMI)

bUgcEr

Buzzer isleme yontemi
(LOGIC 74)*

Buzzer tipi [. Buzzer isleme yéntemi ayari (Par. BUZZER ISLEME YONTEMI)

-
rEuolu inl

“Kafes” yonteminde isleme
yontemi
(LOGIC 75)*

N|=]JOo|d|lwN]=|Oo|N]|= ||l |IN]|O|]_JlwWw|IN]=|O

“0"Tek kapi islemesi. . .

I¢/Dis kapi (Par. KAFES YONTEMINDE 2 KAPI BAGLANTISI )
“1"Kap1“Kafes” yonteminde islemede IC olarak ayarlanmis.
“2" Kapi “Kafes”yonteminde islemede DIS olarak ayarlanmis.

*=Universal avugici programlayici icin referans.
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MENULERE GIRi$ Fig. C1

X2
OK =gy Aciklamalar
< ?_‘ ) Yukari kaydir
- - oK 1] K " Asagi k
.f_ PR-AR ] —{ oK) PA-AR. —b-—o- - [R1][ox] - [Fea) PARAMETRE sag kaydir

[ 7]

~GA

Onayla/ekrani calistirma

FRAIIEND » (5] - [ - [T (7 - [ MENUSU'ne bakin

X
BRRRD » (5] - @G - (27 () - e Meni Cikist

) —[ox ] EEGiEm 1-»@-»- @3 - (27 [ - e

f[ Lol ic

LOJIK MENUSU’ne bakin

-'-' - BT[] -

.—»aaaa)

:l-—p e h!ddEn btk -}% -bm-}m-b% -j

Aad 22— o] hlddEn btk -}% - ELERSE] M oS irEd biikton ) % -b-)

ErASE 69— [o<] - ([PrE) RADYO MENUSU’ne bakin

GF

e

- [ (A58 - [ E2FE ++j
O\

EE o] — B - G| [ — Fa

O\
+/-] |1
+I StoP STOP girisi etkinlestirilmesi
KEY Open-key girisi etkinlestirilmesi
[—E@— m_ [ tnkr INTRIC RADAR girisi etkinlestirilmesi
+/- (o] —| EHEr EXTRDIS RADAR girisi etkinlestirilmesi
oPPh ACILMADA GUVENLIK CIHAZI giris etkin kilma
[ox] N ..
[ +1] cLPh KAPANMADA GUVENLIK CiHAZI giris etkin kilma
[ox] — Pd2 “DETECTION ZONE"ILE AGILMADA GUVENLIK CIHAZI
= giris etkin kilma
[ox] —/ TLEFd-n- coklu fonksiyonlu giris etkinlestirilmesi
i Er03 Acilma esnasinda emniyet diizenegi test hatasi
—+/' ErO4 Kapanma esnasinda emniyet diizenedi test hatas
AEGSEED | ok b [ : P e r d
- - [ +/-] Erc i Enkoder ¢6zlilmiis veya arizali
T EREE Motor rotasyonuna gore ters enkoder
< -E £-50 “ELA SL 24.B KIT "ile isleme nedeni opsiyonel kart ile
i iletisim hatasi
L— jSantra\ yazilim versiyonu Kaf Snteminde sl de ot ik Kapil q
A » afes yonteminde islemede otomatik kapilar arasinda
(SR o« 1 [ T o » (o ] Er5e iletisim hatasi
+/-
(e RS485 seri hattina baglanmis diizenekler ile iletisim hatasi
* - Motora baglantilari kontrol edin
(&7 [ Kart donanim test hatasi - Kartta donanim problemleri (teknik servise basvurun)
Er 31 Engel sebebi tersinme - Amperostop Giizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
EryH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
EF0 EFT . - . . Kartikapatip, yenidenagmayideneyiniz. Problemin devam|
E"ﬂ ErM4 EFTS Sistem siipervizyon kontrolii ig hatasi. etmesi halinde teknik servise basvurun.
Ok tusuna basildiginda algilanan ayarlar onaylanir. Kart,
£ Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Pa-|algilanan ayarlar ile islemeye devam edecektir.
rametreler) & Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor (Parametreler
ve Lojikler).
Oktusunabasildigindakartvarsayilan D-trackileislemeye
Eq13 D-track parametrelerinde hata gegecektir.
A\ Birautoset yapilmasi gerekiyor
ErFS Elektrikli kilit ¢ikist asir yiik Elektrikli kilit baglantilarini kontrol ediniz
SEE Otomatik ayar hareketi uygulamada.
DIKKAT! Engel algilama etkin degil.
*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

EE—'E—'-—‘-‘—‘—'*—‘—‘-‘—‘—‘*—‘ﬁ
Fig. C2
X
| —_—> | | <
[/s] Acilma ! ! Kapanma ["/s]
| |
| |
N e e /
o e I oT®N\,, e 810} @ @
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www.bft-automation.com

BFT Spa
Via Lago di Vico, 44 ITALY
36015 Schio (V1)
T+39 04456965 11
F +39 0445 69 65 22

SPAIN

BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS SL

Cami de Can Bassa, 6, 08401
Granollers, Barcelona, Spagna

FRANCE

AUTOMATISMES BFT FRANCE SAS
50 rue jean zay

69800 Saint-Priest, Francia

GERMANY

BFT ANTRIEBSSYSTEME GMBH
Faber-Castell-StraRe 29, 90522
Oberasbach, Germania

UNITED KINGDOM

BFT AUTOMATION UK LTD

Unit C2-C3 The Embankment Business
Park, Vale Road Heaton Mersey Stockport
Cheshire SK4 3GLUnited Kingdom

BFT AUTOMATION (SOUTH) LTD
Enterprise House Murdock Road, Dorcan,
Swindon, England, SN3 5HY

BFT PORTUGAL SA

Urb. Pedrulha lote 9 - Apartado 8123,
3025-248 Coimbra Portugal
POLAND

BFT POLSKA SP ZOO

Marecka 49, 05-220 Zielonka,Polonia

BFT AUTOMATION IRELAND
Unit D3 City Link Business Park, Old Naas
Road, Dublin

BFT ADRIA DOO
Obrovac 39, 51218, Drazice, Croazia

BFT CZ SRO

Ustecka 533/9, 184 00 Praha 8,
Czech

BFT OTOMASYON KAPI
Serifali Mahallesi, no, 34775
Umraniye/istanbul, Turchia

c
th
>

BFT AMERICAS INC.
1200 S.W. 35th Avenue Suite B Boynton
Beach FL 33426

AUSTRALIA

BFT AUTOMATION AUSTRALIA PTY
29 Bentley St, Wetherill Park NSW
2164, Australia

EMIRATES

BFT MIDDLEEAST FZCO

FZS2 AAO1 -PO BOX 262200, Jebel Ali Free
Zone South Zone 2, Dubai - United Arab
NEW ZEALAND

BFT AUTOMATION NEW ZEALAND
224/A Bush Road, Rosedale,
Auckland, New Zealand




