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ACCIONADOR PARA PORTOES DE CORRER DE CREMALHEIRA
MOTEP l'A XYPOMENES KATKEAOMOPTEZ ME KPEMATIEPA
SIEOWNIK DO BRAM PRZESUWNYCH +t ANCUCHOWYCH

VICMIONHUTESbHbIA MEXAH3M [19 PA3IBUYKHBIX BOPOT HA 3YBYATOW PEVIKE
POHON PRO POSUVNE BRANY S HREBENOVOUTYCI
KREMAYERLI YANA KAYAR GIRi$ KAPILARI ICIN AKTUATOR

ARES VELOCE SMART BT A500

PYKOBO[CTBO MO YCTAHOBKE /1 SKCMTYATAUNN

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
KULLANIM VE MONTAJ BiLGILERI

INSTRUGCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTIEX XPHZHX KAI ETKATAXTAXHX

2 U-LINK
@ ((eR-Reaty)) @ Uk (€ =i

=1S0 14001 =

Atengao! Ler atentamente as “Instrucdes “ que se encontram no interior! ipogoxni! AlaBaocte e mpoooxn TiG “Mpogidomoinoelc” oTo eowTepiko! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHue!
BHuMaTenbHo npoutuTe HaxoaAwwvecs BHyTpn “UHcTpykumn”! Varovani! Piectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!



MANUAL DE USO: MANOBRA MANUAL - ETXEIPIAIO XPHZHZ: XEIPOKINHTOX XEIPIZMOX - PQDBECZI\IIIK’UZYTKOWANIA: PODRECZNIK MANEWRU -
WHCTPYKLIMA MO SKCMTYATALIUKX: PYKOBOACTBO MO YMPABJIEHUIO - NAVOD K OBSLUZE: RUCNI OVLADANI - KULLANIM KILAVUZU: MANUEL HAREKET
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2x0.75mm?2
3x1.5mm?

#Y"= Cremalheira,Kpeuayiépa
Zebatka, 3y6uatan peiika,
Hrebenova ty¢, Kremayer.

DISPOSICAO DOS TUBOS, MPOETOIMAXIA SQAHNQN, DISPOSICAO FIXAGAO MOTOR, NPOETOIMAXIA S TEPEQEHE MOTEP,
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH, PACMIOJIOXKEHUE TPYB, STAVEBNI PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA, YCTAHOBKA KPENJIEHMA
PRIPRAVENOST, BORULARIN HAZIRLANMASI. OBUTATENA, PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU, MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI.

VMINHVV3

MONTAGEM MOTOR, TONMO®ETHZH MOTEP, MONTAZ SILNIKA,
MOHTAX ABUTATEN1IA, MONTAZ MOTORU, MOTOR MONTAJI.

UMMDDAd

FIXAGAO BRAGADEIRAS FIM-DE-CURSO (DX E SX),
STEPEQXH STHPIFMATQN TEPMATIKQN AIAAPOMHE (AE=. KAI APIZT.),
MOCOWANIE OBEJM ZDERZAKOW (PRAWY | LEWY),
MONTAGEM ACESSORIOS TRANSMISSAO, TOMO®ETHEH EEAPTHMATON METAAOXHS, KPEMJIEHUE CKOB KOHLIEBbIX YNOPOB (NPAB. U JIEB.),
MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH, MOHTA Y3/10B TPAHCMUCCUU, MONTAZ UPEVNENI KONZOL KONC. SPINACU (PRAVY A LEVY),
PRISLUSENSTVi POHONU, TRANSMISYON AKSESUARLARI MONTAJI. LIMIT SVICLERI BRAKETLERI SABITLEME (SAG VE SOL).




LIGACAO PLACA DE BORNES, YNAEXH BAZHX AKPOAEKTON,
PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWEJ, COEAVUHEHUE KJIEMMHOW KOPOBKH,
PRIPOJENI SVORKOVNICE, TERMINAL KUTUSU BAGLAMA.

Display mais teclas de programagao / 086vn + PmouTtév mpoypapHATIOHOU Conector do travao - ®ioa ppévou
Wyswietlacz + przyciski programowania / iucnneit + KnaBuwu nporpammupoBanna  Ztacze hamulca - Topmo3Hoi pasbem
Displej + programovaci tlacitka / Ekran + programlama tuslari Konektor brzdy - Fren kontrolii konektori

Conector programador palmar,

Dioa gopnToL TPOYPAUMATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,
Pa3bem nopTaTBHOro NporpamMmaTopa,
Konektor ru¢niho programatoru,
Avucici programlayici konektori.

FAULT 2

Disp. seguranca

Acpdheleg

Zabezpieczenia
MpefoxpaHuTeNbHble YyCTPOCTBa
Bezpecnostni zafizeni

Guvenlik duzenleri

Comandos/ Xelplotipla
Przyciski sterownicze / YnpaBneHua
Ovladani/ Kumandalar

Alimentacédo acessorios
Opsiyonel kart konektérii Tpogpodooia e€aptnudtwy
Konektor dopliikové pridavné karty Zasilanie obwodow dodatkowych
[lononHuTenbHbIN pasbem niath| MTaHne RONONHUTENBHBIX YCTPONCTB
tacznik karty opcjonalnej I Napajeni pfislusenstvi
Dioa MPOAIPETIKAG TTAAKETAG Aksesuar beslemesi
Conector para a placa opcional

Conetor fim de curso

JUVOETHPAG TEPUATIKWY Sladpopng
tacznik wylacznika kranncowego
Pa3bem KOHLIeBOrO BbiK/louaTesna
Konektor koncového spinace

Limit sivici konnektori

AUX 0
(MAX 1A)

OPEN Motor / Motép / Silnik

[uratens /Motor

CLOSE

Alimentacéo / Tpogpodoaia/ Zasilanie
MutaHwne / Napajeni/ Glg kaynagi

L N
220-230V ¥

AUX3=2 S de desbl .
AUX3=3 ensor de desbloqueio
AUX0=0 AUX3=4 AloOntpag amac@along
AT AUX3 =5 CZUINIK ODBLOKOWANIA
= AUX3=6

AUX0=4 AUX3=7 [laTunk pa3bnoknpoBKM

AUX0=5 AUX3=8 Snimac¢ odblokovani

AUXO0=7 AUX3=9 Serbest kalma sensori
AUX0=8 AUX3=10
AUX0=9
AUX0=10

‘ AUX3=0 x*XX

**Com logica inversao direccao de abertura = 000 (DIR=D.TA) / **Me Aertoupyia avTioTpo@ri katelBuvong avoiypatog = 000 (DIR=AE=ZIA)
**Z logika dziatania zapewniajacg odwrdcenie kierunku otwierania = 000 (DIR=W PRAWO) / **C norvkoit pesepcrpoBaHua HanpasneHnsa oTkpbitua = 000 (DIR =PAB.)
**S logikou obraceni sméru pfi otvirani = 000 (DIR=VPRAVO) / **A¢ilma yonii ters cevirme lojigi ile = 000 (DIR=SAG)
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ATIVACAO DO DESBLOQUEIO MECANICO DO MOTOR.ENEPFOMO'IHEH MHXANIKHZ ANEMMAOKHZ KINHTHPA.
AKTYWACJAMECHANICZNEGO ODBLOKOWANIA SILNIKA.AKTUBALUA MEXAHUYECKOW PA3B/IOKUPOBKW ABUTATENSA.
AKTIVACE MECHANICKEHO ODBLOKOVANiMOTORU. MOTORUN MEKANIK SERBEST KALMA MEKANIZMASINICALISTIRMA.

UMMDDAd

A manobra a seguir sera feita em baixa velocidade.

O enopevog eAlypoG Oa yivel pe xapnAn taxvtnra.

Kolejny manewr zostanie wykonany z niska predkoscia.
Cnepyownii MaHeBp OCYLLECTBAAETCA Ha HU3KO CKOPOCTU
Nasledujici ¢cinnost bude provedena pii nizké rychlosti.
Siradaki hareket diisiik hizda gerceklestirilecektir.




MENU PROGRAMACAO INSTALACAO (FIG.1)

*** Introducao da password.
Pedido com légica Nivel de Protecéo definida para 1, 2, 3,4

PRESET DEFAULT| Ar | S | Ac | 5c | ind

TCA

Movimento passo-a-passo

Pré-alarme

Homem presente

Bloqueia impulsos na abertura

idr : motor instalado a direita

ELEE : motor instalado a esquerda

Ar: funcionamento automatico,
residencial

Sr: funcionamentosemi-automatico,
residencial

Ac: funcionamento automatico,
para condominios

Se: funcionamento semi-automético,
para condominios

ind: funcionamento
com homem presente

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN
:D

AUTO CLOSE

—
[ —

=
 —

-

LEGENDA
-+ T Desloca para cima
— Desloca para baixo

L OK ¢! Pressionar tecla OK
(Enter/confirmagao)

Voltar para
0 menu anterior




MENOY PYOMIZHXZ ETKATAZTAZHXZ(FIG.1)

*** Eloaywyn kwdikou mpoofaong.
Znrteitat pe T Aeitovpyia Emimedo Mpootaociag pubuiopévn o€ 1, 2, 3, 4

N

SINDBNLYOd

PRESET DEFAULT| Ar | 5 | Ac | S5c | ind

TCA
Kivnon Bripa Brpa

VMINHVV3

Mpoegdomoinon

o | o
o | o

Mapovoia atoépou

o|lo|o|o |O
o|lo|o |o
o|lo|o|o |O

Kheidwpa onudtwy Katd to dvotyua

rh: potép TomoBetnuévo deia

Lh: potép TomoBetnuévo aplotepd

Ar: autopatn Aertoupyia,
yla OIKIaKH XPrion

Sr: nui-autépatn Aertoupyia,
yla OIKIOKH Xprion

Rc: autopatn Aertoupyia,
Yl TTOAUKOTOIKIEG

Sc: nui-autoépatn Aettoupyia,
Y0 TTOAUKATOLKIEG

UMMDDAd

{ind:dAerroupyia pe dtopo mapov

— MIN 1 - MAX 3

AUTO OPEN

AUTO CLOSE
— ]
-

YNOMNHMA

Metakivnon emévw

Metakivnon katw

EmBeBaiwon/
Avappa 086vng

'E€060¢ And Mevou

ISUNL




MENU USTAWIEN INSTALACJI (FIG.1)

*** \Wprowadzenie hasfa.

Wymagane przy ustawieniu Poziomu Ochrony na 1, 2, 3, 4

q
1
|
1

d

PRESET

TCA

Praca krokowa

Alarm wstepny

Przytrzymaj przycisk

Blokuje impulsy podczas otwierania

: dziatanie automatyczne,
dom jednorodzinny

: dziatanie pétautomatyczne,
dom jednorodzinny

: dziatanie automatyczne,
budynek wielorodzinny

: dziatanie pdétautomatyczne,
budynek wielorodzinny

{nd: dziatanie przy obecnosci
cztowieka

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN
— ]

AUTO CLOSE

[
| —
[
| ——

-

LEGENDA

Do goéry
Na dot

Potwierdz/
Wigczenie
wyswietlacza

Powrét do
poprzedniego
menu




MEHIO YCTAHOBKW OOPYAOBAHUA(FIG.1)

*** Bgof, napons.
3anpalumBaeTca IOrMKkowm “YpoBeHb 3awwuThbl’, 3afaHHon Ha 1, 2, 3, 4

N

SINDBNLYOd

XX% r—

£ -—»mam—»-—»m—»-—»-—»m—»m—»-—»m—»m—»‘c
|

PRESET DEFAULT | Ar

VMINHVV3

TCA

[MowaroBoe gBuxeHne

MpenynpeanTenbHbIN cUrHan

I'IpmcyTCTsme yesioBeka

anlcyTCTBVIe yesioBeka

- h: gBuratenb YCTaHOBJEH CNpaBa

L h: ABUraTenb ycTaHOB/EH ClleBa

:aBTOMaTmn4yecKkas pa60Ta,
B KOTTeAXax

:nonyaBTomMatTnyeckas pa60Ta,
B KOTTeadXax

:aBTOMaTmn4yeckas pa60Ta,
B KOHOOMUHUYMax

:nonyaBTOMaTn4eCKas pa60Ta,
B KOHOOMUHUYMax

UMMDDAd

ind: pyHKUMOHMPOBaHVE B
NPUCYTCTBUN YenoBeKa

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN

AUTO CLOSE
-

e
| ——
e
| ——

LEGENDA

I'Iegemeu.leﬂme
BBEPX
ﬂeﬁememeHme
BHI3

MopTBepxpeHune/
BKJ/IIOYEHVIE SKpaHa

Bbixop 13 MeH0




MENU PRO NASTAVENI ZARIZENi (FIG.1)

***Vlozeni hesla.
Pozadavek s logikou Urovné ochrany nastavenou na
1,2,3,4

1
1
|
1

d

PRESET DEFAULTl Ar | Sr | Ac | Sc | ind

TCA
Krokovy pohyb

Navést poplachu

Pritomnost ¢lovéka

Blokuje impulsy pfi otvirani

rh: motor instalovany vpravo

Lh:motor instalovany vlevo

:automaticka ¢innost, sidlistni

: poloautomaticka ¢innost, sidlistni

: automaticka ¢innost, domovni

: poloautomaticka ¢innost, domovni

ind: ¢innost v pfitomnosti ¢lovéka

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN

—
[ ——

AUTO CLOSE

LEGENDA
+ T Listovani nahoru
— | ListovéanidolG

OK ¢ Potvrdit/
Zapnuti displeje

Névrat k predchozimu
menu




TESIiSi AYARLAMA MENUSU (FIG.1)

*** Sifre girilmesi.

1,2, 3, 4 Gzerinde ayarlanmis Koruma Seviyesi lojikli talep

PRESET DEFAULT | Ar

TCA

Adim adim hareketi

Onalarm

insan mevcut

Acilmada impalslari bloke et

rh: Saga monte edilmis motor

Lh: Sola monte edilmis motor

Ar: Otomatik isleme, konut tipi
— 5-: Yan otomatik isleme, konut tipi
—’l Ac: Otomatik isleme, apartman tipi

—" Sc: Yari otomatik isleme, apartman tipi

ind: insan mevcut isleme

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN
— ]

AUTO CLOSE
<

[ —
| —

[ —
| —

ANLAMLAR

Yukari kaydir
Asagi kaydir

Onay/Ekran
calistirma

Meni Cikigi

N

SINDBNLYOd

VMINHVV3

UMMDDAd
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PLACA DE EXPANSAOQ
NMAAKETA ENEKTAZHZ
KARTA ROZSZERZAJACA
PACLUWPUTESIbHASA MNATA
ROZSIROVACI KARTA
GENISLETME KARDI

PROGRAMADOR PALMAR UNIVERSAL

OOPHTOX NMPOrPAMMATIZTHX

UNIWERSALNY PROGRAMATOR RECZNY
YHWUBEPCAJIbHbIV/ MOPTATVBHbIV MPOTPAMMATOP
UNIVERZALNI PROGRAMOVACI PALMTOP
UNIVERSAL AVUC ICI PROGRAMLAYICI

cc1 cC2
RX1 (PHOT) (BAR) (BAR) TX1 (PHOT) ®
ind ir 1220:0 : D \ / ={ : ind ir 1220-0

AddrE55:=0 RddrE£55:=0

[ ]
X T TTITT T = <¢mmur inmem)
Modo SEr- (RLE-3 Modo SErF IRLE:-C

SEr AL ModE:-3 SEr AL ModE:?

EXEMPLO DE APLICACAO FOLHAS CONTRAPOSTAS COM 1 PHOT E 2 BAR / TAPAAEITMA EQAPMOIHE ANTIPPOMQN OYAAQN ME 1 PHOT KAI 2 BAR
PRZYKLAD ZASTOSOWANIA DLA SKRZYDEL ROZSUWANYCH Z 1 PHOT | 2 BAR / NPUMEP MPUMEHEHWA NPOTUBOMOCTABJIEHHbIX CTBOPOK C 1 PHOT U
2 BAR PRIKLAD POUZITI U KRIDEL PROTI SOBE S 1 PHOT A 2 BAR /1 PHOT VE 2 BAR ILE KARSILIKLI DUZENLENMI$S KANATLARIN UYGULANMA ORNEGI

MAﬁzSOm
| BEBARS 485 LINK | | BEBARS 485 LINK |
[s0[s1]52] [60 61 [62[63 |64 |65 [70 |71 |72 737475 505152 7071172 73|74 75
[
START STOP
na<fpx | 2

SAFE 2 SLAVE = SAFE 2 MASTER

; cc1 |

SAFE |
SAFE ¢

7 (=6)

0 AJUSTE AUTOMATICO DEVE SER REALIZADO SEPARADAMENTE NAS 2 FOLHAS ANTES DE CONFIGURAR A FUNGAO DE FOLHAS OPOSTAS.
HAYTOMATH PYOMIZH NPEMEI NA FINETAI XQPIZTA XTA 2 ®YAAA NMPIN PYOMIZETE TH AEITOYPIIA ANTIOETQN OYAAQN.

AUTOSET NALEZY WYKONAC ODDZIELNIE DLA 2 SKRZYDEL, JESZCZE PRZED USTAWIENIEM FUNKCJI SKRZYDEL NAPRZECIWLEGLYCH.
ABTOHACTPOVKA AOJTKHA OCYLLIECTBNIATbCA OTAE/IbHO HA 2 CTBOPKAX NMEPE[ YCTAHOBKOW OYHKLIM MPOTUBOMOJIOMHbIX CTBOPOK.
PRED NASTAVENIM FUNKCE PROTILEHLYCH KRIDEL MUSI BYT NASTAVENi PROVEDENO ODDELENE NA 2 KRIDLECH.

AUTOSET, KARSI KARSIYA YERLESTIRILMIS KANATLAR ISLEVI AYARLANMADAN ONCE 2 KANAT UZERINDE AYRI AYRI GERGEKLESTIRILMELIDIR.

[> %w) ) /

PARA A LIGAGAO DE VARIAS FOTOCELULAS, CONSULTE A FIG.T - TIA TH XYNAEXH NEPIZZOTEPQN OQTOKYTTAPQN ANATPE=TE STHN FIG. T
SPOSOB PODLACZENIA KILKU FOTOKOMOREK PRZEDSTAWIONO NA RYSUNKU FIG. T - 471 MOAK/IOYEHUA HECKOJIbKUX ®OTO3JIEMEHTOB
CMOTPETD FIG. T PRO PRIPOJENI VICE FOTOBUNEK VIZ OBR. T - BIRDEN COK FOTOSELLERIN BAGLANMASI ICIN FIG. T REFERANS ALINMALIDIR.
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sentido de abertura: direito Inversao direccao de abertura: 0

TTPOC TO Avolypa: Se€ld AvTioTpOo®n KatevBuvong avoiypatog: 0
kierunek otwierania: w prawo Odwrocenie kierunku ruchu otwierania: 0
Hanpae/ieHNe OTKPbITUA: BNPaBo M3meHeHne HanpaBneHnsa oTKpbITuA: 0
smér otvirani: vpravo Obraceni sméru pfi otvirani: 0

Acllma yonu: Sag Acllma yonu ters cevirme: 0

Inversao direccao de abertura: 1 sentido de abertura: esquerdo
AvTioTpo®r KateuBuvong avoiypatog: 1 TIPOG TO AVOLyHa: OpLoTEPA
Odwrocenie kierunku ruchu otwierania: 1 kierunek otwierania: w lewo
M3meHeHVe HanpaBneHna oTKpbITUA: 1 HanpasJieHne OTKPbITUA: BI€BO
Obraceni sméru pfi otvirani: 1 smér otvirani: vlevo

Acilma yonii ters cevirme: 1 Acilma yon: Sol

Na passagem da configuracao ldgica da abertura direita/esquerda, ndo inverter a conexdo original do conector JP10.
Mepvwvtag otn Slapdpewaon Asttoupyiag amé Se€16/aploTEPO AVOLYHA, UNV AVTIOTPEYETE TV apxIKr oUvdeon tne pioag JP10.

Jezeli zmieniamy konfiguracje logiki sterowania z otwierania w prawo/w lewo, nie wolno zamieniac¢ oryginalnego pofaczenia zacisku JP10.

B npoxope ncnonb3oBaHa KOHGUrypaLma € IOTMKON OTKPbITIA BNPaBo/BEBO, HE MHBEPTUPOBATb UCXOAHOE COeAnHeHMe pasbema JP10.
Pfi zméné konfigurace programu z otvirdni doprava/doleva nezaménujte plivodni pfipojeni konektoru JP10.
Lojik konfigiirasyon sag acilmadan sol agilmaya degistirildiginde, JP10 konnektoriiniin orijinal baglantisinin yerini degistirmeyiniz.

N
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VMINHVV3
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ACESSO AOS MENUS Fig.2

*** Introducao da password.
Pedido com légica Nivel de
Protecéo definida para 1, 2, 3,4

LEGENDA

h S oK )
(o]~ @880 [ [o] > B8 72 MENU PARAMETERS

1’4
) [ - - [T = - e

I'd
) (59 - @88 - (2715 - i)

+ T Desloca para cima
— 1 Desloca para baixo

OK ¢ Pressionar tecla OK
(Enter/confirmagéo)

+—{@]
——al

Voltar para o
menu anterior

Veja MENU LOGIC

LY
- [ @aa) - (21 [ - [

'
" (=9 - BT =9 - )

% T
(- g $% -+ o s % )

B C By
- S % - P B ) -+

- [~ EeEd

Veja MENU RADIO

Eval

<

-8B (5 G [+ M -
N

] — BN — GBI ]— —'-j
oN
E —P-—]
SErE Activacdo entrada start externo START E
Skr i Activacdo entrada start interno START |
< oPEn Activacao entrada OPEN
- — S Activacdo entrada CLOSE
PEd Activacao entrada postigo PED
ENE Activacao entrada TIMER
- ] SkaP Activacdo entrada STOP
Phat Activacdo entrada fotocélula PHOT
- — PhaP Activacdo entrada fotocélula na abertura PHOT OP
E"E Phet Activacao entrada fotocélula no fecho PHOT CL
N ] bAr Activac?o entrada perfil BAR _
bR 2 Activacao entrada perfil BAR no motor slave (conexao de
2 folhas contrapostas)
-/ Ativacdo entrada perfil BAR com inversao ATIVA APENAS NA
bAro ABERTURA ou se configurado como perfil sensivel verificado
&8 —-+/_ ativa apenas na abertura, ativacdo da entrada FAULT associada
Ativacao entrada perfil BAR com inversao ATIVA APENAS No
Fa- bArc FECHO ou se configurado como perfil sensivel verificado ativa
ﬂ apenas no fecho, ativacéo da entrada FAULT associado
Sbe ! Activacdo entrada interruptor de fim-de-curso fecho do motor SWC
Sbo { Activacdo entrada interruptor de fim-de-curso abertura do motor SWO
L +T A placa esta a espera de executar uma manobra completa de
SEE abertura-fecho nao interrompida por paragens intermédias
+/- para adquirir o bindrio necessario para o movimento.
Versao software central ATENCAO! Nao esta activo o reconhecimento de obstéculos
-"’ *- 3 Ativagdo do desbloqueio mecanico do motor.
/- ~ A manobra a seguir sera feita em baixa velocidade.
+/- ] Erd i Teste fotocélulas falhado Verificar ligacéo fotocélulas e/ou defini¢des logicas
a""b’a“"‘a's (x100) ErD2 Teste perfil falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicdes l6gicas
oK] 5 Verificar ligagao fotocélulas e/ou
ErD3 Teste fotocélulas abertura falhado definicoes parimetros/Iégicas
ErO4 Teste fotocélulas fecho falhado Verificar ligagdo fotocélulas e/ou defini¢des pardmetros/ldgicas
Teste perfil no motor slave falhado (conexao de folhas . = - s -
! EF0S contrapostas) Verificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/légicas
+- Er6 Teste perfil 8k2 falhado Verificar ligagdo perfis e/ou defini¢des parametros/ldgicas
E*EI Lista dltimos 30 erros Er07 Teste perfil abertura falhado Verificar conexdo perfis e/ou defini¢bes pardmetros/ldgicas
-+ [ox] Erd8 Teste perfil fecho falhado Verificar conexao perfis e/ou defini¢des pardmetros/Idgicas
* Verificar ligagdes ao motor
Er i Erro teste hardware placa Problemas hardware na placa (contactar a assisténcia técnica)
Er3H* Inversdo devido obstaculo - Amperostop Verificar eventuais obstaculos ao longo do percurso
EryH” Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
* P . i Verificar a ligagdo com os dispositivos acessorios e/ou
ErSH Erro de comunicagao com dispositivos remotos placas de expansio ligados via serial
E-0 Ert i 2 ci Tentar desligar e reacender a placa. Se o problema persiste
- EFTS Erro interno de controlo supervisao sistema. deve-se contactar a assisténcg técnica. p p
Pressionando Ok sao confirmadas as configuragdes detetadas.
Aplaca continuara a funcionar com as configuragoes detetadas.
Er2 Errode consisténciados parametros de central (Logicas e Parametros) .
E necessario verificar as configuragdes da placa (Para-
metros e Ldgicas).
Pressionando Ok a placa continuara a funcionar com D-track
Er3 Erro nos parametros de D-track de default.
ﬁ E necessario efetuar um
ErF0 Erro de fim de curso Verificar ligacdes fim de curso
ErF i Erro fim de curso sempre ativo ap6s o inicio da manobra Verificar ligagdes fim de curso, ligages motor
ErF3 erro na configuracao das entradas SAFE Verificar a correta configuracdo das entradas SAFE
*H=0,1,..9ABCDEF

(PRSSGard)- (o] — [0 — [ 7 |- [ — @0 — [T 7 [~ [o9 — {503 — [T 7 [~ [ox — @520 — [2] |~ [ — B
N ]

16 - ARES VELOCE SMART BT A500

D814091 0AA01_06



—

o

91 0AA01_06

—

<)
o

MANUAL PARA A INSTALACAO

1) GENERALIDADES

Oacionador ARES VELOCE SMART BT A500 proporciona uma ampla versatilidade
de instalacao, gracas a posicdo extremamente baixa do pinhdo, a compacidade do
acionador e a regulacéo da altura e profundidade de que dispde. O limitador de
bindrio eletrénico, reguldvel, garante a seguranca contra o esmagamento. A manobra
manual de emergéncia efetua-se com extrema facilidade por meio de uma alavanca
de desbloqueio.

A paragem no final do percurso é controlada por microinterruptores eletro-
mecanicos.

O quadro de comandos MERAK SV é fornecido pelo fabricante com regulacdo
standard. Qualquervariacao deve ser definida através do programador de display
incorporado ou através de programador palmar universal.

Suporta completamente os protocolos EELINK e U-LINK.

As caracteristicas principais sao:

- Controlo de 1 motor em baixa tensao

- Deteccdo de obstaculos

- Entradas separadas para os dispositivos de seguranca

- Entradas de comando configuraveis

- Receptor radio incorporado rolling-code com clonagem de transmissores.

A placa é dotada de uma placa de bornes de tipo extraivel para facilitar a manu-
tencao ou a substituicao. E fornecida com uma série de pontes pré-cabladas para
facilitarotrabalho doinstalador.As pontes dizemrespeitoaos bornes: 70-71,70-72,
70-74.Se os bornes acimaindicados sdo utilizados, remova os respectivas pontes.

A “Ainstalacdo deve ser efetuadaﬁor pessoal qualificado (instaJador
profissional de acordo com EN 12635), de acordo com as boas praticas
e o codigo vigente”

.A AVISOS - Proteja os rebordos perigosos de acordo com as
disposicoes da norma EN12453, aplicando bordas ativas e usando
as entradas SAFE1 e SAFE2. | .

Para detecao de obstaculos, aplique costa ativa: ASO SENTIR EDGE
115SK / BIRCHER EP45x99A1 (NAO FORNECIDO)

VERIFICAGCAO

O quadro MERAK SV efetua o controlo (verificacdo) dos relés de marcha e dos
dispositivos de seguranca (fotocélulas), antes de executar cadaciclodeaberturaefecho.
Em casode maufuncionamento, verificar o funcionamento regular dos dispositivos
ligados e controlar as cablagens.

2) DADOS TECNICOS

MOTOR

500

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)

Alimentacao

Poténcia absorvida 400W

Médulo pinhdo 4mm (25 dentes)
Velocidade (em vazio) 25 m/min
Velocidade (com binario de 4

Nm, correspondenteaumaforca | 22 m/min

de 80 N)

Peso max. folha 500 kg

Bindrio max. 20Nm

Reaccdo ao choque Limitador de binéario electrénico

Lubrificacdo Graxa permanente

Manobra manual Desbloqueio mecanico por alavanca

intensivo
2 bateriasde 12V 1, 2Ah
de -20°Ca +55°C

Tipo de utilizagcdo

Baterias tampédo (opcionais)

Condi¢des ambientais

Grau de proteccéo P24

Ruido <70dBA

Peso do operador 7kg (=70N)

Dimensoes Ver Fig.l
CENTRALE

Isolamento rede/baixa tensdo | > 2MOhm 500V ===

Temperaturadefuncionamento | -20 / +55°C

Proteccao térmica Software

Rigidez dieléctrica rede/bt 3750V~ por 1 minuto

24V ~ (0,5 A absor¢ao max) 24V ~ safe

Alimentagao acessoérios

AUX 0 Contacto alimentado 24V~N.O. (1A max)
AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A méx.)
Fusiveis Fig. G

Radiorreceptor Rolling -~Code

incorporado frequéncia 433.92MHz

Definicao parametros e opgoes | Display LCD/ programador palmar universal

N° combinagdes 4 bilides

N° max.radiocomandos 63
armazenaveis

(* outras tensoes disponiveis a pedido)

Versdes de transmissores utilizaveis: @ _
Todos os transmissores ROLLING CODE compativeis com ((ER Ready))

CICLO DE UTILIZAGAO continuo 30 ciclos/h 25 ciclos/h
TEMPERATURA o o o,
DE FUNCIONAMENTO 40°C 50°C 55°C

3) DISPOSIGAO DOS TUBOS FIG.A

Dispor a instalacao eléctrica tomando como referéncia as normas vigentes para
as instalgg(’)es eléctricas CEl 64-8, IEC364, harmoniza¢do HD384 e outras normas
nacionais.

4) DISPOSIGAO FIXAGAO MOTOR FIG.B
Prepararumaescavacao para o bloco de cimento onde serdo colocados os tirantes
respeitando as dimensdes indicadas na (FIG.B).

5) REMOGCAO DO CARTER DE COBERTURA FIG.C
5.1) MONTAGEM DO MOTOR FIG.C1

6) MONTAGEM DOS ACESSORIOS DE TRANSMISSAO FIG.D- D1
Tipos de cremalheiras recomendadas (fig.l)

7) CENTRAGEM DA CREMALHEIRA EM RELAGAO AO PINHAO FIG.J-K-L

PERIGO - A operacao de soldadura deve ser executada por uma pessoa
experienteedotadadetodososequipamentosdeproteccaoindividuais
previstos pelas normas de seguranca vigentes FIG.K.

8) FIXACAO DAS BRACADEIRAS DE FINAL DE CURSO FIG.E

9) RETENS DE PARAGEM Fig. O
PERIGO - O portao deve estar equipado com reténs de paragem
mecanicos quer naaberturaque nofecho,deformaaimpedirasaidado
portao da guia superior. E devem estar firmemente fixados no chao, alguns
centimetros além do ponto de paragem eléctrica.

10) DESBLOQUEIO MANUAL (Ver MANUAL DE USO -FIG.3-).
Atencao Nao empurrar VIOLENTAMENTE a folha do portao, mas ACOMPAN-
HA-LA por todo o seu percurso.

11) LIGACAO DA PLACA DE BORNES FIG. G-P

Uma vez que passados os cabos eléctricos nas calhas e fixados os varios compo-
nentes do automatismo nos pontos escolhidos, passa-se a fixacdo dos mesmos
de acordo com as indicacdes e os esquemas ilustrados nos relativos manuais de
instrucdo. Efectuar a ligacdo da fase, do neutro e da terra (obrigatdria). O cabo
de rede deve ser bloqueado no especifico passa-fios (FIG.P-rif.P1) o condutor de
protecao (terra) com bainha isolante amarela/verde, deve estar ligado especifico
terminal (FIG.P-rif.P2)

ADVERTENCIAS - Nas operacbes de cablagem einstalacdo tomar como referéncia
as normas vigentes e, seja como for, os principios de boa técnica. Os condutores
alimentados comtensdes diferentes, devem serfisicamente separados,oudevem
seradequadamente isolados comisolamento suplementar de pelo menos 1 mm.
Os condutores devem estar apertados por uma fixacdo suplementar perto dos
bornes, por exemplo, por meio de bracadeiras. Todos os cabos de ligacdo devem
ser mantidos adequadamente afastados dos dissipadores.

11.1)COMANDOS LOCAIS Fig.G

Com o display apagado, a pressao da tecla + comanda um Open e da tecla - um
Close. Pressionando de novo as teclas, enquanto o automatismo esta em movi-
mento, é comandado um STOP.

12) DISPOSITIVOS DE SEGURANCA
Nota: utilizar unicamente dispositivos de seguranca receptores com contacto livre.

12.1) DISPOSITIVOS VERIFICADOS Fig. S

12.2) LIGAGAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NAO VERIFICADAS FIG. H1
12.3) LIGAGAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS VERIFICADAS FIG. H2

13) ACESSO AO MENU SIMPLIFICADO: FIG.1

13.1) ACESSO AOS MENUS: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETROS (PR-A7) (TABELA“A” PARAMETROS)

13.3) MENU LOGICAS (LoG ic) (TABELA “B” LOGICAS)

13.4) MENU RADIO (rAd /o) (TABELA “C” RADIO)

- NOTAIMPORTANTE:MARCARO PRIMEIRO TRANSMISSORMEMORIZADO
COM A ETIQUETA ADESIVA COM FORMA DE CHAVE (MASTER)

O primeiro transmissor, no caso de programacdo manual, atribui o CODIGO
CHAVE DO RECEPTOR; este codigo é necessario para se poder efectuara sucessiva
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Definicao Descricao
FASE : < -
Alimentacdo monofasica
NEUTRO
TRANSF. PRIM. Ligacao transformador primario,
Alimentacéo da placa:
TRANSF. SEC. 24V~ Secundario transformador
MOT + o
Ligagdo motor 1.
MOT -

AUX 0 - CONTACTO ALIMENTADO
24V (N.O.) (1A MAX)

Saida configuravel AUX 0 - Default LAMPADA CINTILANTE.

2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/
LUZ ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE LINGUETA/ FECHA-
DURA ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENCAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO. Tomar como referéncia a
tabela“Configuracdo das saidas AUX".

AUX 3 - CONTACTO LIVRE (N.O.)

(Méx 24V 1A)

Saida configuravel AUX 3 - Default Saida 2° CANAL RADIO.

2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/
LUZ ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE LINGUETA/ FECHA-
DURA ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENCAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO. Tomar como referéncia a
tabela “Configuragdo das saidas AUX".

+REF SWE Fio comum fim de curso
SWC Fim de curso de fecho SWC (N.C.)
SWO Fim de curso de abertura SWC (N.C.)
24V~ (-) ) ’ . )
Saida alimentagao acessorios.
24~ (+)
Saida alimentacdo para dispositivos de seguranca verificados (transmissor fotocélulas e transmissor de perfil sensivel).
24 Vsafe . : ]
Saida activa apenas durante o ciclo de manobra.
Fio comum Fio comum entradas IC 1 eIC2
8 Entrada de comando configuravel 1 (N.O.) - Default START E.
'g IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Tomar como referéncia a tabela "Configuracéo das entradas de comando",
S Entrada de comando configuravel 2 (N.O.) - Default PED.
IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Tomar como referéncia a tabela "Configuracao das entradas de comando".
Fio comum Fio comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
SToP O comando interrompe a manobra. (N.C.)
Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.
Entrada de seguranca configuravel T (N.C)) - Default PHOT.
SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tomar como referéncia a tabela "Configuracéo das entradas de seguranca’
FAULT 1 Entrada verificagdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 1.
Entrada de seguranca configuravel 2 (N.C.) - Default BAR.
SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tomar como referéncia a tabela "Configuracéo das entradas de seguranca’
FAULT 2 Entrada verificacdo dos dispositivos de seqguranca ligados ao SAFE 2.
© % ANTENA Entrada antena.
S Usar uma antena sintonizada em 433MHz. Para a ligacdo Antena-Receptor usar o cabo coaxial RG58. A presenca de
c 4 SHIELD massas metalicas perto da antena, pode interferir com a recepgao radio. No caso de fraco alcance do transmissor,
< deve-se deslocar a antena para um ponto mais apropriado.

Configuracao das saidas AUX

Légica Aux= 0 - Saida 2° CANAL RADIO.
O contacto fica fechado durante 1s a activacdo do 2° canal radio.

Légica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.
O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.

Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.
O contacto fica fechado por 90 segundos depois da Gltima manobra.

Logica Aux= 3 - Saida comando LUZ DE ZONA.
O contacto fica fechado por toda a duragdo da manobra.

Logica Aux= 4 - Saida LUZ ESCADAS.
O contacto fica fechado por 1 segundo no inicio da manobra.

Légica Aux= 5 - Saida ALARME PORTAO ABERTO.
O contacto fica fechado se a folha fica aberta por um periodo de tempo duplo em relagdo ao TCA definido.

Légica Aux= 6 - Saida para LAMPADA CINTILANTE.
O contacto fica fechado durante a movimentacao das folhas.

Logica Aux= 7 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA.
O contacto fica fechado por 2 segundos a cada abertura.

Logica Aux= 8 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE MAGNETE.
O contacto fica fechado com o portao fechado.

Logica Aux= 9 - Saida MANUTENCAO .
O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no parametro Manutencao, para sinalizar o pedido de manutencao.

Légica Aux= 10 - Saida LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO.
O contacto fica fechado durante a movimentacéo das folhas. Se for atingido o valor definido no parametro Manutencéo, no fim da manobra, com a folha fechada, o contacto fecha-se
4 vezes por 10s e abre-se por 5s para sinalizar 0 pedido de manutencdo.

Nota: Se nenhuma saida estiver configurada como Saida 2° Canal Radio, o 2° canal radio comanda a abertura do postigo.

Configurazione degli ingressi di comando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Logica Mou. PRS5a-A-PRS5a. Start externo para o controle do seméforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start I. Funcionamento segundo a Légica M"au. PAS5a-A-PARS5a. Start interno para o controle do semaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open.
O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fecha passado
0 tempo de tca, se activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento sequndo a Ldgica "au. PRS5a-R-PAS5a

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer. . .
Funcionamento andlogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e activa-se
um comando de Start E, Start | ou Open é executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho é garantido mesmo depois da falta de corrente.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Configurazione degli ingressi di sicurezza

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula néo verificadas (*) (Fi% T, Ref. 1) . . B .
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacédo. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento sé depois da desactivacdo da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Logica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada. (Fig. T, Ref. 2). B . . i
Activa a verificacao das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotocélula
durante o fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivacao da fotocélula.

Loégica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura néo verificadas (*). (Fig. T, Ref. 1) } . |
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagéo. No caso de escurecimento esté excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de
abertura bloqueia 0 movimento pela duracdo do escurecimento da fotocélula. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura (Fig. T, Ref. 2). . .
Activa a verificacdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o movimento
pela duracao do escurecimento da fotocélula.

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho néo verificadas (*). (Fig. T, Ref. 1) i . X
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacéo. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase
de fecho, inverte imediatamente. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho (Fig. T, Ref. 2). )
Activa a verificacdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatamente.

Légica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, fotocéperfil sensivel néo verificadas (*). (F(i)g.T,, Ref. 3)
Consente a conexao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificacao. O comando inverte o movimento por 2 seg. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada (Fig. T, Ref. 4).
Activa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seg.

Légica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. T, x Ref.5). Entrada para bordo resistivo 8K2.
O comando inverte o movimento por 2 seg.

Légica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizagao (STOP) (Fig. T, ref. 3).
Consente a ligacao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificaco. A intervencdo em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao
na fase de fecho provoca a paragem. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

I(.So_l%cpa) (SFAFE_l_:1OfEn)trada configurada como Bar op test, perfil sensivel verificado com inverséo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao
ig. T, ref. 4).
Ativaa vegﬁcagéo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencdo em fase de abertura provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.

Logica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inversdo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP) (Fig. T, ref. 5).
A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a interven¢ao na fase de fecho provoca a paragem.

Légica SAFE=12 Entrada configurada como Barclzferﬁl sensivel cominversdo ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetuaa pgragem da automatizacao (STOP) (Fig.T,, ref. 3).
Consente a ligagdo de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacdo. A intervencéo em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencéo em
fase de abertura provoca a paragem. Se nao for utilizado deixar a ponte ligada

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cltest, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas nofecho, se ativada durante aabertura efetua a paragem da automatizagao (STOP) (Fig. T, ref. 4).
Ativa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencao em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, aintervencao em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizacao (STOP) (Fig. T, ref. 5).

A intervencao em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencdo em fase de abertura provoca a paragem.
=

(*) Se instalam-se dispositivos de tipo “D” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade nao verificada, deve-se estabelecer uma manutencao

obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.

clonagem dos radiotransmissores.

Oreceptordebordoincorporado Clonixtambémdispde de algumasimportantes
fungdes avangadas:

« Clonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo).

- Clonagem por substituicdo de transmissores ja inseridos no receptor.

«  Gestao da database dos transmissores.

«  Gestdo da comunidade de receptores.

Para a utilizacdo destas funcionalidades avancgadas, consultar as instru¢oes do
programador palmar universal e a Guia geral para programacao dos receptores

13.5) MENU DEFAULT (dEFRLILE)
Leva a central para os valores predefinidos das DEFAULT. Apds a reposicao é
necessario efectuar um novo AUTOSET (ajuste automatico).

13.6) MENU LINGUA (L inLLR)
Permite definir a lingua do programador no display.

13.7) MENU AUTOSET (RlUto5EE)

« Paraobterumresultado melhor,aconselha-se realizarum“autoset”com os motores
desligados (isto é, ndo sobreaquecidos por um nimero consideravel de manobras
consecutivas).

- Iniciar uma operacdo de ajuste automatico colocando-se no menu.

« Assim que se pressionar a tecla OK visualiza-se a mensagem * “, a central
comanda uma manobra de abertura seguida por uma manobra de fecho, durante
a qual é automaticamente ajustado o valor minimo de bindrio necessério ao
movimento da folha.

O numero de manobras necessdrias ao autoset pode variar de 1 a 3.

Durante esta fase é importante evitar o escurecimento das fotocélulas, assim
como a utilizagdo dos comandos START, STOP e do display.

A pressao simultanea das teclas + e - durante esta fase bloqueia o automatismo
e sai do autoset visualizando KO.

No final desta operagdo, a central de comando tera ajustado automaticamente
os valores éptimos de binario. Verifica-los e eventualmente modifica-los tal como
descrito na programacao.

é ATENCAO! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos
pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela

norma EN 12453.
& As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacéo de
bordas deformaveis.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico afuncao de deteccao de obsta-
A culosnaoestaactiva; portanto, oinstaladordeve controlaro movimento
do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou
fiquem parados no raio de ac¢ao do automatismo.

13.8) SEQUENCIA DE VERIFICACAO DA INSTALACAO

1. Efectuar a manobra de AUTOSET (¥)

2. Verificar as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto 10,
caso contrario para o ponto

3. Eventualmente, adaptar os parametros de velocidade e de sensibilidade (forca):
ver tabela de parametros.

4. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
10, caso contrério para o ponto

5. Aplicar um perfil passivo

6. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
10, caso contrério para o ponto

7. Instalar dispositivos de protecdo sensiveis a pressdo ou eletrosensiveis (por
exemplo perfil ativo)

8. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) ir para o ponto
10, caso contrério para o ponto

9. Permitir a movimentacdo do acionamento apenas na modalidade “Homem
presente”

10. Acertar-se de que todos os diapositivos de deteccdo de presenca na area de
manobra funcionem correctamente

(*) Antes de efectuar o autoset acertar-se de ter efectuado correctamente todas as
operagdes de montagem e de colocagdo em condicoes de seguranga, tal como
prescrito pelas adverténcias para a instalacdo do manual do motor.

(**) Em funcao da analise dos riscos poderia ser necessario, em todo o caso, aplicar
dispositivos de proteccdo sensiveis

13.9) MENU ESTATISTICAS (5:RLE)

Permite visualizar a versdao da placa, o nimero de manobras completas (em
centenas), o nimero de transmissores memorizados e os ultimos 30 erros (os
primeiros 2 digitos indicam a posicao, os ultimos 2 o cédigo de erro). O erro 01
é 0 mais recente.

13.10) MENU PASSWORD (PRS55bar d)

Permite definir uma password para a programacédo da placa via rede U-link".
Com a légica “NIVEL DE PROTECAQO” definida para 1,2,3,4 é pedida a password
para aceder aos menus de programacao. Passados 10 tentativas consecutivas de
acesso falhadas deve-se aguardar 3 minutos para efetuar uma nova tentativa.
Durante este periodo a cada tentativa de acesso o display visualiza “BLOC". A
password predefinida é 1234.

14) LIGACAO COM PLACAS DE EXPANSAO E PROGRAMADOR PALMAR
UNIVERSAL VERSAO > V1.40 (Fig.O)
Tomar como referéncia o manual especifico.

15)MODULOS OPCIONAIS U-LINK
Fazer referéncia as instru¢ées dos médulos U-link

15.1) FOLHAS DE CORRER CONTRAPOSTAS (Fig.R).

Consultar as instrucdes dos moédulos U-link.

NOTA: Na placa definida como Slave, a entrada Perfil (Perfil/ Perfil Teste/ Perfil
8k2), deve ser configurada somente no SAFE2.

16) INVERSAO DA DIREGCAO DE ABERTURA (Fig.U)

17) REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA (Fig.S)

ATENCAO conduz a central para os valores predefinidos de fabrica e todos os
transmissores sao cancelados da meméria.

ATENCAOQ! Uma configuracdo errada pode ser causa de danos para pessoas,
animais ou coisas.

- Interromper o fornecimento de tensao a placa (Fig.S ref.1)

- Abrir a entrada Stop e pressionar simultaneamente as teclas - e OK (Fig.S ref.2)
- Dar de tensao a placa (Fig.S ref.1)

- O display visualiza RST, deve-se dar confirmacdo dentro de 3s pressionando a
tecla OK (Fig.S ref.4)

- Aguardar que o procedimento termine (Fig.S ref.5)

- Procedimento terminado (Fig.S ref.6)
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MANUAL PARA A INSTALACAO

TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (PR-AI")

Parametro Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
tch 0 120 10 T:Lr::s;:teicfsc[;o Tempo de espera antes do fecho automatico.
Tempo de
ESDalh, SEN 1 180 40 evacuagao dazona | Tempo de evacuagao da zona envolvida pelo trafico regulado pelo semaforo.
semafdrica [s]
Espaco de Espago_de desaceleracdo na abertura do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SP-ALLAP 1(%e4) 50 10 desaceleracio na ATENCAO: Ap6s uma modificacédo do parametro sera necessaria uma manobra completa sem
. ' interrupgdes.
abertura [%] ATENSAO: com“SET” no disglaz nao esta activa a deteccao do obstécu_lo.
Espaco de Espagoxde desaceleragdo no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percurso total.
SPrALLch 1(%44) 50 10 desaceleracio no ATENGCAO: Ap6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa sem
- - interrupgodes.
fecho [%] ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccio do obstaculo.
RPErt. PRr- 10 99 20 Abertura parcial [%] Espaco de abertura parcial em percentagem relativamente & abertura total, depois de uma ativagéo
2 IALE do comando postigo PED.
Forca exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de forca fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
Forca dafolha/s na | O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
For2R AP 1 99 50 abertura [%]
A ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).
Forca exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forca fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
Forca da/s folha/s | O pardmetro é definido automaticamente pelo autoset.
FordR ch 1 99 50 no fecho [%]

ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).

Forca exercitada pela folha/s na abertura a velocidade de desaceleracao.
Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela memorizada durante o autoset
Forca folha/s na (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstéculo.O parametro é definido
For2R rALL < automaticamente pelo autoset.
1 929 50 abertura em desace-
AP leracao [%] A M - . .

ATENCAO: Influencia directamente a for¢a de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de sequranca anti-esmagamento(**).

Forga exercitada pela folha/s no fecho a velocidade de desaceleragéo.
Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela memorizada durante o autoset
(e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstaculo. O parametro é definido
FordA rFALL Forcafolha/sno | 5 tomaticamente pelo autoset.
1 929 50 fecho em desacele-
ch racio [%] A . . . .

ATENCAO: Influencia directamente a for¢a de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).

Percentagem da velocidade méxima alcangével na abertura pelo/s motor/es.
) Velocidade na ATENGAO: Ap6s uma modificagdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
uELAP 15 99 99 abertura [%] sem interrupcoes.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccio do obsta’cu_lo.
Percentagem da velocidade méaxima alcangével no fecho pelo/s motor/es.
) Velocidade no fecho | ATENCAO: Apés uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
uElch 15 99 99 1%] sem interrupgées.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccio do obstaculo.
Velocidade do/s motor/es na abertura e no fecho na fase de afrouxamento, expresso em
Velocidade no percentagem da velocidade maxima de regime.
wELFRALL 15 30 25 afrouxamento [%] ATENCAO: Ap6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
sem interrupgoes.
ATE_NCI:\O: Com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstécu_lo.
Programacéao
MRAUEER- do ntimero de Permite definir um nimero de manobras apés o qual é sinalizado o pedido de manutenc&o na saida
(1] 250 0 manobras limite < N L -
2 lanf manutencio AUX configurada como Manutencédo ou Lampada cintilante e Manutencéo
[em centenas]

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN12453 para os limites de forca, e a EN12445 para o método de medicao.

(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de bordas deformaveis.
(***) Se o valor calculado for inferior a 30 cm, é configurado a 30 cm.

TABELA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

Barrar
Légica Definicao Default | oajuste Opgoes
efectuado
LeR Tempo de Fecho o 0 Légica nao activa
£ Automatico 1 Activa o fecho automético
L. 0 Légica ndo activa
chrAP IdR Fecho rapido 0 - - -
1 Fecha passados 3 segundos da desocupagdo das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA definido
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Légica

Definicao

Default

Barrar
o ajuste
efectuado

Opgcoes

Mow. PRSSa PASSa

Movimento
passo-a-passo

As entradas configuradas como Start E, Start
|, Ped funcionam com a l4gica 4 passos.

Movimento passo-a-passo
3 PASSOS

2PASSOS 4 PASSOS

As entradas configuradas como Start E, Start
I, Ped funcionam com a légica 3 passos. O
impulso durante a fase de fecho se inverte o
movimento.

FECHADA

DURANTE
O FECHO

ABRE

ABRE ABRE

STOP

ABERTA

DURANTEA
ABERTURA

DOPO STOP

FECHA FECHA

As entradas configuradas como Start E, Start FECHA
I, Ped funcionam com a légica 2 passos. A

cada impulso inverte o movimento.

STOP +TCA | STOP + TCA

ABRE ABRE ABRE

PrERLL

Pré-alarme

A lampada cintilante acende-se contemporaneamente ao arranque do/s motor/es.

A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.

Uollo PrESEREE

Homem presente

Funcionamento por impulsos.

Funcionamento com Homem Presente.

A entrada 61 é configurada como OPEN UP.

A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.

A Tanobra continua enquanto for mantida a pressao nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.

ATENGAO: néo estao activados os dispositivos de seguranga.

Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.

Se a placa falha os testes das segurancas (fotocélula ou perfil, ErOx) por 3 vezes consecutivas, € habilitado o funcio-
namento com Homem Presente ativo por 1 minuto ap6s a liberacéo das teclas OPEN UP - CLOSE UP.

A entrada 61 é configurada como OPEN UP.

A ?Strada 62 é configurada como CLOSE UP.

ATENGAO: com Homem Presente Emergency nio estéao activados os dispositivos de seguranga.

bi. iNPARP

Bloquei
impulsos na
abertura

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start I, Ped ndo tém efeito durante a abertura.

bi. NPEcA

Bloqueia
impulsos no TCA

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

bL. Pch

Bloqueia
impulsos no fecho

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante o fecho.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start I, Ped ndo tém efeito durante o fecho.

Funcéo Ice

O limiar de intervengéo da protecgao amperostop permanece fixo no valor programado.

A central executa automaticamente a cada arranque uma compensacao do limiar de intervencédo do alarme
obstaculo.Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja
inferior ao indicado pela norma EN 12453. Em caso de duvidas, deve-se utilizar dispositivos de seguranca
auxiliares.

Esta funcéo é Util no caso de instalagdes que funcionam a baixas temperaturas.

ATENCAO: apos ter activado esta funcao é necessario efectuar uma manobra de autoset.

inud irEC. AP

Inversao direccao
de abertura

Funcionamento standard (Veja Fig. U, Ref. 1).

Inverte-se o sentido de abertura em relagao ao funcionamento standard (Veja Fig. U, Ref. 2)

SRFE |

Configuragao
da entrada de
seguranca SAFE 1.
72

Entrada configurada como Phot, fotocélula.

Entrada configurada como Phot test , fotocélula verificada.

Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura.

Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.

SAFE 2

Configuragao
da entrada de
seguranca SAFE 2.
74

Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho.

Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.

Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.

Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.

O |IN[ao|n|dh|lwWw|IN]|=|O

Entrada configurada como Bar 8k2.

Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-se a
paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura. No
fecho obtém-se a paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-
se a paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se a
paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar CL TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho. Na
abertura obtém-se a paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-
se a paragem do movimento.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Légica

Definicao

Default

Barrar
0 ajuste
efectuado

Opcoes

==

Configuragao

da entrada de

comandoIC 1.
61

0

Entrada configurada como Start E.

Entrada configurada como Start I.

Entrada configurada como Open.

Entrada configurada como Close.

ic @

Configuracao

da entrada de

comando IC 2.
62

Entrada configurada como Ped.

Entrada configurada como Timer.

Entrada configurada como Timer Pedonal.

RUH O

Configuracao
dasaida AUX 0.
20-21

Saida configurada como 2° Canal Radio.

Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.

Saida configurada como comando Luz de Cortesia.

RUH 3

Configuragao da
saida AUX 3.
26-27

Saida configurada como comando Luz de Zona.

Saida configurada como Luz de escadas

Saida configurada como Alarme

Saida configurada como Lamp. cintilante

Saida configurada como Fechadura de lingueta

Saida configurada como Fechadura de magneto

W |N|lojun|dh|lwWwIN|=|OJO (WD |[W|N|=

Saida configurada como Manutencéo

o

Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencdo.

cod F {550

Caddigo Fixo

o

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Codigo Fixo.

n uEl dE Pro-
EE o

Definicao do nivel
de protecao

A - Néo é necessaria a password para aceder aos menus de programacao

B - Habilita a memorizacéo dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e nao requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no
modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor a memorizar.
O receptor sai do modo programacao passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros transmisso-
res novos repetindo o ponto anterior.

C - Habilita a introdugao automatica via radio dos clones.

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionados a
mem©ria do receptor.

D - Habilita a introdugdo automética via radio dos replays.

Permite adicionar os Replays programados a meméria do receptor.

E - E possivel modificar os parametros da placa via rede U-link

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as funcées B-C-D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.

A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introdugao automatica via radio dos clones.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as funcées D -E

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programagéo.
A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizagao dos transmissores via radio.

D - Desabilitada a introdugdo automatica via radio dos Replays.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as fun¢des C - E

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introducdo automatica via radio dos clones.
D - Desabilitada a introducéo automatica via radio dos Replays.
E - E desabilitada a possibilidade de modificar os parametros da placa via rede U-link
Os transmissores sao memorizados apenas utilizando o menu radio especifico.
IMPORTANTE: Tal elevado nivel de seguranca impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as interferén-
cias radio eventualmente presentes.

Nodo SEr- ALE

Modo serial
(Identifica como se
configura a placa
numa conexao de
rede BFT.)

SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnéstico/etc.

MASTER standard: a placa envia comandos de activagdo (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.

SLAVE folhas contrapostas na rede local: a placa é o slave numa rede de folhas contrapostas sem médulo
inteligente. (fig.R)

MASTER folhas contrapostas na rede local: a placa é o master numa rede de folhas contrapostas sem maédulo
inteligente. (fig.R)

ind ir i220

Endereco

Identifica o endereco de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.
(ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)

22 - ARES VELOCE SMART BT A500

D814091 0AA01_06



D814091 0AA01_06

MANUAL PARA A INSTALACAO

Barrar
Logica Definicao Default | o ajuste Opgoes
efectuado
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
4 Entrada configurada como comando Ped.
5 Entrada configurada como comando Timer.
6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
7 Entrada configurada como seguranga Phot, fotocélula.
8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa s6 na abertura.
9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa s6 no fecho.
Configuragio da 10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil senswel.' : _
entrada EXPI1 na 1 Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, no fecho
placa de obtém-se a paragem do movimento.
EHP I 1 expansao 1 12 Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, na abertura
. obtém-se a paragem do movimento.
entradas/ saidas - - ~
1-2 13 Entrada configurada como seguranca Phot test, fotocélula verificada. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificacdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
14 EntradaconfiguradacomosegurangaPhotoptest, fotocélulaverificadaativaapenasnaabertura.Aentrada3 (EXPI2)daplaca
de expanséo entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos de seguranga. EXPFAULT1.
15 Entrada configuradacomosegurancgaPhotcltest, fotocélulaverificadaativaapenasnofecho.Aentrada 3 (EXPI2) daplaca
deexpansdoentradas/saidas é comutadaautomaticamente naentrada verificadadispositivosde seguranga. EXPFAULT1.
16 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel verificado. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificacdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranca Bar OP test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na aber-
17 tura, no fecho obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacao dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranca Bar CL test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho,
18 na abertura obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansdo entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
Confi s0d 4 Entrada configurada como comando Ped.
onfiguragao da -
entrada EXPI2 na 5 Entrada configurada como comando Tfmer. :
placa de 6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
EHP 2 expansao 0 7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
entradas/ saidas 8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa sé na abertura.
1-3 9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa s6 no fecho.
10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.
1 Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura, no fecho
obtém-se a paragem do movimento.
12 Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.
Configuragéao da 0 Saida configurada como 2° Canal Rédio.
saida EXPI2 na 1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portdo aberto.
EHPo | eF;(I;;zg;o 1 2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
entradas/ saidas 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
4-5 4 Saida configurada como Luz de escadas.
5 Saida configurada como Alarme.
Configuragao 6 Saida configurada como Lamp. cintilante.
da saida EXPI2 7 Saida configurada como Fechadura de lingueta.
EHPo?Z neale:;saé%e 11 8 Saida configurada como Fechadura de magneto.
entradas/ saidas 9 Saida configurada como Manutencéo.
" 10 Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencao.
11 Saida configurada como Gestao semaforo com placa TLB.
Pré-cintilamento 0 Pré-cintilamento excluido.
a I ! 0
SENAFPrELANP. semaforo 1 Luzes vermelhas intermitentes, por 3 segundos, no inicio da manobra.
SENAF 0550 Semaforo o 0 Luzes vermelhas apagadas com portéo fechado.
F 1550 vermelho fixo 1 Luzes vermelhas acesas com portéao fechado.
TABELA “C” -MENU RADIO (-Rd ia)
Légica Descricao
o6 SEACE Adiciona a Tecla start
associa a tecla desejada ao comando Start
Adiciona aTecla 2ch
oo 2ch Associa a tecla desejada ao comando do 2° canal radio. Se nenhuma saida estiver configurada como Saida 2° Canal Radio, o 2° canal radio co-
manda a abertura do postigo.
Eliminar Lista
EL ™ BM ﬁ ATENCAO! Remove completamente todos os transmissores memorizados da memoria do receptor.
Leitura cédigo receptor
cod rH - 2 - .
Visualiza o cédigo receptor necessério para a clonagem dos transmissores.
ON = Habilita a programacao a distancia das placas por meio de um transmissores W LINK anteriormente memorizado.
uK Esta habilitacao permanece activa por 3 minutos desde a ultima pressao do transmissores W LINK.
OFF= Programacao W LINK desabilitada.
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NPOZBAXH XTA MENOY Fig.2
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StrE Evepyomoinon e1068ou e€wtepikou start START E

Skr i Evepyomnoinon e1068ou ecwtepikov start START |

oPEn Evepyomoinon elc68ou OPEN

ctS Evepyomoinon elo68ou CLOSE

—DJ PEd Evepyomoinon 1068ou meliv PED

£ NE Evepyomoinon elo65ou TIMER

ol [T SkoP Evepyomoinon elc65ou STOP
< Phot Evepyomoinon €10650u pwtokuTtdpou PHOT
[ tRaG - — PhaP Evepyomoinon e10680u pwToKUTTAPOU Katd 1o avolypaPHOT OP
I_ Phel Evepyormoinon £10680u pwtokuTtdpou Katd 1o KAeioio PHOT CL
- 1 bAr Evepyomoinon €l065ou aviyveutr eumodiwv BAR

Evepyomoinon €l0680u avixveutr eunodiwv BAR oTo poté
bAr 2 slav%v(cl)vénsonn yia cxvrippo)gla wlgl)\)\%) Hotep

(gEu] — — Evepyoroinon e10650u avixveuTr pumodiwv BAR pe avtiotpor
bR, ENEPTH MONO KATA TO ANOITMA 1y, av éxet Stapop@uwBei wg

ac QVIXVEUTHG EUMTOSiwV ENeYHEVOG svzpyg HOVO KATdA TO AVOLyHa,
[EnG ] — — Evepyormoinon tng ouoxeTiopévng l60dou FAULT

Evepyormoinon e.008ou avixveutr) eumodiwv BAR pe avtiotpon
bArc ENEPTH MONO KATA TO KAEIZIMO 1, av éxet Siapop@wBei wg

Ese] — — QVIXVEUTHG EUMTOSiwV ENEYHEVOG EVEPYT] HOVO KOTA TO KAEIOIO,
i Evepyomoinon tng ouoxeTiopévng l600ou FAULT
- St Evepyomoinon el068ou Teppatikol KAeIGiuatog Tou potép SWC
oSEE }- [ PR ] Sba Evepyoroinon £10660u TepUATIKOU avoiypatog Tou potép SWO
1 - H m\akéta mepipiével va ekteNéoet évav T pn KUKAO QvoiypaToc-
SEE KAEIOIOTOG XWpiG SIOKOTTF O EVOIALIESA StOP WOTE VO ATTOKTHOEL

TV anapaitn porr yla my kivnon. MPOZOXH! H avixveuon tou
eurodiou Sev ival evepyorioinuévn

L5 EVEQYOTTOINGN PNXAVIKAC QITEUAOKNAG KIVNTAPA.
T O eMOUEVOC EAlYUOC Ba YIVEL UE XaUNAr TaXUTNTa.
Erd AToTUX{O TECT PWTOKUTTAPWY ENéyETe T 0UVEECN PWTOKUTTAPWV Kavr Tn pUBHIoN AEToupyliv
1 +T Erle Arotuia Te0T aviXVeuTH epmodiwv EAéyEre T 0uvSeon avixveuTr) epmodiwv KavT) T pUBUIoN Aemoupyiiv
[+/-] ; . ‘ ENEYETE TN OUVSEDN PWTOKUTTAPWY KA1 TN pUBIoN
I_ [Ek80on hoyiopikoU Kevipikric povadag Ero3 ATToTUXidI TEOT QWTOKUTTAPWY avoiypiaTog TTOPAPETPWV/AEITOUPYIWDV.
[TSERE ok M uErs o [ox] »fefe Er0d | Anotuyia T0T QUTOKUTIEPWY KAEIGIHATOC %&ﬁ&z Trg &L}\)’\gl&r%% :)p\;::)g)r\)lkunapwv Kai/f TN pUBKIoN
+/- — £-05 Amotuyia TEOT QVIXVEUTH epmodiwv 0To poTép slave ENéyETe Tn oUvSeon aviyveutwy epumodiwv ka/n T pubuion
SovohIG< ap. KKk (x 100) r (ouvdeon yia avtippoma @UANa) TOPAPETPWV/AEITOUPYIWV.
0050 ErO6 ATIOTUYiOl TEGT QVIXVEUTH £pmoSiwy 8k2 ﬁﬁ?ﬁﬂﬁéfgw%}xgﬁgﬂg%%\(fum eunodiwy kav  poButon
+/- . P’ B . . ”
T EFD7 ATIOTUX{Ol TEGT QVIXVEUTH EUMTOSiWV KATA TO votypa Eﬁ?ﬁ;}%ﬁ’/%‘\’gﬁg&%‘ﬁ\)’ EUTQV epmodiwv kavn T pvBloN
TNAEXEPIOTNIWY . B 7 B " -
+ EF0B ATIOTUYiO TEGT QVIXVEUTH EUMOSiWV KaTd TO KAEIGIHO Eﬁ?ﬁ;}%ﬁ’/yx’gﬁg&%}%y EUTQV epmodiwv kavn T pvBLoN
. : - EAéyETE TIG OLVSECEIC OTO PQTE
- LJ Er iH*  [>@dhuateot hardware mhakétag - I'Ipov[f)\r’]uaia Bareware o*rnvlil'r)\QKFé)m (ameuBuvBsite oTo oépPIic)
1 a Katdhoyog 30 Ts)c\ls‘um[mv A A - A - A PR "
0QaNIATWY Er 3H* Avtiotpopr| amd pmodio - Amperostop EAéy€te TuxOv epmodia Katd prikog tng Stadpopng
] (o +on33] ErYH* QeppIKn aoPAleld MepIuéVeTE va KPUWOEL TO CUOTNUA QUTOUATIOUOU

ErSH* ZPANHA EMKOIVWVIOG UE CUCTAHATA E§ AMTOOTACEWG

ENéyETe TN 0UVSEDN PE TA TTPOAIPETIKE SUCTHHATA KAl/r TIG
TIAQKETEC EMEKTAONG LIE OEIPLOKEG OUVOETEILQ

EF0 EFi . . , , B
-4 Er 15 | FOWTEPIKO GQAAIQ ENéYYOU EMITAPNONG OUCTHUATOC.

AokidoTe va OBACETE Kal va avAPETE Kat TAAL TV TAKETa. AV TO
TPOBANUa mapaueivel, anmeubuvOeite oto oépPIg.

B9 S@dApa 0p00TNTAG TWV TTAPAUETPWY KEVTPIKAG povadag
o (Aerroupyieg kat Mapapetpot)

MéCovtacg Ok empPePaiwyvovtal ot avixveupéveg pubpicelc. Hmakéta ba
GOUVEXIOEL VO AEITOUPYEI LIE TIC QVIXVEUEVEC PUBLITELG.
A £MEL VOl ENEYLETE TIC pUBRIiOEIC TG TTAKETAG

(MNapdpetpot Kat AEIToupyieg).

Er73 S@alpa oTi¢ mapapétpoug D-track

MiéCovrag Ok n_mAakéta Ba favapyioel va Aeltoupyei pe
npokaBopiopévo D-track.

Eivatr avaykaia n ektéAeon autoppuBuiong

ErFD S QAAUA TEPUATIKOU

EAEYETE TIC OUVOETEIG TWV TEPUATIKWV.

ErF i S PAAUa TEPUATIKOU TTAVTA EVEPYS PETA TNV €vapén TNG Kivnong

ENéy€te OUVOEDEIC TEQPUATIKWV, CUVOETEIC LOTED

ErF3 o@alua puBIoNG Twv e1008wv SAFE

ENéyETe T owoTr) pUBuIoN TwV El00Swv SAFE

*H=0,1.....9ABCDEF
PASSERE - (5 — [0 — [£7 |- (50 — [0 — [51 7]
O\

a—»—»a—o—»a—»ﬁ
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

1) FENIKA
To potép ARES VELOCE SMART BT A500 rmapéxel peydhn eveli€ia eykatdotaong
Xapn otnv e€alpetika xaug)\r'] Béon Tou MVIOY, OTO UIKPO TOU Kéyseoc Kal
oTn pUBUIon UYoug Kat BaBoug mou Siabétel. O pu%u(c’)usvoc NAEKTPOVIKOC
TIEPIOPIOTHG POTTAG TTAPEXEL AOPANEL amd cUVONYN. O XEIPOKIVNTOG XEIPIOMOG
EKTOKTNG aVAYKNG HEOW HOXAOU ammooUUMAEENG eival EEAIPETIKA ATTAOG.
H akivntomoinon oto tépua NG S1adpopng EAEYXETAL ATTO NAEKTPOUNXAVIKOUG
HIKPOSIOKOTITEG.
O mivakag xeiplotnpiwv MERAK SV SiatiBetal amd tov KATaoKELAOTH HE
TuTTikA PUOLIoN. OmoladnTToTe PETABOAR) TTPEMEL VA TTPAYUATOTIOIETAL MEOW TOY
TIPOYPAUUATIOTH HE EVOWHATWHEVN 0B0VN 1 HECW GOPNTOU TIPOYPAMMATIOTH
stu«]c, xedong. )
MOAUTWG CUMPBATO pe Ta TPWTOKOANA EELINK kat U-LINK.
Ta Bacikd XapakTnPIoTIKA gival:
- 'EAeyx0G 1 HOTEP XOAUNANG TAONG
- Avixveuon gumodiwv
- XwploTEG €(00001 Y1a TIC AOPANEIES
- Alapopwotpol eicodot eEAéyxou
- Evowpatwpévog §éktng padtoonudtwy rolling-code pe avanapagwyr’] TIOMTTV.
Hm\akéta S1abétel BAon akpOoSEKTWY ATTOOTIWHEVOU TUTTOU Y1a VO OLEUKOAUVETAL
ouvTAPENON Kal N avTikardotaon. AloTiBetal pe oelpd TomobeTnUévwy
EQGXUKUK}\(»TI‘]pwV yla va SteUKOAUVETAL O £YKATACTATNG O0TO €pyo Tou. Ot
POXUKUKAWTNPEG apopoUV Toug akpodékteg: 70-71, 70-72, 70-74. Eav ol
AKPOGEKTEG AUTOl XpnaoluomolouvTal, TPETEL va agalpefolv ol avtioTolyol
BPaxUKUKAWTAPEG.

A “H eykatdotagn MPEMEL va Tipaypatomoleital anmd e€elOIKEVUEVO
TIPOOWTTIKO (EMayYEALATION EYKATACTATN, KATA TO TTPoTUTO EN 12635),
oUMPWVA UE TNV 0pON TTPAKTIKA Kal Tov Tpéxovta Kwdika”

A MPOEIAOMOIHZEIZ - Mpootatevote Ta emKivéuva maicta
GUHPWVO HE TIG Slata&elg Tou kavoviopoU EN12453, epappolovrag
EVEPYA AKPA KAl XpNoluomoiwvTag Tig e1008oug SAFET kot SAFE2.
Matovevromouo EUmo iwvs(pagkocrs'rosvs x(édl(po:ASOSENTIR
EDGE 115SK / BIRCHER EP45x99A1 (AEN MAPEXETAI)

EAErXOx

O mivakag MERAK SV mpaypatornolei éAeyxo (TeoT) Twv pehé Tpopodoaiag Kal
TWV CUOTNHUATWY ACPAAEING (PWTOKUTTAPA), TIPIV TNV EKTEAEON KABE KUKAOU
avoiyHaTog Kat KAEIGIHATOG,.

e mepintwon mpofAnuatog, eAéyEte Tn Asttoupyia Twv ocuvdedepévwy
OUOTNUATWY KAl TI KAAWSIWOELC.

2) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

MOTEP

500

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)

400W

4mm (25 dévtia)

Tpogodooia

Anoppo@oupevn 1ox0¢

Movada mvidv

Tayvtnta (kevo) 25 m/min
Tayutnta (ue pori 4Nm, Tou
GVTlGTOlXElH o€ Suvapun 80N)

22 m/min

Méy. Bapog moptag 500 kg
20Nm

HAEKTPOVIKOG TTEPIOPIOTAC POTTAG

Méy. poriy

Avtidpaon otnv Kpolon

Aimavon Moévipn pe ypdoo
XelpokivnTtog XelpIopdg Mnxavikr} amocUUNAEEN HE HOXAO
TOmog xpriong EVTATIKA

Epedpilkég upmatapieg
(MPOAIPETIKA)

JuvOnkeg mepIBaANovTog

2 pymatapieg twv 12V 1, 2Ah

a6 -20°C éw¢ + 55°C

Babuég mpootaciag P24
©dpufog <70dBA
Bdpog evepyormointn 7kg (=70N)
Al0oTAOoEIG BAéme Fig.|
KENTPIKH MONAAA
Mévwon Siktvou/xapnAn |>2MOhm 500V ===
Taon
Oeppokpaaia Aertovpyiag  |-20/+55°C
OgpUIKA MTPOooTaGia NOYIOUIKO
AINAeKTPIKNA avtoxn Siktuo/bt 3750V~ emi 1 Aento
Tpogodooia eaptnudtwy |24V~(0,5 A péy. katavaiwon)24V ~ safe
AUX 0 Tpopobdooia emagprig 24V~N.O. (1A max)
AUX 3 Emapn N.O. (24V~/1A max)
AcQANELEG BA.G
Evowparwpévoc ouyvétnta 433.92MHz

padiodéktng Rolling-Code

PuBuion mapapétpwy Kat
EMAOYWV

0086vn LCD /popnTtdg mMPOoypappaTIoTr
YEVIKNG XPriong
481

Ap. cuvduacuwv

Méy.ap1Budg
TIPOYPAUUATI(OUEVWY 63
TNAEXEIPIOTNPIWY

(* GA\eg Tdoelg Slabéoiueg Katomv mapayyehiag)

Ek800EIC MOpwy mou clpomolovvTat: €R-Read
'O)\momopnoiROLLINGé‘())rl!)Enou:ivuwumeoius (( oa y))

KYKAOZ XPHXIHZ Suvexng 30 kUKAOVWwpa 25 kUKo wpa
OEPMOKPAZIA o o o
AEITOYPFIAS 40°C 50°C 55°C

3) MPOETOIMAZIA ZOAHNQON FIG.A
MPOETOIUAOTE TNV NAEKTPIKN EYKATACTAON CULPWVA LE TOUGIOXUOVTEGKAVOVIOUOUG
CEl 64-8, IEC364, T0 mpotumo HD384 kal Toug AANOUG £BVIKOUG KAVOVIGUOUG.

4) NMPOETOIMAZIA XTEPEQXHX MOTEP FIG.B
TMPOETOINACTE ia EKOKAPH yla TNV TAAKA TOIUEVTOU orrP/ omoia TPEMeL va
TooBeTNOOVV Ol EVIATAPES TNPWVTAG TIG ATTOOTACELG 0TNV (FIG.B).

5) AOAIPEZH KANYMMATOX Fig.C
5.1) TONOOETHZH MOTEP FIG.C1

6) TONOGETHXIH EEAPTHMATQN METAAOXHX FIG.D -D1
Juviotwuevol TUTTol Kpepaylépag (fig.l)

7) KENTPAPIZMA KPEMATIEPAZ QX MPOX TO NINION FIG.J - K1 -L

AKINAYNOZ - H ouykOAAnon mpénel va yivel amo eEEISIKEVHEVO TEXVIKO
oV S100£TEl OAa TA ATOUIKA GUOTH técu'a MPOCTAGIAG CUHPWVA HE TOUG
1o0XUOVTEG KavoviopoUg ac@aleiag FIG.K.

8) ZTEPEQXH XTHPIFMATQN TEPMATIKOY AIAAPOMHZ FIG.E

9)TEPMATIKA AKINHTOIOIHXZHZ FIG.O
KINAYNOZX - H mopta mpémel va S1a0€Tel unXavika TEPHUATIKA
aKIVNTOTI0IiNoNG T000 0TO AVolyHa 600 Kal 0TO KAEIOIHO, £T0L WOTE
Va pnv emtpénetal n £§086¢ Tng ano tov mdvw odnyo. Ta teppatika Ba
TIPEMEL VA EiVal OTEPEWPEVA 0TO SATESO, Aiya eKatooTa mépa amd To ohueio
NAEKTPIKN G aKlvnTomoinong.

10) XEIPOKINHTH AMOXYMIMAE=H (BA. OAHTIEZ XPHXHX -FIG.3-).
n 000)g'| Mn onpwyvetre AMOTOMA tnv mopta, alAa ZYNOAEWTE tnv os
OAn TN Stadpopn TnG.

11) ZYNAEXH BAZHX AKPOAEKTQN Fig. G-P

ApoU mepdoeTe T KATAANAA NAEKTPIKA KAAWSIA 0Ta KAVAALA KOl OTEPEWOETE
Ta S1a@opa e€aPTHNATA TOU AUTOUATIOHOUL OTa emAeypéva onueia, Ba mpénel
VQ EKTENECETE TN OUVOEDN CUHPWVA LE TIC 0ONYIES Kal Ta oxéSLa Tou eyxelpLdiou
odnylwv. ZuvEE0Te TN PACH, TO OUSETEPO Kal TN Yeiwon (uno&(%swnkr']). To

NAEKTPIKSO KaAwSIo TTPEmelva ao@alioel oTov e181KS optykTrpa (FIG.P-P1) o aywyog
TPOOTAsIAg (Ys(wc {)us Kitpvo/mpdoivo pavdua mpemel va ouvdedei oTov €161KO
akpodéktn (FIG.P-P2).

MPOEIAOMOIHZEIS - NMa ti¢ Siadikaoieg KaAwdiwong Kat EYyKATAOTAONG TTPETEL

va QappoCovTal oL LoXUOVTEG KAVOVIOHO( KAl Ol KAVOVEG TG 0pORG TeXVIKAG. Ot

aywyoi 71ou Tpo@oSoTouvTal UE SIAPOPETIKEG TATEL, TTPETEL va SlaxwpiovTal i

Va HOVWVOVTAL KATAANAQ HE TPOOBETN PévVWwon TOUAAXIGTOV Tmm.

OlaywyoimpEmnelva OTEPEWVOVTAL LE TTPOCOETO CUCTN A KOVTA OTOUG OKPOOEKTEG,

gla napddeypa pe Setika kaAwdiwv. ‘ONa Ta kaAwdia clvdeong mMpémel va
1aTNPOUVTAl OE AmOOTACH Ao@AAEiag amd Tig YUKTPEG.

11.1)TOMNIKA XEIPIZTHPIA Fig.G

Mée tnv 006vn oBnoTH, N MiECH TOU UMOUTOV + eAéyxel éva Open Kal Tou
HTOUTOV - éva Close. Mia emmA£0V TTiECT) TWV HITOUTOV, KATA TNV Kivion TOU
autopatiopou, eAéyxetat éva STOP

12) ZYZTHMATA AZQAAEIAX
InMEiwoN: XPNGIHOTIOLEITE HOVO OUOTHHATA ac@alEiag SEkTn pe emagn
€\eVOEPNG EVAANAYHG.

12.1) EAETMENA XYZTHMATA Fig. S
EIZRZ)H}:‘IYNAEZH 1ZEYTOYZOQTOKYTTAPQNNOY AEN EXEIEMAAHOEYTEI

é|2k3)H§YNAEZH 1 ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQN NOY EXEl ENAAHOEYTEI

12.2) ZYNAEXH 1 MH EAETMENOY ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQN FIG. G
13) MPOXBAZH XTO AMAOMOIHMENO MENOY: FIG.1

13.1) MPOXBAXH XTA MENOY: FIG. 2

13.2) MENOY MAPAMETPOI (PRrFA_) (MINAKAZ “A” MTAPAMETPOI)
13.3) MENOY AEITOYPTIEZ (Lol -’c‘S (MINAKAZ “B” AEITOYPTIEX)

13.4) MENOY PAAIOEMIKOINQNIA (-Ad io) (MINAKAZ “C” PAAIOEMIKOINQNIA)
- XZHMANTIKHXHMEIQXH:TOMOOETHITEXTONMPQTOAMNOOHKEYMENO
5, TIOMMOTO ZHMA TOY KAEIAIOY MASTER. , i< xaBopil

€ TIEPIMTWON XEIPOKIVNTOU TTPOYPAUHATIOHOU, O TIPWTOG TOUMOG Kabopilel
Tov KQAIKO QA)EIKIOY oY AE‘I)(TY-F. 5' KWSIKOG auTog €ival avaykaiog yia tnv
avanapaywyn Twv padIoTOUTTwY.
O evowpatwpévog S¢ktng Clonix Siabétel emiong OPIOUEVEG ONUAVTIKEG
TIPONYMEVEG AElTOUPYiEG:
+ Avamapaywyr moumou master (KUNOHEVOG 1§ 0TaBgpOG KWSIKOK).
« Avamapaywyn ylo QVTIKOTAoTAoN TIOMTWV TTOU £X0UV KATAXwENOEindn oto 6éktn
+ Alaxeipion Baong SeSopEVWY TTOUTTWV.
« Alayeiplon opadag SeKTwv.
la ™ XPNnon autwv Twv TPOoNYHEVWV A&lToupylwy cupBouleubeite Tig odnyieg Tou
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

3 Opiouo¢ Mepiypaen
L OAZH M , Sooi
0Vo@paoIKN Tpopodoaia
N OYAETEPOS Pacten o
JP31 , , .
P32 MNPQT METAZX ZUvOEDN MPWTEVOVTOG HETACXNUATIOTH,
P13 AEYT METASX Tpogodoaia makétag:
24V~ NeutePEUOV PHETAOKNHUATIOTH
10 MOT + —_— 01
Uvdeon potép 1.
11 MOT - n wotep
20 Alapopewotun €080 AUX 0 - MpokaBoptopévn pubuion GAPOS.
AUX 0 - TPOOOAOZIA 2° KANAAI PAAIOKYMATQON/ AYXNIA ANOIXTHX MOPTAX SCA/ Zrjpa EXQTEPIKOX OQTIEMOZ/ Zrjpa OQTIEMOX ZONHE/
21 EMAOHX 24V (N.O.) (1A MAX) | OQTIZMOX KAIMAKOZTAZIOY/ LYNATEPMOZX ANOIXTHX MOPTAY/ ®APOX/ AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH
KAEIAAPIA ME MATNHTH/ XYNTHPHZH/ ®APOX KAl LYNTHPHXH. Avatpé€te otov mivaka “Alapopewon Twv e£66wv AUX".
26 Alapopewotpn £€6080¢ AUX 3 - MpokaBoptopévn EEoS0¢ 2° KANAAI PAAIOKYMATON.
AUX 3 - EAEYOEPH EMNAOH 2° KANAAI PAAIOKYMATQON/ AYXNIA ANOIXTHZ MOPTAX SCA/ Zrjpa EXQTEPIKOX OQTIEMOZ/ Zrjpa OQTIEMOX ZONHY/
27 (N.O.) (Max 24V 1A) OOTIZMOZ KAIMAKOZTAZIOY/ YNATEPMOZX ANOIXTHZ NMOPTAY/ ®APOX/ AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH
KAEIAAPIA ME MATNHTH/ XYNTHPHZH/ ®APOX KAl LYNTHPHXH. Avatpé€te otov mivaka "Alapopewon Twv e£66wv AUX".
41 +REF SWE Oub£TEPOC TEPUATIKWV
42 SWC Teppatiko Sadpopng KAeloipatog SWC (N.C.)
43 SWO Teppatiko Stadpopng avoiypatog SWO (N.C.)
50 24V~ () E€ob Sootac €€ )
080¢ Tpoodoaiag eapTnudTwv.
51 24~ (+) CTPOP C ECAPTNH
5o 24 Vsafe ‘E€080¢ Tpopodoaiag yia eNeypéva GUOTAUATA AOPANEIAG (TOUMOG PWTOKUTTAPWY KAl TTOUTOG aVIXVEUTH EUmodiwv).
'E€060¢ evepyn LOVO 0TOV KUKAO AelToupyiag.
60 Oudétepog Oudétepoc e106dwv IC 1 kat IC 2
g_ Aapopewatpn gioodog eviohrig 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Avatpé€te otov mivaka "Alapop@waon Twv 1008wV eVTOANG".
= Alapopewaotpn eicodog evtoArc 2 (N.O.) - Default PED.
& 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Avatpé€te otov mivaka "Alaudp@won Twv el068wv eVTOArC".
70 Oubétepog Oubétepog 1066wV STOP, SAFE 1 kai SAFE 2
7 STOP H evtohn diakomtel Tnv kivnon. (N.C.)
Edv dev xpnotyomoleitat apriote 1o BpaxukukAwTrpa ot B£0n Tou.
Aapopewotun gicodog acpaheiag 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpéte otov mivaka "Alapdp@won Twv 1068wy ac@aleiac”.
73 FAULT 1 EicoSo¢ eAéyxou ouoTnuatwy acpaleiag cuvdedepévwy oto SAFE 1.
Aapopewoatpn gioodog acpaleiag 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpéte otov mivaka "Alapdp@won Twv 1068wy ac@aleiac”,
75 FAULT 2 Eicod0o¢ eEAéyxou OCUOTNUATWY aowa)\e(as ouvéaéeuévwv ot1o SAFE 2.
k-] Eioodo¢ kepaiac.
g Y KEPAIA XPNGOILOTIOIE(TE KEPAia GUVTOVIOPEVN 0Ta 433MHz. I1a Tn 0UVSEsn Kepaiac-AEKTn XPNOILOTIO|OTE OHOAEOVIKO
W kaAwdlo RG58. H mapousia HETAMIKWY OYKWV KOVTA OTNV KEPAiQ, UMOPEi va TIPOKAAECEL TTAPEUBONEG TN AN
= # SHIELD padiokuudtwy. Y& mepintwon xaunAjg euBEAEIag TOU TOUTOU, IETAKIVACTE TNV KEpaia og KATAAMNAGTERO onueio.

Awapoppwon Twv e§65wv AUX

Aertoupyia Aux= 0 - E§060¢ 20Y KANAAIO'Y PAAIOKYMATQN.
H ema@n mapapével KAELOTN yia 1S PE TNV EVEPYOTTOINGN TOU 20U KAVOAIOU paSIOKUUATWY.

Aertoupyia Aux= 1 - E€o60¢ AYXNIAZ ANOIXTHZ MOPTAX SCA.
H ema@n mapapével KAEIOTH KATA TO AVOIyUa Kal e TO QUANO aVOIKTO, SIAAEITOUCA KATA TO KAEIOIUO, AVOIKTH UE TO QUANO KAELOTO.

Aertoupyia Aux= 2 - E€ob0o¢ orjpatog EXQTEPIKOY OQTIZEMO'Y.
H enmaen mapapével KA yia 90 SeuT. UETA TRV TENEVTAIA Kivnon.

Aertoupyia Aux= 3 - E€odo¢ orjpatog OQTIZMOY ZONHE.
O ema@n mapapével KAELOTH yla OAn T SIdpKela TG Kivong.

Aertoupyia Aux= 4 - E§o6o¢ DQTIZMO'Y KAIMAKOZTAZIOY.
H enagn mapapével KAeloTn yia 1 §eut. otnv évapén Tng Kivnong.

Aertoupyia Aux= 5 - E€080¢ ZYNATEPMOY ANOIXTHE MOPTAS.
H emagn mapapével KAEIOTH €4V TO QUANO TNG TOPTAG TTapapeivel avolxtd yla SImho xpdvo we mpog to pubuiopévo TCA.

Aertoupyia Aux= 6 - E€oSog yia ®APO.
O ema@n mapapével KAELOTH Katd Tn SIAPKELA TNE Kivong Twv @UAAWV TG mopTag.

Aertoupyia Aux= 7 - EEo80¢ yia AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA.
H enagn mapapével KAEIOTH yia 2 SeuT. o€ KABE Avolyua.

Aertoupyia Aux= 8 - E€o80¢ yia HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH.
O ema@n MapPaAUEVEL KAELOTH PE TNV TOPTA KAELOTH.

Aetrtoupyia Aux= 9 - E€o6o¢ ZYNTHPHZH.
H enma@n mapapével KAEIOTH OTaV GTACEL OTNV TIUK TTOU €XEL PUBUIOTEL OTNV MOPAPETPO TUVTHPNON, EMONUAIVOVTAG TNV avAYKn ouvTiPNoNnG.

Aertoupyia Aux= 10 - E€o6o¢ DAPOX KAl ZYNTHPHZHO emagr mapapével KAEIOTH Katd Tn SIdpKela TG Kivnong Twv @UANWY TN TOPTAG. AV GTACEL OTNV TIYN TTOU £XEL PUBUIOTEL oTNV
TIOPAPETPO TUVTHPNON, OTO TENOG TNG Kivnong, e TO QUANO KAEIDTO, N MA@ yia 4 @opé¢ KAEiVEL yia 10 SeuT. kal avoiyel yia 5 S€uT. emonuaivovtag TNV avaykn cuvtipnong.

InpEiwon: Ze nepimtwon mou Kapia ££080¢ Sev éxel Siapop@wdsi w¢ EE0850¢ 20u KavaAt PadioKupdtwy, To 2° Kavall padioKUpATwy eAEyXEL TO dvolypa medwv.

AlapopPwaon TWV 1668wV EVTOARG

Aertoupyia IC= 0 - Eicodog Stapopewpévn we Start E. Aertoupyia cupguwva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP MouEMnk. E§wtepikd Start yia tn Staxeipion @avapiov.

Aettoupyia IC= 1 - Eicodog Siapopewpévn wg Start I. Aertoupyia cup@wva pe tn Stadikaoio SEEP-bY-5EEP MauEnt. Eowtepikd Start yia tn Slaxeipion eavaplov.
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Aertoupyia IC= 2 - Eicodog Stapoppwpévn wg Open.
H evTtoAn ektehei éva Avotypa. Av n €i0080¢ TAPAUEIVEL KAELOTH, TA UANA TTAPAPEVOUV QVOLXTA PEXPL TO AVOLyHa TNG EMAPNG. ME avolyTr EMa®r), 0 AUTOHATIONOG KAEIVEL LETA TO XPOVO
tca, av éxel evepyomoinOei.

Aertoupyia IC= 3 - Eicodog Stapoppwpévn wg Close.
H evToln ekTeAe( éva KAgioIpO.

Aetrtoupyia IC= 4 - Eicodo¢ Stapopewuévn wg Ped.
H evtoln extelei éva pepikd avotyua melwv. Asttoupyia oUp@wva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP MauEnk

Aertoupyia IC= 5 - Eicodog Stapoppwpévn wg Timer.
Aertoupyia mapdpola Pe Tnv open aAd To KAEICIUO gival e§a0@ANOUEVO aKOUa Kal PETA amd SIaKOTH PELUATOG.

Aertoupyia IC= 6 - Eicodo¢ Stapopewpévn wg Timer Ped.
H evton ektelei éva pepikd avotypa medwv. Av n €i0o80¢ mapapeivel KAEIOTH, TO QUANO TIAPAUEVEL AVOIKTO PéXPL TO AVOLYHA TNG EMAQPG. AV N €i0080¢ Tapapével KAELOTH Kal vepyorToinosi pia
£vToN Start E, Start | 1) Open ekteAeital pia MApNE Kivnon yla va amokataotabei 0Tn GUVEXELR O Avolypa TTE(wV. To KAEIOILO gival EE00QANOUEVO AKOUA KAl LETA aTTd SIOKOTTH) PEVOTOC.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

AapopPwWaon TwV 1668wV acpaleiag

Aerroupyia SAFE= 0 - Eicodoc Siapopewpévn we Phot, pwrokuttapo Sev emainBevovra (*) (

Fig. TAp. 1)
Entpémel T oUvEEoN TWV GUCTNATWY TTOU Sev SIABETOLV CUUITANPWUIATIKY) ETTAQK ENEYXOU. 2%_ TIEQITTWON OKIOoNG Tal PWTOKUTTOPA n%papévouv £vePYA TG00 KaTd To Avolypa G00 KAl KATA TO
KAEio1L10. H OKiaon Tou @WTOKUTTAPOU KATA TO KAEICILO, AVTIOTREPEL TNV Kivnon UOVO LETA TNV armeAeUBEQWON TOU GWTOKUTTAPOU. EAv &g

V XPNOIUOTTIOIETa aPr)OTE TO BpaxuUKUKAwTApa otn Béon Tou.

Aertoupyia SAFE= 1 - Eicodo¢ Siapopewpévn wg Phot test, eeypévo pwtokuTtapo (Fig. T, Ap. 2).
Evepyomolei Tov éAeyxo TwV QWTOKUTIAPWV 0NV ApXH TG Kivong. L€ MEPIMTWON OKIAoNG Ta QWTOKUTTAPA TAPAUEVOUV EVEPYA TOCO KATA TO AVOLyUa 600 Kal KAaTtd To KAgioipo. H
OKiQoN TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIOILO, AVTIOCTPEPEL TNV KIvoNn HOVO HETA TNV ameAeVBEPWON TOU QWTOKUTTOPOU.

Aerroupyia SAFE= 2 - Eicobo¢ Siapop@wuévn we Phot op, pwToKUTTApO evepyormoinuévo pdvo Katd To avolyua dev emaAnBebovrar (*) (Fig.T, Ap. 1)
Emtpénel Tn o0vEEoN TwV CUSTNUATWY TIOL Oev SIABETOLY CUUTIANPWUATIKN EMAPH EAEYXOU. € n%p{mwon GOKiaonG S10KOMTEL TN AEITOUPYIQ TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIGIHO.
Kata tn @don avoiypatog UmAOKAPEL TNV Kivnon yia Tn SIdpKELa OKIaong TOU @WTOKUTTAPOU. EAv eV xpnolUoToLEITaL a@roTe TO BPaxUKUKAwTAPA 0tn B£on Tou.

UMAOKAPEL TRV Kivnon yia Tn SIAPKELR OKiaoNng TOU QWTOKUTTAPOU.

Nertoupyia SAFE= 3 - Eicodo¢ Siapop@wpévn wg Phot op test, pwToKUTTapOo EAEYUEVO KAl EVEPYOTIOINUEVO POVO KATA TO Avotypa (Fig. T, Ap. 2).
Evepyomolei Tov éAeyxo TwV QWTOKUTTAPWV 0NV ApxH TNG Kivnong. L& MeIMTwon okiaong SIAKOMTEL Th AEITOUPYia TOU WTOKUTTAPOU KaTd To KAgioiuo. Katd tn @don avoiypatog

Aerroupyia SAFE= 4 - Eicobo¢ Siapop@wuévn wg Phot cl, pwTtokUTTapo evepyomoinuévo uévo Katd To KAEioIpo Sev emaAnBevovtal gf) (Fig.T, Ap. 1)
Emtpénel ) o0vEECN TWV CUCTNUATWY TIOL Oev SIABETOLY CUUTANPWUATIKA EMa@ EAEYXOU. Y€ MEQITTWON OKiaong SIAKOTTEL T
Ao KAELOIIOTOG AVTIOTPEPEL apéowc TV Kivnon. Edv Sev xpnotpomoleital aprioTe 1o BpaxukKukAwtrpa otn B€on Tou.

EITOUPYIA TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO dvolypa. X

Nertoupyia SAFE= 5 - EiooSog Slapoppwpiévn we Phot cl test, pwtoKUTTIapo EAeypéVo Kall EVEPYOTTOINHEVO OV KaTd To KAgiolpo (Fig. T, Ap. 2).
EvepyoTTolei Tov ENeYX0 TwV QWTOKUTTIAPWY OTNV apxr TNG KIVNONG. € TEPITTTwOn oKioong SIAKOTTTEI TN AETOUPYIa TOU WTOKUTTAPOU KATA TO AVOIYUA. Z€ pAon KAEIGIIATOG OVTIOTPEPEL APESWE TNV Kivnon.

Ermitpénel tn oUv8eon Twv cUCTNUATWY TToU dev SioBETouv GUUIMANPWHOTIKI EMTOpr| ENEYXOU. H evo;

. TAp.3)

Nerroupyia SAFE= 6 - EicoSo¢ Stapopewiévn we Bar, avixveutrig epumodiwv Sev emoinBevovtal (*) (Fi
: W gr’] QVTIOTPEPEL TNV Kivnon yta 2 Seut. EGv Sev XpnoILOTIOLETal apriOTE T BPaUKUKAWTPa ot B€0n Tou.

Aettoupyia SAFE= 7 - Eicodo¢ Stapoppwpévn wg Bar, eheypévog avixveutnc epmodiwv (Fig.T, Ap. 4).
Evepyorolei Tov éAeyX0 TwV aVIXVEUTWV eUrmodiwv oTtnv apxn TG Kivnong. H VIO avTIGTPEPEL TRV Kivnon yia 2 SeuT.

H evToAn avTioTpé@el Ty Kivnon yia 2 Seut.

Aslrougyia SAFE= 8 - Eicod0o¢ Stapoppwpévn wg Bar 8k2 (Fig. T, Ap. 5). Eicodog yia wuiko dkpo 8K2.

AKIVNTOTI0INON TOL AUTOHATOU MNXavIopoU (STOP) (Fig.T,

Aerroupyia SAFE=9 EicoSog Siapopewpévn wg Bar op, svspyg;wlnpévoc QVIXVEUTNG EUMOSIWV PE QVTIOTPOPH] HOVO KATA TO AVOLYHa, EQV EVEPYOTTOINOEL KATA TO KAEIGILO TTPOKANEL TNV

.T, ap.
Emtpénel T oUVSeon TWV CUCTNUATWY TTIOU dEvV &agéTguv OUUMANPWHATIKY emagr] EAéyxou. H eméuBaocn oe gpaon avoiyuatog mMPokaMei TNV avTioTPO@H TG Kivnong yia 2 8eut,, n
enépfaon og paon KA&loipaTog mPokaAei TV akivnromnoinan. Edv Sev xpnotpomnoleital agroTe 1o BpaxUKUKAWTNpa oTn B€on Tou.

/\SITOU{)
TIPOKA

£[ TNV OKIVNTOTIOINON TOU AUTOUATOU UNXavIopoU (STOI

KAEICIUATOC TTPOKAAEL TNV AKIVNTOTTIOINGN.

yia SAFE=10 EicoSo¢ Stapop@wpévn we Bar op test, ev%\@no%nuévz%q ENEYHEVOG AVIXVEUTNG EUTTOS{WV PE AVTIOTPOPH) HOVO KATA TO AVOLYHa, EQV EVEPYOTIOINOE KATA TO KAEIOIHO
ig.T, ap. 4).

Evepyomolel Tov AeyX0 TWV QVIXVEUTWV UTOSIWV 0TV apxnA TNG Kivnong. H eméupaocn oe @don avoiypatog mpokalei TN avTioTpo@r TG kivnong yia 2 8eut,, n eméuPaon os @aon

akvntomnoinon Tou autépatou pnxaviopou (Fig.T, ap. 5).

Nertoupyia SAFE=11 Eicodog élauopq)wuéva:wc Bar 8k2 op, evepyomoinuévog avixveuTrig 8k2 e QVTIOTPOPH| HOVO KATA TO AVOLYHa, EQV EVEPYOTTOINOEL KATA TO KAEICIHO TTPOKAAE( TNV

H enepBaon o€ @don avoiyuatog TPOKAAE TNV avTIoTPo@r) TS Kivnong yia 2 Ssut,, N eméupacn os ¢Aaon KAEIGILATOC TTPOKAAEL TNV aklvntomoinon.

aKlvnTomoinon Tou autépatou pnxaviopou (STOP) (Fig.T, ap.

Nertoupyia SAFE=12 Eicodog Siapoppwpévn we Bar cl, EVEDY?)TIOIT][JE’VOC QVIXVEUTHG EUTTOSIWV E aVTIOTPOPH HOVO KATA TO KAEICIMO, EQV EVEPYOTIOINDEL KATA TO AVOLYHA TIPOKAAE( TNV

Emtpénel T oUv6eon TWV GUCTNHUATWY TTOU Gev OIABETOUV CUUMANPWHATIKY emagr) eEAéyxou. H sns’pBacn}\os @Aon KAEIGIPATOC TTPOKAAEL TNV avTIOTPOQPH TNG Kivnong yia 2 Seut,, n
enépfaon og 9Aon avoiypatog MPOKAAEi TV akvntomoinon. Eav v xpnotomoleital a@noTe To BPAXUKUK,

wtpa otn B€on Tou.

TIPOKAAE( TNV AKIVNTOTIOINON TOU QUTOATOU pnxaviopou (STOP) (Fig.T, ap. 4)

QAVOiyHATOC TIPOKAAEL TNV AKIVNTOMOinoN.

Asnou{;yia SAFE=13 Eicodo¢ Slapoppwuévn we Bar cl test, evsg)yonmnpévoq ENEYMEVOC QVIXVEUTAG EUMOSiwV PE avTIoTPo@r} HOVO KATd TO KAEIOIMO, AV evepyomolnBei katd To dvolypa

Evepyomolel TV €AEyXO TWV QVIXVEUTWY eUmoSIwv oTtnv apxn TG Kivnong. H eméuPacn o€ @don KAEIGIHaTog MPOKAAE( TNV avTIOTPO®N) TNG Kivnong yla 2 Seut, n enéufacn o€ edaon

aKvntomnoinon Tou autopatou pnxaviopou (STOP) (Fig.T, ap. 5).
H enéufBaon o ©don KAEIOIUATOC TTOOKAAEL TNV avTIOTOOQN

Kivnong yia 2 Seut,

Aertoupyia SAFE=14 Eicodog 6lauopq>wuév&w< Bar 8k2 cl, evepyomoinuévog avixveuTng 8k2 pe avTioTpo@r HOVO Katd To KAE(OIHO, EAV EVEPYOTTOINDEL KATA TO AVOLYHO TIPOKAAEL TNV

enéufaon o€ acn avoi

ATOC MPOKOAE( TNV akvntomoinon.

(*) Z& mepiMTWON EYKATAGTAGNG CUCTNHATWV TUTTOU “D” (nwg opilovtar amd to EN12453), cuvdedepéva pe un EAEYHEVO TPOTIO, PPOVTIOTE WOTE VA YiveTal

UTTIOXPEWTIKI OUVTHPNON TOUAAYXIOTOV KABE £§1 prveg.

(OPNTOU TIPOYPAUMATIOTH YEVIKIE XProng Kat Tou O8nyoU TPoyPaUaTIOHOU SEKTWV.

13.5) MENOY NPOKA®OPIEMENEX (dJEFRLLE)
Emavagépeitnv Kevipikn povada otigmpokaboplopéveg pubuioelc (DEFAULT). Metd
NV eEMavagopd eival avayKkaia n ek VEou eKTENEDN TNG auToppLUBuIonG (AUTOSET).

13.6) MENOY I'\QXXA (LAAGLUALE)
Emtpémnel Tnv emAoyn TnE YAWooag otnv 006vn Tou TIPOYPARUATIOTH.

13.7) MENOY AYTOPPYOMIXZH (AUt oSEL)

. Namvemniteuén KANITEPWV AMOTEAECUATWY, CUVIOTATALN EKTENECN TG AUTOPPUD-
HIONG UE TO LOTEP OE KATAOTAON NPEUIAg (SnAadn xwpigva éxouv umepBeppavOei
and oNUAVTIKO OPIBUS CUVEXOUEVWY KUKAWV).

«  EkteENéOTE évav KUKAO auToppuBUIoNG amo To £I6IKO pevou.

+ Mo matnOeito proutdév OK ep@aviCeTarto pRvupa'... .... ..., N KEVIPIKA povada
EKTENEL TNV KivnON QVOiyLATOG KAl OTN OUVEXELD TOU KAEIGIOTOG, KATA TN OLAPKEL
TWV Ommoiwv PUBUICETAL AUTOMATA N EAGXIOTN TIK AVAYKAIOG POTTAG YL TNV KIVRON
TOU @UANOU.

O aplBpo¢ avaykaiwv KIvAoEWV 0To autoset umopei va Kupaivetat amd 1 €wg 3.
Katd tn S1dpKela TNG @AoNE AUTHG TIPETTEL VA ATTOPEVYETAL _P okiaon Twv ewTo-
KUTTApWVY, KaBwg Kat n xpnotn twv Xelptotnpiwv START, STOP kat tng 08évng.
H Tautoxpovn mieon Twv Pmoutdv + Kat - KATd Tn (pdoa QUTH UTTAOKAPEL TOV
QUTOMATIONS KAl sgépxswl amnd 1o autoset spg)avilovwc 0.

310 TéAog TG Sladikaoiag n Kevtpikn povada eAéyxou pubpilel autdpata Tig
18aVIKEC TIHEG pOTTC. ENEYETE Kat evOEXOpEVWG a)\)\dés TIG TIHEG CUUPWVA WE TIG
odnyie¢ mpoypappatiopou.

A WIMPOXOXH!! Bs[&alwesitséﬂrrnpr’]tnq&ﬁvapucxpobcnqnou HETPIETAL

ota onpeia Ta omoia opilel To mpotumo EN12445, ival KATWTEPN AMo

T 'rlgr’] mou poBAénel o mpotumo EN 12453,

& 1 Suvdpeig kKpovong pmMopoUV va HelwBolV pe T XpRon

TAPAHOPPWCIHWV AKPWV.

avixveuong gumodiwv dev sivan gvepyn. O eykaractatng mpémel va
€AEYXEI TNV KiVNOT) TOU QUTOHATIGHIOU KAL VA HNV EMTPETEL OE KAVEVAV
va MANCLAOEL 1) va OTABEl EVTOG TN akTivag Spaong Tou PnXaviopou.

13.8) ZEIPA EAEFXQN ETKATAZTAZHX
1. EkteNéote To AUTOSET (¥)
. ENéy&re Tig Suvapelg kpouong: av TnpouvTal Ta Opla (¥*) uetapeite oto onueio 10
Sl0QOPETIKA
MPOCAPUOCTE EVOEXOUEVWG TICTIAPAUETPOUG TAXUTNTAG KatevaloBnaiag (Suvapn):
E £T1€ TIIVOKO TIAPARETPWV.
AéyETe Kal AN TI¢ SUVAELC KpoUong: av TnpovvTal Ta opla (**) yetafeite oto

f Mpocoxn!! Kata tn didpkela tng uqr%ppoeplonc n Aaitoupyia

2
3
4
onueio 10 dapopeTikd
5. Epappoote évav mabntikd avixveuTr| eumodiwv
6. EAéyEte Kat mai Ti¢ SUVAEL KPOUONG: av TPoUVTaL Ta opla (¥*) petaBeite oto
onueio 10 SlapopeTikd
7. EQuppOOTE CUCTAMATA TTPOOTACIAG EVaicONTA OTNV TTiEoN 1} OTOV NAEKTPIOUS
(11X VEPYOC aVIXVEUTAG eUmodiwv)
8. EAéyCte kat mahi Ti¢ SuvApELG KpoUonG: av TnpouvTal Ta opla (¥*) petafeite oto
onueio 10 SlapopeTikd
9. EmtpéYte TNV Kivnon tou pnxaviopol pévo otn Aettoupyia “Atopo Mapov”

10. BeBaiwBeite 6TIOAATO CUCTHUATA AVIXVELONG OTNVTIEPLOXT KivongAetToup-

o0V OWoTd

(*) Np1v exteNéoete TO autoset BePalwBeiTe AT EXETE KAVEL CWOTA ONEG TIG EVEPYELEG
TomoBétnong kat B£ong o€ KATAOTACT ACPAAEIAG OTIWE AVAPEPOVTAL OTIG TIPOEL-
G0OMOINOEIG EYKATAGTAONG OTO EYXELPISI0 TOU CUGTAKATOG KIVAONG,.

(**) Avdhoya pe TNV avduon Twv KIvOUVWY UTOPEL Va EIVAL ATTAPAITNTN N EQAPLOYH
guaioBnTwv cuoTnudTwy Mpootaciag

13.9) MENOY ZTATIZTIKQN (5:RE)

EpgaviCer Tnv ékdoon tng n)\axs’mg, Tov apIBud TWV CUVONKWY KUKAwV (0
sKaTovrdésgg, Tov apiBuo Twv amobnkeupévwy moumwv kal Ta 30 Teheutaia
o@dApata (Ta 2 mpWTa Yneia avtioTolouv oTn B€on Kal Ta 2 TeEAeuTaia oTov
KWOIKO 0@AAUaTOC). To opdApa 01 gival To 1Mo mpdo@arto.

13.10) MENOY PASSWORD (PRS5Lar d)

Emtpémel TNV elcaywyn) evog kKwdikov PdcBacng yla ToV TPOYPAUUATIONO TNG
mAaKETag péow Siktuou «U-link».

Me t Aertoupyia “EMIMEAO MPOITAZIAY" puBuiopévn o€ 1,2,3,4 amateital o
KWOIKOE TPOORaong yla Thv mpooRacn oTa HEVOU TIPOYPAUUATIOHOU. MeTd and
10 amoTuXNUEVEG CUVEXOUEVES TTPOOTIABELEG TTPOGBAONG Ba TIPEMEL va TIEPIUEVETE
3 N\entd yia pia véa mpoomdabela. Katd my mepiodo autr o€ kKABe mpoomndbela
npéoEuonc otnv 08dvn epgpavifetal to “BLOC". O mpokaBoplopévog KwdIKdG
npooPaong gival 1234.

14) ZYNAEXH ME NMAAKETEZ ENMEKTAZHZ KAl ®OPHTO MPOrPAMMATIZTH
FENIKHZ XPHZHXZ MONTEAO > V1.40 (Fig.0) Avatpé€te oto €101KO gyxelpidio.

I{;I)I\’pg.OXH! H Aav@aopévn puOuion pmopei va mpokaAécel atvxuara n
apec.

15)MPOAIPETIKEZ MONAAEZ U-LINK
Tuppoulevdeite Tig 0dnyieg Twv povadwv U-link

15.1)ANTIPPOINA XYPOMENA ®YANA (FE?.R)
YupfouleuBeite Tic 0dnyieg Twv povadwv U-link

YHMEIQXH: StnvnAakéTamou éxeloploTei wg Slave, n eicoSoc AvixveuTrigepmodiou
(Avixveutrig epmodiou/ Aokiun Avixveutr epmodiou/ Avixveutng epmodiou 8k2),
TpEmeL va SlapopwOei pévo oto SAFE2.

16) ANTIZTPOOH THX KATEYOYNXZHZ ANOIFMATOX (Fig.U)
17) ENANA®OPA TOQN EPTOXTAZIAKQN PYOMIZEQN (Fig.S)

MPOXOXH! Emava@épel TNV KEVIPIKN HOVASA OTIC EPYOOTACIAKEG TIMEG Kal
6|cg£d)¢?ovral OMol ol TopToi anmo TN UVAHN.

MPOXOXH! H AavBaopévn pubuion ;Iénoge( Va TIPOKOAEDEL aTuxnpaTa 1) BAGBEC.
- Alakoyte TNV Taon otnv mhakéta (Fig.S ap.1)

- Avoi€te Tnv gicodo Stop Kal mMéaTe TauToXpova Ta urmoutodv - kat OK (Fig.S ap.2)
- AwoTe Taon otnv mhakéta (Fig.S ap.3)

- era}/ 006vn ssx(paviCsral TORST, evtog 3 deut. emPBePalwoTe mECOVTAGTO UTOUTOV

OK (Fig.S ap.4
- Mepipévete pé)sfn va oAokAnpwBei n dtadikaaia (Fig.S ap.5)
- H d1adikacia ohokAnpwOnke (Fig.S ap.6)

ARES VELOCE SMART BT A500 - 27

VMINHVV3



ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

MINAKAZ “A” - MENOY NMAPAMETPOI - (FR-AT

MNapapetrpog | min. | max. | Default | MNpocwn. OpIopoG Meprypaen
Xpovog autopatou . . . .
EcR V] 120 10 Khetipatoc [s] XpOVOog avapovig TpIV To auTOUATO KAEICIUO.
ErFLORE, Xpdvog ekkévwong . . . . ., . . .
cLrk 1 180 40 Z6vne pavaptod [s] Xpodvog ekkévwong TnG {WVNG TTOU UTTOKELTAL OE EAEYXO KUKAO@OpPIag amd To gavdpl.
. AT60TAON TTPOCEYYIONG KATA TO AVOLYHA TOU/TWV HOTEP, WG TTOCOOTO TNG OUVOMKAG S1a8POHAC.
oPd IS5t Anéataon MPOZOXH: Metd v Tpomomoinon tng mapauétpou Ba gival amapaitnTn pia mpn Stadpopn
Gl ot T 1(**%) 50 10 TIPOCEYYIONG KATA TO ywplc (SICIKAOTIE'C
Lo . 0, .
avotypa [%] MPOZOXH: pe to "SET" atnv 086vn n avixvevuon Tou epmodiov Sev gival evepyomoinpévn.
. ATO0TOON TTPOCEYYIONG KATA TO KAEIGILO TOU/TWV HOTEP, WG TTOOOGTO TN CUVOAIKAG Sladpopnc.
cLd ISk Anéatacn MPOZOXH: Metd v Tpomomoinon tng mapauétpou Ba givat amapaitnTn pa mipen Stadpopn
"5, al T 1(**%) 50 10 TIPOCEYYIONG KATA TO ywelc 6ICIK.OTlé§
L Ou . 0, .
Kheiotio [%] MPOZOXH: pe to "SET" otnv 006vn n avixveuon tou epmodiov Sev eival evepyomoinpévn.
o . . " X - X P .
PRFE ,H‘,: 10 99 20 Mepik6 avotypa [%] Anoomon’ pEle(’)U QAVOiyHATOG WG TTOCO0TO TOU GUVOAIKOU AVOiYHATOG, UETA ATTO EVEPYOTTOINGN
oPEn inl NG evtohng melwv PED.
AVvaun mou e§aokeitat amod to/ta eUANo/a Katd To dvolypa. Eival To mooootd tng
TIAPEXOUEVNG SUVAUNG, TIEpa amd eKeivn TTOU £XEl AMOONKEVTEL KaTtd To autoset (Kat mou
EVNUEPWONKE OTN CUVEXELD), TIPIV TIPOKANEDEL éva ouvayepUd umodiou.
Abvvapn ¢UAov/wv H mapapetpog emAéyetal autépata amd To autoset.
ofForck 1 99 50 Katd to dvotypa [%]
MPOXOXH: Ennpealel ameubeiag otn SUvapn kpovong: BeBaiwBeite 6Ti pe TRV emAeypévn
TIPR TNPoUVTaL Ol IGXUOVTEG Kavoviopoi acgpaleiag (*). Ev avdykn €yKATAGTAOTE GUOTHHATA
ac@aleiag yia tnv npoatacia amé cOvONPn(**).
Avvapn mou e€aokeital amod To/Ta GUANo/a Katd To KAgiopo. Eival To mocootd Tng
TIAPEXOUEVNG SUVAUNG, TIEPa amd eKeivN TTOU €XEL AMOBNKEVTEL Katd To autoset (Kat mou
EVNUEPWONKE OTN CUVEXELD), TIPIV TIPOKAAEDEL éva cuvayepUd pmodiou.
Abvaun @UNov/wv | Hmapduetpog emAéyetal autopata amo To autoset.
I
cil5Farck 1 99 50 KATA TO KAEIGIHO [%)]
MPOXOXH: Ennpealel amevBziag otn SUvapn kpovong: BeBaiwOdeite 6T1 pe
NV EMAEYREVN TR TRPOUVTAL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acgaleiag (¥). Ev avaykn
EYKATAOTHOTE CUCTHHATA ACPAAEIAG YIa TNV TTPOCTACGIA amd GUVOAWPN (¥*).
“AUvapn Tou aOKETal amod To/Ta GUANO/a KATd To Avolypa o€ Taxutnta emppaduvong”
Eival To mooooTtd g mapexopevng Suvaung, mépa amd eKeivn mou €xel AMOBNKEUTE! KATA TO
Abvapn eoNoU/wy Zurtlc;stz (::u goz ;\;\Qu:fa(:)zgg ogrnac::?g(:)&?(fslztnpom)\scsn £va ouvayeppd epmodiou.
oPSLLdForcE 1 99 50 KOTA TO AVolyua WE papETROC v M ’
A 0
emppdduvon %] MPOXOXH: Emmpealet Bsiag ot Suvapn Kpovong: BefaiwBeite 61 pe TNV emAeypévn
TIHR TNPOUVTAL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acgpaleiag (*). Ev avdykn €yKATasTAOTE GUOTHHATA
ac@aleiag yia tnv npoatacia amé cOvOAPn(**).
“Abvapn mou e€aokeital amod To/Ta UNNO/a KATd To KAgioIo o€ TaxuTnTa empBpaduvong.
Eival To m0oooTd TG mapexopevng SUvapng, mépa amd eKeivn o €xel aMOBNKEUTE! KATA TO
sl
L 3 ""'E' 1 99 50 KATA TO KAEIOIO pE papeTe v M )
orc empPpaduvon [%] . . . . P
MPOXOXH: Ennpealel amevBziag otn SUvapn kpouong: BefaiwOdsite 6T1 pe
TV EmMAEYREVN TR TRPOUVTAL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acgaleiag (*). Ev avaykn
EYKATAOTIOTE CUCTHHATA ACPAAEIAG YIa TNV TTPOCTACGIA amd GUVOAWpN (¥*).
M0000Td TNG PéYIOTNG TaXUTNTAG TTOU TIPETTEL VA EMITEVXDEL KATA TO Avolypa amd To/Ta HoT
£p.
Tayxutnta avoiypatog | MPOZOXH: Meta tnv Tpomonoinon Tng mapapétpov Ba givat amapaitntn pia mAnpn
of 5PEEd 15 99 99 [%] Sadpopn xwpic Stakomég.
MPOXOXH: pe 1o "SET" otnv 006vn n avixvevon tou epumodiouv dev givat
gvepyomonpévn.
M0000TO TNG HEYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TIPETTEL VA EMTEVXOEL KATA TO KAEIOILO aTTd To/Ta HOTEP.
, . MPOXOXH: MeTd TNV TpOomomoinon tn¢ mapapétpou Oa givar amapaitntn pia mAfpn
cL SPEEd | 15 | 99 99 TAXTTITAIGEOATOS | Giapopn xwpic Siakoé.
MPOZOXH: pe 1o "SET" oTnv 006vn n avixveuon touv epmodiov Sev givat
EVEPYOTIOINUEVN.
TaxuTnTa TOU/TWV HOTEP KATA TO AVOLYHO KAl KATA TO KAEIGIHO 0T ¢Acn TIPOCEyYIoNG, TTOU
Tayotnta UETPATAL WC TTOCOOTO TNG PEYIOTNE KAVOVIKAG TaUTNTAC A&tToupyiag.
SLobL SPEEd 15 30 25 TPOCEyylong MPOXOXH: Metd TV Tpomomoincn Tng mapapétpou Oa ivan amapaitntn pia miipn
[%] S1adpopn xwpic Stakoméc.
MPOXOXH: Me 1o "SET" otnv 006vn N avixveuon Tov epmodiov Sev gival evepyomoinpévn.
MpoypappaTIopog
A inEERARCE ° 250 0 aplBpou Kiviioewv Emtpénel Tn puBUIoN evog aplBuol KIVACEWY TAvw arrd TOV OTT0I0 EMONUAIVETAL N AVAYKN
HRintEARne opiouv ouvtipnong [oe | ouvtrpnong otnv €060 AUX mou éxel SlapoppwBei we Zuvtripnon i ®apoc kat Xuvtrpnon.
£karovTddec]

(*) Ztnv Evpwnaikn ‘Evwon epappoote To mpoétumo EN12453 yia ta dpta tng SUvapng kait 1o EN12445 yia th pé6odo pétpnong.
(**) Ot SuvApElg KPOUONG HITOPOUV VA HEIWOOUV PE TN XPON TTAPALOPPUOTHWV AKPWV.
(***) Eav n urroAoyt{opevn TIpA gival piKpotepn améd 30 cm, puBpiletal ota 30 cm.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

MINAKAZ “B” - MENOY AEITOYPTIEX - (Lol ic)

De-

INUEWOTE

Asrrovpyia Oplopog fault | mpoBuion Emloyég
Xpévog 0 AerToupyia amevepyomoinpévn
tchR Autopatov 0
KA&woipatog 1 Evepyormolei To autopato kAgioiuo
0 Aertoupyia amevepyomoinuévn
FRSE cLS FpRyopo kAeiopo 0 1 KAeivel 3 SeUTEPONETTA HETA TNV ATIEVEPYOTIOINGON TWV GWTOKUTTAPWY XWPIG VOOV TOU EMAEYUEVOU
nepBwpiov TCA
Ot gicodol mou €xouv Slapopewdei wg Start
0 E, Start |, Ped AertoupyoUv pe T Stadikacia Kivnon Brpa-prpa
4 Bnudtwv. 2
BHMATA | 3 BHMATA | 4 BHMATA
KAEIZTH ANOITMA
e , , Ot gicodol mou €xouv SlapopPwoei wg Start ANOI'MA ANOITMA
S':E,f bY-5LEP K“’“‘;’f‘ g“““ 0 ' E, Start |, Ped Aertoupyouv pe T Stodikacia | | ZE KAEIZIMO STOPS
NouElink MK 3 Brudtwv. To oAua Katd T @don
KAELGIIATOC QVTICTPEPEL TNV Kivnon. ANOIXTH KAEIZIMO KAEIZIMO
KAEIZIMO
ZE ANOITMA STOP +TCA | STOP+TCA
Ot gicodol mou €xouv SlapopPwei wg Start
2 E, Start |, Ped Aettoupyouv pe tn Stadikacia METAAMOSTOP | ANOIrMA ANOITMA ANOIrMA
2 Bnudtwv. Z€ KABE oA QVTIOTPEPEL TNV
kivnon.
0 O @dapog avdapel Tautdxpova e TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
PrE-RLAFT Mpos&idomnoinon 0
1 O pdapog avdpel mepimou 3 SeuTePOAENTA TIPIV TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
0 Aertoupyia pe orjpata.
Aertoupyia pe Atopo Mapov.
H gicodo¢ 61 Siapopewvetal wg OPEN UP.
1 H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP.
H kivnon ouveyiletal 6oo Siatnpeital n mieon ota pmoutov OPEN UP 1) CLOSE UP
, " , , ! NPOZ H
hold-to-rin Napoucia atrépou 0 Agrtoupyia Atopo Mapdv Emergency. Asitoupyia ouviBwC e orjuata.
Av n mhakéta Sev TePAoEL TOV EAEYXO TWV ACPANEIWV (QWTOKUTTAPO 1) AVIXVEUTAG epmodiwy, Er0x) yia 3
OUVEXOUEVES POPEC, EvepyoTTOLEiTal N AelToupyia pe ATOpO Mapdv yia 1 AemTod agou a@OETE TA UTOUTOV
OPEN UP - CLOSE UP.
2 H gicodo¢ 61 Stapopewvetal wg OPEN UP.
H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP
MPOXOXH: pe Atopo Mapov Emergency o1 ao@daleieg Sev givar evepyég.
Kheidwpa 0 To orjpa Twv 1668wV mou €xouv dlapopewbei wg Start E, Start |, Ped em&pd katd to dvotyua.
thl oPEn CNUATWV KATA TO 0
avorypa 1 To orjpa Twv 1668wV mou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd to dvolypa.
- KAeiswpa 0 0 To orjpa Twv 1668wV mmou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd tnv mavon TCA.
onudrwv 6 TCA 1 To ofjua Twv €1668wv Tou éxouv Slapop@wdsi w Start E, Start |, Ped Sev em&pd katd T mavon TCA.
Kheidwpa 0 To orjpa twv £1668wv mou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd To KAgioto.
bl claSE ONMATWV KATd TO 0
kAeiopo 1 To orjpa Twv £1068wv mmou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd 1o KAgioto.
0 To 6plo eméppaong TG mpooTaciag amperostop mapapével oTabepd oTnV EMAEYHEVN TIUN.
H kevtpikn povada eKTeNel auTOpATA OE KAOE EKKiVNON HIa avTIOTAOUION Tou opiou eméuaong Tou
ouvayeppou umodiou.
i BeBaiwbeite 6Tt n TIpn TNG SUVaAUNE KPOUONG TTOU HETPIETAL OTA ONEia Ta omoia opilel To mpdTumo
icE Aeroupyia lce 0 1 EN12445, gival Katwtepn and Thv Tiur mou ipoPAémel To mpdTumo EN 12453, Se mepintwon ap@iBoliag
XpNnolpomoloTe BondnTIKd cuCTHHATA ACPANEIDG.
H Aertoupyia autr givat Xpriolpn O€ TTEPIMTTWON EYKATAOTACEWV O€ XaUNAEG OEpUOKPATIEG.
MPOZOXH: petd TNV Evepyomoinon auTig TNG A&tTovpyiag MPEMEl va EKTENECETE évav KUKAO
autoppubpionc.
oPEn in obhEr AVT“""PO‘P"I 0 Stdvtap Aertoupyia (BAéme Fig. U, Ap. 1).
KatevBuvong 0
dirEck. avoiyparog 1 AVTIOTPEQPETAL N KATEVBUVON aVOiyUATOG O Oxéon HE TN oTavTap Aettoupyia (BA. Fig. U, Ap. 2)
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. . De- INHEWOTE .
Ne&ttouvpyia OpLopog fault | poBuon Emloyég
Alapspewon 0 Eicobo¢ Sapoppwuévn we Phot, pwtokuttapo.
¢ £10650u 1 Eicodoc¢ Siapoppwpévn wg Phot test, pwtokUTTapo eAeypévo.
SAFE | ac@aleiag SAFE 0
1. 2 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot op, pWTOKUTTAPO EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO GVOLYUA.
72 3 Eioodo¢ Slapopewpévn wg Phot op test, uToKUTIapo ENeYHEVO Kal EVEPYOTTOINHEVO HOVO KATA TO Gvolyua.
4 Eicobo¢ Sapoppwuévn we Phot cl, ewtokUTTapo vepyomoinuévo povo Katd To KAEICIO.
5 EiooSo¢ Siapopewpévn we Phot cl test, puwtokUTTapo EAeyUEVO Kat EVEPYOTTOINUEVO HOVO KATA TO KAEIIHO.
6 Eicobo¢ Slapoppwuévn we Bar, avixveuTng epumodiwv.
7 Eicodo¢ Siapoppwpévn wg Bar, ENeYHEVOC AVIXVEUTHG EMMOSiwV.
8 Eicobo¢ Siapopewuévn we Bar 8k2.
Awapoéppwon 9 Eicodo¢ Stapoppwpévn we Bar OP, avixVeuTrig EUTOSiwV PE AVTIOTPOPT| EVEQYOTTOINUEVOG MOVO KOTA TO
™G £10050V Avolypa. Katd to kAeiotpo mpokalei stop Tng kivnong.
SAFE 2 acpalsiag SAFE 6 10 EicoSoc Stapopewpévn we Bar OP TEST, eEAeypévog aVIXVEUTAC EUTTOSIWY UE AVTIOTPOPK EVEPYOTTOINUEVOC
724 pévo katd To votypa. Katd to kAeioipo mpokalei stop tng kivnong.
1 Eicodo¢ Stapoppwpévn we Bar OP 8k2, aviXVEUTAG EUTOSiWV HE AVTIOTPOPT| EVEPYOTTOINUEVOG MOVO KATA TO
Aavolypa. Katd to kAeiotpo mpokalei stop Tng kivnong.
12 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Bar CL, avixveuTrig Umodiwy PE avTIoTPO@r| EVEPYOTTOINHEVOG HOVO KATA TO
KAgio1po. Katd to avotypa mpokalei stop g Kivnong.
13 Eicodo¢ Stapoppwpévn wg Bar CL TEST, ENeYMEVOC AVIXVEUTNG EUMOSIWV LE AVTIOTPOPN EVEPYOTTIOINHUEVOG
Hévo Katd To KAEioIo. Katd to dvolypa mpokalei stop tng Kivnong.
14 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Bar CL 8k2, avixveuTrig EUModiwy PHE QVTIOTPOQPT| EVEPYOTTOINHEVOG HOVO KATA TO
KAg{owpo. Katd to dvotypa mpokalei stop g Kivnong.
0 Eicobo¢ Siapopewuévn we Start E.
Awapépepwaon tng . .
. £10650U GRPATOC o 1 EicoSo¢ Siapoppwuévn we Start I.
Ll 1
'211 . 2 Eicobo¢ Siapoppwuévn wg Open.
3 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Close.
Alapépewaen TG 4 EicoSoc¢ Siapopewuévn we Ped.
ic 2 awo&olléc;nputoc 4 5 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Timer.
62 6 EicoSoc Siapopewpévn we Timer Melwv.
0 'E€00¢ Slapopewpévn wg 2° Kavail padloKUPATWY.
A 1 'E€0d0¢ Stapoppwpévn wg SCA, Auxvia Avoixtig MNéptag.
Awapéppwon tng
RUH O ££660u AUX 0. 6 2 ‘E€080¢ Siapopewpévn we orpa Ecwtepikog QwTIopOG.
20-21
3 ‘E€od0¢ Stapoppwpévn wg orjpa PwTiopdg Zwvng.
4 'E€080¢ Slapop@wpévn we GWTIOUAS KAMUAKOOTAGoU
5 'E€080¢ Slapoppwpévn we cuvayepUog
6 'E€0b0¢ Slapoppwpévn we eapog
Aapéppwon g 7 ‘E€080¢ Slapop@wpévn we autopatn KAEWSaptd.
AUH 3 €§680v AUX 3. 0
26-27 8 ‘E€0b0¢ Srapopewpévn wg KAeISapLd pe payvitn.
9 ‘E€060¢ Slapopewpévn wg Zuvtripnon
10 ‘E€060¢ Srapopewpévn wg Ddpog kat Tuvtripnon.
0 0 6¢ktng givat SlapopPwuévog yia Aettoupyia pe KUNOpPEVO KwSIKO (rolling-code).
Z1a0epdC Agv yivovtal amodektoi ot KA\ivol pe Ztafepd KwdIKo.
F {HEd codE . 0 - - p : - -
Kw8ikog 1 O 8€kTng gival SlapopPwuEVog Yia Agitoupyia pe oTaBePO KWSIKO.
lvovtal amodektoi ot KAwvol pe XZtabepd kwdikod.
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M&tovpyia

OpLopog

fault

InpewoTe
™ pUBpon

Emoyég

ProtEct lon
LEUEL

PUBpion Tou
emmédov
mpootaciag

A - Agv anarteital o kwdikd mpdofaong yia Ty mpocBacn oTa PeVoU TTPOYPAUUATIOHOU

B- Evepyomolei Tnv amoBriKeuon Twv MOUMWY HECW PASIOKUUATWV.

H Aertoupyia ekteAeiTal KOVTA OTOV TTivaKa XEIPIOHOU Kat Sev amattei Tnv mpdopaon:

- Méote 51080x1KA TO KPUPS UTTOUTOV KAl TO KAVOVIKO UITouTOV (T1-T2-T3-T4) evog dn amobnkeupévou
TIopmoU o€ AelToupyia oTAvTap péow Tou HEVOU padIoEMKoVwVia.

- Méote evtdg 10 SEUT. TO KPUPO UITOUTOV KAl TO KAVOVIKO PmouTtdv (T1-T2-T3-T4) evog moumol mpog
amobrikeuon.

O 8€KTNnG SIAKOTITEL TN AEITOUPYia TTPOYPAUUATIOUOU HETA amd 10 SeuT. EVTog Tou xpdvou auTtol PmopEiTe va
TIPOYPOMUATIOETE KAl VEOUG TTOUTTOUG EMavVAAapBAvovTag To TPONYOUHEVO CnUEio.

C - Evepyorolei TNV autépaTtn gl00ywyr HEow PASIOKUHATWY TWV KAWVWV.

Emtpénel oToug KAWVOUG TTou €xouv SnuioupynBei pEow TPOYPAUMATIOTH YEVIKAE XPHiONG KAl 0Ta
nipoypappatiopéva Replay va mpooteBolv otn pvriun tou Sékn.

D - Evepyorolei TV autopatn l0aywyn Héow padlokupdtwy Twv replay.

Emtpénel ota mpoypapuatiopéva Replay va mpooteBouv oTn pvrun tou §éktn.

E - Eivat Suvato va aANAEETE TIC TapapéTpoug TnG MAakéTag péow Siktvou U-link

A - Amauteitat 0 KwSIKOG TPooBaong yia tTnv mpdoBacn ota Hevou POYPAUMATIOHOU.
O npokaboplopévog KwdIKOG mpooBaong eivat 1234,
Mapapévouv apetdBAnTEG, o€ oxéon pe T Aettoupyia 0, ot AertoupyiegB-C-D - E

A - Anarteital o kwdikdg mpdoaong yia Ty mpocBacn oTa YeVoU TTPOYPAUUATIOHOU.
O npokaBopiopévog KwdIkag mpooBaong givat 1234.

B - Amevepyomolei TV amoBrKeUon TwWV MOUMWY HECW PASIOKUPATWY.

C - Amtevepyorolei TNV autdpaTn El00ywyr) HEOW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.
Mapapévouv apetdPAnTeC, o€ oxéon pe T Aettoupyia 0, ot Aertoupyieg D - E

A - Amauteitat 0 KwSIKOG TPooBaong yia tTnv mpdoBacn oTta Hevou POYPAUMATIONOU.
O npokaBoplopévog KwdIKOG mpooBaong eivat 1234,

B - Amevepyormolei TV amoBrKeUon TWV MOUMWY PECW PASIOKUUATWY.

D - AmevepyoTTolel TNV auTOHATN El0aywYn HEow paSloKupdTwyY Twv Replay.
Mapapévouv apetdfAnTeg, og oxéon pe T Aettoupyia 0, ot Aertoupyieg C - E

A - Anarteital o kwdikdg mpdoaong yia Ty mpooBacn oTa PeVoU TTPOYPAUUATIOHOU.

O mpokaBopiopévog Kwdikag mpooBaong eivat 1234.

B - Amevepyomolei TV amoBrKeUoN TWV MOUMWY PECW PASIOKUHATWY.

C - AmtevepyoTolei TNV autduaTn El00ywyr) HEOW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.

D - Anevepyomolei TNV auTtopaTtn el0aywyn Héow padlokupdtwy Twv Replay.

E - Amevepyornolgitat n Suvatdtnta TPomomoinong Twv MApAPETPWY TNG MAAKETAG péow Siktvou U-link

Ot mopmoi amoBnkevovtal pdvo péow Tou €181kou pevoL Padlogmikovwvia.

THMANTIKO: To upnAo eninedo aopaleiag eumodilel Tnv mpdoBacn T600 Twv avemOUuNTwV KAWVWY 660
KOl TV EVOEXOUEVWY paSIoTapEUBOALV.

SEr AL TadE

Zelplakn
A&rtoupyia.
(MpoadiopiCel mwg
Slapoppwvetal
n TMAAKETA OE pla
ouvdeon Siktvou
BFT.)

SLAVE standard: n mhakéta éxetat kat OTéAVEL oriuaTta/Siayvwon/kKAm.

M)\ASTER standard: n mhakéta otéAvel onpata evepyonoinong (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) o€ dA\eg
TIAOKETEG.

SLAVE avtipponwv ¢UANwV o€ Tomko Siktuo: n makéta gival 1o slave o€ éva Siktuo avtippomwv @UAwY
xwpic €é§urvn povada. (fig.R)

MASTER avtipponiwy @UAwV oe Tomké SikTuo: n MAakETa gival To master og éva SikTuo avTippomwy UMWY
xwpic €é§urvn povada. (fig.R)

AddrESS

Aevbuvon

Mpoadiopilel tn SievBuvon amo 0 £w¢ 119 TG MAAKETAG O€ Wia oUVSEDN ToTTKoU SikTuou BFT.
(BAéme mapdypago MPOAIPETIKES MONAAES. U-LINK)

EHP I

Awapépewon Tng
£10680v EXPI1
otV MAaKéTa

EMéKTAoNng
€1008wv/ €§66wv
1-2

Eicoboc¢ Siapoppwuévn we onpa Start E.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Start 1.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we onpa Open.

Eicobo¢ Stapoppwuévn we onpa Close.

Eicobo¢ Siapopewuévn we onpa Ped.

Eicobo¢ Siapopewuévn we onpa Timer.

EicoSo¢ Sapopewuévn we onpa Timer MNelwv.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we acpdaieia Phot, pwtokuttapo.

Eicobo¢ Siapoppwuévn wg acalela Phot op, pwToKUTTAPO EvEPYOTTOINHEVO HOVO KATA TO dvolyua.

W i o|IN|ov|jun| b |lw(N

EicoSo¢ Siapoppwuévn we acgaleia Phot cl, wtokUTTapo evepyomoinpuévo HOvVo Katd To KAEICIHO.

o

Eicodo¢ Siapoppwpévn wg aopaleia Bar, avixveuTtig epmodiwv.

Eicodo¢ Siapoppwpévn wg ac@dAela Bar OP, avixveuTr¢ UOdiwy LE avTIOTPO@H EVEPYOTTOINUEVOG MOVO KATA
TO AVOlypa, KOTd To KAE(oIHO TIPOKAAE( stop TG Kivnong.

Eicodo¢ Siapoppwpévn wg acpdahela Bar CL, aviXVEUTAG EUMOS{wV e aVTIOTPOPI EVEPYOTTOINUEVOG HOVO KATA
TO KAEIOIMO, KATA TO Avolyua TIPOKAAE( stop TG Kivnong.

Eicodo¢ Sapoppwpévn we acpdAela Phot test, pwTtokUTtapo eleypévo. H gicodog 3 (EXPI2) tng mhakétag
€MEKTAONG EI00SWV/ EE0SWV HETATPEMETAL AUTOHATA OF €i0080 EAEyXOU oLUOTNHATWY acpaleiag, EXPFAULT1.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we acalela Phot op test, wTOKUTTAPO EAEYUEVO KAl EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA
7o dvolypa. H €icodog 3 (EXPI2) Tng mAakétag eméKTaong el008wv/ e£60wv PETATPEMETAL QUTOHATA OF €i0060
e\éyxou ouoTnpdTtwy acpaleiag, EXPFAULT1.

Eicodo¢ Slapoppwpévn w ac@dlela Phot cl test, @TOKUTTAPO EAEYUEVO KAl EVEQPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO
KAgiowpo. H gicodog 3 (EXPI2) tng mAakétag eméktaong e1000wv/ e€60wv PETATPEMETAL AUTOUATA OF €i0080
eNéyxou ouotnudtwv acpaleiag, EXPFAULT1.

Eicodo¢ Slapoppwuévn wg ao@aleia Bar, avixveutng epmodiwv eleypévoc. H gicodog 3 (EXPI2) Tng mhakétag
EMEKTAONG E1008WV/ E€68WV PETATPEMETAL AUTOMATA OF Ei0080 ENEYXOU CUOTNHATWY aopaleiag, EXPFAULTT.

EiooSoc¢Siapoppwuévn weaopdaheia Bar OP test, avixveuTrigeumodiwy eENeYHEVOC LE QVTIOTPOPH EVEQYOTTIOINHEVOG
UAVO KATA TO AVOLYHa, KATA TO KAEICIO TTpoKalei stop TG kivnong. H eicodog 3 (EXPI2) Tng mMAaKETAG EMEKTAONG
€1008WV/ €€08WV PETATPEMETAL AUTOHATA OE €i0050 ENEYXOU OLUOTNHATWY acpaleiag, EXPFAULT1.

EicodogSiapopewpévn wgaopdaleiaBar CLtest, avixveutigeumodiwy EAeyHEVOG LUE QVTIOTPOPN) EVEQYOTIOINUEVOG
HOVO KATA TO KAE{OIUO, KATA TO dvotypa Tpokaei stop T Kivnong. H eioodog 3 (EXPI2) Tng mAakétag eméktaong

£1066wv/ £6SwV peTatpémetal autdpata o€ £i0o8o eAéyxou ouoTnudtwy acealeiag, EXPFAULT1.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

q 2 De- INHEOTE a
Netovpyia Oplopog fault ":'::l.,ew on Emloyég
0 Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Start E.
1 Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Start 1.
2 EicoSo¢ Siapoppwuévn we onpa Open.
3 Eicodoc¢ Siapoppwpévn we orjua Close.
4 Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Ped.
Alup?p(pwan e 5 Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Timer.
£10680v EXPI2 - - —— -
EHP 12 otV mAakéta 0 6 EicoSo¢ Siapopewuévn we onpa Timer MNefwv.
. EméKTaong 7 EicoSo¢ Siapoppwuévn we acpdaieia Phot, pwtokuttapo.
slao&m;llssio&wv 8 Eicobo¢ Siapoppwuévn wg acalela Phot op, pwToKUTTAPO evEPyOTTOINUEVO HOVO KATA TO dvolyua.
9 Eicobo¢ Siapoppwuévn we ac@alela Phot cl, wtokUTTapo evepyomoinpuévo HOvVo Katd To KAEIOIO.
10 Eicodo¢ Siapoppwpévn wg aopaleia Bar, avixveuTtig epmodiwv.
1 EicoSo¢ Stapopewpévn wg ao@dAela Bar OP, avixveUTH G UMTOSIwV LE QVTIOTPO@PH EVEPYOTTOINUEVOG MOVO KATA
TO Avolypa, KATd To KAE(oIHO TIPOKAAE( stop TG Kivnong.
12 Eicodo¢ Siapoppwpévn wg acpdaleta Bar CL, aviXVEUTAG EUMOSiwV e avTIOTPOP EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA
TO KAEIOIMO, KATA TO Avolypa TIPOKAAE( stop TG Kivnong.
Alapép@won e 0 ‘E€080¢ Stapoppwpévn wg 2° KavaN padloKUPATWY.
€€650u EXPO2 1 E€060¢ Stapoppwpévn wg SCA, Augvia Avoixtic Méptac.
otnv makéta ; , R By .
EHPo | enéicvacnc 1 2 E€080¢ Stapop@wpévn wg orjpa Ecwtepikdc DwTIoHOG.
£1668wv/ £§65wv 3 ‘E€odo¢ Siapoppuwpévn we orjpa QwTiopos Zovng.
4-5 4 'E€050¢ SIAUOPPWHEVN WE PWTICHUOC KANUOKOOTAGIOU.
5 ‘E€060¢ Slapopewpévn wg ouvayepUOg.
Alap6pPWoN TNG 6 ‘E€0S0¢ Slapoppwpévn we eAapoc.
€§650u EXPO2 7 EE050C SIAUOPPWIEVN WC AUTOMATN KAEISAPIE.
otV MAaKEéTa ; . . .
EHPo? enéxraonc 11 8 E£050¢ SlapopPwHEVN WC KAEISAPIA e payviTh.
£1068wv/ ££68wv 9 E€oSo¢ Sapoppuwpévn we Tuvtipnon.
6-7 10 ‘E€060¢ Srapopewpévn wg Ddpog kat Tuvtripnon.
1 ‘E€0d0¢ Stapoppwpévn wg Alaxeipion eavaplov pe makéta TLB.
ErAFF ic L IDhE | ApxikA avahapmi 0 0 Anevepyoroinon apxikiic avahaprrc.
PrEFLRASH inl ‘Pavapiou 1 Kékkiva @wta mou avaoaoBrivouy, yia 3 Seut., amo v évapén tng Kivnong.
trF‘l-FEFdch Fl'_’_'lﬁl'd: MGVIHO KOKKIVO o 0 KOKKIVa @WTa oBNOTA PE TNV TOPTA KAEIOTH.
) .
ALLAYS on pavapt 1 KOKKIVa @WTa avappéva Je TN mopTa KAEIOTH.

MINAKAZ “C” - MENOY PAAIOEMIKOINQNIA - (-Ad /o)

N&ertoupyia | Meprypaepn
MNpooOnkn MmouTtov start
Rdd SRt ouoxeTiCel To EMOUUNTO UIMTOUTOV UE TNV EVTOAN Start
Mpoac6rkn Mmoutov 2ch
Add 2ch OUOXeTICel TO EMBUUNTO PITOUTOV HE TNV EVTOAR) 20U KavaAMoU padIoKUHATWV. ZUCXETICEl TO EMBUPNTO PITOUTOV ME TNV EVTOAR 20U KAVAMOU paSIOKUHATWV.
Ye mepimtwon mou Kapia €€060¢ Sev éxel Slapop@wBei wg E€0do¢ 20u Kavaht Padlokupdtwy, To 2° Kavaht padtokupdtwy eAéyxel To dvotypa me(wv.
Awaypaepn Katahoyouv
E-RSE BY A MPOZOXH! Alaypd@el amo Tn pvrun Tou €kt OAa Ta amobnKevpéva TNAEXEIPLOTHPLA.
d rH Avayvwon KwdikoU §£kTn
BEE Eppavilel Tov kwdikd SEKTN TTOU €ival avayKaiog yla TNV avamapaywyn Twv TNAEXEIPLOTNPIWV.
ON = Evepyorolei TOV TPOYPAUMATIONS €€ AMOOTACEWG TWV KAPTWV Héow evog moprmoU W LINK mrou €xel kataxwpenOei otn pvAun.
¢ AUTH n evepyoTIOiNoN TIAPAUEVEL EVEQYOTTOINUEVN YIA 3 AETTTA OTd TO TEAEUTAO TIATN A TOU ThAexeplopiou W LINK.

OFF=lNpoypappatiopog W LINK amevepyomotnuévoc.
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DOSTEP DO MENU Fig. 1

D814091 0AA01_06

*** Wprowadzenie hasta.
Wymagane przy ustawieniu
Poziomu Ochronyna 1,2, 3,4

v
At J=— ([ OK )—(Follol trE k- GuidE j

|
j[f ? .
PAFRAT) — ox]-p [PAFARTIT) — [o] — [[@8aT) -._._.)
i

I ) Zobacz LEGENDA
PRLANZND —» (] - @831 (217 - [eeem- MENU PARAMETROW =1 + T Dogdry
e < ) E G-~ 1 Nado
%—o—. =[£I~ [ox] - [P o O} OK ! Potwierdz /
< ﬁ Wigczenie wyswietlacza
bt J
Lol e oK | [Eabi iz 1) —¥ [ox] —[[@aa) — [-21]— [ox] - [FE)
! =l ]( — |Zobacz MENU LOGIKI +—@ bowr6t do
+/- -' -@EE BT[> —-—fel poprzedniego menu
L+
[+ 7] < D
0ok - ST~ -
- [+/-] j @ : AT
I_@ Fdd StArt | (oK1 b iddEn blEE -v% [ -ELERSE M dE5 irEd bitkon %t -bj
K 4
: z .
Add ech | —[oK| [ h iddEn bk b % [ ELERSE )M oS Iefd biktan %: -)3
o S ‘
ErRSENGH) — [o<] - [PrE)) Zobacz MENU RADIO
LT < GL)
~ [ -{Egs -+ [o<]+ B2Fa)» ++ j
G — EFE - B 7] —0
oN
SkrE Aktywacja wejscia start na zewnatrz START E
Skr & Aktywacja wejscia start wewnatrz START |
aPEn Aktywacja wejscia OPEN
cLS Aktywacja wejscia CLOSE
PEd Aktywacja wejscia przejscia dla 0séb pieszych PED
£ NE Aktywacja wejscia TIMER
StoP Aktywacja wejscia STOP
Phot Aktywacja wejscia fotokomérki PHOT
PhoP Aktywacja wejécia fotokomdrki podczas otwierania PHOT OP
Phel Aktywacja wejscia fotokomorki podczas zamykania PHOT CL
bAr Aktywacja wejscia listwy BAR
Aktywacja wejscia listwy BAR na silniku slave (potaczenie
bfAr 2 dla };krzdee% qutawionyc)‘\ przeciwlegle, rozsuwpan)?ch)
Aktywacja wejscia listwy BAR z odwroceniem AKTYWNA
bA- TYLKO PODCZAS OTWIERANIA Tub, jesli zostato skonﬁ(_iuro—
© wanejakolistwa k[aweléizmwa zweryfikowana aktywnatylko
podczas otwierania, Aktywacja przypisanego wejécia FAULT
Akt){(wac'ba wei'écia listwy BAR z odwréceniem AKTYWNA
bA- TYLKO PODCZAS ZAMYKANIA lub, jesli zostato skonfiguro-
& wane jako listwa k(aw%(dzmwa zweryfikowana aktywnatylko
podczas otwierania, Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Sbc Aktywacja wejécia wylgcznika kraricowego zamykania dla silnika SWC
Sbo Aktywacja wejscia wylgcznika kraricowego otwierania dla silnika SWC
Karta oczekuje na wykonanie catego cyklu otwierania-
L —0 oEE zamykania, Jbez zafrzymania p,c?s’re niego, w celu
[AUEQSEE }.[ . ] obliczenia wartosci sity niezbednej do wykonania ruchu.
_’ UWAGA! Rozpoznawanie przeszkdd jest niéaktywne
T — L5 Aktywacja mechanicznego odblokowania silnika.
b Kolejny manewr zostanie wykonany z niska predkoscia.
ErD Test fotokomaorek nie powiddt sie Sprawdzi¢ czyfotokomdrkisapodigczonei/lubustawienialogiczne
Erde Test listwy nie powiodt sie Sprawdzi¢ czy listwa jest podtagczonai/lub ustawienialogiczne
Er03 Test fotokomoérek cyklu otwierania nie powiédt sig ggigm‘gﬂg&zusf?at\?vli(grwao%%is&ﬁgd'qczone i/lub ustawienia
ErY  |Testfotokomorek cyklu zamykania nie powiddt sie D Y otoKOmOTKi 53 podfaczone i/lub ustawienia
ErOS Test listwy dla silnika slave nie powiodt sie (potaczenie dla |Sprawdzi¢ czy listwy sg podtaczone i/lub ustawienia
Wersja oprogramowania centralki " skrzydet Ustawionych przeciwlegle, rozsuwanych) parametréw/ustawienia logiczne
i f 4 <i Sprawdzi¢ czy listwy sg podtaczone i/lub ustawienia
[SERETT- ok P uErS e ] ErDB Test listwy 8k2 nie powiddt sig pgrametréw/ugtawien)lla Igchzneq
+/- R . o . i¢ i i ieni -
Er07  |Testlistwy otwierania nie powiodt sie A dZiC 2 st ed Bodfaczone /lub ustawienia para
llos¢ wszysthich cyKli (x 100) ; P o dt i Sprawdzi¢ czy listwy s3 podfaczone i/lub ustawienia para-
N E-D8 Test listwy zamykania nie powiédt sie mpetréw/usta‘}'vienia3{0;1'&”& Q p
YA I - SPDrawdzic' potaczenia z silnikiem .
Er iH Btad testu osprzetu karty - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac sie z
o3 s!erownikéwdrad\owych serwisem technicznym)
h do pamieci —— -
Er3H" gg\gsrgkcgg;,e lgﬁrﬁ?gglégﬁc %érg%‘l’ggﬁ(‘g ykryC|a Sprawdzi¢ ewentualne przeszkodyznajdujace sie natrasieruchu
ErHH* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzgdzenie ostygnie
<+ ‘E’ ErSH® Btad komunikacji z urzadzeniami zdalnymi 2%523%{,:2 ?{’J?éégwg z akcesoriami i/lub karty rozszerzen
EF0 EF i K o Sprobowa¢ wylaczy¢ i ponownie wiaczy¢ karte. Jezeli problem si
ErI4 EFTS Btad wewnetrzny kontroli nadzorujace; system. p’c)ywtarza, skor)\ltgktgwac'psie z serwiseng\ te)éhniczr?ym P ¢
Nacisniecie OK potwierdza pobrane ustawienia. Karta bedzie
EF2 Btad spojnosci parametréw centrali (logika i parametry) dZAIa'grﬁzze%%bsrspgw&:isc'tivsvtlgwg]en:lli'a karty
(parametry i logike).
Nacis’niecieDOtK splé)woduje, Ze karta bedzie dziata¢ zdomys$lnym
systemem D-track.
Er13 Btad w parametrach systemu D-track A Trzeba wykona¢ automatyczne ustawianie
(autoset).
ErFl Btad wytgcznika krancowego Sprawdzi¢ pofaczenia wylgcznikdw krancowych
3d Wyiq 9 Cl y1q Y
| Bfad wytacznika krancowego pozostaje aktywny po|Sprawdzi¢ potaczenia wytacznikdw krancowych, potaczenia
a rozpoczeciu cyklu silnika
ErF3 bfad w ustawieniu wejs¢ SAFE Sprawdzi¢ poprawnos¢ ustawien wejs¢ SAFE
*H=0,1,...9ABCDEF

(PRSSEEFE)-» (o] — (058 — 2T |- [0 — 080 — [T 7 |~ [0 — 505 5 (1 © | [ — {520 - [21 7 ][ —
N ]
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| INSTRUKCJA INSTALACYJNA

1) UWAGI OGOLNE

Sitownik ARES VELOCE SMART BT A500, dzieki bardzo obnizonej pozi;cji kota
zebatego, zwartej konstrukcji orazmozliwosci regulowania wysokoscii gtebokosci,
oferuje wiele mozliwosci montazowych. Elektroniczny, regulowany ogranicznik
momentuzabezpiecza przed przygnieceniem.Reczny cyklawaryjnyjest wyjatkowo
prosty: wystarczy uzy¢ dzwigni odblokowujacej.
Zatrzymaniempozakonczeniuruchusterujgelektromechanicznemikroprzefaczniki.
Panel sterowania MERAK SV jest dostarczany przez producenta z ustawieniami
standardowymi. Kazda zmiane nalezy wprowadza¢ za pomoca wbudowanego
programatora z wyswietlaczem lub cyfrowego programatora uniwersalnego.
W petni obstuguje protokoty EELINK i U-LINK.

Jego najwazniejsze cechy to:

- Kontrola 1 silnika pod niskim napieciem

- Wykrywanie przeszkod

- Oddzielne wejscia dla zabezpieczen

- Konfigurowane wejscia sterowania

- Wbudowany odbiornik radiowy typu rolling-code z klonowaniem nadajnikéw.
Karta jest wyposazona w wyjmowana listwe zaciskowa, co utatwia serwisowanie
oraz wymiane. Jest dostarczana z kompletem okablowanych mostkéw, co utatwia
prace instalatora. Mostki sa przygotowane pod zaciski: 70-71, 70-72, 70-74. Jezeli
wyzejwymienione zaciskisa wykorzystywane, nalezy $ciggna¢ odpowiednie mostki.

,,MontaimusiwykonKlwa(':w kwalifikowanypersonel(profesjonalny
monter,zgodnieznorma EN 12635) zzachowaniem zasad dobrej praktyKi
i obowigzujgcego kodeksu".

A OSTRZEZENIA - Zgodnie z postanowienjami normy EN
12453 nalez zabezple.czgc nlebezl{neczne brzegi stosujac listwy
bezpieczenstwa i wejscia SAFE1 i SAFE2. .

Dowykrywania rzeszkodzastosowacpowmrzchnwakt wng: ASO
SENTIR EDGE 115SK / BIRCHER EP45x99A1 (NIEW WYPOSAZENIU)

WERYFIKACJA

Przed wykonaniem kazdego cyklu otwieraniaizamykania panel MERAK SV wyko-
nuje kontrole (weryfikacje) przekaznikéw ruchu orazzabezpieczen (fotokomorek).
W przypadku btedéw w dziataniu nalezy sprawdzi¢, czy podtaczone urzadzenia
pracujg prawidtowo oraz sprawdzi¢ okablowanie.

3) DANE TECHNICZNE
SILNIK
500
Zasilanie 110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)
Moc pobierana 400W
Modut kofa zebatego 4mm (25 zebdw)
Predkos¢ (bez obcigzenia) |25 m/min
Predkos¢ (zmomentem4Nm, .
co odpowiada sile 80N) 22 m/min
Max ciezar skrzydta 500 kg
Max moment obrotowy: 20NmM

Reakcja na uderzenie Elektroniczny ogranicznik momentu obrotowego

Smarowanie Smar staly
Sterowanie reczne Mechaniczne odblokowanie dZzwignia
Rodzaj pracy intensywne

2 baterie 12V 1, 2Ah
od --20°C do + 55°C

Baterie rezerwowe (opcja)

Warunki otoczenia

Stopien ochrony P24

Hatas <70dBA

Ciezar operacyjny: 7kg (=70N)

Wymiary Zobacz Fig. |
CONTROL UNIT

:Oziglcaixacja sieci/niskiego na-|5 oMohm 500V ==

Temperatura pracy -20 / +55°C

Zabezpieczenie termiczne
Sztywnos¢ dielektryczna

Zasilanie obwodéw dodat-
owych

Oprogramowanie
sie¢/bt 3750V~ na 1 minute

24V ~ (0,5 A pobér max
24V~gaF5e P )

AUX 0 Styk zasilany 24V ~ N.O. (1A max)

AUX 3 Styk N.O. (24V~/1A max)

Bezpieczniki Fig. G

\F/(\gkljllijr?go—\ggg)el radioodbiornik czestotliwos¢ 433.92MHz

Ustawianie parametréw i|Wyswietlacz LCD / cyfrowy programator
opgji uniwersalny

Il. kombinacji 4 miliardy

Max liczba polecen radiowy- | 63

ch w pamieci

(* inne wartosci napiecia dostepne na zyczenie)
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CYKL UZYTKOWANIA
TEMPERATURA PRACY

3) ULOZENIE PRZEWODOW Fig. A
Przygotowacinstalacje elektryczng w oparciu o przepisy obowiazujace dlainstalacji
elektrycznych CEl 64-8, [IEC364, porozumienie HD384 oraz inne normy krajowe.

4) PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA Fig.B
Przygotowac¢ wykop pod cementowg ptyte, gdzie zostang umieszczone kotki
rozporowe, rozstawione wg wymiaréw podanych na rysunku (FIG. B).

5) ZDEJMOWANIE OSLONY Fig.C
5.1) MONTAZ SILNIKA Fig.C1

6) MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH Fig.D- D1
Zalecane typy zebatek (Rys. I)

7) CENTROWANIE ZEBATKI WZGLEDEM KOLA ZEBATEGO Fig.J - K1 -L
ZAGROZENIE - czynnos¢ spawania moze zosta¢ wykonane tylko przez
kompetentna osobe, wyposazong we wszelkie urzadzenia ochrony

osobistej (Flg. K).

8) MOCOWANIE WSPORNIKOW KRANCOWYCH FIG. E

9) OGRANICZNIKI Fig.O

AZAGROZENIE - Brame nalezy wyposazy¢ w ograniczniki mechaniczne
zar6wno po stronie otwierania jak i zamykania, aby uniemozliwi¢

wysuniecie sie bramy z gérnej prowadnicy Ograniczniki nalezy doktadnie

przymocowac do ziemi, kilka centymetréow ponad punktem ogranicznika

elektrycznego.

10) ODBLOKOWANIE RECZNE (Zobacz INSTRUKCJA OBSLUGI -FIG.3-).
Uwaga Nie popychaé NA SILE skrzydta bramy, ale PODTRZYMYWAC je
podczas trwania calego manewru.

30 cykli/h
50 °C

25 cykli/h
55°C

ciagtego
40 °C

11) PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWEJ Fig. G-P

Po przetozeniu odpowiednich kabli elektrycznych w kanatach i zamocowaniu
poszczegdlnych elementéw automatu w przeznaczonych do tego punktach,
przechodzisie doich podtaczeniazgodnie ze wskazéwkamiischematamiprzedsta-
wionymiw relatywnzch instrukcjach obstugi.Kabel sieciowy nalezy zamocowacw
odpowiednim zacisku kablowym (RYS. P-ad. P1) przewdd ochronny (uziemienie)
zizolacyjna ostonka koloru z6tto-zielonego nalezy podtaczy¢ do odpowiedniego
mocowania (RYS. P-ad. P2).

OSTRZEZENIE - Podczas prowadzenia okablowania orazpodczas czynnosciinsta-
lacyjnych nalezy stosowac sie do wymogdéw obowia+zujgcych normorazdo zasad
wiedzy technicznej. Przewodyzasilane napieciamioroznejwartoscipowinny by¢
fizycznie od siebie oddzielone lub odpowiednio izolowane dodatkowsa izolacja
o grubosci co najmniej 1 mm.

Przewody nalezy dodatkowo umocowaé w poblizu zaciskdw, na przyktad za
pomocg chomatek. Wszystkie kable potgczeniowe powinny by¢ umieszczone w
odpowiedniej odlegtosci od radiatora.

11.1)STEROWANIE LOKALNE RYS. G

NACISNIECIE PRZYCISKU + KIEDY WYSWIETLACZ JEST ZGASZONY
POWODUJE WYDANIE POLECENIA OTWARCIA (OPEN), A PRZYCISKU -
ZAMKNIECIA (CLOSE). KOLEJNE NACISNIECIE PRZYCISKOW PODCZAS
RUCHU AUTOMATU ZATRZYMUJE GO (STOP).

12) URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE
Uwaga: stosowa¢ wylacznie takie urzadzenia zabezpieczajace, ktére
odbieraja sygnat bez przeszkéd.

12.1) URZADZENIA ZWERYFIKOWANE FIG. S
;I&-SZ)HI:ODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK NIESKONTROLOWANYCH

12.3) PODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK SKONTROLOWANYCH RYS. H2
13) DOSTEP DO MENU UPROSZCZONEGO: RYS. 1

13.1) DOSTEP DO MENU: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETROW (PR~ A7) (TABELA “A” PARAMETRY)

13.3) MENU LOGIKI (Lol ic) (TABELA “B” LOGIKI)

13.4) MENU RADIO (- Rd ia) (TABELA “C” RADIO)
- WAZNA UWAGA: OZNACZYC PIERWSZY WPROWADZONY DO PAMIECI
NADAJNIK SPECJALNYM SYMBOLEM (MASTER).

W przypadku programowania recznego pierwszy nadajnik przydziela
KLUCZOWY KOD ODBIORNIKA, ktéry jest potrzebny do nastepnego klonowania
radionadajnikoéw.

\beudowa ny odbiornik Clonix posiada ponadto kilka waznych, zaawansowanych
unkgji:

. Klonowanie nadaH'nika master (rolling-code lub kodu statego).

+  Klonowanie w celu wymiany nadajnikéw wprowadzonych do odbiornika.

« Zarzadzanie baza danych nadajnikéw.

+ Zarzadzanie wszystkimi odbiornikami.

Aby poznac sposéb wykorzystywania funkcjizaawansowanych, nalezy zapoznaé

si$ zinstrukcja obstugi uniwersalnego programatora cyfrowego oraz z ogélnymi
informacjami na temat programowania odbiornikéw.

13.5) MENU DOMYSLNE (dEFALLE)
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

FAZA

Zasilanie jednofazowe

NEUTRALNY
TRANSF. PIERW. Podtaczenie transformatora pierwotnego
Zasilanie karty:
SECTRASF 24V~ Transformator wtérny
MOT +
Podtaczenie silnika .
MOT -

Wyjscie konfigurowane AUX 0 - DomysInie SYGNALIZATOR SWIETLNY.
AUX 0 - STYK ZASILANY 24V (N.0) | 2 KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO / Przycisk

"7 | OSWIETLENIA STREFOWEGO / OSWIETLENIE SCHODOW / ALARM OTWARCIA BRAMY / SYGNALIZATOR SWIETLNY /
(1AMAX) ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM / SERWIS / SYGNALIZATOR
SWIETLNY | SERWIS. Patrz tabela “Konfiguracja wyjs¢ AUX".
Wyjscie konfigurowane AUX 3 - DomysInie wyjscie 2. KANALU RADIOWEGO
AUX 3 - STYK BEZNAPIECIOWY 2. KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO / Przycisk

OSWIETLENIA STREFOWEGO / OSWIETLENIE SCHODOW / ALARM OTWARCIA BRAMY / SYGNALIZATOR SWIETLNY /

(N.O) (Max 24V 1A) ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM / SERWIS / SYGNALIZATOR
SWIETLNY | SERWIS. Patrz tabela “Konfiguracja wyjs¢ AUX".
:-E % +REF SWE Wspdlny modut wytacznikéw kraricowych
E}. F‘: Nie Wytacznik krancowy zamykania SWC (N.C.)
5 = SWO Wytgcznik krarncowy otwierania SWC (N.C.)
50 24V~ ()

Wyjscie zasilania akcesoriéw.

51 24~ (+)
50 24 Vsafe Wyjscie zasilania zabezpieczen zweryfikowanych (fotokomérka nadawcza lub nadajnik czutej listwy).
Wyjscie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
% 60 Modut wspéiny Modut wspélny wejé¢ IC 1 orazIC 2
o "Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 1 (N.O.) - Domyslnie START E.
@ g 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
'% 2 Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania",
; Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 2 (N.O.) - Domyslnie PED.
N 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
a Nalezx oprzec sie na danxch z tabeli "Konfiguracja wejs$¢ sterowania”.
70 Modut wspdlny Modut wspdlny wejs¢ STOP, SAFE 1 SAFE 2
7 STOP To polecenie przerywa cykl. (N.C.)
Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscig konfiguracji 1 (N.C.) - Domysinie PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ bezpieczenstwa".

73 FAULT 1 Wejscie weryfikacji zabezpieczen poditgczonych do SAFE 1.

Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscig konfiguracji 2 (N.C) - Domyslnie BAR.

PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

“ SAFE2 TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST/ BAR 8K2 CL

75 FAULT 2 Wejscie weryfikacji zabezpieczen poditgczonych do SAFE 2.
o Wejscie anteny.
S Y ANTENA Nalezy stosowac antene dosstrojona do 433MHz. Do potgczenia Antena-Odbiornik nalezy uzywac kabla
t wspotosiowego RG58. Obecnosc elementéw metalowych w kontakcie z anteng moze zaktécac odbior fal
< # SHIELD radiowych. Jezeli nadajnik ma staby zasieg, przestawi¢ antene w bardziej odpowiednie miejsce.

Konfiguracja wyjsé¢ AUX

Logika Aux= 0 - Wyjscie 2-GO KANALU RADIOWEGO.
Podczas aktywacji 2-go kanatu radioweqgo styk pozostaje zamkniety przez 1 s.
Logika Aux= 1 - Wyjscie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.
Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.
Logika Aux= 2 - Wyjscie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.
Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.
Logika Aux= 3 - Wyjscie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.
Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.
Logika Aux= 4 - Wyjscie OSWIETLENIA SCHODOW.
Styk pozostaje zamkniety przez 1 sekunde na poczatku cyklu.
Logika Aux= 5 - Wyjscie ALARMU OTWARCIA BRAMY.
Styk pozostaje zamkniety, jezeli skrzydto pozostaje otwarte przez czas dwa razy dtuzszy niz ustawiony czas automatycznego zamykania TCA.
Logika Aux= 6 - Wyjscie SYGNALIZATORA SWIETLNEGO.
Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydet.
Logika Aux= 7 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z WYZWALANYM RYGLEM.
Styk pozostaje zamkniety przez 2 sekundy podczas kazdego otwarcia.
Logika Aux= 8 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z MAGNESEM.
Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.
Logica Aux= 9 - Wyjscie SERWIS.
Kiedy zostaje osiggnieta wartos¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.
Logika Aux= 10 - Wyjécie SYGNALIZATOR SWIETLNY | SERWIS.
Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydet. Kiedy zostaje osiagnieta wartos¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, po zakorczeniu cyklu, kiedy skrzydto jest zamkniete, styk 4-krotnie

zamyka sie na 10 s i otwiera sie na 5 s, co sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.

Uwaga: Jezeli zadne wyjscie nie jest skonfigurowane jako Wyjscie 2. kanatu radiowego, 2. kanat radiowy steruje otwarciem przejscia dla pieszych.

Konfiguracja wej$¢ sterowania
Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MauElnk. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.
Logika IC= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MauEMnk. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.
Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open.

To polecenie powoduje otwarcie bramy. Jezeli wejécie jest zamkniete, skrzydta pozostajg otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie Czasu
_Aummalﬂzn.ag.o_ZaJmLka.n.LalCA_ugmﬁ_taiunkm zostata aktywowana)

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.

To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.

To polecenie powoduje cze$ciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouElMnk

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer.

Dziatanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejécie jest zamkniete i nacisniety zostanie przycisk

Start E Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione réwniez w przypadku braku zasilania sieciowego.
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Logika SAFE= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomorka niezweryﬁkowanﬁch (*) (Fig. T, ad. 1)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny.
nia, jak i zamykania. Przeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po o

Cf)rzypanu przecigcia linii foto, fotokomorki sg aktywne zaréwno podczas otwiera-
stonieciu fotokomorki. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

podczas zamykania’odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki.

Logika SAFE= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomorka zweryfikowana. (Fig. T, ad. 2).
Aktywuje weriﬁkacje fotokomérek na poczatku cyklu. W Frzypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sg aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto
a

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk wery

Logika SAFE= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomaérka aktywna tylkog)odczas otwierania niezweryfikowanych (*) (Fig. T ad. 1)
ny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomaérki podczas zamykania.
awi¢ mostek zatozony.

kac
Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zos

Aktywuje weryfikacje fotokomérek na poczatku cyklu. W przypa
przeciedia linii foto.

Logika SAFE= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, zwelalﬁkowana fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania (Fig. T, ad. 2).
ku przeciecia linii foto, wytgcza dziatanie fotokomérki podczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas

Logika SAFE= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania niezweryfikowanych (*) (Fig. T, ad. 1)
Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie s3 wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wyfacza dziatanie fotokomérki podczas otwierania.
Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

ywuje weryfikacje fotokomdrek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wy

Lo?ika SAFE= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomérka akt{vwna tylko podczas zamykania (Fig. T, ad. 2).
Ak gcza dziatanie fotokomorki podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu.

Logica SAFE= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa niezweryfikowanych (*) (Fig. T, ad. 3)
Umozliwia podigczenie urzadzen, ktdre nie sg wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logica SAFE= 7 - Wejécie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana (Fig. T, ad. 4).
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 (Fig.T, ad. 5). Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
s

manie automatyki (STOP) (F

powoduje zatrzymanie. W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zafozony.

Logika SAFE=9 Wejscie skonﬁgurowag)ejako Bar op, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-

ig. T, ad.
Umozliwia podfaczenie urzqd%er’\, ktdre nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania

Wﬁ’ ona zatrzymanie automat¥ i (STOP)
Akt

Fig.T,ad. 4
ywuje weryfikacje czutych i

Logika SAFE=10 Wejscie skonfi yrowanegako Bar op test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania

istewek na poczqtkd C)/klu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

automatyki (STOP) (Fig. T, ad.

Logika SAFE=11 Wejscie skonﬁ%urowane jako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Zadziatanie podczas ofwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

trzymanie automatyki (STOP .T,ad. 3).

powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=12 Wejscie skonﬁ(g'urowane %ako Bar cl, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona za-
i

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktore nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania

zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP) (Fig. T, ad. 4)

Logika SAFE=13 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas

Aktywuje weryfikacje czutych listewek na'poczatku cyklu. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

aufomatyki (STOP) (Fig. T, ad.

Logika SAFE=1 4Wegs'cie skonﬁsz%urowanejako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

(*) Jezeli sg instalowane urzadzenia typu,D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zalecic¢ ich obowigzkowe serwisowanie

co najmniej raz na pot roku.

Przywraca DOMYSLNE ustawienia centralki. Po zresetowaniu konieczne jest
wykonanie ponownego ustawienia automatycznego.

13.6) MENU JEZYKA (LAnLUE)
Umozliwia ustawienie jezyka programatora z wyswietlaczem.

13.7) MENU USTAWIANIA AUTOMATYCZNEGO (AiitoSEE)

« Aby uzyskac lepsze wyniki, zaleca sie wykonanie automatycznego ustawiania
(autoset) z wytaczonymi silnikami (nie rozgrzanymi zbyt duzg iloscia wykonanych
jeden po drugim cykli).

« Przejs¢ do odpowiedniego menu i wtaczy¢ ustawianie automatyczne.

« Po wecisnieciu przycisku OK wyswietlany jest komunikat ... ... ..., centralka
steruje cyklem otwierania, po ktorym nastepuje cgkl zamykania, podczas ktérego
automatycznie ustawiana jest minimalna sifa niezbedna do poruszenia skrzydta.
Liczbacykliniezbednych do przeprowadzenia procedury ustawieniaautomatycznego
wynosiod 1do 3.

Podczas tej fazy nie przecinac linii foto oraz nie uzywac przyciskéw START, STOP i
wyswietlacza.
Jednoczesne nacisniecie przyciskow + i - podczas tej fazy ruchu blokuje automat i
powoduje wyjscie z trybu automatycznego ustawiania (autoset) oraz wyswietlenie
komunikatu KO.
Pozakonczeniutejoperacji centralka sterowniczaautomatycznie ustawiaoptymalne
wartoscissity.Nalezy je sprawdzi¢iewentualniezmieni¢ takjak opisano przy instrukgji
rogramowania.
UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartos¢ sity uderzeniazmierzonaw miejscach prze-
widzianychwnormie EN12445 jest mniejszanizpodanownormieEN 12453.
Siilc(g uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztatcajacych sie
ek.

Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania
przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch
automatu i pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru ro-
boczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne
przedmioty.

13.8) KOLEJNOSC CZYNNOSCI KONTROLNYCH MONTAZU

1. Wykona¢ cykl AUTOMATYCZNEGO USTAWIANIA (AUTOSET) (¥)

. Sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**), przejs¢
do punktu 10, w przeciwnym razie

. Dostosowa¢ ewentualnie parametry predkosci i czutosci (sity): zob. tabela
parametrow.

. Ponownie sprawdzic sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
przejs¢ do punktu 10, w przeciwnym razie

5. Zatozy¢ listwe amortyzujaca

6. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
przejs¢ do punktu 10, w przeciwnym razie

7. Zatozycurzadzeniazabezpieczajace reagujace na nacisk lub elektroczute (np. listwa

8

9

1

A wN

krawedziowa).
. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
przejs¢ do punktu 10, w przeciwnym razie
. Wigcza¢ naped tylko w trybie recznym z przytrzymaniem przycisku.
0. Upewnic sie, iz wszystkie urzadzenia wykrywajace obiekty w obszarze cyklu
dziataja prawidfowo
(*) Przed wykonaniem automatycznego ustawiania nalezy sie upewni¢, iz wszystkie
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czynnosci montazowe i zabezpieczenia zostaty wykonane prawidtowo, w sposéb
opisany w ostrzezeniach dot. instalacji w instrukcji napedu.

(**) W zaleznosci od wyniku analizy ryzyka moze sie okazac konieczne zastosowanie
czutych zabezpieczen.

13.9) MENU STATYSTYKI (SERE)

Umozliwia wyswietlenie wersji karty, catkowitej liczby cykli (wyrazanej w
setkach), liczby wpisanych do pamieci pilotéw radiowych oraz ostatnich 30
btedow (pierwsze 2 cyfry pokazujg pozycje, ostatnie 2 kod btedu). Btad 01 jest
btedem najnowszym.

13.10) MENU HASLO (PRS5Uar d)

Umozliwia ustawienie hasta do programowania karty za pomoca sieci U-link".
Jezeli"POZIOM OCHRONY” jest ustawiony na 1, 2, 3, 4, zadane zostaje wejscie do menu
programowania.Po 10 nieudanych prébach dostepu, przed ponownym ponowieniem préb
nalezy odczekac 3 minuty. W tym czasie, kazda proba dostepu powoduje wyswietlenie
komunikatu,BLOC". DomysIne hasto to 1234.

14) PODLACZENIE DO KARTY ROZSZERZEN | Z UNIWERSALNYM
PROGRAMATOREM CYFROWYM WERSJA > V1.40 (Fig. O) Zapoznac sie z
informacjami podanymi w odpowiedniej instrukcji.

UWAGA!Nieprawidtowe ustawienie moze spowodowacobrazenia osob lubzwierzat,
albo uszkodzenie przedmiotow.

15)MODULY OPCJONALNE U-LINK
Patrz instrukcje obstugi modutéw U-link.

15.1) SKRZYDLA PRZESUWNE ROZSUWANE (Rys. R)

Nalezy zapoznac sie z instrukcja obstugi modutéw U-link.

UWAGA: Na karcie Slave, wejscie Listwa (Listwa / Test listwy / Listwa 8k2) nalezy
skonfigurowac wyfgcznie na SAFE2.

16) ODWROCENIE KIERUNKU OTWIERANIA (Rys. U)

17) RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH (Rys. S)

OSTROZNIE: resetuje centrale do wartosci ustawionych fabrycznie i kasuje
wszystkie zapisane w pamieci piloty radiowe.

OSTROZNIE! Nieprawidtowe zaprogramowanie moze spowodowac obrazenia
0s6b lub zwierzat, albo szkody rzeczowe.

- Odcia¢ zasilanie karty (Rys. S ad. 1)

- Otworzy¢ wejscie Stop i jednoczesnie nacisnac przyciski - i OK (Rys. S ad. 2)

- Wiaczyc zasilanie karty (Rys. S ad. 3)

- Na ekranie wyswietla sie komunikat RST. W ciggu 3 s potwierdzi¢ naciskajac
przycisk OK (Rys. S ad. 4)

- Poczeka¢ na zakonczenie procedury (Rys. S ad. 5)

- Procedura zakoriczona (Rys. S ad. 6)
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TABELA “A” - MENU PARAMETRY - (PA-A)

Czas automatycznego

niE

EcR 0 120 10 zamkniecia [s] Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.
l:rF‘:L G:I:' 1 180 40 Sctf:fsyoszl'r::g;n[':‘] Czas opuszczenia danej strefy przez pojazdy, ktorych ruch reguluje semafor.
cLr.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas otwierania, wyrazony w procentowej czesci
Odcinek spowalniania catkowitego odcinka ruchu.
% p UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl
oPd (SESLalid | 1(*%%) 50 10 ruchu podczas roboczy
. o .
otwierania (%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest
nieaktywne.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas zamykania, wyrazony w procentowej czesci
Odcinek spowalniania catkowitego odcinka ruchu.
. P UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl
ci.d ISESLalid | 1(**%) 50 10 ruchu podczas roboczy,
o .
zamykania [%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest
nieaktywne.
PRrE (AL 10 99 20 Otwieranie czesciowe | Szerokos¢ otwarcia czesciowego wyrazona procentowo w stosunku do otwarcia catkowitego, po
aPEn inD [%] nacisnieciu przycisku otwarcia przejscia dla pieszych PED.
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas otwierania. Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca
wartos¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktorej
. przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
R Sﬂa;krzydla/skrzydel Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
arrorc 1 929 50 podczas otwierania
[%]

UWAGA: Ma bezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
ustawionej wartosci parametru zachowane sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa
(*). W razie potrzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie chroniace przed przygnieceniem (**).
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykania. Jest to procentowa wartosc¢ sity przekraczajaca
wartos$¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej),

. ktoérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
Sita skrzydfa/skrzydet | Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
cLSForcE 1 929 50 podczas zamykania
[%]

UWAGA: Mabezposredni wplyw nasite uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak ustawionej
wartosci parametru zachowane s obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa (¥). W razie
potrzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie chronigce przed przygnieceniem (**).

Sita z jaka skrzydto/a otwiera/jq sie ruchem spowolnionym.
Jest to procentowa wartos¢ sity przekraczajaca wartosc sity zapisanej podczas ustawiania automatyc-
. znego (i nastepnie aktualizowanej), ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu
Sita skrzydta/ s.krzyc_jel napotkania przeszkody.
oPSLLdFarcE 1 99 50 :’i‘:::s‘;t(‘)"’v:;ﬁ?z Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
nym [%]

UWAGA: Ma bezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
ustawionej wartosci parametru zachowane sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa
*) . s . . . . H N %
Sita z jaka skrzydto/a zamyka/jq sie ruchem spowolnionym.

Jest to procentowa wartos¢ sity przekraczajaca wartosc sity zapisanej podczas ustawiania automatyc-
. znego (i nastepnie aktualizowanej), ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu
Locy s Sita skrzydla/skrzydel napotkania przeszkody.
CLaatua 1 99 50 poc:]czas zamyklanla Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
ForcE ruchem spowolnio-
nym [%]]

UWAGA: Ma bezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
ustawionej wartosci parametru zachowane sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa
*) . s . . . . H . %
Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osigganej podczas otwierania.

P GPEEd 15 99 99 Predkos¢ otwierania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany
(el [%] cykl roboczy. UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkéd jest nieaktywne.
Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osiaganej podczas zamykania.
! SPEEM 15 99 29 Predko$¢ zamykania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany
c [%] cykl roboczy. UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
Predkos¢ pracy silnika/silnikow podczas otwierania i zamykania w czasie spowalniania ruchu,
L wyrazona procentowg wartoscig maksymalnej predkosci roboczej.
Predkosc¢ .
SLols SPEEd 15 30 25 spowalniania [%] UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonaé kompletny, niczym nieprzerwany
p ° cykl roboczy. UWAGA: Jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
Programowanie
liczby cykli, po
SErl 50LA- 0 250 0 wykonaniu ktérych | Umozliwia ustawienie liczby cykli, po wykonaniu ktérych wyjécie AUX skonfigurowane jako Serwis lub

nalezy przeprowadzic¢
serwisowanie

[w setkach]

Sygnalizator Swietlny i serwis sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.

(*) Wpanstwach Unii Europejskiejw kwestiach wartosci granicznych sity nalezy stosowa¢ norme EN 12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowychnorme EN12445.
(**) Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztalcajacych sie listewek.
(***) Jezeli obliczona wartosc jest nizsza niz 30, zostaje ustawiony na 30 cm.
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TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

Czas Logika dziatania nieaktywna
EchR Automatycznego
Zamykania Aktywuje automatyczne zamykanie
FRSE eL§ szybkie Logika dziatania nieaktywna
[N .
zamykanie Zanim rozpocznie sie oczekiwanie na zakoniczenie ustawionego czasu TCA, zamyka sie po 3s po zwolnieniu linii foto.
ruch krokowy
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped
dziataja zgodnie z 4-krokowg logika dziatania. 2 KROKI 3 KROKI 4 KROKI
ZAMKNIETA OTWIERA
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start W TRAKCIE OTWIERA OTWIERA sTOP
SEEP-bY-SEEF Praca krokowa |, Ped dziataja zgodnie z 3-krokowa logika ZAMYKANIA
NouENnk dziatania. Impuls podczas zamykania powoduje
odwrécenie kierunku ruchu. OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
WTRAKCIE | ZAMYKA
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start I, Ped OTWIERANIA STOP +TCA STOP +TCA
dziataja zgodnie z 2-krokowa logika dziatania. PO
Kazdy impuls powoduje odwrécenie kierunku
ruChli’. puls p J ZATRZYMANIU OTWIERA OTWIERA OTWIERA
Migajaca lampka zaczyna swieci¢ réownoczesnie z uruchomieniem silnika/silnikow.
PrE-RLRAFD Alarm wstepny
Migajaca lampka $wieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikéw.
Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
Cy%l jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostajg wcisniete przyciski OPEN UP i CLOSE UP.
Przytrzymaj UWAGA: zabezpieczenia sa nieaktywne.
hold-Ea-rin przycisk Dziatanie awaryjne wymagajace obecnosci cztowieka. Zazwyczaj dziatanie typu impulsowego.
Jezeli karta nie wykona testu zabezpieczen (fotokomérka lub listwa, ErOx) 3 razy pod rzad, aktywowane jest dziatanie
wymagajace obecnosci cztowieka (Przytrzymaj przycisk) przez 1 minute po zwolnieniu przyciskow OPEN UP lub CLOSE
UP.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
A UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wymagajacego obecnosci cztowieka zabezpieczenia sa nieak-
tywne.
Blokuje impulsy Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
bl oPEn podczas
otwierania Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas otwierania.
Blokuje impulsy Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas przerwy czasu TCA.
w Czasie
b kefl Automatycznego
Y 9 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas przerwy czasu TCA.
Zamykania (TCA)
Blokuje impulsy Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas zamykania.
bt cloSE podczas
zamykania Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas zamykania.
Prég zadziatania elektronicznego ogranicznika sity pozostaje na ustawionym poziomie.
Centralka, przy kazdym uruchomieniu, automatycznie kompensuje prég zadziatania alarmu generowanego w
Funkcia Ice (Léd przypadku napotkania przeszkody.
icE unkcja Ice (Lod) Sprawdzi¢, czy warto$¢ sity uderzenia, zmierzonej w punktach przewidzianych normg EN12445 jest nizsza od
wartoséci podanej w normie EN 12453. W razie watpliwosci zastosowac¢ dodatkowe zabezpieczenia.
Ta funkcja jest przydatna w przypadku instalacji pracujacych w niskich temperaturach.
UWAGA: po aktywowaniu tej funkcji nalezy wykonaé cykl ustawiania automatycznego.
oPEn in obhEr ‘Odwroceme Dziatanie standardowe (zob. Rys. U, ad. 1).
kierunku ruchu
dirEck. otwierania Kierunek otwierania zostaje odwrdcony w stosunku do dziatania standardowego (zob. Rys. U, ad. 2).
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. 0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomaérka.
Konfiguracja
wejscia 1 Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomérka zweryfikowana.
bezpieczenstwa
SAFE 1. 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomoérka aktywna tylko podczas otwierania.
72
3 Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
4 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomoérka aktywna tylko podczas zamykania.
5 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
6 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.
7 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.
8 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2.
Konfiguracja
wejécia 9 Wejscie skonﬁgurpwanejakq Barop, czyli I~istwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania.
bezpieczenstwa Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
SAFE 2. 10 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna
74 tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
1 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas
otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
12 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas zamykania.
Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
13 Wejscie skonfigurowane jako Bar CLTEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana zodwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
14 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwroceniem aktywna tylko podczas
zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
Konfiguracja 0 Wejscie skonfigurowane jako Start E.
wejscia o .
bezpieczenstwa 1 Wejscie skonfigurowane jako Start I.
przya?ku 2 Wejscie skonfigurowane jako Open.
sterowania IC 1.
61 3 Wejscie skonfigurowane jako Close.
Konfiguracja 4 Wejscie skonfigurowane jako Ped.
wejscia
bezpieczefistwa 5 Wejscie skonfigurowane jako Timer.
przycisku
sterow:;ia Ic2. 6 Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejécia dla Pieszych.
0 Wyjscie skonfigurowane jako 2-gi kanat radiowy.
Konfiguracja 1 Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
wyjscia AUX 0. 2 Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Swiatta Wewnetrznego.
20-21
3 Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Oswietlenia Strefowego.
4 Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schoddw.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
6 Wyjscie skonfigurowane jak Sygnalizator $wietlny.
Konfiguracja 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
wyjscia AUX 3. o -
26-27 8 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.
9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis
10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator swietlny i serwis
0 Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
Nie sg przyjmowane klony z kodem statym.
Kod staly

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane sa klony z kodem statym.
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ProtEckt lon
LEUEL

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B - Aktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

Ten tryb mozna wigczy¢ z panelu sterowania i nie wymaga dostepu:

- Wcisna¢ kolejno przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktéry zostat juz wpro-
wadzony do pamieci w trybie zwyktym za pomoca menu sterowania radiowego.

-W ciggu 10 s wcisna¢ przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktéry ma zosta¢ wczytany.
Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczyta¢ nastepne piloty
radiowe, powtarzajac punkt poprzedni.

C - Aktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamigci odbiornika klonéw wygenerowanych za pomoca automatycznego programa-
tora oraz cykli zaprogramowanych powtérek (replay).

D - Aktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamigci odbiornika zaprogramowanych powtérek (replay).

E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
Dziatanie funkgji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.

Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Dziatanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.
Dziatanie funkgji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.
C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.
E - Dezaktywuje mozliwo$¢ modyfikacji parametréw karty za pomoca sieci U-link.
Piloty radiowe sg zapisywane wytacznie z uzyciem specjalnego menu Radio.
WAZNE: Tak wysoki poziom bezpieczerstwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozadanym klonom, jak i
blokuje ewentualne zaktécenia radiowe.

SEr AL TodE

Tryb szeregowy
(Okresla jak jest
skonfigurowana
karta w potaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

SLAVE skrzydta rozsuwane w sieci lokalnej: karta jest karta slave w sieci ze skrzydtami rozsuwanymi, bez
modutu inteligentnego. (fig. R)

MASTER skrzydta rozsuwane w sieci lokalnej: karta jest karta master w sieci ze skrzydtami rozsuwanymi, bez
modutu inteligentnego. (fig. R)

AddrESS

Adres

Okresla adres od 0 do 119 karty w pofaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)

EHP I

Konfiguracja
wejscia EXPI2 na
karcie rozszerzen

wejsc/wyjsc

1-2

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.

N

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.

| w

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomorka.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomérka aktywna tylko podczas otwierania.

O [0 |([N | | wn

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania.

o

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czutfa listwa.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomorka zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomoérka zweryfikowana aktywna tylko podczas
otwierania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjsc¢ jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfika-
cyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomodrka zweryfikowana aktywna tylko podczas
zamykania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjs¢ jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfika-
cyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen
wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowanazodwréceniem
aktywna tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czylilistwa krawedziowa zweryfikowanazodwréceniem
aktywna tylko podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

40 - ARES VELOCE SMART BT A500

D814091 0AA01_06



D814091 0AA01_06

INSTRUKCJA INSTALACYJNA

0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
Konfiguracja 5 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
wejscia EXPI2 na . . N - X
EHP 12 Karcie rozszerzen 0 6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).
wejs¢/wyjs¢ 7 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomérka.
1-3
8 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania.
9 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomorka aktywna tylko podczas zamykania.
10 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.
1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
12 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
0 Wyjscie skonfigurowane jak 2-gi kanat radiowy.
Konfiguracja 1 Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
wyjscia EXPO2 na
EHPa | karcie rozszerzen 11 2 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Swiatta Wewnetrznego.
wejsé/wyjsc , )
4-5 3 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Oswietlenia Strefowego.
4 Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schoddw.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
6 Wyjscie skonfigurowane jak Sygnalizator Swietlny.
Konfiguracja 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
wyjscia EXPO2 na
EHPa? karcie Rozszerzen 1 8 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.
wejsé/wyjsc . - K
6-7 9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.
10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator swietlny i serwis.
1 Wyjscie skonfigurowane jak Sterowanie semaforem z kartg TLB.
ErAFF e L IGhE Poczatkowe o 0 Miganie poczatkowe wytgczone.
PrEFLASh ink miganie semafora 1 Na poczatku cyklu czerwone $wiatta migaja przez 3sekundy.
ErAFF ic L {DhE | Czerwone swiatlo 0 Jezeli brama jest zamknieta, czerwone $wiatta nie $wieca.
rEd LANP semafora $wieci 0
ALLAYS on $wiattem statym 1 Jezeli brama jest zamknieta, Swiecg czerwone $wiatta.
TABELA “C”- MENU RADIO (- Ad /o)
Logika Opis
Dodaj Przycisk Start
Add SEArE przyporzadkowuje wybrany przycisk do polecenia Start
Dodaj Przycisk 2ch
Rdd 2ch Przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 2. kanatem radiowym. Jezeli zadne wyjscie nie jest skonfigurowane jako Wyjscie 2. kanatu radiowego, 2.
kanat radiowy steruje otwarciem przejécia dla pieszych.
Usun Liste
EFASE B4 UWAGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.
d rH Odczyt kodu odbiornika
coa Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.
ON = Ustawia w stan gotowosci programowanie kart na odlegtos¢ przy pomocy nadajnika W LINK, ktéry zostat wczesniej wprowadzony do pamieci.
i Urzadzenie pozostaje w stanie gotowosci przez 3 minuty od ostatniego wcisniecia sterownika radiowego W LINK..
OFF= Programowanie W LINK wytaczone.
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SkrE AKTVBaumMA Bxofa Hapy»Horo cTapta START E
Skr { AKTMBaLVA BXxofa BHyTpeHHero ctapta START |
oPEn AkTvBauma Bxofia OPEN
ctS AkTtyBauma Bxoga CLOSE
PEd AKTUBaUVA newexoaHoro Bxoaa PED
£ iNE AkTviBauva Bxofa TIMER
SkoP AkTrBauma Bxoga STOP
Phokt AkTyBauma Bxofia potoanemerta PHOT
PhoP AKTVBauUus Bxofa ¢poTosnemeHTa npm oTkpbiTun PHOT OP
Phel AkTrBauma Bxofia poTosnemeHTa npv 3akpbitu PHOT CL
bAr AKkTuBaumA Bxofa Kpomku BAR
bR 2 AKTMBauUMA BXofa KpomKu BAR Ha asuratene slave
(coefMHeHVe NPOTUBOMNOCTABAEHHbIX CTBOPOK)
AKTMBaLMA BXOAa YyBCTBUTENbHOW Kpomku BAR ¢ uHBepcueit
bR, AKTUBHOTO/bKOMPUOTKPbITUN M, ecnnoHackoHuryprpoBaHa
a KaK NpoBepeHHas YyBCTBITENbHAA KPOMKa, aKTBHasA TONBKO Mpu
OTKPbITUV, C Helt cBA3aHa AkTvBaLna Bxopa OLLIMBKI.
AkTVBaUVA BXOfa H%BCTBVIT&}'IbHOI?I Kpomku BAR c mHBepcueit
LA AKTVBHOTOSIbKOMPI3AKPbIT M ecioHackoH$uryprposaHa
ac KaK NpoBepeHHas YyBCTBITENbHAA KDOMKa, aKTMBHAA TONbKO Npu
3aKpbITUK, C Hewt cBsi3aHa AkTuBaus Bxoaa OLLIVBKI.
Sbc AKTVIBaLVA BXOfa KOHLIEBOTO BblK/oYaTeNs 3akpbitua gauratena SWC
Sbo AKTVBaLVA BXO/1a KOHLIEBOTO BbIK/IOYaTeNa OTKPbITUs BuraTena SWO
[naTa OXVAAET OCYLLECTBEHMA MOTHOTO MaHeBpa «OTKPbITIA-
oEE 3aKPbITUS, HE NPEPBAHHOTO MPOMEXYTO4HBIMIA OCTAHOBKAMM,
YTOObI MO YT KPYTALLMI MOMEHT, HEOGXOAVIMbIVA 1A [IBVPKEHUA.
BHVIMAHWE! O6Hapy»keHne NpenaTcTBUN He BKIKOYEHO
L5 AKTVBaLMA MeXaHNYECKOM pa36I0KMPOBKN ABUraTens.
Cnepylolnin MaHeBp OCYLIECTBIACTCA Ha HU3KOW CKOPOCTH.
Er0 1 Ownbka TeCTUpoBaHUA $OTOIEMEHTOB [MpoBepyTb coeviHeHMe GOTONEMEHTOB U/VM YCTAHOBKY JIOTVIKM
Erd2 OwwmnbKa TeCTUPOBaHNA KPOMKM MpoBepuUTb coeAUHEHNE KPOMOK /N YCTAHOBKY JIOTUKN
npoBepuUTL coeaHeHVe GOTOINEMEHTOB /N YCTaHOBKY
ErO3 OwwnbKa TecTUPOoBaHNA GOTOSNEMEHTOB NP OTKPLITUN NAPaMETDOB/NIOTVKA
NpoBepUTL coefjiHeHne GOTOINIEMEHTOB /UM YCTaHOBKY
ErO4 OwwnbKa TeCTUPOBaHNA GOTOSNEMEHTOB NMPY 3aKPbITUMN NApaMeTPOB/NIOrVKA
ErOS OLwmbKa TeCTMPOBaHIA KPOMKY Ha MofYMHEHHOM ABUraTene |poBepuUTb COeANHEHUE KPOMOK /W YCTaHOBKY
«slave» (coefiHeH1e NPOTMBONOCTABNIEHHBIX CTBOPOK) napameTpoB/norukm
MpoBepuTb coerHeHe KPOMOK U/VNIN YCTaHOBKY
Erdb OwwmbKa TeCTUpOBaHUsA KPOMKM 8k2 NAPAMETDOB/NOrMKH
Er07 OwmnbKa TECTUPOBAHNSA KPOMKMN [MpoBepyTbCoeAVHEHNE KPOMOKI/WINYCTaHOBKY NapaMeTPOB/ MO VKN
Er88 OwwmnbKa 3aKpbITUA KPOMKM [poBepuTb coeanHeHIe KPOMOK /UM YCTaHOBKY MapaMeTPOB/NIOrKMn
- [poBepnTb MOAKIIOYEHNA K ABMraTeNio
- CORTOTIR Er iH* OwwnbKa TeCTUPOBaHWA annapaTHbIX CPeACTB NNaTbl - Mpobnembl annapaTHbIx CPeACTB Ha NnaTe (CBAXMUTECH CO
30 P S Cny>601 TeXHUYECKON NoMOLLM)
Er JH* V3meHeHe HanpasneHya n3-3a NpenaTcTeua - Amperostop | MposepuTb, eCTb M NPENATCTBYA Ha MaplipyTe
ErYH* Tennosas 3awuta TMopoxpaTh OXTax/IeHIA aBTOMATUYECKOI YCTaHOBKM
o [MpoBepuTL COeANHEHME CO BCTIOMOTaTENbHBIMY MPUGOPami 1/unm
% ICTBal
ErSH OLLMGKa KOMMYHUKALIY C YaNEHHBIMA YCTPOVICTBMM PacLIMpPyITeNbHBIMM MN1aTaMM C MOC/IE10BaTENbHbIM COEZIMHEHMEM
EF0 EFT i Monpo6oBaTb BbIKIOUYUTH 1 CHOBA BKNIOUNTL n1aTy. Ecnv npobnema
Er 14 Er 15 | BHyTPeHHAR ownbka NpoBepkY yNpaBneHya cucTembl. 0CTaeTCs, CBAXMTECH CO CNYXBOI TEXHUYECKON NOMOLLM.
Mpu HaxaT Ha knasuwy OK BbiGpaHHble HaCTPOIIKM NOATBePXAaloTCA. Mnata
OwwmbKa COrnacoBaHHOCTV MapameTpoB noacrtaHuun (ﬂOFVIKa MPOAOKNT PaboTy C BbIGPAHHBIMI HACTPONKAMM.
Ert2 P Konui i
1 napameTpbi) e06X0A1MO NPOBEPUTH HACTPONIKI NAaTbi
(lorvky 1 napameTpbi).
Mpw HaxaTuy Ha knaeumwy OK nnata Bo3o6HOBNT paboTy ¢ D-track
ErF73 OwwnbKa B napametpax D-track 0 YMOJTYAHMIO. .
A\ Heo6x0A11M0 BbINONHUTb aBTOMATU4ECKYIO HACTPOI
ErFD OwwnbKa KOHLEBOrO BbIKaKYaTeNs fiposeputs NOAKMIOYEHNA KOHLEBbIX BbIKNOYaTenei
OwmnbKa KOHLIEBOTO BbIK/OUaTeNAl BCeraa akTuBHa nocse [[TpoBepuTb coefiHEHNA KOHLIEBbIX OTpPaHuMUTeNel, CoefrHeHnaA
ErF i
Hayana maHeBpa 3NeKTpogBUraTens
B owmbKa HacTpovikn Bxonos SAFE TpoBepuTb NPaBUIbHOCTb HACTPOVKM BXOA0B SAFE
*H=0,1,..9ABCDEF

(PASSGard)- (o] — [0 — [T © |- [0 — @050 — (27 * |~ (o< — {503 — [T * |~ [ox — ({520 — [27 * |~ [ — (B
N )
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

1) OCHOBHbIE MOJIOXEHMA

WcnonHutenbHblii 610k ARESVELOCE SMART BT A500 viMeeT WnpoKuid nanas3oH
BapVaHTOB yCTaHOBKM_bOnarogapa MakCUManbHO HU3KOMY PacrofioKeHUto
3y0yYaToro KoJieca, CBoel KOMNaKTHOCTM 11 BO3MOXHOCTY PeryNIMpOBKY BbICOTbI 11
rily6VHbI PaCNoNOXeHUA. Perynnpyembli SNeKTPOHHbIV OFPaHNYUTENb MOMEHTa
rapaHTVpyeT 3aluUTy OT CMATVA. ABapynHOe pyYHOe ynpaB/ieHNe BbiNoNHAETCA
OueHb NIerko C MOMOLLbIO pblyara pPasbnoKUPOBKY. 3

YnpaBneHne 0CTaHOBOM C MOMOLLbIO KOHLIEBbIX BblKJlloUaTesNiel ocylecTBnseTcs
3/1eKTPOMEXaHNYECKMMUN MUKPOBbIKIOUATENAMM.

Lut ynpasneHna MERAK SV noctaBnaeTca n3rotoButenem co CTaHAapTHbIMM
HacTpokamu. Jliobble M3MeHeHNA BHOCATCA C MOMOLibI0O BCTPOEHHOTO
[McnnenHoro NporpaMmaTopa nam nocpeCcTBOM yHMBEPCaNbHOMO MOPTaTUBHOMO
nporpammartopa.

MonHocTblo nogaepxmsaet npotokonbl EELINK 1 U-LINK.

OCHOBHble TeXHNYECKME XapaKTePUCTUKIN U3[enna:

- PerynmpoBaHue 1 aBrratens HU3Koro HanpsKeHus

- O6Hapy»eHune NPenATCTBUI 3

- PasfieribHble BXOAbI ANA NpefoxpaHuTenen

- KoHdurypmpyemble ynpasnsaioLyie BXoabl

- BCTpOEHHbIN pafnonpuemMHrK ¢ HENPepbIBHO U3MEHALNUMCA KOAOM C
KJIOHVPOBaHMEM TPaHCMUTTEPOB.

MnaTta cHabXeHa KNeMMHOW MaHesNblo BbIgBUXHOMO TUMa Ans 6onee yao6HOro
TEXHNYECKOro 00CnyK1BaHMA UV 3aMmeHbl. [locTaBnAeTCcA CpAAOMYCTaHOBIEHHbIX
nepemblyek B LiesiAaX obieryeHna MoHTaXHbIX paboT. [epeMblUKM ycTaHOBNEHbI Ha
cnefyioume knemmbl: 70-71, 70-72, 70-74. ECnvi 3TN KNEMMbI Y>Ke UCMOb3YIoTCA,
CHMMUTE COOTBETCTBYHOLLMNE NEPEMbIUKN.

A"VCTaHOBKa [OJIKHA BbIMONHATLCA KBaNMPMUMPOBAHHBIM
nepcoHanom (NpodeccmoHanbHbiM YCTaHOBLWNKOM, COrflacHO
TpeboBaHMAM EN 12635), B COOTBETCTBUM C NPUHATbIMU CTaHAApTamm
1 NeACTBYIOLMM 3aKOHOAATeIbCTBOM”

A BHUMAHME - 3akpbiBaniTe onacHblie KpaA B COOTBETCTBUM
c nonoeHnamm pernameHta EN12453, npumeHaa noaBuxKHblie
KPOMKM 1 ncnonb3ys exoabl SAFET n SAFE2.

naonpegeneHnAn enm'c-rsm%crauoswreaxmsuﬂoK OMKX:ASO
NTIREDGE 115SK/BIRCHER EP45x99A1 (HE B KOMIUIEKTALJUW)
NMPOBEPKA

Mepen BbINONHEHMEM KaXK[AOro LMKa OTKPbITVA 1 3akpbitua wmt MERAK SV
BbINOJHAET KOHTPOJIb (MPOBEPKY) pene xofa U NpeAoxXpaHnTeNbHbIX yCTPOWNCTB
(doTO3nEMEHTOB).

B cnyuae HenpaBuibHOTO GyHKLMOHMPOBaHWA NpoBepbTe paboTy noacoeaw-
HEeHHbIX YCTPOMNCTB 1 KabesbHbIX COeAVHEHNIA.

2) TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKIN
OBUTATEJ1b

500

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)
4 MM (25 3y6beB)

MuTtaHne

MoTpebnaeman MOLWHOCTb

Mogynb 3ybuaTtoro Koneca

CKopoCTb (Haxonoctomxoay) | 25 M/MUH
CkopocTb (npumomeHTe 4HMm,
COOTBETCTBYIOLIEM YCUAMIO | 22 M/MUH
80H)

MakcrmanbHbI Bec 500 kg
CTBOPKM

MakcumanbHoe 3HauyeHune 20H-m

KpYTALLEro MOMeHTa
Peakuwua Ha ynap
Tun cmasku

DNEKTPOHHbIN OrpaHNYNTESIb MOMEHTa
CMa3Ka Ha BECb CPOK CITYXObl

PyuHoe ynpasneHve MexaHuyeckoe pa3bnoKupoBaHme pblyarom

Tun akcnnyataumn VIHTEHCUBHbIN

BydepHble 6aTapen
(,c)l,/ononHMTeano) 2 6atapen 128 1,2 Ay
Temnepatypa okpy»atoLLen 50° o
cpeas! oT1-20°C po + 55°C
CTeneHb 3aluThbl P24
YpoBeHb Wwyma <70 gbA
Bec ynpasnsatowero -
YCTpOIﬁTBa 7 Kr (=70 H)
Pa3mepbl Cwm. Fig. |

BJIOK YNMPABJIEHUA
M3onauua cetn/Hnskoe —
HanpsKeHme > 2MOhm 500V ===
Pa6ouas Temnepartypa -20/ +55°C

Tepmuyeckan 3awmTa
[nanekTpuyeckas NpoYHOCTb
MnTaHne AONONHUTENbHbIX

lporpammHoe obecneyeHvie
ceTb/6UT 3750 B~ 33 1 MUHYTY
24 B ~ (makc. nornoweHme 0,5 A)

YCTPONCTB 24 B ~ 6e30MacHOro Hanps»eHus

AUX 0 KoHTaKT, 3anutbiBaembliii 24 B ~ H. P. (1 A makc.)
AUX 3 KoHTakT H.P. (24 B~/1 A makc.)
MNpepoxpaHutenu Cwm. Fig. G

BcTpoeHHbIi

Ea/émonpmeMHMK Rolling- yacToTa 433,92 MI'y
ode

3agaHve napameTpoB 1 KK-gncnneit/yHrnBepcanbHblii NOPTaTUBHbIV
onuun nporpammaTop

Konnuyectso KoMbuHaumin 4 munnnappa

MaKcmmanbHoe KonmyecTso
NPOrpamMmrpyembix

CTPOWNCTB 63

pafvoKoynpasneHus

(*paboTa ¢ ApyrUm HanpsiXxeHMeM BO3MOXHa Mo 3anpocy)

BapuaHTbl ncnonb3yembiX NepefaTynKoB:
Bce nepepatunku ROLLING CODE coBmecTuMBbI €

((€R-Ready))

HEMPEPbIBHbIV LKA akcnnyataumy | 30 umknos/y | 25 umknos/y

Pa6ouas Temneparypa 40 °C 50 °C 55 °C

3) YCTAHOBKA TPYB (Fig. A) .
dneKkTpnyeckoe yCTPOMCTBO MOAroTaBAMBAOT COMNacHO AENCTBYIOWNM
cTaHfgapTam ana snekTpuyecknx yctponcts CEl 64-8, IEC364, fOKYMeHTY O
rapmoHusauum ctaHgapTos HD384'n gpyrvm HaLMoOHasbHbIM CTaHapTaMm.

4) YCTAHOBKA OMKCATOPOB ABUIrATENA (Fig. B)
MoAroToBNTb BbIEMKY 1 3aLleMeHTMPOBATb ee IHO, B KOTOPOM OylyT NOMeLLeHbl
aHKepHble 60NTbl, C CObNoAEHNEM NPUBEAEHHbIX PAcCTOAHNI (CM. puc. B).

5) YOANEHUE 3AIﬂVITHOFO KAPTEPA Fig.C
5.1) MOHTAX ABUTATENA (Fig. C1)

6) MOHTAX Y3J10B TPAHCMUCCUU Fig. D - D1
PekomeHpayemble TUMbI 3ybuaToit penku (puc.l)

7) i EHTJPOKI31KAI- )Z%VBHATOVI PEMKWN OTHOCUTEJIbHO 3YBYATOI O KOJIECA
ig.J-K1-
OMACHOCTDb! - Onepauus cBapKu f0KHa BbINOIHATLCA 06yUYeHHbIM
NepcoHasoM C UCNoJib30BaHNEM wu;gnswgyanbublx f:pe;‘grs 3alWumThl,
nNpeAycMOTPEeHHbIX NpaBunammn TexHukmn 6esonacHoctu (Fig. K).

8) KPEMJIEHVE CKOB KOHLIEBbIX BbIKJTIOYATEJEN FIG.E

9) MEXAHUYECKUE CTOMOPbI (Fig. O)
OMACHOCTb! - BopoTa AomKHbI 060pyAOBaTbCA MeXaHUYeCcKuMm
cTonopamu Kak Ans oTpbiBaHUA, TaK 1 A1A 3aKpbITNA, BO n3bexxaHne
BbIxoJa BOPOT 3a npeAenbl BepxHel Hanpasnsoweil. OHY AOMKHbI 6bITb
HaAeXXHO NPUKPeNeHbl KIPYHTY Ha HECKOJIbKO CAHTIMETPOB AaJIbLLEe TOUKN
KOHLIeBOro BbIKJ/llo4aTens.

10) PYYHAA PA3BJIOKUPOBKA (cm. PYKOBOACTBO MO 3KCI1)1VATAIR(;I/II/I Flﬂ 3-),
BHumaHue! He gonyckaetca octaHoBKa cTBopku BopoT C MTPUMEHEHUEM
CUIbl, Torpa kak cnepayet CONMPOBOXAATD ee aBMKeHne Ha BceM nyTu.

11) NOACOEQNHEHUE KNEMMHOW KOPOBKW, Fig. G-P

MponycTnTb COOTBETCTBYIOWME deKTpuyeckre Kabenu ($pa3oBblil, HyneBow
1 3a3emneHua) yepes Kopoba v 3adpuKCMpoBaTb pPasnMUHble KOMMOHEHTbI
aBTOMaTUYeCKOro o6opyAoBaHUA B pejHa3HauYEHHbIX AJ1A 3TOro ToUKax, OCyLLecTBAA
NPOKNaaKy Kabensa B COOTBETCTBUM C YKasaHWAMMW W CXeMaMmyi, NpUBefeHHbIMW B
COOTBETCTBYIOLWMX PYyKOBOACTBaX. [pucoeanHutb $asoBbiii NpoBof, HyneBoin U
npoBog 3a3emneHna (06sa3atenbHo). CeTeBon Kabenb 6roKMpyeTcs B cneynanbHoM
kabenbHom 3axkume (PUC.P-no3.P1) npoBof 3a3eMneHns ¢ U30mnpyioLLein 060104Koii
XKENTO-3eNeHOro LiBeTa JOMKeH NOACOEANHATLCA K COOTBETCTBYIOLLEMY 3aXKUMYy ANA
nposogos (PUC. P-no3.P2).

NPEAYNPEXAEHUA - Mpu BbiNOMHEHNUM KabenbHbIX MOAKMIOUYEHUN Y MOHTaXa
31eKTpoobopyoBaHNA PYKOBOACTBYNTECH AeiCTBYOWMUMN HOpMamu u Y3.
[pOBOAHUKYM, K KOTOPbIM MOAAETCA MUTaHUe C PasHbIM HanpsKeHWeM, [OSIKHbI
6bITb GpY3NUECKY pa3fenieHbl Uy Haanexalum obpasom 130MpPOBaHbI C MOMOLLbIO
[ONONHUTENbHOW N30NALMM TONLWMHON He MeHee 1 MM.

lpoBoaay KnemmAomKHbI 6bITb 3aKpenieHbl AONOHNTENbHbIMY NPUCNOCO6IEHNAMN,
Hanpumep, xomyTamu. Bce coeanHuTenbHble Kabeny AOMKHbI NPOXOAWUTb BAANN OT
paanaTopos.

11.1)1I0KAJIbHbIE KOMAHAbI Puc.G

Mpw BbIKNIOUEHHOM JMCTITIEE MPU HaXKaTUM KHOMKM + NOAAETCA KOMaHAa Ha OTKPbITUE,
aMpu HaXkaTM KHOMKM — MOJAETCA KOMaHAA Ha 3aKpbiTve. Mpu ganbHenwem HaxaTim
3TUX KHOMOK NPpW NOABVXHON aBTOMaTKKe nogaetca komaHaa CTOTM.

12) NPEAOXPAHUTEJIbHbIE YCTPONCTBA
MpumeyaHne: NCNonb3oBaTb TONBbKO NMpefoOXpaHUTesIbHble YyCTPOMCTBA
NPUEMHbIX YCTPONCTB CO CBOGOAHO U3MEHAIOLMM COCTOSIHNE KOHTaKTOM.

12.1) NPOBEPEHHbIE YCTPONCTBA Fig. S
I‘I)ﬁl.%)Hl'!IOHKHIO‘-IEHME 1 NAPbl HEMPOBEPEHHbIX ®OTO3JIEMEHTOB

12.3)NOAKNIOYEHUE 1 TAPbIMPOBEPEHHbIX ®OTO3JIEMEHTOB PUC.H2
13) AOCTYN K YNPOWEHHOMY MEHIO: PUC.1

13.1) AOCTYN K MEHIO: FIG. 2

13.2) MEHIO MAPAMETPOB (PR A7) (TABINLLA “A” MAPAMETPbI)

13.3) MEHIO JIOTUYECKUX OYHKLWIA (Lol ic) (TABJIULA “B” NOTUYECKUE
OYHKLINN)

13.4) MEHIO PAOUO (rAd ia) (TABJIULA “C” PARNO)
- BAXHOE NMPUMEYAHUE: NMEPBbIN COXPAHEHHbIV B MAMATU NEPEAATHYUK
HEOBXOAMMO OTMETUTb B KAYECTBE NTABHOI'O (MASTER).
B cnxlqae NPOrpamMM1pPoBaHns I3é)¥HH 10, MEPBOMY TPAaHCMUTTEPY Ha3Hauaertcs
KMIOYEBOW KOO MPUEMHOIO YCTPOWCTBA; paHHbI Kog Heobxoaum ansA Toro,
4TO6bl 06ECNEUNTH BO3MOXKHOCTb AANIbHENLLErO KITOHUPOBaHUA PaANOTPAHCMUTTEPOB.
Kpome Toro, BctpoeHHoe 6opToBoe npuemHoe yctporicteo Clonix obecneuviBaet
BbIMNOJIHEHME HEKOTOPbIX BaXKHbIX NepejoBbiX GyHKLMIA:
+ KnoHuposaHue rnasHoro TpaHcmmtTepa (rolling-code nnu ¢pukcrpoBaHHbii Kog).
KnoHvpoBaHme [ 3aMeHbl TPAaHCMUTTEPOB, YXKe MOAKMOYEHHBIX K
NPYeMHOMY YCTPOWCTBY.
YnpaeneHvie 6a30i AaHHbIX TPAaHCMUTTEPOB.
+ YnpaBreHvie cMcTeMoi MpUeMHbIX YCTPONCTB.
[1ns MCNonb30BaHWA 3TX NEPEROBbIX GYHKLMIN CMOTPUTE PYKOBOACTBO
no yHMBepcanbHOMY NOPTaTMBHOMY NPOrpammaTopy, a Takxe ,Oblee
PYKOBOZACTBO MO MPOrpamMmM1pOBaHIio MPUEMHbIX YCTPONCTB".

13.5) MEHIO 3ABOACKUX HACTPOEK (JEFRULE)
Bo3BpaluaeT 65710K yrpaBneHns K 3HaueHrAM, 3afaHHbIM 1o ymonuaHuto (DEFAULT). Mocne

ARES VELOCE SMART BT A500 - 43

~

UNMDDAd



PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

OnpegeneHuve OonucaHue
DASA Hanps»xeHvie nuTtaHms ogHodasHoe
HEVTPAT P A
PRIM TRASF MopkntoyeHne NepBrYHON 06MOTKM TpaHchopmaTopa,
MutaHue nnatbi:
SECTRASF 24 B~ BropunyHaa obmoTKa TpaHchopmaTopa
MOT +
CoepiHeHue gBuratens 1
MOT -
KoHourypupyembiit Bbixog AUX 0 — Ymonuanue MUTAIOLLIAA TAMIA.
AUX 0 - KO"JTAKT, 2-V1 PAOVOKAHAN/ CUTHANTbHASA TAMIA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ YnpasneHue IAMIMbl OCBELLEHUA/
3ANUTLIBAEMbIV 24 B (H.P) Ynpasnetwe JJAMIbI 30Hbl/ CBET HA IECTHWLIE/ ABAPUVHbIN CUTHAT OTKPbITbIX BOPOT/ MATAOLLIASA
(MAKC. 1A) JIAMIMA/ 3NEKTPO3AMOK C 3ALLIESNIKOW/ MATHTHDBIV SNEKTPO3AMOK/ TEXOBCNYKMBAHWE / MUTAIOLLAA

JIAMIA U TEXOBCNYKUBAHWE. CmoTpuTe Tabauuy “KoHburypaums sbixogos AUX".

KoHdurypupyembiit sbixog AUX 3 - Mo ymonuanuio Bbixoa 2-FO PALVIOKAHATIA.
AUX 3 - CBOBOJIHbI KOHTAKT 2-V1 PAOVOKAHAN/ CUTHANTbHASA TAMIA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ YnpasneHue JIAMIMbl OCBELLEHUA/
Ynpaenetue JIAMIbl 30Hbl/ CBET HA JIECTHULIE/ ABAPUIHbIA CUTHAJT OTKPbITbIX BOPOT/ MUTAIOLLIAA

(H.P) (Makc.24 B 1A) JIAMIMA/ SNEKTPO3AMOK C 3ALLIENKOW/ MATHUTHBIN SNEKTPO3AMOK/ TEXOBCJTYXKMBAHUE / MUTAIOLLLAA
JIAMNA N TEXOBCTTYKVMBAHWE. CmoTpwTe Tabnuuy “KoHdurypaums sbixogos AUX".

o +REF SWE 06wt KOHLEBOW BbIKMOUaTENb
g SWC KoHueBoli BbikntouaTens 3akpbitua SWC (H3)
T
S SWO KoHueBoli BbikntouaTenb oTkpbiTia SWO (H3)

24B~ (+)

248~ () Bbixoa NUTaHWA AONONHUTENBbHOTO 060PYAOBaAHNA:

Bbixoa NUTaHMA NPOBEpPEHHbIX NPeAOXPaHNTENbHbIX YCTPONCTB (TPaHCMUTTEP GOTO3IEMEHTOB U TPAHCMUTTEP
24 B 6e30MacHOro Hanps»KeHnA YyBCTBUTESIbHOWN KPOMKN).
Bbixoa akTMBEH TONbKO BO BPeMs BbIMOJIHEHNA LKA MaHeBpa.

O6wui curHan O6wwmin curHan exogos IC 1 niC2
g KoHdurypupyembiii ynpasnsiowumin Bxog 1 (HP) - Mo ymonuanuio START E (CTAPT E).
5l IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
= CmoTpuTe Tabnumuy "KoHdurypaumsa ynpasasiowmnx BXogos"
s KoHourypupyembiii ynpasnsiowmii Bxog 2 (HP) - Mo ymonuanuto PED (MELLL).
= IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

CmoTpuTe Tabnuuy "KoHpurypauma ynpasnsiowmx BXogos".
O6wwmi curHan O6wwmi curHan exogos STOP, SAFE 1 1 SAFE 2
STOP KomaHpga npepbiBaet maHesp. (H3).

Ecnun He ucnonb3yeTcs, ocTaBbTe nepemMblYKy BCTaBAEHHOW.

KoHurypupyembin Bxog 6e3onacHocTu 1 (H3) - o ymonuanuto PHOT (OOT).

PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Cmotpure 1abnuLly "Korpurypaums BXo[0B 6e3onacHoctu’

SAFE1

FAULT 1 Bxop npoBepKy npefoxpaHUTeNbHbIX YCTPONCTB, MOAKAYeHHbIX K SAFE 1.

KoHurypupyembiii Bxog 6esonacHoctu 2 (H3) - Mo ymonuanuio BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

SAFE2 TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Cmotpure Tabniuy "Konurypauns Bxofos GesonacHocTu’

FAULT 2 Bxoa npoBepKu NpefoXpPaHUTENIbHbIX YCTPOWCTB, NOAKIIOYEHHbIX K SAFE 2.
[] BXog aHTeHHbl.
I Y AHTEHHA Monb3yiiTech aHTEHHON, HACTPOEHHOI Ha YacToTy 433 MI. [11s1 NOAKMIOUYEHINA aHTEHHbI-NPUEMHIKA UCNONb3YiiTe
g KoaKcuanbHblil kabenb RG58. Hanmume meTaninyecknx Macc PAROM C aHTEHHOI MOXET CO3/1aBaTb MOMeXw paauonpuemy. B
< # SHIELD cnyyae cnaboro curHana TPaHCMUTTEPa NepemecTiTe aHTeHHY B 6onee nogxogsauee mecto.

KoHdurypay aos AUX

JNlorunka Aux= 0 — Bbixog 2-TO PAOVOKAHATIA.
KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYT B TeyeHue 1 cek. Npu BKJIOYEHWMN 2-T0 pajiMoKaHana.

Jloruka Aux= 1 - Bbixog UHIVKATOPHOW TAMMOYKI OTKPbITbIX BOPOT SCA.
KoHTaKT byfieT 3aMKHYT BO BPEMSA OTKPbITUA 1 MPK OTKPbITON CTBOPKE, 6yAieT MPepbIBUCTbIM NP 3aKPbITUK, 6yeT pa3OMKHYT MPU 3aKPbITON CTBOPKE.

Jlornka Aux= 2 — Bbixog ynpasnexua JJAMIMbl OCBELLEHWA.
KoHTaKT ocTaeTca 3aMKHYT B TeueHre 90 ceKyHf nocsie MocsiejHEero MaHeBpa.

JNoruka Aux= 3 - Bbixop ynpasneHusa JJAMIbl 30Hbl.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT, NOKa coBepLIaeTcs MaHeBp.

Joruka Aux= 4 - Beixog CBETA HA IECTHULIE.
KOHTaKT oCcTaeTcA 3aMKHYT B TeueHre 1 CeKyHfibl B Hauaje MaHeBpa.

Jloruka Aux= 5 - Bbixog ABAPUHOIO CUTHAJA OTKPbITbIX BOPOT.
KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYT, €C/IM CTBOPKA OCTAHETCA OTKPbITa B TeYEHME BPEMEHMW, B [1Ba Pa3a 60JbLUETO MO CPABHEHMIO C YCTaHOBIEHHbIM TCA.

Jloruka Aux= 6 - Bbixog ansa MUTAIOLLEA JTAMMbI.
KOHTaKT OCTaeTCsA 3aMKHYT BO BPEMS ABUMKEHWS CTBOPOK.

JNoruka Aux= 7 - Bbixog ana SNIEKTPO3AMKA C 3ALLESIKOW.
KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYT B TeYeHe 2 CeKyH/l NP KaXK[OoM OTKPbITUW.

Jlorvka Aux= 8 — Bbixoa ansJIEKTPOMATHUTHOIO 3AMKA.
KOHTaKT 0CTaeTcs 3aMKHYT NPy 3aKPbITbIX BOPOTaX.

JNornka Aux= 9 — Bbixog TEXOBCJTY XUBAHUE.
KOHTaKT 0CTaeTcs 3aMKHYTbIM NMPU JOCTUXKEHWMW 3HaYeHUs, 3alaHHOro B NapameTpe “TexobcnyKMBaHMe", ANA CUrHanu3aumMm 3anpoca Texo6CyKMBaHus.

Jloruka Aux= 10 - Bbixog MUTAIOLLIAA TAMIA U TEXOBCITY XMBAHVE. .
KOHTaKT ocTaetca 3aMKHyTbIM BO BpeMﬂ OBVKEHNA CTBOpOK I'Ipm AOCTUXEHUM 3HaquV|ﬂ 3aI:LaHHOI'0 B napameTpe,,TexoﬁcnyMMBaHme o 3aBepLIEHNI MAaHEBPA, NPV 3aKPbITON
0 ! ]

npwmeqaume. Ecnun Hn opguiH BbiXOA HE cxombvlrypmposau KaK BbIxopj 2-ro paguoKaHana, 2-| -1 PaanoKaHan ynpasndaeT OTKPbITEM neLuexofqHoro npoxopga.

KoHdurypaums ynp LLNX BXOA0B

Jloruka IC= 0 - Bxoa ckoHurypuposaH kak Start E (Crapt E). Pabota cornacHo norvke SEEP-bY-5EEP MouElnk. HapyHbin cTapT ans ynpaenenus cemadbopom.

Joruka IC= 1 - Bxop ckoHburypuposaH kak Start | (Crapr I). Pa6ota cornacHo norvike SEEP-bY-5EEP MouEMnk. BHYTpeHHwit cTapT ans ynpasnexus cemabopom.

JNoruka IC= 2 - Bxop ckoHpuryprpoBaH kak Open (OTKpbITb).
KomaHpa ocyluecTBnsieT oTKpbITUe. ECIN KOHTaKT BXOAA OCTAHETCA 3aMKHYT, CTBOPKM OCTalOTCA OTKPbIThI 1O Pa3MblKaHUA KOHTaKTa. Mpy pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBToMaT/yecKas
YCTaHOBKa 3aKpblBaeTCA Nocse uctedeHns spemeHn TCA, ecin OHO 6bIS10 BKIIOYEHO.

Joruka IC= 3 - Bxop ckoHurypumpoBaH kak Close (3akpbiTb).
KomaHfa ocyLiecTBaAeT 3aKpbiTue.

Joruka IC= 4 - Bxop ckoHpurypmpoBaH Kak Ped (Mewwexop. npoxop).
KomaHga ocywecTBasier 4acTYHOE OTKPbITHE AfsA NeLexogHoro npoxoga. Pabora cornacHo norvike SEEP-bY-SEEP MouElMnk

JNoruka IC= 5 - Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Timer (Taimep).
PaboTaeT TaKKe, Kak open, HO 3aKpbiT1e obecneynBaeTca faxke NPU OTCYTCTBIM CETEBOTO MUTAHUA.

JNoruka IC= 6 - Bxop ckoHurypmpoBaH kak Timer Ped (Taiimep newuexof. npoxopaa).
KomaHpga ocyllecTBnAeT YaCTUUHOE OTKPbITUE AN1A NeLexoaHoro npoxona. ECiv KOHTaKT Bxoaa ocTaHeTCA 3aMKHYT, CTBOPKa OCTaeTcA OTKPbITa 10 pa3MblKaHUA KOHTaKTa. Ecnn
KOHTaKT Bxopa GyaeT 3aMKHYT 1 OyaeT BKioueHa KomaHpga Start E (Crapt E), Start | (CrapT I) unu Open (OTKpbITb), 6yAeT oCyLiecTBEH NOMHbIA MaHEBP, YTOObI 3aTemM BEPHYTHCA K

OTKPbITUIO ANA NeLexonHoro npoxoaa, 3aKQbITVIe obecneunBaercs Aake NPV OTCYTCTBI CeTeBOro NTaHNA,
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Kondurypauus exopos 6esonacHoctu

Joruka SAFE= 0 - Bxop ckoHurypupoBaH kak Phot, potoanemeHT HenpoBepeHHbix (*) (Puc. T, nos. 1).
lMo3BONAET NOAKMIOUNTL YCTPOICTBA, HE OCHALLEHHbIE JOMOMIHUTENbHbIM MPOBEPOUHbIM KOHTAKTOM. B Clydae 3aTeMHeHs GOTOSNEMEHTbI aKTUBHbI, Kak NP OTKPbITUY, TaK 1 Npu
3aKPbITUN. 3aTeMHeHe GOTOSNEMEHTa NPU 3aKPbITUV MHBEPTUPYET ABVKEHME TONIbKO NOC/e 0CBOGOXAEHUA PpoTodeMeHTa. ECiv He ncnonb3yetcs, 0CcTaBbTe NepemblUKy BCTaBEHHOIA.

3aKpbITUN NHBEPTUPYET ABUXKEHWE TOJIbKO Nocne 0CB060)KA9HI/I$| d)OTOBFIeMeHTa.

JNoruka SAFE= 1 - Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Phot test, npoBepeHHbi poToanemeHT. (Puc. T, nos. 2).
Bk/touaeT npoBepKy GpOTO31eMEHTOB C Hauanom MaHeBpa. B ciyyae 3atemHeHUs GpOTOSNEMEHTbI aKTUBHbI, Kak NPy OTKPbITIY, Tak 1 NPU 3aKpbITUK. 3aTeMHeHe GpoTo3nemMeHTa npu

Joruka SAFE= 2 - Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Phot op, poToanemeHT feicTByeT TONbKO NPU OTKPbITUM HenpoBepeHHbIx (*) (Puc. T, nos. 1)
lMo3BONAET NOAKMIOUNTL YCTPONCTBA, HE OCHALLEHHbIE AOMOSHUTENIbHBIM MPOBEPOYHBIM KOHTAKTOM. B ciyuae 3aTeMHeHMA ncknouaetca pabota ¢poTosnemeHTa npu 3akpbitun. B dpase
OTKPbITWSA GIIOKMPYET ABMXKEHVIE Ha BPeMs 3aTeMHeHUs GpoTodnemeHTa. ECin He ncnosnb3yeTcs, 0cTaBbTe nepembluKy BCTaBIEHHON.

Jlorvka SAFE= 3 - Bxog ckoHGMrypupoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHblil $oToInemMeHT AeiicTBYeT TONbKO NpK OTKpbITKM (PUC. T, N03. 2).
BkntoyaeT npoBepky $poTo31eMEHTOB € HaYanom MaHeBpa. B cnyyae 3aTeMHeHMA UcKknioyaeTcs pabota potoanemeHTa Npy 3aKpbiTL. B hase oTKpbITIA GNOKNPYET ABMXKEHIE Ha BPeMs 3aTeMHEHUA GOToINeMeHTa.

Norvka SAFE= 4 - Bxop ckoH$urypupoBaH Kak Phot cl, oTosnemeHT aeiicTByeT TONbKO NpU 3aKpbITUM HenpoBepeHHbIX (¥) (Puc. T, nos. 1)
Mo3BonAeT NOAKMIIOUNTb YCTPOICTBA, He OCHaLLieHHbIe AOMOMHNTENbHbBIM MPOBEPOYHLIM KOHTAKTOM. B ciiyuyae 3aTemMHeHMA ncknouaetca paboTa poToanemeHTa Npu oTKpbiTun. Ha
3Tane 3aKpbITUA GYHKLMA HEMeANeHHO NHBepPTUpYeTCA. ECn He ncnonb3yeTca, ocTaBbTe NepeMblyKy BCTaBIEHHON.

JNorvka SAFE= 5 - Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbIN HOToINeMEHT feiCTBYeT TONbKO Mpu 3aKpbiTn (Puc. T, no3. 2).
BKoyaeT npoBepKy GpoTo3N1EMEHTOB C HaUa/IoM MaHeBpa. B clyyae 3aTeMHeHVA UCKoYaeTcA paboTa GpoTosnemMeHTa Npu OTKPbITUK. Ha 3Tane 3akpbiTis GYHKLUMA HEMEeAIEHHO VHBEPTVPYETCA.

cek. Ecnm He ncnonb3yeTca, ocTaBbTe NepeMblUKy BCTaBNEHHOW.

JNoruka SAFE= 6 - Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak Bar, uyBcTBuTENIbHaA KpOMKa HenposepeHHbix (¥) (Puc. T, nos. 3)
lMo3BonAeT NOAKMIOUNTb YCTPOCTBA, HEe OCHALLIEHHbIE AOMOHNTENbHBIM MPOBEPOYHBIM KOHTaKTOM. KoMaHAa U3MeHsAeT HanpaBieHne ABVXKEHVA Ha MPOTUBOMOJIOXKHOE B TeueHue 2

Norvika SAFE= 7 - Bxop ckoH$MIrypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas uyBCTBUTEbHAA KpoMKa (Puc. T, nos. 4).
BkilouaeT npoBepKy YyBCTBUTESNbHbBIX KPOMOK C Ha4a/lom MaHeBpa. KomaHaa nsmeHsAeT HanpaB/eHe IBUXKEHWA Ha NPOTUBOMONIOKHOE B TeyeHune 2 cek.

KomaHpaa usmeHseT Hanpas/eHne ABUKEHNA Ha NPOTMBOMOJIOKHOE B TeUeHue 2 Cek.

JNoruka SAFE= 8 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Bar 8k2 (Puc. T nos. 5). Bxof ana pe3nctusHoi Kpomkm 8K2.

asTomatuku (CTOM) (Puc. T, no3. 3).

Norvika SAFE=9 Bxopn ckoHdMryprpoBaH Kak Bar op, 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCWEN, akTVBHOIN TOMbKO NPY OTKPbLITUW, NPU BKKOYEHUN BO BPEMSA 3aKPbITWA, BbINOMHAETCA OCTaHOBKA
3)

ObecneynBaeT NofKNI0YEHNE YCTPOCTB, He OCHALLI@HHDIX JOMONHUTENbHBIM TPOBEPOYHbIM KOHTakTOM. CpabaTbiBaHMe Ha 3Tane OTKPbITUA Bbl3blBaeT IHBEPCMIO ABUKEHMA Ha 2 ceK, CpabaTbiBaHie
Ha 3Tane 3aKpblTUA Bbi3blBAET OCTaHOBKY. EC/IM He Mcnonb3yeTca, OcTaBbTe NepemblyKy BCTaBAEHHON.

ocTaHoBKa aBTomatvki (CTOM) (Puc. T, nos. 4).

Norvka SAFE=10 Bxop ckoHdurypnposaH Kak Bar op test, nposepeHHan YyBCTBUTENbHAA KPOMKaA C UHBEPCUEN, aKTUBHOW TONIbKO NPY OTKPLITUK, NPY BKAKYEHU BO BPEMA 3aKPbITVA, BbINONHAETCA

BKNIOYaET NPOBEPKY YyBCTBUTESIbHbIX KDOMOK C HauaioM MaHeBpa. CpabaTbiBaH1e Ha STane OTKPbITUSA BbI3bIBAET IHBEPCYIIO ABUXKEHNS Ha 2 CeK, CpabaTblBaHNE Ha STarne 3aKpbITsi Bbi3biBA€T OCTAHOBKY.

ocTaHoBKa aBToMaTukm (CTOM) (Puc. T, nos. 5).

JNoruka SAFE=11 Bxop ckoH I/IryBI/IpOBaH Kak Bar 8k2 op, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa 8K2 C MHBepCUeld, aKTUBHOW TONIbKO MPY OTKPLITWW, MPY BKITIOUEHUN BO BPEMSA 3aKPbITUA, BbINONHAETCA
(

Cpa6aTbIBaHVIe Ha 3Tarne OTKPbITUA Bbl3blBae€T MHBEPCUIO ABVXEHNA Ha 2 CeK, Cpa6aTbIBaHI/IE Ha 3Tane 3aKpbITNA BbI3bIBA€T OCTAHOBKY.

0CTaHoBKa aBToMaTUKM (C (Puc.T, nos. 3).

JNorvka SAFE=12 Bxop CKOHQUIyprpoBaH Kak Bar cl, uyBcTBMTeNbHaA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHON TONbKO MPW 3aKPbITUK, MPK BKIIOYEHUN BO BPEMA OTKPbITUA, BbIMOHAETCA
TOI)

Ob6ecneunsaet nogknwyeHne yCTpOVICTB, He OCHaLLeHHbIX 4ONONHNTEIbHbIM MPOBEPOYHbIM KOHTAKTOM. Cpa6aTbu§aHV|e Ha 3Tane 3aKkpbITUA Bbi3blBaeT MHBEPCUIO ABUKEHUA Ha 2 CeK,
cpa6aTb|BaH|/|e Ha 3Tarne OTKPbITVA BbI3bIBAET OCTAHOBKY. EC/IM He MCNoNb3yeTcs, OCTaBbTe NepeMblyKy BCTaB/IEHHOM.

BbINOJHAETCA OCTaHOBKa aBToMaTuKkm (CTOM) (Puc. T, nos. 4).

BbI3bIBa€T OCTAHOBKY.

Noruka SAFE=13 Bxop ckoH$urypmpoBaH Kak Bar cl test, npoBepeHHasa UyBCTBUTENbHAA KPOMKa C UHBEPCUEN, aKTUBHOW TOMTbKO NMPU 3aKPbITUW, NPU BKIOYEHWN BO BPEMA OTKPbITUA,

Bkntouaet NpoBepKy YyBCTBUTEJIbHbIX KPOMOK C Ha4alioM MaHeBpa. CpaGaTblBaHl/le Ha 3Tane 3aKpbiTVA BbI3blBAET UHBEPCUIO ABMKEHUA Ha 2 CeK, CpaﬁaTblBaHI/le Ha 3Tane OTKPbITUA

octaHoBKa aBTomaTuKi (CTOM) (Puc. T, nos. 5).

JNoruka SAFE=14 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Bar 8k2 cl, uyBcTBrTeNnbHan Kpomka 8k2 ¢ HBepcren, akTUBHO TONbKO NPV 3aKPbITUW, MPY BKITIOUYEHMN BO BPEMA OTKPBITUA, BbINONHAETCA

Cpa6aTbIBaHl/le Ha 3Tane 3aKpbITUA Bbl3bIBAET MHBEPCUIO ABUXKEHUNA Ha 2 CeK, CpaﬁaTblBaHMe Ha 3Tane OTKPbITUA BbI3bIBAE€T OCTAHOBKY.

(*) Ecnu ycraHaBnuBaloTca ycTpoiictsa Tuna “D” (cornacHo onpegenennio craHgapta EN12453), coegnHeHHble B HeNpoBepeHHOM peXxume, npeanucbiBaTb
npoBefeHue 06A3aTeNbHOro TeXo6CNyKNBaHUA C NePUOANYHOCTDIO, MO KpaliHell Mepe, pa3 B noaroaa.

nepesarycka Heo6XoaMMO BBECTW HOBbIE aBTOMaTUUeCKVe HacTpoliku (AUTOSET).

13.6) MEHIO A3bIK (5PrAchE)
Mo3BonseT 3afaTh A3bIK ANCTIENA MPOrpaMmmMaTopa.

13.7) MEHIO ABTOMATUYECKON HACTPOWMKMU (ALt oSEE)

«  [InA pocTvKeHNA HaunyyLLero pesynbTaTa pekoMeHAyeTCA BbIMOMHATb aBTOMATUYECKYIO
HacCTPOIKy, Koraa fBUraTenn Haxo4AaATCA B COCTOAHNM NOKOA (TO eCTb, He neperpeTbl
BC/IeCTBIE 3HAUUTENBbHOIO KONMYECTBa NOC/Iej0BaTeNIbHO BbINOJIHAEMbIX MAHEBPOB).

« HayaTb onepaumio aBTOMaTMYECKO HAaCTPONKN, BOMAA B CNeLmanbHOe MEHI0.

+ MMocne Haxatna knaeuiwm OK oTobpasntca coobluerme . .., GNoK ynpasneHus
ynpaenseT MaHeBPOM OTKPbITWA, 3a KOTOPbIM ClieyeT MaHeBp 3aKpbIThA, BO BpeMsa
KOTOPOroaBTOMaTN4eCKW HaCTParBaeTCA MHUMaNbHOE 3Ha4eHMe KPY TALLEro MOMEHTa,
HeobxoAMMOoe AnA ABMXEHNA CTBOPKN.

KonnuectBo MaHeBpOB, HEOOXOAUMbIX /1A aBTOMATUYECKOI HACTPOWKM, MOXeT
BapbuposaTb oT 1 Ao 3.

BTon dpase cnepyet nsberatb cpabaTbiBaHKA GOTOINIEMEHTOB, a TakKe UCMONb30BaHUA
komaHp MYCK (START), CTON (fTOP) 1 gucnnes.

IMpn oAHOBPEMEHHOM HaXaTuM KHOTOK + 11 — Ha 3TOM 3Tarne aBTomaTuKa 6nokupyetca
11 OCYLLECTBNIAETCA aBTOMAT/YeCKan HacTpolKa ¢ oTobpaxkeHuem KO.

Mo okoHYaHWM 3Toi onepauun 610K ynlplasnenm;l aBTOMATUYECKN YCTaHOBUT
ONTUMANbHbIE 3HAYEHUA KPY TALLErO MOMEHTa. [ 1poBepbTe X 1, BClyYae HEOGXOAUMOCTY,
ﬁsmenme X, Kak onm1caHo B NporpaMmmmnpoBaHuu.

BHUMAHME! NpoBepbTe, 4TO6bI 3HAYEHMNE CWIbI MMITYNIbCa, N3MEePEHHOE
B TOUYKaXx, NpeAyCcMOTpeHHbIX cTaHAapTom EN12445, 6b110
MeHbLue npefycMoTpeHHoro ctaHgapTom EN 12453.
Cuna umnynbca MoXKeT 6biTb YMeHblleHa NyTeM UCMNONb30BaHNA
nAedopMmpyembix KPOMOK.

HMMaHue!!Hastane 3agaHnA aBTOMaTUYECKNX HAaCTPOEK pYyHKLMA 0GHapyxKeHuA
NPenATCTBNIA He BKOYEHa, NO3TOMY MOHTaXKHMK AOJKEH KOHTPONMpoBaTb
ABVKEHNE aBTOMaTU4YeCKOW YCTaHOBKM U He AonycKaTb NPUGNMKeHNa K Heil
VNN HaXOXAEHUA B pafunyce ee AeiiCTBUA Nlogein N NpeaMeToB.

13.8) NOCJNIEAOBATEJIbHOCTb NMPOBEPKN YCTAHOBKU

1. BoinonHutb onepaumio ABTOMATUYECKOW HACTPOUKN (*)

. MpoBepuTb yaapHble cunbl: ecnv cobntoaatoTca npefenb (**), nepent K nyHKTy 10,
B MPOTUBHOM Cilyyae

3. [P HEO6XOANMOCTUN CKOPPEKTUPOBATH NapamMeTPbl CKOPOCTW 1 YYBCTBUTENBHOCTH
(cvna): cm. Tabnumuy napameTpos.

4. CHoBa NnpoBepuTb YAApHble Cubl: ecn cobiopatoTca npegensl (¥¥), nepenTtn K
nyHKTy 10, B IPOTUBHOM Criyyae

5. [MpUMEHNTb NAaCCUBHYIO KPOMKY

6. CHOBa NpOBepUTb yAapHble CUmbl: e cobntogatloTca npegensl (**), nepentn K

7

8

9

1

N

nyHKTy 10, B NPOTUBHOM CJlyyae
. MpMeHNTb UYyBCTBUTENbHbIE K AABIEHUIO WM 3NeKTPOYYBCTBUTENIbHbIE
npefoxpaHuTesibHble YCTPONCTBa (HanpuMep, akTUBHYIO KPOMKY.
. CHOBa NpoBepuTb yAapHble CUMbl: eCiv cobntopatoTca npeaenbl (**), nepentn K
nyHKTy 10, B NPOTUBHOM CJlyyae
. PaspelunTb ABVKeHVE NPrBOAa TONbKO B pexunme «TpucyTcTBME YenoBeKa»
0. Y6eanTbca, 4to BCe Nprbopbl 0O6HapY»KEeHMA NPUCYTCTBIA Ha y4acTKe NpoBeaeHNns
onepauuii CNpaBHoO paboTatoT
(¥) Mepep ocyLiecTBNEHNEM aBTOMATUYECKO HAaCTPOWKM y6eAnTbCA, 4To BCe PaboThl
MO MOHTaXy W MPUHATMIO HEOOXOANMBIX Mep 6e30MacHOCTY GbININ BbIMOMHEHDI B
COOTBETCTBUUN C MpeAnucaHNAMN UHCTPYKLWIA MO YCTaHOBKe, COAepKallnxca B
YKOBOACTBE MO MeXaHu3aLuu.
(**?B 3aBMCUMOCTM OT aHann3a PUCKOB, B JIOOOM Clyyae, MOXKET BO3HUKHYTb
HeobXOAMMOCTb MPVMEHNTL YyBCTBUTENbHbIE NPEAOXPAHUTENbHbIE YCTPONCTBA

13.9) MEHIO CTATUCTUKU

Mo3BonsAeT 0To6pa3nTb BEPCKIO NiaThbl, 0bLLee KONMYecTBO MaHeBPOB (B COTHSAX),
KOIMYeCTBO 3amnucaHHbIX B MamATb pafuoynpasneHnin u nocnepHne 30 owmnbok
(nepBble 2 Lndpbl yKasbiBAIOT Ha MOSIOXKEHME, MOCNefHME 2 - Ha KOA oLwn6Km). Owmnb-
ka 01 - 3To camas HeflaBHAA owmnbKa.

13.10) MEHIO NAPONA (PRSSLord)

[o3BonAeT yCTaHOBMTbL NapOsib ANA NPOrpaMM1poBaHna nnatbl no cetu U-link».
Mpw noruke “YPOBEHb 3ALLWTbI’, 3agaHHom Ha 1,2,3,4, 3anpalunBaeTca naponb Ans
[OCTyNa K MeHIo nporpammrpoBanus. Mocne 10 HeyaauHbIX MOMBITOK NOAPAL Nepes,
BbINOSIHEHMEM HOBOI MOMbITKM HEO6XOAMMO NOAOKAATL 3 MUHYTbI. B 3TOT nepuog
npwu Ka>KJ13,<2)3|7|4nonb|TKe JocTyna Ha ancnnee otobpaxaetca “BLOC”. Maponb no ymon-
YaHuto - .

14) COEQUHEHUE C PACLUIMPUTEJNIbHbIMU MJIATAMU N YHUBEPCAJIbHbIM
MOPTATUBHbIM MPOrPAMMATOPOM BEPCUU > V1.40 (Fig. O) CmoTpuTe creum-
anbHoe PyKOBOACTBO.

BHUMAHME! HenpaBunbHaAa HacTpoilka MOXET NPUYMHUTDL yuep6 nopam,
JKNBOTHbIM UNIN NpeaMeTam.

15)A0MNOJIHUTESIbHbIE MOAYJIN U-LINK
CmoTpuTe pykoBofcTsa ana mogynein U-link

15.1) PA3ABUXHBIE NPOTUBOMNOJIOXHbBIE CTBOPKU (PUC. R)

Cm. VIHC'IL"FKKU,VIVI Ha mogynm U-link.

MPUMEYAHWE: Ha nnate, 3agaHHol Kak Slave (MopunHeHHas), Bxoa KpoMmku (Kpomka/
TecTnpoBaHue

KpomKu / Kpomka 8k2) fomkeH KoHGUryprpoBaTbca TonbKo Ha SAFE2.

16) USMEHEHUE HAMPABJIEHUA OTKPbITUA HA OBPATHOE (Puc. U)

17) BOCCTAHOBJIEHUE 3ABOACKUX HACTPOEK (Puc.S)

BHVIMAHWE! Mpu 5ToM 610K ynpaBieHna BO3BPaLLaeTcs Ha 3aBOACKME HACTPOWKM
1 CTUPAIOTCA BCE 3aMMcaHHble B NaMATb PafMOKOMaHAbI.

BH/IMAHWE! HenpaswunbHas HacTpoOiiKa MOXET MPUYNHUTD YLLEP6 NOAAM, KUBOTHbLIM
WU npeamMeTam.

- OTKNloYMTE HanpsaXKeHue ot nnatbl (Puc. S nos. 1)

- PasomkHuTe Bxog CTomn 1 HaxmunTe ofHoBpeMeHHO KHonku — n OK (Puc. S nos. 2)

- MopawiTe HanpsXkeHne Ha nnaty (Puc. S nos. 3)

- Ancnnei otobpaxaet RST, B TedeHue 3 ¢ n%uTBep nte knasuwweit OK (Puc. S nos. 4)

OXANTECb OKOHYAHMSA ngoue ypbl (Pnc. S nos. 5

poLienypa 3aBeplueHa (Puc.

nos. 6)
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

TABJIULIA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (PA-AT)

Mo

Mapametp MWH. | makc. Jinunbie | Onpepenenve OnucaHue
YMOMHaHIO
ema
B
c aBTOMaTNYECKOro eMA OXKNaHNA Nepes aBTOMaTUYECKM 3aKpbITUEM.
R 0 120 10 Bp P p
3aKpbiTya [C]
Bpems
ErFLGRE 1 180 40 s B 6 7
Lrk ocBo6oXAeHVA pema 0CcBOGOX/AEHUA KOHKPETHO 30HbI OT AOPOXKHOTO TpaduKa, perynmpyemoro cemapopom.
ct 30HbI cemadopa [c]
MpomexxyToK 3ameffieHna NpW OTKPLITAW ABUraTeNsa/aBuratenei, BbipaKeHHbIN B NpoLeHTax K
MpomexxyTok obuiemy xogy.
aPd ISESLold | 1(**¥) 50 10 3amefneHuns npu BHUMAHMWE: Mocne n3meHeHuna storo napametpa 6yaet He06X0AMMO COBEPLUMTL MOJSHbLIN MaHeBP
OTKpbITUY [%)] 6e3 npepbIiBaHUIA.
BHUMAHWUE: c Hagnucbto "SET" Ha gucnnee He 6yaeT BKIKOYEHO 06HapyKeHne NPenaTCTBUIA.
MpomexxyToK 3amefieHn A NP 3aKpbITUN ABUraTeNA/ABMUraTeneil, BblpaXeHHbI B MPOLieHTax K
MpomexxyTok obwemy xogmy.
cLd ISESLold | 1(**¥) 50 10 3amepneHnsa npu BHUMAHMWE: Mocne n3meHeHuna storo napametpa byaet He06X0AUMMO COBEPLUMTb NOMHbIN MaHeBP
3aKpbITIK [%)] 6e3 npepblBaHUA.
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha Aucnnee He 6yaeT BK o6Hapy npenATCcTBUMA.
PR-E AL 10 29 20 YactuyHoe MpOMeXyTOK YaCTUYHOTO OTKPbITUA B NPOLEHTHOM OTHOLLEHUM K 0BLLEMY OTKPbITUIO MOCSIE BKIOUEHUA
oPEn inD OoTKpbITHE [%] npvsoaa newexoaHoro npoxopa PED.
Cuna, okasblBaemas CTBOPKOI/CTBOPKaMM NMpu OTKpbITUN. MpefcTaBnaeT coboi NpoLeHT
BblpabaTbiBaeMOi CUfbl, TOMVMO TOW, KOTopas bbina 3anuncaHa B NaMATb BO BpeMA aBTOMaTU4YeCKon
HaCTPOWKK (1 BNOCNeACTBMY OGHOBIEHA), MEPEef TeM Kak CreHepUpOBaTh aBapUiiHbIA CUrHan
c 06Hapy»KeHVsA NPenAaTCcTBUSA.
vna cTeopky/ MapameTp ycTaHaBnVBaeTCA aBTOMATUYECKM NPW aBTOMaTUYECKOW HacTPONKe.
oPForcE 1 929 50 CTBOPOK Mpu
OTKpbITUN [%]
BHMMAHME: Bnusaet Hanpamyio Ha yaapHyto cuny: NMpoBepuTb, 4To6bl €
YCTaHOBNEHHOI BeIMYMHOI co6ntoaanuch AeicTeylowue cTaHAaapTbl 6esonacHocty (*). Mpu
Heo6X0AMMOCTH, yCTAaHOBUTb 3alUTHbIE CPeACTBa, NPefoXp wme ot pas,
(**)
nna, okasblBaemaa CTBOPKOW/CTBOPKaMU MpuW 3aKkpbiTuW. fcTaBnAaeTt N NpoueHT
Cuna, okasblBaemasa CTBOPKOW/CTBOPKa 3a MpepcTaBnaet cobo oue
BblpabaTbiBaeMOIi CWSIbl, TOMUMO TOI, KOTOPas bbina 3an1caHa B NaMATb BO BPEMA aBTOMATUYECKO
HaCTPOMKM (M BMOCNeACTBMN OOGHOBMIEHA), NEpeA TEM Kak CreHepUpoBaTb aBapUMHbBIA CUTrHan
Cwuna cTBopKu®/ 06Hapy)KeHVIﬂ NpPenATCTBUA.
cLSFarcE 1 929 50 CTBOPOK Npu MapameTp ycTaHaBNMBaETCA aBTOMATUYECKM NPV aBTOMATNYECKO HaCTPOVIKe.
3aKpbiTnKn [%]
BHUMAHMUE: BnuseT HanpAMYyI0 Ha yAapHYI0 Cuny: NpoBepUTb, YTOGbI C yCTaHOBNIEHHOM
BeJINYMHOIN cobniofanuch AeincTByloWMe cTaHAapTbl 6esonacHocTm (*). Mpu HeobxoaMocTy,
YCTaHOBUTDb 3alUMTHbIE CPeACTBa, NpefoXp wue oT pasy; (**).
Cuna, Npon3BoAMMan CTBOPKOI/CTBOPKaMM NPU OTKPbITUM Ha CKOPOCTY 3aMeIeHMA.
MpepacTaBnaeT co60M NPOLIEHT BblpabaTbiBaEMO CUbl, TOMUMO TOI, KOTopas bbina 3anvcaHa B namATL
c BO BpEMA aBTOMATNYECKON HAaCTPONKY (1 BNOCNeCTBIM OGHOBIEHA), Nepes TeM KaK CreHepupoBaTh
vna ceopky/ aBapUIHBIN CUTHaN 0BHAPYXEHWA NPENATCTBIA.
oPSLLUdFarcE 1 99 50 CTBOPOK Mput MapameTp ycTaHaBNMBaeTCA aBTOMATUYECKM NPW aBTOMATUUYECKO HAaCTPOIKe.
- g OTKPbITUN NP
3amegneHunn [%] .
BHUMAHME: BnusieT Hanpsimyio Ha yaapHyto cuny: MpoBepuTtb, 4To6bl C yCTaHOBNEHHOMN
BeNMYMHol cobniofanuch AeicTBylowme cTaHaapTbl 6esonacHoctu (¥). Mpn Heo6xoaumocTy,
YCTaHOBWTb 3alUNTHbIE CPEACTBA, NpeAoXpaHAloLme oT pasgasnnsanua (**).
Cuna, Npov3BoAMMas CTBOPKOI/CTBOPKaMM MPU 3aKPbITUW Ha CKOPOCTU 3aMeAneHuA.
MpepncTaBnsAeT cobor NPOLIEHT BbipabaTbiBaeMOV CUibl, MTOMVMO TOW, KOTOpas bbina 3anvicaHa B namaTb
c BO BPeMs aBTOMaTNYeCKo HaCTPOIKM (1 BNOCNeACTBMN OGHOBIEHA), Nepef TEM Kak CreHeprpoBaTb
vna cTeopKY/ aBaPUIHDBIN CUTHaN 06HaPY>KeHVA NPenATCTBA.
ctS5LLd CTBOPOK Mpu . .
- - 1 99 50 MapameTp ycTaHaBnVBaeTCA aBTOMATUYECKM NPW aBTOMaTUYECKOW HacTPONKe.
ForcE 3aKpbITUN NpU
3amegneHunn [%] .
BHMMAHME: BnusaeT HanpaAmyio Ha yAapHYIo cuily: NpOBepuUTb, YTO6bI C yCTaHOBNEHHOMN
BeNINYMHOI cobniofanuch AencTeylowme ctaHaapTbl 6esonacHocTm (*). Mpu HeobxoaMmocTy,
YCTaHOBMUTb 3aLNTHbIE CPEACTBA, NpefoXpaHAlowme oT pa3s (**).
MpoueHT OT MaKCMManbHO OCTUIaeMON CKOPOCTW NMPU OTKPLITUN ABUraTena/aBuratenei.
CKopocTb Npu BHUMAHME: Mocne n aToro Tpa 6yaeT Heob C Tb N i
of SPEEd 15 | 99 99 pocte NP " PameTpa byAeT neo P
OTKpbITUY [%] p 6e3 npep
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha gucnnee He 6yAeT BKNIOYEHO OGHapYyKeHne NPenATCTBUIA.
MpoueHT OT MaKCcUManbHO [OCTUIraeMol CKOPOCTW NMPU 3aKpbITUK ABUraTens/Asuratenei.
CkopocTb npu BHUMAHME: Mocne nsmeHeHna sToro napamerpa 6yaer Heo6 [ Tb N 7
cl SPEE 15 | 99 99 pocts 1P " pameTpabya P
3aKpbiTum [%] p 6e3 npep
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6yaeT BK py npenATCcTBUA.
CKopoCTb ABUraTens/apuraTeneil Npu oTKPLITUM 1 3aKPbITUM Ha STane 3aMeieHUs, BblipaXKeHHan B
CropocTs NPOLIEHTaX OT MAaKCMMasbHOMN paboyei CKOpOCTu.
ClLal SPEEd 15 30 25 o BHUMAHME: Mocne n aTOro nap Tpa 6yaer 6 C pWNTb N i
3amegnenns [%] .
MaHeBp 6e3 npepbiBaHuiA.
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha aucnnee He 6yaeT BK o py P TCTBUIA.
MporpammmpoBaHue
rIOPOroBoro Mo3BonseT 3afaBaTb UNCIO MAHEBPOB, NPY MPEBbILWEHUN KOTOPOro CUTHaNM3MpyeTca 3anpoc
MR ItERRACE 0 250 V] 4ncsla MaHEBPOB TexobcnyxmBaHuaA Ha Bbixoge AUX, CKoHOUIyprpoBaHHOM Kak “Texobcny»kunBaHve” nnv “MuratoLias
Texogcggmwﬂi]awlﬂ namna v TexobcnyKrBaHme”

(*) B EBponeiickom Coo6uiecTBe Ao/MKeH NpUMeHATbCcA cTaHgapT EN12453 ana npegenoB cunbl u ctaHaapT EN12445 ansa cnoco60B nsmepeHus.
(**) Cuna uMnynbca MOXKeT 6bITb yMeHbLUEHa NyTeM UCNOo/Ib30BaHNA AepopMMpyeMbiX KPOMOK.

(**¥*) Ecnn paccuntaHHoe 3HayeHne meHee 30 cM, OHO YcTaHaBnMBaeTcA Ha 30 cm.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

TABJIULIA “B” - MEHIO JIOTUYECKUX OYHKLUUMN - (Lob ic)

11 o 3anomvHaHvie
f",';,':l‘:(‘:f#:" OnpegeneHue S BBefIeHHON Oonuuu
HaCTPOK/
Bpemsa 0 Jlornyeckas GyHKLMA He BKNKOYEHa
tch asTomarneckoro 0 1 BkntouaeT GyHKLMIO aBTOMATNYECKOTO 3aKPbITUA
zaKpeiTua yre P
0 JNornueckas GyHKUMA He BKIIOYEHA
FASE cLS BbicTpoe 3aKkpbiTHe 0
1 3aKpbIBaeT Yepes 3 cek. nocsie 0CBO6OXKAEHNA GOTOINEMEHTOB, 10 OXWAAHUA 33JaHHOTO OKOHYaHWA TCA.
Bxogpl, KOHPUryprpOBaHHbIe Kak NnolwaroBoe ABIKeHME
0 Start E, Start |, Ped, pa6oratot ¢
4-L1aroBo NOTUKOM. 2 lWATA 3 LIATA 4 WWATA
3AKPbITO OTKPbIBAET
Bxopbl, KOHGUIyprpPOBaHHbIE
Kak Start E, Start |, Ped, paboTatot NnePn OTKPHIBAET | OTKPLIBAET cTon
SEEP-bY-SEEP MowaroBoe gBuKeHNe 0 1 € 3-aroBo NOrMKoiA. Mimnynbc 3AKPBITUN
NouElNnk Ha 3Tarne 3aKpbITUA NHBEpPTMPYET OTKPBITO
ABUKEHME. 3AKPbIBAET 3AKPbIBAET
PU 3AKPbIBAET
Bxopbl, KOHPUrypUpOBaHHbIE Kak OTKPbITUN CTON+TCA | CTOM+TCA
5 Start E, Start |, Ped, pa6ortatoT ¢
2-warosoit norukoi. Mpw kaxaom || o MOCTE 1 orkpbiBAET | OTKPBIBAET | OTKPbIBAET
MMMyNbCe HBEPTUPYET ABVKEHNE.
PrE-RLAAD MpeaynpeauTenbHbIi o 0 Muratowan namnoyka BK/IIOYAETCA OAHOBPEMEHHO C 3aMyCKOM [iBUraTens/gsuratenei.
rocoannr
curHan 1 Mwuratowan namnoyka BKIIOUaeTCcA, MPYMEPHO, 3a 3 CEKYHAbI A0 3anycka fABuUratensa/asuratenei.
0 MmnynbcHan pabota.
PaboTa B pexume «npuCyTCTBUE YeOBEKay.
Bxop 61 KoHdurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetcs kak CLOSE UP.
1 MaHeBp NpofosnkaeTca Ao Tex Nop, MoKa coxpaHAaeTcA HaxkaTue Ha knasuwmn OPEN UP unn CLOSE UP.
: " 1
hotLd-to-rin | MpucytcrBne yenoseka 0 ABapuiiHasa paboTa B pexmme <NprUcyTCTare YenoBeka». O6bIYHO NPOMCXO[UT MMMYIbCHAA paboTa.
Ecnu nnate He yfaeTca NpoBecTy TECTUPOBaHVE NPefOXPaHUTENbHDBIX YCTPONCTB (GOTOINEMEHT 1n
KpoMmKa, ErOx) 3 pa3a noapag, BkntoyaeTca paboTa B pexkrme «NpucyTCTBUA YenoBeka» Ha 1 MUHYTY
nocsne Toro, Kak 6yayT otnyuieHbl Knasuwwy OPEN UP - CLOSE UP.
2 Bxop 61 koHdurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetca kak CLOSE UP.
A BHUMAHMUE: npn aBap i1 paboTe B p «MPUCYTCTBUA YeNoBeKa»
npegoxpaHnTesibHbie YCTPOMCTBA He BKJTIOYEHbI.
Bnokuposka 0 MMnynbcbl BXOMI0B, CKOHMUIYpPUPOBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBatoT Bo3eiiCTBIe BO BpeMs OTKPLITHS.
bl oPEn MMNynbCOB Npu 0 b
oTKpbITUM 1 VIMnynbcbl BXOLOB, CKOHGUIYprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3blBaloT BO3[EINCTBIE BO BPEMs OTKPbITVA.
Bnokuposka 0 VIMnynbcbl BXOL0B, CKOHGUIryprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBatoT Bo3aeiicTBMe BO Bpems nay3bl TCA.
bl kcR MMNYNbCOB BO BpeMsl 0 -
TCA 1 VIMnynbcbl BXOLOB, CKOHPUIyprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3biBalot BofeicTaue Bo Bpema nay3bl TCA.
Broknposka 0 VIMnynbCbl BXOROB, CKOHGMIypUpOBaHHBIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3blBaloT BO3AENCTBIE BO BPEMS 3aKPbITISL.
bl cloSE NMAYNbCOB Npu 0 .
1 VIMnynbcbl BXOOB, CKOHPUIYprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3blBaloT BO3[ENCTBIE BO BPEMs 3aKPbITUSA.
0 lToporoBoe 3HaueHvie A1 cpabaTbiBaHKA 3aLMTbl JaT4MKa amperostop ocTaeTcA 3aprKCMPOBaHHbIM
Ha paHee 3a1aHHOM 3HaYeHW
BroK ynpaBneHyis aBTOMaTUUECKV, MPU KaXKAOM MyCKe, OCYLLECTBIIAET KOPPEKLMIO Mopora cpabatbiBaHusA
aBaPUIHOTO CMrHasa HAXOXAEHUA NPENATCTBIAA.
icE OyHKuMA Ice 0 lpoBepbTe, UTOObI 3HAUEHVIE CUTTbI IMMTYTIbCA, U3MEPEHHOE B TOUKaX, NPeAyCMOTPEHHbIX CTaHaapTom EN12445,
1 6blI0 MeHbLLe NPeaycMOTPeHHoro cTaHAapToM EN 12453, B ciyuae COMHEHMIN UCMONb3yiATe BCMOMOraTesibHble
npefoXpaHNTENbHbIE MPUCTIOCOBEHMA.
STa GyHKLMA NONe3Ha, eCNV YCTAHOBK AOMKHbI OYAyT OCYLLECTBAATLCA MPY HUSKMX TEMMepaTypax.
BHUMAHME: nocne akTviBaLyu 310ii pyHKLMM Heo6X0AMMO NPOBeCTY onepaly KOIl HACTPOI
oPEn in N3meHeHne 0 CranaapTHas pabota (Cm. Fig. U, nos. 1).
obhEr HanpasneHns 0
d irEck. OTKpbITUA 1 VIHBepTupyeTCA HanpaB/eHre OTKPLITVA NO CPaBHEHWIO CO CTaHAapTHow paboToit (Cm. Fig. U, nos. 2).
0 Bxop ckoHdurypupoBaH kak Phot, dotoanemeHrt.
Kongurypauus sxopa 1 Bxoa CKoHGUryprpoBaH kak Phot test, npoBepeHHblil GoToneMeHT.
SAFE | 6e3onacHocTu SAFE 1. 0 ~
72 2 Bxop ckoHdurypmpoaH kak Phot op, poToanemeHT fencTByeT TONbKO NP OTKPLITUN.
3 Bxop ckoHpurypmpoBaH kak Phot op test, npoBepeHHbIi pOTOINIEMEHT [eACTBYET TOSIbKO NPU OTKPBITUAN.
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SAFE 2

Kondurypauua sxopa
6e3onacHocTn SAFE 2.
74

Bxop ckoHurypupoBaH kak Phot cl, dotoanemeHT feiicTByeT TONbKO NpK 3aKPbITUN.

Bxop ckoH$UrypupoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbIl $pOTOIEMEHT [eCTBYET TONIbKO NP 3aKPbITU.

Bxon CKOH¢VII'ypI/IpoBaH KakK Bar, YyBCTBUTEJ/IbHAA KPOMKa.

Bxop ckoHdUrypumpoBaH Kak Bar, npoBepeHHas YyBCTBUTENIbHAA KPOMKa.

Bxogn ckoHbUryprpoBaH Kak Bar 8k2.

O (PN (|

Bxoa ckoHurypmpoBaH kak Bar OP, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCHEN, aKTUBHOM TOSbKO Mpu
OTKPbITUW. [PU 3aKPbITUM 06ECMEUNBAETCA OCTAHOBKA ABWKEHNA.

Bxop ckoHduryprpoBaH Kak Bar OP TEST, npoBepeHHas 4yBCTBUTE/IbHAA KPOMKa C MIHBEPCMEN, aKTVBHOM
TONBKO MPW OTKPbITUW. [P 3aKPbITUK BbINOMHAETCA OCTaHOBKA [BUXKEHNA.

Bxop ckoHdUrypuposaH kak Bar OP 8k2 uyBcTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONBKO Npu
OTKpPbITUN. [TpK1 3aKPBITVN BbIMOHAETCA OCTAaHOBKA [IBVXKEHUA.

Bxoa ckoHurypmpoBaH kak Bar CL, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C UHBEPCWEN, aKTUBHOM TOMbKO Mpu
3aKpbITUK. [1pY OTKPLITUM BbIMOHAETCA OCTAaHOBKA ABWKEHUS.

Bxop ckoHduryprpoBaH Kak Bar CL TEST, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCMEN, aKTVBHOM TONBbKO Npu
3aKpbITUW. [1p1 OTKPBITUN BbINONHAETCA OCTAaHOBKA [IBUXKEHUA.

Bxop ckoHdurypmposaH kak Bar CL 8k2, uyBcTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONIBKO NpU
3aKPbITUW. [PY OTKPBITVV BbIMOMHAETCA OCTAaHOBKA [IBVXKEHUS.

KoHdurypauns
ynpaBnsiowero Bxoaa
IC1.

61

Bxop ckoHdurypuposaH Kak Start E (Crapt E).

Bxop ckoHdurypmpoBsaH Kak Start | (Crapr I).

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak Open (OTKpbITb).

Bxop ckoHdpurypmposaH kak Close (3akpbiTb).

Kondurypauyusa
ynpasnsiowero Bxoaa
IC2.

62

Bxop ckoHdurypumpoBsaH Kak Ped (MeLex. npoxon).

Bxop ckoHdurypumpoBaH kak Timer (Taiimep).

Bxop ckoHdurypuposaH kak Timer Pedonale (Taiimep neluexogHoro npoxopa).

AUH O

KoHdurypauns
Bbixoga AUX 0. 20-21

BbIxoa CKOHGUrypupoBaH Kak 2-i1 pagvioKkaHan.

= |ojao|jnn|bh|lwW(N

Bbixop ckoHdUryprposaH Kak SCA, curHanbHas naMnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.

BbIx04 CKOHOMIyprpoBaH KaK ynpasfieHu1e amrbl OCBELLEHNS.

Bbixof CKOHGUIyprUpPOBaH KaK ynpaBJieHVe Namrbl 30HbI.

Bbixop CKOH¢VIprVIpOBaH KaK CBET Ha necTHuue.

AUH 3

KoHdurypauus
Bbixoga AUX 3.
26-27

BbIxoA CKOHGUIypUpOBaH Kak aBapUiHbIN CUTHa.

Bbixog, CKOHGUIyprpoBaH Kak MuratoLas namna.

Bbixog CKOHGUIyprpoBaH Kak 3aMOK C 3aLUesKoM.

Bbixoa CKOHGUIypurpoBaH Kak MarHUTHbIN 3aMOK.

W | o|(N|[aonn|dh|(w|N

BbIxoa, CKOHUrypupoBaHHbIi Kak “TexobcnykmnsaHue”

o

Bbixog, CKOHGMIypurpoBaHHbIii Kak “Muratowas namna 1 TexobcnykvsaHue”.

F IHEdD codE

DUKCMPOBaHHDBIN Kop

o

MpremHoe ycTpoiicTBO 6yAeT CKOHPUIyprpoBaHo Ana GyHKLMOHPOBaHKA B pexiume rolling-code.
He NprHUMAatOTCA KNOHbI C GUKCMPOBAHHbIM KOAOM.

MpremHoe ycTpoiicTBO ByAeT CKOHGUIYpPrPOBaHO AN GYHKLMOHNPOBAHNA B pexume GrKC1pOBaHHOTO
Koza. [TPYHUMAIOTCA KOHbI C GMKCMPOBAHHbBIM KOLOM.

ProkEct lon
LEUEL

3apaHune ypoBHA
3aWmThbI

A - [inA pocTyna K MeHo NporpamMmmMmpoBaHus naponb He Tpebyetca

B - MopkniouaeT coxpaHeHWe B NamATV NO Paguo yCTPOWCTB PaanoynpaBieHns.

[laHHaa npoueaypa NPOM3BOANTCA PAJOM C LUTOM YNpaBieHns N He TpebyeT ocyLLecTBAEHNA AOCTyna:
- Haxumatb nocnefoBatenbHO Ha CKPbITYIo KnaBully 1 06bluHyto Knasuwy (T1-T2-T3-T4) yctpoiicTsa
paguoynpaeneHus, yxe COXPaHeHHOrO B MamMATN B CTaHAAPTHOM PeXMMe C MOMOLLbIO MEHI0
paguoynpasneHua.

- B TeyeHue 10 ¢ HaxaTb Ha CKPbITYIO KNaBuLuy 1 06bluHyto kKnasuwwy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTa
paguoynpaeneHuns, KOTOpoe JOMKHO ObITb 3aN1caHo B NaMATb.

MpremHoe ycTpoiCTBO BbIXOAWT 13 peXrMa NporpammMmpoBaHmna yepes 10 ¢, 4O UCTEYEHNA STOro
BPEMEeH MOXHO [106aBNATb HOBble AOMOMNHUTENbHbIE YCTPOICTBA paavroynpaBneHuns, noBTopas
npeabiAyLLN NYHKT.

C - MNoakntoyaeT aBTOMaTNYECKUNIA BBOZ, NO Paano KNOHOB.

Mo3BonAeT KNoHam, reHeprPOBaHHbIM YHUBEPCaIbHbIM MPOrPaMMaToOPOM, U 3anpPorpamMMPOBaHHbIM
BOCMPOV3BEAEHNAM JO6ABNATLCA B MAMATb NPUEMHOrO YCTPOMCTBA.

D - MogkntouaeT aBTOMaTUYECKMIN BBOA MO PaiMo BOCNPOV3BeAeHWIA.

Mo3BonAeT 3anporpaMM1MpPOBaHHbLIM BOCMPOU3BEAEHNAM [06aBNATLCA B NaMATb MPUEMHOrO YCTPONCTBA.
E - Oka3sblBaeTCcA BO3MOXHbIM N3MEHNTb NapameTpbl nnatbl no cetu U-link

A - [Ina pocTyna K MeHI0 NporpamMmMrMpoBaHyA 3anpallnBaeTcs naposb.
Maponb no ymonuaxuio - 1234.
OcratoTcs 6€3 N3MEHeHW No cpaBHeHNIO € peXXMoM 0 dyHKUMM B-C-D-E

A - ina poctyna K MeHI0 NPorpaMmM1MpoBaHmWA 3anpaLlrBaeTca naposib.

Maponb no ymonuanwio - 1234.

B - OTKkniouaeTcA coxpaHeHue B NamATi MO Paavo YCTPONCTB paAnoynpaBneHns.
C - OTKntoYaeTca aBTOMaTUYeCKNiA BBOA MO Paano KIIOHOB.

OcTatoTca 6e3 M3MEHeHWI No cpaBHEHWIO € pexnmom 0 dyHKuum D - E

A - InA pocTyna K MeHo NporpamMmmMy1poBaHyiA 3anpallvBaeTca Naposb.

Maponb no ymonuaxuio - 1234.
B - OTKnloyaeTcA coxpaHeHMe B NamATh NO Paano YCTPONCTB paAnoynpaBneHns.
D - OTKknoyaeTca aBTOMaTUYeCKNi BBOZ, MO PaAno BOCNPOU3BEAEHNIA.

OcratoTcs 6€3 N3MeHeHWi No cpaBHeHNto ¢ pexxknmom 0 dyHkummn C - E

A - ina poctyna K MEHI0 NPOrpaMmM1MpoBaHmWA 3anpaLlrBaeTca Naporib.
Maponb no ymonuanwio - 1234.
B - OTkniouaeTcA coxpaHeHue B NamATh MO Paavo YCTPOICTB paAnoynpaBneHns.
C - OTKntoYaeTca aBTOMaTUYeCKNiA BBOA MO Paano KIIOHOB.
D - OTknoyaeTca aBTOMaTMYeCKUi BBOZ MO Paano BOCNPOU3BEAEHNIA.
E - OTkntoyaeTca BO3MOXHOCTb M3MEHUTb NapameTpbl nnatbl no cetn U-link
YcTpoiicTBa paanoynpasieHna COXPaHAIOTCA B MAMATY TONIbKO MPY UCNOMb30BAHNN CNELMANbHOTO MEHIO
“Papno”.
BAKHO: Takoi1 BbICOKUIA ypOBEHb 6€30MacHOCTM NPENATCTBYET JOCTYNY CO CTOPOHbI HeXenaTeNbHbIX
KJIOHOB 11 BO3MOXHbIM pafiornomexam.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

Jlornueckas
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OnpepeneHne

Mo
YMONHaHUI0

BBeAEHHON Oonuun

SEr AL TNodE

MocnepoBaTenbHbIN
pexum
(Onpepenser, Kak
KoHdUrypupyercs nnata
B CETEBOM COEfUHEHUN
BFT.)

0 CranpaptHaa SLAVE (MOAYMHEHHASA): nnata nonyyaeT 1 coobLjaeT KoMaHAbl/AnarHocTuKy/v np.

CranpgapTHaa MASTER (ITABHARA): nnata HanpasnsaeT KomaHAabl BKtoueHnsa (START/CTAPT, OPEN/
OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/MELIEXOAHbIV MPOXOM, STOP/CTOM) apyrum nnatam.

SLAVE npoTrBOMNOCTaBIEHHbIX CTBOPOK B JIOKAJIbHOW CETW: MaTa OTHOCUTCA K MOAYNHEHHOMY TUMY
(slave) B ceTn € NnpoTMBOMNOCTaBNEHHbIMY CTBOPKaMM 6e3 nHTennektyanbHoro moayns. (fig.R)

MASTER npoT1BOMNocTaBneHHbIX CTBOPOK B JIOKaNbHOW CETU: NiaTa OTHOCUTCA K FNaBHOMY Tuny (ma-
ster) B ceTU C NPOTMBOMNOCTAB/IEHHbIMU CTBOPKaMU 6e3 nHTennekTyanbHoro mogyna. (fig.R)

AddrESS

Appec

NpeHtndnumpyet agpec ot 0 4o 119 nnaTtbl B NOKanbHOM ceTeBOM coefjuHeHnmn BFT.
(cm. naparpad «AOMNOJTHUTESIbHbIE MOLY/T/ U-LINK»)

EHP I

Kondurypauymna
Bxopa EXPI1 B
pacwmpuTenbHoii nnarte
BX0A0B / BbIXOA0B
1-2

0 Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komanpa Start E (Crapt E).

1 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak komanga Start | (Crapt I).

Bxop ckoHdUrypmposaH kak komanga Open (OTKpbITb).

Bxop ckoHdUrypmposaH kak komanfga Close (3akpbiTb).

Bxop ckoHdUrypmpoBaH kak komanaa Ped (Mewex. npoxon).

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komaHaa Timer (Tavimep).

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komaHga Timer Pedonale (Taiimep nelwexopHoro npoxopga).

Bxop ckoHdUryprpoBaH Kak npeAaoxpaHnTenbHoe ycTpoiicteo Phot, potoanemeHT.

Bxop ckoHUrypmpoBaH Kak NpeAaoxpaHnTenbHoe ycTpoincTBo Phot op, oToanemeHT fencTByeT TONbKO
0PV OTKPbLITUA

BXopn ckOHOMrypmpoBaH Kak NpefoxpaHuTensHoe ycTponcteo Phot cl, oToanemeHT aencTeyeT ToNbKO
NPy 3aKPbITUW

O |0 ([N|oaojun|b|lw(N

o

BXxop cKoHMIyprpoBaH Kak NpefoxpaHUTeNbHOe YCTPOMCTBO Bar, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA.

Bxop ckoHOUrypupoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicteo Bar OP, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa C
MHBEPCMel, akTVBHOW TOJIbKO MNPV OTKPBITUY, MPW 3aKPbITUI BbIMOHAETCA OCTAHOBKa ABVIKEHNA.

12 Bxopa cKOHOUryprpoBaH Kak Kak nMpefoxpaHuTesibHoe ycTponctso Bar CL, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA C
MHBEPCVEN, aKTUBHOM TOMbKO MPU 3aKPbITUM, NPY OTKPbITUM BbIMOHAETCA OCTAaHOBKA ABVKEHWS.

Bxop ckoHMryprpoBaH Kak npefjoxpaHutenbHoe ycTpoincteo Phot test, npoBepeHHbi poToanemeHT.
13 Bxop 3 (EXPI2) pacwmpuTenbHoin nnatbl BXOAOB/BbIXOAOB aBTOMATUYECKM KOMMYTUPYETCA Ha BXOA
NPOBEPKM NPefoXpaHUTeNbHbIX Mpucnocobnexmnin, EXPFAULT 1.

Bxop ckoHOMIryprpoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTBo Phot op test, npoBepeHHbIi BKOUYEHHbIN
14 $oTo3nemMeHT Ha oTKpbITUK. Bxog 3 (EXPI2) pacumputenbHoii nnatbl BXOLOB / BbIXOAOB aBTOMATUYECKU
NOAKIIOYAeTCA K BXOAY NPOBEPKM 3aLmUTHbIX ycTponcts, EXPFAULT1.

Bxop ckoHbMrypupoBaH Kak npegoxpaHuTenibHoe ycTpoincTo Phot cl test, npoBepeHHbIii BKIOUYEHHbIN
15 doToaneMeHT Ha 3aKpbiTin. Bxog 3 (EXPI2) paclumpuTenbHoii nnaTbl BXOAOB / BbIXOAOB aBTOMAaTNUECKN
NOAK/IOYAETCA K BXOAY MPOBEPKM 3alUTHbIX ycTpoincTs, EXPFAULT1.

Bxop ckoHurypmpoBaH Kak npepoxpaHuTesibHoe YCTPOWCTBO Bar, mpoBepeHHas UyBCTBUTENbHaA
16 Kpomka. Bxop 3 (EXPI2) paclwumputenbHoii nnaTbl BXOAOB/BbIXOAOB aBTOMATUYECKN KOMMYTUPYETCA Ha
BXOJ MPOBEPKW NpefoXpaHnTeNbHbIX Npucnocobnennii, EXPFAULT1.

Bxopa ckoHdUrypmpoBaH Kak Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpolcTBo Bar OP test, npoBepeHHas
17 UyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCHEN, aKTUBHOI TONKO MPY OTKPbITVM, NPV 3aKPbITUW BbINMONHAETCA
ocTaHOBKa AweHuA. Bxop 3 (EXPI2) pacwmputenbHOM nnaTthl BXOLOB/BbIXOAOB aBTOMaTUYeCKn
KOMMYTUPYETCA Ha BXOJ, NPOBEPKM NPeAoXpaHnTeNbHbIX Nprcnocobnennit, EXPFAULT1.

Bxop ckoHduryprpoBaH Kak Kak npepoxpaHutenbHoe ycTpoictBo Bar CL test, npoBepeHHan
YyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCHEN, aKTUBHOI TONbKO MPY 3aKPbITUK, NPW OTKPbITUW BbIMONHAETCA
ocTaHOBKa AweHuA. Bxop 3 (EXPI2) pacwmputenbHOM nnaTtbl BXOLOB/BbIXOAOB aBTOMaTUYeCKn
KOMMYTUPYETCA Ha BXOJ, NPOBEPKM NPeAoXpaHnTeNbHbIX Nprcnocobnennit, EXPFAULT1.

©

EHP i

KoHdurypauns
Bxoga EXPI2 B
paclmpuTenbHoli nnarte
BXOA0B / BbIXOA0B
1-3

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komanpga Start E (Crapt E).

Bxop ckoHurypupoBaH Kak komanga Start | (Crapt |).

Bxop ckoHdUrypmposaH kak komanga Open (OTKpbITb).

Bxop ckoHdurypumpoBaH kak komanga Close (3akpbiTb).

Bxop ckoHdUrypmposaH kak komanaa Ped (Mewex. npoxon).

Bxop ckoHdurypumpoBaH kak komaHaa Timer (Taimep).

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komaHga Timer Pedonale (Taiimep nelexogHoro npoxoga).

Bxop cKOHMIyprpoBaH Kak NpefoxpaHuTesibHoe ycTponcTeo Phot, poTosnemeHT.

© (N[ |hs |w|Nn|(=|O

Bxopn ckoHUrypumpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoicTeo Phot op, poToanemeHT AeicTByeT TONbKO
[0pU OTKPbITUN

Bxop ckOHUrypumpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTeo Phot cl, oToanemeHT aelicTByeT TonbKo
NpU 3aKPbITAN

el

o

Bxop ckoHUrypurpoBaH Kak NpeAoxpaHnTeNbHOe YCTPOoCTBO Bar, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA.

Bxop, CKOHGUryprpoBaH Kak Kak NpefoxpaHuTeibHoe yCTpoicTeo Bar OP, yyBCTBUTENbHAA KPOMKA C
MHBEPCHEN, aKTUBHOM TOMIbKO NPW OTKPbITUY, MPU 3aKPbITUM BbINONHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNSA.

-

Bxop ckoHUrypmpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicteo Bar CL, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C
VHBEPCMel, akTVBHOW TOJIbKO MNPV 3aKPbITVW, MPU OTKPbITUI BbIMOJIHAETCA OCTAHOBKA ABVIKEHNA.

N

EHPo |

KoHdurypauns
Bxoga EXPO2 B
paclmpuTenbHol nnarte
BXOA0B / BbIXOA0B
4-5

Bbixop CKOHGMIyprpoBaH Kak 2-i1 paguokaHarn.

Bbixop ckoHOMrypupoBaH Kak SCA, CUrHanbHas aMnoyKka OTKPbITbIX BOPOT.

Bbixof CKOHGUIyprpoBaH KaK ynpasJieHVe Namrbl OCBELLEHUA.

Bbixofy CKOHGUIyprpPOBaH KaK ynpasJieHVie Namrbl 30HbI.

Bbixoa CKOHOUryprpoBaH Kak "cBeT Ha nectHuue".

EHPol

KoHdurypauns
Bxoga EXPO2 B
pacwmpuTenbHoii nnarte
BXO/10B / BbIXOA0B
6-7

BbIxoa CKOHGUIyprpoBaH Kak aBapuinHbIiA CUrHan.

BbixoA CKOHGUIypuUpoBaH Kak MMraloLas namna.

BbIxoa CKOHGUIypupoBaH Kak 3aMOK C 3aLLesIKON.

Bbixo CKOHGUIyprpoBaH Kak MarHUTHbIN 3aMOK.

V|V jn|dh|lw N|[=|O

BbIxoa, CKOHUrypupoBaHHbIN Kak “TexobcnymnpaHve”

BbIxoa, CKoHUrypupoBaHHbI Kak “Muratowan namna v TexobcnyKunsaHve”.

SE

BbIx0g, CKOHOUIYpUpOBaHHbIii Kak "YrpasneHue cemadopom nnaton TLB".
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

3anomvHaHVe
Mo o
"3,';,":.‘:(‘?_";.‘:" Onpepgenexne — s Oonuun
HaCTPOVKA
LrREF e 0 MpeaynpeanTenbHOE MUraHVe NCKIOUEHO.
MNMpeaynpeauTenbHoe
L {DhEPFE- 0
Lo
FLRS,_' 'lnL', murakiue CeMad)OPa 1 KpaCHble MuUrawowmne namnoyku, B TeyeHmne 3 ¢ B Havane MaHeBpa.
ErAFF ic 0 KpacHbili1 CBET BbIK/TIOYEH NPU 3aKPbITbIX BOPOTAX.
L {Ght rEd KpacHblit Hemuraiowmin 0
LA cemadop 1 KpacHbilil CBET BKIOUYEH NPV 3aKPbITbIX BOPOTaXx.
ALLAYS on

TABJINLIA “C” - MEHIO PAJIVIO - (-Ad in)

nc

OnucaHne

Add SERFE

[lo6aBNTb KHONKY NycK
accounmpyeTt BbibpaHHYI0 KHOMKY ¢ koMmaHgow MYCK

Add 2ch

[o6aBuTb KHONKY 2 KaH
accoLumpyeT BbIGPaHHYI0 KHOMKY C yrpaBfieHneM no BTOPOMY PafroKaHany. HyXHylo KnaBuLly C KOMaHAol 2-ro panokaHana. Ecnn i oguH Bbixof He
CKOHOUIypMpPOBaH KaK BbIXOA 2-T0 pafuioKaHana, 2-i pafrokaHan yrnpasnseT OTKPbITUEM MELIEXOAHOTO MPoXoaa.

E-ASE BM

YOAANEHUE CMNCKA
BHUMAHME! MNonHocTbio yaanaeT 13 NamAT! NpUeMHIKa BCe PagUOKOMaH/bl, 3aHeCEHHbIE B MaMATb 6510Ka.

cod rH

MpocmoTp Koaa npuemMmHnKa
BbiBOAWT KOA NPUEMHUKa 1A KONUPOBaHWA PaanNoKOMaHS,.

7
VRIS

ON = Bk/toyaeT BO3MOXHOCTb ANCTaHLIMOHHOTO MPOrpaMMnpPOoBaHna cxem Yepes pagurokomangy W LINK, npeaBaputenbHO 3aHeCeHHy10 B NamMATb.
OyHKLMA OCTaeTCA aKTMBHOW B TeueHne 3 MUHYT OT NocsefHero Haxkatua pagmokomanabl W LINK.
OFF =OtkntoueHne GyHKuymm nporpammmpoarma W LINK.
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VSTUP DO MENU Fig. 2

D814091 0AA01_06

*r*
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)

*** Vlozeni hesla.
Pozadavek s logikou tirovné
ochrany nastavenouna1, 2, 3,4

L o o o o oo
R2ER 2
TR OK ) — (Falion Ere GSEr Gt ide
— . S
PR-RA. (PRFARTET] — [ox —b-m. 2 [a1]-[ox] - [P .
 EpRRRE —{ o] B - —" Viz MENU PARAMETRY LEGENDA
" [ 5 - (710 - [
e [e—+ T  Listovaninahoru
- ol D) Listovani dold
[PHRRRI — (<] - (58I — (277 o] — [EE [6ff-— 4  Listovanidold
o EE— T [O-OK¢ Potvrdit/
(BEEE T [ D [ — ) - [T+ (o] - () Zapnutidispleje
ou ic OK ou ic. P2l - ' .
< . . Viz MENU LOGIKA +—f@
- CBENE ) () - @ -+ [T [ - D) - Navrat k
E predchozimu menu
< -EI X )
0 [ox] - ~ I ;
Viz MENU RADIO
f j fr BT ]
i—@E—.—; FadSERRE) — (<] hlddEn bl |+ % [ ELERSE] M o5 irEd bikton -bj
T 4
Z e
FRaEi - =) SRR % - o vt i g, (i
e " 4
EFASE 64— [o<] - [FFE)
< -ﬂ < +/-
- [ -i@Se » [ox]» @2Fd) -+ [o<]» [@ET j
- - - [ —
O\
SkrE Zapnuti vstupu externiho startu START E
Skr ! Zapnuti vstupu interniho startu START |
oPEn Zapnuti vstupu OPEN
I ctS Zapnuti vstupu CLOSE
[ox]—»[F7E) PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
tNE Zapnuti vstupu TIMER
+=] | +T SkoP Zapnuti vstupu STOP
< Phot Zapnuti vstupu fotoburiky PHOT
[LRRGT[ oKk PhoP Zapnuti vstupu fotoburiky pfi otvirani PHOT OP
f Phct Zapnuti vstupu fotoburiky pfi zavirani PHOT CL
+/- bAr Zapnuti vstupu bezpecnostni listy BAR
Zapnuti vstupu bezpecnostni listy na motoru slave
bAr @ (zapojeni kfidel proti sobé)
AktivacevstupulistyBARsobracenimchoduAKTIVNIMPOUZE
E"EI bAro PRIOTVIRANI nebo, pokud je bezpecnostnilista s funkci testu
aktivnipouze pfiotvirani,aktivace pridruzenéhovstupu FAULT
AktivacevstupulistyBARsobracenimchodu AKTIVNIMPOUZE
bArc PRI ZAVIRANI nebo, pokud je bezpe¢nostnillista s funkci testu
aktivnipouze pfizavirani,aktivace pridruzenéhovstupu FAULT
Sbc Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
L “ Sbo Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni u motoru SWO
AUEGSEE }. Karta ceké na provedeni kompletniho cyklu otevfeni-
r (P& ERIEA SEE zavfeni, nepferuseného mezioperacnim zastavenim,
+/- 1 aby ziskala moment nutny pro pohyb.
POZOR! Neni aktivni zjistovani prekazky.
L5 Aktivace mechanického odblokovéani motoru.
r Nasleduijici ¢innost bude provedena pfi nizké rychlosti.
Iza ErO Test fotobunék se nezdafil Zkontrolujte pripojeni fotobunék a/nebo nastaveni logiky
Erl2 Test bezpecnostni listy se nezdaril Zkontrolujte pfipojeni bezpecnostnich list a/nebo nastaveni logiky
EF03 Test fotobunék otevieni se nezdafil El;?:rtrzzlt%t/elo%r_'g”en' fotobunék a/nebo nastaveni
EFOM Test fotobunék zavieni se nezdafil ;Z)l;c:grgzltlrjlj‘]t/elo%il ;’Jen' fotobungk a/nebo nastaven
{ Verze softwar idicijednotky Test bezpecnostni listy u motoru slave se nezdafil [ . -
(SERE T ox Y IEES T ox » [ ErOS (pfipojerrw)l' KFidel proti);obé) Zkontrolujte pfipojeni li$t a/nebo nastaveni parametr(/logiky
; ’ Erdb Test bezpecnostni listy 8k2 se nezdafil Zkontrolujte piipojeni li§t a/nebo nastaveni parametri/logiky
[ ] Celkovy pocet cykld (x 100) Er07 Test bezpecnostni listy pfi otvirani se nezdafil Zkontrolujte pfipojenilist a/nebo nastaveni parametrd/programt
e Er0B Test bezpecnostni listy pfi zavirani se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni parametrd/programt
- Zkontrolujte pfipojeni k motoru
Er ihx Chyba testu hardwaru karty - Problémy hardwaru na karté (spojte se s technickym servisem)
Er 3H* Obréceni sméru pro prekézku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné prekdzky podél drahy
B Tepelny jisti¢ Pockejte na ochlazeni automatického systému
E_EI ErSH* Chyba komunikace se vzdalenymi zafizenimi él](?tr;gﬁ|Su£ﬁ)320pjﬁr‘;losjeprzlysrlrl‘JISenstVIm a/nebo rozsifovacimi
Er0 ErFTi e 5 Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud problém i nadéle
ERREMERSIGH 't chyba kontroly dozoru systému. pretrvava, kon}(,gktujte technlck';/ servis. P
Stiskem OK se potvrzuji pfislusna nastaveni. Karta bude i nadale
£t Chyba konzistence parametrd fidici jednotky (logika a|Pracovat se zjisténymi nastavenimi.
parametry) Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty
(Parametry a logika)
Stiskem Ok karta obnovi ¢innost ae standardnim D-track.
Er3 Chyba v parametrech D-track A Je nezbytné provést Autoset
ErFD Chyba koncového spinace Zkontrolujte pfipojeni koncovych spinact
ErF i Chyba Koncovy spinac stéle aktivni po zahajeni pohybu | Zkontrolujte zapojeni koncového spinace, pfipojeni motoru
ErF3 chyba v nastaveni vstupt SAFE Zkontrolujte spravné nastaveni vstupt SAFE
*H=0,1,....9ABCDEF

PRSSLard— [ — 00 — [0 7 |- [ — @0 - [2T 7 [~ [0 — {500 — [T 7 [~ [ — 05820~ 21 7 |2 [ —
o\ ]
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NAVOD K INSTALACI

1) VSEOBECNE UDAJE

Pohon ARES VELOCE SMART BT A500 nabizi Siroké moznosti instalace diky
mimoradné nizké poloze pastorku, kompaktnosti pohonu a nastaveni vysky a
hloubky, které ma kdispozici. Nastavitelny elektronicky omezova¢ momentuzarucuje
bezpecnost proti sevieni. Ru¢ni nouzové ovladani se provadi velmi jednoduse po-
moci odjistovaci packy.

Zastaveni na konci drahy je fizeno elektromechanickymi mikrospinaci.
Ovlédaci panel MERAK SV se z vyroby dodava se standardnim nastavenim.
Jakékolizménase musiprovést pomocizabudovaného programovaciho pfistroje
s displejem nebo pomoci univerzalniho programétoru palmtop.

PIné podporuje protokoly EELINK a U-LINK.

K hlavnim charakteristikdm patfi:

- Ovladani 1 nizkonapétového motoru

- Zjistovani prekazek

- Samostatné vstupy pro jisténi

- Konfigurovatelné ovladaci vstupy

- Zabudovany radiovy pfijimac plovouciho kédu s klonovanim vysilaca.

Karta je vybavena svorkovnicivyjimatelného typu, aby tdrzba nebo vyména byly
pohodInéjsi. Dodava se s fadou propojenych mustkl pro usnadnéniinstalace na
misté. Propojovaci mustky se tykaji svorek: 70-71, 70-72, 70-74. Pokud se vyse
uvedené svorky pouzivaji, odstrarte prislusné propojky.

A Jnstalacimusiprovadétkvalifikovany personél (odborny instala¢ni
technikpodle EN 12635),atovsouladusosvédéenymipostupyaplatnymi
pravnimi predpisy”.

A VYSTRAZNE UPOZORNENI - Nebezpecné hrany chrante podle
ustanoveni nafizeni EN 12453 instalaci aktivnich bezpecnostnich
hran a pouzitim vstupii SAFE1 a SAFE2.

Prodetekci I!)rekazekpouzi jteaktivnjhranu:ASOSENTIREDGE 115SK
/ BIRCHER EP45x99A1 (NENI SOUCASTI DODAVKY)

KONTROLA

Pred provedenim kazdého cyklu otevieni a zavieni provede panel MERAK SV
kontrolu (provéreni) relé a bezpecnostnich zafizeni (fotoburiky).

V pfipadé zavad v ¢innosti zkontrolujte spravnou ¢innost pfipojenych zafizeni a
zkontrolujte kabeldz.

2) TECHNICKE UDAJE

MOTOR

500

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*)

400W
4 mm (25 zubt)

Napajeni

Spotiebovany vykon

Modul pastorku

Rychlost (na volnobéh) 25 m/min
Rychlost (pfi to¢ivém momentu 4 Nm, .
oépovidajl%’ sile 80 N) 22 m/min
Max. hmotnost kiidla vrat 500 kg
Max. to¢ivy moment 20Nm

Reakce na naraz Elektronicky omezova¢ momentu

Mazani Permanentni mazaci tuk

Ru&ni ovladani !r\)/léeéckganické odjisténi pomoci

intenzivni
2 baterie 12V 1,2 Ah
od -20°C do +55°C

Typ pouzivani

Vyrovnavaci baterie (doplrikova vybava)

Podminky prostredi

Stuperni ochrany krytim P24
Hluk <70 dBA
Hmotnost: pohonu 7 kg (=70 N)
Rozméry Viz Fig. |

RIDICi JEDNOTKA
Izolace sité - nizké napéti > 2MOhm 500V ===
Provozni teplota -20 / +55°C
Tepelna ochrana Softwarova

Dielektrickd pevnost sit/nn 3750 V~ po 1 minutu

24V ~ (max. spotieba 0,5A)
24V ~ safe

Napdjeni pfislusenstvi

Kontakt napdjeny 24V ~, spinaci
AUX0 (max. 1A) pajeny P
AUX 3 Spinaci kontakt (max. 24V~ /1A)
Pojistky Viz Fig. G

kmitocet 433.92 MHz

Nastaveni parametrd a voleb LCD disPlej/univerzélniprog ramo-

vaci palmtop

Pocet kombinaci 4 miliardy

52 - ARES VELOCE SMART BT A500

| Max. pocet dalkovych ovladani | 63

(¥jind napéti k dispozici na Zadost)
Verze pouzitelnych vysilaca:

Vsechnyvysilace plovouciho kédukompatibilnis: @ ((€R-Ready)) :

CYKLUS POUZITI
PROVOZNIi TEPLOTA

nepretrzity

40°C

30 cykld/hod
50°C

25 cykli/hod
55°C

3) PRIPRAVA VEDENI Fig. A
Elektrickou instalaci pfipravte v souladu s platnymi normami pro elektrické
instalace CEl 64-8, IEC 364, harmonizaci HD384 a dal$imi narodnimi normami.

4) PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU Fig.B
Pripravte vykop pro realizaci betonové desky, do které se umisti tahla podle
rozmérd uvedenych na (OBR.B).

5) ODSTRANENI KRYTU Fig. C
5.1) MONTAZ MOTORU Fig. C1

6) MONTAZ PRISLUSENSTVi POHONU Fig.D - D1
Doporucené typy hiebenové tyce (obr.J)

7) VYSTREDENI HREBENOVE TYCE VUCI PASTORKU Fig.J - K1-L
NEBEZPECI - Svafovani smi provadét pouze osoby s pfislusnym
svare¢skym opravnénim a vybavené individudlnimi ochrannymi

prostiedky podle platnych bezpeénostnich predpisii Fig. K.

8) PRIPEVNENI KONZOL KONCOVYCH SPiNACU FIG. E

9) PEVNE DORAZY Fig. O
NEBEZPECI-Branamusibytvybavenamechanickymidorazyjaknastrané
otevreni, tak na strané zavreni, aby nedoslo k vyjeti brany z horniho

vedeni pojezdu. A musi byt pevné pfipevnény k zemi, nékolik centimetra

za bodem elektrického zastaveni.

10) UCNI ODJISTENI (viz NAVOD K OBSLUZE - Fig. 3-). .
Pozor: Nestrkejte PRUDCE do kfidla vrat, ale DOPROVAZEJTE je po celé
draze pojezdu.

11) PRIPOJENI SVORKOVNICE Fig. G-P

Po protazeni elektrickych kabell instalacnimi kanalky a po pfipevnéni jednot-
livych soucasti automatického systému ve zvolenych bodech se musi provést
jeg)ich pfipojeni podle udajli v elektrickych schématech v pfislusnych navodek k
obsluze. Privodni elektricky kabel se musi uchytit v kabelové priichodce (Obr.G
bod P1) ochranny vodi¢ (zemnici) s izolaci zlutozelené barvy se musi pfipojit do
pfislusné svorky (Obr.G bod P2).

UPOZORNENI - Pfi pfipojovéani kabeld a instalaci dodrzujte platné predpisy a
zasady spravné technické praxe.Vodice napéjené riznym napétim se musifyzicky
oddélitnebomusibytvhodnéizolovanésdodatecnouizolaciosilealespori T mm.
Vodice se musi pfipevnit pomoci dalsiho pfipevnéniv blizkosti svorek, napfiklad
paskami. Vsechny propojovaci kabely musi byt dostate¢né daleko od disipatord.

11.1)MISTNI OVLADANI Obr. G

Pfi vypnutém displeji stisknuti tlacitka + ovlada otevieni a tlacitka - zavreni.
Dalsi stisknuti téchto tlacitek béhem cinnosti automatického systému zpasobi
zastaveni. (STOP).

12) BEZPECNOSTNI ZARIZENI
Poznamka: pouzivejte pouze bezpecnostnizatizenis prepinacimkontaktem.

12.1) ZARIZENI S FUNKCI TESTU Fig. S

12.2) PRIPOJENI 1 PARU NEOVERENYCH FOTOBUNEK, OBR. H1
12.3) PRIPOJENI 1 PARU OVERENYCH FOTOBUNEK, OBR. H2
13) VSTUP DO ZJEDNODUSENEHO MENU: OBR. 1

13.1) VSTUP DO MENU: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETRY (PA-A7) (TABULKA “A” PARAMETRY)
13.3) MENU LOGIKA (Lol ic) (TABULKA “B” LOGIKA)

13.4) MENU RADIO (- Ad /o) (TABULKA “C” RADIO) ; L

- DULEZITE UPOZORNENI: OZNACTE SI PRVNI VYSILAC ULOZENY DO
PAMETI NALEPKOU KLICE (MASTER) i L

Prvni vysila¢ v pfipadé ru¢niho programovani ptifazuje KOD KLICE PRUIMACE;

tento kdéd je nutny pro provedeni nasledného klonovani radiovych vysilact

dalkového ovladani.

fZabkudovan)'/ palubni pfijimac Clonix kromé toho ma nékteré dllezité pokrokové

unkce:

-« Klonovani vysilace master (plovouci kod nebo pevny kod)

+  Klonovani pro vymeénu vysilacu jiz vlozenych do pfijimace

-+ Sprava databaze vysilaca.

«  Sprava komunity pfijimaca.

Pro pouzivani téchto pokrokovych funkci odkazujeme na navod pro univerzalni
programovaci palmtop a na Vseobecny postup pfi programovani piijimacd.

13.5) MENU DEFAULT (dEFRULE)
Uvede fidici jednotku na pfedem nastavené standardni (DEFAULT) hodnoty. Po
obnoveni se musi provést nové automatické nastaveni (AUTOSET).
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I Svorka Definice Popis
L FAZE , i L
— Jednofézové napéjeni
N NEUTRALNI
P31
P32 PRIM TRASF Pripojeni primarniho obvodu transformatoru
Alimentazione scheda:
P13 SEKTRASF 24V~ Secondario trasformatore
s 10 MOT + o
° Pfipojeni motoru 1.
s 1 MOT -
o Konfigurovatelny vystup AUX 0 - Default MAJACEK. ) 3 )
20 AUX 0 - KONTAKT NAPAJENY 24V | 2. RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovladéni PRODLEVA ZHASNUT(/ Ovlddani OSVETLENI
(spinaci) (MAX. 1A) OBLASTI/ OSVETLENI SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/
21 ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM/ UDRZBA/ MAJACEK A UDRZBA. Viz tabulka “Konfigurace vystupd AUX".
] Konfigurovatelny vystup AUX 3 - Default vystup 2. RADIOVY KANAL. ] . ]
26 AUX 3 - VOLNY KONTAKT (spinaci) | 2. RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovlddani PRODLEVA ZHASNUTI / Ovladani OSVETLEN
(max. 24V 1A) OBLASTI/ OSVETLENI SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/
27 ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM/ UDRZBA/ MAJACEK A UDRZBA. Viz tabulka “Konfigurace vystupt AUX".
‘E‘ g 41 +REF SWE Spole¢ny koncovy spina¢
= E_ 42 SWC Koncovy spinac zavirdni SWC (rozpinaci).
S " 43 SWO Koncovy spinac otvirdni SWO (rozpinaci).
50 24V~ ()
Napajeci vystup pfislusenstvi.
51 24V ~ (+)
50 24 Vsafe Vystup napajeni bezpecnostnich zafizeni s funkci testu (vysila¢ fotobunék a vysila¢ bezpecnostni listy).
Vlystup aktivni pouze béhem pracovniho cyklu.
60 Spole¢ny Spole¢né vstupy ICTalC2
= Konfigurovatelny ovladaci vstup 1 (spinaci) - standardné START E.
:g 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
% Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup(".
o Konfigurovatelny ovladaci vstup 2 (spinaci) - standardné PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup(".
70 Spole¢ny Spolecné vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
7 STOP Povel prerusi cyklus. (rozpinaci)
Pokud se nepouZziva, nechte zastréenou klemu.
Konfigurovatelny bezpecnostni vstup T (rozpinaci) - standardné PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Viz tabulka "Konfigurace bezpe¢nostnich vstupi".
73 FAULT 1 Kontrolni vstup bezpe¢nostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 1.
Konfigurovatelny bezpecnostni vstup 2 (rozpinaci) - standardné BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Viz tabulka "Konfigurace bezpe¢nostnich vstup(".
75 FAULT 2 Kontrolni vstup bezpecnostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 2.
© Vstup antény.
5 Y ANTENA Pouzivejte anténu vyladénou na 433 MHz. Pro spojeni anténa - pfijimac pouzivejte koaxialni kabel RG58.
c # SHIELD Pfitomnost kovové hmoty za anténou muize rusit radiovy pfijem.V piipadé $patného vykonu vysilace posurite
< anténu do vhodnéjsiho bodu

Konfigurace vystupi AUX

Logika Aux= 0 - Vystup 2. RADIOVY KANAL.

Kontakt zlstane sepnuty na 1 s pfi zapnuti 2. rddiového kanalu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.

Kontakt zlistane sepnuty béhem otvirani a u oteviené brany, blikd béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.

Logika Aux= 2 - Vystup ovladani PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt zlistane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.

Logika Aux= 3 - Vystup ovladani OSVETLENI OBLASTI.
Kontakt zlistane sepnuty po celou dobu cyklu.

Logika Aux= 4 - Vystup OSVETLENI SCHODISTE.
Kontakt zlistane sepnuty po 1 sekundu od zacatku cyklu.

Logika Aux= 5 - Vystup POPLACH OTEVRENA BRANA,
Kontakt zUstane sepnuty, pokud brana zlstane oteviena po dvojnasobek nastaveného ¢asu TCA.

Logika Aux= 6 - Vystup pro BLIKAC.
Kontakt zUstane sepnuty béhem pohybu brany.

Logika Aux= 7 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU.
Kontakt zUstane sepnuty po 2 sekundy od kazdého otevreni.

Logika Aux= 8 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM.
Kontakt zUstane sepnuty pfi zaviené brané.

Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK. i
Ptidosazeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba zUstava kontakt sepnuty, aby se signalizovala potieba udrzby.

Logika Aux = 10 - Vystup MAJACEK A UDRZBA. )
Kontakt z(istane sepnuty béhem pohybu brany. Pokud se dosahne hodnoty nastavené v parametru Udrzba na konci cyklu se zavienymi vraty, kontakt se 4 krat sepne na 10s a rozepne

na 5s, aby signalizoval pozadavek udrzby.

Poznamka: Pokud zadny vystup neni konfigurovany jako Vystup 2. radiového kanalu, 2. radiovy kanal ovlada otevieni pro chodce.

Konfigurace ovladacich vstupt

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MauEl'nk. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MauElnk. Interni start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni. Pokud vstup ziistane sepnuty, brana zlistane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po dobé tca, pokud je zapnuty.

Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavieni.

Logika IC= 4 - Vstup konfigurovany jako Ped.

Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MouElnt
Logika IC=5 - Vstup konfigurovany jako Timer.

Cinnost obdobna cinnosti open, ale zavieni je zaru¢eno i po vypadku sité.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Dokud je vstup sepnuty, brana zlstane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo

Open, provede se kompletni cyklus a pak se provede otevieni pro chodce. Zavieni je zaru¢eno i po vypadku sité.
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Konfigurace bezpeénostnich vstupti

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika bez funkce testu (*) (Fig. T, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburky pfi
zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky. Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburka s funkci testu. (Fig. T, pol.2).
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V piipadé zaclonéni jsou fotobunky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotobunky pfi zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburiky.

Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburka aktivni pouze pfi otvirani bez funkce testu (*) (Fig. T, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V piipadé zaclonéni se vypne cinnost fotoburiky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu

zastinéni fotoburiky. Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani (Fig. T, pol.2).
Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V piipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky.

Pokud se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani bez funkce testu (*) (Fig. T, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne cinnost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani (Fig. T, pol.2).
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotobunky pii otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista bez funkce testu (*) (Fig. T, pol.3)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Povel obrati smér pohybu na 2 s. Pokud se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Zapne test bezpecnostnich list na zacdtku cyklu. Povel obrati smér pohybu na 2 se y.

Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista s funkci testu (FiE.T,JJoIA).
un

Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 8 - Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 (Fig. T, pol.5). Vstup pro odporovou listu 8K2.

systému (STOP) (Fig. T, pol. 3).

nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE=9 Vstup konfigurovany jako Bar op, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpUsobi zastaveni automatického

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpUsobi zastaveni. Pokud se

automatického systému (STOP) (Fig. T, pol. 4).

Logika SAFE=10 Vstup konfigurovany jako Bar op test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zptsobi zastaveni

Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi otvirdni obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fézi zavirani zpUsobi zastaveni.

systému (STOP) (Fig. T, pol. 5).

Logika SAFE=11 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zptsobi zastaveni automatického

Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi zavirani zpGsobi zastaveni.

tického systému (STOP) (Fig.T, pol. 3).

se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE=12 Vstup konfigurovany jako Bar cl, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zptsobi zastaveni automa-

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zptsobi zastaveni. Pokud

zastaveni automatického systému (STOP) (Fig. T, pol. 4).

Logika SAFE=13 Vstup konfigurovany jako Bar cl test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zptsobi

Zapne test bezpe¢nostnich list na za¢atku cyklu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zdsah ve fazi otevirani zpUsobi zastaveni.

systému (STOP) (Fig. T, pol. 5).

Logika SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplisobi zastaveni automatického

Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 se_kundy, zasah ve fazi oteviré_nizpﬂsobl’ zastaveni.

(*) Pokud se instaluji zafizeni typu, D (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, predepiste povinnou udrzbu s intervalem alespon

jednou za pul roku.

13.6) MENU JAZYK (L inDUR)
Umozni nastavit jazyk programovaci jednotky s displejem.

13.7) MENU AUTOSET (AUtaSEE)

«  Pro ziskani nejlepsiho vysledku se doporucuje provést autoset s motory v klidu
(tj. neptehiatymi znacnym poctem souslednych cykld).

« Spusti operaci automatického nastaveni a prejde do pfislusného menu.

«+Jakmile se stiskne tlacitko OK, zobrazi se hlaseni”... ... ..., fidici jednotka ovlada
cyklusotviraniapakcykluszavirani, béhemnéhoz se automaticky nastaviminimalni
potfebnd hodnota momentu pro pohyb kfidla vrat.
Pocet cykll potiebnych pro autoset se mGze pohybovat od 1 do 3.
Béhem této faze je dilezité zamezit zaclonéni fotobunék, a pouzivani povell
START, STOP a displeje.
Soucasné stisknuti tlacitek + a - béhem této faze zablokuje automaticky systém
a ukon¢i autoset se zobrazenim KO.
Poukoncenitéto operacefidicijednotka bude mitautomaticky nastavené optimalni
hodnoty momentu. Zkontrolujte je a pfipadné je upravte, jak bylo popsano v
programovani.

POZOR!! Zkontrolujte, zda hodnota sily zafizeni, méfena v bodech
gpdle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453.
ilu systému Ize snizit pouzitim deformacnich list.

Pozor!! Behem automatického nastaveni neni funkce zjistovani pie-

kazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického
systému azabranitosobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévatvakénim
radiu automatického systému.

13.8) POSTUP PRO KONTROLU INSTALACE

. Provedte postup AUTOSET (¥).

. Zkoll;\trolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu 10,

jina

3. Ptipadné upravte parametry rychlosti a citlivosti (sily): viz tabulka s parametry.

4. Znovu ikontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu
10, jina

5. Pripevnéte pasivni bezpecnostni listu

6. Znovu ikontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu
10, jina

7. Pfipevnéte ochranné prvky citlivé natlaknebo elektrickd snimacizafizeni(napfiklad

8

9

1

N —

aktivni bezpecnostni listu)
. Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu
10, jinak
. Dovolte pohyb pohonu pouze v rezimu “Pfitomnost ¢lovéka”
0.  Ujistéte se, Ze vSechna zafizeni ZjiStujici pfitomnost v oblasti pohybu spravné
pracuji
(*) Pred provedenim funkce autoset se ujistéte, ze jste spravné provedliviechny kroky
montaze a zabezpeceni, jak je pfedepsano v upozornéni pro instalaci v navodu
k motorovému pohonu.
(**) Podle analyzy rizik vdak mize byt nutné pouzit citlivé ochranné prvky

13.9) MENU STATISTIKY (5:AE)
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Umoznuje zobrazeni verze karty, celkového poctu cykll (ve stovkach), poctu
radiovych ovladani ulozenych do paméti a poslednich 30 chyb (prvni 2 cislice
oznacuji polohu, posledni 2 kéd chyby). Chyba 01 je nejnovéjsi.

13.10) MENU PASSWORD (PAS5Lord)

Umozriuje zadat heslo pro programovani karty pomoci sité U-link.”

S ,UROVNI OCHRANY" nastavenou na 1,2,3,4 se vyzaduje pro vstup do
programovaciho menu. Po 10 po sobé jdoucich netspésnych pokusech se musi
pred dalsim pokusem pockat 3 minuty. BEhem této doby se pri kazdém pokusu
o vstup na displeji zobrazi,LOCK". Standardni heslo je 1234.

14) SPOJENI S ROZSIROVACIMI KARTAMI A UNIVERZALNIi PROGRAMOVACI
JEDNOTKOU PALMTOP VERZE > V1.40 (Fig. O) Viz pfislusny navod k obsluze.
POZOR! Chybné nastaveni mize zpUisobit Skody na osobach, zviratech nebo vécech.

15)VOLITELNE MODULY U-LINK
Viz pokyny pro moduly U-link

15.1) POSUVNA KRIDLA VRAT PROTI SOBE (Obr. R)

Viz pokyny k modulu U-link.

POZNAMKA: Na karté nastavené jako Slave se vstup z bezpec¢nostni listy (Lista /
Lista Test / Lista 8k2) konfiguruje pouze na SAFE2.

16) OBRACENI SMERU OTVIRANI (Obr.U)

17) OBNOVENI TOVARNIHO NASTAVENI (Obr.S)

POZOR nastavi v fidici jednotce hodnoty prednastavené ve vyrobé a dojde
ke smazani vsech radiovych déalkovych ovladani uloZzenych v paméti.
POZOR! Chzbné nastaveni muize zpusobit skody na osobach, zvifatech
nebo vécech.

- Vypnéte napdjeni karty (Obr.S bod 1).

- Otevrete vstup Stop a soucasné stisknéte tlacitka - a OK (Obr.S bod 2)

- Zapnéte napajeni karty (Obr.S bod 3).

- Na displeji se zobrazi RST, do 3 s potvrdte stiskem tlacitka OK (Obr.S bod 4)

- Pockejte na dokonceni postupu (Obr.S bod 5)

- Postup dokoncen (Obr.S bod 6)
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NAVOD K INSTALACI

TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (PR-AI")

Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
EcR 0 120 10 Cas pro automatické Cas prodlevy pred automatickym zavienim
= zavieni [s] P yP Y :
I ~ vex 7 .
krFLORE. 1 180 40 Cas opusténi oblasti Cas opusténi oblasti zahruté do dopravy fizené semaforem.
clrk semaforu [s]
Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi otvirani, vyjadieny v procentech celkové dréhy.
aPd ISESLold | 1(%*%) 50 10 zpomaleni pfi POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pieruseni.
otvirani [%] POZOR:V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani piekazky.
Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/{ pfi zavirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
cid ISESLold | 1(%*%) 50 10 zpomaleni pfi POZOR: Po zméné parametru je zapotfebi kompletni cyklus bez pferuseni.
zavirani [%)] POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
) s .
A il 10 29 20 Castecrfeo otevre Prostor ¢astecného otevieniv procentech celkového otevieni, po sepnuti ovlddéni pro chodce PED.
oPEn inD ni[%]
Sila vyvijena kiidlem/kiidly pfi otvirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekazku.
P . .. | Parametr se zaddvéa automaticky z autosetu.
Sila kfidel brany pfi

oPForcE 1 99 30 otvirani [%]

POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).

Sila vyvijend kfidlem/kiidly pfi zavirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila uloZzena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pfed spusténim poplachu pro pfekazku.
I . .. | Parametr se vklada automaticky z autosetu
) Sila kiidel brany pfi
cl5Forck 1 99 50 zavirani [%]

POZOR: Ma vliv pfimo na silu nérazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpe¢nostni
zafizeni proti zmacknuti (**).

“,Sila vyvijena kidlem/kfidly pfi otvirani pfi zpomalené rychlosti.
Predstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem autosetu (a nasledné aktualizovanou),
Sila kfidla/kfidel pfi Bfed spusténim poplachu pro prekazku.
oPSLLdFarcE 1 99 50 otvirani ve zpoma- metr se zadava automaticky z autosetu.
leni [%] POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
,Sila vyvijena kiidlem/kfidly pfi zavirdni pfi zpomalené rychlosti.
Predstavuje procento sily vetsi, nez je sila ulozena béhem autosetu (a nasledné aktualizovanou),
155 Ld Sila kfidla/kridel pfi BFed spusténim poplachu pro prekazku.
c . . . 2 1 99 50 Zavirani ve zpoma- metr se vklada automaticky z autosetu
arc leni [%] POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
Rychlost pfi otvirani Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosahnout motorem/motory pfi otvirani.
oP SPEEd 15 99 99 4 [OF;] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pferuseni.
° POZOR:V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani piekazky.
Rychlost pfi zavirani Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi zavirani.
cL SPEEd 15 929 929 Y [5] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pferuseni.
° POZOR:V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
Rychlost motoru/{ pfi otvirani a zavirani ve fazi zpomaleni, vyjadiena v procentech maximalni
Rychlost zpomaleni | rezimové rychlosti.
1} )
Stol SPEEM 15 30 25 [%] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
rzrr?c?\:zghmoovf)?tu Umoznuje nastavit pocet cykld, po kterém se signalizuje potieba udrzby na vystupu AUX, konfi-
DR inkERRACE 0 250 0 P p gurovaném jako Udrzba nebo Majécek a Udrzba

cyklG pro udrzbu
[stovky]

(¥) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zpiisob méfeni.

(**) Silu systému lze snizit pouzitim deformacnich list.
(***) Je-li vypoctena hodnota nizsi nez 30 cm, je nastavena na 30 cm.
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TABULKA “B” - MENU LOGIKA - (Lol ic)

Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
Cas 0 Logika neni aktivni
EcR automatického 0
zavieni 1 Zapne automatické zavirani
0 Logika neni aktivni
FRSE cLS Rychlé zavieni 0
1 Zavfe po 3 sekundach od uvolnéni fotobunék pied ¢ekanim na ukonéeni nastaveného TCA.
0 Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, krokovy pohyb
Ped funguji s logikou 4 krokd. 2KROKY 3KROKY 4KROKY
.. ZAVRENA . . OTEVRE
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, OTEVRE OTEVRE
SEEP-bY-5EEP Krokovy pohyb 0 1 Ped funguji s logikou 3 krokd. Impuls béhem | | ZAVIRA SE STOP
NouElnk faze zavirani, obrati se smér pohybu. - = =
OTEVRENA . ZAVRE ZAVRE
— ZAVRE
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, OTVIRA SE STOP + TCA | STOP +TCA
2 Ped funguji s logikou 2 krok. Pfi kazdém - - -
impulsu se zméni smér pohybu. PO STOP OTEVRE OTEVRE OTEVRE
0 Majacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/Q.
PrE-RALRAN Navést poplachu 0
1 Majéacek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/(.
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi Pfitomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
1 Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
Cyklus pokracuje, dokud jsou stisknuta tlacitka OPEN UP a CLOSE UP.
Pl delbaer i Pif:orr::\(ost 0 POZOR: bezpeénostni obvody nejsou aktivni.
¢lovéka z
Cinnost nouzového ovlddani v pfitomnosti ¢lovéka Obvykle impulsni ¢innost.
Pokud karta 3x za sebou provede neuspésny test bezpecnostnich obvodt (fotoburika nebo lista, ErOx), zapne
se aktivni ¢innost s Pfitomnym ¢lovékem na dobu 1 minuty od uvolnéni tlacitek OPEN UP - CLOSE UP.
2 Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
POZOR: v pFipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti clovéka nejsou aktivni bezpecnostni obvody.
Blokuje impulsy 0 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem otviréani.
bl oPEn L 0
PFi otvirani 1 Impuls vstuptl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaiji vliv béhem otvirani.
Blokuje impulsy 0 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem pauzy TCA.
bl EcR - 0
PHTCA 1 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem pauzy TCA.
Blokuje impulsy 0 Impulsy vstupd konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem zavirani.
bl cloSE L 0
prizavirani 1 Impulsy vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem zavirani.
0 Prah ucinku ochrany Amperstop zistane pevny na nastavené hodnoté,
Centréla provadi automaticky pfi kazdém startu kompenzaci prahu Gcinku poplachu prekazky.
IcE Funkce Ice 0 Zkontrolujte, zda hodnota ucinné sily, mérena v bodech podle normy EN 12445, je mensi nez je uvedeno v
1 normé EN 12453.V piipadé pochybnosti pouzijte pomocna bezpecnostni zafizeni.
Tato funkce je uzitecna v ptipadé instalaci pracujicich pfi nizkych teplotach.
POZOR: po zapnuti této funkce se musi provést autoset.
AEn h aEr Obraceni sméru 0 Standardni ¢innost (viz Fig. U, pol. 1).
e . 0
dirEck. PFi otvirani 1 Obrati se smér otvirani vzhledem ke standardni ¢innosti (viz Fig. U, pol. 2)
0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
Konfigurace
bezpeézostniho 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
SAFE | 0
vstupu7:AFE 1. 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
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NAVOD K INSTALACI

Logika Definice Default Zaskrtnou't Moznosti
provedené
4 Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
5 Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
6 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpec¢nostni lista.
7 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.
8 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2.
Konfigurace 9 Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani. Pfi
SAFE 2 bezpecnostniho 6 zavirani dojde k zastaveni pohybu.
vstupu SAFE 2. 10 Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
74 pouze pfi otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
1 Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
P¥i zavirani dojde k zastaveni pohybu.
12 Vstup konfigurovany jako Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani. Pfi
otvirani dojde k zastaveni pohybu.
13 Vstup konfigurovany jako Bar CL TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pfi zavirani. Pfi otvirdni dojde k zastaveni pohybu.
14 Vstup konfigurovany jako Bar CL 8k2, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani.
P¥i otvirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vstup konfigurovany jako Start E.
Konfigurace -
ovladaciho 1 Vstup konfigurovany jako Start I.
ic 0
vstu[;l: IC1. 2 Vstup konfigurovany jako Open.
3 Vstup konfigurovany jako Close.
Konfigurace 4 Vstup konfigurovany jako Ped.
ovladaciho L X
c 2 vstupu IC 2. 4 5 Vstup konfigurovany jako Timer.
62 6 Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
Konfigurace po-
RUH O mocného vystupu 6 2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
AUX 0. 20-21
3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
5 Vystup konfigurovany jako poplach.
6 Vystup konfigurovany jako blikac.
Konfigurace i . - i
pomocného 7 Vystup konfigurovany jako zamek se zépadkou.
AUH 3 . 0
vystuzpsuzl-;UX 3. 8 Vystup konfigurovany jako zamek s magnetem.
9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba
10 Vystup nakonfigurovan jako Majacek a Udrzba.
0 Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
L Nepfijimaji se klony s pevnym kédem.
F IHEd codE Pevny kéd 0

Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaji se klony s pevnym kédem.
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Logika Definice Default Zaskrtnou't Moznosti
provedené
A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo
B - Zapne radiové ulozeni radiového délkového ovladace do paméti.
Tento rezim se provadi v blizkosti ovladaciho panelu a nevyzaduje pfistup:
- Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
ulozeného do paméti standardnim zptsobem pfes menu radio.
- Do 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se ma ulozit do
paméti.
0 Prijimac vystoupi z rezimu programovani po 10 s, do této doby Ize vlozit dal$i nova radiova ovladani opa-
kovanim predchoziho bodu.
C - Zapina automatické bezdratové vkladani klond.
Umoznuje klondm vytvofenym pomoci univerzélniho programatoru a naprogramovanym Replay, aby se
pridaly do paméti pfijimace.
D - Zapina automatické bezdratové vkladani replay.
Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti pfijimace.
E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link
A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
1 Standardni heslo je 1234.
Z(stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D-E
P":“:Ec“: lon Nastaveni urovne 0 A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
LEuEL zabezpeceni Standardni heslo je 1234.
2 B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C-Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
ZUstavaji nezménény ve srovnanis ¢innosti 0 funkce D - E
A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
3 B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
Z(stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E
A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C-Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
4 D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
E - Vypne se moznost ménit parametry karty pres sit U-link
Rédiova dalkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuzitim pfislusného menu Radio.
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysok4 Groveh zabezpeceni zabrafiuje pFistupu jak nezadoucim klondim, tak
piipadnému existujicimu rddiovému rudeni.
0 SLAVE standardni: karta pfijimé a sdéluje povely/diagnostiku/atd.
Sériovy rezim
0 1 MASTER standardni: karta vysila povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.
1 mn . . .
SEr 1AL TodE (IdentlﬁkL!Je,Jak s€ 2 SLAVE kfidel proti sobé v mistni siti: karta je slave v siti s kfidly proti sobé bez inteligentniho modulu. (fig.R)
konfiguruje karta v
zapojeni sité BFT.) 3 MASTER kiidel proti sobé v mistni siti: karta je master v siti s kfidly proti sobé bez inteligentniho modulu.
(fig.R)
Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
Addr£35 Adresa 0 [T | iz odstavec VOLITELNE MODULY U-LINK)
0 Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.
2 Vstup konfigurovany jako ovladani Open.
3 Vstup konfigurovany jako ovladani Close.
4 Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.
5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
7 Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Phot, fotoburika.
8 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
9 Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
10 Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar, bezpe¢nostni lista.
Konfigurace 1 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
vstupu EXPI2 na pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
EHP 1 rozsifovaci karté 1 12 Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar CL, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
vstup@/vystupt pfi zavirani, pii otevirani dojde k zastaveni pohybu.
1-2 13 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot test, fotoburika s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpec¢nostnich zafizeni, EXPFAULT1.
Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pii otvirani.Vstup
14 3 (EXPI2) rozsitovaci karty vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni,
EXPFAULT1.
Vstup konfigurovany jako bezpecénostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.Vstup
15 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupt/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpec¢nostnich zafizeni,
EXPFAULT1.
16 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpe¢nostni lista s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstuptl/vystuptl se automaticky prepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni, EXPFAULT1.
Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
17 bu, aktivni pouze pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupu/
vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zafizeni, EXPFAULT1.
Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
18 bu, aktivni pouze pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupt/

vystupu se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zatizeni, EXPFAULT1.
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Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
0 Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.
2 Vstup konfigurovany jako ovladani Open.
3 Vstup konfigurovany jako ovladani Close.
4 Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.
Konfigurace 5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
vstupu EXPI2 na L. PEp—
EHP 12 roziitovaci karté 0 6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
vstup(/vystupl 7 Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot, fotoburika.
1-3
8 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
9 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
10 Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Bar, bezpec¢nostni lista.
1 Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
12 Vstup konfigurovany jako bezpecénostni Bar CL, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pii zavirani, pi otevirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
Konfigurace 1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka otevfené brany.
vstupu EXPI2 na
EHPo | rozdifovaci karté 1" 2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
vstupl/vystupi
4-5 3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
5 Vystup konfigurovany jako poplach.
6 Vystup konfigurovany jako blikac.
Konfigurace 7 Vystup konfigurovany jako zamek se zapadkou.
vstupu EXPI2 na
EHPaC rozsifovaci karté 1 8 Vystup konfigurovany jako zamek s magnetem.
vstupl/vystupi ; .
6-7 9 Vystup nakonfigurovén jako Udrzba.
10 Vystup nakonfigurovan jako Majacek a Udrzba.
1 Vystup konfigurovany jako Rizeni semaforu s kartou TLB.
EFAFF fe L iGhE | Pocatecniblikani | 0 Pocatecni blikani vypnuté.
PrEFLASh ink semaforu 1 Blikajici ¢ervena svétla, 3 s, na zacatku cyklu.
ErRAFF ic L {DhE Cerveny semafor 0 Cervené svétlo nesviti pfi zaviené brané.
rEd LRANP  RLLRYS N 0 -
R Vit 1 Cervené svétlo sviti pfi zaviené brané.
TABELLA “C”- MENU RADIO (-Ad {a)
Logic Popis
Pridat tlacitko Start
Add SERrE spoji pozadované tlacitko s povelem Start
Pridat tlacitko 2ch
Add 2ch Spoji pozadované tlacitko s ovladanim 2. radiového kanalu. Pokud zadny vystup neni konfigurovany jako Vystup 2. radiového kanélu, 2. radiovy
kanal ovlada otevreni pro chodce.
Odstranit seznam
EFRASE B4 POZOR! Uplné odstrani z paméti pfijimace viechna radiova délkové ovlddani uloZzena do paméti.
d rH Snimat kéd prijimace
LA Zobrazi kdd pfijimace, nutny pro klonovani radiovych délkovych ovladani.
ON = Zapne dalkové programovani elektronickych karet pomoci vysilace W LINK ulozeného dfive do paméti. Toto zapnuti zstane aktivni 3
ui minuty od posledniho stisknuti rddiového ovladani W LINK.
OFF= Programovani W LINK vypnuto.

ARES VELOCE SMART BT A500 - 59



MENULERE GIRI$ Fig. 2
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N
SErE START E dis start girisi etkinlestirilmesi
Skr { START lic start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
ctS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
ENE TIMER girisi etkinlestirilmesi
StoP STOP girisi etkinlestirilmesi
Phok PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi
PhoP PHOT OP acilmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
Phet PHOT CL kapanmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
bAr BAR giivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
A 2 Slave motor tizerinde BAR glvenlik kenari %|r|§| etkin-
" lestirilmesi (karsilikli diizenlenmis kanatlar baglantisi)
SADECE ACILMADA ETKIN tersinme ile BAR givenlik
bA, kenari girisinin etkinlestirilmesi veya sadece acilmada
ae etkin testedilmis hassas gtivenlik kenari olarak konfigtire
edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi
SADECE KAPANMADA ETKIN tersinme ile BAR gtivenlik
bR kenarigirisininetkinlestirilmesi veyasadece kapanmada
ac etklntestedllm|§hassasguvenllkkenarlolarak onfigiire
dilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi
Sbc SWC motor kapanma Ilmlt svici girisi etkinlestirilmesi
Sbo SWO motor agilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Kart, hareket iTin gerekli torku elde etmek icin ara
SEE stoplar ile kesilmeyen komple bir acilma-kapanma
manevrasi gerceklestirmeyi bekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin degil
L5 Motorun mekanik serbest kalma mekanizmasini ¢alistirma.
T Siradaki hareket diistik hizda gergeklestirilecektir.
ot yazim versiyonu Er0 i Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
$- Ero2 Giivenlik kenarlari testi basarisiz E:r\]/{ergllllécli(iennarlannln baglantisini ve/veya lojik ayarlarini
- Er83 Acilma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
¢ 9 Y %
Zuvo)\n(o(ap KOKAWV (x 100) Erl4 Kapanma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
ErO5 Slave motor lizerinde giivenlik kenari testi basarisiz | Glivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik
a (karsilikli diizenlenmis kanatlar baglantisi) ayarlarini kontrol edin
l ’ - . . Glvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik
4T Eﬁnfag:daaye|m|§radyo ErdB 8k2 guivenlik kenarlar testi basarisiz ayarlanni kontrol edin 9 ya p J
EFO7 Guivenlik kenari agiima testi basarisiz S%\:Far::;\lf kl;enr)(?gllzrcll?r:n baglantisini ve/veya parametre/lojik
. . . Gl lik k | baglant tre/lojik|
E_EI ErO8 Glvenlik kenari kapanma testi basarisiz 3 ua\:lear:”[“ koer'sraglaeg?r:n aglantisini ve/veya parametre/loji
- Motora baglantilari kontrol edin
Er iH Kart donanim test hatasi - Kartta donanim problemleri (teknik servise basvurun)
Er JH* Engel sebebi tersinme - Amperostop Glizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
ErHYH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
- St Aksesuar cihazlar ve/veya seri olarak baglanmis genisletme
ErSH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi kartlar ile baglantiyi kontrol edin
EFD EFt | - ] o Karti kapatip, yeniden agmayi deneyiniz. Problemin devam etmesi
Er 4 Er5 |Sistem sipervizyon kontroli ic hatasi. e Pay Yenee ba;‘;vura/n Y
Oktusunabasildigindaalgilananayarlaronaylanir.Kart, algilananayarlar
Erc Santral parametreleritutarlilik hatasi (Lojikler ve Parametreler) 'Zﬂf:fz;ﬂzﬁm:gg;ermgnmas' gerekiyor
(Parametreler ve Lojikler).
E-13 D-track parametrelerinde hata O'k tLEIl:na ba5|ld|g|nda kart;/::z?():;!ir: D-track ile islemeye gececektir.
FrFO Limit svici hatas Limit svic baglantilarint kontrol edin
ErF { Limit svic hatasi hareket basladiktan sonra daima etkin|Limit swc baglantllannl motor baglantilarini kontrol edin
EFE3 SAFE girislerinin diizenlenmesinde hata E u diizenlenmis olduklarint kontrol edin

*H=0,1,...9ABCDEF
(PASSHERE)-» (o] — (020 — [~ |- [ — (0% — 11~ |- [0 — 508 — [21 * |- [o — (520 — [~ |- [ — [BE
N )
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KURMA KILAVUZU

1) URUNUN GENEL CERGEVESI

Pinyon dislisinin oldukc¢a asagida yer alan konumu, akttiatoriin derlitoplu seklive
yukseklikve derinlikayarlarininyapilabilmesisayesinde ARESVELOCE SMART BT
A500 akttatorl cok degisik montaj isteklerine uyabilir. Ayarlanabilen elektronik
tork sinirlayici, ezilme tehlikesine karsi glivenligi garanti eder. Acil durumda elle
serbest birakma manevrasi, bir levye araciligi ile biiylk kolaylikla uygulanir.
Strok sonunda durma, elektromekanik mikro sivicler ile kontrol edilir.
MERAK SV kumanda paneli, Uretici tarafindan standart ayarlamaile tedarik edilir.
Her tlrlu degisiklik, entegre ekranl programlayici araciligi ile veya tiniversal avug
ici programlayici aracihgi ile ayarlanmalidir.

EELINK ve U-LINK protokollerini tamamen destekler.

Baslica 6zellikler sunlardir:

- Alcak gerilimde 1 motor kontrol

- Engel algilama

- Guvenlik diizenleri igin ayri girisler

- Konfiglre edilebilir kumanda girisleri

- Verici klonlamali rolling-code entegre radyo alici.

Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin ¢ikarilabilir tip
bir klemens kutusu ile donatilmistir. Kurucunun isini kolaylastirmak icin, bir dizi
onceden kablajlanmis jumper ile tedarik edilir. Jumper'ler yandaki klemenslere
iliskindir: 70-71, 70-72, 70-74. Yukarida belirtilen klemensler kullanildiginda,
iliskin jumper’leri ¢ikarin.

A “Montaj, kalifiye personeltarafindan (EN 12635 uyarinca profesyonel
montaf per.sone.lc?., gegerli lyi Uygulama kanununa uygun sekilde
gerceklestirilmelidir”

A UYARILAR - Giivenlik kenarliklari uygulayarak ve SAFE1 ve
SI;}FEZqiri§lerkyllanaraktehlikelikenarlar aEN12453 yonetmeligi
hiikiimlerine gore koruma saglayin.

Engel tespiti icin, emniyetkenari kullanin: ASO SENTIREDGE 115SK
/ BIRCHER EP45x99A1 (Tedarik dahilinde degil)

TEST

MERAK SV paneli, her acma ve kapama devrini gerceklestirmeden 6nce, mars
rolelerinin ve glivenlik diizenlerinin (fotoseller) kontroliindi (testini) gerceklestirir.
Kotiislemelerhalinde bagl diizenlerin diizenliisledigini ve kablajlarrkontrol edin.

2) TEKNIK VERILER

MOTOR
500
i § 110-120V 50/60Hz
Gli kaynag 220-230V 50/60 Hz(*)
Cekilen gii¢ 400W
Pinyon dislisi modulu 4mm (25 dis)
Hiz (bosta) 25 m/dak
Ic—l|(|ezn(|?)Nm torkta, 80N kuvvete 22 m/dak
Kanat max agirlig 500 kg
Maksimum tork 20Nm

Darbeye karsi reaksiyon Elektronik tork sinirlayici

Yaglama Daimi gresli

Manuel manevra Levyeli mekanik

serbest birakilma

Kullanim tipi Yogun
2 aku, beheri 12V 1, 2Ah

-20°Cile + 55°C arasinda

Tampon akdler (opsiyonel)

Ortam sartlari

Koruma sinifi P24

Guraltt <70dBA

isletme mekanizmasiagirhigi | 7kg (=70N)

Boyutlar Bakin Fig. |
SANTRAL

Sebeke/alcak gerilim yalitimi | > 2MOhm 500V ===

isleme sicakhigi -20/+55°C

Termik koruma Yazihm

Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca

Aksesuar beslemesi %ﬁ¥ ~ (g'fsf__,A max emme)

AUX 0 N.O. 24V ~ besili kontak (1A max)
AUX 3 N.O. kontak (24V~ /1A max)
Sigortalar Fig. G

Built-in Rolling-Code radio- | ryakans 433.92MHz

receiver

Setting of parameters and

options LCD ekran/universal avucici programlayici

N° of combinations 4 milyar

Max. n° of remotes that can

be memorized 63

(* istek lizerine mevcut diger gerilimler)
Kullanilabilir verici versiyonlari:

€R-Read
(( y)) ile uyumlu tiim ROLLING (ATLAYAN) CODE vericiler.

KULLANIM CEVRIMI
iSLEME SICAKLIGI

surekli 30 devir/saat | 25 devir/saat

40°C 50°C 55°C

3) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig.A

Elektrik tesisatini, ylrurlikteki CEl 64-8 ve HD384'e uyan IEC364 hikiimlerine
gore ve elektrik tesisatlari icin yirirlikte bulunan ulusal standartlari referans
olarak alarak hazirlayin

4) MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI Fig.B
- Fig.B'de belirtilen 6lcilere uyarak, rediiktér grubunun sabitlenmesi amaciyla
taban plakasininankoraj civatalarinin gémilecegi beton dokilecek bir cukurkazin.

5) KAPLAMA KARTERI CIKARILMASI Fig.C
5.1) MOTOR MONTAJI Fig.C1

6) TRANSMiSYON AKSESUARLARININ MONTAJI Fig.D- D1
Tavsiye edilen kremayer tipleri (fig.l)

7) PINYON DiSLiSINE GORE KREMAYERIN HiZALANMASI Fig.J - K1 - L
TEHLIKE- Kaynaklama islemi ehliyet sahibi ve yiiriirlikteki giivenlik
standartlari tarafindan 6ngériilen kisisel koruyucu donanimlar ile

donatilmis kisi tarafindan gerceklestirilmelidir Fig.K.

8) LIMIT SVICLERI BRAKETLERININ MONTAJI FIG.E

9) KAPI STOPLARI Fig.0
TEHLIKE - Kapinin iist kilavuzdan disariya ¢ikmasini dnlemek igin
kapi gerek acilma gerekse kapanmada mekanik durdurma takozlari
ile donatilmis olmalidir. Bunlar, elektrikle durdurma noktalarinin birkag
santimetre otesinde sikica yere sabitlenmelidir.

10) ELLE SERBEST BIRAKMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -Fig.3-).
Dikkat Giris kapisinin kanadini SIDDETLI SEKILDE itmeyin; tam tersine tiim
parkuru boyunca kaymasina YARDIM EDIN

11) TERMINAL KUTUSU BAGLANTISI Fig. G-P

Uygun elektrikli kablolar ufak kanallara gegirildikten ve otomasyon sisteminin
cesitli komponentleri 6nceden belirlenmis noktalarda sabitlendikten sonra,
ilgili kullanim kilavuzlarinda belirtilen talimatlar ve semalar uyarinca bunlarin
baglanmasina gecilir. Sebeke kablosu, 6zel kablo kenedinde (FIG.P-rif.P1); sari/
yesil renkliyaliticikiliflikoruma (toprak) kondiktord, 6zel kablo tutucuya (FIG.P-rif.
P2) baglanmalidir; cok algak gerilimdeki kondiiktorler.

UYARILAR - Kablo cekme ve montajislemlerinde yurirlikteki standartlara ve her
hallikarda iyi teknik prensiplerine uyulmasi gerekir. Farkli gerilimler ile beslenen
konduktorler, fiziksel olarak ayriimali veya en az 1 mm’lik ek yalitim ile uygun
sekilde yalitilmahdir.

Kondiiktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme 6ngoriilerek, drnegin
kenetler araciligi ile oynamayacak sekilde tespit edilmelidir. Bitlin baglanti
kablolari, dagiticilardan uygun sekilde uzak tutulmahdir.

11.1)YEREL KUMANDALAR Fig.G

Kapali ekran ile + tusuna basilmasi bir Open komutu, - tusuna basiimasi bir
Close komutu verir. Otomasyon hareket halindeyken tuslara bir kez daha
basilmasi, bir STOP komutu verir.

12) GUVENLIK CIHAZLARI
’\lot: Sadece serbest anahtarlama kontakli alic1 giivenlik cihazlari kul-
anin.

12.1) TEST EDILMI$ CIHAZLAR FiG. S

12.2) KONTROL EDILMEMIS 1 CIFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK. H1
12.3) KONTROL EDILMi$ 1 CIFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK. H2

13) BASITLESTIRILMiS MENUYE ERiSiM : FIG.1

13.1) MENULERE GiRiS$: FIG. 2

13.2) PARAMETRE (PArA1) MENUSU (TABLO “A” PARAMETRELER)
13.3) LOJIK (Lol {c) MENUSU (TABLO “B” LOJIKLER)

13.4) RADYO (-Ad o) MENUSU (TABLO “C” RADYO) . .

- ONEML] NOT: BELLEGE KAYDEDILMIS BIRINCI VERICIYl, ANAHTAR

(MASTER) ISARETI ILE ISARETLEYIN. .

BIRINCI VERIC], ELLE PROGRAMLAMA HALINDE ALICININ ANAHTAR

KODU'NU tahsis eder; bu kod, radyo vericilerin bir sonraki klonlanmasini

gergekleﬂirebilmek icin gereklidir.

yrica Clonix entegre alicl, birka¢ onemli ileri fonksiyonellige sahiptir:

-~ Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).
Aliciya 6nceden girilmisg vericilerin degistirilmesi icin klonlama.
Vericilerin veri tabani yonetimi.

- Alici gruplar yonetimi.

Bu ileri fonksiyonelliklerin kullanimi icin, tGniversal avugici programlayicinin

talimatlarini ve alici programlamalari genel kilavuzunu referans olarak alin.

13.5) DEFAULT (dEFRLILE) MENUSU

ARES VELOCE SMART BT A500 - 61
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Klemens Tanim Tarif
L FAZ
" Monofaz besleme
N NOTR
JP31 .
PRIMTRAFO Primer trafo baglantisi
JP32
Kart besleme:
P13 SEKTRAFO 24V~ Sekonder trafo
10 MOT +
Motor 1 baglantisi.
1 MOT -
o AUX 0 konfigiire edilebilir cikis - Varsayilan FLASOR. i i B ] B
20 AUX 0 - BESILI KONTAK 24V (N.O) | IKINCI RADYO KANALI/ SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI Kumandasi/ BOLGE 1SIGI/ MERDIVEN ISIGI
(1A MAX) Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT/ BAKIM/
21 FLASOR VE BAKIM. "AUX cikislarinin konfigiirasyonu” tablosunu referans alin.
2% AUX 3 konfigiire edilebilir ¢ikis - Varsayilan Cikis IKINCi RADYO KANALI . . ) .
AUX 3 - SERBEST KONTAK (N.O.) IKINCI RADYO KANALI/ SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI Kumandasi/ BOLGE ISIGI/ MERDIVEN ISIGI
(Max 24V 1A) Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT/ BAKIM/
27 FLASOR VE BAKIM. “AUX cikislarinin konfigiirasyonu” tablosunu referans alin.
41 +REF SWE Ortak limit sivici
42 SWC SWC kapanma limit sivici (N.C.).
43 SWO SWO acilma limit sivici (N.C.)
50 24V~ (-)
Aksesuar besleme cikisi.
51 24V ~ (+)
50 24 Vsaf Test edilmis guivenlik cihazlari icin besleme cikisi (fotosel vericisi ve hassas guivenlik kenari vericisi).
sate Sadece manevra devri esnasinda etkin cikis.
. 60 Ortak Ortak girigler IC 1 ve IC 2
'T: Konfigure edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E "Kumanda girislerinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.
El Konfigure edilebilir kumanda girisi 2 (N.O.) - Default PED.
x 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
70 Ortak Ortak girigler STOP, SAFE 1 ve SAFE 2
7 STOP Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)
Kullanilmadidinda jumper'i takili birakin.
Konfigure edilebilir gtivenlik girisi 1 (N.C.) - Default PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Guvenlik girislerini igii "
73 FAULT 1 SAFE 1'e bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.
Konfigure edilebilir glivenlik girisi 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Glvenlik airislerini fioi ,, f
75 FAULT 2 SAFE 2'ye bagh guivenlik cihazlarinin test girisi.
c v ANTEN Anten girisi.
9 433MHZ'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi igin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda
E metal kiitlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi
# SHIELD halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tasiyin.

AUX cikiglarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - 2. RADYO KANALI cikisI.
Kontak, 2. radyo kanalinin etkinlestirilmesinde 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikisi.
Kontak, acilma esnasinda ve acik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikli, kapali kanat ile acik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikist.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - BOLGE ISIGI kumanda cikigi.
Kontak, manevranin tim siiresi boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 4 - MERDIVEN ISIGI cikisi.
Kontak, manevra baslangicinda 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 5 - BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI ¢ikisi.
Kanadin, ayarlanmis TCA'ya gore iki kat stire boyunca acik kalmasi halinde kontak kapali kalir.

Lojik Aux= 6 - FLASOR iﬁin cikis.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.

Lojik Aux= 7 - KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT iiin glklﬁ.
Kontak, her acilmada 2 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT iglin glkli.
Kontak, bahce giris kapisi kapali oldugunda kapali kalir.

Aux=9 Lojigi - BAKIM Cikis.
Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikisi.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasiimasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini
bildirmek icin 10s boyunca 4 kez kaeanlr ve 5s boyunca acilir.

Not: Cikislardan herhangi biri 2. Cikis radyo kanali olarak konfigiire edilmemis ise, radyo kanali yaya girisini kontrol eder.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5SEEP MauElnt. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauE™nk. Trafik lambasi isletmesi icin ig start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfiglre edilmis giris.
Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin acilmasina kadar agik kalirlar. Kontak acikken otomasyon, tca suresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konfiguire edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouElMnk

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigtire edilmis giris.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigiire edilmis girié.

Kumanda, kismi bir yaya girisi acma Pergekle@tirlr. irisin kapali kalmasi halinde kanat, kontagin agilmasina kadar acik kalir. Giri?in kapali kalmasi ve Start E, Start | veya Open
kuman.daczalrlndan birinin‘etkinlestiriimesi halinde, komple bir manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi agma yeniden diizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da
garanti edilir.
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KURMA KILAVUZU

Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*). (Fig. T, Ref. 1).

Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek agilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris. (Fig. T, Ref. 2).

fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece

boyunca hareketi bloke eder. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece agilmada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. T, Ref. 1).
Ek test kontadi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris (Fig. T, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre digi birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi boyunca hareketi bloke eder.

Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE=4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigiire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. T, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, agiimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters gevirir.

Lojik SAFE= 5 - Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris (Fig. T, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, aciimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 - Bar, hassas guvenlik kenari olarak konfigure edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. T, Ref. 3).
Ek test kontadi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris (Fig. T, Ref. 4).
Manevra baslangicinda hassas gtivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris (Fig. T, Ref. 5). 8K2 rezistif kenar igin giris.

gergekle§tirir (Fig. T, rif. 3).

mudahale durmaya neden olur. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE=9 Bar op olarak konfigiire edilmis giris, sadece agiimada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

k test kontagi ife donatiimamis olan cihazlarin baglantisini sag?lar. Acillma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
i

durdurulmasini (STOP) gerceklestirir (Fig. T, rif. 4).

neden olur.

Lojik SAFE=10 Bar op test olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas guivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun

Manevra baslangicindahassas guvenlikkenarlarinin testini etkinlestirir. Acilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda

erceklestirir (Fig. T, rif. 5).

m m
Lojik SAFE=11 Bar 8k2 op olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

cllma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Eergekle§tirir (Fig. T, rif. 3).

mudahale durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin

Lojik SAFE=12 Bar cl olarak konfigire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari, acilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

k test kontad ife donatilmamis olan cihazlarin baglantisini sag?lar. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
il

(STOP) gerceklestirir (Fi%. T, rif. 4).
Manevra baslangicinda
midahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=13 Bar cltest olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile test edilmis hassas guvenlik kenari, agiima sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini

assas glivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda

Eergeklestirir (Fig. T, rif. 5).

Lojik SAFE=14 Bar 8k2 cl olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

apanma asamasinda yaplla_n mudahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda mi]daha_le durmaya neden olur.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda

bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

Brengtde centraleteru% naarde voorafingestelde DEFAULT-waarden.Nahet
herstel is het noodzakelijk een nieuwe AUTOSET uit te voeren.

13.6) LISAN (LARGUAGE) MENUSU
Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.

13.7) AUTOSET (RLto5EE) MENUSU .

+ Dahaiyi bir sonug elde etmek icin autoset'in stiknet konumundaki (yani art
arda yap|Im|F cok sayidaki hareketler nedeniyle asiri isinmamig) motorlar ile
8erﬁek|e§tiri mesi tavsiye edilir. ) .

+ Ozel meniye %lderekJ otomatik bir ayarlama islemini baslatin. )

« OK butonuna basildiginda yandaki mesaj goruntilenir“... .... ..."; santral, bir
acilma hareketinikumanda éderve bunubirkapanma hareketiizler; buesnada
kapinin hareketi icin gerekli minimum tork degeri otomatik olarak ayarlanr.
Autoset icin gerekli manevra sayisi 1 ile 3 arasinda dqlgi ebilir.
BuasamaesnasindafotosellerinKararmasinive de START,STOP kumandalarinin
ve ekranin kullaniimasini dnlemek 6nemlidir.

Bg asama esnasinda + ve - tuslarina ayni anda basilmasi, otomasyonu bloke
eder
ve KO gorintiileyerek autoset'ten cikar. ; » .
Buislemin sonunda kontrol santrali, optimal tork degerlerini otomatik olarak
ayg_rlg)r.ﬁur]larl kontrol edin ve gerekmesihalinde programlamada belirtildigi
1bi degistirin.
DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda olciilen
arpma_kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin
alfinda oldugunu kontrol edin.
?arpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi
ile azaltilabilir.

DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda élciilen
A;arpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin
altinda oldugunu kontrol edin.

13.8) KURMA KONTROL SIRASI

1. AUTOSET (*) manevrasini Pergekle§tirin.

2. Carpma kuvvetinj kontrol'edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde

O'a %dm, aksi takdirde

3. Gerekli olmasi halinde, hiz ve duyarlilik (kuvvet) parametrelerini uyarlayin:
Parametreler tablosuna bakin.

4. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10a gidin, aksi takdirde

5. Pasif bir guivenlik kenari uygulayin.

6. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10a gidin, aksi takdirde

7.Basinca duyarli koruma mekanizmalarini veya elektro duyarl mekanizmalari

ornegin aktif glivenlik kenari) uygulayin

8. Carpma kuvvetini tekrar kontrol ‘edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
~madde 10'a gidin, aksi takdirde =~ :

9.Isletme mekanizmasinin hareketettirilmesine sadece “Insan mevcut’modunda
izin verin

10. Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru
l&al@tlklarlnl kontrol edin

(*) Autoset gerceklestirmeden 6nce blitiin montaj ve emniyete almaislemlerinin,
motorizasyon kilavuzunda yer alan kurma uyarilarinda belirtilenlere uygun

olarak dogru sekilde uy uIanmlioIdugunu kontrol edin.
(**)Risk analizlerine bagli olarak her haliikarda duyarlikoruma mekanizmalarinin
uygulanmasi gerekli olabilir.

13.9) ISTATISTIKLER MENUSU (5tRE)

Kartin stirimiind, toplam manevra sayisini_(yiizliik), bellege kaydedilmis
radyo kumanda sayisini ve son 30 hatay! gorintiilemeyi saglar (ilk 2 sayi
pozisyonu, son 2 sayi hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.

13.10) SIFRE MENUSU (PRS5Lor d)
Kartin U-link aé';l yoluyla programlanmaﬂ icin bir sifre ayarlanmasina izin verir.

1,2,3,4 olarak duzenlénmis “KORUMA SEVIYESI" lojigi ile programlama mendile-
rine erismek icin sifre taIeE edilir. 10 ardil basarisiz érisim denemesinden sonra,
yeni bir deneme icin 3 dakika beklenmesi gerekir. Bu stire esnasinda her erisim

denemesinde ekran “BLOC” g6ruinttiler. Varsayilan sifre 1234'tur.

14) GENi'leEME KARTLARI VE SURUM > V1.40 UNIVERSAL AVUCICi
PROGRAMLAYICI ILE BAGLANTI (Fig. O) Spesifik kilavuza bakin.

DIKKAT!Hatalibirayarkisilere, hayvanlaraveyaesyalarahasarlar verebilir.

15)U-LINK OPSIYONEL MODULLER
U-link modaillerinin bilgilerini referans olarak aliniz.

15.1) KARSILIKLI YANA KAYAR KANATLAR (Fig.R)

U-link mododllerinin talimatlarini referans alin.

NOT: Slave olarak dlizenlenmis kart Gizerinde Guivenlik Kenari girisi (Glivenlik
Kenari / Glivenlik Kenari Testi/ Guvenlik Kenari 8k2) girisi, sadece SAFE2
Uzerinde konfiglre edilmelidir.

16) ACILMA YONUNUN TERSINMESI (Fig.U)

17) FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI (Fig.S)
DIKKAT Kontrol iinitesini fabrikada 6nceden ayarlanmis degerlere geri
getirir ve bellekteki biitiin radyo kumandalar silinir.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar
verebilir.

- Kartin gerilimini kesin (Fig.S rif.1)

- Stop girisini acin ve - ve OK tuslarina ayni anda basin (Fig.S rif.2)

- Karta gerilim verin (Fig.S rif.3)

- Ekran, RST gériintiiler; 3s icinde OK tusuna basarak onay verin (Fig.S rif.4)
- Prosediiriin sona ermesini bekleyin (Fig.S rif.5)

- Prosediir sona erdi (Fig.S rif.6)
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KURMA KILAVUZU

TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR-AI")

[ytzliik]

Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
Ech 0 120 10 Otomét'k kapanma Otomatik kapanma 6ncesi bekleme sresi.
suresi [sn]
ErFLGhE Trafik lambasi
4 ,"‘ . 1 180 40 bolgesini bosaltma | Trafik lambasi tarafindan diizenlenen trafige iliskin bolgenin bosaltiima suresi.
cLrk G
suresi [sn]
| | Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin agiimada yavaslama alani.
oPd I5E5L ol 1(*#%) 50 10 Aci m:?aan)ll?o\/loaf ama Ellfclg:?('l’('irl"arametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
g Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada yavaslama alani.
Kapanmada DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
1 [ KR !
cld iskSLolid [ 10*4) 50 10 yavaslama alani [%] | olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
PRrE (AL . PED yaya kumandasinin etkinlestiriimesinden sonra toplam agilmaya gore yiizde olarak kismi
oPEn inD 10 929 20 Kismi agilma[%] acilma alani,
Acilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra glincellenmis) olan haricinde cekilen gti¢
Imada kanadin/ yuizdesini temsil eder.
Acllmada kanadin/ | Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
ofFarck 1 99 50 kanatlarin gtici [%] A .

DIKKAT: Darbe giicii lizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi onleyici giivenlik cihazlari kurun (¥*).

Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra gtincellenmis) olan haricinde cekilen gti¢
Kapanmada ylizdesini temsil eder. )
cLSForcE 1 99 50 kanadmn/kanatlarin Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
gticti [%] L f \ DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi onleyici giivenlik cihazlari kurun(**).
“Yavaslama hizinda agilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan glg.
Bir engel alarmi olusturmadan &nce, autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra
Yavaslayarak giincellenmis) olan haricinde ¢ekilen glic ylizdesini temsil eder.
oPSiLdForcE 1 29 50 aciimada kanat/ Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
kanatlarin guicti [%] | / f \ DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiiriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlar kurun (*¥).
“Yavaslama hizinda kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic.
Bir engel alarmi olusturmadan &énce, autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra
Yavaslayarak giincellenmis) olan haricinde ¢ekilen glic ylizdesini temsil eder.
1]
c;iSLIEd. 1 99 50 kapanmada kanat/ Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
orc L ffi .
kanatlarin guicd [%] DIiKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gésterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi 6nleyici giivenlik cihazlari kurun(**).
Motor/motorlar tarafindan acilmada ulasiimasi miimkin maksimum hizin ytizdesi.
of SPEEd 15 99 99 Acilmadaki hiz [%] EII;(clgil\(I:rParametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Motor/motorlar tarafindan kapanmada ulagiimasi miimkiin maksimum hizin yiizdesi.
) Kapanmadaki hiz | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
ci SPEEd 15 29 29 %] olacaktr.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Maksimum isleme hizinin ytizdesinde ifade edilmis, yavaslama asamasinda acilmada ve
kapanmada motorun/motorlarin hizi.
SLob SPEEd 15 30 25 Yavaslama hizi [%] | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisizkomple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Bakim esigi manevra N . A -
MA takEnAnCE 0 250 0 sayisi programlama Varildiktan sonra, Bakim veya Flasor ve Bakim olarak konfiguire edilmis AUX ¢ikis tizerinde bakim

yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

(***) Eger hesaplanan deger 30 cm’nin altinda ¢ikarsa, 30 cm ayarlanir.
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KURMA KILAVUZU

TABLO“B” - LOJIK MENUSU - (Lol ic)

Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
" Otomatik 0 0 Lojik etkin degil
Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmay: etkinlestirir
0 Lojik etkin degil
FRSE cLS Hizli kapanma 0
1 Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra kapatir
0 Sta.rt E, Start|, PefIVQ!arz?k konfigire edilmis At ec i b
girisler 4 adim lojigi ile isler.
2 ADIM 3 ADIM 4 ADIM
KAPALI ACAR
Start E, Start I, Ped olarak konfigiire edilmisg ACAR ACAR
Stefefr =t Gt Adim adim 0 1 girisler 3 adim lojigi ile isler. Kapanma KAPANMADA STOP
NouwElnk hareketi asamasl esnasindaki impals, hareketi ters
cevirir. ACIK KAPATIR KAPATIR
KAPATIR
ACILMADA STOP +TCA | STOP +TCA
Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis STOP
2 girisler 2 adim lojigi ile isler. Her impalsta SONRASI ACAR ACAR ACAR
hareketi ters gevirir.
. 0 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLRAFD On alarm 0
1 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
0 impalsli isleme.
insan Mevcut isleme.
Giris 61, OPEN UP olarak konfigire edilir.
1 Girig 62, CLOSE UP olarak konfigure edilir.
OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basil tutulduklari stirece manevra devam eder.
. DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.
hol d-Eo-rtin insan mevcut 0 4 iivenlik diizenleri etkin degi
Emergency Insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.
Kartin, glivenlik diizenlerinin (fotosel veya glivenlik kenar, ErOx) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi halin-
de, OPEN UP - CLOSE UP tuslari serbest birakildiktan sonra 1 dakika boyunca etkin konumda kalan Insan Mevcut
isleme etkinlestirilir.
2 Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
Giris 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
DIiKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.
Agilmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahiptir.
bl oPEn impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahip degildir.
. TCA'da impalslari o 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahiptir.
bloke et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahip degildir.
Kapanmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahiptir.
bl cloSE impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahip degildir.
0 Stop ve geri hareket koruma mudahalesi esigi, ayarlanmis degerde sabit kalir.
Kontrol Unitesi, her harekete geciste otomatik olarak engel alarminin midahale esiginin dengelenmesini gerceklestirir.
IcE Ice Fonksiyonu 0 EN12445 standardi cercevesinde 6ngoriilen noktalarda 6lctilen darbe glict degerinin, EN 12453 standardinda
1 belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin. Stiphe halinde yardimci giivenlik cihazlarini kullanin.
Bu fonksiyon, dustk sicakliklar ile isleyen montaj ttrlerinde faydaldir.
DIKKAT: Bu fonksiyon etkinlestirildikten sonra, autoset manevrasi gerceklestirilmesi gerekir.
TEn e el Agilma yénii ters o 0 Standart isleme (Bakin Fig. U, Ref. 1).
dirEct. cevirme

Standart islemeye gore agilma yonii ters gevrilir (Bakin Fig. U, Ref. 2)
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Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Phot, fotosel olarak konfiguire edilmis giris.
SAFE 1 giivenlik
giriginin 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
SAFE konfigiirasyonu 0
9 72 yonu. 2 Phot op, sadece agilmada etkin fotosel olarak konfiguire edilmis giris.
3 Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigire edilmis giris.
4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigure edilmis giris.
5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
6 Bar, hassas guivenlik kenari olarak konfigiire edilmis giris.
7 Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigiire edilmis giris.
8 Bar 8k2 olarak konfigtire edilmis giris.
SAFE 2 giivenlik 9 Bar OP olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas givenlik kenari. Kapanmada
girisinin hareketin durmasi saglanir.
SAFE ¢ Konfigii 6
onhigurasyonu. 10 Bar OP TEST olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas giivenlik kenari.
74 Kapanmada hareketin durmasi saglanir.
1 Bar OP 8k2 olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanr.
12 Bar CL olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Agcilmada
hareketin durmasi saglanir.
13 Bar CL TEST olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
kenari. Acilmada hareketin durmasi saglanir.
14 Bar CL 8k2olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Acilmada
hareketin durmasi saglanir.
0 Start E olarak konfigure edilmis giris.
1C 1 kumanda N .
. girisinin o 1 Start | olarak konfigure edilmis giris.
konﬁgu6r1asyonu. 2 Open olarak konfigiire edilmis giris.
3 Close olarak konfigtire edilmis giris.
IC 2 kumanda 4 Ped olarak konfigiire edilmis giris.
girisinin ] . I,
c 2 konfigiirasyonu. 4 5 Timer olarak konfiguire edilmis giris.
62 6 Timer Pedonale olarak konfigiire edilmis giris.
0 2. Radyo Kanali olarak konfigtire edilmis cikis.
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Agik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis cikis.
AUX 0. 20-21 ¢ s TP e 9 3 oS
AUH O cikisinin kon- 6 2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
figiirasyonu
3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigiire edilmis cikis.
4 Merdiven 151§1 olarak konfigiire edilmis ¢ikis
5 Alarm olarak konfigiire edilmis ¢ikis
6 Flasor olarak konfiglire edilmis cikis
AUX 3 cikisinin 7 Klipsli Kilit olarak konfigiire edilmis ¢ikig
AUH 3 konfigiirasyonu. 0
26-27 8 Miknatisli kilit olarak konfigure edilmis ¢ikis
9 Bakim olarak konfigure edilmis cikis
10 Flasor ve Bakim olarak konfigire edilmis cikis.
0 Alici, rolling-code (atlamali) modunda islemek igin konfigiire edilmistir.
X Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez.
F (HED codE Sabit Kod 0

Alici, sabit kod modunda islemek icin konfigiire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.
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KURMA KILAVUZU

Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilmez
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.
Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:
- Radyo mendsi araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna
ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.
- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s i¢inde basin.
0 Alici, 10s sonra programlama modundan ¢ikar, bu siire icinde bir dnceki noktayi tekrarlayarak diger yeni radyo
kumandalari ilave etmek mimkiinddr.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Universal programlayici ile yaratilmis klonlarin ve programlanmis Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini
saglar.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.
Programlanmig Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.
E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkindur
A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
1 Varsayilan sifre 1234't(r.
B - C-D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
ProtEct lon Kt.)run.\a. A - Programlama meniilerine erismek igin sifre talep edilir.
seviyesinin 0 X e
LEuEL diizenlenmesi Varsayilan sifre 1234'tur.
2 B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234't(r.
3 B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlar, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz
A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tir.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
4 D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo menisu kullanilarak bellege kaydedilirler.
ONEMLI: Isbu yiiksek giivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen mevcut radyo parazit-
lerine erisimi 6nler.
0 Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb'yi alir ve iletir.
(Kafte;: ';:Tdagl 1 Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara gnderir.
SEr IRL MadE baglantisinda nasil 0 3 SLAVE yerel sebekede karsilikli diizenlenmis kanatlar : Kart, akill modiilsiiz karsilikh diizenlenmis kanatli bir
konfigiire edildigini sebekede slave'dir. (fig.R)
belirtir.) 3 MASTER yerel sebekede karsilikli diizenlenmis kanatlar: Kart, akilli modiilstiz karsilikli diizenlenmis kanatli bir
sebekede master'dir. (fig.R)
Lokal BFT agi baglantisindaki kartin 0 ile 119 arasi adresini belirtir.
AddrE55 Adres 0 [ | (U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)
0 Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
5 Timer kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
7 Phot guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel.
8 Phot op guvenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece acilmada etkin .
9 Phot cl gtivenligi olarak konfiglre edilmis girig, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas gtivenlik kenari.
1-2 sayll.l giris/ 1 Bar OP givenligi olarak konfigirre edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari,
gikis genisletme kapanmada hareketin durmasi saglanir.
EHP {1 kartindaki 1 T - — - - - P
EXPI1 girisinin 12 Bar CL guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari,
girls acilmada hareketin durmasi saglanir.
konfigiirasyonu
13 Phot test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel test edilmis. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi
(EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlar test girisine anahtarlanir.
14 Phot op test guivenligi olarak konfigire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece agilmada etkin. Giris/ ¢ikis
genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT 1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.
15 Phot cl test giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.Giris/ gikis
genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.
16 Bar giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis hassas gtivenlik kenar. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3
sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, guivenlik cihazlan test girisine anahtarlanir.
Bar OP test gtivenligiolarak konfiglire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
17 kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik
olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.
Bar CL test gtivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
18 glivenlikkenari,acilmada hareketin durmasisaglanir. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik

olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine donusturalir.
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KURMA KILAVUZU
Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfiglre edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1-3 sayih giris/ 5 Timer kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
¢cikis genisletme 6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfiglire edilmis giris.
EHP 2 kartindaki 0 - . - .
EXPI2 girisinin 7 Phot guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel.
konfigiirasyonu 8 Phot op guvenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece agilmada etkin .
9 Phot cl giivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas guivenlik kenari.
1 Bar OP glvenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.
12 Bar CL gtivenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin hassas guivenlik kenari, acilmada
hareketin durmasi saglanir.
4-5 sayili giris/ 0 2. Radyo Kanz.llf olarak konﬁg(]re edilmis ¢ikis. ; _
caikis genisletme 1 SCA, Bahge Girig Kapisi Agik Ikaz Lambasi olarak konfiglre edilmis ¢ikis.
EHPa ! kartindaki 11 2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
EXPO2 cikisinin 3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
konfigiirasyonu - - - P
4 Merdiven i51g1 olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
5 Alarm olarak konfigtire edilmis cikis.
6-7 sayil giris/ 6 FI.a§6r' o.lz.lrak konfiglire t?dilmi? <;|IT|§.
cikis genisletme 7 Klipsli kilit olarak konfigtire edilmis cikis.
EHPal kartindaki 1 8 Miknatisli Kilit olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
EXPO2 cikisinin 9 Bakim olarak konfigiire edilmis cikis.
konfigiirasyonu - - A
10 Flasor ve Bakim olarak konfigire edilmis cikis.
11 TLB kartli Trafik Lambasi Yonetimi olarak konfigure edilmis ¢ikis.
ErAFF ic L IDhE Trafik lambasi 6n 0 Onyanip sonme devre disi.
PrEFLRASh inD yanip sénmesi 0 )
o (al 1 Manevra baslangicinda 3 saniye boyunca yanip sénen kirmizi isiklar.
EFAFF Ic L .[5'}-,}; Sabit kirmizi 0 Kapali giris kapisi ile sontik kirmizi isiklar.
rEd LATP ALLAYS | oooi orris! 0
on ! 1 Kapali giris kapisi ile yanik kirmizi isiklar.

TABLO “C” - RADYO MENUSU (~Ad {a)

Lojik Tanim

Add SERrE

Start tusu ekle
Arzu edilen tusu Start komutuna eslestirir

Add 2ch

2ch tusu ekle
Arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir. Cikislardan herhangi biri 2. Cikis radyo kanali olarak konfigiire edilmemis ise, radyo kanali
yaya girisini kontrol eder.

E-RSE B4

Listeyi Sil
ADiKKAT! Biitlin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.

cod rH

Alct kodu okuma
Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alici kodunu gériintiler.

ON = Onceden kaydedilmis bir W LINK vericisi araciig ile kartlarin uzaktan programlanmasini etkinlestirir.
ui Bu etkinlestirme, W LINK radyo kumandasina son basiimasindan itibaren 3 dakika etkin kalir.
OFF= W LINK programlama devre disl.
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Cami de Can Bassa, 6, 08401
Granollers, Barcelona, Spagna
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AUTOMATISMES BFT FRANCE SAS
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Oberasbach, Germania

UNITED KINGDOM
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Marecka 49, 05-220 Zielonka,Polonia
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BFT AUTOMATION IRELAND
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BFT ADRIA DOO
Obrovac 39, 51218, Drazice, Croazia

BFT CZ SRO

Ustecka 533/9, 184 00 Praha 8,
Czech

BFT OTOMASYON KAPI
Serifali Mahallesi, no, 34775
Umraniye/istanbul, Turchia

c
[
>

BFT AMERICAS INC.
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