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ACCIONADOR PARA PORTOES DE CORRER DE CREMALHEIRA MOTEP T1A
>YPOMENEX KATKEAOINOPTEX ME KPEMATIEPA
SILOWNIK DO BRAM PRZESUWNYCH £t ANCUCHOWYCH

NCMONHUTENbHbIN MEXAHW3M /19 PA3ABMMHbIX BOPOT HA 3YBYATOW PEVKE
POHON PRO POSUVNE BRANY S HREBENOVOU TYCI
KREMAYERLI YANA KAYAR GIRIS KAPILARI ICIN AKTUATOR

INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTIEX XPHXHX KAI ETKATAXTAXHX

DEIMOS BT A 400
DEIMOS BT A 600

PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE W1 SKCMJTYATALIN

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACI
KULLANIM VE MONTAJ BiLGILERI

((eR-Ready)) @ EE C€ =ik

Atencao! Ler atentamente as “Instrucdes “ que se encontram no interior! ipogoxn! AlaBaocte e mpoooxn Tig “Mpogidomoinoelc” oo eowTepiko! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHue!
BHuMaTenbHo npoutuTe HaxoaAwwmecsa BHYTpW “UHcTpykumn”! Varovani! Piectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!



INSTALACAO RAPIDA - TPPHIFOPH EFKATAXTAXH - SZYBKA INSTALACJA
- BbICTPAA YCTAHOBKA - RYCHLA INSTALACE - HIZLI KURMA

2x1.5mm?

3,

@%e

DISPOSIGAO DOS TUBOS, “X”= Cremalheira (FIG J), Kpepayiépa(FIG J),
MPOETOIMAZIA ZQAHNQN, 3x1.5mm? \B\ Zebatka(FIG J), 3y6uatan peika(FIG J),
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH, PACMOJIOXEHUE TPYB; Hiebenova ty¢(FIG J), Kremayer(FIG J).
STAVEBNI PRIPRAVENOST, BORULARIN HAZIRLANMASI.

Disposicao fixacdo motor, Mpogtoipacia otepéwong HoTép,
Przygotowanie do zamocowania silnika, YctaHoBKa KpenneHus gsuratens,
Pfiprava upevnéni motoru, Motor sabitleme hazirligi.

Montagem motor,
TomoBétnon potép,
Montaz silnika,
MowHTaxk aBuraTens,
Montaz motoru,
Motor montaji.

Fixacao bragadeiras fim-de-curso (dx e sx),
Z1ePEwon oTNPIYHATWY TEPHATIKWY,S1adpopung (6€€. kat aplot.),
Mocowanie obejm zderzakéw (prawy i lewy),

Montagem acessérios transmissao, Tormofétnon e€aptnuatwyv petddoong, KpenneHune ckob KOHLEeBbIX ynopos (Npas. u nes.),

Montaz elementéw napedowych, MoHTax y3108 TpaHcmMmccn, Upevnéni konzol konc. spinact (pravy a levy),

Montaz pfislusenstvi pohonu, Transmisyon aksesuarlari montaji. Limit svicleri braketleri sabitleme (sag ve sol).




Antena
Kepaia
Antena
AHTeHHa
Anténa
Anten Teclas de programacéao
UTTOUTOV TIPOYPAUMATICHOU
przyciski programowania
KnaByLLIW NPOrpamMmM1poBaHua
programovaci tlacitka
programlama tuslar

N

SINDBNLYOd

FAULT 2

Disp. seguranca
FAULT 1 Acoaheieq
Zabezpieczenia
PHOT pepoxpaHnTeNbHbIE YCTPONCTBA
0O Bezpecnostni zafizeni
Gtivenlik diizenleri

VMINHVV3

Comandos/ Xelpiotpia
Przyciski sterownicze / YnpasneHnus
Ovladéni/ Kumandalar

24 \/Safe+ Alimentagdo acessorios
Tpopodooia eEapTnuaTwy
Zasilanie obwodow dodatkowych
MnTaHne JONOHNTENbHbIX YCTPOWNCTB
Napéjeni pfislusenstvi
Aksesuar beslemesi

Conetor fim de curso
SWO SUVSETAHPAG TEPUATIKWV S1adpOoung
Y tacznik wytacznika kraricowego
__SWC Pazbem KOHLeBOro Bbik/louaTens
+ REF SWE Konektor koncového spinace
— Limit sivi¢i konnektorii

Y
24V NI Lampejante / ®apoa / Sygnalizator Swietiny
< CurHanbHan Jlamna / Majacek / Yanip Sonen

N\

Motor / Motép / Silnik
+ ;:) [euratens /Motor

UMMDDAd

Alimentacéo / Tpogodoaia/ Zasilanie
Mutanue / Napajeni/ Glig kaynadi

220-230V £

A DEIMOS BT A 400 | DEIMOS BT A 600

z4v.§ ||||||||||| % 220-230V~* 110-120v 1,6AT 1,6AT
220-230V 0,8AT 1AT

DIP3=0OFF

]

=g

Conexdo de 1 par de fotocélulas nao verificadas, para fotocélulas verificadas consultar paginas seguintes.
J0vSeon 1 (ebyoug pn ENEYHEVWY PWTOKUTTAPWY, Yia ENEYHEVA PWTOKUTTAPA BAEME eMOEVEC OENISEG.

Podtaczenie 1 pary fotokomdrek niezweryfikowanych. Informacje na temat fotokomaérek zweryfikowanych mozna znalez¢ na nastepnych stronach.
MopcoeanHeHre 1 napbl HeNPOBEPEHHbIX GOTOINEMEHTOB, MOACOEANHEHVIE NPOBEPEHHBIX GOTOINEMEHTOB CM. Ha ClIeAyIOLMX CTPAHNMLAX.
Pfipojeni 1 paru fotobunék bez funkce testu, pro fotoburky s funkci testu viz nasledujici strany.

Test edilmemis 1 cift fotoselin baglanmasi, test edilmis fotoseller icin ilerideki sayfalara bakiniz.




MEMORIZAGAO DO RADIOCOMANDO, AMOOHKEYXH THAEXEIPIZTHP10Y, WPROWADZANIE DO PAMIECI,
STEROWANIA RADIOWEGO, UKLADANI RADIOVEHO DALKOVEHO, RADYO KUMANDA KAYDETME.

0,

START

S1 S3

2%

RADIO

PE PS4 ’

RADIO

E

RADIO

Q

REGULACAO AUTOSET, PYOMIZH AUTOSET,REGULACJA USTAWIEN,
AUTOMATYCZNYCH, PET'YJINPOBKA ABTOMATUYECKO HACTPOUKM,
NASTAVENI AUTOSET, AUTOSET AYARI.

= S1 S2 S3
vop |08
S1 S3 ~ .
N 5s *;‘é"
(AUTO OPEN } AUTO CLOSE
| —— 3 B P ]
[ AUTO OPEN AUTO CLOSE
E——— == j
v v
S1 S2 S3 S1 S2 83

o)e]le]

OK

SET

D,

LEGENDA - YIIOMNHMA-LEGENDA
YCUI0BHbIE OBO3HAYEHUA - LEGENDA - ANLAMLAR

Fixo
>1a0epd avappévo
Swieci

CeeTtutca POBHbIM CBETOM

Sviti
Sabit

Luz fixa

Juvexnc avalaumn
Swieci Swiattem ciagtym
HenpepbiBHOe MuraHune
Plynulé blikani

Surekli yanip sonme

Luz intermitente
AwoAeimouoa avahaurm
Miga

MpepbiBNCTOE MUraHNE
prerusované blikani
Aralikli yanip sénme

L

sentido de abertura: direito
P0G To Avotypa: de€ld

kierunek otwierania: w prawo
HanpasJsieHne OTKPbITUA: BNPaBO
smér otvirani: vpravo

Acilma yonii: Sag

Ll

<=

sentido de abertura: esquerdo
TTPOG TO AVOLYHa: aPloTEPA
kierunek otwierania: w lewo
HanpasneHve OTKPbITUA: BNIEBO
smér otvirani: vievo

Acllma yoni: Sol
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PORTUGUES EAAHNIKA POLSKI PYCCKUIA
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MANUAL PARA A INSTALACAO |

1) GENERALIDADES

O acionador DEIMOS BT A proporciona uma ampla versatilidade de instalacéo,
gragas a posicao extremamente baixa do pinhao, a compacidade do acionador e
aregulacdo daalturae profundidade de que dispde. O limitador de binario elet-
rénico, regulavel, garante asegurancacontra o esmagamento. Amanobramanual
de emergéncia efetua-se com extrema facilidade por meio de uma alavanca de
desbloqueio.

A paragem no final do percurso é controlada por microinterruptores eletro-
mecanicos.

(e} qtéadéo de comandos HAMAL é fornecido pelo fabricante com regulacao
standard.

Qualquer variacao, deve ser definida através da configuracédo dos TRIMMER e
DIP SWITCH.

As caracteristicas principais sao:

- Controlo de 1 motor em baixa tensao

- Deteccdo de obstaculos

- Entradas separadas para os dispositivos de seguranca

- Entradas de comando configuraveis

- Receptor radio incorporado rolling-code com clonagem de transmissores.

A placa é dotada de uma placa de bornes de tipo extraivel para facilitar a manu-
tencao ou a substituicao. E fornecida com uma série de pontes pré-cabladas para
facilitarotrabalho doinstalador.As pontes dizemrespeitoaos bornes: 70-71,70-72,
70-74.Se os bornes acimaindicados sdo utilizados, remova os respectivas pontes.

VERIFICACAO

OquadroHAMAL efetua o controlo (verificagao) dos relésde marchae dos dispositivos
de seguranca (fotocélulas), antes de executar cada ciclo de abertura e fecho.

Em casode maufuncionamento, verificar ofuncionamento regulardos dispositivos
ligados e controlar as cablagens.

2) DADOS TECNICOS

MOTOR

400

600

Alimentacao

110-120V 50/60Hz
220-230V50/60Hz(*)

110-120V 50/60Hz
220-230V50/60Hz(*)

Motor

24V —=

24V —=

Poténcia absorvida

50w

70W

Corrente max. absorvida

0,5A(230V)-TA(110V)

0,5A(230V)-1A(110V)

Médulo pinhéo (standard)

4mm (14 dentes)

4mm (14 dentes)

Veloc. folha (standard)

12m/min

12m/min

Peso max. folha-standard**

4000N (=400kg)

6000N (~600kg)

Médulo pinhéo (répido)

4mm (18 dentes)

4mm (18 dentes)

Veloc. folha (rdpido)

15,5m/min

15,5m/min

Peso max. folha-rapido**

3000N (=300kg)

3600N (=360kg)

Bindrio max.

20Nm

30Nm

Reacgao ao choque

Limitador de binario
electrénico

Limitador de binério
electrénico

Lubrificacao Graxa permanente Graxa permanente
Desbloqueiomecani- | Desbloqueio
Manobra manual co por alavanca mecanico por
alavanca
Tipo de utilizacao intensivo intensivo

Baterias tampédo (opcionais)

2bateriasde12V1,2Ah

2bateriasde12V1,2Ah

Condi¢oes ambientais

de -20°C a +55°C

de -20°Ca +55°C

Grau de proteccdo

P24

P24

Ruido <70dBA <70dBA

Peso do operador 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Dimensodes Ver Fig. K Ver Fig. K
CENTRALE

Isolamento rede/baixa tensédo | >2MOhm 500V ===

Temperaturadefuncionamento | -20/ +55°C

Proteccdo térmica Software

Rigidez dieléctrica

rede/bt 3750V~ por 1 minuto

Alimentagao acessoérios

24V~ (0,2 A absorcao méx)

24V~safe

AUX 0 - Lampejante

Contacto alimentado 24V ~ N.O.

incorporado

(1A max)
Fusiveis Fig.G
Radiorrecgptor Rolling -Code frequéncia 433.92MHz

Definicdo de parametros e légicas

TRIMMER + DIP SWITCH

N° combinagées 4 bilides

N°max.radiocomandos 63

armazenaveis

Tempo de trabalho maximo 3 minutos

Espaco de abertura pedonal 30% do curso total (nao alteravel)

(*) Tensdes especiais de alimentacéo a pedido.
(**) Nao sao previstas dimensées minimas ou maximas para a parte guiada que
pode ser utilizada

Versées de transmissores utilizaveis: @ _
Todos os transmissores ROLLING CODE compativeis com ((ER Ready))

3) DISPOSICAO DOS TUBOS FIG.A

Dispor a instalacao eléctrica tomando como referéncia as normas vigentes para
as instalacdes eléctricas CEl 64-8, IEC364, harmonizacdo HD384 e outras normas
nacionais.

4) DISPOSICAO FIXACAO MOTOR FIG.B

- Efectuar uma escavacao onde serd executada a plataforma de cimento com os
tira-fundos da placa base afogados, para a efectuar a fixacdo do grupo redutor,
respeitando as cotas indicadas na FIG.B.

5) REMOGAO DO CARTER DE COBERTURA Fig.C

- Desparafusar os parafusos frontais especificos (FIG. C - rif.1)
-Empurrarcomoindicado nafigura (FIG.C-rif.2-rif.3) paradesengatar o carterdos
dois pequenos blocos posteriores (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- Levantar o carter (FIG.C - rif.4).

6) MONTAGEM DO MOTOR FIG.D

7) MONTAGEM DOS ACESSORIOS DE TRANSMISSAO FIG.E - E1
Tipos de cremalheiras recomendadas (fig.L)

8) CENTRAGEM DA CREMALHEIRA EM RELAGAO AO PINHAO FIG.M -N1 -0

PERIGO - A operacao de soldadura deve ser executada por uma pessoa
experienteedotadadetodos os equipamentos de proteccaoindividuais
previstos pelas normas de seguranca vigentes FIG.L.

9) FIXAGAO DAS BRACADEIRAS DE FINAL DE CURSO FIG.F

10) RETENS DE PARAGEM Fig. P

PERIGO - O portao deve estar equipado com reténs de paragem

mecanicos quer naaberturaque nofecho,deformaaimpedirasaidado
portéo da guia superior. E devem estar firmemente fixados no chao, alguns
centimetros além do ponto de paragem eléctrica.

Nota: o perfil ativo P1 deve ser instalado de modo de nao ser ativado pelas
tranquetas mecanicas.

11) DESBLOQUEIO MANUAL (Ver MANUAL DE USO -FIG.3-).
Atencao Nao empurrar VIOLENTAMENTE a folha do portédo, mas ACOMPAN-
HA-LA por todo o seu percurso.

12) LIGAGAO DA PLACA DE BORNES FIG. G- Q

Uma vez que passados os cabos eléctricos nas calhas e fixados os varios compo-
nentes do automatismo nos pontos escolhidos, passa-se a fixagdo dos mesmos
de acordo com as indicagdes e os esquemas ilustrados nos relativos manuais de
instrucao. Efectuar a ligagao da fase, do neutro e da terra (obrigatéria). O cabo de
rede deve ser bloqueado no especifico passa-fios (FIG.Q-rif.Q1) e no passa-fios
(FIG.Q-rif.Q2), 0 condutorde protecao (terra) com bainhaisolante amarela/verde,
deve estar ligado especifico terminal(FIG.Q-rif.S), os condutores em baixissima
tensao devem passar no especifico passa-fios (FIG.Q ref.Q3).

ADVERTENCIAS - Nas operacdes de cablagem einstalacdo tomar como referéncia
as normas vigentes e, seja como for, os principios de boa técnica. Os condutores
alimentados comtensdes diferentes, devem serfisicamente separados,oudevem
seradequadamenteisolados comisolamento suplementar de pelo menos 1 mm.
Os condutores devem estar apertados por uma fixagao suplementar perto dos
bornes, por exemplo, por meio de bracadeiras. Todos os cabos de ligacdo devem
ser mantidos adequadamente afastados dos dissipadores.

12.1) COMANDOS LOCAIS Fig.G

A pressdo da tecla S3 comanda um START. Pressionando de novo as teclas, en-
quanto oautomatismo esta em movimento, é comandado um STOP.

13) DISPOSITIVOS DE SEGURANCA
Nota:utilizarunicamentedispositivos desegurancareceptores com contacto
livre.

13.1) DISPOSITIVOS VERIFICADOS Fig. R
13.2) LIGAGAO D1 PAR DE FOTOCELULAS NAO VERIFICADAS FIG.H
14) MEMORIZAGAO RADIO-COMANDO FIG. |

RADIO

- NOTAIMPORTANTE:MARCAROPRIMEIROTRANSMISSORMEMORIZADO
COM A ETIQUETA ADESIVA COM FORMA DE CHAVE (MASTER). )

O primeiro transmissor, no caso dei programagao manual, atribui o CODIGO
CHAVE DO RECEPTOR,; este cédigo é necessario para poder efetuar a sucessiva
clonagem dos transmissores.

Oreceptordebordoincorporado Clonixtambém dispde de algumasimportantes
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Borne Definicao Descricao
L FASE : < -
N NEUTRO Alimentagdo monofésica 220-230V 50/60 Hz*
JP31 N s
3 TRANSF. PRIM. Ligacao transformador primario, 220-230V
Alimentacao da placa:
JP13 TRANSF. SEC. 24V~ SecEnda’ric?transformador
S 10 MOT +
° Ligacdo motor 1.
s 1 MOT -
20 AUX 0 - Lampejante O contato fica fechado durante a movimentacao da folha
21 24V (N.0) (TAMAX) Y Vi ¢
[ 41 +REF SWE Fio comum fim de curso
=6 42 swc Fim de curso de fecho SWC (N.C)
- 43 SWO Fim de curso de abertura SWC (N.C.)
50 24V- . . ~ -
Saida alimentagao acessorios.
51 24V+
Saida alimentagdo para dispositivos de seguranca verificados (transmissor fotocélulas e transmissor de perfil sensivel).
52 24 Vsafe+ Saida activa ap(énaspdurantg ociclode magnobra? P
60 Fio comum Fio comum entradas START e OPEN
Ativo apenas em FW < 3.03
v START Botéo de comando START (N.O.).
.g 61 Funcionamento segundo logicas “3-4 PASSOS”
= Ativo apenas em FW > 3.03
§ START Botéo de comando START (N.O.). )
(v Funcionamento segundo ldgicas “Funcionamento residencial / condominio”

Botéo de comando OPEN (N.O.).

62 OPEN O comando executa uma abertura. Se a entrada fica fechada, as folhas permanecem abertas até
a abertura do contato. Com contato aberto o automatismo fecha apés um tempo de TCA, se ativado.
70 Fio comum Fio comum entradas STOP, PHOT e BAR
O comando interrompe a manobra. (N.C.)
71 SToP Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.
Entrada FOTOCELULA (N.C.). | |
72 PHOT (*) Funcionamento segundo a l6gica “FOTOCELULA/FOTOCELULA EM FECHO” Se néo se
utiliza deixar a ponte ligada.
73 FAULT 1 Entrada verificagdo dos dispositivos de seguranca ligados ao PHOT.

Ativo apenas em FW < 3.03

Entrada perfil sensivel BAR (N.C.).

BAR (¥) Configuréavel segundo a l6gica "BAR/8K2".
O comando inverte o movimento por 2 seg.

Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Ativo apenas em FW > 3.03

Entrada perfil sensivel (N.C.)
Se nao se utiliza deixar a ponte ligada

Dli\P DIP DIP
BAR/8K2 | verificacdo [funcionamento
entrada perfil
perfil
74 BAR/ OFF OFF OFF Entrada NC, sem verificacdo, inversao em abertura e fecho (BAR)
BARCL/ OFF OFF ON Entrada NC, sem verificacao, inversdo somente fecho, em
BARTEST/ abertura obtém-se o stop (BAR CL)
BARCLTEST/ OFF ON OFF Entrada NC, com verificacdo, inversdo em abertura e fecho (BAR
BAR 8K2/ TEST)
BAR C*L 8K2 OFF ON ON Entrada NC, com verificagao, inversao somente fecho, em
(*) abertura obtém-se o stop (BAR CL TEST)
ON OFF OFF Entrada 8K2, inversao em abertura e fecho (BAR 8K2)
ON OFF ON Entrada 8K2, inversao somente fecho, em abertura obtém-se o
stop (BAR CL 8K2)
ON ON OFF -
ON ON ON ---
75 FAULT 2 Entrada verificacdo dos dispositivos de seguranca ligados ao BAR.
e Y ANTENA Entrada antena.
7] Usar uma antena sintonizada em 433MHz. Para a ligagcédo Antena-Receptor usar o cabo coaxial RG58. A presenca de
b massas metalicas perto da antena, pode interferir com a recepgao radio. No caso de fraco alcance do transmissor,
< # SHIELD deve-se deslocar a antena para um ponto mais apropriado.

(*) Se instalam-se dispositivos de tipo “D” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade nao verificada, deve-se estabelecer uma manutencao
obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.

TABELA “A” - PARAMETROS

TRIMMER Parametro Descricao

Tempo Fecho Tempo de pausa antes do fecho automético.
T automatico [s] 0 120 NOT’E\: Configurar a 0 se nao utilizado.

Forca exercida pela folha(s). Representa a percentagem de forca realizada, além daquela memorizada durante o

autoset (e posteriormente actualizada), antes de gerar um alarme de obstaculo.

T2 Leaf force [%] 10 20 é ATENCAO: Influencia directamente na forca de impacto: verificar que com o valor configurado sao
\ respeitadas as normas de seguranca vigentes (¥). Instalar se necessario dispositivos de seguranca

anti-esmagamento.

Espaco de Define o espaco de desaceleracdo de abertura em percentagem do percurso total. Este espaco é efetuado a
T3 desaceleragao | 1(**¥) 50 baixa velocidade.
[%] NOTA: Modificado este parametro, deve ser efetuado um novo Autoset para confirma-lo.

(*) Na Uniao Europeia aplicar a EN12453 para os limites de forca, e a EN12445 para o método de medida.
(***) Se o valor calculado for inferior a 30 cm, é configurado a 30 cm.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

TABELA “B” - LOGICAS

DIP

D81197200101_13

Légica

Default

Marcar o ajuste
realizado

Descricao

Programacao
radio-comandos

ON

ON

Habilita a memorizacéo dos radio-comandos via radio:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um rédio-comando ja
memorizado no modo standard através do menu radio.

2- Premir entre 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um radio-comando a memorizar.
O receptor sai do modo programacéo passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros radio-
comandos novos.

Este modo nao requer o acesso ao quadro de comando.

IMPORTANTE: Habilita a insercao automética de novos radio-comandos, clones e replay.

OFF

Desabilita a memorizacéo via radio dos transmissores e a insercao automatica dos clones. »
Os transmissores sao memorizados somente utilizando o menu Rédio especifico ou em automatico com os

replay.
INFPORTANTE: Desativa a inser¢do automatica de novos transmissores, clones

BAR/8K2

OFF

ON

Entrada configurada como Bar 8k2. Entrada para bordo resistivo 8k2.
O comando inverte o movimento por 2 seg.

OFF

Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
O comando inverte o movimento por 2 seg.

Verificacao entrada
fotocélula

OFF

ON

Habilita a verificacdo das segurancas na entrada PHOT

OFF

Verificacdo das segurancas na entrada PHOT néo habilitada.

Verificacao entrada
costa

OFF

ON

Habilita a verificacdo das segurancas na entrada BAR

OFF

Verificacdo das segurancas na entrada BAR nao habilitada.

Fotocélulas em fecho

OFF

ON

No caso de escurecimento, é excluido o funcionamento da fotocélula durante a abertura. Durante
a fase de fecho, inverte imediatamente.

OFF

No caso de escurecimento, as fotocélulas estdo activas quer durante a abertura quer durante o
fecho. Um escurecimento da fotocélula durante o fecho, inverte o movimento depois da desacti-
vacao da fotocélula.

Ativo apenas em FW < 3.03

Fecho rapido

OFF

ON

ge%ha) assados 3 segundos da desocupacdo das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA
efinido

OFF

Légica ndo activa

Bloqueia impulsos
em abertura

OFF

ON

O impulso de start nao tem efeito durante a abertura.

OFF

O impulso de start tem efeito durante a abertura.

Légica de 3 passos

ON

ON

Activa a logica de 3 passos, o
start durante a fase de fecho
inverte o movimento.

3 Passos 4 Passos

FECHADA abre

OFF

NO FECHO abre

ABERTA
NA ABERTURA

DEPOIS DE STOP

stop

fecha
stop + TCA

fecha
stop + TCA

Activa a légica de 4 passos.

abre abre

Ativo apenas em FW = 3.03

Funcionamento
entrada perfil

OFF

ON

Perfil com inverséo ativa apenas no fecho, durante a abertura obtém-se a paragem do movimento

OFF

Perfil com inversao ativa em ambas as dire¢oes

Fecho rapido

OFF

ON

Fecha passados 3 segundos da desocupacéo das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA definido

OFF

Logica ndo activa

Funcionamento
residencial /
condominio

OFF

ON

Define o tipo de funcionamento da automatizagéo:
ON = Condominio

OFF

OFF = Residencial

Reacdo a entrada START (cablado ou radio):

Residencial Condominio

FECHADA Abre Abre

NO FECHO Stop Abre

ABERTA Fecha Fecha

NA ABERTURA Stop + TCA Nenhum efeito

DEPOIS DE STOP _ [Abre Abre

Reacéo a entrada OPEN (cablado):

Residencial Condominio

FECHADA Abre Abre

NO FECHO Abre Abre

ABERTA Nenhum efeito Nenhum efeito

NA ABERTURA Mantém aberto Mantém aberto

DEPOIS DE STOP | Abre Abre

Reacdo a entrada PEDONAL (radio):

Residencial Condominio

FECHADA Abre parcial Abre parcial

NO FECHO Stop Abre parcial

ABERTA Fecha Fecha

NA ABERTURA Stop + TCA Nenhum efeito

DEPOIS DE STOP

Abre parcial Abre parcial

DEIMOS BT A 400 - DEIMOS BT A 600 - 9
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MANUAL PARA A INSTALACAO

funcdes avancadas:

« Clonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo).

« Clonagem por substituicdo de transmissores ja inseridos no receptor.

« Gestao da database dos transmissores.

« Gestdo da comunidade de receptores.

Para a utilizacdo destas funcionalidades avangadas, consultar as instrugdes do
programador palmar universal e ao Guia geral para programacao dos receptores.

15) REGULAGAO AUTOSET Fig. I1

Permite efetuar a conﬁguragéo automatica do Binario dos motores.

Se houver falta decorrente, a reposicao oautomatismo realizard as manobras a
velocidade de autoset até a localizagao dos fim de curso.

ATENGAO! Aoperacio de autoset deve ser efetuada sé depois de se ter verifi-
cado omovimento exato dafolha (abertura/fecho) e o correto posicionamento
dos bloqueios mecanicos.

Deve-seefetuarumautoset cadavezquesemodifica espacodedesaceleracdo(T3).

ATENGAO!Durante a fase de autoset, a funcio de deteccio de obstaculos nio
esta activa, portanto, o instalador deve controlar o movimento do automatismo
e impedir gue pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de
accdo do automatismo.

ATENGAO: os valores de par configurados no autoset referem-se a forca motora
configurada durante o autoset. Se modifica-se a forca motora ocorre realizar uma
nova manobra de autoset.

ATENCAO: verificar que o valor da forca deimpacto medido nos pontos previstos
pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela norma EN 12453.

Uma configuracao errada da sensibilidade pode ser causa de danos para pessoas,
animais ou coisas.

16) INVERSAO DA DIREGAO DE ABERTURA (Fig.J)

TECLAS
TECLAS | Descricao
s1 Adiciona Tecla start
associa a tecla desejada ao comando Start
Adiciona Tecla pedonal
S2 associa a tecla desejada ao comando pedonal.
(Espacgo de abertura pedonal, ver dados técnicos)
S2 Confirma as modifica¢oes efetuadas aregulacdao dos parametros e
>5s as logicas de funcionamento
§1+52 Eljminar Lista
>10s AATEN(;AO! Remove completamente todos os radio-comandos
memorizados da memoria do receptor.
s3 A pressao BREVE comanda um START.
A pressao PROLONGADA (>5s) activa o AUTOSET.

SINALIZAGAO LEDS:

Aceso: tecla Set pressionada / Autoset terminado com sucesso

Triplas luzes intermitentes: Autoset em curso

Aceso 1s: Ativacao canal do radio-receptor

SET Lampada cintilante sincrona com led Radio: Cancelamento

transmissores em curso

Aceso 1s: Start/ Stop para ativacao da tecla S3

Aceso 10s: Autoset terminado corretamente

17) PROCEDIMENTO DE REGULAQAO

- Verificar as conexdes eléctricas antes da ligacdo.

- Executar a configuracdo dos seguintes parametros: Tempo Fecho Automatica,
forca motor, espacgo de desaceleracao .

- Executar a definicdo das légicas.

- Executar o procedimento de autoset.

ATENCAO! Uma configuracio errada pode ser causa de danos para pessoas,
animais ou coisas.

ATENGAO: Verificar que o valor daforcadeimpactomedido nos pontos pre-

vistos pelanormaEN12445, sejainferioraoindicado pelanormaEN 12453.
Para obter um melhor resultado, aconselha-se de executar o autoset com os
motores em repouso (ou seja, ndo aquecidos por um numero consideravel de
manobras consecutivas).

18) SEQUENCIA DE VERIFICAGAO DA INSTALAGAO

1. Efectuar a manobra de AUTOSET (*)

2. Verificar as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto 9, caso
contrario para o ponto

3. Eventualmente, adaptar o parametro sensibilidade (forca): ver tabela de
parametros.

4. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
9, caso contrario para o ponto

5. Aplicar um perfil passivo

6. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
9, caso contrario para o ponto

7. Instalar dispositivos de protecdo sensiveis a pressdo ou eletrosensiveis (por
exemplo perfil ativo) (**)

8. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) ir para o ponto
9, caso contrério para o ponto

9. Acertar-se de que todos os diapositivos de deteccao de presenca na area de
manobra funcionem correctamente

(*) Antes de efectuar o autoset acertar-se de ter efectuado correctamente todas as
operagdes de montagem e de colocagdo em condi¢des de seguranga, tal como
prescrito pelas adverténcias para a instalacdo do manual do motor.

(**) Em fungao da analise dos riscos poderia ser necessario, em todo o caso, aplicar
dispositivos de proteccao sensiveis

10 - DEIMOS BT A 400 - DEIMOS BT A 600

POWER Permanece aceso: - Presenca de rede - Placa alimentada - Fusivel .
F1 integro ATENCAO! Uma configuracao errada pode ser causa de danos para pessoas,
Aceso: animais ou coisas.
START | " ctivaca da START
- Activagao entrada Led ERR
OPEN | Aceso: Activacao entrada OPEN A . R
- — Led SET Aceso Lampada cintilante ) I__ampacja.
STOP | Desligado: activacéo entrada STOP lenta cintilante rapida
PHOT Desligado: activacao entrada fotocélula PHOT Inversao devido Teste fotocélulas, Térmica
Intermitente: nenhuma fotocélula ligada. obstaculo, Ampe- | Perfilou Perfil8k2 |~
FAULT 1 Diagndstico da entrada verificacdo dos disp. seguranca entrada Desligado fostop falhado - Aquardar o
PHOT - Verificar eventu- | - Verificar conexéo arrgfecimento do
BAR | Desligado: Ativacao entrada perfil BAR ais obstaculosao | fotocélulas e/ou Sutomatismo
. longo do percurso | deficdes logicas
Diagndstico da entrada verificacdo dos disp. seguranca entrada
FAULT 2 B,I\F? I verieac 15p- seguranc Error inlterno de.
controlo supervi-
swc Desligado: folha completamente fechada sdo sistema g’};gew
Aceso: o final de curso do motor esta livre o HEX enmelntar
Desligado: folha completamente aberta - gaSr y |gar_a ) o
SWO glgfr?a ee?gsﬁ_ - verificar ligagbes
Aceso: o final de curso do motor esta livre deve- sgcontatar a dos finais de curso
ERR Desligado: nenhum erro assisténcia técnica.
ACESO: ver tabela de diagnéstico erros ,w
arametros __e/ou
Desligado: programacgéo radio desactiva Ldgicas de funcio-
namento
Intern:ji_tgnte s6 led Radio: Programacao radio activa, espera tecla -Se for modificado
RADIO |=Concica: : cel%srgca;gg A oA
(VERDE) | Intermitente sincrono com led Set: Cancelamento radio-comando em curso Erro teste um novo Autoset
hardware placa f
Aceso: programacao radio activa, espera tecla desejado. Vi gg(laa dcg)ﬁnm;?gr a
- Verificar ligagcoes
Aceso 1s: Ativagéo canal do radio-receptor cintilante | com motorg ¢ p S% forem m(t)d|-
~Problemas cados os outros
lento hardware com a parametros ou/e
placa (contatar a Sonanente, pres
assisténcia técnica) p
sione durante 5s
S2 para confirmar.
NOTA: Seja como
for, o autoset con-
firma todas as mo-
dificagdes realiza-
das no cartao
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

1) FENIKA

To potép DEIMOS BT A mapéxel peydhn guehi§ia eykatdotaong xdpn otnv
e€alpeTIKA XapnAn B€on Tou MVIOV, 0TO HIKPO Tou péyeBog Kal otn puBuion
UYougkal Babougmou Siabétel. O puBUI{OPEVOC NAEKTPOVIKOGTTEPIOPIOTAC POTIAG
TapEXEL ao@AAela amd cUVOAYN. O XElPOKIVNTOG XEIPIOPOG EKTAKTNG AVAYKNG
péow pHoxAoL amocVUMAEENG ival e§AIPETIKA amAdG.

H akivntomoinon oto tépua TnG S1adpopng EAEYXETAL ATTO NAEKTPOUNXAVIKOUG
MIKPOSIOKOTITEG.

O mivakag xelplotnpiwv HAMAL SiatiBetal amd Tov KATAOKEVAOTH HE TUTIIKN
PUBUION. OTTOLAdNTIOTE LETABOAN TIPETELVATIPAYATOTIOLETAL HECW SLAPOPPWONS
Ttwv TRIMMER kat DIP SWITCH.

Ta Baoikd XapaKTNPIOTIKA gival:

- 'EAeyx0G 1 HOTEP XaUNANG TAONG

- Avixveuon gumodiwv

- XwploTéG €ic0b0L YIa TIG AOPANELES

- Evowpatwpévog §éktng padtoonudtwy rolling-code pe avamapaywyn mopmwy.
Hm\akéta S1aBétel BAon akpOoSEKTWY ATOOTIWHEVOU TUTTOU Y1a VA SIEUKOAUVETAL
n ouvTApPNoN Kal n avtikatdotaon. AlatiBetal pe oglpd TomoBeTnuévwy
BPaxUKUKAWTAPWV Yia va SIEUKOAUVETAL O £YKATAOTATNG 0TO €pyo Tou. Ot
BpaxUKUKAWTAPEG apopolV Toug akpodékteg: 70-71, 70-72, 70-74. Edv ot
AKPOGEKTEC aUTOIl XpnoluomolouvTal, MPETEL va a@alpefolv ot avtioTolyol
BPAXUKUKAWTAPEG.

ENEMXOX

O mivakag HAMAL mpaypatomolei é\eyxo (TeoT) Twv peAé Tpo@odooiag Kal
TWV CUOTNHATWY ACPAAEING (PWTOKUTTAPA), TIPIV TNV EKTEAEON KAOE KUKAOU
QAVOIYHATOG KAl KAELG{ATOC,.

e mepintwon mpoBARpatog, eAéyEte TN Aeltoupyia Twv cuvdedepévwv
OUOTNHATWV KAl TIG KAIAWSIWOELG.

2) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

MOTEP

400 600

110-120V 50/60Hz 110-120V 50/60Hz

Tpogodooia 220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)
Motép 24V = 24V =
Anoppo@oupevn 1ox0¢ 50W 70W

Méy. katavdhwon pevpatog | 0,5A (230V~)-1A(110V~) | 0,5A(230V~)-1A(110V~)

Movdada mvidv (standard) 4mm (14 évtia) 4mm (14 évTia)

Tayutnta moptag (standard) | 12m/min 12m/min

Méy.Bdapogmoptag-standard** | 4000N (=400kg) 6000N (~600kg)

Movdda mviov (ypriyopa) 4mm (18 ddvTia) 4mm (18 6vTia)

Tayvtnta méptag (ypriyopa) | 15,5m/min 15,5m/min
Méy.Bapogmdptag-ypriyopa)** | 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)
Méy. porr) 20Nm 30Nm

HAektpovikog
TIEPLOPIOTAG POTTAG

HAekTpoVIKOG

Avtidpaon otnv Kpolon TTEPIOPIOTHC POTIFC

Aimavon Moéviun pe ypdoo Méviun pe ypdoo
Mr])(avu«}\ Mr])(avu(r}\

XelpokivnTtog XelpIonog OTMOCUUTIAEEN ME QTTOCUMTAEEN ME
HOXAO HoxAO

TOmog xpriong EVTATIKA EVTATIKA

Epebpikeég pmatapieg

2 Emarapisc Twv 12V
(mpoatpeTIKA) 1, 2Ah

2 umatapiec tTwv 12V
1,5Ah e

JuvOrkeg mepIBAAovTog amo -20°C éw¢ + 55°C | amd -20°C £w¢ + 55°C

Babuog mpootaciag IP24 P24

©06pupog <70dBA <70dBA

Bdpog evepyomointh 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Al0OTACEIG BAéme Fig. K BAéme Fig. K
KENTPIKH MONAAA

Movwon Siktvou/xapnArjtéon | > 2MOhm 500V ===

Oeppokpaoia Aertoupyiag  |-20/+55°C

OgpuIKA MpooTacia NAOYIOUIKO

AiNAeKTPIKNA avtoxn Siktuo/bt 3750V~ emi 1 Aemtd

TpopoSosia efapTnudTwy 24V~ (0,2 A péy. katavdAwon)

24V~safe
AUX 0 - ®apos ;I}p:g}c;i?cia enmagnig 24V ~N.O.
ACQANELEG BA.G
Evowpatwpévoc ouyvétnta 433.92MHz

padlodéktng Rolling-Code

PUBuION mapapétpwy Kat

AEITOUPYIGV TRIMMER + DIP SWITCH

Ap. cuvduacpwv 481

Méy.apBuodg
TIPOYPAPHATI{OHEVWY
TNAEXELPLOTNPIWV

63

MéyiotogxpdvogAertoupyiag | 3 Aemtd

30%TtNGouLVONIKASladpoprc(devtpomnomoleitarl)

Anootaon avoiypatog me{wv
SIKE

PR T‘b‘?\‘gﬁox‘?m‘i’%&?&%ﬁé‘%ﬁ%?fé&%@%%‘&%&ylaToKwoouevosgdpmpa
IOV UMopE( va xpnotpomoinOei

EK800£1¢ TOUMWV TTOU XpnoipomolovvTal

. i bvrat: €R-Read
'O)\otomopnoiROLLINGCODEnousivawuppa‘roipe@ (( oA y))

3) MPOETOIMAZIA ZQAHNQN FIG.A
MPOETOIACTE TNV NAEKTPIKI EYKATACTACT CUMPWVA UE TOUGIOKVUOVTEGKAVOVIOHOUE
CEl 64-8, IEC364, T0 mpotuno HD384 Kat Toug AAoUG £BVIKOUG KAVOVIOUOUG.

4) MPOETOIMAZIA XTEPEQXHZ MOTEP FIG.B

- MPOETOIPAOTE WA EKOKAQPH Yla TNV TTAAKA TOIHEVTOU OTNV OTIoia TTPETEL va
BuBioTouv Ta aykLupta TNG TAAKAG BACNG Yl TN OTEPEWON TOU HOTEP TNPWVTAG
Tig amootdoelg otnv FIG.B.

5) AQAIPEZH KAAYMMATOZX Flg C
ZePiéwote Ti¢ Svo umpooTivég Bideg (FIG. C - rif.1)

- Impwéte dnwgotnv elkova (FIG.C-rif.2 - rif.3) yla va amoouvd£ceTe To KAAUP A
amnd ta Svo miow tepdyia (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- InKwoTe 1o KAAUpa (FIG.C - rif.4).

6) TONMOOETHZH MOTEP FIG.D

7) TONOOETHZH EEAPTHMATQN METAAOZHZ FIG.E - E1
Juviotwpevol TUTol Kpepayépag (fig.L)

8) KENTPAPIZMA KPEMATIEPAZ QX MPOX TO NINION FIG.M -N1 -0

KINAYNOX - H ouyk6AAnon mpémel va yivelt amo e€181IKEUNEVO TEXVIKO
OV S100£TE1 OAA TO ATOUIKA CUGTHHATA TIPOCTAGIAG CUHPWVA PE TOUG
10XVOVTEG KavoviopoUg acgaleiag FIG.L.

9) ZTEPEQZH LTHPIFMATQN TEPMATIKOY AIAAPOMHZ FIG.F

10)TEPMATIKA AKINHTOMOIHXZHZ FIG.P
KINAYNOZX - H népta mpémel va S1a0€Tel punxavikd TEPUATIKA
AKIVNTOMOINoNG T000 0TO AVOlYHa 0G0 Kal 0TO KAEIGIHO, £TOL WOTE
va pnv emrpénetal n £€§086¢ TNG amo Tov mavw odnyod. Ta teppatika 6a
TMIpEMEL VA Eival OTEPEWNEVA GTO SAmeS o, Aiya EKATOOTA TP ATIO TO ONHEIO
NAEKTPIKNA G aKivnTomoinong.

Inupeiwon: o avixveuTc epmodiwv P1 mpémel va eykatactadei £To1 wote va
HNV EVEPYOTIOLEITAL OTTO TA PNXAVIKA GTOTI.

11) XEIPOKINHTH AMIOZYMMAE=ZH (BA. OAHTIEZ XPHZHZ -FIG.3-).
Mpocoxn Mn onpwyvete AMTOTOMA tnv mépta, alda ZYNOAEWTE tnv oe
OAn tn Stadpopn TnG.

12) ZYNAEXH BAZHX AKPOAEKTQN Fig. G- Q

ApoU mepdoeTe Ta KATAANAA NAEKTPIKA KOAWSIA 0TA KAVANLA KOl OTEPEWOETE
Ta Sideopa e£APTANATA TOU AUTOPATIONOU 0T EMAEYHEVA ONnpeEia, Ba mpémel
Va EKTENECETE TN 0UVOEDN CUPPWVA UE TIG 0ONYIES Kal Ta oxéSLa Tou eyxelpLdiou
odnylwv. XuvSEoTe TN pAcn, To OUSETEPO Kal TN yeiwon (umoxpewTikn). To
NAEKTPIKO KOAWSI0 TTPEMel va ao@alioel otov e81kO opiykTpa (FIG.Q-Q1) kat
oto otunelobAinTn (FIG.Q-Q2), 0 aywyd¢mpooTaciag (yeiwon) peKitpivo/mpdotvo
pavdva mpémel va ouvdebei otov e1dIKd akpodéktn (FIG.Q-S), ol aywyoi TOAD
XOUNANG TAoNG TPEmeL va TIEPACOLV Péaa oTov €181KO oTumeloOAImTN (FIG.Q-.Q3).

MPOEIAOMNOIHZEIZ - Na 116 S1adikaoieg KaOAwSiwong Kal EyKATdoTaong mpEmel
va epappolovTal ol IoXVOVTEG KOVOVIOUOI Kal Ol KAVOVEG TNG 0pONG TEXVIKAG. Ot
aywyoli mou Tpo@odoTolvTal HE SIAPOPETIKEG TATELS, TTPETEL va Staxwpilovtatn
Va povwvovTal KATAANAA HE TPOoBEeTn pévwon TouAdxiotov Tmm.
OlaywyoimpEmnelva OTEPEWVOVTAL UE TTPOCOETO CUOTN A KOVTA OTOUG OKPOOEKTEC,
yla mapadeiypa pe SeTikd kaAwdiwv. Oha ta kahwdia ocuvdeong mpémel va
Slatnpouvtal o€ andoTacn acaleiag amo TG PUKTPEG.

12.1) TONIKA XEIPIZTHPIA Fig.G
Hmieon Tou pmoutdv S3 ektelei éva START. Mia emITA£oV TTiEGT TOU UITOUTOV, KATA
TNV Kivnon Tou auToUaTIoHoU, eAéyxeTal éva STOP.

13) ZYZTHMATA AZQAAEIAX
Inpeiwon: XPNGOIHOTIOIEITE HOVO OUCTHHATA ao@algiag SEKTn pe emagn
€AeVOepNG evallaynG.

13.1) EAETMENA ZYZTHMATA Fig. R
13.2) ZYNAEXH 1 MH EAETMENOY ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQN FIG. H
14) ANOOHKEYZH MOMMNOY Fig. |

PAAIOENIKOINQNIA

- ZHMANTIKH THMEIQZH: TONOGETHXTE XTO NPQTO AMNOOHKEYMENO
THAEXEIPIZTHPIO TO ZHMA TOY KAEIAIOY MASTER.

Y€ MEPIMTWON XELPOKIVNTOU TIPOYPAUUATIOHOU, O TIPWTOG TTOUTOG Kabopilel
Ttov KQAIKO KAEIAIOY TOY AEKTH. O kwdIko¢ autdg gival avaykaiog yla thv
avanapaywyr Twv padIomoUTWV.

O evowpatwpévog déktng Clonix S1aBétel emiong oplOPEVEG ONUAVTIKEG
TIPONYMEVEG AElTOLPYiEG:

« Avamapaywyr mopmmol master (KUMOUEVOC 1) 0TaBEPOC KWSIKOC).

« Avamapaywyn ylo avTIKatdoTaon MoV TToU €X0UV KataxwpenOeindn oto déktn.

DEIMOS BT A 400 - DEIMOSBT A 600 - 11
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

AKpPOSEKTNG OPpPIoHOG Meptypapn
L OAZH
Movogaaikn tpogodoaia 220-230V 50/60 Hz*
N OYAETEPOX
JP31
P32 MPQT METAZX S0OvSeon MPWTEVOVTOG HETACKNHATIOTH, 220-230V
P13 AEYT METASX Tpogodoia makétag: .
24V~ AeVTEREVOV LETACYNIUATIOTH
& 10 MOT + ’ )
5 0vdeon potép 1.
= 11 MOT -
20 AUX 0 - ®apoo O ema@n mapapével KAEOTH KaTtd T SIGPKELA TG Kivong Tou GUANOU TG opTa
Py ENAQHS 24V (N.O.) (1A MAX) PN mapap n notap neKivnong P n¢moptag
T M +REF SWE OUBETEPOC TEPUATIKAV
%é 42 SWC Teppatiko dtadpopng kAeloipatog SWC (N.C.)
= S 43 SWO Teppatiko Stadpoprig avoiypatog SWO (N.C)
50 24V- €06 Sooiac €€ )
080¢ Tpopodooiac aptnudTwy.
51 Savt CTPOYP C ECAPTNH
5o 24 Vsafe+ ‘E€080¢ Tpopodoaiag yia eNeypéva GUOTAHATA AOPANEIAG (TOUTOC PWTOKUTTAPWY KAl TTOUMOG aVIXVEUTH EUmodiwv).
‘E€060¢ evepyn HOVO 0TOV KUKAO AelToupyiag.
60 Oudétepog Oudétepog e1066wv START kat OPEN
- Evepyomoinuévo povo og FW < 3.03
= Mrmoutov evtoA¢ START (N.O.)
é 61 START A&lToupvia gu o 13- ATQN"
g Evepyomnoinuévo pévo og FW > 3.03
Q START Mmoutdv eviohrg START (N.O.)
% Aettovpyia oVuQWva pie TIc AelToupyieg "AelToupyia yia KATolKieg / TOAUKATOIKiES”
Mmoutéy evioAig ANOITMA (OPEN) (N.O.)
62 OPEN H evtol ekTelel eva dvotyua. Av n €icob0o¢ mapapeivel KAEOTH, Ta @UANA TIAPAUEVOUV avglxrd HEXPL TO Avolypa TNG
£IIAQAC, Mg QVOIXTI EMAQN, O AUTOUOTIONAC KAEIVEL IETA TO XQ0VO tCa, av EXEL EVEQVOTIOINGEL
70 Oudétepog Oudétepog e1066wv STOP, PHOT kat BAR
H evtohn Siakomtel tnv kivnon. (N.C,
71 sTop Edv Sev XpnowiomolEital apoTe T0 &DGXUKUK)\wTﬁpa o1n Béon Tou.
Eicodoc DOTOKYTTAPO (N.C.)
72 PHOT (¥) A&rtoupyia cUMPwva pe Tig Aertoupyieg “OOTOKYTTAPO / ODQTOKYTTAPO KATA TO KAEIZIMO”. Edv Sev
xpnotonoleitat aprote To Boaxukukhwtipa otn Béon Tou.
73 FAULT 1 Eicodo¢ eAéyxou ouoTtnuatwy acpaleiog ouvdedepévwy oto PHOT.
Evepyomnoinpévo pévo o FW < 3.03
Eicodoc avixveutn epmodiwv BAR (N.C). ,
BAR (¥) Alapopewon oLUEWVA e TIG Aettoupyiec “BAR/8K2".
H evIoAr avTIoTREPEL TNV Kivnon yia 2 SeuT.
Edv dsv xon ' j j 00 TV
Evepyomoinpévo pévo og FW > 3.03
Eicodo¢ avixveutn eumodiwv (N.C.).
Eav Sev xpnotpomolgital agproTe 1o BpaxukukAwtrpa otn 8€on Tou.
Dip Dip Rip ,
EAEYYOL glToupyia
BAR/8K2 £w¢¥ ov , |avt s¥n ¢
angl uTH | EuIfodiwv
gUITodiwv
74 BAR/ OFF OFF OFF Eico50¢ NC, xwpig EAeyx0, QvTIOTPO®N KATE TO AvOlypa Kalt To KAgiolpo (BAR)
BARCL/ OFF OFF ON Eicodo¢ NC, xwpig éNeyxo, avTioTpo@r} Hdvo Katd To KAEioIpo, Katd To
BEQ%[EI'SEE'{'/ dvolyua mpokaei stop (BAR CL)
BAR 8K2 / OFF ON OFF Eioodog NC, pe éNeyx0, QVTIOTPO®I KOTA TO Avolypa Kat To KAgiolo (BARTEST)
BAR CL 8K2 OFF ON ON Eico50¢ NC, ug Neyxo, QVTIGTPO®H HOVO KATA TO KAEICIHO, KATA TO
) Gvolypa mpokalei stop (BAR CL TEST)
ON OFF OFF Eicodo¢ 8K2, avtiotpo@n Katd To dvotypa Kal To KAgioipo (BAR 8K2)
ON OFF ON Eicod0¢ 8K2, avTioTpo@r HOVO KATA TO KAEIOIO, KATA TO Avolyua
npokalei stop (BAR CL 8K2)
ON ON OFF —
ON ON ON —
75 FAULT 2 Eicodo¢ eéyxou ouoTtnpatwy acpaleiog ouvdedepévwy oto BAR.
2 Y KEPAIA Eico80¢ kepaiag.
g Xpnotponoleite kepaia cuvtoviouévn ota 433MHz. [a T 6Uv6eon Kepaiac-AEKTn XpNGILOTOIOTE OHOAEQVIKG
& # SHIELD KaAWAI0 RG58. H mapousia HETAANKWY GYKWVY KOVTA GTNV Kepaia, UMOPE( va MPOKAAEGEL TapeBOAEG 0T AN
X PASIOKUPATWV. S€ TTEPIMTWON XOUNANRG EUBENEIAC TOU TTOUTTOU, HETAKIVI|OTE TNV KEPA{O OE KATAANNAOTEPO ONHELD.

(*) Z& mePIMTWON EYKATAGTAGNG CUCTNHATWV TUTTOU “D” (6nw¢ opilovtarl amd To EN12453), cuvdedepéva e un EAEYHEVO TPOTIO, PPOVTIOTE WOTE VA YiveTal
UTIOXPEWTIKI OUVTI|PNON TOUAAYIOTOV KAOE £§1 prjveg.

MINAKAZ “A” - NAPAMETPOI
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TRIMMER Mapapetrpog Meprypapn
Xpovog X00Vo . . ;
. G AVAHOVAG TTPLV TO QUTOHATO KAEIOIO.
T KA‘:‘:;&%qrtoocu[s] 0 120 ZEIMEIQZH: Edv &ev xpnotpomoteital puBpiote oto 0.
AUvapn mou e€aokeitat amd to UANO/a. Eival To TooooTd TnG mapexopevng SUvapNG, TEPA Ao €KEIVN TIOU EXEL
Avval amoBnKeuTei KATtd To autoset (Kal TOU EVNUEPWONKE OTN CUVEXELD), TIPLV TIPOKAAECEL Eva GUVAYEPUO eUmodiou.
T2 (pﬁ)\hm\y p%] 10 920 ﬁ NPOXOXH: Ennpsalal ansuBeiag otn SUvapn kpouong: PefaiwBeite 6Tt pe v emAeypévn TN
TnPoUVTaAl Ol ICXVUOVTEG KaVoVIGHOoi ac@aleiag (*). Ev dvayKn €YKATAGTIOTE GUGTHHATA AGPAAEiag
yla Tnv npootacia ané cuvoOAiyn.
AméoTtaon EmAé€Te Tnv andotaon empPBpaduvong avoiypatog we mooooTo TnG OUVOAIKAG dtadpounc. H amdotaon auth
T3 empBpaduvong | 1(***) | 50 |[exteheital he xapunAn taxvtnta
[%] IHMEIQIH: MetaBdA\ovTtac autr TV mapAueTpo, ekTeAeital éva véo Autoset yia emBeBaiwon.

(*) Ztnv Evpwnaikn Evwon gpappocte to mpotumo EN12453 yia ta 6pia tng Suvapng kat to EN12445 yia tn pé0odo pérpnong.
(***) Eav n uroAoyt{opevn TIpN gival pikpotepn amd 30 cm, puBpiletal ota 30 cm.
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MINAKAZ “B” - AEITOYPTIEZ

DIP

M&roupyia

Default

INMEWOTE TN
pUOMION

Nzpiypagr

Mpoypappatiopog
TOUTTWV

ON

ON

Evepyormolei Tnv amoBrkeuon Twv oMWY Héow PaSIOKUPATWY:

1- Miéote S1a80XIKA TO KPUPO MMOUTOV KAl TO KAVOVIKO pmoutov (T1-T2-T3-T4) evog ndn
AmoONKEVUEVOU TTOUTTIOU O€ AEITOUPYIA OTAVTAP HECW TOU PEVOU PASIOETIKOIVWVIAL.

2- Mi€oTe evTog 10 SEUT. TO KPUPS UITOUTOV KAl TO KAVOVIKO UImouTtdv (T1-T2-T3-T4) evog mopmou mpog
amoBrkeuon.

O 6éKTnG SLOKOTITEL TN AEITOUPYIA TTPOYPAUMATIONOU PeTd amd 10 Seut. Evtdg tou xpdvou autol
UTTOPEITE VO TIPOYPAMHUATIOETE Kal VEOUG TTOUTTOUG.

H Aertoupyia autn Sev amattei mpdoacn oTov mivaka XEIPIoUOU.

THMANTIKO: Evepyomolei Tnv autdpatn el0aywyr VEWV TTOUTTWY, KAWwvVwV Kalt replay.

OFF

ATIEVEQYOTTOLEI TNV AMOBrKEVON TWV TIOPTMWV HECW PASIOKUUATWV KAl TV AUTOATN EICOYWYI TWV KAWVWV.
O mopmoi amoBnkevovTal pévo péow Tou 181kov pevol Padloemikovwvia i autdpata He Ta replay.
YHMANTIKO: AmrevepyoToLel TNV QUTOHATN EICAYWYH VEWV TIOUTTWV, KAWVWV

BAR/ 8K2

OFF

ON

Eicodo¢ Siapopewpuévn wg Bar 8k2. Eicodog yia wuikd dkpo 8K2.
H evtoAn avTioTpé@el TNV Kivnon yia 2 SeuT.

OFF

Eicodog Siapopewpévn wg Bar, avixveuTig eumodiwv.
H evtoAr| avTioTpéQel TNV Kivnon yia 2 SeuT.

‘EAgyxog £10680v
PWTOKUTTAPOU

OFF

ON

Evepyorolei Tov é\eyxo Twv ao@aAelwv otnyv eicodo PHOT

OFF

‘EAeyxog ao@alelwv otV gicodo PHOT pn evepyomoinuévog.

‘EAeyxog €10680v
AVIXVEUTH
gpmodiwv

OFF

ON

Evepyorolei Tov éNeyx0 TwV ao@aAelV otnyv gicodo BAR

OFF

‘EAeyxoG ao@alelv otnyv €icodo BAR pn evepyomoinuévog.

QwrokuTTapa
Katd to KAgicipo

OFF

ON

Ye mepintwon okiaong SIAKOTTEL TN AEITOUPYIA TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO AVOlypd. X€ @Acn
KAEIGIATOC QVTIOTPEPEL ApéowC TNV Kivnon.

OFF

Y& TEPIMTWON OKIAoNG TA QWTOKUTTAPA TTAPAUEVOUV EVEPYA TOCO KATA TO Avolypd OCO Kal Katd
TO KAg{o1p0. H oKiaon Tou QWTOKUTTOPOU KATA TO KAEICIHO, AVTIOTPEPEL TNV Kivnon POVO PETA TNV
AMENEVOEPWON TOU PWTOKUTTAPOU.

Evepyomoinpévo povo og FW < 3.03

Ipriyopo kAgicipo

OFF

ON

Kheivel 3 SeutepdAeNTa PETA TNV ATTEVEPYOTTOINON TWV QWTOKUTTAPWY XWPIG VAoV TOU
emAeypévou mepibwpiov TCA

OFF

Aetrtoupyia amevepyomotnpévn

KAgidwpa
ONUATWYV KATA T
avotypa

OFF

ON

To onfjua start Sev emdpd katd To dvotypa.

OFF

To orjua start emdpd katd o dvotypa.

Asgrrovpyia 3
Bnpatwv

ON

ON

Evepyomotel Tn Aertoupyia 3 Bnudtwy, Tt
start Katd TN @Aon KAEIGIHATOG AVTIOTPEPEL
v Kivnon.

4 BRpata
avoiyel

3 BAuata

KAEIXTH

OFF

SE KAEIZIMO avolyel

ANOIXTH
>E ANOITMA

META AIMO STOP

stop

KAEiVEL
stop + TCA

KAEiveL
stop + TCA

Evepyomolei Tn Aettoupyia 4 Bnudtwv.

avoiyel avoiyel

Evepyomoinpévo poévo os FW = 3.03

Asrrovpyia |
£10080v aviXveuth
gumodiwv

OFF

ON

AVIXVEUTIG EUMOSIWY PE QVTIOTPOPH| EVEPYOTTOINHUEVOG HOVO KATA TO KAEIOIHO, KATA TO Avotypa
TIPOKAAEI Stop TNG KivRong

OFF

AVIXVEUTAG EUMTOSIWV E AVTIOTPOPH EVEPYOTTOINUEVOC Kal TIPOG TIG SU0 KATEUOUVOELG

Ipriyopo KAgiopo

OFF

ON

KAgivel 3 SeuTepOAENTA PETA TNV ATTEVEPYOTTOINGCN TWV PWTOKUTTAPWY XWPiG avapovr Tou
emAeypévou mepibwpiov TCA

OFF

Aetrtoupyia amevepyomotnpuévn

N&errouvpyia
Y'a Katolkieg /
TIOAUKOTOIKIEC

OFF

ON

Pueuiﬁa TOV TUTTO AEITOUPYIAG TOU AUTOUATIOHOU:
ON = lNoAUKaTOIKIEC

OFF

OFF = Katolkieg

Avtidpaon otnv €icodo START (KaAwdiwpévn 1 padlokaTa):
Karoikigg
Avoiyel
Stop
Kheivel
Stop + TCA
Avoiyel

MoAukartoikigg
Avoiyel
Avoiyel
Kheivel
Kauia emidpaon
Avoiyel

KAEIZTH

SE KAEIZIMO
ANOIXTH

SE ANOITMA
META AMO STOP
Avtidpaon otnv €icodo OPEN (kaAwdSiwpévn):
Katoikieg MoAUKATOIKiEC
Avoiyel Avoiyel

Avoiyel Avoiyel

Kauia enidpaon  |Kapia emidpaon
SE ANOIrMA Alatnpei avoixtr) [Alatnpei avoixti
META AMNO STOP | Avoiyel Avoiyel

Avtidpaon otnv eicodo PEDONALE (MEZOI) (padlokVpata):
Katoikisg
MéepIko avolypa
Stop

Khgivel

Stop + TCA
Méepiko avolypa

KAEIXTH
2E KAEIZIMO
ANOIXTH

MoAUKATOIKIEC
Méepiko avolypa
Mepiko avolypa
Kheivel

Kapia emidpaon
Mepiko avolypa

KAEIXTH

2E KAEIZIMO
ANOIXTH

>E ANOITMA
META AIO STOP
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

- Alaxeipion Baong Sedopévwv TOUTIWV.

- Alayeipion opddag SekTwv.

la ™ XPrion auTwy Twv MEONYHEVWVY AEITOUPYIWV OUUPBOUAEUBEITE TIG 08nyieg Tou
(POPNTOUTIPOYPAUUATIOT) YEVIKAGXPHONGKATOU OSNYOU TTPOYPAUUATIOHOU SEKTWV.

15) PYOMIXH AUTOSET FIG. I1

EmTpémnel TNV autopatn pUBUION TNG POTTAG TWV HOTEP.

Y& mePImTwon SI0KOTG TNG TPOPOSOCIag, HE TNV EMOTPOPI TNG 0 AUTOHATIOHOG Ba
EKTENEDELKIVAOEIG METAXUTNTAAUtOSEt EWGOTOUTTPOTSIOPICEI TATEPUATIKASIAOPOUNAG.
MPOXOXH! H Siadikacia autoppuBUIONG TIPETEL VA TIPAYHATOTIOLETAL UOVOV
apoU eheyxBei n akpIPBr¢ Kivnon Tou GUANOU (AVOlyHa/KAEIOIHO) Kal N owoTh
TOTMOBETNON TWV UNXAVIKWY OTOTT.

H ekté\eon TN autoppUBUIONG TTPEMEL Va YiveTal o€ KABE aANayr TNG AmOoTaoN
npoogyylong (T3).

MPOXZOXH! Katd tn S1dpKela Tng pAong autopplBpiong n Aettoupyia avixveuong
eumodiwv Sev gival EVEPyR Kal CUVETTWG O EYKATAOTATNG TIPETTEL VA EAEYXEL TNV
Kivnon TOU QUTOMATIOMOU KAl VA NV EMITPEMEL O Kavévav va MAnoldoel fj va
oTtabei eviog Tng aktivag Spdong Tou HNXaviouov.

17) AIAAIKAZIA PYOMIZHZ

- Mpwv 10 Avappa ENEYETE TIG NAEKTPIKEG OCUVOEDELC.

- PuBuiote TI¢ akoloubeg mapapéTpoud: Xpdvog Autopatou Kheloipatog,
KvnTrpta duvapun, amdéotaon empBpdduvonc.

- PuBuiote Tic Aertoupyiec.

- Ekteléote n Sladikaoia autopplBuiong.

E{'QEZOXH! H Aav@acpévn pvOpion pmopei va mpokaléoel atuxipara n
apec.

MPOXOXH: BefaiwOeite 6T N TIHA TG SUVAUNG KPOUONG TTOU HETPIETAL
ota onpeia ta omoia opifel To mpotumo EN12445, eival KatwTePn and
TNV TIpn mou mpoBAémel To mpotumo EN 12453.
Ma TNV emiteuén KaAUTEPWV OTOTEAECUATWY, CUVIOTATAL N EKTENEON TNG
aUTOPPUBUIONG HE TA HOTEP O Katdotaon npepiag (dniadn xwpic va €xouv
unepBepUavOEei améd onuavTiko aplOpd cuveXOUEVWY KUKAWV).

18) ZEIPA EAEMXQN EFTKATAXTAZHZ
1. Exkteléote To AUTOSET (¥)

MPOXOXH: 01 TIIEC POTTC TTOU EMAZYOVTA GG TV AUTOPPUBHION avagépovTal & §T§$§f§§& guvduslc KPOLONG: av TNEOUVTAI Ta bpia (**) peTapeite oTo oneio 9
OTNV KIVNTAPLA OUVAN TTOU EMAEYETAL KATA TNV auToppuBuion. MetafdMovTag 2 . . . . e
TNV KVNTAPLa duvaun, anaiteital n EMaveKTEAEoN TG AuTopPUBUIONG. 3. Eﬁggg%%%%rﬁé%ga(ouevwc v napauetpo evaioBnolac (Sovapn): BAéne
MPOZOXH: Befaiwbeite OTL N TN TNG SUVAHNG KPOUONG TIOU ETPIETAL OTA. 4 E)éveTe Kkar A TIC SUVALIELC KPOUONG: AV TNPOUVTAL Ta Opia (**) petafeite oo
onpeia ta oroia ppl(sl 10 mpotumo EN12445, sival KatwTtepn amod TNV TIU TToU GNHEIO 9 S1APOPETIKG
TipoPAémeL To pdTUTIO EN 12453, 5. E;\p’appécrrs é\{c)x\v na%mu’(é QVIXVEUTH EUMoSiwy . )
17) ANTIZTPO®H THE KATEYOYNEHE ANOIFMATOX (Fig.J) 6 Enﬂsﬁ?g“%'l;‘$o;2§mgv"“e'< kpovonc: av mposvrai ta 6pia (*) petapeite oto
7. EQOppoOTE CUOTAKATA TTPOCTACIAC EVAICONTA OTNV TIEECN 1] OTOV NAEKTPIOUO
MNOYTON (r)r\.x. Evspv()c axlxvsuérr']c eumodSinv) (**) -
. 8. EAey€te kat ma Tig Suvdpelg kpouong: av TnpouvTal Ta 6pta (**) petafeite oto
MMOYTON | Meptypapi on Ysio 9 610q>opsrclkd Hele Kpotons w e hera
51 n poerKn Mnogtév start it 9. gsw OaTléuesiTs OTLONATA CUCTAKATA AViXVEUONG OTNV TTEPLOXH KivnongAetoupyouv
OUOXETIGEL TO EMBUKNTO HTOUTOV HE TNV EVIOAR Star (*) Npw exteléoete To autoset BePalwbeite OTL EXETE KAVEL CWOTA ONEG TIG EVEPYELEG
MpoaBrjkn Mmoutov melwv | ) ) ronoeérnonc Kal Qéonc O€ KaTdoTaon ao@aleiag OTIWG AVOPEPOVTAL OTIC TTPOEL-
S2 GUOXETICEL TO EMBUPNTO PIOUTOV HE TNV EVTOAN Tl WV SOTMOoINCEIG EYKATACTAONG OTO EYXEIPISIO TOU CUCTHHATOG KivonG.
(ATOOTOON AVOIYHOTOC TTECWY, TEXVIKA XAPOKTNPIOTIKA) (**) Avaloya e TNV avaluon Twv KIvOUVWY UTTOPEL Va EIVAL ATTAPaiTNTN N EQAPLOYH
, , , , €0a{oONTWV CUCTNUATWY TIPOOTAGIAG
S2 EmBeBaiivel TIC TPOMOTIOIACELG TTOU £yvav oTh pUBRIOH TWV
>5s MAPAUETPWY KAl TWV A£IToupyIoy MPOXZOXH! H AavBacpévn puBHIoN pmopei va mpoKaAésel atvXpara n
., . BAapeg.
51452 Awaypagn Kataléyou
>10s MPOZOXH! Alaypd@el amd tn UvAn Tou SEKTN OAOUG TOUG
AmOBNKEVHEVOUC TTOUTTOUC. Led ERR
s3 H ZYNTOMH nieon extehei éva START. Led SET Avaupévo ApynA avalapr Tpryopn avaapmh
H NMAPATETAMENH mion (>5s) evepyomolei to AUTOSET. Anotuyia teot
QWTOKUTTAPWY,
ZHMANZEIZ LED: AvTioTpo@N QuiyveuTh
. o P . P 5 5510, eumodiwv n Qepuikn ac@dlela
Mapapével avappévo: - NMapouaia taong - Tpogodoaia MAakéTag dno EUNO .
ROWERN| - Ac@dlela F1 aképata Amperostop g\'#ggm )
. T} 2
START Avoppévo: Epnové | ENéyEte TuxOV - Nepiuévete va
- Evepyomoinon €.068ou START EUMOdia Katd - E)\éyﬁgs KPUWOEL To 0VOoTNHA

OPEN | Avappévo: Evepyomoinon gilo68ou OPEN glrlx%opfgﬁ]r'?c Zprl)?g\liuicrsgpwv auropdriopoy

STOP > Bnoté: evepyomoinon io06dou STOP ;gl'T/QJ‘;]Y?J\? Hion
> Bnotd: evepyomoinon €1068ou pwTokuTTdpou PHOT .

Riioy DApog: kavéva cuVOESEUEVO QWTOKUTTAPO. 504‘); Ewé;\s(;m

FAULT 1 | H 8idyvwon €10080u eAéyxel TiG ao@daleleg et068ou PHOT 5)\45'!2(&
EmTnENong
BAR >noté: evepyormoinon €.068ou avixveutr eumodiwv BAR OLOTNUATOC SQAMIA TEQHOTIKOU
FAULT 2 | H 81dyvwon €10080u eAéyxel TIG ao@aleleg e1008ou BAR - AokipdoTte va
Avappévo )
>Bnotd: @UANO ONO KAEIOTO VARHEY Sg r&gzﬁgﬁ? . :

SWC KQLTIGAL TV - eNéyETe TIg opvésoac
Avaupévo: To Teppatiké S1adpopng Tou HoTép eival EhelBepo TIAGKETAL Av TWV TEPUATIKWYV
2BNoT6: UM GAO AVoIXTO 0 mpOBAnua

SWO - - - — - napapeivel,

AVOpPEVO: TO TEPUATIKO S1adpoung Tou HoTép eival ENeBepo anevBbuvbeite
ERR >3notd: kavéva oeaipa oto o£ppic.
ANAMMENO: BAéme mivaka S1ayvwong o@aiudTwy Tpomomoinpéveg
> notd: padlompoypapUATIOHOC ATIEVEQYOTIOINUEVOG TIOPAPETPOL /KAl
Nertoupyieg
Avapoofrivet povo 1o Led Radio: Padlompoypappatiopog - AX Tpororoln6ei
EVEPYOTIOINHUEVOC, AVAUOVH KPUQOU UTTOUTOV. 4 n “Amootacn
RADIO , , : — Z94MaTeoT MpooEyylond,
(MPAZINO) | AvaBoorivel tautdxpova pie To con Led Set: Awaypagn mopmay o€ e€éhign W EKTENEGTE EK VEOU TNV
Avaupévo: padlompoypauHaATIONOG EVEPYOTIOINEVOC, AVALOVH TIAQKETAC GUTOPPU@HIOH yaava
€MOUUNTOU UTTOUTOV. - ENéy€Te TIC sglgegalwoers ™mvea
Avappévo 1s: Evepyormoinon kavaliol Tou padlodéktn avﬁ}?x::m'] Sg¥g§°£'< oto P A\',Efg‘r}ommeoov
A EVO: : : Iy A ' . ol AANEG TTAPAUETPOL
VOMHEVO: HIToUuTOV Set matnpévo / BeTikn ékPBaon Autoset hg%(\)/@rg pata f/kat or erToupyec
TpumAn avahaumn: Autoset o€ e€ENIEN oV MAaKETa mngE yla 55 10 S2 yia
p empPePaiwon.
lpriyopn avalaurr 10s: Amotuyia Autoset %Egéeg[\%%m ZHMEIQ,ZSH: H
autoppubuion

SET Avapoofrvel Tautdxpova pe To Led Radio: Alaypagr mopmwv emPBePatwvel
o€ e§ENEN TTAVTWC ONEC TIC

. K . . TPOTIOTIOINOELG TTOU
Avappévo 1s: Start/ Stop yla evepyormoinon prmoutov S3 éyivav TV TAaKéTa
Avappévo 10s: To Autoset oAokAnpwBnke cwotd
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

1) UWAGI OGOLNE

Sitownik DEIMOS BT A, dzieki bardzo obnizonej pozycji kota zebatego, zwartej
konstrukgcji oraz mozliwosci regulowania wysokosci i gtebokosci, oferuje wiele
mozliwosci montazowych. Elektroniczny, regulowany ogranicznik momentu
zabezpiecza przed przygnieceniem. Reczny cykl awaryjny jest wyjatkowo prosty:
wystarczy uzy¢ dzwigni odblokowujacej.
Zatrzymaniempozakonczeniuruchusterujgelektromechanicznemikroprzefaczniki.
Panel sterowania HAMAL jest dostarczany przez producenta z ustawieniami
standardowymi. Kazda zmiane nalezy wprowadza¢ konfigurujac TRYMERY i
przetaczniki DIP SWITCH.

Jego najwazniejsze cechy to:

- Kontrola 1 silnika pod niskim napieciem

- Wykrywanie przeszkéd

- Oddzielne wejscia dla zabezpieczen

- Wbudowany odbiornik radiowy typu rolling-code z klonowaniem nadajnikéw.
Karta jest wyposazona w wyjmowanga listwe zaciskowa, co utatwia serwisowa-
nie oraz wymiane. Jest dostarczana z kompletem okablowanych mostkéw, co
ufatwia prace instalatora. Mostki sa przygotowane pod zaciski: 70-71, 70-72,
70-74. Jezeli wyzej wymienione zaciski s3 wykorzystywane, nalezy $ciggnac
odpowiednie mostki.

WERYFIKACJA

Przed wykonaniem kazdego cyklu otwieraniaizamykania panel HAMAL wykonuje
kontrole (weryfikacje) przekaznikow ruchu oraz zabezpieczen (fotokomorek).
W przypadku btedéw w dziataniu nalezy sprawdzi¢, czy podtaczone urzadzenia
pracujg prawidtowo oraz sprawdzi¢ okablowanie.

3) DANE TECHNICZNE
SILNIK
400 600
Zasilanie 110-120V 50/60Hz 110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)
Silnik 24V = 24V =
Moc pobierana 50W 70W
Max prad pobierany 0,)5A(230V~)— 1A(110V 0,)5A(230V~)— 1A(110V
Modut kota zebatego 4mm (14 zebow) 4mm (14 zebow)
(standard)
Predkos¢ skrzydta (standard) | 12m/min 12m/min
Max dlezar skrzydta 4000N (=400kg) 6000N (~600kg)

Modutkotazebatego (szybko) | 4mm (18 zebow) 4mm (18 zebow)

Predkos¢ skrzydta (szybko) | 15,5m/min 15,5m/min
Max cigzar skrzydfa-szybko** | 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)
Max moment obrotowy: 20Nm 30Nm

Reakcja na uderzenie Elektroniczny ogra-
nicznikmomentu obro-

towego

Elektroniczny ogra-
nicznikmomentu obro-
towego

Smarowanie Smar staty Smar staty

Mechaniczne odbloko-
wanie dZzwignig

Mechaniczne odbloko-

Sterowanie reczne haniczneo
wanie dZzwignig

Rodzaj pracy intensywne intensywne

Baterie rezerwowe (opcja) 2 baterie 12V 1, 2Ah 2 baterie 12V 1, 2Ah

Warunki otoczenia od --20°C do +55°C | od --20°C do + 55°C

Stopien ochrony P24 P24

Hatas <70dBA <70dBA
Ciezar operacyjny: 7kg (=70N) 7kg (=70N)
Wymiary Zobacz Fig. K Zobacz Fig. K

CONTROL UNIT

Izolacja sieci/niskiego na-

piecia > 2MOhm 500V ===
Temperatura pracy 220/ +55°C

Zabezpieczenie termiczne | Oprogramowanie

Sztywnosc dielektryczna sie¢/bt 3750V~ na 1 minute

ZasilarHe obwodéw dodat- |24V~ (0,2 A pobdr max)

owyc 24V~ safe
AUX 0 - Sygnalizator Swietlny Styk zasilany 24V ~N.O.
(1A max)
Bezpieczniki Fig. G
Whudowany radioodbiornik | czestotiiwosé 433.92MHz
I%ztl"l’(‘l”“a“'e parametrow i [ rpy\MERY 4+ DIP SWITCH
1. kombinacji 4 miliardy
Max liczba polecer radiowy- | 63
ch w pamieci
Maksymalny czas pracy 3 minuty

30% catkowitego odcinka ruchu (nie ma

Szeroko$¢ otwarciadla pieszych | [ liwoéci zmi iany)

(*) Specjalne wartosci napiecia zasilania dostepne na zyczenie.
(**) Nie przewidziano wymiaréw minimalnych ani maksymalnych dla czesci
sterowanej, ktéra mozna wykorzystac

Stosowane wersje nadajnikow:

] jnikow: €R-Read
Wszystkie nadajniki ROLLING CODE kompatybilne z@ (( . y))

3) ULOZENIE PRZEWODOW Fig. A
Przygotowacinstalacje elektryczng woparciu o przepisy obowiazujace dlainstalacji
elektrycznych CEl 64-8, IEC364, porozumienie HD384 oraz inne normy krajowe.

4) PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA Fig.B
- Przygotowac wykop, w ktérym zabetonowane zostang sruby kotwigce plyty
mocujacej zespotu reduktora, przestrzegajac wartosci przedstawionych na Fig.B.

5) ZDEJMOWANIE OSLONY Fig. C

- Wykreci¢ obie specjalne sruby frontowe (FIG. C - rif.1).

-Popchnag, tak jak pokazano na rysunku (FIG.C - rif.2 -rif.3) i odczepic ostone zobu
elementdéw przytrzymujacych z tytu (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- Podnies¢ ostone (FIG.C - rif.4).

6) MONTAZ SILNIKA Fig.D

7) MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH Fig.E- E1
Zalecane typy zebatek (Rys. L)

8) CENTROWANIE ZEBATKI WZGLEDEM KOLA ZEBATEGO Fig.M - N1 - O
ZAGROZENIE - czynnosé spawania moze zosta¢ wykonane tylko przez
kompetentna osobe, wyposazona we wszelkie urzadzenia ochrony

osobistej (Flg. L).

9) MOCOWANIE WSPORNIKOW KRANCOWYCH FIG. F

10) OGRANICZNIKI Fig.P

ZAGROZENIE - Brame nalezy wyposazy¢ w ograniczniki mechaniczne

zaréwno po stronie otwierania jak i zamykania, aby uniemozliwi¢
wysunigcie sie¢ bramy z gérnej prowadnicy Ograniczniki nalezy doktadnie
przymocowac do ziemi, kilka centymetréw ponad punktem ogranicznika
elektrycznego.

Uwaga: listwe stykowa P1 nalezy zainstalowa¢ w taki sposdb, aby nie
aktywowaty jej mechaniczne ograniczniki ruchu.

11) ODBLOKOWANIE RECZNE (Zobacz INSTRUKCJA OBSLUGI -FIG.3-).
Uwaga Nie popycha¢ NA SILE skrzydta bramy, ale PODTRZYMYWAC je
podczas trwania catego manewru.

12) PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWEJ Fig. G- Q

Po przetozeniu odpowiednich kabli elektrycznych w kanatach i zamocowaniu
poszczegdlnych elementéw automatu w przeznaczonych do tego punktach,
przechodzi sie do ich podiaczenia zgodnie ze wskazéwkami i schematami
przedstawionymi w relatywnych instrukcjach obstugi. Kabel sieciowy nalezy
zamocowac w odpowiednim zacisku kablowym (RYS. Q-ad. Q1) i w przepuscie
(RYS. Q-ad. Q2), przewdd ochronny (uziemienie) z izolacyjng ostonka koloru
z6tto-zielonego nalezy podiaczy¢ do odpowiedniego mocowania (RYS. Q-ad.S),
przewody najnizszego napiecia nalezy przeciggnac przez odpowiedni przepust
(RYS.Q ad. Q3).

OSTRZEZENIE - Podczas prowadzenia okablowania orazpodczas czynnosciinsta-
lacyjnych nalezy stosowac sie do wymogéw obowiazujacych norm oraz do zasad
wiedzy technicznej. Przewody zasilane napieciamioroznejwartosci powinny byc
fizycznie od siebie oddzielone lub odpowiednio izolowane dodatkowg izolacja
o grubosci co najmniej 1 mm.

Przewody nalezy dodatkowo umocowaé w poblizu zaciskéw, na przyktad za
pomoca chomatek. Wszystkie kable potaczeniowe powinny by¢ umieszczone w
odpowiedniej odlegtosci od radiatora.

12.1) PRZYCISKI STEROWANIA LOKALNEGO Fig. G
Nacisniecie przycisku S3 uruchamia urzadzenie (START). Kolejne nacisniecie
przycisku podczas ruchu automatu zatrzymuje go (STOP).

13) URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE
Uwaga: stosowac¢ wylacznie takie urzadzenia zabezpieczajace, ktore
odbieraja sygnat bez przeszkéd.

13.1) URZADZENIA ZWERYFIKOWANE FIG. R
13.2) PODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK NIEZWERYFIKOWANYCH FIG.H
14) WPROWADZANIE DO PAMIECI STEROWNIKA RADIOWEGO FIG. |

RADIO

- WAZNA UWAGA: OZNACZYC PIERWSZY WPROWADZONY DO PAMIECI
NADAJNIK SPECJALNYM ZNACZKIEM (MASTER).

W przypadku programowania recznego pierwszy nadajnik przydziela KLUCZOWY
KOD ODBIORNIKA, ktéry jest potrzebny do nastepnego klonowania radiona-

dajnikow.

\beLJdowa ny odbiornik Clonix posiada ponadto kilka waznych, zaawansowanych
unkgji:

« Klonowanie nadajnika master (rolling-code lub kod staty).

- Klonowanie w celu wymiany nadajnikéw wprowadzonych do odbiornika.

- Zarzadzanie baza danych nadajnikoéw.

« Zarzadzanie wszystkimi odbiornikami.
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FAZA

Zasilanie jednofazowe 220-230V 50/60 Hz*

NEUTRALNY
TRANSF. PIERW. Podtaczenie transformatora pierwotnego, 220-230V
Zasilanie karty:
SECTRASF 24V~ Transformator wtérny
! 10 MOT +
7 'E » MOT - Podfaczenie silnika .

AUX 0 - Sygnalizator Swietlny

24V (N.O) (1A MAX) Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydta.

:-E g +REF SWE Wspdlny modut wytacznikow kraricowych
g E SWC Wytgcznik krancowy zamykania SWC (N.C.)
=y ytacznik kraricowy otwierania .C.
£ SWo Wytacznik k SWC (N.C)
24V- o - i
AT Wyjscie zasilania akcesoriéw.
24 Vsafer Wyjscie zasilania zabezpieczen zweryfikowanych (fotokomérka nadawcza lub nadajnik czutej listwy).
Wyjscie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
° Modut wspdiny Modut wspdlny wejs¢ START oraz OPEN
o Aktywny tylko dla FW < 3.03
= Przycisk START (N.O.)
E 61 START | Dziglanie zgodne z zasadg, 3-4 KROKI”
% Aktywny tylko dla FW = 3.03
3 Przycisk START (N.O.)
= START DA o
Y Przycisk OPEN (N.O.)
E 62 OPEN Ten ?rzycisk otwiera brame. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydta pozostaja otwarte az do otworzenia styku.
o Jeze i,‘styll(<jest otwar)ty, urzadzenie zamyka sie po uptywie Czasu Automatycznego Zamykania TCA (jezeli ta funkcja
zostata aktywowana).

70 Modut wspélny Modut wspélny wejs¢ STOP, PHOT i BAR

71 sTOP To polecenie przerywa cykl. (N.C.)
Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
Wejécie FOTOKOMORKA (N.C.) ) )

72 PHOT (*) Dziatanie zgodnie z logika ,FOTOKOMORKA/FOTOKOMORKA PODCZAS ZAMYKANIA". W przypadku nieuzywania
zostawi¢ mostek zatozony.

73 FAULT 1 Wejscie weryfikacji zabezpieczen podfagczonych do PHOT.

Aktywny tylko dla FW < 3.03
Wejscie listwy krawedziowej BAR (N.C.).
BAR (%) Konfiguracja wg logiki,,BAR/8K2".
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.
W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.
Aktywny tylko dla FW > 3.03
Wejscie listwy krawedziowej (N.C.)
W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Breelare™ Lot Arslesia™
vejscia istwy
istwy
OFF OFF OFF Wejscie NC, bez weryfikacji, zmiana kierunku ruchu podczas
74 BAR/ otwierania i zamykania (BAR)
BARCL/ OFF OFF ON Wejscie NC, bez weryfikacji, zmiana kierunku ruchu tylko podczas
BARTEST/ zamykania, w czasie otwierania nastepuje zatrzymanie ruchu (BAR CL)
BARCLTEST/ OFF ON OFF Wejscie NC, z weryfikacja, zmiana kierunku ruchu podczas otwierania i
BAR 8K2/ zamykania (BAR TEST)
BAR CL 8K2 OFF ON ON Wejscie NC, z weryfikacja, zmiana kierunku ruchu tylko podczas zamykania,
(*) W czasie otwierania nastepuje zatrzymanie ruchu (BAR CL TEST)
ON OFF OFF Wejécie 8K2, zmiana kierunku ruchu podczas otwierania i zamykania
(BAR 8K2)
ON OFF ON Wejscie 8K2, zmiana kierunku ruchu tylko podczas zamykania, w
czasie otwierania nastepuje zatrzymanie ruchu (BAR CL 8K2)
ON ON OFF -
ON ON ON -
75 FAULT 2 Wejscie weryfikacji zabezpieczen podtaczonych do BAR.
Y ANTENA Wejscie anteny. . ) —_— L
Nalezy stosowac antene dosstrojona do 433MHz. Do potaczenia Antena-Odbiornik nalezy uzywac kabla
# SHIELD wspofosiowego RG58. Obecnosc elementéw metalowych w kontakcie z anteng moze zaktécac odbidr fal
radiowych. Jezeli nadajnik ma staby zasieg, przestawi¢’ antene w bardziej odpowiednie miejsce.

(¥) Jezeli sa instalowane urzadzenia typu,,D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zaleci¢ ich obowiazkowe serwisowanie

co najmniej raz na po6t roku.
Opis

TABELA“A” - PARAMETRY

TRYMER PARAMETR
min. | max.

Czas zamknigcia Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.

T automa[tsﬁcznego 0 120 | jwAGA: Jezelita funkcja nie jest uzywana, nalezy ustawic 0.
Sifa, z jaka porusza sie skrzydto 1. Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca wartos$c¢ sity zapisanej podczas
ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu
T2 Sita skrzydta [%] 10 90 |Z powodu napotkania przgszkody‘ ) . .
ﬁ UWAGA: Ma bezposredni wpltyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak ustawionej wartosci
parametru zachowane sa obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa (*). W razie potrzeby nalezy
zainstalowac zabezpieczenie chronigce przed przygnieceniem.
Ustawia d’fuﬂos’c’ odcinka spowalniania ruchu podczas otwierania, wyrazona procentowo w stosunku do catego
T3 Odcinek 1*%) | s0 odcinka ruchu. Wzdtuz tego odcinka brama jest przesuwana z niska predkoscia.

spowalniania [%] UWAGA: Modyfikacja tego parametru wymaga ponownej procedury automatycznego ustawania (Autoset) w

celu jego zatwierdzenia.

(*) W panstwach Unii Europejskiej w kwestiach wartosci granicznych sity nalezy stosowac norme EN12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowych
norme EN12445.
(***) Jezeli obliczona wartos¢ jest nizsza niz 30, zostaje ustawiony na 30 cm.
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TABELA “B” - LOGIKI

ogolneg

Przelacznik Logika Domyslny fv?yzk';a:azr‘\,g Opis
Aktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowi
1- "Wcisng¢ kolejno ukryty przycisk oraz przycis zwik’fy (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego,
ktg’yy zostat juz wprowadzony do pamieci w trybie zwyklym przy pomocy menu sterowania
radiowego.
ON 2-W ciggu 10s wcisnac ukryty przycisk oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktory ma zostac zapisany
. W pamieci.
1 Programowanie stero- ON Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 sek,; w tym czasie mozna wpisa¢ nastepne
wania droga radiowa piloty radiowe. Ten tryb nie wymaga dostepu do panelu sterowania.
WAZNE: Aktywuje automatyczne dodawanie nowych pilotéw radiowych, klonowanie oraz powtérne odtwarzanie.
Dezaktywuje wczytywanie pilotéw droga radiowg i automatyczne wprowadzanie klonéw.
OFF fPilol'iy“raditl)we s3 wezytywane tylko za pomocg specjalnego menu Radio lub automatycznie z uzyciem
unkdji replay.
WAZNE: Sezaktywuje automatyczne dodawanie nowych pilotéw radiowych i klonéw.
ON Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.
2 BAR/8K2 OFF
OFF Wejscie skonfigurowane jako Bar, listwa krawedziowa.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.
3 Kontrola wejscia OFF ON Aktywacja kontroli zabezpieczen na wejsciu PHOT.
fotokomérki OFF Kontrola zabezpieczen na wejsciu PHOT nieaktywowana.
4 Kontrola wejécia OFF ON Aktywacja kontroli zabezpieczer na wejsciu BAR.
listwy OFF Kontrola zabezpieczen na wejsciu BAR nieaktywowana.
ON W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas otwierania. W fazie
5 Fotokomérki podczas OFF zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu.
zamykania OFF W przypadku przeciecia linii foto, fotokomdrki sg aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania.
Przeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po przywréceniu linii foto.
Aktywny tylko dla FW < 3.03
ON Zanim rozpocznie sie oczekiwanie na zakoficzenie ustawionego czasu TCA, zamyka sie po 3s
6 Szybkie zamykanie OFF po zwolnieniu linii foto.
OFF Logika dziatania nieaktywna
Blokuje impulsy ON Impuls start nie powoduje reakcji podczas otwierania.
7 podczas OFF - - N X
otwierania OFF Impuls startu powoduje reakcje podczas otwierania.
Aktywuje zasade dziatania 3 A 5
ON krokéw,  nacisniecie  przycisku 3 kroki 4 kroki
start podczas zamykania odwraca ZAMKNIETA otwiera
W TRAKCIE otwiera stop
8 Logika 3-krokowa ON ZAMYKANIA
OTWARTA zamyka zamyka
OFF Aktywuje zasade 4 krokéw. W TRAKCIE
OTWIERANIA stop + TCA stop + TCA
PO ZATRZYMANIU | otwiera otwiera
Aktywny tylko dla FW = 3.03
X . . ON Listwa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania, podczas otwierania nastepuje
6 Dzmlamlt?”wejsaa OFF zatrzymanie ruchu
y OFF Listwa z odwroceniem aktywna podczas ruchu w obu kierunkach
ON Zanim rozpocznie sie oczekiwanie na zakofczenie ustawionego czasu TCA, zamyka sie po 3s po
7 Szybkie zamykanie OFF zwolnieniu linii foto.
OFF Logika dziatania nieaktywna
Wiacza tryb dziatania automatyki:
ON ON= Ogglne
OFF OFF = Mieszkaniowe
Reakcja na wejscie START (przez kabel lub radio):
Mieszkaniowe 0gélne
ZAMKNIETA Otwiera Otwiera
W TRAKCIE ZAMYKANIA Zatrzymuje Otwiera
OTWARTA Zamyka Zamyka
W TRAKCIE OTWIERANIA Zatrzymuje + TCA [Bez reakgji
PO ZATRZYMANIU Otwiera Otwiera
X . . Reakcja na wejscie OPEN (przez kabel):
8 Dz,'ﬁ.’g;‘z'ﬁa Re“z u OFF Mieszkaniowe 0Ogolne

ZAMKNIETA Otwiera Otwiera

W TRAKCIE ZAMYKANIA Otwiera Otwiera
OTWARTA Bez reakgji Bez reakgji

W TRAKCIE OTWIERANIA Pozostaje otwarte [Pozostaje otwarte
PO ZATRZYMANIU Otwiera Otwiera

Reakcja na wejscie DLA OSOB PIESZYCH (przez radio):

Mieszkaniowe Ogodlne

ZAMKNIETA Otwiera czesciowo | Otwiera czesciowo
W TRAKCIE ZAMYKANIA Zatrzymuje Otwiera cze$ciowo
OTWARTA Zamyka Zamyka

W TRAKCIE OTWIERANIA Zatrzymuje + TCA [Bez reakgji

PO ZATRZYMANIU Otwiera czesciowo | Otwiera czeSciowo
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Aby poznac sposéb wykorzystywania funkcjizaawansowanych, nalezy zapoznac
sie zinstrukcja obstugi uniwersalnego programatora cyfrowego oraz z ogélnymi
informacjami na temat programowania odbiornikéw.

15) REGULACJA AUTOSET FIG. I1

Umozliwia automatyczne zaprogramowanie momentu silnikéw.
Jezelizabrakniezasilania, pojego przywréceniuautomatwykona cyklw predkoscia
stosowang podczas automatycznego ustawiania az do momentu, gdy osiggnie
punkt korcowy ruchu.

UWAGA!! Ustawienie automatyczne (autoset) nalezy wykonac po sprawdzeniu,
czy ruch skrzydta (otwieranie/zamykanie) jest wykonywany prawidtowo, oraz czy
blokady mechaniczne sa odpowiednio ustawione.

Automatyczne ustawianie nalezy wykonac za kazdym razem, gdy modyfikowana
jest odcinek hamowania (T3).

UWAGA! Podczas fazy automatycznego ustawianiafunkcjawykrywania przeszkéd
jestnieaktywna;instalator powinienzatem kontrolowac ruch automatuipilnowac,
aby zadne osoby nie zblizaty sie do obszaru roboczego automatu, orazaby w tym
obszarze nie znajdowaty sie zadne przedmioty.

UWAGA:warto$cimomentu ustawione automatycznie odnosza sie domocysilnika
ustawionejautomatycznie. Jezelimodyfikujemy mocsilnika, nalezy wykonac cykl
ustawiania automatycznego.

UWAGA: sprawdzi¢, czy warto$c sity uderzenia, zmierzona w punktach przewidzianych
norma EN12445, jest nizsza od wartosci wskazanych w normie EN12453.

16) ODWROCENIE KIERUNKU OTWIERANIA (RYS. J)

17) PROCEDURA REGULACYJNA

- Przed wiaczeniem nalezy sprawdzi¢ pofaczenia elektryczne.

- Ustawi¢ ponizsze parametry: Czas Automatycznego Zamkniecia, moc silnika,
odcinek spowalniania ruchu.

- Ustawic poszczegolne logiki dziatania.

- Wykonac procedure automatycznego ustawiania.

UWAGA! Nieprawidiowe ustawienie moze spowodowac obrazenia oséb lub
zwierzat, albo uszkodzenie przedmiotow.

UWAGA: Sprawdzi¢, czy wartos¢ sity uderzenia, zmierzona w punktach
przewidzianych norma EN12445, jest nizsza od wartosci wskazanych
w normie EN12453.
Aby uzyskac lepsze wyniki, zaleca sie wykonanie automatycznego ustawiania
przy niepracujacych silnikach (nie rozgrzanych zbyt duza ilosciag wykonanych
jeden po drugim cykli).

18) KOLEJNOSC CZYNNOSCI KONTROLNYCH MONTAZU

. Wykonac¢ cykl AUTOMATYCZNEGO USTAWIANIA (AUTOSET) (¥)

. Sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**), przejs¢
do punktu 9, w przeciwnym razie

. Ewentualnie dopasowac parametr czutosci (site): zob. tabela parametréw

. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
przejs¢ do punktu 9, w przeciwnym razie

. Zatozy¢ listwe amortyzujaca

. Ponownie sprawdzic sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),

Hw N —

o

PRZYCISKI przejs¢ do punktu 9, w przeciwnym razie
- 7. Zatozyc¢ urzadzenia zabezpieczajace reagujace na nacisk lub elektroczute (np. listwa
PRZYCISKI | Opis krawedziowa) (**).
51 Dodaj Przycisk Start 8. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
; ; ; przejs¢ do punktu 9, w przeciwnym razie
przyporzadkowuje wybrany przycisk do polecenia Start 9. Upewnicsie, izwszystkie urzadzenia wykrywajace obiekty w obszarze cyklu dziataja
Dodaj Przycisk Przejscie dla Pieszych prawidtowo
przyporzadkowuje wybrany przycisk do polecenia Przejscie dla (*) Przed wykonaniem automatycznego ustawiania nalezy sie upewni¢, iz wszystkie
s2 Pieszych czynnosci montazowe i zabezpieczenia zostaty wykonane prawidtowo, w sposéb
. ) ; ) opisany w ostrzezeniach dot. instalacji w instrukgji napedu.
(Szeroko$¢ otwarcia dla pieszych, zob. dane techniczne) (*¥) W zaleznosci od wyniku analizy ryzyka moze si¢ okazac konieczne zastosowanie
S2 Zatwierdza modyfikacje wprowadzone do ustawien parametréw czutych zabezpieczen.
>5s i logiki dziatania
UWAGA! Nieprawidiowe ustawienie moze spowodowac obrazenia oséb lub
Usun Liste zwierzat, albo uszkodzenie przedmiotow.
S$1+S2 .. . . -
>10s UWAGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci
odbiornika polecenia sterownicze. Led ERR
s3 KROTKIE nacisnigcie powoduje wydanie polecenia START.
Przytrzymanie przycisku dtuzej (>5s) wigcza AUTOMATYCZNE USTAWIANIE. Led SET wieci Powolne miganie Szybkie miganie
SYGNALIZATORY DIODOWE:
POWER Ciagle swieci: - Napiecie sieciowe - Zasilanie karty - Bezpiecznik F1 Odwrécenie
sprawny 7“(?\%” dktlj\;vuckrl]’u-z Test Fotokomérek,
Swieci: Cia przeszkod Listwy lub Listwy Zabezpieczenie
. IYPns H 1A H R
START [ _ Aktywacja wejécia START Cla przeszkody. Zabezpieczenie 8k2 nie powiodtsie | termiczne
OPEN | Swieci: Aktywacja wejécia OPEN Nie swieci | Amperostop Sprawdipoacze |
STOP | Nie $wieci: aktywacja wejécia STOP 'EuszflaaerrZ; g"z’ﬁg(’jy |r}lla bougta?/:/\iqgr:% hwa&césty‘g r?izeau o
pHOT | Nie $wieci: aktywacja wejécia fotokomérki PHOT znadeJ%ce sie na logiczne
Miga: brak podtaczonych fotokomérek. trasie ruchu
FAULT 1 | Diagnostyka wejscia sprawdza zabezpieczenia wejscia PHOT Biad wewnstrzny
Nie $wieci: aktywacja wejscia listwy BAR kantroli nadzoruja: Btad wytacznika
. Kontroli nadzorujq-
BAR ywacj ) y cej system. krancowego
FAULT 2 | Diagnostyka wejscia sprawdza zabezpieczenia wejscia BAR - Sprébuj wylaczy¢
— — - Swieci | i ponownie wia-
Nie $wieci: skrzydfo catkowicie zamkniete czyc kart .
swc ¢ Je%leli roblem si - Sprawdz pofacze-
Swieci: wytgcznik krancowy silnika nie jest w uzyciu P nia wyfacznikow
powtarza, skontak- krancowych
Nie s$wieci: skrzydto catkowicie otwarte tuj sie z serwisem
SWOo [ —— - - T — technicznym
Swieci: wytgcznik krancowy silnika nie jest w uzyciu
— Zmodyfikowane
ERR Nle Swieci: brak btedu paramtry i/lub lo-
SWIECI: patrz tabela diagnostyki btedéw g|5<a.d|z.|atanaa ik
- Jezeli mo o-
Nie $wieci: programowanie drogg radiowg wytaczone wany jest “Odci-
Miga tylko dioda Radio: Programowanie radiowe wiaczone, ?fckhuﬁpo"é?\lgmg
oczekiwanie na nacisniecie przycisku ukrytego. w kon’acp Autoset
RADIO — PEPRR : P Biad testu osprzetu wycelu zatwierdze-
(ZIELONA) Miga jednoczesnie z dioda Set: Trwa usuwanie polecen radiowych karty nia nowego Usta-
Swieci: programowanie radiowe wiaczone, oczekiwanie na S dzi¢ pol wienia.
nacisniecie wymaganego przycisku. Powol - >prawadzic pofg- - Jezeli modyfiko-
. owolne | czenia z silnikiem wane 53 inne
Swieci 1 s: Aktywacja kanatu odbiornika radiowego miganie {eprzqol?z!\err (zn%?g,rze- arametry  i/lub
z < !
Swieci: przycisk Set wcisniety / Automatyczne ustawianie (auto- skontaktgwac’ siyz ogika dziafania, w
& celu zatwierdze-
set) zakorczone pomysinie serwisem technicz- ni g a3
— — nym) nia nacisna¢ S2
Trzy migniecia: Trwa automatyczne ustawianie (autoset) o _ptrzytrzymSac
wcisni rzez5s.
Szybkie miganie przez 10 s: Automatyczne ustawianie nie UWAG?\:y P Auto-
SET powiodto sie matyczne( ustai
P - - : o wienie  (autoset
Mg_:!ame Jﬁdnoczesme z dioda Radio: Trwa kasowanie pilotow zatwierdza, tak czy
radiowyc macze#I, wszystkie
Swieci 1 s: Start/ Stop, aby aktywowa¢ przycisk S3 modyfikacje karty.
Swieci 10 s: Automatyczne ustawianie zakoriczone prawidtowo
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

1) OCHOBHDbIE MOJIOXXEHUA

NcnonHutenbHbin 6nok DEIMOS BT A nmeeT WMPOKUA Anana3oH BapuaHTOB
YCTaHOBKYM 6N1arofapsa MakCMMaibHO HU3KOMY PacrofloXeHuo 3ybuaToro
Koneca, cBoel KOMMaKTHOCTV U BO3MOXHOCTU PETFYNVPOBKHM BbICOTbI 1 Fy6OUHbI
pacrnonoxeHuna. Perynupyembiin 31€KTPOHHbIN OrpaHNYnNTElb MOMEHTA
rapaHTMpyeT 3aluTy oT CMATUA. ABapuinHOE pyyHOe ynpaBsrieHre BbiNONHAETCA
OYeHb J1IerkKo C MOMOLLbIO pblyara Pa36oKNPOBKN. .

YnpaBfieHne 0CTaHOBOM C MOMOLLbIO KOHLIEBbIX BblK/lloUaTenel ocyLwecTBnaeTca
SNeKTPOMEXaHNYECKUMIN MUKPOBbIKTIOYaTENAMN.

WwnT ynpasneHna HAMAL noctaBnsaeTca n3rotosutesieM CO CTaHAapTHbIMK
HacTponKamu.JTrobble 3MeHeHNA BHOCATCA C MOMOLLbIO HACTPOEK NMOACTPOEUHbIX
pesnctopos n DIP-nepekntoyatens.

OCHOBHblE TEXHUYECKMEe XapaKTepUCTUKN N3Lenus:

- PerynupoBaHue 1 gBuratens HU3KOro HanpsxxeHuns

- O6Hapy»eHue NpensaTCTBIN

- PasgernbHble Bxoabl AnA NnpefoxpaHuTenen

- BcTpoeHHbIli pagnonpreMHnK C HENPepbIBHO N3MEHAWUMCA KOAOM C
KJIOHMPOBaHMEM TPAHCMUTTEPOB.

MnaTta cHabXeHa KNeMMHOW MaHesNblo BbIgBUXHOMO TUMa Ans 6onee yao6HOro
TEXHNYECKOro 06CyKMBaHUA M 3aMeHbl. [locTaBnAeTcAa cpAaoMyCTaHOBNEHHbIX
nepemblyeK B LieNAX 0611eryeHra MOHTaXHbIX paboT. [lepeMblUKIM yCTaHOBEHbI HA
cnepytoumne Knemmbl: 70-71, 70-72, 70-74. ECnv 3T KNeMMbI yKe NCMOSb3YI0TCA,
CHUMWTE COOTBETCTBYIOLLME NePeMbIYKN.

NMPOBEPKA

MNepepn BbINONHEHMEM KaxAoro LMKna oTKpbITUA 1 3akpbiTva wnt HAMAL Bbi-
NOJIHAET KOHTPOJb (MPOBEPKY) pene xoha U NpefoXpaHUTeNIbHbIX YCTPONCTB
(doTO3nEMEHTOB).

B cnyuae HenpaBuibHOro GyHKLMOHNPOBaHWUA NpoBepbTe paboTy nopcoean-
HEeHHbIX YCTPOMNCTB U KabesbHbIX COeAVHEHNIA.

2) TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKIN
OBUTATEJ1b
400

110-120V 50/60Hz

600
110-120V 50/60Hz

Mutanme 220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)
[Buratenb 24V 24V
MNMoTpebnaeman mowHocTb | 50W 70W

MakcmmanbHoe 3HauyeHmne

0,5A(230V~)-1A(110V~) | 0,5A(230V~)-TA(110V~)

noTpe6/seMoro Toka

Mogynb 3ybuaTtoro Koneca

(standard}l 4 mm (14 3y6bes) 4 mm (14 3y6bes)
CKOpOCTb CTBOPKU

(standard) 12 M/MUH 12 M/MUH

MakcnmanbHbI BeC

cTBOpKU-standard** 4000N (=400kg)

6000N (~600kg)

4 mm (18 3y6beB)

Mogaynb 3;/6qamro Koneca 4 mm (18 3y6bes)

(6bICTpOE

CKOpOCTb CTBOPKM

(bicTpoe) 16 M/MUH

16 M/MUH

MakcrmanbHbI BeC

CTBOPKMU -ObICTpOE** 3000N (=300kg)

3600N (=360kg)

MakcumanbHoe 3HayeHne

KPYTALLEro MOMeHTa 20H-m

30H-m

ONeKTPOHHbBIN ONeKTPOHHbIN

Peakuus Ha ynap orpaHuuuTenb orpaHuyuTenb
MOMEHTa MOMEHTa
Cmaska Ha Becb cpok|Cmaska Ha Becb CPOK
Tun cmaskn CI1yXObl CI1yXObl
MexaHnueckoe MexaHnueckoe
PyuHoe ynpaBneHue pa3brnoknpoBaHue pa3brnoknpoBaHve
pblyarom pblyarom
Tun skcnnyaTauuy VIHTEHCUBHbIN VIHTEHCUBHbIN
BydepHbie 6aTapen . .
(ONONHUTENbHO) 2 6aTapen 12 B 1,2 Aey |2 6aTapen 12B 1,2 A.y
Ig“é‘ggpawpa OKpyXaWelt | 1 50°C no + 55°C 0T -20°C g0 + 55°C
CTeneHb 3awuThbl 1P24 P24
YpoBeHb Wwyma <70 gbA <70 gbA
Bec ynpasnsatowero - _
yCTpOI/}I)CTBa 7 Kr (=70 H) 7 Kr (=70 H)
Pa3mepbl Cwm. Fig. K Cwm. Fig. K
BJIOK YMPABJIEHUA
M3onauus cetn/Hnskoe —
RanpsxeHe > 2MOhm 500V ===
Pabouas Temnepartypa -20/ +55°C

Tepmuyeckas 3awmra MporpammHoe obecrneyeHune

[InanekTpnyeckas NpoYHOCTb ceTb/6UT 3750 B~ 33 1 MUHYTY

Mntanne pononHuTenbHbIX |24 B~ (Makc. nornowexue 0,2 A)

YCTPONCTB 24 B~6e30nacHOro HanpaxeHus
AUX 0 - CurbanbHas Jlamna I('(]ORT’\enlgl,g)anMTblBaeMbm 24B~H.P.
[pegoxpaxHuTenu Cwm. Fig. G

BcTpoeHHbIi

pa/émonpmeMHMK Rolling- yacrtoTa 433,92 MIy
Code

3afaHvie napameTpoB UIOTMK | pe3nctopos + DIP-nepeknioyarens

Konnuectso KOMGUHaL Wi 4 Munnvapaa

MakcrmanbHoe KonmyecTBo

nporpaMmmpyembix 63
YCTPOWACTB

pagvoKoynpasneHus
MakcnmanbHoe Bpems |3 MUHYT
paboTbl

MpocTpaHCTBO OTKPLITUA A1
npoxofa neLexoos

30% o6Lero xoaa (He NOANEXNT UIMEHEHWIO)

(*) s)a60Ta C APYrUM HanpaXeHnem nuTaHnAa npefocTaBniaeTca no 3anpocy.
(**) He npegycmoTpeHbl MUHWUMalbHbIe WM MaKCUMallbHble pa3sMepbl AnA
ynpasniAaeMmoun 4acTtu, KOTopaa MOXeT 6bITb UCMOSIb30BaHA

BapuaHTbl ncnonb3yembix nepefaTymKkoB: R

Bce nepepatunkn ROLLING CODE coBmecTumbi ¢ @ ((€R Ready))
3) YCTAHOBKA TPYB (Fig. A)

JneKkTpuyeckoe yCTPOWCTBO MOATrOTaBAMBAKOT COrNacHO AENCTBYIOLWUM

cTaHfjapTam anAa snekTpuyecknx yctponcts CEl 64-8, IEC364, JOKYMeHTY O
rapmoHusauuu ctaHgaptos HD384 v fpyrum HauMoHanbHbIM CTaHAAPTaM.

4) YCTAHOBKA OMKCATOPOB ABUIrATENA (Fig. B)

- MoprotoBka KOTIOBaHa, B KOTOPOM 3aBaOT LEEMEHTUPOBAHHYIO MIOWAAKY
nof NiMTy OCHOBAHUA C YTOMNEHHbIMU aHKEPHbIMY 60TaMy Ans_ KpenieHnA
peayKkTopa B c6ope, C cobMofeHem pasmepoB, ykasaHHbix Ha Fig. B.

5) YAANEHUE 3ALLUTHOIO KAPTEPA Fig.C

- Pa3BmHTUTB ABa creuranbHbiX GpoHTanbHbIX BuHTa (FIG. C - rif.1)

- TonKHYTb, Kak MoKa3aHo Ha pmcguKe (FIG.C-rif.2-rif.3), uTO6bI OTLENUTb KAapTEP OT
nByx 3aaHunx 6mokos (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- MogHaTb KapTep (FIG.C - rif.4).

6) MOHTAX ABUTATENA (Fig. D)

7) MOHTAX Y3J10B TPAHCMUCCUU Fig. E - E1
PekomeHpayemble TUMbl 3y6uaToit peiiku (puc.L)

8) ( EHT&O?\ﬁA g))’B‘-IATOI?I PEVKU OTHOCUTEJIbHO 3YBYATOIO KOJIECA
ig.M-N1-
OMACHOCTDb! - Onepauus cBapKiu f0KHa BbINOIHATbCA 06YyUeHHbIM
NepCcoHanNoMm C NCNOIb30BaHNEM UHANBUAYANIbHbIX CPeACTB 3alynTbl,
npeAycMOTPeHHbIX NpaBunammn TexHukn 6esonacHoctu (Fig. L).

9) KPEMJIEHUE CKOB KOHLIEBbIX BbIKJTIOYATENEN FIG.F

12} MEXAHUYECKUE CTOMOPbI (Fig. P)

OMACHOCTb! - Bopota gonxHbl 060pyA0BaTbCA MeXaHUYeCKUMMU

cTonopamu Kak AnA oTpbiBaHUA, TaK 1 A1A 3aKpbITNA, BO n3bexxaHune
BbIXO/la BOPOT 3a Npe/enbl BepxHei HanpaBnasioweii. OHU AOMKHbI 6bITb
HafeXXHO NPUKpPeNn/eHbl KIPYHTY Ha HECKOJIbKO CAHTUIMETPOB Alanblue TOUKI
KOHLIeBOTO BbIK/llo4aTens.

npmmeqanue: AKTUBHaA KpOMKa P1 ponxHa yCcTaHaBINBaTbCA Tak, 4TO6bI
OHa He aKTUBMpOBaJsiaCb MeXaHN4YeCKumMum ctornopamm.

11) PYYHAA PA3BJIOKUPOBKA (cm. PYKOBOACTBO MO SKCMNYATALUU -Fig. 3-).
BHumaHue! He gonyckaertca ocraHoBKa cTBopku Bopot C MTPUMEHEHUEM
CUIbl, Torpa kak cnepayet CONMPOBOXAATD ee aABMKeHne Ha BceM NyTu.

12) NTOACOEAUHEHUE KJIEMMHOUW KOPOBKMU, Fig. G-Q

Mponyctntb CcOOTBETCTBYIOLWME dneKTpuyeckne Kkabenu (Gpasosbii, HyneBow
1 3a3emneHun) yepes Kopoba 1 3adpuKcMpoBaTb pasnnmyHble KOMMOHEHTDI
aBTOMAaTUYeCcKoro obopynoBaHuA B NpeAHa3HaUYeHHbIX AN 3TOro TOukKax,
OCYyLeCTBAAA NPOKNAAKy Kabena B COOTBETCTBUM C HKa.’-}aHl/IﬂMVI n cxemamu,
nprBeAeHHbIMA B COOTBETCTBYIOLLMX PYKOBOACTBAX. pmcoeémm/nb $azosbin
npoBof, HyneBol U NpoBof 3asemneHus (obs3atenbHo). CeTeBol Kabenb
6n10oKMpyeTCa B cneumnanbHoM kabenbHom saxmnme (PUC.Q-no3.Q1) ne kabenbHow
mydTte (PUC.Q-n03.Q2), npoBof 3a3emfieHns C U30onupyloLieli 0605104KoN
XKENTo-3e/1eHOro LBEeTa JOIKEH NOACOeANHATLCA K COOTBETCTBYIOLLEMY 3aXKUMY
ona nposopgos (PUC. Q-no3.S), NPOBOAHNKA OYEHb HU3KOTO Hangﬂ)KQHVIFI
nponycKaloTca Yepes cneyunansHyto KabenbHyio mydTy (PUC.Q no3.Q3).

APEAYNPEXAEHUA - Mpy BbiNnonHeHNN KabenbHbIX NOAKIOUEHUI I MOHTaXa
3/1eKTPOOOOPYAOBAHNA PYKOBOACTBYNTECH AeNCTBYOWMMU HOpMamu 1 MY3.
[poBOAHUKMN, K KOTOPbIM NOJAETCA NMUTaHKE C Pa3HbIM HaNpPAXXeHeM, JOJIXKHbI
6biITb GU3NYECKN Pa3feneHbl Uan Haanexalum obpasom U30MPOBaHbl C
NMOMOLLbIO AOMONTHUTENIbHON N30NALUN TONLUHON HE MeHee T MM.

MpoBoja y KnemMm [OMXKHbI OblTb 3aKpenjeHbl AOMONHUTENbHbIMU
npucnocobneHnamMy, Hanpumep, xomyTamu. Bce coepgnHuTenbHble Kabenu
[OSKHbI MPOXOANUTL BAANM OT PaAnaToOpOB.

12.1) NOKAJIbHbIE MPUBOAbI Fig.G
HaxaTne Ha knasuwy S3 ynpaenaeT CTAPTOM. Ewle ogHO HaxaTtune Ha KnasuLly,
B TO BpPEMA Kak aBToOMaTViKa HaxoamTca B ABxeHun, ynpasnaet CTOMNOM.

13) MPEJOXPAHUTE/IbHBIE YCTPOMCTBA
MpumeyaHme: NcNonb3oBaTh TONbKO NpefoOXpaHUTeNbHbie YCTPONCTBA
NPUEMHbIX YCTPOICTB CO CBO60AHO N3MEHAIOLIM COCTOAHIE KOHTaKTOM.

13.1) MPOBEPEHHbIE YCTPOWCTBA Fig. R
;I:I36.2)HI'IO}J,COEAVIHEHVIE 1 NAPbl HEMPOBEPEHHbIX ®OTO3JIEMEHTOB

14) COXPAHEHUE B NAMATU NYNbTA PAANOYNPABJIEHUA, PUC. |

RADIO . .
- BAXXHOE NMPUMEYAHUE: MEPBbIN COXPAHEHHbIN B MAMATU
PNEAPE%I{)‘MK HEOBXOAWMO OTMETUTb B KAYECTBE NMTABHOIO

B cnyvyae mporpaMmmnpoBaHUs BPYUYHYHO MepPBbIi TPAHCMUTTEP Ha3Havaet
KIIOYEBOU KOEr N yany

MPMEMHOIO YCTPOUCTBA; AaHHbI Kog HeEO6XoAMM Afst TOro, YToObl MOXKHO
6bIN10 OCYLLEeCTBUTb JasibHelLlee KIOHNPOBaHVe
TPaHCMUTTEPOB.

pome Toro, BCTpoeHHoe 6opTosoe npuemHoe ycTpolictso Clonix obecneunsaet
BbINOJIHEHNE HEKOTOPbIX BaXKHbIX NEPeAoBbIX GYHKLMIA:
-KnoHupoBaHue rmasHoro TpaHcmuTTepa (rolling-code nnu ukcMpoBaHHbI KOA);
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

OnpepeneHue OnuncaHve
DA3A *
HEVITPAND HanpseHue nutanusa ogHodasHoe 220-230V 50/60 Hz
PRIM TRASF MopaknioueHne nepBuYHO 06MOTKM TpaHcdopmaTopa, 220-230V
MuTtaHne nnatbl:
SEC TRASF Dvmanme 1
MOT +
CoepvnHeHue gpuratens 1
MOT - 8 8

AUX 0 - CurHanbHas Jlamna
24 B (H.P) (MAKC. 1A)

KoHTaKT ocTaetca 3aMKHYT BO BpeMmsA OBMXEeHNA CTBOPKA.

+REF SWE O6wWwin KOHLEBOW BbIK/OYaTeNb
SWC KoHueBoW Bbikntouatenb 3akpbitna SWC (H3)
SWO KoHueBoW BbikNtouatens oTkpbiTra SWO (H3)
24 B-
Bbixoa NUTaHMA AOMONHUTENBHOrO 060PYAOBaAHMA:
24 B+

24 B 6e30MacHOro HanpsXeHnsA +

Bbixoa MUTaHMA NPOBEPEHHbIX MPEAOXPAHNTENBHBIX YCTPOWCTB (TPAaHCMUTTEP GOTOINIEMEHTOB U TPAHCMUTTEP
YYBCTBUTENIbHON KPOMKM).
BbiX0/] aKTUBEH TOJIbKO BO BPEMA BbIMONHEHWA LUMKIa MaHeBpa.

O6wmii curHan

O6wuin curdan exopos START n OPEN

ynpaBneHus

BkntoyeH Tonbko Ha FW < 3.03

Knasuwa ynpasnenus START (CTAPT) (HP)

:

START Pabora B cootBeTcTBUY C “3-4-LIATOBbIMI” noruyeckrmu dyHKumamn
61
BkntoyeH Tonbko Ha FW = 3.03
START Knaswuwa ynpasnenusa START (CTAPT) (HP)
Pabota B cooTseTcTBIN C “DYHKUMOHMPOBaHME B 4aCTHbIX A0MaX / KOHAOMUHYMaX” 10TMYeckMy GYHKLMAMM
Knaswuwa ynpasnenua OPEN (OTKPbITb) (HP)
62 OPEN KomaHpa ocyliecTBnaeT oTKpbiTue. ECM KOHTaKT BXOAA OCTAaHETCA 3aMKHYT, CTBOPKIM OCTAlOTCA OTKPbITbI
[10 pa3MblKaHUA KOHTaKTa. [Mpu pasoMKHYTOM KOHTaKTe aBTOMAaTUKa BbINOSTHAET 3aKpbITUE MO NCTeYeHUN
BpeMeHW tca (ecnv OHO NOAK/IOYEHO).
70 O6wwnin curHan O6wwin curHan Bxogos STOP, PHOT n BAR
71 sTOP KomaHnpga npepbiBaeT maHesp. (H3).
Ecnv He MCMonb3yeTcs, OCTaBbTe NePEMbIYKY BCTAaBIEHHOMN.
Bxop ®OTO3NEMEHT (H3)
72 PHOT (*) PaboTa B cooTBeTCTBUM C Nornyecknmm GyHkumammn “OOTONTEMEHT/OOTOSTEMEHT MPU 3AKPbITUWN". Ecnu He
MCNONb3YeTCA, OCTaBbTe NePEMbIYKY BCTaBAEHHON.
73 FAULT 1 Bxof npoBepKu NpefoxpaHNTeNbHbIX YCTPONCTB, NoAKIoYeHHbIX K PHOT.
BkntoueH Tonbko Ha FW < 3.03
Bxop uyBcTBUTENbHOM KpOoMKM BAR (H3).
BAR (¥) MoxeT KoHbUryprpoBaTbca cornacHo normkam “BAR/ 8K2".
KomaHfa nsmeHAeT HanpasneHre ABVXKEHNA Ha NPOTUBOMONIOXKHOE B TeUeHwe 2 cek.
Ecnn He ncnosb3yeTcA, 0cTaBbTe NepeMblyKy BCTaBAEHHOM.
BkntoyeH Tonbko Ha FW = 3.03
Bxop uyBcTBUTENBHON KpOMKM (H3).
Ecnun He ncnonb3yeTcs, OCTaBbTE NepeMblUKy BCTAaBNIEHHOMN.
Dip- Dip- Dip-nepekniouyatennb
nepekniovatenb |nepeknioyarenb | GyHKUNOHNpOBaHMA
BAR/8K2 NPOBEpPKMN BXOAA | HyBCTBUTENbHOMN
YyBCTBUTE/NIbHOI | KPOMKM
KPOMKM
Bxop H3, 6e3 npoBepKu, MHBEpCUA npu
74 BAR/ BbIKJI. BbIK/I. BbIKI. OTKgbITI/IVI n 3apr|TBV| (BAR) p P
B?—\IEBI'(E:IS_'I(/ BbIKJ1. BbIK/1. BKJ1. Bxog H3, 6e3 npoBepKu, MHBEPCHA TONBbKO
NpW 3aKPbITUV, NPV OTKPbITVMN BbINOSHAETCA
BAR CLTEST/ oPranooka (BAR &L ™
BAR 8K2/ BbIK/1. BKJ1. BbIKJ1. Bxop H3, c nposepko, I/IHBG?CVISI npwv
BAR CL 8K2 OTKPbITUM 1 3aKkpbiTn (BAR TEST)

*) BbIK1. BKJI. BKJI. Bxopg H3, ¢ npoBepKoii, HBEPCUs TONbKO
npu 3aKpbITUK HEM OTKPbITUV BbINONHAETCA
ocTaHoBka (BAR CL TEST)

BKJ1. BbIKN. BbIKJ1. Bxon 8K2, vHBepcuA Npw 3aKpbITAN 1 OTKPBITUN
(BAR 8K3)
BKJ1. BbIKJ1. BKJ. Bxop 8K2, nHBepcua ToNbKO Npu 3aKpbiTun,
NPV OTKPbITWN OCYLLECTBNAETCA OCTAHOBKA
(BAR CL 8K2)
BKJI. BKJ1. BbIKJ1. —
BKJI. BKJI. BKJI. —
75 FAULT 2 Bxof NpoBepKN NpefoxpaHnTesIbHbIX YCTPOMCTB, NOAKIIYEHHbIX K BAR.
Y AHTEHHA Bxop aHTeHHbI.
Monb3yiiTecb aHTEHHOI, HACTPOEHHOI Ha YacToTy 433 MIL. [inA nopgKOYeHUA aHTEHHbI-MPUEMHIIKA UCNONb3yiiTe
# SHIELD KoaKcUanbHbI Kabenb RG58. Hannuue metannnyeckux Macc psfom C aHTEHHOI MOXeT Co3AaBaTb Nomexw paguonpriemy. B

cyyyae cnaboro curHana TPAHCMUTTEPA NepemMecTUTe aHTEHHY B 6onee nogxopgsauee mecrto.

(*) Ecnu ycraHaBnmBaloTca yctpolictea Tuna“D” (cornacHo onpepeneHuto ctaiaapta EN12453), coeguHeHHble B HENPOBEPeHHOM peXume, NpeanuncbiBaTb
npoBefieHMNe 06A3aTeNIbHOrO TEX06CNYKNBaHNA C NEPUOANYHOCTDIO, O KpallHel Mepe, pa3 B nonroga.

TABJIULA «A» - TAPAMETPbI

MopacTpoeyHbil
pesucrop Mapametp OnucaHue
Makc.
Bpemsa Bpema oxupgaHna nepes aBTOMaTU4YECKUM 3aKpbITUEM.
i aBg‘g“,(‘g?{}’T".j,%cfé‘fro 0 120 MPUMEYAHUE: Ecnu He ncnonb3yercs, 3aaatb Ha 0.
Ycnue, okasbiBaemoe CTBOPKOI/CTBOPKaMW. TO MPOLIEHT NPEBbILEHNA CO3[aBaeMbiM YCUANEM YCUINA, 3anicaHHOro
B NamATb npu aBTOMATMYeCKOn HaCTpOVIKe (VI 06HOBNEHHOrO BI'IOCﬂeHCTBI/II/I), nepen I'IOF[a‘-IeI?I aBapI/II?IHOFO ChrHana
T2 Ycunune cTBopok 10 90 |MpenATcTBMA.
[%] BHMMAHUE: Hanpamyio BnMAeT Ha cuiy yaapa: NpoBepuTb, YTO NMpWM 3aZlaHHOM 3HauyeHUn cobniopatorca
AelicTBylowme Hopmbl 6e3onacHocTy (¥). Mpy HeO6XOAMMOCTI YCTaHOBUTL NPUCNOCco6NeHNs, NpefoXpaHAlome
OT pasfjaB/INBaHNA.
MpomexyToK 3apaiiTe MPOMEXYTOK 3aMefNIeHUs OTKPbITUA B MPOLEHTHOM COOTHOLIEHWU K obliemy xopy. JToT
T3 3ameaneHmns 1(***) | 50 |MPOMexyTOK OyAeT NponLeH Ha HU3KOWN CKOPOCTU.
%] MPUMEYAHME: Tpn n3meHeHUM 3TOro napameTpa Heo6XOAMMO MNPOBECTV HOBYIO aBTOMAaTMYeCKyio
HAaCTPOWKY /1A €ro NoATBepPXKAeHUA.

(*) B EBpocolo3e no npeaenbHbIM yCMANAM NpUMeHATb ctaHaapT EN12453, no metoay nsmepenus — crangapt EN12445.
(***) Ecnn paccunTaHHOe 3HauYeHne meHee 30 cM, OHO ycTaHaBAMBaeTcsA Ha 30 cm.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

TABJIULA «B» - IOTUMECKUE OYHKLIUUN

3auepKHYTb
DIP Jlornka Mo ymonuaHuio | BbinonHeHHylo | Onucaxne
HaCTPOIiKy
AKTUBMPYET COXPaHeHe B NaMATY MyNbTOB PaaMoynpaBJieHuns No paamo:
1- HaxxmmaiiTe nocnefoBaTenbHO CKPbITYHO KNaBuLly 1 0bbluHyto Knasuwy (T1-T2-T3-T4) nynbta
pagvoynpasneHns, yKe COXPaHEHHOTO B NamMATW B CTaHAAPTHOM PeXMMe C MOMOLLbI MEHI0
paavoynpasnieHua.
2- B TeueHve 10 C HaxmmuTe CKpbITYI0 KnaBuiy n obbluHyto knasuwy (T1-T2-T3-T4) nynbta
BKJI. Pla,qmoynpasneHMﬂ, 4TO6bI COXPAHUTB €50 B NaMATK.
PUEMHUK BbIXOAUT M3 pexuma nporpamMmmmpoBaHusa yepes 10 ¢, B TeYeHMe 3TOTO BpemMeHu
MporpammuposaHmne MOXHO A06aBNATb HOBbIE My/bTbl PAANOYNPaBNEHNA.
1 nynbToB BKJI. [laHHbIN pexuM He TpebyeT AOCTYNa K LWUTY YNpaBieHus.
paavoynpasneHna BAXHO: AKTMBMpYeT aBTOMaTUUeCKUi BBOA HOBbIX MyNbTOB PafMoynpaBieHus, KIOHOB U
nynsToB replay.
OTKMloYaeT coxpaHeHue B MamATy MO paauno yCTPOWNCTB paavoynpaBieHns 1 aBTOMaTNYeCKii BBOJ,
«KNOHOB».
BbIKJ. YcTpoiicTa paanoynpasneHna COXPaHAOTCA B NaMATU TOMbKO NPY UCMOMb30BaHUN CreLnanbHOro
MEHI0 PAZMO WA B aBTOMATIYECKOM PEXMME MPY MOMOLL BOCTPON3BEAEHUA.
BAMHO: OTKkntouaet aBTOMaTNyeCKMiA BBOF, HOBbIX PAMOyNpaBaeHuit, <KNOHOBY
BKIT Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Bar 8k2. Bxop ans pesnctmBHo Kpomkuy 8K2.
: KomaHaa n3meHaeT HanpasfieHre BUXEeHNA Ha NPOTMBOMNOJIOKHOE B TeUeHMe 2 cek.
2 BAR/8K2 BbIKIJI.
BbIK/T Bxop ckoHurypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA KPOMKa.
: KomaHpaa n3meHsaeT HanpasnieHve B/XKEeHNA Ha MPOTMBOMNOJIOKHOE B TeUeHue 2 CeK.
MNpoeepka Bxoaa BKJI. MopknioyaeT NpoBepKy NpefoXpaHNUTENbHbIX YCTPONCTB Ha Bxoge PHOT
3 o-roar;emeura BbIKN. -
BbIKJ1. MNpoBepka npefoxpaHnUTeNbHbIX YCTPONCTB Ha Bxoge PHOT He noakntoueHa.
4 Mposepka Bxoaa BbIKN BKJI. MoaknioyaeT NpoBepKy NpefoxpaHnTe/IbHbIX yCTPONCTB Ha Bxofe BAR
KpOMKu ) BbIKJ1. MNpoBepKka npepoxpaHuUTeNbHbIX YCTPONCTB Ha BXxoae BAR He noakntoueHa.
BK/T B cnyuae 3aTemHeHuA oTknovaeTcA (OTOINEMEHT Ha OTKpbITMM. Ha 3Tane 3akpbiTua
: [IBUPKEHVe HeMe[ileHHO MeHAETCA Ha obpaTHoe.
5 ®oTo3nemeHTbI Npu BbIKI
3aKpbITUN . B cnyuae 3atemMHeHVsi GOTO3IEMEHTbI aKTUBHbI KaK Ha OTKPbITUW, TaK Y Ha 3aKPbITUU.
BbIK/. 3aTeMHeHne GpOTO3NIeMEHTa MPY 3aKPbITN MEHAET BUXKEHNE Ha 06paTHOE TOJBbKO Moce
0CBOOOXAEHMA GOTOINIEMEHTA.
BknioueH Tonbko Ha FW < 3.03
BKJT 3aKkpbiBaeT ques 3 ceK. Mocse 0cBOOOXKAeHMs GOTONIEMEHTOB, 10 OXKMAAHVIS 33aHHOTO
6 BbicTpoe 3aKkpbiTue BbIKJ1. OKOHuaHNA TCA.
BbIK/. Jlornyeckan GyHKLMA He BKIlOYeHa
BNOKMPOBKa NMNYNbCOB BbIKN BKJ. CTapTOBbIV MMNYSbC HE OKa3biBaeT BO3AENCTBUA NPU OTKPLITUN.
7 . = ~
Ha OTKPbITUN BbIKJT. CTapTOBbIV UMNYNbC OKa3blBaeT BO3AENCTBUE NPY OTKPbITUN.
BkniouaeT noruky m3 3 waros, nyck Ha 3 wara 4 wara
BKJ. 3Tane 3aKkpbiTA MEHAET HanpaBneHune
LBWXKEHA Ha NPOTUBOTONOXHOE. 3AKPBITA oTkpITHe OTKpbITHE
3AKPbI-BAETCA cTon
8 Tpexwarosas nornka BK.
OTKPbITA 3aKpbiTe 3aKpbiTe
BbIK/I. Bkiouaet norviky 13 4 waros. OTKPbI-BAETCA cton+TCA | cron +TCA
MOCJIE OCTAHOBKWM | oTkpbiTue OTKpbITUE
BknioueH Tonbko Ha FW = 3.03
BKIT KpomKa C akTMBMPOBaHHOW MHBEPCKE TONBbKO NPY 3aKPbITW, BO BPEMA OTKPbITUA
6 DyHKUNOHNPOBaHNe BbIKN : BbINOJIHAETCA OCTAHOBKa ABWKeHNA
BXO/a KPOMKM . " -
BbIKJ1. KpomKa ¢ akTVBMPOBAHHOW MHBEPCKEN B 060X HanpaBieHnAxX
BKJ 3aKpblBaeT yepes 3 cek. Nocsie 0CBob6oxAeHNA GOTOINEMEHTOB, 1O OXMAAHUA
7 BbicTpoe 3aKpbiThe BbIKJ1. 32f1aHHOTO OKOHYaHWA TCA.
BbIKJ1. Jlornyeckas GpyHKLMA He BKIIIOYEHa
BKJT 3apaTb TN GYHKLUMOHMPOBAHUA aBTOMATUKU:
: N'= KoHgoMuH1ym
BbIKJ1. OFF = YacTHbIi fom
Peakuuma npu Bxope MYCK (kabenbHoe coefMHEHNE UAY PAJMNOBOSIHbI):
YacTHblil fom K ym
3AKPbITO OTKpbiBaeT OTKpbIBaeT
MPW 3AKPbITUW Cron OTKpbiBaeT
OTKPbITO 3aKkpblBaeT 3akpbiBaeT
OTKPbIBAETCA Cron +TCA be3 apdekTa
MOCJIE OCTAHOBKW | OTKkpbiBaeT OTKpbIBaeT
Peakuusa Ha Bxoge OTKPbITO (kabenbHoe coefuiHeHue):
DyHKUMOHNPOBaHNe - —
8 B YaCTHbIX Aomax / BbIKJ1. HacrHbiii nom y
KOHAOMUWHNYMaXxX 3AKPbITO OTKpbiBaeT OTKpbIBaeT
MPW 3AKPbITUW OTKpbiBaeT OTKpbiBaeT
OTKPbITO be3 apdekTa be3 apdekra
OTKPbIBAETCA OcTaeTca OTKpbITbIM | OCTaeTca OTKPbITbIM
MOCJIE OCTAHOBKW | OTtkpbiBaeT OTKpbIBaeT
Peakuwa Ha Bxog MELLUEXOAA (paanoBOHbI):
YacTHbiil fom K y
3AKPbITO YacTnyHo oTKpbIBaeT | YacTnuHo oTKpbiBaeT
MPW 3AKPbITUW Cron YacTnyHo oTKpbIBaET
OTKPbITO 3akpblBaeT 3akpblBaeT
OTKPbIBAETCA Cron +TCA be3 apdekTa

MOCJIE OCTAHOBKW |YacTnuHo oTKpbiBaeT | YacT4yHO OTKpbiBaeT
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

+KnoHypoBaHme Ans 3aMeHbl TPDAHCMUTTEPOB, Y3Ke NOAKIIIOYEHHbIX K TPUEMHOMY
YCTPONCTBY. B

« YnpaeneHvie 6a30i JaHHbIX TPAHCMUATTEPOB.

« YnpaBneHune cUcTeMo NpUeMHbIX YCTPONCTB.

[nA Ncnonb3oBaHUA [JaHHbIX YCOBEPLUEHCTBOBAHHbIX PYHKUMI CMOTPETb
PYKOBOACTBO K yH/BEpCanbHOMY

nopTaTMBHOMY nporpammatopy, a Takxe «O6ljee pyKOBOACTBO MO
NPOrpamMmMNPOBAHNIO MPVEMHbIX YCTPONCTBY.

15) PETYJINPOBKA ABTOMATUYECKUX HACTPOEK Fig. I1
ObecneurBaeT BbINONHEHME aBTOMATNYECKOW HAaCTPOMKIN KPYTALLEro MOMEHTa

Buratenen.

0C/e OTKIIOYEHUV SEKTPONMTaHWSA NP ero BO306HOBNEHNM aBTOMaTNKa OyaeT
BbINOJIHATb MaHEBPbI Ha CKOPOCTH aBTOMaTUYECKMX HACTPOeK A0 TeX Mop, NoKa
He %ﬂyT 06Hapy»KeHbl KOHL|EBbIE BbIKOYaTesNN.
BHUMAHME!! Onepaua aBTOMaTM4eCKON HaCTPOWKM BbIMOSTHAETCATONbKO MOC/e
NPOBEPKM TOYHOCTN ABVXKEHUA CTBOPKU (OTKPBITWA/3aKPbITUA) U MPaBUIbHOTO
NO3MUMOHNPOBAHUA MEXaHNYECKIX OIIOKNPOBOK. ;
ABTOMaTMYeCKaa HaCTPOIKa AOMKHA BbIMOHATLCA Kax bl pa3 Npu NpomeKyTKa
3amenneHuns (T3).
BHMMAHME! Ha s1ane aBTOMaTVyeCKON HaCTPOVKN GyHKLMA O6HapyXeHnA
NpPenATCTBUA HEaKTUBHA, MO3TOMY YCTaHOBLUMK [O/KEH KOHTPONVMpOBaTb
ABVXKEHME aBTOMATVIKI 11 He lonycKaTb MPUOAVKEHUA UV HaXOXAeHUA lofei
[ nﬁe,qmeTos B 30He eNCTBMA aBTOMaTUYeCKOro yCTPONCTBa.
BHWMAHME: 3HaueHnA MOMEHTOB, 3afjlaBaeMble NPV aBTOMaTUYECKOM HAaCTPOIKe,
COOTHOCATCA C yCUIMeM ABWraTess, 3alaHHbIM BO BPeMA aBTOMaTUyeckom
HacTpoliKu. Mpn 3MeHeHU ycunua fBuratens He06X0ANMO BbINOHUTL HOBYIO
onepaymio aBTOMaTUYeCKo HaCTPOUKM.
ABHUMAHME:n OBepre,HTO6bICVIﬂayﬂ,apa,l/BMEpeHHaHBTOHKaX,I'Ipep,yCMO‘I?eHHbIX
craHpapTom EN12445, 6bina MeHbLue npefycMoTpeHHoN ctaHpapTom EN 12453,

16) USMEHEHUE HAMPABJIEHMA OTKPbITUA HA OBPATHOE (Puc. J)
KNABULWIN

17) NPOUEAYPA PETYJINPOBKU

- [lepen BKtoUeHEM NPOBEPLTE NEKTPUYECKME COEANHEHNUS.

- 3afauTe criegyolye NnapaMeTpbl: Bpems aBToMaTMUecKoro 3akpbiTus, ycunme
[BUraTens, NPOMeXyToK 3ameJ/IeHnA.

- 3aparite 3HaUEHVA NIOTNYECKNX QYHKLMIA.

- BbInonHuTe Npoueaypy aBTOMATUHYECKON HACTPOMKN.

BHUMAHMUE! HenpaBunbHaa HacTpPoOKa MOXeT NPUBECTU K NPUYNHEHUIO
Bpefa NiogaM, XKUBOTHbIM U UMYLLECTBY.

BHUMAHMUE: MpoBepbTe, 4TO6bI Ccuna
TOUYKaX, NpegyCMOTPEHHbIX CTaHAapPTOM
npeaycmotpeHHon ctaHgapTtom EN 12453,
[na nonyyYyeHna Hawnyywero pesynbTaTa PEKOMEH[YeTCA BbIMONHATb
aBTOMaTMYECKYI0 HAaCTPONKY, Korfa ABMraTenu HaxoaATCA B COCTOAHMM NMOKOA (TO
eCTb He neperpeTbl BCNeACTBUE 3HAUNTENIbHOrO KOMnYecTsa nociefosaTenbHO
BbINOMHAEMbIX MAaHEBPOB).

18) MOCJIEAOBATEJIbHOCTb MPOBEPKU YCTAHOBKU

1. BoinonHutb onepaumto ABTOMATUYECKOU HACTPOUIKU (*) B

. MpoBepwnTb yaapHbIe CUnbl: ecnvi cobtofaloTca npeaens (¥*), nepenTn K nyHKTy
9, B NPOTMBHOM Cllyyae

. Mpn Heo6XOAMMOCTN CKOPPEKTUPOBATL MAaPAMETP YYBCTBUTENIBHOCTY (Criy):

CM. TabniLy napameTposB.

. CHoBa NpoBepwTb yapHble Cuibl: ecnv cobntofatotca npegensl (**), nepetn

K NMYHKTY 9, B NPOTMBHOM CJlyyae

[pMeHNTb NAaCCUBHYIO KPOMK

. CHoBa NpoBepUTb yAapHble Cuilbl: ecnin cobntofatoTca npepens (**), nepeitn

K MYHKTY 9, B NPOTMBHOM CJlyyae

. MplIMeHUTb UyBCTBUTENbHBIE K AABMEHWUIO WM SNEKTPOUYYBCTBUTENbHbIE

npeoxpaHuTesibHble yCTpOIZCTBa%HaI'IpI/IMep, AKTUBHYIO KPOMKY) (** .

. CHoBa NMpoBepuUTb yaapHble Cuibl: i cobnogaloTca npeaensl (¥*), nepeitn

K MYHKTY 9, B NPOTVMBHOM CJlyyae

. Y6eanTbca, uTo BCE NPUOOpPbI OOHAPYXEeHNA NPUCYTCTBUA Ha yuyacTke
npoBeAeHVs onepaLuii CNpaBHO paboTatoT

Aapa, U3MepeHHasA B
N12445, 6bina meHblue

N

© ® N o A W
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KNABULUWN | OnucaHmne (*) egaen OCyLIeCTBNIeHEM aBTOMATUYECKOWN HACTPOMKN yb6eauTbCs, UYTo BCe
paboTbl MO MOHTaXy W MPUHATIIO HEOOXOAMMbIX Mep 6e30MacHOCTH Gbinu
s1 Do6asutb KnaBuwy Start (Myck) BbIMO/IHEHbI B COOTBETCTBUM C NPeANUCaHNAMN VHCTPYKLNA NO YCTaHOBKe,
accoLmmpyeT Hy>KHYIo KnaBuLly ¢ KomaHaol Start (CrapT) cofiepaLlxcs B PyKOBOACTBE MO MeXaHn3auunun.
(**) B 3aBMCMOCTM OT aHann3a PUCKOB, B JIOOOM ClyUae, MOXET BO3HUKHYTb
[06aBnTb KNaBuLUYy NeLWEXoAHOro Npoxoaa HeobXoAMMOCTb MPUMEHNTB YYBCTBUTENbHbIE NPEA0XPaHNTENbHBIEYCTPONCTBA
s2 accoLmMmMpyeT HY>KHYI0 KNaBuLLy C KOMaHOM NeLIeXOAHOro NPoXoAa. .
(MpocTpaHCTBO OTKPLITUA ANA NPOXofa Nelexofos, CM TeXHNYecKkne BHUMAHMUE! HenpaBunbHaa HacTpPoOKa MOXeT NPUBECTU K NPUYNHEHUNIO
XapaKTepUCTMKM) Bpeaa noaam, XXNBOTHbIM NI UMYLLECTBY.
S2 MopaTeepxpaer n , BHEC B HaCTPOIKy NapameTpoB U
>5s paboune nornyeckue GpyHKUNN Ceetopuop ERR
S1+52 OYUCTUTD CANCOK Ceetopgu- BK/loueH MepgneHHas mura- BbicTpas murato-
>10s BHUMAHME! onHOCTbIO yAANAET U3 MaMATY PUEMHOrOYCTPONCTBA op SET owan namna Wwas namna
BCE COXPaHeHHble NyNbTbl PpaanoynpasneHna.
OwwnbKa npu
Mpun KOPOTKOM HaxaTtuu paeT komaHay Ha START (CTAPT). _ TecTMpoBaHun
S3 — %ma doToanemeHTOB, Tennosas 3awyTa
MpuJIUTENIbBHOMHaxaTim (>5¢) noakntodaeTABTOMATUYECKMEHACTPOVIKA. W KPOMKM NN Kpom-
NPENnATCTBUA, 3k2
BbiKJio- KoK
UrHANU3ALINA CUA; aen Amperostop - NMopoxaats
Mposeputs, ectb | - Mpoeeputb oxnaxpaeHuns
POWER | [OPVT. He muras: - Hanuuve cetesoro nuTakus - Mnata sanuTaka - " ?IO enng > S; - | coenrerine poto- | aBromatnueckoii
TMnaskui npepoxpaHuTens F1 He neperopen JIN NPENATCTB a | spemeHTOB U/UAN YCTaHOBKM
mapuipyTe CTaHOBKY flormye-
START BkntoueH: Yy Y J10f
- AkTuBauus Bxopaa START (CTAPT) CKUX GYHKLMI
OPEN BknioueH: AkTnBaums Bxoaa OPEN %uymlt%se ‘n
OLlVOKa NPOBEPKN. Ownb
STOP Bbik/loueH: akTusaumsa Bxoga STOP (CTON LIOKA KOHLIEBO-
u n ( ) Hafi30pa CUCTeMbl 0 BbIK/IouUaTens
BbIk/toyeH: akTuBaums Bxofa ¢otoanementa PHOT (OOT)
o MuiraeT: He NoAKIOYEH HI OANH GOTOSIEMEHT. - Monpo6osatb
- Brniouen | BPIKlounTb 1
ﬂI/IaFHOCTI/IKa BXoda: MpoBepKa npefoxpaHuTesibHbIX YCTPOWCTB Ha CHOBa BKNIOYUTb
FAULT 1 E - NpoBepuTb
sxoae PHOT nnarty. Ecnm npo-
noAkoyYeHna
6nema ocTaeTcs,
BAR BbiknioueH: akTnBaLma Bxofa Kpomkm BAR . KOHLIEBbIX BbIKJ10-
CBA3ATbCA CO CYXK yatenen
FAULT 2 | Avartoctvka exoma: nposepka npemoxpaHuTeNbHbix YCTPOWCTS Ha 68” ;QXH”quKOV'
Bxoge BAR nomown.
BbIK/TlOY€eH: CTBOPKA MOMHOCTHIO 3aKpbITa MN3meHeHbl
SWC - pabouve
Bknouen: KOHLIEBOW BblK/lOYaTe b ABUraTtens CBO60,CLEH r‘lapaMeprl Vl/
BbIKNtoUeH: CTBOpKa NONHOCTBIO OTKPbITa wnv nornyeckmne
Swo — HKUUN
Bknouen: KOHLIEBOW BblK/lOYaTE b ABUraTens CBO60,CLEH - Ecnm n3meHsaeTca
u
BbIK/OUEH: OLINGOK HET MpomesxyTok
ERR 3amepnnieHuns”,
BKJTKOYEH: cm. TabnuLy AnarHoCTvKm olwmnboK MOBTOPHO
BbIK/TIOY€EH: PafMonporpaMM1MpoBaHne OTKIIOYEHO OwmnbKa TeCTMpPO- OCyLecTBITL
aBTOMaTNYECKYIO
- BaHMA annapaTHbIX - 6
Muraet Tonbko CU[ Radio: paguonporpammvpoBaHie MOAKIIYEHO, CDEencTs nNatbl HaCTPONKY, YTOObI
OXWaHKe CKPbITON KNaBuULLN. M CREACTE NNaThl noATBepAnNTb
RADIO uraio- | o oBepuTH HOBYI0 YCTAHOBKY.
(3ENEHAS) CuHxpoHHoe muranue ¢ CUJ Set: Vet yaaneHue nynsToB pagnoynpasneHus was nam- I'IOEKmogeHVIH K - ECAM M3MeHsoTCA
BK/loueH: paaMonporpaMMMpoBaHie NOAKMIOUEHO, OXNAAHNE HYKHOW nouka ABUraTenio Apyrvie paboune
KNnasuwm. meaneH- | rnopnembl anna- napameTpbl 1/
Has THBIX TB H VN nornyeckme
BkmloueH 1 c: AKTUBaLVA KaHana paanonpremMHiKa pa CPEACTB Ha GyHKLMN
nnate (cBA3aTbca HAKUMAT B
BkntoueH: HaxaTa knasuiua Set / ABToMaTMyeckas HaCTpoIiKa 3aBeplueHa CO CNyXO60W TeEXHU-
4 TeyeHue 5 ¢
ycnewHo yeckol nomouym) Ha S2. YTOBbI
,
TpoiHoe muraHue: geT aBTomaTmyeckan HacTponka noaTBepaAnTb.
- MPUMEYAHVIE:
SET BbicTpoe muranue 10 c: ABTOMaTyeckasa HaCcTPOWKa He yaanacb ABTOMaTM4YecKas
CuHxpoHHoe Mmuranne ¢ CW[ Radio: Vget ypaneHue nynbtos ﬁaloCGTgnaﬁrKl?/t?ae
papvioynpasieHna nopTBepXKAAeT
BkntoueH 1 ¢: Crapt/ CTon Ana aktmBauum Knasmwm S3 BCE N3MEHEHMA,
- BHECeHHble B
BkntoueH 10 c: ABTOMaTUYeCKan HaCTPOIKa 3aBeplueHa KOPPEKTHO nnaty
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NAVOD K INSTALACI

1) VSEOBECNE UDAJE

Pohon DEIMOS BT A nabiziSiroké moznostiinstalace diky mimoradné nizké poloze
pastorku, kompaktnosti pohonuanastavenivysky a hloubky, které ma k dispozici.
Nastavitelny elektronicky omezova¢ momentu zaru¢uje bezpecnost protisevreni.
Rucni nouzové ovladani se provadi velmi jednoduse pomoci odjistovaci packy.
Zastaveni na konci drahy je fizeno elektromechanickymi mikrospinaci.
Ovladaci panel HAMAL se z vyroby doddva se standardnim nastavenim.

Kazda zména se provadi nastavenim ¢asovych spinacd a DIP spinac.

K hlavnim charakteristikdm patfi:

- Ovladani 1 nizkonapétového motoru

- Zjistovani prekazek

- Samostatné vstupy pro jisténi

- Zabudovany radiovy pfijimac plovouciho kédu s klonovanim vysilaca.

Karta je vybavena svorkovnicivyjimatelného typu, aby tdrzba nebo vyména byly
pohodInéjsi. Dodava se s fadou propojenych mustkd pro usnadnéniinstalace na
misté. Propojovaci mustky se tykaji svorek: 70-71, 70-72, 70-74. Pokud se vyse
uvedené svorky pouzivaji, odstrarite piislusné propojky.

KONTROLA

Pred provedenim kazdého cyklu otevieniazavieni provede panel HAMAL kontrolu
(provéreni) relé a bezpecnostnich zafizeni (fotobunky).

V pfipadé zavad v ¢innosti zkontrolujte spravnou ¢innost pfipojenych zafizeni a
zkontrolujte kabeldz.

2) TECHNICKE UDAJE

MOTOR
400 600
Napéjeni 330.230V 30/60 ) | 220230V 50/60 M)
Motor 24V = 24V =
Spotiebovany vykon 50W 70W

Max. spotfebovany proud 0,5A(230V~)-1A(110V~)

4 mm (14 zub()

0,5A(230V~)-1A(110V~)
4 mm (14 zub()

Modul pastorku (standard)

Rychlost kfidla vrat

(standard) 12 m/min

12 m/min

Max. hmotnost kidla vrat

N 4000N (=400kg)

6000N (~600kg)

Médulo pinhao (rychle) 4 mm (18 zub() 4 mm (18 zub()

Veloc. folha (rychle) 15,5m/min 15,5m/min
Peso max. folha-rychle** 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)
Max. to¢ivy moment 20Nm 30Nm

Elektronickyomezovac
momentu

Elektronickyomezovac

Reakce na naraz momentu

Permanentni mazaci | Permanentni mazaci

Mazani tuk tuk

Mechanické odjisténi
pomoci packy

Mechanické odjisténi

Rucni ovladani pomoci packy

Typ pouzivani intenzivni intenzivni

Vlyrovnavacibaterie (doplikova

vybava) 2 baterie 12V 1,2 Ah

2 baterie 12V 1,2 Ah

Podminky prostredi od -20°C do +55°C od -20°C do +55°C

Stupen ochrany krytim P24 P24

Hluk <70 dBA <70 dBA

Hmotnost: pohonu 7 kg (=70 N) 7 kg (=70 N)

Rozméry Viz Fig. K Viz Fig. K
RIDICI JEDNOTKA

Izolace sité - nizké napéti > 2MOhm 500V ===

Provozni teplota -20 / +55°C

Tepelna ochrana Softwarova

Dielektrickd pevnost sit/nn 3750 V~ po 1 minutu

Napajeni pfislusenstvi 24V~ (max. spotfeba 0,2A)

24 V~safe
AUX 0 - Majacek :(nczg}(?l?k?apéjeny 24V~, spinaci
Pojistky Viz Fig. G
Zabudovany radiovy | i et 433,92 MHz

pfijimac plovouciho kédu

Nastaveni parametr( a

programl Casovych spinacd + DIP spinacd.

Pocet kombinaci 4 miliardy

63

3 minuty
30 % celkové drahy (nelze zménit)

Max.pocetdalkovychovladani

Maximalni pracovni doba
Prostor otevieni pro chodce

(*) Zvlastni napéjeci napéti na zadost.
(**) Kdispozici Zzddné minimalni nebo maximalni rozméry pro fizenou ¢ast, kterd
muze byt pouzita

Verze pouzitelnych vysilaci:
Vsechnyvysilace plovouciho kédu kompatibilnis: ((€R-Ready)) .

3) PRIPRAVA VEDENI Fig.A
Elektrickou instalaci pfipravte v souladu s platnymi normami pro elektrické
instalace CEl 64-8, IEC 364, harmonizaci HD384 a dalSimi narodnimi normami.

4) PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU Fig.B

Podle rozmértd uvedenych na Fig. B pfipravte vykop pro realizaci betonové desky
se zapusténymi kotevnimi Srouby pro zakladovou desku, kterou se upeviuje
jednotka redukéniho motoru.

5) ODSTRANENI KRYTU Obr. C

Vysroubujte dva predni srouby (FIG. C - rif.1)

Zatlacte podle obrazku (FIG.C - rif.2 - rif.3) a uvolnéte kryt ze dvou zadnich uchytl
(FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

Zvednéte kryt (FIG.C - rif.4).

6) MONTAZ MOTORU Fig. D

7) MONTAZ PRISLUSENSTVi POHONU Fig.E - E1
Doporucené typy hiebenové tyce (obr.L)

8) VYSTREDEN| HREBENOVE TYCE VUCI PASTORKU Fig.M - N1 - O
NEBEZPECI - Svafovani smi provadét pouze osoby s prislusSnym
svafecskym opravnénim a vybavené individualnimi ochrannymi

prostiedky podle platnych bezpeénostnich predpisi Fig. L.

9) PRIPEVNENI KONZOL KONCOVYCH SPINACU FIG. F

10) PEVNE DORAZY Fig. P
NEBEZPECi-Branamusibytvybavenamechanickymidorazyjaknastrané
otevieni, tak na strané zavieni, aby nedoslo k vyjeti brany z horniho

vedeni pojezdu. A musi byt pevné pfipevnény k zemi, nékolik centimetra

za bodem elektrického zastaveni.

Poznamka: aktivni bezpecnostni lista P1 musi byt nainstalovana tak, aby
nemohla byt spusténa mechanickymi dorazy.

11) UCNI ODJISTENI (viz NAVOD K OBSLUZE - Fig.3-).
Pozor: Nestrkejte PRUDCE do kfidla vrat, ale DOPROVAZEJTE je po celé
draze pojezdu.

12) PRIPOJENI SVORKOVNICE Fig. G-Q

Po protazenielektrickych kabellinstala¢nimikanalkya po pfipevnénijednotlivych
soucasti automatického systému ve zvolenych bodech se musi provést jejich
pripojenipodle tidaji v elektrickych schématech v pislusnych navodek k obsluze.
Privodni elektricky kabel se musi uchytit v kabelové priichodce (Obr.Q bod Q1)
a v priichodce (Obr.Q bod Q2), ochranny vodi¢ (zemnici) s izolaci zlutozelené
barvy se musi pfipojit do pfislusné svorky (Obr.Q bod S), vodice nizkého napéti
se provlecou pres prislusnou kabelovou prichodku (Obr.Q boe Q3).

UPOZORNENI - Pfi pfipojovani kabel(l a instalaci dodrzujte platné piedpisy a
zasady spravnétechnické praxe.Vodice napajené rGznym napétim se musifyzicky
oddélitnebomusibytvhodnéizolovanésdodatecnouizolaciosilealespori T mm.
Vodice se musi pfipevnit pomoci dalsiho pfipevnéni v blizkosti svorek, napfiklad
paskami.Vechny propojovaci kabely musi byt dostate¢né daleko od disipétord.

12.1) MiSTNi OVLADANI Obr.G
Stisknuti tlacitka S3 fidi ptikaz START. Dalsi stisknuti tlacitka, kdyz je automaticky
systém v pohybu, vytvofi piikaz STOP.

13) BEZPECNOSTNI ZARIZENI
Poznamka: pouzivejte pouze bezpecnostnizatizenisprepinacim kontaktem.

13.1) ZARIZENI S FUNKCI TESTU Fig. R
13.2) PRIPOJENI 1 PARU FOTOBUNEK BEZ FUNKCE TESTU FIG. H
14) ULOZENi RADIOVEHO OVLADANI DO PAMETI Obr. |

RADIO

- QﬂLEiITE UPOZORNENI: OZNACTE SIPRVNIVYSILAC ULOZENY DO PAMETI
NALEPKOU KLICE (MASTER) o

Prvni vysila¢ v pfipadé ru¢niho programovani pfitadi KOD KLICE

PRUIMACE; tento kdd je nutny, aby bylo mozné provadét nasledné klonovani
radiovych vysilaca.

Zabudovany palubni pfijimac Clonix kromé toho ma nékteré dllezité pokrokové
funkce:

« Klonovani vysila¢e master (plovouci kéd nebo pevny kéd)

« Klonovani pro vymeénu vysilact jiz vioZzenych do pfijimace.

- Sprava databaze vysilach.

« Sprava komunity prijimacu.
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NAVOD K INSTALACI

Definice Popis
FAZE Jednofazové 4jeni 220-230V 50/60 Hz*

NEUTRALNT ednofazové napéjeni z

PRIM TRASF Pfipojeni primarniho obvodu transformétoru, 220-230V

Alimentazione scheda:

SEK TRASF 54y~ S X f ore
MOT+ Pfipojeni motoru 1
MOT - pol :

AUX 0 - Majacek

24V (spinaci) (MAX. 1A) Kontakt zGstane sepnuty béhem pohybu kfidla brany

+REF SWE Spole¢ny koncovy spinac
SWC Koncovy spinac zavirani SWC (rozpinaci).
SWO Koncovy spinac otvirani SWO (rozpinaci).
24V- Napajeci vysti fisluSenstvi
AT péjeci vystup pfislu Vi.
Vystup napajeni bezpecnostnich zafizeni s funkci testu (vysila¢ fotobunék a vysila¢ bezpecnostni listy).
24 Vsafe+ ¢ L - .
Vystup aktivni pouze béhem pracovniho cyklu.
Spole¢ny Spole¢né vstupy START a OPEN
Aktivni pouze na FW <3.03
— Ovladaci tlacitko START (spinaci)
= 61 START Provoz podle programu “3F34 KROKY”
1“' Aktivni pouze na FW = 3.03
>
o Ovladaci tla¢itko START (spinaci)
START Provoz podle programu "Coinnost reziden¢ni / domovni”
Ovladaci tlacitko OPEN (spinaci)
62 OPEN Prikaz provede otevieni. Pokud vstup zUstane zavieny, kiidla zistanou oteviend az do
rozepnuti kontaktu. Pii rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po uplynuti doby tca, pokud je aktivovén.
70 Spole¢ny Spole¢né vstupy STOP, PHOT a BAR
71 sTOP Povel prerusi cyklus. (rozpinaci)

Pokud se nepouzivd, nechte zastrcenou klemu.

Vstup FOTOBUNKA (rozpinaci). y . o
72 PHOT (*) Provoz podle logiky “FOTOBUNKA/FOTOBUNKA PRI ZAVIRANI". Pokud se
nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

73 FAULT 1 Kontrolni vstup bezpecnostnich zatizeni pfipojenych k PHOT.

Aktivni pouze na FW < 3.03
Vstup bezpecnostni listy BAR (rozpinaci).
BAR (¥) Konfigurovatelny podle logiky “BAR / 8K2".
Prikaz obrati pohyb na dobu 2 sekund.
Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu
Aktivni pouze na FW > 3.03
Vstup bezpecnostni listy (rozpinaci).
Pokud se nepouziva, nechte zastr¢enou klemu

Dip Dip test Dip ¢innosti
BAR/8K2 |vstupu listy
listy
74 BAR/ OFF OFF OFF Rozpinaci vstup, bez testu, obraceni chodu pfi otvirani a zavirani (BAR)
BARCL/ OFF OFF ON Rozpinaci vstup, bez testu, obraceni chodu pouze pfi zavirani, pfi
BARTEST/ otvirdni dojde k zastaveni (BAR CL)
B/'\BF;\CRLSLEZS/T / OFF ON OFF Rozpinaci vstup, s testem, obraceni chodu pfi otvirdni a zavirdni (BARTEST)
BAR CL 8K2 OFF ON ON Rozpinaci vstup, s testem, obraceni chodu pouze pfi zavirani, pfi otvirani
* dojde k zastaveni (BAR CL TEST)
ON OFF OFF Vstup 8K2, obraceni chodu pi otvirdni a zavirani (BAR 8K2)
Rozpinaci 8K2, obraceni chodu pouze pfi zavirani, pfi otvirani dojde k
ON OFF ON zastaveni (BAR CL 8K2)
ON ON OFF
ON ON ON
75 FAULT 2 Kontrolni vstup bezpecnostnich zafizeni pfipojenych k BAR.
< Y ANTENA Vstup antény.
8 Poui?vejte a¥1ténu vyladénou na 433 MHz. Pro spojeni anténa - pfijimac pouzivejte koaxialni kabel RG58.
b Pritomnost kovové hmoty za anténou maze rusit radiovy pfijem.V piipadé Spatného vykonu vysilace posurite
< # SHIELD anténu do vhodnéjsiho bodu.

(*) Pokud se instaluji zafizeni typu, D" (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, predepiste povinnou udrzbu s intervalem alespon
jednou za pul roku.

TABULKA “A” - PARAMETRY

TRIMR Parametr o Popis
max.
Cas automa- < . o .
T tického 0 120 Cas prodlevy pred automatickym zavienim.

zavieni[s] POZNAMKA: Nastavte 0, pokud se nepouziva.

Sila vyvijend branou 1. Pfestavuje procento vyvinuté sily nad silou uloZzenou béhem autoset (a nasledné aktualizova-
nou) pred spusténim poplachu pro prekazku.
POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou dodrzuji platné
bezpeénostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpeénostni zafizeni proti zmacknuti.

T2 Sila brany [%] 10 | 90

Prostor Nastavuje prostor pro zpomaleni pfi otvirdni v procentech celkové dréhy. Tento prostor se projede pfi nizké rych-
T3 pro zpomaleni | 1(**¥*) | 50 | losti.
[%] POZNAMKA: Po zméné tohoto parametru by se mél znovu provést Autoset pro jeho potvrzeni.

(*) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zpiisob méfeni.
(***) Je-li vypoctena hodnota nizsi nez 30 cm, je nastavena na 30 cm.

24 - DEIMOS BT A 400 - DEIMOS BT A 600
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. NAVOD KINSTALACI
o
)
E TABULKA “B” - LOGIKA
[
= q Zaskrtnout q
2 DIP Logika Default provedené Popis
Zapne radiové ulozeni radiového ovladani do paméti:
1 - Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladanijiz ulozeného do paméti
standardnim zpusobem pfes menu radio.
ON 2 - Do 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladani, které se ma ulozit do
Programovani paméti.
1 radiovych ON Pijimac vystoupi z rezimu programovéni po 10 s, do této doby Ize vlozit dali nové radiové ovladani.
ovladaéi Tento reZim nevyzaduije pfistup do ovladaciho panelu.
DULEZITE UPOZORNENI: Zapne automatické vkladani novych radiovych ovladani, klond a replay.
Vypne ukladani dalkovych ovladacl do paméti a automatické vkladani klon(.
OFF Réadiové dalkové ovladace se ukladaji pouze pomoci pfislusného menu Radio nebo automaticky pomoci replay.
DULEZITE UPOZORNENI: Vypne automatické ukladani novych radiovych ovladani, klonti
ON Vstup nakonfigurovan jako Bar 8K2. Vstup pro odporovou listu 8K2.
Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.
2 BAR / 8K2 OFF
OFF Vstup nakonfigurovan jako Bar, bezpec¢nostni lista.
Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.
Kontrola ON Zapne kontrolu zabezpeceni na vstupu PHOT
3 vstupu OFF
fotobunky OFF Kontrola zabezpeceni na vstupu PHOT neni zapnuta.
Kontrola ON Zapne kontrolu zabezpeceni na vstupu BAR
4 vstupu | OFF
bezpecnostni L i i
listy OFF Kontrola zabezpeceni na vstupu BAR neni zapnuta.
. . ON V pfipadé zaclonéni se vypne cinnost fotobunky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.
5 Fotoburiky pfi OFF o T ” VTN PN . PO
zavirani OFF V piipadé zaclonéni jsou fotobunky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pfi zavirani
obrati smér az po uvolnéni fotobunky.
Aktivni pouze na FW < 3.03
ON Zavie po 3 sekundéch od uvolnéni fotobunék pred ¢ekanim na ukonceni nastaveného TCA.
6 Rychlé zavieni OFF
OFF Logika neni aktivni
Blokuje ON Impuls start nema vliv béhem otvirani.
7 impulsy pfi OFF
otvirani OFF Impuls start ma vliv béhem otvirani.
ON Zapne logiku 3 krokd, start béhem faze 3 kroky 4 kroky
zavirani obrati smér pohybu. ZAVRENA otevie
PRI ZAVIRANI otevie stop
8 Logika 3 krokii ON —
OTEVRENA zavie zavie
OFF Zapne logiku 4 krok(. PRI OTVIRANI stop +TCA stop +TCA
PO STOP otevie otevie
Aktivni pouze na FW = 3.03
6 Cinnost vstup OFF ON lista s aktivnim obracenim chodu pouze pfi zavirani, pfi otevirdni dojde k zastaveni pohybu
listy OFF lista s aktivnim obracenim chodu v obou smérech
ON Zavie po 3 sekundach od uvolnéni fotobunék pred ¢ekanim na ukonceni nastaveného TCA.
7 Rychlé zavieni OFF
OFF Logika neni aktivni
ON Nastavi ¢cinnosti automatického systému:
N = Doméci
OFF OFF = Reziden¢ni
Reakce na vstup START (kabelem nebo dalkovym ovladanim):
Reziden¢ni Domovni
ZAVRENO Otevie Otevre
ZAVIRA SE Stop Otevie
OTEVRENA Zavird Zavird
PRI OTVIRANI Stop + TCA Zé&dny ucinek
PO STOP Otevie Otevie
.. Reakce na vstup OPEN (kabelem):
8 regilgglgfs:ll' / OFF Reziden¢ni Domovni
domovni ZAVRENO Otevie Otevie
ZAVIRA SE Otevie Otevre
OTEVRENA Zé&dny ucinek Zé&dny ucinek
PRI OTVIRANI Udrzuje otevieno |UdrZuje otevieno
PO STOP Otevre Otevre
Reakce na vstup CHODEC (dalkové ovladani):
Reziden¢ni Domovni
ZAVRENO Céste¢né otevie  [Caste¢né otevre
ZAVIRA SE Stop Céstecné otevre
OTEVRENA Zavira Zavira
PRI OTVIRANI Stop + TCA Zé&dny ucinek
PO STOP Céste¢né otevie  [Caste¢né otevre
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NAVOD K INSTALACI

Pro pouziti téchto pokrocilych funkci viz navod k obsluze univerzalniho pro-
gramatoru palmtop a obecné voditko pro programovani pfijimaca.

15) REGULACE AUTOSETU OBR.I1

Umoznuje automatické nastaveni to¢ivého momentu motord.

Pokud dojde k vypadku napajeni, po jeho obnoveni provede automaticky systém
pohyby v rychlosti autosetu, az do zjisténi koncovych spinaci.

POZOR!! Cinnosti automatického nastaveni (autoset) se provadi az po kontrole
presného pohybu kiidel dvefi (otevieni/zavieni) a spravné polohy mechanickych
zamkU. Autoset je tieba provést pokazdé, kdyz se prostor pro zpomaleni (T3).

POZOR ! Behem faze autoset neni funkce zjistovani prekdzek aktivni, instalacni
technik tedy musi kontrolovat pohyb automatického systému a zabranit osobam
nebo vécem pfibliZit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.
POZOR: hodnoty momentu nastavené v autoset se vztahuji na silu motoru
nastavenou béhem autoset. Pokud se zméni sila motoru, je tfeba provést novou
operaci autoset.

POZOR: : Zkontrolujte, zda hodnota sily zatizeni, mérenda v bodech podle normy
EN 12445, je mensi nez je uvedeno v normé EN 12453.

16) OBRACENIi SMERU OTViRANI (OBR.J)

TLACITKA
TLACITKA | Popis
s1 Pridej tlacitko start
spoji pozadované tlacitko s povelem Start
Pridej tlacitko chodec
S2 spoji pozadované tlacitko s povelem chodec.
(Prostor otevieni pro chodce, viz technické udaje)
S2 Potvrzeni zmén provedenych v nastaveni parametrii a v
>5s programech ¢innosti
S1+52 Odstranit seznam
>10s POZOR! Uplné odstraniz paméti pfijimace viechnaradiova
ani ulozena éti
s3 KRATKE stisknuti zpGsobi START.
DLOUHE stisknuti (>5 s) zapne AUTOSET.
SIGNALIZACE LED:
POWER Sviti: - Sit pfipojena - Karta napdjena - Pojistka F1 nespélena
Sviti:
L - Zapnuti vstupu START
OPEN Sviti: Zapnuti vstupu OPEN
STOP Nesviti: aktivace vstupu STOP
PHOT Nesviti: Zapnuti vstupu fotoburnky PHOT
Majacek: zadna fotobunka neni pfipojena.
FAULT 1 Diagnostika vstupu kontroluje zabezpeceni vstupu PHOT
BAR Vypnuté: aktivace vstupu listy BAR
FAULT 2 Diagnostika vstupu kontroluje zabezpeceni vstupu BAR
Nesviti: brdna tGplné zaviend
swc — — - p
Sviti: koncovy spinac¢ motoru je volny
Nesviti: brana Gplné oteviena
swo ,, PRI - .
Sviti: koncovy spina¢ motoru je volny
ERR Nesviti: Zddna chyba
SVITI: viz tabulka diagnostiky chyb
Nesviti: rddiové programovani vypnuté
Majacek pouze led Radio: Rédiové programovéni zapnuté,
RADIOPRUIMAC Ceka na skryté tlacitko.

(ZELENA) Majacek synchronni s led Set: Probiha mazani radiovych ovladani
Sviti: Raddiové programovaéni zapnuté, ¢eka na pozadované
tlacitko.

Sviti 1 s: Aktivace kandlu rddiového pfijimace
Sviti: tla¢itko Set stisknuté / Autoset dokoncen spravné
3x zablika: Autoset probiha
Rychlé blikani 10 s: Autoset netspésny
SET Majacek synchronni s led Radio: Probiha mazani radiovych
ovladani
Sviti 1 s: Start/Stop pro aktivaci tlacitka S3
Sviti 10 s: Autoset dokoncen Uspésné

17) POSTUP NASTAVENI

- Pfed zapnutim zkontrolujte elektrické zapojeni.

- Provedte nastaveni téchto parametri: Cas automatického zavieni, sila motoru,
prostor pro zpomaleni.

- Provedte nastaveni logik.

- Provedte postup autoset.

POZOR! Chybné nastaveni muize zpusobit sSkody na osobach, zvifatech nebo
vécech.

26 - DEIMOS BT A 400 - DEIMOS BT A 600

POZOR:Zkontrolujte, zda hodnotasily zafizeni, méfenavbodechpodle
normy EN 12445, je mensi nez je uvedeno v normé EN 12453.
Pro ziskani nejlepsiho vysledku se doporucuje provést autoset s motory v klidu
(tj. nepfehiatymi zna¢nym poctem souslednych cykld).

18) POSTUP PRO KONTROLU INSTALACE

1. Provedte postup AUTOSET (¥).

2. Zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu 9,
jinak

3. Pripadné upravte parametr citlivosti (sily): viz tabulka s parametry.

4. Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu

9, jinak
. Pripevnéte pasivni bezpecnostni listu
. Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu
9, jinak

7. Pripevnéte ochranné prvky citlivé natlak nebo elektricka snimacizafizeni(napfiklad
aktivni bezpecnostni listu) (**)

8. Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) piejdéte k bodu
9, jinak

9. Ujistéte se, ze vsechna zatizeni zjistujici pfitomnost v oblasti pohybu spravné
pracuji

(*) Pfed provedenim funkce autoset se ujistéte, ze jste spravné provedlivsechny kroky
montdze a zabezpeceni, jak je pfedepsano v upozornéni pro instalaci v navodu
k motorovému pohonu.

(**) Podle analyzy rizik vsak mlze byt nutné pouzit citlivé ochranné prvky

o un

POZOR! Chybné nastaveni mize zpuUsobit skody na osobach, zvifatech
nebo vécech.

Led ERR
Led SET Sviti Pomalé blikani Rychlé blikani
Obréceni sméru geeszt fgggggtr:ﬁk
p L
P tsku Ampdrs. | 3tynebo listy gko | TePelnyjistic
p pérs- T
Nesviti top feHshesny
7k . - Zkontrolujte pfi- | Pockejte na
- Zkontrolujte oieni fotobundk ochlazeni automa-
pF(lj’pgdné prekazky g/riebo nastaveni tického systému
v draze )
logiky
Vnitini chyba kon-
troly monitorovéni Chyba koncového
systému spinace
o - Zkuste vypnout
Sviti a znovu zapnout
kartu. Pokud pro- - zkontroluje pfi-
blém i nadale pre- pojeni koncovych
trvava, kontaktujte spinacd
technicky servis.
Po zméné
parametrli a/nebo
provozni logiky
- Pokud se zméni
“Prostor pro zpo-
Chyba testovani nm:\l;rl{&g?gtegrtg
hardwaru karty potvzeni nového
. nastaveni.
Blika - Zkontrolujte - Pokud se zméni
pfipojeni k motoru o
pomalu | “p b dal3i parametry
hardwaruyna karté Ia/ n.‘ibo FYEV‘?fn"
p : ogika stisknéte na
(spojte se s tech 5 s tlacitko S2 pro
nickym servisem) potvrzeni
POZNAMKA:
Autoset potvrzuje
vzdy viechny
zmény provedené
na karte

D81197200101_13
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KURMA KILAVUZU

1) URUNUN GENEL CERGEVESI

Pinyon dislisinin oldukca asagida yer alan konumu, akttiatoriin derlitoplu seklive
yukseklik ve derinlik ayarlarinin yapilabilmesi sayesinde DEIMOS BT A akttiatori
cok degisik montaj isteklerine uyabilir. Ayarlanabilen elektronik tork sinirlayici,
ezilme tehlikesine karsi guivenligi garanti eder. Acil durumda elle serbest birakma
manevrasi, bir levye araciligi ile blyik kolaylkla uygulanir.

Strok sonunda durma, elektromekanik mikro sivicler ile kontrol edilir.

HAMAL kumanda paneli, Uretici tarafindan standart ayarlama ile tedarik edilir.
Her tlrlu degisiklik TRIMMER'lerin ve DIP SWITCH'lerin yapilandiriimasi araciligi
ile diizenlenmelidir.

Baslica 6zellikler sunlardir:

- Alcak gerilimde 1 motor kontroli

- Engel algilama

- Guvenlik diizenleri icin ayn girigler

- Verici klonlamali rolling-code entegre radyo alic1.

Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin cikarilabilir tip
bir klemens kutusu ile donatilmistir. Kurucunun isini kolaylastirmak icin, bir dizi
onceden kablajlanmis jumper ile tedarik edilir. Jumper'ler yandaki klemenslere
iliskindir: 70-71, 70-72, 70-74. Yukarida belirtilen klemensler kullanildiginda,
iliskin jumper’leri ¢ikarin.

TEST

HAMAL paneli, her agma ve kapama devrini gerceklestirmeden 6nce, mars
rélelerinin ve glivenlik diizenlerinin (fotoseller) kontroliind (testini) gerceklestirir.
Kotuislemelerhalinde bagh diizenlerin diizenliisledigini ve kablajlarikontrol edin.

2) TEKNIK VERILER

Max. n° of remotes that can 63
be memorized
Maksimum calisma siresi 3 dakika

Yaya girisi acilma alani Toplam strokun %30'u (degistirilemez)

MOTOR
400 600

Gli¢ kaynag 110-120V 50/60Hz 110-120V 50/60Hz

220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)
Motor 24V == 24V =
Cekilen gli¢ 50W 70W
Cekilen maksimum akim 0,5A(230V~)-1A(110V~) | 0,5A(230V~)-1A(110V~)
Pinyon dislisi modulu 4mm (14 dis) 4mm (14 dis)
(standar §
Kanat hizi (standard) 12m/dak 12m/dak
Kanatmaxagdirhgi-standard** | 4000N (=400kg) 6000N (~600kg)
Pinyon dislisi modult (hizh) | 4mm (18 dis) 4mm (18 dis)
Kanat hizi (hizh) 15,5m/dak 15,5m/dak
Kanat max agirhgi-hizli** 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)
Maksimum tork 20Nm 30Nm
Darbeye karsi reaksiyon Elektronik tork|Elektronik tork

sinirlayici sinirlayici
Yaglama Daimi gresli Daimi gresli

Levyeli mekanik

Levyeli mekanik
serbest birakilma

serbest birakilma

Manuel manevra

Kullanim tipi Yogun Yogun

Tampon akdler (opsiyonel) | 2 akd, beheri 12V 1, | 2 akd, beheri 12V 1,
2Ah 2Ah

Ortam sartlari -20°C ile + 55°C|-20°C ile + 55°C
arasinda arasinda

Koruma sinifi P24 P24

Guralta <70dBA <70dBA

isletme mekanizmasiagirhgi | 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Boyutlar Bakin Fig. K Bakin Fig. K

SANTRAL

Sebeke/alcak gerilim yalitimi | > 2MOhm 500V ===

isleme sicakligi -20/ +55°C

Termik koruma Yazihm

Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca
. 24V ~ (0,2A max emme)

Aksesuar beslemesi 54V ~ safe

AUX 0 - Yanip Sénen H;-\)n%g)(/)N besili kontak

Sigortalar Fig.G

Built-in Rolling-Code radio- | ryakans 433.92MHz

receiver

Parametre ve lojiklerin

diizenlenmesi TRIMMER + DIP SWITCH

N° of combinations 4 milyar

(*) Istek tizerine &zel voltajlar olabilir.
(**) Kullanilmasimimkuin olan yonlendirilen kisim i¢cin minimum veya maksimum
oOlcller ngdrilmemistir

Kullanilabilir verici versiyonlari:

€R-Read
((er-eacy)) ile uyumlu tiim ROLLING (ATLAYAN) CODE vericiler.

3) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig.A

Elektrik tesisatini, yurlrlikteki CEl 64-8 ve HD384'e uyan IEC364 hiikiimlerine
gore ve elektrik tesisatlari icin yurtrlikte bulunan ulusal standartlari referans
olarak alarak hazirlayin

4) MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI Fig.B
- Fig.B'de belirtilen dlclilere uyarak, rediiktor grubunun sabitlenmesi amaciyla
taban plakasininankorajcivatalariningémilecegibeton dokilecek bir ukurkazin.

5) KAPLAMA KARTERI CIKARILMASI Fig.C

- Iki 6zel 6n vidayi ¢ozln (FIG. C - rif.1)

- Karteri, iki arka ufak bloktan (FIG.C - rif.2 - rif.3) ¢cozerek ¢ikarmak icin, resimde
(FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B) belirtildigi gibi itin.

- Karteri yukari kaldirin (FIG.C - rif.4).

6) MOTOR MONTAJI Fig.D

7) TRANSMiSYON AKSESUARLARININ MONTAJI Fig.E- E1
Tavsiye edilen kremayer tipleri (fig.L)

8) PINYON DiSLiSINE GORE KREMAYERIN HiZALANMASI Fig.M - N1 - O
TEHLIKE- Kaynaklama islemi ehliyet sahibi ve yiiriirlikteki glivenlik
standartlari tarafindan ongoriilen kisisel koruyucu donanimlar ile

donatilmis kisi tarafindan gerceklestirilmelidir Fig.L.

9) LIMIT SVICLERI BRAKETLERININ MONTAJI FIG.F

10) KAPI STOPLARI Fig.P
TEHLIKE - Kapinin iist kilavuzdan disariya ¢tkmasini 6nlemek igin
kapi gerek acilma gerekse kapanmada mekanik durdurma takozlar
ile donatilmis olmalidir. Bunlar, elektrikle durdurma noktalarinin birkag
santimetre otesinde sikica yere sabitlenmelidir.

Not:aktif glivenlikkenariP1 mekanik stoplartarafindan etkin kiinamayacak
sekilde kurulmalidir.

11) ELLE SERBEST BIRAKMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -Fig.3-).
Dikkat Giris kapisinin kanadini SIDDETLI SEKILDE itmeyin; tam tersine tiim
parkuru boyunca kaymasina YARDIM EDIN

12) TERMINAL KUTUSU BAGLANTISI Fig. G- Q

Uygunelektriklikablolarufak kanallara gecirildikten ve otomasyon sisteminin cesitli
komponentleridnceden belirlenmis noktalarda sabitlendikten sonra, ilgili kullanim
kilavuzlarinda belirtilen talimatlar ve semalar uyarinca bunlarin baglanmasina
gegilir. Sebeke kablosu, 6zel kablo kenedinde (FIG.Q-rif.Q1) ve kablo gecit
lastiginde (F1G.Q-rif.Q2) bloke edilmelidir; sari/yesil renkli yahtici kilifli koruma
(toprak) konduiktord, 6zel kablo tutucuya (FIG.Q-rif.S) baglanmalidir; cok alcak
gerilimdekikondiiktorler, 6zel kablo gegit lastiginden (FIG.Qrif.Q3) gecirilmelidir.

UYARILAR - Kablo cekme ve montajislemlerinde yurirlikteki standartlara ve her
hallikarda iyi teknik prensiplerine uyulmasi gerekir. Farkli gerilimler ile beslenen
konduktorler, fiziksel olarak ayriimali veya en az 1 mm’lik ek yalitim ile uygun
sekilde yalitilmahdir.

Kondiiktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme 6ngoriilerek, 6rnegin
kenetler araciligi ile oynamayacak sekilde tespit edilmelidir. Butlin baglanti
kablolari, dagiticilardan uygun sekilde uzak tutulmahdir.

12.1) YEREL KUMANDALAR Fig.G
S3tusunabasilmasi bir START komutu verir. Tusa birkezdaha basilmasi, otomasyon
hareket halinde oldugunda, bir STOP komutunu verir.

13) GUVENLIK CIHAZLARI
Not: Sadece serbest anahtarlama kontakli alici giivenlik cihazlari kullanin.

13.1) TEST EDILMi$ CiIHAZLAR FiG. R
13.2) TEST EDILMEMIS 1 FOTOSEL GiFTi BAGLANTISI FiG. H
14) RADYO KUMANDA BELLEGE KAYDETME RES. |

RADYO

- ONEMLI NOT: KAYDEDILMi$ BIRINCi VERICiYi, ANAHTAR (MASTER) iSARETI
ILEISARETLEYIN.

El yordamiyla programlama halinde, birinci verici ALICININ

ANAHTAR KODUNU tahsis eder; bu kod, radyo vericilerin sonraki klonlanmasinin
yapilmasini

saglar.

Ayrica Clonix entegre alici, birkag 6nemli ileri fonksiyonellige sahiptir:

« Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).

DEIMOS BT A 400 - DEIMOS BT A 600 - 27
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Klemens Tanim Tarif
L FAZ
- Monofaz besleme 220-230V 50/60 Hz*
N NOTR
JP31 . N
P32 PRIM TRAFO Primer trafo baglantisi, 220-230V
Kart besleme:
P3 SEKTRAFO 24V~ Sekonder trafo
10 MOT +
Motor 1 baglantisi.
1 MOT -
20 AUX 0 - Yanip S6énen - .
T 24V (N.O) (1A MAX) Kontak, kanadin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir
Zg- 41 +REF SWE Ortak limit sivici
,-: 42 SwcC SWC kapanma limit sivici (N.C.).
'E 43 SWO SWO acilma limit sivici (N.C.)
50 24V-
Aksesuar besleme cikisi.
51 24V+
50 24 Vsafet 'Srest edilmis gtivenlik _cihazlan igine?lﬁﬂi?lligkm (fotosel vericisi ve hassas glvenlik kenari vericisi).
60 Ortak Ortak girisler START ve OPEN
Sadece FW < 3.03 iizerinde etkin
s START komut butonu (N.O.)
.—‘: START “3-4 ADIM" lojiklerine gére isleme
°
= o Sadece FW > 3.03 iizerinde etkin
§ START START komut butonu (N.O.)
3 “Konut / apartman tipi isleme” lojiklerine gore isleme
OPEN komut butonu (N.O.)
62 OPEN Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde, kanatlar kontagin agilmasina
kadar acik kalirlar. Kontak acikken otomasyon, tca siiresi (etkinlestirilmis ise) sonrasinda kapatir.
70 Ortak Ortak girisler STOP, PHOT ve BAR
Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)
71 STOP Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.
FOTOSEL girisi (N.C.)
72 PHOT (*) “FOTOSEL/FOTOSEL KAPANMADA" lojiklerine gore isleme. Kullanilmadiginda,
jumper'i takili birakin.
73 FAULT 1 PHOT'e bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.
Sadece FW < 3.03 iizerinde etkin
BAR hassas guivenlik kenari girisi (N.C.).
BAR (¥) “BAR/8K2"lojiklerine gore yapilandirilabilir.
Komut, hareketi 2 saniye icin ters cevirir.
Kullanilmadiginda jumper’i takil birakin.
Sadece FW = 3.03 iizerinde etkin
Hassas glivenlik kenari girisi (N.C.).
Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.
Dip Giivenlik | Giivenlik
BAR/8K2 |kenar kenari isleme
girisdip | dip’i
74 testi
BAR/ OFF OFF OFF Giris NG, testsiz, acilma ve kapanmada tersinme (BAR)
BBA/-F\{BI'EIS_'I{/ OFF OFF ON Giris NG, testsiz, sadece kapanmada tersinme, acilmada hareketin
BAR CLTEST/ d.ur'maSI sagIaTmr. (BARCL) :
BAR8K2/ OFF ON OFF Giris NC, testli, acilma ve kapanmada tersinme (BARTEST)
BAR C*L 8K2 OFF ON ON Giris NG, testli, sadece kapanmada tersinme, acilmada hareketin
® durmasi saglanir. (BAR CL TEST)
ON OFF OFF Giris 8K2, acilma ve kapanmada tersinme (BAR 8K2)
ON OFF ON Giris 8K2, sadece kapanmada tersinme, acilmada hareketin durmasi
saglanir. (BAR CL 8K2)
ON ON OFF -
ON ON ON -
75 FAULT 2 BAR'ye bagli gtivenlik cihazlarinin test girisi.
= Y ANTEN Anten girisi.
9 433MHZ'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi igin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda
£ metal kutlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi
< # SHIELD : b ! .
halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tasiyin.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda
bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

TABLO “A” - PARAMETRELER

alani [%]

TRIMMER Parametre Tarif
—_—
max.
Otomatik . . ) P
P Otomatik kapanma 6ncesi bekleme siiresi.
B kapamﬂi\ suresi 0 120 | NOT: Kullanilmiyor ise 0a ayarlayin.
Kanat/lar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan &nce, autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve
T2 Sita skrzydta 10 20 daha sonra glincellenmis) olan haricinde ¢ekilen gli¢ ylizdesini temsil eder.
[%] DIKKAT: Darbe giicﬁ iizerinde dogrudan etki gésterir: Ayarlanmis diger deger ile yiiriirliikteki giivenlik
kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde, ezilmeyi 6nleyici glivenlik cihazlari kurun.
T3 Yavaslama 1(44%) 50 | A 1lma yavaslama alanini, toplam stroka gore ylizde olarak ayarlar. Bu alan, diistik hizda gerceklestirilir.

NOT: Bu parametre degistirildiginde, bunun dogrulanmasi icin yeni bir Autoset uygulanmasi gerekir.

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giic limitleri icin EN12453 ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(***)Eger hesaplanan deger 30 cm’nin altinda ¢ikarsa, 30 cm ayarlanir.

28 - DEIMOS BT A 400 - DEIMOS BT A 600

D81197200101_13



KURMA KILAVUZU

TABLO “B” - LOJIKLER

DIP

D81197200101_13

Lojik

Default

Yapilmis
ayarlamayi
isaretleyin

Tarif

Radyo
kumandalan
programlama

ON

ON

Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar:

1- Radyo men(isi araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna ve
normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.

2- dBeLl)ege kaydedilecek bir " radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s
icinde basin.

Alic;, 10s sonra programlama modundan c¢ikar, bu siire icinde diger yeni radyo kumandalari ilave etmek
mumkinddir.

Bu mod, kontrol paneline giri?i gerektirmez.

ONEMLI: Yeni radyo kumandalarin, klonlarin ve replay’larin otomatik olarak ilave edilmesini etkin kilar.

OFF

Radyo kumandalarin radyo yoluyla bellege kaydedilmesini ve klonlarin otomatik olarak devreye
alinmasini devreden cikarir.

Eadélodqurpandalar sadece 6zel Radyo mentisii kullanilarak veya otomatik olarak replay’ler ile bellege
kaydedilirler.

ONEMLI: Yeni radyo kumandalarin, klonlarin otomatik olarak ilave edilmesini devreden cikarir

BAR/8K2

OFF

ON

Giris Bar 8k2 olarak yapilandiriimis. 8K2 rezistif kenar icin giris.
Komut, hareketi 2 saniye icin ters cevirir.

OFF

Bar olarak yapilandiriimis giris, hassas guivenlik kenari.
Komut, hareketi 2 saniye icin ters cevirir.

Fotosel giris
testi

OFF

ON

PHOT girisi Gzerinde glivenlik diizenlerinin kontroliini etkin kilar

OFF

PHQT girisi Gzerinde glivenlik diizenlerinin testi etkin kilinmamis.

Giivenlik
kenari giris
testi

OFF

ON

BAR girisi lizerinde guivenlik diizenlerinin kontroltini etkin kilar

OFF

BAR girisi tizerinde guivenlik diizenlerinin testi etkin kilinmamis.

Kapanma
esnasinda
fotoseller

OFF

ON

Kararma halinde, agilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters gevrilir.

OFF

Kararma halinde, fotoseller gerek aﬁllmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin
kararmasi, sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Sadece FW < 3.03 lizerinde etkin

Hizli kapama

OFF

ON

Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra kapatir

OFF

Lojik etkin degil

Acilmada
impalslar
bloke eder

OFF

ON

Start impalsi, acilma esnasinda etki gostermez.

OFF

Start impalsi, acilma esnasinda etki gosterir.

3 adim lojigi

ON

ON

3 adim lojigini etkin kilar;
kapanma asamasi esnasinda start, hareketi
ters cevirir.

3 kroki 4 kroki

Acar

KAPALI

Acar

OFF

KAPANMADA
ACIK
ACILMADA
STOP SONRAS!

Stop

Kapatir
Stop + TCA
Acar

Kapatir
Stop + TCA
Acar

4 adim lojigini etkin kilar.

Sadece FW = 3.03 iizerinde etkin

Giivenlik
_kenari
islemesi

OFF

ON

Sadece kapanmada etkin tersinme ile, acilma sirasinda hareketin durmasi saglanir

OFF

her iki yonde etkin tersinme ile giivenlik kenari

Hizli kapama

OFF

ON

Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakiimasindan 3 saniye sonra kapatir

OFF

Lojik etkin degil

Konut/ |
apartman tipi
isleme

OFF

ON

Otomasyonun isleme tipini ayarla:
ON= Apgrtman%ipi pintay

OFF

OFF= Konut tipi

Giriste tepkime START (kablolu veya radyo):
Konutlar icin
Acar

Stop

Kapatir
ACILMADA Stop + TCA
STOP SONRASI Acar

Giriste tepkime OPEN (kablolu):

Apartmanlar icin
Acar

Acar

Kapatir

Hicbir etki yok
Acar

KAPALI
KAPANMADA
ACIK

K lar icin Apartm. icin

KAPALI Acar Acar

KAPANMADA Acar Acar

ACIK Hicbir etki yok Hicbir etki yok

ACILMADA Acik tutar Acik tutar

STOP SONRASI Acar Acar

Giriste tepkime PEDONALE (YAYA GIRIiSI) (radyo):

K lar icin Apartmanlar icin

KAPALI Kismen acar Kismen acar

KAPANMADA Stop Kismen acar

ACIK Kapatir Kapatir

ACILMADA Stop + TCA Hicbir etki yok

STOP SONRASI Kismen acar Kismen acar
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KURMA KILAVUZU

« Alictya 6nceden girilmis vericilerin degistirilmesi icin klonlama.

« Vericilerin veri tabani yonetimi.

- Alici gruplan yonetimi.

Builerifonksiyonlarin kullanimiicin Giniversal avugici programlayicinin talimatlarini
ve alicilarin programlanmalarinin genel Kilavuzunu referans olarak alin.

15) AUTOSET AYARIFIG. 11

Motorlarin Torkunun otomatik ayarini gerceklestirmeyi saglar.
Gugbeslemesininkesilmesihalinde, yeniden diizenlenmeyapildiginda otomasyon
limit sivicleri belirlenene kadar Autoset hizinda manevralari gerceklestirecektir.
DIKKAT!! Autoset islemi, sadece kanadin tam hareketi (acilma/kapanma) ve
mekanikbloklarindogruyerlesimlerikontrol edildikten sonra gerceklestirilmelidir.
Yavaglama alani (T3) her degistirildigi defa, bir autoset gerceklestirilmelidir.

DIKKAT! Autoset asamasi esnasinda engel algilama fonksiyonu etkin degildir; bu ne-
denle kurucu, otomasyon sisteminin hareketini kontrol etmeli ve kisilerin ve esyalarin
otomasyon sistemine yaklasmasiniveya bunun etkialaninda bulunmasini énlemelidir.
DIKKAT: Autoset tarafindan ayarlanan tork degerleri,autosetesnasindaayarlanmig
motor giictine iliskindir. Motor giiciiniin degistirilmesi halinde, yeni autoset
manevrasi gerceklestirmek gerekir.

DIKKAT: EN12445 standardi tarafindan 6ngorilen noktalarda dlcilen etki gtict
degerinin,EN 12453 standardinda belirtilenden daha diistik oldugunu kontrol edin.

16) ACILMA YONUNUN TERSINMESI (Fig.J)

- Lojiklerin ayarlanmasini gerceklestirin.
- Autoset prosediirii gergeklestirin.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
DIKKAT: EN12445 standardi tarafindan ongoriilen noktalarda dlgiilen
etki giicii degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenden daha diisiik

oldugunu kontrol edin.

Daha iyi bir sonug elde etmek icin, stikunet konumundaki (yani art arda belli bir

hareket sayisi tarafindan asiri Issnmamis) motorlar ile autoset gerceklestiriimesi

tavsiye edilir.

18) KURMA KONTROL SIRASI

1. AUTOSET (*¥) manevrasini gerceklestirin.

2. Carpma kuvvetini kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde 9'a
gidin, aksi takdirde

3. Gerekli olmasi halinde hassaslik parametresini (gii¢) ayarlayin: parametreler
tablosuna bakin.

4. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
9'a gidin, aksi takdirde

5. Pasif bir glivenlik kenari uygulayin.

6. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
9'a gidin, aksi takdirde

7. Basinca duyarli koruma mekanizmalarini veya elektro duyarli mekanizmalari
(6rnegin aktif glivenlik kenari) (**) uygulayin

8. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde

TUSLAR 9'a gidin, aksi takdirde
5 9. Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru
TUSLAR | Tarif calistiklarini kontrol edin
Start tusu ekle (*) Autoset gerceklestirmeden 6nce biitlin montaj ve emniyete alma islemlerinin,
S1 istenen tusu, Start kumandasina eslestirir motorizasyon kilavuzunda yer alan kurma uyarilarinda belirtilenlere uygun olarak
4 3 dogru sekilde uygulanmis oldugunu kontrol edin.
Yaya tusu ekle (**) Risk analizlerine bagl olarak her haliikarda duyarli koruma mekanizmalarinin
S2 istenen tusu, yaya kumandasina eslestirir. uygulanmasi gerexli olabilir.
(Yaya girisi acilma alani, bakin teknik veriler)
S2 Parametrelerin ayarlari ile isleme lojiklerine uygulanmis Led ERR
>5s degisiklikleri dogrula
$14+52 Listeyi sil Led SET Yamk Yavas yanip sonen | Hizliyanip sénen
>10s DIKKAT ! Alicinin belleginden, biitiin bellege kaydedilmis flasor flasor
radyo kumandalari tamamen siler.
KISA basma, START'I kumanda eder. Engel nedeni Fotosel Testi,
S3 T tersinme Givenlik kenari Termik
UZUN basma (>5s), AUTOSET'i etkin kilar. Amperostop veya Giivenlik lermik
; ; (stop ve geri kenari 8k2 basarisiz
LED SINYALLERI:
Soniik hareket) 0
POWER | Yanik kaliyor: - Sebeke mevcudiyeti - Besili kart - Saglam F1 sigortasi - Fotosellerin bag- _so“tﬁr::::?/nc:nun
START Yanik: - Glizergah boyun- | lantilarini ve/veya be?de in
- START girisi etkinlestirilmesi ca olasi engelleri lojiklerin ayarini 4
OPEN | Yanik: OPEN girisi etkinlestirilmesi kontrol edin kontrol edin
STOP | S6nuk: STOP girisi etkinlestirilmesi Sistem stiperviz-
Sonik: PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi yon kontrolU i¢ S
Lo Yanip sénen: Herhangi bir fotosel bagli degil. hata Limit svici hatasi
FAULT 1 Giris diyagnostigi PHOT girisinin glivenlik diizenlerini kontrol
eder Yanik - Karti kapatip
BAR Kapali: BAR gtivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi yeniden agmayi ~ Limit siviclerinin
FAULT 2 | Giris diyagnostigi BAR girisinin giivenlik diizenlerini kontrol eder ?neigeyigé:lr:r:I:r;we— baglantilarini
Sonuk: kanat tamamen kapali nng . kontrol edin
swc si halinde teknik
Yanik: motor limit svici serbest servise danisin.
Soénik: kanat tamamen acik
swo — Parametreler
Yanik: motor limit svici serbest ve/veya isleme
ERR S6niik: Herhangi bir hata yok tglillléllie” tadil
YANIK: hatalari teshis tablosuna bakin -“Yavaslama alani”
Sontk: Radyo programlama devre disi deg}%{r”” Ilse, .
Sadece Radio ledi yanip sénen: Radyo programlama etkin, gizli tus Kart donanimi test éirgrugznggﬁyl
RADIO | bekleme. hatasi yeni bir Autoset
(ZIELONA) | Set ledi ile senkronize yanip sénen: Radyo kumandalari silme uygulamada Yavas uygylaym-
Yanik: Radyo programlama etkin, istenen tus bekleme. yanip - Motora baglanti- Erzllgre\r/g/?/':)ge_
Yanik 1s: Radyo alicinin kanalinin etkinlestirilmesi :I"A"f“ Ia}zl kontcriol edin isleme lojikleri
Yanik: Set tusu basili / Autoset olumlu tamamlanmis agor ~Kartta onamm. degistiriliyor
—— - — problemleri (teknik ise, 55 boyunca
Uclii yanip sénme: Autoset siiriiyor servise danisin) dogrulamak icin
Hizli yanip sénme 10s: Autoset Basarisiz Oldu EZOtTLf?-lIJ:rahglaSII(r;r—
SET Radyo ledi ile senkronize flasér: Radyo kumandalari silme uygu- da autoset kart
lamada izerinde yapilmis
Yanik 1s: S3 butonunun etkinlestirilmesi icin Start/Stop g'aﬂ bltlltl'jln .
egisiklikleri
Yanik 10s: Autoset dogru tamamlandi dog?ular.
17) AYAR PROSEDURU

- Cahstirmadan once elektrik baglantilarini kontrol edin.
- Asagidaki parametrelerin ayarlanmasini gerceklestirin: Otomatik Kapanma
Suresi, motor giicl, yavaslama alani.
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