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QUADRO DE COMANDO
MINAKAZ XEIPIZMOY
PANEL STEROWANIA
WWNT YNPABJIEH/A
RIDICi JEDNOTKA

KONTROL PANELI

PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE U1 SKCITYATALMN

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
KULLANIM VE MONTA!J BILGILERI

INSTRUGCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTIEX XPHXHX KAI ETKATAXTAXHZ

2 U-LINK

@ @ ¥ CE€ (o) =

Atencao! Ler atentamente as “Instrucdes ” que se encontram no interior! ipocoxi! Alapacte e mpoacoxr Ti¢ “Mpogidomooelc” oTo ecwtepiko! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHue!
BHUMaTenbHO npoutuTe Haxoaawmecsa BHYTpn “UHcTpykumn”! Varovani! Prectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!



INSTALAGAO RAPIDA - TPHIOPH EFTKATAXTAXH - SZYBKA INSTALACJA
BbICTPAA YCTAHOBKA - RYCHLA INSTALACE - HIZLI KURMA

DISPOSIGCAO DOS TUBOS,

MPOETOIMAZIA SQAHNQN,
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH,
PACIMOJIOXEHUE TPYB

STAVEBNI PRIPRAVENOST,

BORULARIN HAZIRLANMASI

3x2,5 mm?

* Ver especificacao motor
BA. Tpodiaypagég potép
Zobacz specyfikacje silnika
CmoTpuTe cneundmKkalmio apuratens
Motor tanimlamasina bakiniz specifikace motoru
Motor tanimlamasina bakin

Antena - Kepaia - Antena
* AHTeHHa - Anténa - Anten
P

Ativacao do encoder ELI
Evepyomoinon kwdikomountr ELI
Aktywacja enkodera ELI
AkTnBauua sHkofepa ELI
Aktivace kodéru ELI

ELI enkoderi etkinlestirme

o/
/NN

CLOSE STOP
FAULT 2

Conector para a placa opcional,

Dica TPOAIPETIKAG TTAAKETAG, SAFE 2

tacznik karty opcjonalnej, = =< oo Aoc@aleleg
[lononHuTenbHbI pa3bem nnatbl, FAULT 1 Zabezpieczenia
Konektor dopliikové pfidavné karty, SAFE 1 MpenoxpaHuTenbHble
Opsiyonel kart konektorii. Opsiyonel =———————o0—4 yCTPONCTBa

kart konektora. STOP Bezpecnostni zafizeni
COM Guvenlik diizenleri

IC2

-~ 5 o0 Comandos/ Xelplothpia

IC1 T Przyciski sterownicze /
=1 Ynpaenexus

coM Ovladani/ Kumandalar

24 VSafe+

Display mais teclas de programagao, ) 24V +
004vn + UMOUTOV TTPOYPAUUATICHOU,
Wyswietlacz + przyciski programowania,
[vcnneit + KNaBuLWM NPOrPamMmMMpPOBaHNA,
Displej + programovaci tlacitka,

Tensoes especiais de alimentacéo a pedido. ANT.
AN\eg TaoElG S1aBéoipeg KaTtomy apayyehiag.

Inne wartosci napie¢ dostepne na zamowienie.

Pa6ota ¢ apyrvim HanpskeHMem BO3MOXHa Mo 3anpocy.

Jind napéti k dispozici na pozadani.

Istek Uzerine mevcut diger gerilimler.

Disp. seguranca

Conector programador palmar,

Dica popnToL TPOYPAMMATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,
Pa3bem nopTaTMBHOro NporpammaTopa,
Konektor ru¢niho programatoru,
Avucici programlayici konektord.

&

_lAllmengagao agessorlos
0(p0500ia E€aPT!

24V - ﬁgsﬁgnle obwodgvsp (Iilodatkowych
e VTaHe JONONHNTENbHbIX

[ SWO2/ENC2B ca.rg;igrﬁ.lrznslusenstw /Aksesuar
SWC2/ENC2A

Ekran + programlama tuslari.

F2 3,15 AT

F1 1.25 AT(220-230v)
F1 2.5AT (120V)

SWO 1/SW2/ENCIB
SWC1/SW1/ENCIA
+ REF SWE
- REF SWE

7 AUX 3
Y _ (MAX 24V 1A)

L N
220-230V ¥

beslemesi

Entradas fim-de-curso/encoder
Eicodol teppatikwy Stadpopnd/
encoder

Wejécia wytacznika kraricowego/
enkodera

Bxopbl KOHLEeBOro BbiKntouatens/
QHKO,qua

Vstupy konc.spinacd/enkodérd
Limit svici/enkoder girigleri

AUX

Motor / Motép / Silnik
[suratens /Motor

Alimentagdo / Tpogodoaia/
Zasilanie / MutaHune / Napéjeni/
Gli¢ kaynagi

. AUH 31

RUH 3=1

\26\27\
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Fotocélulas nao verificadas (Verifique a cada 6 meses)

Ta pwtokUTTapa Sev éxouv emainBeutei (EAEyxeTe KAOE 6 UVEC)
Fotokomorki nieskontrolowane (kontrola co 6 miesiecy)
HenpoBepeHHble doTosnemeHTbI (MpoBepKa Kaxable 6 MecALEB)
Neovérené fotobunky (zkontrolujte kazdych 6 mésicti)
Fotoseller kontrol edilmedi (Her 6 ayda bir kontrol)

PORTUGUES

E NECESSARIO SEGUIR ESTA SEQUENCIA DE
REGULAGOES:

1 - Regulacdo dos fins-de-curso

2 - Autoset

3 - Programacéo do radiocomando

4 - Eventuais regulagdes dos parametros / l6gicas

Depois de cada alteracao da posicdo dos fim de curso é necessario
realizar um novo autoset.

Depois de cada alteracao do tipo de motor é necessario realizar um novo
autoset.

Se for utilizado o menu simplificado:

- No caso de motores GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50- E5
BT A18 - E5 BT A12 afase 1 (regulagdo de curso) estd compreendida no
menu simplificado.

- nos outros motores a fase 1 (regulacéo de curso) deve ser realizada
antes de ativar o menu simplificado.

EAAHNIKA

EINAI AMTAPAITHTH H EKTEAEZH TQN MAPAKATQ
PYOMIZEQN:

1 - PUOBUION TEPUATIKWV S1OSPOUAG

2 - AutoppuBuion

3 - MPoYPAPMATIOHOG TNAEXELPLOTNPIOU

4 - Ev&exOUEVEG pUBUIOELG TTAPAUETPWY / AEITOUPYIWV

Meta amo kaBe aAayn TN Beong Twv TepUATIKWY Sladpopng, vat
AmaPAITNTN N EKTENEDN EVOG VEOU autoset.

Meta amo kaBe aA\ayn TOU TUTTOU HOTEP, EIVAL ATIAPAITNTN N EKTEAECN
VoG veou autoset.

Y€ EPITTWON XPNONG TOU AMAOTIOINEVOU LEVOU:

- yta potep GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - E5 BT A18 - E5
BT A12 1o Bnpa 1 (pubpion teppatikwy) mepAapBavetal 0To amomoinUeVo
Hevou.

- 0Ta aA\a HOTEP, TO Bnua 1 (pUBUION TEPUATIKWY) TIPETIEL VA EKTENELTAL
TIPLV OTTO TNV EVEPYOTIOINGCT TOU ATMAOTIOINHEVOU LEVOU.

POLSKI
NALEZY WYKONAC PONIZSZE CZYNNOSCI REGULACYJNE:

1 - Regulacja wytacznika krarncowego

2 - Automatyczne ustawianie

3 - Programowanie sterowania droga radiowg
4 - Ewentualne regulacje parametréw/logiki

Po kaZdeJ modyfikacji potoZenia wyt Acznika kraNcowego trzeba
ponownie wykonaC procedurE automatycznego ustawiania (autoset).
Po kazdej modyfikacji typu silnika trzeba ponownie wykona¢ procedure
automatycznego ustawiania (autoset).

JeZeli uZywane jest menu uproszczone:

- w przypadku silnikéw GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50
-E5BT A18 - E5 BT A12faza 1 (regulacja wykAcznika kraNcowego) jest
dostEpna w menu uproszczonym.

- w przypadku innych silnikéw, fazE 1 (regulacja wyt Acznika kraNcowego)

trzeba przeprowadziC przed wtAczeniem menu uproszczonego.

50|51|52

L
Fotocélula verificada
To @WTOKUTTAPO £xEl EMOANOEVTEL
Fotokomérka skontrolowana
MpoBepeHHbIN GpoTodnemMeHT
Ovérena fotoburika
Fotoseller kontrol edildi

PYCCKUI

BO BPEMA PEFYJIMPOBKU CNEAYET COBJIIOAATD
CNIEAYIOLWYIO NOCNIEAOBATEJIbHOCTbD:

1 - HacTpolika KOHLEBOro BblK/touaTens

2 - ABTOMaTnyeckas HaCTponKa

3 - MporpammupoBaHue pagroynpasneHns

4 - Hactpoiika pabourix napameTpoB / NOrMYecKnx cxem

MNocne Kaxgoro n3MeHeHuA No3nLUMN KOHEBOTO orpaHmnyunTena
HEO6XO,E|VIMO 3aHOBO BbIMONIHUTb aBTOHaCTpOVIKy.

MNocne Kaxgoro n3meHeHuA Tmna aneKkTpoasuratena HeO6XOAVIMO
3aHOBO BbIMOJIHNTb aBTOHaCTpOﬁKy.

Mpwy ncnonb3oBaHUY YNPOLLEHHOTO MEHH0:

- B cnyyvae anektpopsuratenert GIUNO ULTRA BT A 20, GIUNO ULTRA

BT A50-E5BTA18-E5BT A12 da3za 1 (perynuposka KOHLEBOroO
orpaHunynTens) BKNoYeHa B yrnpoLyeHHOe MeHIO.

- B Cllyyae Apyrux anekTpoasuratenei gpasa 1 (perynmpoBKa KOHLEBOro
orpaHuunTens) AonxHa ObITb BbINOHEHA A0 aKTUBaLMW YNPOLLEHHOTO
MeHI0.

CESTINA
JE NUTNE PROVEST TOTO PORADI SERIZENI:

1 - Sefizeni koncovych spinacd

2 - Automatické sefizeni

3 - Programovani radiového ovladani

4 - Pfipadna nastaveni parametrt / logiky

Po kaZdé zmEnE polohy koncovYch spinaCU je nutné provést novY
autoset.
Po kazdé zméné typu motoru je nutné provést novy autoset.

Pokud se pouZivé ziednoduSené menu:

-V pRipadE motorU GIUNO ULTRA BT A 20, GIUNO ULTRABT A50-E5
BT A18 - E5 BT A12 je faze 1 (seRizeni koncovYch spinaCU) zahrnuta do
zjednoduSeného menu.

-'U ostatnich motorU se faze 1 (seRizeni koncovYch spinaCU) musi

provést pRed aktivacl zjednoduSeného menu.

TURKCGE

AYARLARIN ASAGIDA BELIRTILEN SIRA iLE YAPILMASI
GEREKIR:

1 - limit salterlerinin ayari

2 - otomatik ayar

3 - radyo kumanda programlama

4 - parametrelerin / lojiklerin olasi ayarlari

Limit sviglerinin pozisyonunun tadil edildiGi her defadan sonra yeni bir
otomatik ayar uygulanmasi gerekir.

motor tipinin tadil edildiGi her defadan sonra yenl bir otomatik ayar
uygulanmasi gerekir.

BasitleStirllmiS bir mendi kullanilmasi halinde:

- GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A50 - E5 BT A18 - E5 BT A12
motorlari halinde, 1. aSama (limit svic ayari) basitleStirilmiS meniiye
dAhildir.

- DiGer motorlarda 1. aSama (limit svic ayari) basitleStirilmiS menii
etkinleStirilmeden Once uygulanmalidir.

N

SINDBNLYOd

VMINHVV3

UMMDDAd




ELI 250 BT 1

ELI 250 BT

Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna - 180W
MakcumanbHas MoLLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum guic

Ciclo maximo - Méyiotog kUkAog | ciclo continuo - cuvexrig KUKAOG
Cykl maksymalny - Makcmanbhbiv umkn | cykl ciggly - HenpepbIBHbIA LyKn
Maximalni cyklus - Maksimum gevrim | nepretrzity cyklus - stirekli dongti

IMS 434 +

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. = 0 inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MoT./inv.mot/mot.inv.

Inversao direccdo de abertura / AvtioTpo@r katevBuveng avoiypatog f Inversdo direccéo de abertura / Avtiotpor katevBuvong avoiypatog =1 E Hl‘:
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHve HanpaeneHns oTKpbITUA = 0 ( u’lt) Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / i3MmeHeHve HanpaBneHus OTKPbITUA ( )
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yonii ters cevirme: Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yonii ters cevirme:

PHOBOS N BT & o flakor€ - SPE df fakElr - flkarEnkSP - fakor ESPE -k Pa flotar: 2

PHOBOS BT

Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna - 40W
MakcumanbHasa MoLLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum giic

$3 13s-1-13s-1 x30
pausa - Tavon - pauza -
naysa - prestavka - mola
90min.

Ciclo méaximo - Méylotog KUKAOG
Cykl maksymalny - MakcmanbHbIi Likn
Maximalni cyklus - Maksimum gevrim

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MmoT./inv.mot/mot.inv.

Invers.:éo di_rec:_;éo de abertura / Avno‘l_'pocpr’] KkatehBuvong avoiypatog ( Inverséo direccao de abertura / Avtiotpo@r KatevBuvong avoiypatog _ 1 E H l.:
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / IsveHeHue Hanpaenenns oTkpbita = 0 ( anl:) Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / Vi3meHeHve HanpasneHna oTKpbITUSA ( )
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yondi ters gevirme: Obréceni sméru pfi otvirani / Agiima yénu ters cevirme:

IGEA BT
@ @ Poténcia maxima - Méylotn tox0c

P Moc maksymalna - MakcumanbHas MolHocTs | 70W
Maximalni vykon - Maksimum giig

ciclo continuo

Ciclo méaximo - Méyiotog KUKAOG gu|\</|£é(inc ;;UK)‘Oc
Cykl maksymalny - MakcmanbHbIf 41K YKl clag

L) e N " . HenpepbIBHbIN LMK
Maximalni cyklus - Maksimum g¢evrim nepretrzity cyklus

-stirekli dong

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uxe.mot./inv.mot/mot.inv. inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.mMOT./inv.mot/mot.inv. 0

Inversao direccdo de abertura / AvTioTpo@r| katehBuvong avoiypatog Inversdo direccdo de abertura / Avtiotpo@r katevBuvong avoiypatog =1 E H |'Z
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHve HanpaeneHnA OTKPbITUA Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHne HanpaBneHns OTKPbITUA ( )
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yondi ters cevirme: Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yon(i ters gevirme:




MOTORES NAO GERIDOS - AIAXEIPIXH MOTEP @
SILNIKINIEUZYWANE - HE YTNPABJIAEMbIE IIBUTATENTN
b Po MokorE - EYPE OF MokEUr - MokorEnkYP - Mobor EYPE - k {Po Mokor: 5 MOTOR NENI SPRAVOVAN -YONETILMEYEN MOTORLAR

t Po MokorE - EYPE dE MobEUr - MokorEnkYP - Mokor EYPE - E Po Mokor: 4

N~

SINDBNLYOd

SUB BT & Po MotorE - EYPE dE MokElr - MokorEnkYP - Moker EYPE -t iPo Mokor: 6

**Vermelho | ***Preto
Kokkivo Mavpo
Czerwony Czarny
‘ermelho KpacHbiit | YepHbin
***Preto Cervena Cernd
Kirmizi Siyah

SUB BT

Poténcia maxima - Méylotn 1ox0¢6 - Moc maksymalna - MakcvimanbHas MoLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum glic | 90W

*Branco

0194dyxx
OYIPWLIAA

OY[SULdALx +

VMINHVV3

. P . . s . : $317s-1-17s-1x21
Ciclo maximo - Méyiotog kukAog - Cykl maksymalny - MakcumanbHbin Lukn - Maximalni cyklus - Maksimum ¢evrim pausa - avon - pauza - nay3a - piestavka - mola 90 min.

400kg

FOLHA MAX / MET. ®YAAO. / VANTAIL MAXI / CTBOPKA, MAKC., MAX / KRIDLO VRAT / MAKSIMUM KANAT
2m

TIPO DE UTILIZACAO- TYTOS XPHXHS - RODZAJ EKSPLOATACJI | semi-intensivo - nui-evratikn - srednio intensywnie
TUMN SKCMTYATALUW -TYP POUZIVANI - KULLANIMTIPI | MonyuHTeHcuBHOe Easteéné intenzivni - Yari yogun

:NHEHJ:MI: Nllz M1
P ¢

=0 inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. =0

inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MoT./inv.mot/mot.inv.

Inverséo direccao de abertura / Avtiotpo@r| KatelBuvong avoiypatog . Inverséo direccao de abertura / Avtiotpori katevBuvong avoiypatog =1 E H’:
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 3meHeHe HanpaBneHuA OTKPbITUA = O ( lnt) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / i3MeHeHve HanpaBneHa OTKpbITAA = ( )
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yonii ters gevirme: Obraceni sméru pfi otvirani / Agilma yénii ters gevirme:

UNMDDAd

PHOBOSBT A / KUSTOS BT A Gt Po fiokarE - EYPE dE fokElr - NokorEnkYP - fokor EYPE - k iPo fokor: 7

PHOBOS BT A KUSTOS BT A

Poténcia maxima

Méyiotn 1ox0¢

Moc maksymalna
MakcvmanbHas MOLHOCTb
Maximalni vykon
Maksimum gii¢

Ciclo maximo
Méyiotog KUKAOG | S3 13s-1-13s-1x30 | S3 13s-1-13s-1 x30
Cykl maksymalny | pausa - mavon - pauza pausa - maoon - pauza
-MakcvmanbHbIv UMK | nay3a - prestdvka-mola | naysa - prestavka - mola
Maximalni cyklus | 90min. 90min.
Maksimum ¢evrim

D T

inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.moT./inv.mot/mot.inv. = 0 inv.mot/inv.mot/inw.siln/viHB.MOT./inv.mot/mot.inv. = 0

Inverséo direccao de abertura / Avtiotpo@r| KatelBuvong avoiypatog ‘ Inverséo direcgao de abertura / AvTioTpo@r KatewBuvong avoiypoTtog _ 1 E Hl':
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / 13MeHeHne HanpaBneHUs OTKPbITAA = 0 ( cnn‘:) Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHve HanpaBneHna OTKpbITUA = ( )

Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yoni ters gevirme: Obraceni sméru pfi otvirdni / Agllma yonii ters cevirme:




GIUNO ULTRA

GIUNO ULTRABT A GIUNO ULTRA BT A

Poténcia maxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna - MakcvimanbHas MoLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum glic | 90W 20w

S3 10s-5-14s-5 x40 S3 10s-5-14s-5 x40
Ciclo maximo - Méyiotog kukhog - Cykl maksymalny - MakcumanbHbii umkn - Maximalni cyklus - Maksimum cevrim | pausa - mavon - pauza-naysa | pausa-maoon - pauza - naysa -
- prestavka - mola 90 min. piestavka - mola 90 min.

150 kg 150 - 400 kg

FOLHA MAX / MET. ®YAAO. / VANTAIL MAXI / CTBOPKA, MAKC., MAX / KRIDLO VRAT / MAKSIMUM KANAT

2m 5-2m

TIPO DE UTILIZACAO / TYNOX XPHZHX / RODZAJ EKSPLOATACJI | semi-intensivo - nui-evtatiki - srednio intensywnie
TUMN SKCNNYATALUMN / TYP POUZIVANI/ KULLANIMTIPI | MonyuHTeHcmBHOe Castecné intenzivni - Yari yogun

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MOT./inv.mot/mot.inv.

Invers?o di_recgéo de abertura / A_vncr'l_'pocpr’] KaTeuBuVoNG avoiypaTog ( Inverséo direccao de abertura / AvTioTpo@r KatewBuvong avoiypaTtog _ E H l':
Odvs{rocelnle Iv(lerup_ku ryghy otwierania / VI3smeHeHve HanpaBfeHns oTkpbiTA = 0 ( l"lt) Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / I3meHeHue HanpaBneHna OTKPbITUA = 1 ( )
Obraceni sméru pfi otvirdni / Agilma yon(i ters gevirme: Obréceni sméru pfi otvirani / Agiima yéni ters cevirme:

ATENGAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatério o fetardamento sempre ativo a um valor superior a 5.
MPOXOXH: 0Ta HOTEP pE EVOWUATWHEVA OTOT E{Val UTTOXPEWTIKO N eMPBPAbduVEn va eival TavTta eVEQYOTIOINUEVN HE TIUN LeyaAUTEPN amd 5.
UWAGA: w przypadku sitownikéw z wbudowanymi ogranicznikami, 1

wynosi¢ powyzej 5.

BHUMAHME: npu OCTaHOBNEHHbIX BCTPOEHHbIX WCMONHUTENE

3HaYeHveMm, NpesblllatoLlem 5.

UPOZORNENI: v pfipadé ak¢nich ¢len( s integrovanymi dora i by leni vzdy aktivni s hodnotou vys3si nez 5.
DIKKAT: stop pimleri entegre olan aktlatorler ile 5” lizerinde bir degerde yavaslamanin daima etkin olmasi zorunludur




D814123 0AA01_07

* Com légica inverséo direccao de abertura = 000 (DIR= ink)
* Me Aettoupyia avtiotpo@ng katevBuvong avoiyuatog = 000 (DIR= ink)

*Z logika dziatania zapewniajgca odwrocenie kierunku otwierania = 000 (DIR= ink)
* C nornkon BeBepCI/IpOBaHI/Iﬂ HanpasneHus oTKpbITvsA = 000 (DIR = ink)
fi otvirani = 000 (DIR= ink)

* S logikou obraceni sméru

* Acilma yon ters cevirme lojigi ile = 000 (DIR= ink)

** Com légica inversao direcgao de abertura = 001 (DIR=EHE)

** Me Aertoupyia avTioTpo@ng kateuBuvong avoiyuatog = 001 (DIR=EHE)

** 7 logika dziatania zapewniajacg odwrocenie kierunku otwierania = 001 (DIR=EHE)

** C IOrMKO peBepCcMpoBaHA HanpasieHnsa oTKpbiTus = 001 (DIR =EHE)

** S logikou obraceni sméru Ffi otvirdni =001 (DIR= EHE)

** Acillma yonu ters cevirme

ojigi ile =001 (DIR= EHE)

*** Blu - Azul - MmTA€ - niebieski - cuHMm - modro - mavi

**%¥* Rosso - Vermelho - KOKKIVO - czerwony - KpacHbli - cerveny - kirmizi

VI%GO SMART BT A
(5

0s - 5 guppata - 5 przewodow - 5 npoBoaos. - 5 vodici - 5 tel)

t {Po fokorE - EYPE dE NobEUr - NoborEntYP - fokor EYPE - E iPo fotor: 9

A

1011|1415

40|41|42 (43 |44 |45

***nlq -

4x%505501  +

@ a0
@H**ossm +

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inverséo direccao de abertura:

IMS 434 +
* COMS

=0 ( ink)

SWC */SWO **

1= +Rosso ****
2= - Blu ***
3=SWO*/SWC**
4= SWC*/SWO**
5= +REF SWE

Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ - Moc maksymalna -
MakcumanbHas MoLLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum giig

110w

Ciclo méaximo - Méyiotog kUkAog | 20 ciclos/h - 20 kkhoV/wpa
Cykl maksymalny - MakcumanbHbin umkn | 20 cykli/h - 20 unknos/y
Maximalni cyklus - Maksimum ¢evrim | 20 cyklG/hod - 20 devir/saat

VI%GO SMART BT A
(3

0s - 3 ouppata - 3 przewodow - 3 npoBoaos - 3 vodici - 3 tel)
b iPo MokorE - EYPE dE MobEUr - NotorEntYP - Nokor EYPE - E iPo Nokor:

[ (NS R

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv F
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direccao de abertura: = 1 (- H’Z )

v
= [=
B N
M1 M2
/‘§~ o /’E"\
8

— ) ——— — —
—
| —

— ) ——— — —
c—
| E—

— ) —— —— —

 S—

— ) —— —— —

J C

%%&I_ \Cgmz

M1;J=i/ - ‘?%Mz

M1 ‘Uj=/_l_ \sz

inv.mot /inv.mot / inw.siln  — 0
MHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. =

inv.mot /inv.mot / inw.siln  — 1
MHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. =

inv.mot /inv.mot / inw.siln  — 0
MHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. =

inv.mot /inv.mot / inw.siln  — 1
MHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. =

M1=VIRGO SMART BT A (Direita—AsElc’x—Wersja—lewa—l'lpaBaﬂ-VpravoSag) /M

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direccao de abertura: = 1 (EHI.:)

2=VIRGO SMART BT A SQ (Esquerda—ApIO‘rspd—Wersja prawa—)'IeBaﬂ—VIevo—SoI.)

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv _ ( ':
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direccao de abertura : = 0 ( m )

e [ — e [ — — ] — — — — ) — — —
— — E—1
E— E—] [E—] E—]
M2 ;i-{ — \%C y M1 MzUii/ = \%C M1 m2 0— M1 M2 M1
inv.mot /inv.mot / inw.siln  — 0 inv.mot /inv.mot / inw.siln  — 1 inv.mot /inv.mot / inw.siln  — o inv.mot /inv.mot / inw.siln  — 1
WHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. = WHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. = WHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. = MNHB.MOT. / inv.mot/mot.inv. =

ATENGAO: com atuadores com blogueios integrados é obrigatério o retardamento sempre ativo a um valor superior a 5.
MPOXOXH: 0Ta POTEP IE EVOWUATWEVA OTOTT EVAL UTOXPEWTIKS N £mBpAduvon va gival TAvTa EVEQYOTTOINUEVN HE TIUR HeYaAUTEPN amd 5.

UWAGA: w przypadku sitownikéw z wbudowanymi ogranicznikami, parametr spowalniania ruchu powinien by¢ zawsze aktywowany i powinien wynosi¢ powyzej 5.
BHMMAHMUE: npu 0cTaHOBNEHHbIX BCTPOEHHbIX UCMONHNTENbHbIX MeXaH13MaX 00A3aTenbHO BCeria NofAepXmBaTb 3aMei/IeH e CO 3HaueHMeM, NpeBbilatoLem 5.
UPOZORNENI: v pfipadé akénich ¢len( s integrovanymii dorazy musi byt zpomaleni vzdy aktivni s hodnotou vyssi nez 5.

DIKKAT: stop pimleri entegre olan aktlatorler ile 5” (izerinde bir degerde yavaslamanin daima etkin olmasi zorunludur

THALIA 7
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E5 BT A18 tPo fotarE - EYPE df flokElr - NokorEntYP - flokar EYPE - E #Po fotor: ] 1 @

E5 BT A12 tiPo fotorE - EYPE dE MokElr - flokorEnkYP - Mokar EYPE - & iPo flokor: 12

Selecione o modelo
correto de motor
EmAé€Te To OWOTO
UOVTENO pOTEP
Wybrac wlasciwy
model silnika
BbibpaTb
COOTBETCTBYIOLLYIO
Mogenb fBuraTens
Zvolte spravny model
motoru
Dogru motor modelini
seciniz

v IMS43Y-
L MS
v IMS 43N -
TMS

C
€
S
4
€
S

i
N

Poténcia maxima - Méyiotn 10x06 - Moc maksymalna - MakcvimanbHas MOLLHOCTb - 40W a0W
Maximalni vykon - Maksimum gii¢

Ciclo maximo - Méytotog kukhog - Cykl maksymalny | 20 ciclos/h - 20 kkMov/wpa - 20 cykli/h 100 ciclos/h - 100 kukAov/wpa - 100 cykli/h
MakcumanbHbii ki - Maximalni cyklus - Maksimum ¢evrim | 20 ymknos/u - 20 cykli/hod - 20 devir/saat 100 ymknos/y - 100 cykld/hod - 100 devir/saat

consulte o manual do motor - BAéne eyxelpidio Kivntripa patrz consulte a tabela abaixo - BAéme mivaka mapakdatw
instrukgja silnika - cm. pykoBofcTBO Mo sKcnnyatayuu auratens | patrz ponizsza tabela - cm. Tabnuuy Huxe
viz ndvod motoru - bakiniz motor kullanim kilavuzu viz nasledujici tabulku - bakiniz agagidaki tablo

FOLHA MAX - MET. ®YAAO. - VANTAIL MAXI
CTBOPKA, MAKC., MAX - KRIDLO VRAT - MAKSIMUM KANAT

Comprimento maximo do cabo -Méyioto prikog kaAwdiou
Maksymalna dtugo$¢ przewodu - MakcumanbHas anvHa kabena | 30m 30m
Maximalni délka kabelu - Maksimum kablo uzunlugu

M1

%@1 WM1 M1i_ﬁ_Jl-t%% %C@W Wﬁﬂj%

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MOT./inv.mot/mot.inv. = 0 inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MoT./inv.mot/mot.inv. = 0

Inverséo direccao de abertura / AvTioTpo@r} katevBuvong avoiypatog 0 l‘: Inversdo direcgdo de abertura / AvTioTpogr| KatelBuvong avoiypaTtog 1 ( E H t )
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / ViameHeHue HanpasneHns OTKpbITUA ( U ) Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / ViaveHeHue HanpasneHns oTKpbITUA
Obraceni sméru pfi otvirdni / Acllma ydni ters cevirme Obraceni sméru pfi otvirdni / Acllma yoni ters cevirme

ESBTA12

Nos portées pedonais, re(_?ule a velocidade de modo a limitar a energia da folha a um

valor maximo de 1,69 Joules (conforme previsto pela norma EN16005). Tabela dos tempos minimos de manobra da folha
Utilize a tabela para determinar os tempos minimos de fecho entre 90° 10°. Nivakag eAaxioTwv Xp6vwv eAtypol Tou gUAAOU

Tabela minimalnych czaséw manewru skrzydta
3TIS. OAeG ME(Gov PUBIOTE T TaXUTITA £T1 GOTE Va TIEPIOPICETAI N EVEPYEID TOU PUANOU "
O€ péylotn Tin 1,69 Joules (6m1wg mpoPAénetat amd o EN16005).XpnoILOTOIHOTE Tov Taﬁnm_:,_a g'";:“"a."f’"(,’lr O’BI? emeHn Asllnx(eukvu:‘fraopxu
Tivaka yio va KaBopiGETE Toug ENGXICTOUC XPOVOUC KAEIGIHIOTOC HETAE) 90° Katl 10°. apulika minimainich casu manevru kricia

o, Kapi1 kanadi minimum manevra siireleri tablosu
W bramkach dla pieszych nalezy wyregulowac predkos¢ w taki sposéb, aby ograniczy¢
energie skrzydta do wartosci maksymalnej 1,69 dzula (zgodnie z norma EN16005). Largura da folha (mm) Peso da folha (kg) / Bapog guNMou (kg) / Masa skrzydta (kg)
Skorzystac z tabeli, aby okresli¢ minimalne czasy zamykania miedzy 90° a 10°. MAGToC @UANOU (mm) Bec cTeopkw (kr) / Hmotnost kiidla (kg) / Kapi kanadi agirligr (kg)
B KanuTKax oTperynmpyiTte CKOpoCTb Takum 06pa3om, UTOObI OrPaHNYUTb BENNUYNHY Szerokos¢ skrzydta (mm)
SHEPruun CTBOPKM 0 MaKCUMasnbHOTO 3HaueHus 1,69 xxoynb (kak npeaycmMoTpeHo LWunpuHa cTBOPKM (MM) 50 60 70 80 90
TpeboBaHuAMYK cTaHaapTa EN16005). Mcnonbsyme Tabnuuy Ana onpeaeneHus g?fka kiidla (mm)
MWHUMaNbHOrO BPEMeHW 3aKpbiBaHWA Mexay yrnamm 90° n 10°. Kapi kanadi genisligi

U bran pro pési sefidte rychlost tak, aby energie kiidla byla omezena pod max. (mm)
hodnotu 1,69 J (podle ustanoveni normy EN 16005).
Tabulku pouzute ke stanoveni minimalnich ¢ast zavirani z 90° na 10°. 750 mm

Yaya karllannda hizi, kapi kanadinin enerjisini maksimum 1.69 jul (en16005'dan 850 mm
ongoraldiugu §ekllde) degerine sinirlayacak sekilde ayarlayin. 90°e 10° arasinda 1000 mm
minimum kapanma stirelerini belirlemek icin tabloyu kullanin. 200 mm

A fase de aproximacéo (de 10° para a posicao de fim de curso) deve ocorrer em pelo menos 1,5 s.

Exemplo: se a folha pesa 80 kg e tem 1000 mm de largura, regule a velocidade de manobra de 90° e 10° em pelo menos 4,0 s.

Para valores intermediarios, utilize o maior valor: se a folha pesa 75 kg considere o valor de 80 kg, se a folha for de 1100 mm, utilize o valor de 1200 m.

IMPORTANTE: o funcionamento de baixa energia nao é considerado uma medida de protecdo adequada se a folha for utilizada por idosos, enfermos, pessoas com deficiéncia.
Neste caso, forneca medidas de seguranca adicionais, de acordo com as indica¢oes da legislacao em vigor e sua avaliagao de risco local.

H @don mpooéyyilong (amd 10° éwg tn B€on TéAoug S1adpoprc) TPEMEL VA TTIPAYUATOTTOLEITAL OE TOUAAXIOTOV 1,5 SEUT.

Napadetypa: av 1o @UNo éxel Bapog 80 kg kat mAdtog 1000 mm pubuiote Ty TaxvTNTa eNlylou amo Tig 90° oTi; 10° o€ TouldyioTov 4,0 Seut.

Na evOIAUETEC TIHEC XPNOIHOTION)OTE LEYAADTEPN TWr: AV TO GUNNO £xel BApOg 75 kg umodoyioTe Ty Tiur 80kg, av To A0 xel TAATOG 1100 mm xpnotpOToGTE TNV Tiur 1200 m.
THMANTIKO: n Aeltoupylu xuunhnc evépyetag Sev Oswpeitan pua 8|ao1'clcr| EMaPKOUG npoc'raclac £avto (pugl\o XPnotpomoleitan amé nAIKIwpévoug, appwatoug, AMEA.

Zg QUTI) TNV IEPIMTTWON, TTAPEXETE TPOCOETA PETPA AGPAAEIaG, CUPPWVA LE TIG Slataeig TG loxUouaag VOHoBeaiag Kat Tnv emroma a§loAoynon Kivéuvou.

Faza zblizania (od 10° do pozycji kraicowej) musi trwac przynajmniej 1,5 s.

Przyktad: jesli skrzydio wazy 80 kg i ma szeroko$¢ 1000 mm, ustawic predkos¢ manewru od 90° do 10° na przynajmnie;j 4,0 s.

Dla wartosci posrednich uzyc wigkszej wartosci: jesli skrzydlo wazy 75 kg, uwzgledni¢ wartos¢ 80 kg, jesli szerokos¢ skrzydta wynosi 1100 mm, uzy¢ wartosci 1200 m.

WAZNE: dziatanie przy niskiej energii nie jest uznawane za odpowiedni $rodek zabezpieczajacy, jesli skrzydto jest uzytkowane przez osoby starsze, chore, niepetnosprawn.
W takim przypadku zastosowac dodatkowe srodki bezpieczeristwa, zgodnie z zaleceniami obowiazujacych przepisé6w oraz zgodnie z miejscowa ocena ryzyka.

Da3za npubnmxeHua (ot yrna 10° 1O NONOXKEHNA OrpaHNUUTENA) AOSKHA NPOV3OTH NO MeHbLUeln Mepe 3a 1,5 .

Hanpumep: ecnu ctBopka Becut 80 Kr 1 e€ wupuHa coctaenaet 1000 MM, OTperynmpyite CKOpoCcTb ABWXEHNA OT yrna 90° 1 10° M1HUMYM Ha 4,0 c.

Jlrm MPOMEXY TOUHbIX 3Ha4eHuIn UCTIONb3yIATe Hanbombluee 3HaYeHVe: e CTBOPKA BECUT 75 Kr, TO paccMatpuBsaiTe 3HaueHve 80 Kr, e CTBOPKa WipuHoii 1100 mm, To mcnonbayme 3HayeHue 1200 mm.
HO: pynky 4 3HepronoTpe6neHNemM He CUNTAETCs COOTBETCTBYIOLEI 3aLMTHOII MepOoil, eCni ABEPb NCMONb3yeTCA CTapukamu, 6

B AaHHOM cnyyae Heo6X0ANMO 06eCneyuTb AONONHUTENbHbIE Mepbl 6€30NacHOCTH, B COOTBETCTBMMN C NOJIOKEHNAMM AEiCTBYIOLLEro 3aKOHOAaTeNbCTBa N Baluen

OLeHKOIl CyLecTBYIOLero Ha mecTe pucka.

Faze pfiblizeni (od 10° po polohu koncového spinace) musi probéhnout za nejméné 1,5s.

Pfiklad: pokud kfidlo vazi 80 kg a je Siroké 1 000 mm, sefidte rychlost manévru z 90° na 10° na nejméné 4,0 s.

Pro mezilehlé hodnoty pouZijte vzdy vy55| hodnotu: Pokud kfidlo vazi 75 kg, pouzijte hodnotu 80 kg, poku je kiidlo Siroké 1 100 mm, pouzijte hodnotu 1 200 m.
DULEZITE: Slaboproudy systém neni an za dostatecné ochranné opatieniv prlpade, ze je ktidlo pouzivano starsimi, nemocnymi ¢i postizenymi osobami.
V tomto pfipadé pfijméte dodateéna bezpecnostni opatieni v souladu s ustanovenimi platnych pravnich piedpisti a mistnim posouzenim rizika.

Yakla ma fazi (10°'den strok sonu pozisyonuna kadar) enaz 1,5 saniye icerisinde gerceklesmelidir.
Ornek: eger kapr kanadi agirhigi 80 kg ve gen|§llg| 1000 mm ise 90° ve 10°den manevra hizi en az 4,0 saniye olarak ayarlanmalidir.
Orta de?erler icin en ytksek degeri kullanin: eger kapi kanadi 75 kg ise 80 kg olarak distintn, kapi gen|§I| i 1100 mm ise degeri 1200 m olarak alin.
ONEMLI: Diisiik enerjide calisma, kapinin yaslilar, 6ziirliiler, hareket ka%lll eti kisith kisiler tarafmgan kullanilmasi halinde uygun bir koruma 6
Bu durumda, yiiriiklukteki mevzuat hitkiimlerine ve kendi yerel saha risk Jegerlendlrmenlze gore ilave giivenlik tedbirleri aliniz.

i olarak diistinii
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com fim de curso - Xwpig TeppaTiké Stakdmn
z wyfacznikiem kraricowym - ¢ KOHLIeBbIM BblKJloUaTeNieM
s koncovym spinacem - sinir anahtari ile

ELIBT A 40 + FCE t iPo MokorE - EYPE dE MobEUr - NokorEntYP - Mokor EYPE - E iPo Mlokor: 13 @

H H
Poténcia méxima - Méylotn 1ox0¢ - Moc maksymalna - MakcmanbHas 180W
10(11(14 |15 40 | 41 |42 |43 |44 | 45 |7 MoLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum glig
T T ciclo continuo - cuvexrg KUKAOG

cykl ciagly - HenpepbIBHbBIN LUK
nepretrzity cyklus - stirekli dongu

Ciclo maximo - Méyiotog kukAog - Cykl maksymalny
MakcumanbHbiin Lk - Maximalni cyklus - Maksimum gevrim

+ [ |+

W_@

 — | E— | — - — — — — -] — — —

OMS

IMS 434 +

| ] - M1 —Ei:nn‘z I\)IZ -I_gillvn:
:Mlz:%—_|—?:m1 M1 M2 :I:%_I— C

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.MoT./inv.mot/mot.inv. = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0
Inverséo direccao de abertura / AvtioTpo@ri katevBuvong avoiypatog - o Il t Inverséo direccdo de abertura / AvTioTpo@r| KatelBuvong avoiyuaTog - 1 ( E H t )
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / i3meHeHWe HanpaBneHna OTKPbITUA ( Ul ) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / Vi3MeHeHve HanpaBneHWA OTKPbITUA

Obréaceni sméru pii otvirdni / Agilma yonii ters cevirme Obraceni sméru pfi otvirdni / Acilma yonii ters cevirme

ELIBT A35V + FCE EPa MokarE - EYPE df fokElr - MokarEntYP - fakar EYPE -k iPo fotar: ] 4

com fim de curso - Xwpig TeppaTiké S1akomn
z wytgcznikiem kraricowym - ¢ KOHLEBbIM BbIK/lOUaTeNiem
s koncovym spinacem - sinir anahtari ile

Poténcia maxima - Méylotn 1ox0¢ - Moc maksymalna - 100W
MakcrmanbHaa MoLHOCTb - Maximalni vykon - Maksimum giig

10(11]14 15 40|41|42|43|44|45 . : .
; Ciclo méximo - Méyiotog kUkAog - Cykl maksymalny 50 ciclos/h - 50 kUKhoVpa

M s NP 3 . . 50 cykli/h - 50 uuknos/u
MakcumanbHblin umkn - Maximalni cyklus - Maksimum gevrim 50 cykli/hod - 50 devir/saat

+ [ |+

W_@

OMS

IMS 434 +

 E—  E—
— ] — — — | f— T — — — — ) m— — — | — ) — m— —
 E—

| ] - M1 —Ei:nn‘z I\)IZ -I_gillvn:
:I:%—_|—?:M1 M1 M2 :I:%_I— C

inv.mot/inv.mot/inw.siln/vHB.MOT./inv.mot/mot.inv. = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0
Inverséo direcgao de abertura / Avtiotpo@r kateuBuvong avoiyuatog - 0 Il t Inverséo direcgéo de abertura / AvtioTpo@n kateBuvong avoiypatog - 1 (E H t )
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / Vi3meHeHve HanpasneHnA OTKPbITUA ( " ) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / Vi3MmeHeHve HanpaBieHNA OTKPbITUA

Obraceni sméru pfi otvirdni / Agllma yonii ters cevirme Obraceni sméru pii otvirdni / Agilma yonii ters cevirme

ELI BT A40 tPo fotorE - t9PE df MokEir - MakorEntYP - flotor EYPE - b (Pa Nokor: ] 5

*Bianco | **Marrone | ***Verde
White Brown Green
Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ -
Blanc Marron Vert Moc maksymalna - MakcumanbHas MOHOCTb | 180W
Weil Braun Grin - Maximalni vykon - Maksimum gi¢
BI M Verd Ciclo méximo - Méyiotog KUkAoG - | ciclo continuo - cuvexrc KUKAOG
10(11{14 |15 40|41(42 |43 |44 |45 anco aron erae Cykl maksymalny - MakcumanbHbiti uvkn | cykl ciagly - HenpepbIBHbIN LMK
Wit Bruin Groen Maximalni cyklus - Maksimum gevrim | nepfetrzity cyklus - stirekli dongti
+ | =5 |22
' + ] BIA|A
MR
o3 |~
ERERFEN
®®
w2 1818
x k%
* ¥ %
— — — —
— -] — — — — -] — — — [— ) — — — — % — — —
= —— e [ —
ﬁ\ ﬁ
M2 ) C M1 M1 M2 M1 ) c M2 M2 M1

inv.mot/inv.mot/inw.siln/uHB.moT./inv.mot/mot.inv. =0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot =0
Inverséo direccao de abertura / Avtiotpogri kateuBuvong avoiyuatog - I ..: Inversao direccao de abertura / Avtiotpo@ri katelBuvong avoiypatog = 1 (E H t )
Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / Vi3MeHeHve HanpaBneHWA OTKPbITUA 0 ( U ) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / M3mMeHeH1e HanpaBneHnA OTKPbITUA

Obréceni sméru pfi otvirdni/ Agilma yon( ters cevirme Obréceni sméru pfi otvirani/ Agilma yondi ters cevirme
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ELIBTA35V

ELIBT A35V

Poténcia méxima - Méyiotn 1ox0¢ -
m Moc maksymalna - MakcumanbHaa MOLHOCTb

Maximalni vykon - Maksimum gti¢

Ciclo méximo - Méylotog KUkAog - | 50 ciclos/h - 50 KOkAoV/wpa
m Cykl maksymalny - MakcumanbHbiv umkn | 50 cykli/h - 50 unknos/u

" Maximalni cyklus - Maksimum gevrim | 50 cyklG/hod -50 devir/saat

| Wei | Braun [ Gr
| Blanco | Maron | Verde |

]
2|5
T|m
N ]
o
g3
S (5
23
3 |2
>
* 1@
%
¥

inv.mot/inv.mot/inw.siln/nHB.moT./inv.mot/mot.inv. = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

Inversédo direccao de abertura / Avtiotpopr katelBuvong avoiypaTog - o Il ,_ Inversdo direcgdo de abertura / Avtiotpogr KatelBuvong avoiypatog =1 ( E H t )
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania / /3meHeHvie HanpaBneHiA OTKPbITUA ( nc ) Odwrdcenie kierunku ruchu otwierania / /i3meHeHve HanpaBneHyA OTKPLITUA
Obraceni sméru pfi otvirdni / Acllma yonii ters cevirme Obraceni sméru pfi otvirdni / Acllma yon( ters cevirme




MENU PROGRAMACAO INSTALACAO

l Introducao da password Ped|d0 com logica Nivel de Protecdo definida para 1,2, 3,4

6 - 1] 00 0 - 31 o 0 17 o 5 - 17 o - (e D

- 71

LEGENDA

e B+ T Desloca para cima

B B 8 B] [Clf—— 1 Desloca para baixo

T [OF— OK ¢! Pressionar tecla OK

ink: abertura para dentro

EHE:

abertura para fora

(Enter/confirmagéo)

+—©
/_
-—©

Voltar para o
menu anterior

Ar: funcionamento automatico, residencial

Sr: funcionamento semi-automatico, residencial
Ac: funcionamento automatico, para
condominios

Sc: funcionamento semi-automatico, para
condominios

ind: funcionamento com homem presente

DEFAULT | Ar | 5 | Ac | 5c | ind

Movimento passo-a-passo

Pré-alarme

Homem presente

Bloqueia impulsos na abertura

E5A18/E5A12

~

: regulagdo fim-de-curso
de abertura motor 1

r\ 7

+
: regulagdo fim-de-curso
ou -__ de abertura motor 2
+3
ou
N 2 ‘\ 1
-__ :regulagédo fim-de-curso
de fecho motor 2
(= )
S Y 1

:regulagdo fim-de-curso
-__ de fecho motor 1

sl

D/’V'\;—

AN

:regulacdo
fim-de-curso de
abertura motor 1/2

:regulacéo
fim-de-curso de
fecho motor 1/2

[OK] Fazer referéncia

as configuragoes
na regulagédo

dos fim de curso
indicados no
manual do motor
GIUNO ULTRA.

ELI BT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT

IGEA BT
SUB BT
VIRGO SMART BT A
ELI BT A40 + FCE
ELI BT A35 + FCE
ELI BT A40
ELI BT A35

N

SINDBNLYOd

VMINHVV3

UMMDDAd




MENOY PYGMI}:HZ EI'KATAZTAZHZ

I Elsaywyn Kwdikou npocBaonc anslral pe™ )\aroupyla Ernnaéo I'Ipooraolac pueplopevn 0e1,2,3,4
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f. -—> —».—v- —»—».—»_—»—».—»_ —»E-».a-_[:= j

YMNOMNHMA

O+ T Meraivnon enévo

o--4 Metakivnon katw

—OK 4+ Empepaiwon /
Avappa
0Bovng

‘E€odoc Ano Mevou

ink:AVOLYLa TTPOC Tal ECT
EHE: dvolypa mpog ta é§w

4
A

Ar: autépatn Aertoupyia, yia oKiakr xprion

Sr: nUIauUTOMATN Aertoupyia, yia OIKIaKr Xprion
Ac: autopat Aertoupyia, yia TOMUKATOIKIEG
5 NU-QuUTOPATN AErToUPYia, Yia TTOMNUKATOIKIES

[\
L4

ind: d\ertoupyia pe dtopo mapodv

PRESET DEFAULT | A- | 5- | Ac | 5c [ ind

TCA

Kivnon Bripa Brpa

Mpoeidomoinon

MNapoucia atépou

KAeidwua onudtwy Katd 1o dvolypa

E5A18/E5A12

-

V : pUBUION TEPUATIKOU
avoiypatog potép 1

AT )7

%

. : pUBUION TEPHATIKOU
n - avoiypatog Hotép 2

/N B

C B

7
@ " m_— : pUBUION TEPHATIKOV

KAglG{paTOG poTép 2

(%/\ N\ 2

P -__ : pUBuIoN rapucmkou
KAElo{paTOC HoTép 1

f\é rﬁm

+r
(e
n

~

: pUBuIoN
TEPHUATIKOU
avoiypatog
Hotép 1/2

: puBuIoN
TEPUATIKOU
KAELGipaTOg
HoTéP 1/2

Avatpé€te oTig

pubioelg Twv

TEPHUATIKWV TTOU

avaypagpovtat

T gyxepiSio Tou
HoTép

GIUNO ULTRA.

ELI BT

KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT

IGEA BT
SUB BT

VIRGO SMART BT A

ELI
ELI

BT A40 + FCE
BT A35 + FCE
ELI BT A40
ELI BT A35




MENU USTAWIEN INSTALACJI

I Wprowadzenie hasta. Wymagane przy ustawieniu Poziomu Ochrony nal,23,4 |

f. -—v —».—v- —»—v-—v-—v—v-—v- —»E—».—»_-[:= :j

LEGENDA
weeee— [Of -4 T Do gory

—— 4 Nadot

—OK ! potwierdz /
Wiaczenie
wyswietlacza
Powrét do
poprzedniego

- 71

SINDBNLYOd

inkt: otwarcie do $rodka
EHE: otwarcie na zewnatrz

Ar: dziatanie automatyczne, dom jednorodzinny

Sr: dziatanie pétautomatyczne, dom jednorodzinny

Ac: dziatanie automatyczne, budynek wielorodzinny

5c: dziatanie potautomatyczne, budynek wielorodzinn
ind: dziatanie przy obecnosci cziowieka

PRESET DEFAULT | Ar | 5 | Ac | 5c | ind

VMINHVV3

TCA

Praca krokowa

Alarm wstepny

Przytrzymaj przycisk

Blokuje impulsy podczas otwierania

4 I
N | 4
E5A18/E5A12 ELIBT
KUSTOS BT A

PHOBOS BTA
~ PHOBOS N BT
v( k regulacja wqucznilga ISGLEII; g.;_r

rancowego otwarcia
iinik 1
st ELI BT A40 + FCE

+ ELI BT A35 + FCE
” ELI BT A40
ELI BT A35

:regulacja wytacznika

krancowego otwarcia .
oK —IEPIET i ‘regulacja

wytacznika

+9 kranicowego
Y 1 otwarcia silnik 1/2

:regulacja wytacznika :regulacja

Iub -__- krancowego zamkniecial facnik
silnik 2 wylacznika

krarncowego

+N zamkniecia silnik 1/2
= D/* A

Nalezy zapoznac
: regulacja wytacznika sie z ustawieniami

.ub kiancowego zamkieci e

wylgcznika

+7 krancowego
e m zawartymi w
( instrukgji obstugi

VIRGO SMART BT A

UMMDDAd

GIUNO ULTRA.
lub  [GK]




—_ - — — — — — -

MEHIO YCTAHOBK O6OPYAOBAHUA
_’I' - - - - - - - - - - - - —/

: BBog napons. 3anpalumBaeTca Norvkoi “YpoBeHb 3aluTbl’, 3ajaHHOM Ha 1, 2, 3, 4 |

i -—'—’4-444-—’4—}-444-_¢= ;j
J.- B = T e o e e e e T T ke

YCJIOBHbIE OBO3HAYEHNA

Geea t 1 B
—— I
K 1 r Svpl)sememenme

T Bl OK ¢ Mograepxaetine/
BKIOYEHNE FKPaHa

+—19

+/- Bbixog 113 meHio

-—Q

ink: OTKpbITUE BOBHYTPb
j EHE: oTKpbITME HAapYXKy

: aBTOMaTHyeckan pabota, B KOTTeKax
: nonlyaBTOMaTu4eckas pa6ora, B KOTTefxax
: aBTOMaTUyYecKan paboTa, B KOHAOMUHMYMAX
j : nonyaBTOMaTM4ecKasn paboTa, B KOHAOMUHMYMaX
ind: pyHKLMOHMPOBaHMe B NPUCYTCTBUM YenoBeka

PRESET DEFAULT | A- | 5 | Ac | 5c | tnd

TCA

lMowaroBoe fiBuxeHme
MpegynpeanTenbHbIi CUrHan
MpucyTcTBre YenoBeka

anICyTCTBVIe 4yenoBeka

ELI BT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT
: perynupoBaHme KOHLEBOrO ISGL%\ BB';'r
Z:':Jr"a'g‘e‘ﬁ;i"" OTKpbITVA VIRGO SMART BT A

ELI BT A40 + FCE

ELI BT A35 + FCE
mnm ELI BT A40
ELI BT A35

: PerynpoBaHie KoHLEBOro
B:':Jr-:?:ﬁ;e;ﬂ OTKpbITUA L B peryﬂleOBaHVle
A KOHLIEBOTO

BblKNoYaTena
OTKPbITUA
pauratena 1/2

I perynmposaHue KoHLeBoro perynuposaHvie
BbIKNtOYaTesNA 3aKpbITUA KOHUeBOro
Auratens 2 BbIKNtOYaTenA 3aKpbITnAa

ABuratena 1/2

nnn

HacTpoiiku no
: perynmpoBaHue KOHLeBOro perynmposke
BbIK/IIOUATENA 3aKPbITUA KOHL|EBbIX
Asuratens 1 BbIKNtoyaTenen

CM. B pyKoBOACTBE
no 3Kkcnnyataymnn
SneKkTpoasuratena

GIUNO ULTRA.

AUTO OPEN AUTO CLOSE




MENU PRO NASTAVENI ZARIZENI

= — — — — — — — —
| Vlozeni hesla. Pozadavek s logikou trovné ochrany nastavenouna 1,2, 3, 4
1

f. == —».—»_ —»—».—»_—»—».—»_ —»—».—»

[+/-] L _

N

LEGENDA
e G-+ T Listovani nahoru

B BBB Ci—— 1 Listovanidol

e (G- OK ¢ potvrdit /
Zapnuti displeje

Navrat k
-

predchozimu

- @' menu

SINDBNLYOd

ink: otvirani dovnitf

j EHE: otvirani ven
Ar:automaticka ¢innost, sidlistni

Sr: poloautomaticka ¢innost, sidlistni
Ac: automaticka ¢innost, domovni

Sc: poloautomatickd ¢innost, domovni
ind: ¢innost v pfitomnosti ¢lovéka

PRESET DEFAULT | A- | 5- | Ac | 5c | tnd
L [ [ [ |

Krokovy pohyb
Navést poplachu
Pritomnost ¢lovéka

VMINHVV3

Blokuje impulsy pfi otvirani

ELI BT A35

E5A18/E5A12 ELIBT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT
( h IGEA BT
v :nastaveni koncového SUB BT
spinace otvirani motor 1 VIRGO SMARTBT A
ELI BT A40 + FCE
+ " b W ELI BT A35 + FCE
nebo ELI BT A40

UMMDDAd

+1 otvirani motor 1/2
( \ 1 nebo
‘ nebo _ : nastaveni koncového
spinace zavirani motor 2
+1
N 1 nebo
( Viz pokyny
/ :nastaveni koncového pro serizeni
‘ nebo m__ spinace zavirani motor 1 kopcoxych i
spinact uvedené

+ 7 v pfirucce k
e nebo m motoru GIUNO
( ULTRA.

w nebo [OK]

:nastaveni
koncového spinace
zavirani motor 1/2

%@ nebo (oK {EFREI :nastaveni koncového i .
spinace otvirani motor 2 N\aH i(r(;?lsctg\\llgm)spl'na(‘fe




TESIS| AYARLAMA MENUSU

_ V— - - - - — — — — — -

| Sifre girilmesi. 1, 2, 3, 4 (izerinde ayarlanm|§ Koruma SeV|ye5| |0j|k|| talep |

f. -—> —».—v- —»—».—»_—»—».—»_ "E—’-—’-C:= j

ANLAMLAR
N ) e Yukari kaydir

8 8 8 B -4 Asadi kaydir

T ook ¢ Onay/Ekran
calistirma

EER-

Meni Cikist
-—@ Cikis

ink: Iceri dogru acilma
j EHE: Disari dogru agilma

Ar: Otomatik isleme, konut tipi
Sr:Yari otomatik isleme, konut tipi
j Ac: Otomatik isleme, apartman tipi

Sc:Yan otomatik isleme, apartman tipi
ind: insan mevcut isleme

PRESET DEFAULT | Ar | 5 [ Ac | 5c | ind
L [ [ [ |

Adim adim hareketi
Onalarm

insan mevcut
Acllmada impalslari bloke et

4 A
E5A18/E5A12 ELIBT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT
] h IGEA BT
v :Motor 1 agilma limit SUB BT
svici ayari VIRGO SMART BT A
ELI BT A40 + FCE
};{ \j m ELI BT A35 + FCE
veya ELI BT A40
( i B, f' ELI BT A35

-__ MotorZagIma limit : Motor 1/ 2 acilma
veya svici ayari E/\ /'\EI ] limit svigi aya$|
+3
veya
—~ 2 “ 1 Y

| :Motor1/2
veya -—_ IIMOtOI‘Z kapanma E/\ f\é kapanma limit svigi

mit svigi ayari ayari

+‘\
é/ A \D v ]ﬁ
- [OK] Limit sviglerinin

ayarlanmasina

veya -__ : Motor 1 kapanma limit dair GIUNO
svigi ayari ULTRA motor

i kilavuzunda
yer alan
( f\m veya m diizenlemeleri

referans olarak
aliniz.

veya [OK]
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50 | 51|52 70|71 |72|73|74|75 1-S | 2-5 |3-S |4-S | 5-5 | 6-S | (SCS-MA) @
T
[N INEIN) By hy
o+ g — —
= - N
)
1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL 1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL
5 ] i
% (<]
El 7
2] =
1
1BAR/1BAROP/1BARCL 1BAR/1BAR
52—16 M 52—[6 M
1 1— 19 1 11— -8
gé% 1 RX1 77; 72—{5— gé% ™1 RX1 77;1) 74—{51—
e 370 34 — 570 75 {4t
— J‘C— 70 — 3] — C— 70 — 3]
a3 50— oA 50 —{2]
S5—72 51—{1/Bar1 574 51—{1]Bar1
2 BAR/2 BAROP /2 BARCL 2BAR/2BAROP/2BARCL
Il 4]: l‘
52— 6| 52—6|
52— 1 151 72—5} 50—1 [1}—51 74—5|
50% ™ R 5 o % 7i§° 50jE X1 RX1 31 oo % *AS
- 3] 13] e (3] 13]
e ETfﬂ) 50 —2| e $ 1] 50—2|
L?772 51— 1/Bar1 || L? 51—{1/Bar1 | |
. T T
— L L 52 L
§§j;: ™ 2 5o 52—¢] 50j1z ™ R (4] 52—J6
— 51 70—{5/— — 51 70— 51—
— Ezfn 73 —%j s o 75*%j
L 5—70 50 72 L 5—70 50 72
51—{1/Bar2 | | 51—{1/Bar2 | |
[
52 1 1+—51 € L 52 1 1+—51 L e
S0z ™ RX1 51 oy 52—J6] 0] ™ RXT 315 526
¢ [3] 72—5] e [3] 74 —5;
— S 70 | e 70*&5‘]’ — Sl 70 |12 7ofi5l
L?—n g 13] L?—u =) {3}
2 - 2
52 1 1—51 —] == 0|52 1 1—51 ~N =5
1| 5o_I2] TX2 Rx2 o oo (IS 1]Bar1 | | )20 7 ™2 RX2 5 2o I 1]Bar1 | |
8l = K R = = s | = 5
=l = Ci— 2s [ 6 M 52 Il Ei* 2-S 6 M 52 =
wl 1 5170 16| ) s 1ol 0
wf - Ll [T 5 70 Ll [T 5 70 wi
o oc (4] 73 = 4] 75 |
52—1 51 fon Aj wii52—1 51 oA Aj
K| o7 ™G RX3 5 oo 3] 65 L5012 ™ RX3 3l oo 3] 65
] - 313 12 50 A e 31—3s 12| 50
Sl s 1lBar2 L 51 EEi—n 1]Bar2 | 51
L?in) e 51—70 i .
52 1 1 51 > I 52 1 151 ° I L [l
50— 12| ™ RX1 1 5o 4Ssz—g 50132 ™1 RX1 31 5q (6] 453—@
e [3] 5 e (3] 15— > —15
— 7 70 5514 — S 770 4 55 —4]
s 3 —Ej L?—M Ej 3-5 —3] 0
50 — 2| - 12| 50— 2]
D ™ e 3o 51—{1)8ar3 | | 2 e T 1lar1 | | 51—{1Bar3 | |
— 151 T — 31 T 7
N s — N s = T It
515 52 6] 515 l6] 52—16]
52 T3 T}—51 70—5 52— [7 151 5 70—5
5021 TX3 RX3 3] 5o 73 773 5021 TX3 . R3 31 s 75!, 75 775!,
e s 65 —!3] e 23S El 65 —{3]
@55 50—{2] A5 2| 50—2
i ||| s1—1Bar4 | | 545 1)Bar2 | | 51—{1]Bar4 | |
52—1 [T 51 . T 7 52—7 [1}—51
50—{2] TX4 RX4 31 59 S50—I2| ™4 RX4 131 59
e . 31—6-5 - . 365
4173 E 41—75
(570 [5]—70
BAR 8K2/BAR 8k2 OP/BAR 8k2 CL BAR 8K2/BAR 8k2 OP/BAR 8k2 CL
< <
= SAFETY EDGE SAFETY EDGE = SAFETY EDGE SAFETY EDGE
X 0o—mm— - S 0o—m— -
A 0 "I | | sakonmsw A 8,2Kohm 5%
= ¥}
[N (X}
o [N
o oc
(2 L
Num. méx. dispositivos verificados: 6 (ndo mais de 4 por tipo),
Méyto‘rog APIOUOC ENEYUEVWY CUOTNUATWV: 6 (éopc, 4'av.<t1 quyopia),
Maksymalna liczba sprawdzonych urzadzen: 6 (nie wiecej niz 4 jednego typu),
MakcrmanbHoe KonmyecTBO NPOBePEHHbIX YCTPOMNCTB: 6 (HO He 6onee 4 KaXkAoro Tuna),
Maximalni pocet zafizeni s funkci testu: 6 (ale ne vice nez 4 kazdého typu),
Test edilmis maksimum cihaz sayisi 6 (fakat tip basina maksimum 4).
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THALIA

Programador palmar universal

DopnTOC TPOYPAUHATIOTAG

Uniwersalny programator cyfrowy
YHVBepCanbHbI NOPTaTUBHBbIV NPOorpamMmmaTop
Univerzalni programovaci palmtop
Universal avugici programlayici

(versdo x.40 e sucessivas)
(ékSoon x.40 Kal EMOUEVEC)
(wersja x.40 i nowsze)
(Bepcua x.40 n nocneaytowime)
(verze x.40 a vyssi)

(versiyon x.40 ve sonrakiler)

Conector De Expansao
M\akéta Eméktaong
Karta Rozszerzalna
PacwmputenbHasn lMNnata
Rozsifovaci Karta
Genisletme Karti

0,88 O ’

ECB 24V~

AUX3=7 ’

| 26|27|

|50|51|

ECB 24V~

o

ON

<3s

o]
o[

>

oK
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ACESSO AOS MENUS FIG. 1 8
=
X2 -
OK@'@]rl , ,,,, L c
1 Introducdo da password. Pedido com légica Nivel de Protecédo definida para 1, 2, 3,4 2
fw-—v—v-—v-—v—v-—v-—v—v-—vm—v—v-—v m
A - =
[+/-]
PHFI(I'H—-—D (PA-AR t]—» oK} [E@@En—» £ | ¥ ok [Fea) ) LEGENDA
r r r" N
% — " VEJAMENU PARAMETERS BEEE\@?-F T  Desloca para cima
[GH—— 1  Desloca para baixo
) e G| OK ¢ Pressionar tecla OK
[~ +1] [-¢ +1] (Enter/confirmacao)
e a1 ) + o
g S erior
+/-
o ¥ P1++ )
y— (Lol iz} {OoK > (Labliei -+
VEJA MENU LOGIC
4 +t] ; » — )
+/-
y—[FAdlia oK} (RELISERFEN) > (oK > (ERSEGIAASES5ES }—»% [ #ASc iR |(ERSEo dES idErAEa> %—»m)
*
; - VEJA MENU RADIO
AGG. 2ch [OK| ([ERSED nHSco5En ]—» X% [ LASc A > [ERSEo dES IdErRE> — ok 01 )
[-+ +1] X
—> [oK > (22Fd)— [ok > [T~ )
(Lx H[[aFF]H
[ 3 )
mER- /)
p—{(RUEGSEE ) OK - [
e N —')
» T - A
- + /7" Z
(e 1] E5A18 -E5A12 [ oPRi | =7 2 /'\1 ou Jm—b ou %\)
» 7
- /s \1 o [ o ) /N
PG a0 - YA 1w Iiro0 o %
LUl c
/- A - %\)
K
P ==
s RN ) I e
- /-
+ /7"
(Mo iMEnko NARUALE | 2 1 )
GIUNO ULTRA Mou MEnko NARUALE | — ’7 E/‘\ /'\
+ 7 5 1
' 24 EAEALNILCES
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ACESSO AOS MENUS FIG. 1

Versao software central

N° radiocomandos armazenados

{oK - [GE85T)
+/ )
Lista dltimos 30 erros

\

T > 5=Adivafgé enfrada interru\ﬁ&or de fim-

e-curso fecho do motor 2 SWC2

L__p O=Activacio entrada interruptor de fim-
ge—cursoa ertura do motor 2 SWO2 35 ._‘,-, ]
A

» [ =Activacao entrada interruptor de fim-
5e—curso fgec?\o do motor 1 S\}\)/C1

|_> Forca instantanea motor 2
L Forca instantanea motor 1

SErE Activacdo entrada start externo START E
Skr Activacdo entrada start interno START |
oPEn Activacdo entrada OPEN

cLS Activacdo entrada CLOSE

PEd Activacdo entrada postigo PED

L iNE Activacdo entrada TIMER

StoP Activacao entrada STOP

L » 0O=Activacdoentra ainterrup&orgeﬁm—
de-curso abertura do motor T SWOT

Phok Ativacao entrada fotocélula PHOT ou se configurada como fotocélula verificada
a Ativacdo da entrada FAULT associada

PhoP Ativacao entradafotocélulaemaberturaPHOT OP ou se configurada comofotocélula
o verificada ativa apenas em abertura Ativacdo da entrada FAULT associada

Phel Ativacdo entrada fotocélula em fecho PHOT CL ou se configurada como fotocélula
et verificada ativa apenas em fecho Ativacao da entrada FAULT associada

bAr Ativacao entrada perfil BAR ou se configurado como perfil sensivel verificada Ativagéo

da entrada FAULT associada

Ativacdo entrada perfil BAR com inversao ATIVA APENAS NA ABERTURA ou se
bAro configurado como perfil sensivel verificado ativa apenas na abertura, ativacdo da
entrada FAULT associada

Ativacao entrada perfil BAR com inversdo ATIVA APENAS No FECHO ou se confi-

bRrc gurado como perfil sensivel verificado ativa apenas no fecho, ativacao da entrada
FAULT associado
Aplacaestaaesperadeexecutarumamanobracompletadeabertura-fechonaointer-
SEE rompida porparagensintermédias paraadquirirobinarionecessarioparaomovimento.
ATENCAO! Nao estd activo o reconhecimento de obstaculos
ErD Teste fotocélulas falhado Verificar ligacdo fotocélulas e/ou defini¢des l6gicas
Erie Teste perfil falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicoes l6gicas
ErD3 Teste fotocélulas abertura falhado verificar ligagao fotocélulas e/ou definicdes parametros/ldgicas
ErO4 Teste fotocélulas fecho falhado verificar ligacdo fotocélulas e/ou definicdes pardmetros/ldgicas
ErdA Teste perfil 8k2 falhado Verificar ligagdo perfis e/ou definicbes parametros/légicas
ErD7 Teste perfil abertura falhado Verificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/légicas
Er08 Teste perfil fecho falhado Verificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/ldgicas
Er H* Erro teste hardware placa - Verificar ligagbes ao motor

- Problemas hardware na placa (contactar a assisténcia técnica)

- Cabos de alimentagdo do motor ou do sinal encoder invertidos/desligados ou
* programacdo incorreta (consulte Fig. E)

EreH Erro do encoder - O movimento do actuador resulta demasiado lento ou parado em relagédo ao

funcionamento programado.

r nversdo devido obstaculo - Amperosto erificar eventuais obstaculos ao longo do percurso
Er3H* | devido obstaculo - A t Verifi t bstacul I d
r ist. Térmico guardar o arrefecimento do automatismo
EryH* Sist. T Aguard fi to do automat
ErGHY Erro de comunicacio com dispositivos remotos Verificar a ligagdo com os dispositivos acessorios e/ou placas de expansao

ErD EFTi : e
E-14 Er15 Erro interno de controlo supervisao sistema. assisténcia técnica.

Pressionando Ok sao confirmadas as configuracdes detetadas. A placa continuara

ligados via serial
Tentar desligar e reacender a placa. Se o problema persiste deve-se contactar a

a funcionar com as configuracoes detetadas.

Er2 Erro de consisténcia dos parametros de central (Légicas e Parametros)
A\ E necessario verificar as configuragées da placa (Pardmetros e Logicas).
Er13 Erro nos parametros de D-track P;esglgzizgscggg prelai:"clc:'r:l:ll;lgieatfunaonar com D-track de default.
ErSl, Erro interno de controlo supervisdo sistema Cabos de alimentacdo do motor ou do sinal encoder invertidos/desligados ou
Alleen voor E5 BT A18/E5 BT A12 programacao incorreta. (consulte Fig. E)
ErF3 Erro na configuracao das Iégicas (entradas SAFE, tipo motor) Verificar a configuracgdo correta das ldgicas SAFE ou tipo de motor

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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2) GENERALIDADES

O quadro de comandos THALIA é fornecido pelo fabricante com regulacdo
standard. Qualquervariacao deve ser definida através do programador de display
incorporado ou através de programador palmar universal.

A central suporta completamente o protocolo EELINK.

As caracteristicas principais sdo:
- Controlo de 1 ou 2 motores 24V BT
Nota: Devem ser utilizados 2 motores do mesmo tipo.
- Regulacao electrénica do binario com deteccao de obstaculos
- Entradas de controlo fim de curso com base no motor seleccionado
- Entradas separadas para os dispositivos de seguranca
- Receptor radio incorporado rolling-code com clonagem transmissores.
A placa é dotada de uma placa de bornes de tipo extraivel para facilitar a
manutencao ou asubstituicao. Efornecidacom umasérie de pontes pré-cabladas
para facilitar o instalador nos trabalhos.
As pontes sédo relativas aos bornes: 70-71, 70-72, 70-74. Se os bornes acima
indicados sao utilizados, retirar as respectivas pontes.

VERIFICACAO

O quadro THALIA efectua o controlo (verificagdo) dos relés de marcha e dos
dispositivos de seguranca (fotocélulas), antes de executar cada ciclo de abertura
e fecho. Em caso de mau funcionamento, verificar o funcionamento regular dos
dispositivos ligados e controlar as cablagens.

Poténcia maxima motores 180W + 180W (24V —
Alimentacéo acessorios %ﬁv:sgfé absorgao méx)
Contacto alimentado 24V — N.O. (1A
AUX 0 Gons (
AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A max.)
Fusibili ver Fig. C
N° combinazioni 4 bilhoes
N° max radiocomandi memorizzabili |63

(* outras tensdes disponiveis a pedido)

Versoes de transmissores utilizaveis:
Todos os transmissores ROLLING CODE compativeis com ((€R-Ready))

4) DISPOSICAO DOS TUBOS Fig. A

5) LIGACOES DA PLACA DE BORNES Fig. C

ADVERTENCIAS - Nas operagoes de cablagem e instalacdo tomar comoreferéncia
as normas vigentes e, seja como for, os princcij)ios de boa técnica.

Os condutores alimentados com tensdes diferentes, devem ser fisicamente

3) DADOS TECNICOS separados, ou devem ser adequadamente isolados comisolamento suplementar
Al - v Hz* de pelo menos 1 mm.
imentacao 220-230V 50/60 Hz Os condutores devem estar apertados por uma fixagdo suplementar perto dos
Isolamento rede/baixa tensao > 2MOhm 500V === bornes, por exemplo, por meio de bracadeiras.
Todos os cabos de ligacdo devem ser mantidos adequadamente afastados do
Temperatura de funcionamento -20/ +55°C dissipador.

P ATENCAO! Paraaligacao arede, utilizar um cabo multipolar comumaseccao
Proteccdo térmica Software minima de 3x1,5 mm2 e do tipo previsto pela regulamentacao em vigor.
Rigidez dieléctrica rede/bt 3750V~ por 1 minuto Para aligacdo dos motores, utilizar um cabo com uma seccdo minimade 1,5

mm2 e do tipo previsto pela rer_gulamenta;ao emvigor. O cabo deve ser pelo
Corrente de saida motor 7.5A+7.5A méax menos equivalente a HOS5RN-F.
Corrente de comutacao relé motor 10A
Definicao Descricao
FASE
NEUTRO Alimentagao monofasica 220-230V 50/60 Hz*
TRANSF. PRIM. Ligacao transformador primario, 220-230V
Alimentacao ficha:
TRANSF. SEC. 24V~ Transformador secundario
24V=Alimentaca ria tampao
MOT1 + Ligacao motor 1. Desfasagem atrasada no fecho.
MOT1 - Verificar as ligacdes da Fig.E
MOT2 + Ligagdo motor 2. Desfasamento atrasado na abertura.
MOT2 - Verificar as ligagoes da Fig.E

AUX 0 - CONTACTO ALIMENTADO

24V (N.O)) (1A MAX)

Saida configuravel AUX 0 - Default LAMPADA CINTILANTE.

2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando

LUZ ZONA/ LUZ ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE
LINGUETA/ FECHADURA ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENCAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO.

Tomar como referéncia a tabela “Configuracéo das saidas AUX".

AUX 3 - CONTACTO LIVRE (N.O.)

(Méx 24V 1A)

Saida configurével AUX 3 - Default Saida 2° CANAL RADIO.

2°CANALRADIO/INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/Comando LUZ ZONA/LUZ
ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA/ FECHADURA
ELECTRICA MAGNETICA.

Tomar como referéncia a tabela “Configuracéo das saidas AUX"

c : W 41 + REF SWE Fio comum interruptor de fim de curso
gh 'ﬂ_l t (v 42 SWC1 Fim de curso de fecho do motor 1 SWC1 (N.C.).
g g £> ; 2 43 SWO 1 Fim de curso de abertura do motor 1 SWOT (N.C.).
3 i ‘% g : ‘: 44 SWC2 Fim de curso de fecho do motor 2 SWC2 (N.C.).
SZoLE
£ E =3 45 SWO 2 Fim de curso de abertura do motor 2 SWO2 (N.C.).
S C
g = : Controle do interruptor de fim de curso motor 1
am << 42 SW1 X - R '
ozk& BE Para os accionadores com gestao dos interruptores de fim de curso de um fio.
Lpn@0,,c8
SOgBO00=«
OG22 Am .
JoEVo 40y 43 SW2 Controle do interruptor de fim de curso motor 2.
£ E E 4 g Para os accionadores com gestao dos interruptores de fim de curso de um fio.
i S
oo
g PP 40 - REF SWE Fio comum interruptor de fim de curso
g"i Boa
eTI2g 42 SW1 Controle do interruptor de fim de curso motor 1.
3E5ks
2221010
yoouwuw .
£ % % 43 SW2 Controle do interruptor de fim de curso motor 2.
===
[CAC)
A 40 - REF SWE Alimentac¢ao Encoder, cabo Branco
g B 4 + REF SWE Alimentacao Encoder, cabo Castanho
o< Sinal Encoder Motor 1, cabo Verde
vEE 42 ENC M1
=T Fechar o conector JP28
E g} Sinal Encoder Motor 2, cabo Verde
43 ENC M2 Fechar o conector JP29

THALIA 21

~

o
®)
X
-]
c
(1)
Cc
m
W




MANUAL PARA A INSTALACAO

Borne Definicao Descricao
50 24V-
Saida alimentacgao acessorios.
51 24V+
Saida alimentacdo para dispositivos de seguranca verificados (transmissor fotocélulas e transmissor de perfil sensivel).
52 24 Vsafe+ . . .
Saida activa apenas durante o ciclo de manobra.
" 60 Fio comum Fio comum entradasIC1elC2
= Entrada de comando configuravel 1 (N.O.) - Default START E.
c 61 IC1 START E/ START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Tomar como referéncia a tabela "Configuracao das entradas de comando".
o Entrada de comando configuravel 2 (N.O.) - Default PED.
s 62 IC2 START E/ START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Tomar como referéncia a tabela "Configuracao das entradas de comando.
70 Fio comum Fio comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
O comando interrompe a manobra. (N.C.)
71 SToP Se néao se utiliza deixar a ponte ligada.
Entrada de se_?EuranEa conﬁcp;ura’vel 1 (N.C.) - Default PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /

BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tomar como referéncia a tabela "Configuracao das entradas de seguranca”

73 FAULT 1 Entrada verificacdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 1.

Entrada de se_PEuSr_F\%a configuravel 2 (N.C.) - Default BAR.

74 SAFE 2 PHOT / PHOT HOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tomar como referéncia a tabela "Configuracéo das entradas de seguranca".
75 FAULT 2 Entrada verificacao dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 2.
= Y ANTENA Entrada antena.
7] Usar uma antena sintonizada em 433MHz. Para a ligacdo Antena-Receptor usar o cabo coaxial RG58. A pre-
€ senca de massas metalicas perto da antena, pode interferir com a recepcao radio. No caso de fraco alcance
< # SHIELD do transmissor, deve-se deslocar a antena para um ponto mais apropriado.

Configuracao das saidas AUX

Légica Aux= 0 - Saida 2° CANAL RADIO.
O contacto fica fechado durante 1s a activagao do 2° canal radio.

Légica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.
O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.

Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.
O contacto fica fechado por 90 segundos depois da tltima manobra.

Légica Aux= 3 - Saida comando LUZ DE ZONA.
O contacto fica fechado por toda a duracdo da manobra.

Logica Aux= 4 - Saida LUZ ESCADAS.
O contacto fica fechado por 1 segundo no inicio da manobra.

Légica Aux= 5 - Saida ALARME PORTAO ABERTO.
O contacto fica fechado se a folha fica aberta por um periodo de tempo duplo em relagdo ao TCA definido.

Légica Aux= 6 - Saida para LAMPADA CINTILANTE.
O contacto fica fechado durante a movimentacéo das folhas.

Légica Aux= 7 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA.
O contacto fica fechado por 2 segundos a cada abertura.

Logica Aux= 8 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE MAGNETE.
O contacto fica fechado com o portao fechado.

Logica Aux= 9 - Saida MANUTENCAO
O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no parametro Manutencéo, para sinalizar o pedido de manutencao.

Logica Aux= 10 - Saida LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO.
O contacto fica fechado durante a movimentacao das folhas. Se for atingido o valor definido no parametro Manutengéo, no fim da manobra, com a folha fechada, o contacto fecha-se
4 vezes por 10s e abre-se por 5s para sinalizar o pedido de manutencéo.

Configuracao das entradas de comando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Logica Mau. PRS50-R-PRS5a. Start externo para o controle do seméforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start |. Funcionamento segundo a Légica Mou. PR550-R-PR55a. Start interno para o controle do seméforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open. .
O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fecha passado
o tempo de tca, se activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS5a-R-PRSS5a

Légica IC=5 - Entrada configurada como Timer. i
Funcionamento analogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e activa-se
um comando de Start E, Start | ou Open é executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho é garantido mesmo depois da falta de corrente.

Configuracao das entradas de seguranca

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula nao verificadas (*) (Fi% F, Ref. 1) . )
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacao. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento sé depois da desactivacao da fotocélula. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada. (Fig. F, Ref. 2). B . .
Activa a verificacdo das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estdo activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotocélula
durante o fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivacao da fotocélula.

Loégica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura néo verificadas (). (Fig. F, Ref. 1) ) . .
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagéo. No caso de escurecimento esté excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de
abertura bloqueia o movimento pela dura¢éo do escurecimento da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Lé?_ica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura (Fig. F, Ref. 2). X . .
Activa a verificagao das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o movimento
pela duracdo do escurecimento da fotocélula.

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho ndo verificadas (*). (Fig. F, Ref. 1) . )
Consente a conexao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificagao. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase
de fecho, inverte imediatamente. Se néo se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho (Fig. F, Ref. 2).
Activa a verificacdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento estd excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatamente.

Légica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, fotocéperfil sensivel ndo verificadas (*). (Fig. F, Ref. 3) . B " . .
Consente a conexdo de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacao. O comando inverte o movimento por 2 seg. Se néo se utiliza deixar a ponte ligada.

Logica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada (Fig. F, Ref. 4).
Activa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seg.
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O comando inverte o movimento por 2 seg.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. F, x Ref.5). Entrada para bordo resistivo 8K2.

de fecho provoca a paragem. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP) (Fig. F, ref. 3),
Consente a ligagao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacéo. A intervencdo em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervéncéo na fase

Légica SAFE=10 Entrada configurada como Bar op test, perfil sensivel verificado cominverséoativaapenas naabertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP) (Fig. F, ref. 4).
Ativa a verificacéo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervengao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencéo na fase de fecho provoca a paragem.

Loégica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inversé&o ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacéo (STOP) (Fig.F, ref. 5).
A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervenc¢ao na fase de fecho provoca a paragem.

fase de abertura provoca a paragem. Se nao for utilizado deixar a ponte ligada

Légica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, perfil sensivel com inversdo ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizacao (STOP) (Fig. F, ref. 3).
Consente a ligacdo de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagao. A intervencao em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervengao em

P) (Fig. F, ref. 4).

(LSé_%ca SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, perfil sensivel verificado com inversédo ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizacao

Ativaaverificacdo dos perfis sensiveis noinicioda manobra. Aintervencao em fase de fecho provocaainversdo do movimento por 2 seg, aintervencdo emfase de abertura provoca a paragem.

Loégica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com inverséo ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagdo (STOP) (Fig. F, ref. 5).
A intervencao em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg. a intervencdo em fase de abertura provoca a paragem.

(*) Se instalam-se dispositivos de tifo “D"” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade nao verificada, deve-se estabelecer uma manutencao

obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.

6) LIGACAO MOTORES Fig.E

7) DISPOSITIVOS DE SEGURANCA
:\_lota: utilizar unicamentedispositivos de segurancareceptores com contacto
ivre.

7.1) DISPOSITIVOS VERIFICADOS Fig. F

7.2) LIGAGAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NAO VERIFICADAS FIG. D1
7.3) LIGAGAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS VERIFICADAS FIG. D2

8) ACESSO AOS MENUS: FIG. 1

8.1) MENU PARAMETROS (PR A7) (TABELA “A” PARAMETROS)

8.2) MENU LOGICAS (Lol ic) (TABELA “B” LOGICAS)

8.3) MENU RADIO (rAd {a) (TABELA “C” RADIO)

- NOTAIMPORTANTE: MARCAROPRIMEIRO TRANSMISSOR MEMORIZADO
COM A ETIQUETA ADESIVA COM FORMA DE CHAVE (MASTER) )

O primeiro transmissor, no caso de programac¢ao manual, atribui o CODIGO
CHAVE DO RECEPTOR; este codigo é necessario para se poder efectuar a sucessiva
clonagem dos radiotransmissores.

Oreceptordebordoincorporado Clonixtambém dispde dealgumasimportantes
funcoes avancgadas:

« Clonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo).

« Clonagem por substituicdo de transmissores ja inseridos no receptor.

«  Gestao da database dos transmissores.

« Gestdo da comunidade de receptores.

Para a utilizacdo destas funcionalidades avangadas, consultar as instru¢oes do
programador palmar universal e a Guia geral para programacao dos receptores

8.4) MENU DEFAULT (dEFARLLE)
Leva a central para os valores predefinidos das DEFAULT. Apds a reposicao é
necessario efectuar um novo AUTOSET (ajuste automatico).

8.5) MENU LINGUA (L infUR)

Permite definir a Iin%ua do programador no display.

8.6) MENU AUTOSET (RUEoSEE)

- Iniciar uma operacdo de ajuste automatico colocando-se no menu.

« Assim que se pressionar a tecla OK visualiza-se a mensagem * “,a central
comanda uma manobra de abertura seguida por uma manobra de fecho, durante
a qual é automaticamente ajustado o valor minimo de binério necessério ao
movimento da folha.
O numero de manobras necessarias ao autoset pode variar de 1 a 3.
Durante esta fase é importante evitar o escurecimento das fotocélulas, assim
como a utilizacdo dos comandos START, STOP e do display.
No final desta operagao, a central de comando tera ajustado automaticamente
os valores ptimos de binario. Verifica-los e eventualmente modifica-los tal como

descrito na_ programacéo
AATENCAO!! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos
pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela

ngrma EN 12453.
A As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacdo de
bordas deformaveis.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico afuncdo de deteccdo de obsta-
A culosnaoestaactiva; portanto, oinstaladordeve controlaro movimento
do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou
fiquem parados no raio de ac¢do do automatismo.

8.7) SEQUENCIA DE VERIFICASAO DA INSTALACAO

. Efectuar a manobra de AUTOSET (*)

Verificar as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto

10, caso contrario para o ponto

Eventualmente, adaptar os parametros de velocidade e de sensibilidade

(forca): ver tabela de parametros.

Verificar de novo as forgas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o

ponto 10, caso contrario para o ponto

Aplicar um perfil passivo

Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o
onto 10, caso contrério para o ponto

nstalar dispositivos del:)rotegéo sensiveis a pressao ou eletrosensiveis (por

exemplo perfil ativo) (**)

Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) ir para o

ponto 10, caso contrario para o ponto

Permitiramovimentagdodoacionamentoapenasnamodalidade”Homem

presente”

10. Acertar-se de que todos os diapositivos de deteccdo de presenca na drea

de manobra funcionem correctamente

(*) Antes de efectuar o autoset acertar-se de ter efectuado correctamente

todas as operagdes de montagem e de colocacdo em condicdes de seguranca,

tal como prescrito pelas adverténcias para a instalacdo do manual do motor.

(**) Em funcéao da andlise dos riscos poderia ser necessario, em todo o caso,

aplicar dispositivos de proteccdo sensiveis

N —

© ® N own K W

8.8) MENU DE REGULACAO FIM DE CURSO (rEL. Fc)

Permite a regulacdo dos fins de curso para motores equipados com enco-

der, além disso, para os motores equipados com cablagens de fim de curso
independentes, permite que a folha seja posicionada corretamente para a
regulacdo subsequente do fim de curso. Para os motores néo especificados, o
menu nao esta ativo e a mensagem “ndo disponivel” é exibida no ecra

NOTA: estas manobras sdo executadas no modo homem presente em velocida-
de reduzida e sem a intervencao de dispositivos de seguranca.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

Utilizando as teclas “+/-" do ecra, coloque a folha na posicéo desejada. Para as
regulagées dos fins de curso, consulte as conﬁﬂJurzgoes sobre a regulacédo dos
fins de curso indicadas no manual do motor GIUNO ULTRA.

8.8.2) E5 BT A12,E5BTA18

Utilizando as teclas “+/-“ do ecrd, coloque a folha na posicdo indicada pelo ecra
(Abertura ou fechamento). Quando a posicao desejada for alcancada, confirme
a posicao com a tecla OK. No caso dos motores E5, é possivel posicionar a folha
perto dos fins de curso manualmente, empurrando o portao e, de seguida,
mova o portdo com as teclas “+/-" até que entre em contacto com o batente
mecanico. Confirme a posicao com OK ou por controlo remoto (memorizado
anteriormente).

8.9) MENU ESTATISTICAS

Permite visualizar a versao da placa, o numero de manobras completas (em
centenas), o nimero de transmissores memorizados e os ultimos 30 erros (os
primeiros 2 digitos indicam a posicao, os ultimos 2 o cédigo de erro). O erro 01
€ 0 mais recente.

8.10) MENU PASSWORD

Permite definir uma passwordg;a_ra a programacao da placa via rede U-link”.
Com a légica “NIVEL DE PROTECAO” definida para 1,2,3,4 é pedida a password
para aceder aos menus de programacao. Passados 10 tentativas consecutivas de
acesso falhadas deve-se aguardar 3 minutos para efetuar uma nova tentativa.
Durante este periodo a cada tentativa de acesso o display visualiza “BLOC". A
password predefinida é 1234.

9) PRESSAO DO FIM-DE-CURSO DE FECHO Fig.G Ref. A-B
DIRECCAO DE ABERTURA Fig. E

10) LIGACAO COM PLACAS DE EXPANSAO E PROGRAMADOR PALMAR
UNIVERSAL VERSAO > V1.40 (Fig.H)
Tomar como referéncia o manual especifico.

11) MODULOS OPCIONAIS U-LINK

Fazer referéncia as instrugées dos médulos U-link

A utilizagéo de alguns modulos implica uma redu(féo do alcance radio. Adpatar a
instalagdo com uma antena apropriada sintonizada para 433MHz 433MHz.

12) FECHADURA ELETRICA Fig. |
FECHADURA ELECTRICA
ATENCAO: No caso de folha com um comprimento superior a 3m, é
indispensavel instalar uma fechadura eléctrica.
A Fig. | contém um exemplo de ligacdo de uma fechadura eléctrica de lingueta
ECB24V ~ Ili_?ada ao quadro de comandos THALIA.
O qctj.la,\(;llléoB'l_'l_ ALIA para pilotar a fechadura eléctrica exige uma placa especifica
mod. .

13) REPOSIGAO DAS DEFINICOES DE FABRICA (Fig.J)

ATENCAO conduz a central para os valores predefinidos de fabrica e todos os

transmissores sao cancelados da meméria.

ATENCAO! Uma configuracdo errada pode ser causa de danos para pessoas,

animais ou coisas.

- Interromper o fornecimento de tensao a placa (Fig.J ref.1)

- Abrir a entrada Stop e pressionar simultaneamente as teclas - e OK (Fig.J ref.2)

- Dar de tensao a placa (Fig.J ref.1)

- O display visualiza RST, deve-se dar confirmacédo dentro de 3s pressionando a
tecla OK (Fig.J ref.4)

- Aguardar que o procedimento termine (Fig.J ref.5)

- Procedimento terminado (Fig.J ref.6)

AATENCAO!Umaconfiguragaoerradapode ser causadedanos para pessoas, animais
oyycoisas.
ATEN(;AO:Veriﬁcarﬂue ovalor daforca deimpacto medido nos pontos pre-
vistos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela norma EN 12453.
As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacdao de
bordas deformaveis.
ara obter um melhor resultado, é aconselhavel efectuar o autoset com motores
em repouso (isto é ndo superaquecidos por um nimero consideravel de manobras
consecutivas).
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MANUAL PARA A INSTALACAO

TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (PR-AI")

Parametro Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
Tempo de atraso na
ESFRSRAP 0 10 3 abertura do motor | Tempo de atraso na abertura do motor 2 em relacao ao motor 1.
2 [s]
Tempo de atraso no Tempo de atraso no fecho do motor 1 em relagao ao motor 2.
ESFRSch 0 25 6 fechg do motor 1 [s] NOTA: se o tempo ¢ definido no maximo, o motor 1 espera o fecho completo do motor 2 antes
de iniciar.
FchR 0 120 10 Tempo de fecho Tempo de espera antes do fecho automatico.
c automatico [s] -
ESDonh. Tempo de evacuagao
en 1 180 40 da zona semaférica | Tempo de evacuacao da zona envolvida pelo tréfico regulado pelo seméforo.
" [s]
Espaco de desaceleracdo na abertura do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
ATENCAO: Ap6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa sem
interrupcoes.
Espaco de ATENCAO: com “SET” no display ndo esta activa a detecgao do obstaculo.
SPrRLLRP 0 50 10 desaceleragdo na ATENCAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatério o retardamento sempre ativo
abertura [%] aum valor superior a 5.
ATENCAO: no GIUNO o espago de desaceleracio configura-se com os sensores deslizantes.
ATENCAO: para o tipo de motor ELI BT A35, a desaceleragdao nao pode ser excluida; valores
inferiores a 10% serao considerados em 10%.
Espaco de desaceleracao no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percurso total.
ATENCAO: Ap6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa sem
interrupcoes.
Espaco de ATENCAO: com “SET” no display nao esté activa a deteccéo do obstaculo.
SPrRLLch 0 50 10 desaceleragdo no ATENCAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatério o retardamento sempre ativo
fecho [%] aum valor superior a 5.
ATENCAO: no GIUNO o espago de desaceleragao configura-se com os sensores deslizantes.
ATENCAO: para o tlpo de motor ELI BT A35, a desaceleracao nao pode ser excluida; valores
inferiores a 10% serao considerados em 10%.
Espaco de desaceleracao (passagem da velocidade de regime a velocidade de afrouxamento)
Espaco de quer na abertura que no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SPAECEL 0 50 15 desacgleﬁa 30 [%] ATENGAO: Ap6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
a0 %l | sem interrupgoes.
ATENCAO: com “SET” no display ndo esta activa a deteccao do obstaculo.
RPErE. 10 29 99 Abertura parcial Espaco de abertura parcial em percentagem relativamente a abertura total, depois de uma ativacao
PR-2 IALE M1 [%] do comando postigo PED.
Forca exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de forca fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
Forca da folha/s na | O pardmetro é definido automaticamente pelo autoset.
Farch RP 1 99 50 abertura [%]

ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).

Forca exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forga fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
Forca da/s folha/s no | O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
ForcR ch 1 99 50 fecho [9%]
ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
efinido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (¥). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).
Percentagem da velocidade maxima alcangavel na abertura pelo/s motor/es.
EL AP 15 99 29 Velocidade na ATENGAO: Apés uma modificagido do parametro sera necessaria uma manobra completa
M= abertura [%] sem interrupgdes.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
Percentagem da velocidade maxima alcangavel no fecho pelo/s motor/es.
£l h 15 99 99 Velocidade no fecho | ATENCAO: Ap6s uma modificagdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
CUELRC [%] sem interrupgées.
ATENCAO: com “SET” no display ndo esta activa a deteccao do obstaculo.
Velocidade do/s motor/es na abertura e no fecho na fase de afrouxamento, expresso em
percentagem da velocidade méaxima de regime.
Velocidade no ATENCAO Apos uma modificagdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
uEl rFARLL 15 929 25 afrouxamento [%] | S€M interrupgées.
ATENCAO: Com “SET” no display néo esta activa a detecgdo do obstaculo.
ATENCAO: para o tipo de motor ELI BT A35, a desaceleragio nao pode ser excluida; valores
acima de 50% seréao considerados em 50%.
Programacéao
TRARUEER- ° 250 0 r::nglérgirl?rgﬁe Permite definir um numero de manobras ap6s o qual € sinalizado o pedido de manutencéo na
2 lonE manutencio [em saida AUX configurada como Manuteng¢ao ou Lampada cintilante e Manutengao
centenas]

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN12453 para os limites de forca, e a EN12445 para o método de medicao.
(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacdo de bordas deformaveis.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

TABELA “B” - MENU LOGICAS - (Lob ic)

Barrar
Légica Definicao Default | oajuste Op¢oes
efectuado
0 Motores ndo activos
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 NAO GERIDO
5 NAO GERIDO
Ti 6 SUB BT
Ipo motor 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
E Po NokarE (Definir o tipo de 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
mOtSIV;'C%a)dO a 9 VIRGO SMART BT A - 5 fios
' 10 VIRGO SMART BT A - 3 fios
11 E5BT A18
12 E5BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
0 Logica nado activa
1 Activa o fecho automatico
Ech Te:1pto de'tF.echo 0 Ativa o fecho automético mesmo apds inversao de obstaculo no fecho. Em caso de inversao em abertura ap6s 2
utomatico 5 segundos tentanovamente aabertura; se por 4 vezes consecutivas encontrar obstaculo naabertura efetua ofecho.
Configuracao ativavel somente com motor E5 BT A12 (tipo de motor 12).
A logica é utilizdvel somente com portas pedonais cuja energia é limitada a 1,69J.
0 Logica nao activa
{ Fecho rapido 0
chrAP idA P 1 Fecha passados 3 segundos da desocupacéo das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA definido
0 As entradas configuradas como Start E, Start |, =
Ped funcionam com a légica 4 passos. Movimento passo-a-passo
As entradas configuradas como Start E, Start |, 2PASSOS | 3 PASSOS | 4 PASSOS
1 Ped funcionam comaldgica 3 passos.Oimpulso
durante afase defecho seinverte o movimento. FECHADA ABRE ABRE ABRE
fou. PRSSo Movimento 0 %UFREAC';I_%E STOP
PRSSS passo-a-passo
As entradas configuradas como Start E, Start |, ABERTA FECHA FECHA
2 Ped funcionam com a légica 2 passos. A cada | | DURANTEA | FECHA
impulso inverte o movimento. ABERTURA STOP +TCA | STOP +TCA
DOPO STOP | ABRE ABRE ABRE
0 A ldampada cintilante acende-se contemporaneamente ao arranque do/s motor/es.
PrERLL Pré-alarme 0 omp — il d
1 A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.
0 Funcionamento por impulsos.
Funcionamento com Homem Presente.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
1 A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A manobra continua enquanto for mantida a pressao nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.
Ualo PrES Homem presente 0 / f \ ATENGAO: nao estdo activados os dispositivos de seguranca.
Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.
Se a placa fracassa os testes dos dispositivos de seguranca (fotocélula ou perfil, ErOx) 3 vezes consecutivas, habilita-se
o funcionamento com Homem Presente activo até quando se soltam as teclas OPEN UP ou CLOSE UP.
2 A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
A antrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A ATENCAO: com Homem Presente Emergency nao estdo activados os dispositivos de seguranca.
Bloquei 0 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.
Lo impulsos na 0
bi. IFAP agertura 1 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped néo tém efeito durante a abertura.
bl NPECA Bloqueia 0 0 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..
o WlirdsE impulsos no TCA 1 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..
bl Pch Bloqueia 0 0 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante o fecho.
& Wiirds impulsos no fecho 1 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped néo tém efeito durante o fecho.
0 Légica ndo activa
) ] Golpe de ariete na 0 Antes de efectuar a abertura o portao empurra por cerca de 2 segundos em fecho. Isto permite um desengate
colAr iEEE RP abertura 1 mais facilitado da fechadura eléctrica.
IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, nao se deve utilizar esta funcao.
0 Légica nao activa
) Golpe de ariete Antes de efectuar o fecho o porta de2 d bertura. Ist it d t
0 portdo empurra por cerca de 2 segundos em abertura. Isto permite um desengate
colAr iELE ch no fecho 1 mais facilitado da fechadura eléctrica.
IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, nao se deve utilizar esta funcao.
0 Légica ndo activa
Se os motores ficam parados na posi¢ao de completa abertura ou fecho completo por mais de uma hora, sdao
A ) Manutencéo do activados por cerca de 3 segundos na direccdo de bloqueio. Essa operacéo é efectuada diariamente.
liAntblLaocco bloqueio 0 NB.: Esta funcao tem o objectivo de compensar, nos motores 6leo-dinamicos a eventual redugéo do volume
de 6leo devido a diminuicao da temperatura durante as pausas prolongadas, por exemplo, durante a noite, ou
devido a derrames internos.
IMPORTANTE - Na falta de adequados reténs de fecho mecanicos, nao se deve utilizar esta funcao.
O movimento é interrompido exclusivamente pela activagao do interruptor de fim de curso de fecho; neste
0 caso, é necessario efectuar uma regulacdo exacta da activagao do interruptor de fim de curso de fecho (Fig. G,
Ref. B).
, _ Pressao do Deve ser utilizado em presenca de bloqueio mecénico de fecho.
PrESS Shc interruptor de fim 0 Esta funcdo activa a pressdo das folhas no bloqueio mecanico, sem que isso seja considerado como obstaculo

de curso de fecho

pelo sensor amperostop.
O espigao continua o seu percurso por alguns segundos apos a interceptacao do interruptor de fim de curso
de fecho ou até a paragem mecanica. Deste modo, antecipando ligeiramente a activacao dos interruptores de

fim de curso, obter-se-a o bloqueio perfeito das folhas sobre a tranqueta (Fig. G, Ref. A).
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Barrar
Légica Definicao Default | oajuste Opcoes
efectuado
0 O limiar de intervencao da proteccdo amperostop permanece fixo no valor programado.
A central executa automaticamente a cada arranque uma compensacao do limiar de intervencédo do alarme
obstaculo.
ickE Funcéo Ice 0 1 Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao
indicado pela norma EN 12453. Em caso de duvidas, deve-se utilizar dispositivos de seguranca auxiliares.
Esta funcao é util no caso de instalagées que funcionam a baixas temperaturas.
ATENCAO: apés ter activado esta funcao é necessario efectuar uma manobra de autoset.
0 Activos ambos os motores (2 folhas).
{ 1 motor activo 0
{ NobAEE 1 Activo apenas 1 motor (1 folha).
Abertura: M1 parte antes em relacdo a M2 (tempo de desfasamento em abertura). (Ver Fig.E)
. 0 Fecho: M2 parte antes em relacao a M1 (tempo de desfasamento em fechamento). (Ver Fig.E)
ook deslfg‘;g:rsrae‘r)\t(:aodos o Manobra pedonal é executa por M1
o motores Abertura: M2 parte antes em relagédo a M1 (tempo de desfasamento em abertura). (Ver Fig.E)
1 Fecho: M1 parte antes em relacao a M2 (tempo de desfasamento em fechamento). (Ver Fig.E)
Manobra pedonal é executa por M2
Inversao direcgao 0 Funcionamento standard (Ver Fig.E).
) ) 0
inud irEc. RP de abertura 1 Inverte-se o sentido de abertura em relacao ao funcionamento standard (Ver Fig.E)
. 0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
Con racao
CAFE | da entgrl;d:de 0 1 Entrada configurada como Phot test , fotocélula verificada.
seguran;; SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura.
3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho.
5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.
6 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
7 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2.
9 Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-se a
Configuracao paragem do movimento.
SAFE 2 da entrag:ggz 6 10 Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura. No
seguran;;z . fecho obtém-se a paragem do movimento.
1 Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-
se a paragem do movimento.
12 Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se a
paragem do movimento.
13 Entrada configurada como Bar CL TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho. Na aber-
tura obtém-se a paragem do movimento.
14 Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com inversdo ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-
se a paragem do movimento.
= 0 Entrada configurada como Start E.
Configuragao
. . da entrada de 0 1 Entrada configurada como Start I.
E C°ma'éf:° IC1. 2 Entrada configurada como Open.
3 Entrada configurada como Close.
Configuracao 4 Entrada configurada como Ped.
da entrada de :
1
cZ comando IC 2. 4 5 Entrada configurada como Timer.
62 6 Entrada configurada como Timer Pedonal.
0 Saida configurada como 2° Canal Radio.
1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.
Configuracéo 2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
AUH O da saida AUX 0. 6 : 9 -
20-21 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
4 Saida configurada como Luz de escadas
5 Saida configurada como Alarme
6 Saida configurada como Lamp. cintilante
Configuragio da 7 Saida configurada como Fechadura de lingueta
AUH 3 saida AUX 3. 0 8 Saida configurada como Fechadura de magneto
26-27 9 Saida configurada como Manutencéo
10 Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencao.
0 O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.
cad) F E5 Cédigo Fixo 0 g

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Codigo Fixo.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Logica

Definicao

Default

Barrar
o ajuste
efectuado

Opgcoes

Ll Prok

Definicao do nivel
de protecao

A - Néo é necessaria a password para aceder aos menus de programacao

B - Habilita a memorizacéo dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e nao requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no
modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor a memorizar.

O receptor sai do modo programacao passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros transmissores
novos repetindo o ponto anterior.

C - Habilita a introducdo automatica via radio dos clones.

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionados a
memo©ria do receptor.

D - Habilita a introdugdo automética via radio dos replays.

Permite adicionar os Replays programados a meméria do receptor.

E - E possivel modificar os parametros da placa via rede U-link

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as funcées B-C-D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.

A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introdugao automatica via radio dos clones.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as funcées D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizagdo dos transmissores via radio.

D - Desabilitada a introdugéo automatica via radio dos Replays.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as fun¢des C - E

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programacao.
A password predefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introducdo automatica via radio dos clones.
D - Desabilitada a introducéo automatica via radio dos Replays.
E - E desabilitada a possibilidade de modificar os parametros da placa via rede U-link
Os transmissores sao memorizados apenas utilizando o menu radio especifico.
IMPORTANTE: Tal elevado nivel de seguranca impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as interferén-
cias radio eventualmente presentes.

Modo SE- ALE

Modo serial

(Identifica como se

configura a placa

numa conexao de
rede BFT.)

SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnéstico/etc.

MASTER standard: a placa envia comandos de activacdo (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.

ind ir I2Co

Endereco

Identifica o endereco de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.
(ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)

PUSh Do

Push&Go
(Apenas para
E5 BT A12)

Légica nao ativa

O impulso manual da folha parada no sentido de abertura provoca a abertura automatica.

EHP 11

Configuracao da
entrada EXPI1 na
placa de
expansao
entradas/ saidas
1-2

Entrada configurada como comando Start E.

Entrada configurada como comando Start I.

Entrada configurada como comando Open.

Entrada configurada como comando Close.

Entrada configurada como comando Ped.

Entrada configurada como comando Timer.

Entrada configurada como comando Timer Postigo.

Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.

Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa sé na abertura.

Wo|N[ao|n|h|lwWwIN|(=|O

Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.

o

Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.

Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura, no fecho
obtém-se a paragem do movimento.

Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inversdo ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.

Entrada configurada como seguranca Phot test, fotocélula verificada. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Phot op test, fotocélula verificada ativa apenas na abertura. A entrada 3
(EXPI2) da placa de expansao entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos
de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Phot cl test, fotocélula verificada ativa apenas no fecho. A entrada 3
(EXPI2) da placa de expansao entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos
de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel verificado. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expanséo
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagao dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Bar OP test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na aber-
tura, no fecho obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansdo entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguranca Bar CL test, perfil sensivel verificado com inversdo ativa apenas no fecho,
na abertura obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expanséao entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacao dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.

THALIA 27

~

o
®)
X
-]
Cc
(1)
Cc
m
W




MANUAL PARA A INSTALACAO

Barrar
Logica Definicao Default | o ajuste Opgoes
efectuado
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
4 Entrada configurada como comando Ped.
Configuracgao da 5 Entrada configurada como comando Timer.
entra(;la E);PI2 na 6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
EHP i e’:(;;zsseo 0 7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
entradas/ saidas 8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa s6 na abertura.
1-3 9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.
10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.
1 Entrgda configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura, no fecho
obtém-se a paragem do movimento.
12 Entrgda configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.
Configuracéo da 0 Saida configurada como 2° Canal Radio.
saida EXPO1 na 1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portdo aberto.
EHPo | e';';;zgéz 11 2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
entradas/ saidas 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
" 4 Saida configurada como Luz de escadas.
5 Saida configurada como Alarme.
Configuracio 6 Saida configurada como Lamp. cintilante.
da saida EXP02 7 Saida configurada como Fechadura de lingueta.
EHPol n:x';?:saé%e 1 8 Saida configurada como Fechadura de magneto.
entradas/ saidas 9 Saida configurada como Manutencgéo.
6-7 10 Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencdo.
11 Saida configurada como Gestao semaforo com placa TLB.
Pré-cintilamento 0 Pré-cintilamento excluido.
SENAFPrELANP. seméforo 0 1 Luzes vermelhas intermitentes, por 3 segundos, no inicio da manobra.
SENAF 0550 Semaforo o 0 Luzes vermelhas apagadas com pf)rtéo fechado.
F i85 vermelho fixo 1 Luzes vermelhas acesas com portéo fechado.

TABELA “C” -MENU RADIO (-Ad /o)

Légica

Descricao

RLL SEAFE

Adiciona a Tecla start
associa a tecla desejada ao comando Start

Adiciona a Tecla 2ch

Lo 2ch associa a tecla desejada ao comando 2° canal radio. Associa a tecla desejada ao comando do 2° canal radio. Se nenhuma saida estiver configurada
como Saida 2° Canal Radio, o 2° canal radio comanda a abertura do postigo.
Eliminar Lista
EL N AR B AATENCAO! Remove completamente todos os transmissores memorizados da meméria do receptor.
d rH Leitura cédigo receptor
COCNG Visualiza o cédigo receptor necessério para a clonagem dos transmissores.

ON = Habilita a programacéo a distancia das placas por meio de um transmissores W LINK anteriormente memorizado.

uK Esta habilitagdo permanece activa por 3 minutos desde a ultima pressao do transmissores W LINK.

OFF= Programacao W LINK desabilitada.
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MPOXBAZH XTA MENOY FIG. 1
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MPOXBAZH XTA MENOY FIG. 1

'EkS00nN AOYIOMIKOU KEVTPIKNG HovAadag

Ap. amoBNKEVPEVWV TNAEXEIPLOTNPIWV
(oK - [@EEE)
+/ )
Katdhoyog 30 teAeuTtaiwv 0QoApdTWY

\

[PASSGara)— oK - [@=25] — [} ] 7| (oK) [@==) — [} 1 *] - [ok|—»[8E= - [} 17| - ok~ [iS2m —» [} 1| [oK] —» [FeG
| 3
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8888

" |_> C=Evepyoroinon 16650U TEPUATIKOU
KAEIG{UOTOG TOU poTéP 2 SWC2

O=Evepyoroinon 1.0050U TEPUOTIKOU
QVOiyHOTOG TOU HoTéP 2 SWO2
C=Evepyoroinon 1.0650U TEPUATIKOU
KAeLoipoTog Tou potép 1 SWCT
D=Evepyoroinon 10650 TEPUATIKOU
avoiypatog Tou potép 1 SWO1

o

—>

e

3540

ZTiypiaia Svapn potép 2

L Stypiaia Svvapn potép 1

SErE Evepyomoinon g10080u e€wtepikou start START E
Skr Evepyomoinon 1068ou eowtepikov start START |
oPEn Evepyomoinon gi068ou OPEN
ctS Evepyomoinon g1068ou CLOSE
PEd Evepyomoinon gi0660ou melwv PED
L inE Evepyomoinon gi068ou TIMER
StoP Evepyoroinon el065ov STOP
Phot Evepyomoinon ei0660u ewtokuttdpou PHOT R, av éxel SlapoppwBEi wg @uToKUTTapO
a eleypévo, Evepyomoinon Tng ouoxeTiopévng e106dou FAULT
Evepyormoinon €10660u GWTOKUTTAPOU Katd To avolypa PHOT OP R, av éxel
PhoP SIOHOPPWOET WG PWTOKUTTAPO EAEYHEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATE TO AVOLYUQ,
Evepyomoinon tng ouoxetiopévng e1068ou FAULT
Evepyomoinon €10680u @wToKuTTApou Katd 1o KAgioipo PHOT CL 1), av €xel
Phcl SIAPOPPWOET WC PWTOKUTTAPO ENEYUEVO KAl EVEPYOTTIOINHEVO HOVO KATATO KAEIOIHO,
Evepyomoinon tn¢ ouoxetiopévng e1066ou FAULT
bA Evepyomoinon eilc660u avixveuTn eumodiwv BART), av éxel S1apop@wBEei wg avixveuTig
i epmodiwv eAeyuévog, Evepyomoinon tng ouoxetiopévng ei068ou FAULT
Evepyomoinon e10660u avixveutr eumodiwv BAR pe avtiotpoer ENEPTH MONO KATA|
bArao TO ANOITMA 1y, av éxel S1apop@wBEi wg aviXVEUTAG EPTTOSiWV ENEYUEVOG EVEPYH HOVO
KaTd 1o dvolyua, Evepyomoinon tng cuoxetiopévng el068ou FAULT
Evepyomoinon elcddou avixveutn epmodiwv BAR pe avtiotpopry ENEPTH MONO KATA
bRrc TOKAEIZIMOR, av €xel S1apop@wBEi wg avIXVEUTHG EMMOSiwY ENEYUEVOG EVEQYH HOVO
katd 1o KAgiowo, Evepyomnoinon Tng ouoxetiopévng e1068ou FAULT
H mAakéta mepipével va eKTENEDEL évav TIAR PN KUKAO AVOiYHOTOG-KAEIGILATOG XWPI(|
SEE Stakor amd evolduEoa stop WOTE VO AMTOKTAOEL TNV AmapaitnTn POTTA yla TV Kivnon.,
MPOXOXH! H avixveuon tou eunodiou Sev ival evepyomoinuévn
ErD ATIOTUYXiQ TEOT PWTOKUTTAPWV ENéy€Te T 0UvEeon pwToKUTTAPWY Kau/i T pUBKIoN AgiToupyIwV
Ere Amotuxid TEOT QVIXVEUTHA EUMOdiwv ENéy&te T oUvdean aviyveutr eumodiwv kavn T pubpion Aettoupyliv
ErD3 AToTuXia TEOT PWTOKUTTAPWY AVOiyUaTOG eNéy&Te TN OUVSECN PWTOKUTTAPWY Kal/f TN pUBUION TTOPAUETPWV/AEITOUPYIWV
ErO4 ATIOTUXiO TEOT QWTOKUTTAPWY KAEICILATOG eAéyE€Te TN 0UVEEON PWTOKUTTAPWY Kal/f TN pUBUION TTAPAUETPWV/AEITOUPYIWV
ErdB Amotuyia TEOT avixveuTtH eumodiwv 8k2 EAéy&te Tn 0UvSeon avixveutwv eumodiwv kayi Tn pUBUIoN TOPAUETPWV/AEITOUPYIWV
ErD ATOTUYXiQ TEOT QVIXVEUTH EUMOSiwv KATA TO Avolypa ENéyEteTn ovvdeon avixveutwy epmodiwv Ka/ Tn pUBUICN TAPAUETPWV/AEITOUPYIWY|
Erd8 ATTOTUXiO TEOT QVIXVEUTH EUMOSIWV KATA TO KAEIOIHO EAéy&tetn 0UvSeon avixveutwv eumodiwy kayr Tn pUBUION TTAPAUETPWV/AETOUPYIWY
. . -ENéyETe TIG CUVEEDEIG OTO HOTEP
Er iH* ZpéAya teat hardware mhakétag - MpoBAjuata hardware otnv makéta (amevBuvBeite oto oépPig)
- Kahwdia tpogpodoaiag fi oripa KwSIKomoinTr aveoTpaupéva/anmoouvdedepéva
. 1 AavBaopévog mpoypappatiopog (BA. Ew. E)
Erhx Zpdhua encoder - Hkivnon tou poTép €ivat ToAU apyr 1 GTARATA OE OXEON LE TNV TIPOYPAMUATIOHEVN
AeiToupyia.
Er JH* AvtioTtpo@n armd eunéddio - Amperostop ENéy€te TUXOV Epmodia katd unkog tng Stadpopng
Er4H* OepuIkA acPAaela MePIUEVETE VO KPUWOEL TO GUOTNUA AUTOUATIOUOU
. . i . EAéy€te Tn oUVOEDN PE TA TPOAIPETIKA CUCTAMATA KA/ TIC TTAAKETEC ETTEKTAONG
Er GH* ZPANUA ETIKOIVWVIOG PE CUOTAHATA EE ATTOOTACEWG LIE GEIDIAKEC GUVSEGELC
EFT0 ErT . . . . AOKIHAOTE va OBACETE Kal va avApeTe Kat AN Tnv TAAKETA. Av To TTPORAnUa
ErM EF79 Eowtepikd opdhpa eAéyxou emTipnang ouoTAATOG. mapayeivel, aneuBuvOeite oto oépPic
MéCovtag Ok empBePatvovtal ol avixveupéveg pubpioeic. H miakéta Ba ouveioel val
i . . i . . . AEITOUPVYEI IE TIC AVIXVEUPEVES PUBIOELG.
Er2 S PAApa opBOTNTAC TWV TTAPAUETPWY KEVTPIKAG Hovadag (Asitoupyieg kat MapdpeTpot) A Mpénet va eAéyEeTe Tic pUBICELC ThE MAaKETAC
(MapdapeTpol kat AEITOUPYIEQ).
MiéCovtag Ok n makéta Ba Eavapyioet va Aettoupyei pe mpokabopiopévo D-track.
Er13 Spdalua otig mapapérpoug D-track A
Eivai avaykaia n ektéAeon autoppuOuiong
Erc S OANUA KATA TN PUOUION TWV TEPUATIKWY SIA8POMNAG KahwSia 1popodociag Tou KivnTApa 1 Ofpa KwSIKOToINT aveoTpappéva/
rau uovo ya E5 BT A18/E5 BT A12 amoouvdebepéva i A\avBaouévog mpoypappatiopoc. (BA. Ei. E)
ErF3 T@AAua puBUIONE TwV AoyIKWV (eicodot SAFE, Tumog Kivnthpa) EAéy€te TN pUOUIoN Twv Aoyikwv SAFE A Tou TUmou Kivntipa

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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2) FENIKA
O mivakag éﬁlplOTl’]pin THALIA Siatifetal amd Tov KATOOKEUAOTH HE TUTTIKNA
puBuIon. Omoladnmote petafoln ngéna va TPAYUOTOTIOLE(TAl HECW TOU
TIPOYPAMUATIOTH HE EVOWUATWHEVN 006VN 1) HECW GOPNTOU TIPOYPAMUATIOTH
EVIKAG XPNOoNG. )
TMTONUTWG O'ULTBGTO JU€ TO TTPWTOKOMO EELINK.

Ta Bacikd xapaktnpeLoTikd eiva:
- Eheyyoc1 r']_IZ uotép 24V BT
S nueiwon: Npémnet va xpnotpomoinfouv 2 potép idov Tumou.

- HAekTpovikr puBuion porrr’]cge avixveuon gumodiwv
- Eicodol eNéyxou TeEpUATIKWY O1aSPOUNG avdAoya e TO EMAEYHEVO HOTEP
- XwploTEG €i00601 yla TIC ACPANELEG
- Evowpatwpévocdexktngpadoonudatwvrolling-code pe avanapagwyr'] TIOMTTWV.
Hm\akéta Siabétel fdon akpodekTwv anoonu')é.levou TUTTOU Y10 VO OIEUKOAUVETAL

ouvtiipnon Kal n avtikatdotaon. AlatiBetal pe oelpd TomobeTnUévwy
Hpaxun(ux)\wrr']pwv yta va SIEUKOAUVETAL O EXKGTC(OTGTI’]C OTO €PYO TOU.
O1BPayUKUKAWTIPEC aPOPOUV TOUG aKPOOEKTEG: 70-71,70-72,70-74.Edv ot
AKPOSEKTEG AUTOL XpNClomoloUVTal, MPEMEL VA agaipefoUv ol avticTolyot
BpaxUKUKAWTHPEG.

ENEFXOZ

O mivakag THALIA mpaypatomolei é\eyxo (TeOT) Twv peAé Tpo@odoaiag Kal
TWV OUOTNUATWY ACPAAEING (PWTOKUTTAPA), rrs)\lv v ektéNeon KABe KUKAOU
AvOoiyHaTOo G Kal KAELGIPATOC. 2€ mepinmtwon MPoPAAUaTOC, EAEYETE TN AetToupyia
TwV oUVOESEPEVWY CUOTNUATWY Kal TIG KOAWSIWOELG.

3) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

Pebpa petalayic pehé potép 10A

Méylotn 10x0G poTép 180W + 180W (24V —

24V~ (1A péy. katavalwon)

Tpogobooia e€aptnudtwy 24V~safe

AUX 0 rTnpag(<J>0<500i01 emaeng 24V — N.O. (1A
AUX 3 Emar N.O. (24V~/1A max)

Ac@ANeleg BA. Fig. C

Ap. cuUVOLACUWV: 461

Tpogodoaia 220-230V 50/60 Hz*
Movwon Siktvou/xapnAr Taon > 2MOhm 500V ===
Oeppokpacia Aettoupyiag -20/ +55°C
OgpuIKA MpooTacia NoyIouLKO

AINAEKTPIKN avTOxXN Siktuo/bt 3750V~ emi 1 Aemtd

7.5A+7.5A max

Pevpa e€68ou potép

Méy. aptBuog mpoypappati{OueVwY 63
TIOUTIWV:

(* d\\eg Taoelg SlaBéotueg Katdmv mapayyehiog)

EK800E1g mopnwv mou GlpormolovvTat:
‘O)ot ot mopmoi ROLLII\?&PEO E mou eivat cupfartoi pe (((—ZR-Ready))

4) NPOETOIMAZIA ZQAHNON Fig. A

5) ZYNAEZEIZ BAXHX AKPOAEKTQN Fig. C
MPOEIAOMOIHZEIZ - [a T1¢ Stadikaoieg KaAwSiwong Kat eyKatdoTaong mPEMElL
va epappolovTal ot IoXVOVTEG KAVOVIOUOI KAl Ol KAVOVEG TNG 0pOIG TEXVIKNG.
Oraywyoi mou Tpo@odoTouvTal HE SIaPOPETIKEG TATEL, Tpémel va dlaxwpilovTal
gva povwvovTal KAatdAnAa pe pooBetn HOVWaon ToUAdxIoToV Tmm.
LOYWYOITIPETTELVA OTEPEWVOVTAL UETTPOCGHETO GUGTN A KOVTA OTOUG AKPOSEKTEG,
gla mapddetypa pe Setikd kahwdiwv. ONa Ta kaAwdla ouvdeong mpémel va
lClTr}_pOL’JVTGl O€ amoOoTACN ACPAAE(AG amod TV YHKTPaA.
MPOXOXH! Na tn oVvdeon oto Siktuo, §pno|ponou'|o'r£ €va TOAUTTIOAIKO
KaAwdio pe eAaxiotn Siatopn 3x1.5mm2 kai Tomov npoBAemépevou and
TOUG LIOXVOVTEG KaVoVIopoUG. MNa Tn oUvEeon Twv HOTEP, XPNOILOTOINOTE
€va KaAwdio pe eAayiotn Statopn 1,5 mm2 kai Tumov mpofBAemoépuevov anod
TOUG 1OXUOVTEG KAVOVIOHOUG. To KaAwdio mpémel va €ival TOUAGXIoTov
1o6Tipo pe HOSRN-F.

Akpodéktng | OpPIoHOC Meptypapn
L OAZH
N OYAETEPOR. Movogaoikn tpogodoaia 220-230V 50/60 Hz*
JP5 . ) .
IS MPOT METAZX | Z0v8€0n MPWTEVOVTOG METACXNUATIOTH, 220-230V
Tpogodoaia makétag:
JP21 AEYT METAZX | 24V~ AgutepeUoV HETACKNHATIOTH
24V=Tpoodoaoia and epedpikn unatapia
10 MOT1 + TOvdeon potép 1. KaBuotepnuévn S1apopd @acng Katd To KAEIGIHO.
11 MOT1 - ENéyé€te Tig ouvdéoelg Tng Fig.E
14 MOT2 + TOv8eon potép 2. KaBuoTtepnuévn S1agopd GAong KATd To Avolyua.
15 MOT2 - ENéyére Tig ouvdéoelg Tng Fig.E
AUX 0 - Alapopewotpn €600 AUX 0 - MpokaBopiopévn pubuion GAPOL.
20 TPO®OAOZIA | 2° KANAAI PAAIOKYMATQN/ AYXNIA ANOIXTHZ MOPTAX SCA/ Xrjpa EXQTEPIKOX OQTIZEMOL/ Zripa OQTIZMOX
EMAOHX 24V | ZONHZ/ OQTIZMOX KAIMAKOXTAZIOY/ XYNATEPMOX ANOIXTHX NMOPTAY/ ®APOX/ AYTOMATH HAEKTPIKH
21 (N.O.) (1A KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH/ £YNTHPHZH/ ®APOX KAl ZYNTHPHZH. Avatpé€te otov mivaka
MAX) “Alapdppwon Twv e€68wv AUX".
AUX 3 - Alapop@waotpn é£060¢ AUX 3 - MpokaBopiopévn EEodog 2° KANAAI PAAIOKYMATON.
26 EAEYOEPH 2° KANAAI PAAIOKYMATQON/ AYXNIA ANOIXTHX MOPTAX SCA/ Zrjpa EXQTEPIKOX. OQTIEMOZ/ Zrjpa OQTIEMOX. ZONHE/
EMAQH (N.O) DOOTIZMOZ KAIMAKOZTAZIOY/ YNATEPMOZX ANOIXTHZ MOPTAY/ ®APOX/ AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH
say | KAEIAAPIA ME MATNHTH.
(Max 24V 1A) . . " . . "
27 Avatpé€te otov mivaka "Alapopewaon Twv £65wv AUX"
o : Yw 41 + REF SWE OUuSETEPOG TEPUATIKWV
g S :'_" ﬁ % g 42 SWC1 Teppatiko Sladpopng KAeloipatog tou potép 1 SWCT (N.C.).
)
E ES’, E : 2 ol 43 SWO 1 Teppatiko Sladpopng avoiypatog tou potép 1 SWOT (N.C.).
gé_g ﬁ 2 : §' 44 SWC2 TeppaTiko Sladpopng KAelaipatog Tou potép 2 SWC2 (N.C.).
FSu@RE®n
© x5g 45 SWO 2 TeppaTiko S1adpopng avoiypatog Tou potép 2 SWO2 (N.C.).
>
<
I = ‘ENeyxo¢ TEPHATIKOU HOTEP 1.
g ;'5 . : ﬁ fﬂ s 42 swi la Ta HoTéP pE SIaxEipIon TWV TEPHATIKWY eVOG Kahwdiou.
v
e
30 o=a
2383 o7 a5 & 3 43 SW2 'EAEYXOG TEPUOTIKOU HOTED 2.
L g E E 3 Q" lNa 10 poTép e Slaxeiplon Twv TEPHATIKWY EVOG Kalwdiou.
-3
=
E Q2 40 - REF SWE OUSETEPOC TEPUATIKWY
ol : ,f 42 SW1 ‘ENeyx0¢ TEPHATIKOU HOTEP 1.
© MmooN
S <<
oo II
8 sEERE
g g 3 i 43 SW2 ‘ENeyX0C TEPHATIKOU HOTEP 2.
5 22
& 55
= VO
ok 40 -REFSWE | Tpogodooia Kwdikomointh, Aeukd kahdsio
* f 41 + REF SWE Tpogodocia Kwdikomointr, Kagé kaAwdio
ne Inua kwdikomointr Motép T, Mpdotvo kaAwsio
e 42 ENC M1 K\eioTe T yépupa JP28
E o INua kwdikomointr Motép 2, Mpdotvo kaAwsio
g a3 ENC M2 AK)\EiOTE T yépupa JP29
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Akpodéktne | OpIopno¢ Meprypapn
50 24V-
‘E€ob0¢ Tpopodoaiag e€apTnuATwV.
51 24V+
50 24 Vsafe+t 'E€060¢ Tpopodoaiag yia eAeyuéva CUOTARATA ACPANEIAC (MTOUTOC PWTOKUTTAPWY Kl TTOUTTOG AVIXVEUTH EUMOSiwV).
‘E€080¢ evepyr HOVO 0TOV KUKAO AelToupyiag.
60 Oudétepog Qudétepog e1068wv IC 1 kat IC 2
g-_ Aapopewotpn gicodog eviohrg 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
5 Avatpé€te aTov mivaka "Alapopewan Twv el008wV eVTONAC".
% Aapopewotpn gicodog eviohrg 2 (N.O.) - Default PED.
> 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Avatpé€te otov mivaka "Alapdpewon Twv 008wV EVTIOANG".
70 Oudétepog Oudétepog e1066wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
H evtohr diakomtel tnv kivnon. (N.C.
71 STOP Eav 6£v?(pnoluonm£?rm anEr’]QTe TO &pGXUKUK)\wTﬁPQ otn B¢on Tou.
Alapop (DG_Il}ll'é gioodog ao(ga)\siac 1 (N.C.) - Default PHQOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpé€te otov mivaka "Alapdpewon Twv 1068wV acpaieiag”.
73 FAULT 1 Eicodo¢ eAéyxou ouoTtnuatwy acpaleiog ouvdedepévwy oto SAFE 1.
A oplcjpd)o_lu,lrl]:_ €i0060¢ actga)\siac 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpé€te oTov mivaka "Alapop@waon Twv 1008wV ao@alEiag”.
75 FAULT 2 EicoSo¢ eEAéyxou ouoTnpATwy ao@aleiag cuvdedepévwy oTo SAFE 2.
Eicodoc kepaiag.
Y KEPAIA Xpnotyoroleite kepaia ouvrowokévn ota 433MHz. Na tn ouvdeon Kepaiag-Aéktn xgnouponour’]me opoagoviko
KOAWOI0 RG58. H mapoucia PeTaAIKWY GYKWV KOVTA GTNV KEPAQ, UTOPE( va TIPOKAAECEL TTAPEUBOAEG 0T AN
# SHIELD PASIOKUUATWVY. X€ TIEPIMTWON XAUNANG EUBENELOG TOU TTOUTTOU, HETAKIVIOTE TNV KEPAIA OE KATAAANAGTEPO GNEIO.

Awapépewon Twv e§65wv AUX

Aertoupyia Aux= 0 - E§060G 20Y KANAAIO'Y PAAIOKYMATON.
H ema@n mapapével KAEIOTH yia 1s JE TNV evEPyoTToinon Tou 20U KavaAiol padSIoKUUATWY.

Aertoupyia Aux= 1 -'E€o8o¢ AYXNIAZ ANOIXTHS MOPTAX SCA.
H ema@n mopapével KAEIOTA KATA TO Avolyua Kal Ue To @UANO avolkTtd, Sialeimouoa KATA TO KAEICILO, AVOIKTH UE TO QUANO KAEIOTO.

Aertoupyia Aux= 2 - E€ob0og orjpatog EXQTEPIKOY OQTIZEMO'Y.
H ema@n mapapével KAEIOTH yia 90 Sgut. UeTA TNV TEAEUTAIA Kivnon.

Aerroupyia Aux= 3 -'E¢odoc¢ orjpatog OQTIZMOY ZONHX.
O ema@n mapapével KAEIOTA yia OANn Tn SIAPKELA TNE Kivnong.

Aertoupyia Aux= 4 - E€o6o¢ OQTIZMOY KAIMAKOZTAZIOY.
H emagn mapapével KAeloTn yia 1 Ssut. otnv évapén tng Kivnong.

Aertoupyia Aux= 5 - 'E€060¢ YNATEPMO'Y ANOIXTHZ MOPTAS.
H emagn mapapével KAEOTA €AV TO UANO TNG TOPTAC TTAPAUEIVEL avolxTé yia SIMAO Xpovo w¢ Tpog to pubuiouévo TCA.

Aerroupyia Aux= 6 -'E¢odog yia QAPQ.
O ema@n mapapével KAEIOT Katd tn SIAPKELA TNE Kivnong Twv @UANWV Tng mépTac.

Aertoupyia Aux= 7 - E€0S0¢ yia AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA.
H ema@n mapapével KAeloTr yia 2 Seut. og KABe dvotyua.

/\sn’oupyia Aux= 8 - 'E§odoc¢ yia HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATN'HTH.
O ema@r) TAPAPEVEL KAELOTH LE TNV TTOPTA KAEIOTH.

Aertoupyia Aux= 9 - E€060¢ ZYNTHPHZH. i . ’ ) ) ) . .
H ema@n) mapauével KAEIOTH 6Tav QTACEL 0TV TIUH TTOU €XEl PUBIOTEL 0TNV TAPAUETPO TUVTHPNON, EMONUAIVOVTAG TRV avaykn ouvtipnong.

Aerroupyia Aux= 10 - E€odoc QAPOX KAI YNTHPHXHO enagn napapével kAeloT katd T Sidpkeia g Kivnong Twv @UANWY TG mopTag. Av @TAGEL GTNV TIN TTOU éxel puBlIoTEl TNV
ong.

Lmapduerpo Juvtpnon, oto TEAog Tng Kivnong, Lie 1o @UMO KAeIoTS, N ema@n yia 4 @opég KAeivel yia 10 SeuT. kal avoiyeLyla 5 SeuT. emonuaivovtag Tnv avaykn ouvtipnong |

Aap6pPwWon TV 1666wV eVTOARG

Asrtoupyia IC= 0 - Eicodoc Siapoppwpévn we Start E. Asitovpyia oUp@wva pe tn Stadikaocia SEEP-bY-5EEP MouwEMnk. E€wtepikd Start yia tn Siaxsiplon @avapiou.

Aertoupyia IC= 1 - EiooSog Siapopewpévn wg Start I. Asrroupyia oup@wva e tn Siadikacio SEEP-bY-5EEP MouEMnt. Eowtepiko Start yia tn Siaxeipion @avapiou.

/\srrougy{a IC=2 - Eicod0og Stapoppwpévn wg Open.
H evToAn extelei éva dvotypa. Av n €i0080¢ TAPAPEIVEL KAEIOTH, TA UANC TIAPAPEVOUV QVOIXTA HEXPL TO AVOLYHA TNG EMAPNG. ME QvoIXTr EMAQPH, O AUTOHATIOHOG KAEIVEL HETA TO XpOVO
tca, av éxel evepyomoinBei.

/\snougyia IC= 3 - Eioodo¢ Stapoppwuévn we Close.
H evtoAn ektelei éva KAeioiyo.

Aenougy[a IC=4 - Eicodog Slapopewpévn we Ped.
H evtoAn ektelei éva pepikd avolyua melwy. Asttoupyia cup@wva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5SEEP MouElnk

Aertoupyia IC= 5 - Eicodo¢ Siapopewuévn we Timer.
AetToupyia mapopola Pe tnv open aAAd To KAEIoIO gival E€a0@ANIOUEVO KOO KAl LETA ammd SIAKOTIH PEVUATOG.

Aerroupyia IC= 6 - EicoSo¢ Stapopewuévn wg Timer Ped.
H evToAn extehei éva uePIKO dvotypa me(wv. Av n €icobo¢ mapapeivel KAEIOTH, To @UANO IAPAUEVEL AVOIKTO UEXPL TO AVolypa TNG ENagnc. AX N €i0080¢ Mapapével KAEIOTH Kal evepyomoinBei pia

LevroAn Start E Start | en ekTeAsiTaLa T kivnon yia va amokataoTabei oTn ouvéxela oe dvotypa medwy. To kAsiowo eivar e€ac@aNlouévo akoua Kal LETA ano Slakomn peUuoTo

Awapop@won Twv 1068wV acpaleiag

Aerroupyia SAFE= 0 - Eicodog Siapopewpévn we Phot, ewrtokuttapo Sev emaAnBevovtal (*) (Fig. F, Ap. 1)

Emtpénel Tn ovvSeon TwV CUCTNHATWY TTOU dev SIABETOUV CUUIMANPWHATIKY EMAPH EAEYXOU. ZE TTEPITTTWON oxiacneq TA PWTOKUTTAPA TIAPAPEVOLY EVEPYA TOGO KATA TO AVOLYHa 6GO

Eou Katd T(})\ KAgiowpo. eqxiaon TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIOIUO, AVTIOTPEPEL TNV KivNon HOVO PETA TNV ameAeuBEpwan Tou wTokUTTapou. Edv dev xpnotpomoleital aprioTe To
PAXVKUKAwTApa oTn Béon Tou.

Aertoupyia SAFE= 1 - EicoSo¢ Siapopewpévn wg Phot test, eAeypévo gwtokuttapo (Fig. F, Ap. 2).
Evepyorolei Tov £éAeyX0 TwV QWTOKUTIAPWY GTNV dpXT| TNG KivnoNg. Z€ EPIMTwon oKiaong Ta pwToKUTTapaA MAPAEVOUV EVEPYE TOGO KATA TO AVOLYHa 0G0 Kal KATd To KAgioIpo. H
OKiaon TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIOILO, AVTICTREPEL TV Kivon HOVO UETA TNV anmeAeuBEPWON TOU PWTOKUTTAPOU.

Aerroupyia SAFE= 2 - Eicodog Siapop@wpévn wg Phot op, @wToKUTTapO evepyoroinuévo pévo katd 1o dvotypa dev emaAnBevovtal (*) (Fig, F, Ap. 1)
Emtpénel T o0vSeon Twv cUSTNUATWY TIOU Oev SIABETOLY CUUTANPWUATIKN EMAPH EAEYXOU. L€ TEQIMTWON OKIOoTG SIAKOTTEL TN AEITOUPYIA TOU WTOKUTTAPOU KATd TO KAEioIO.
Kata tn @dacn avoiypatog um\oKAapEL Tnv Kivnon yia tn SIApKEla oKiaong Tou @wToKUTTapou. Edv dgv xpnoluomoleital aprioTe To BpaxukukAwtrpa otn 8£on tou.

Aertoupyia SAFE= 3 - Eicodo¢ Siapoppwpévn wg Phot op test, pwToKUTTapo eAeYHEVO Kal EVEPYOTTOINUEVO HOVO KaTtd To dvotypa (Fig. F, Ap. 2).
Evepyorolei Tov ENeyX0 TWV QWTOKUTTAPWY OTNV apxr TNG Kivnong. Z& mepintwaon okiaong SIaKOTTEL TN AEITOUPYIA TOU GWTOKUTTAPOU KATA TO KAEioIWO. Katd tn gdon avoiypatog
UMAOKAPEL TNV Kivnon yia Tn SIAPKEL OKIOoNC TOU WTOKUTTAPOU.

Aertoupyia SAFE= 4 - EicoSo¢ Slapopgwévn we Phot cl, wtokUTTapo evepyomoinuévo uévo katd to kAeioluo Sev emaknBevovtal (*) (Fig. F, Ap. 1)
Emtpénel T 0Uv6eon TWV SUCTNUATWY TIOU Sev SIABETOLV GUUTTANPWUATIKY EMTAPN ENEYXOU. X€ TIEQITTWON OKiaoNG SIAKOTTEL TN AEITOUPYIO TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO dvolya. X&
PAoN KAEIGIUOTOC AVTIOTPEPEL apéowc TNV Kivnon. EGv dev xpnotlpomoleital agrioTe 1o BpaxukukAwtrpa otn Béon tou.

Aerroupyia SAFE= 5 - Eicodog Siapopewiévn wg Phot cl test, wtokiTTapo eAeyuévo Kat evepyomolnpévo uévo katd to kAeiowo (Fig. F, Ap. 2). | ) )
Evepyorolei Tov AeyX0 TwWV QWTOKUTTIAPWY GTNV apX TNG KIVNONG. Z€ EPIMTWON oKiaong SIOKOTTEL TN AEITOUPYIA TOU PWTOKUTTAPOU KATA TO AVOlyHa. T€ 9Acn KAEIOIIATOG
QVTIOTPEPEL APEOWE TNV Kivnon.

Aertoupyia SAFE= 6 - Eicodog Stapopewpévn wg Bar, avixveutnc epmodiwv Sev emainBevovtat (¥) (Fi}?. F, Ap.3)
EmMTpémel TN oUVEEON TWV CUCTNHATWY TTOU deV SIABETOUV CUUTANPWHATIKY EAPr EAéyxou. H eVTOAR avTIoTpépel TNV Kivnon yia 2 Seut. Edv dev xpnolpomoleital aprioTte To
BpaxukukAwtrpa otn B£on Tou.

Aettoupyia SAFE= 7 - Eicodo¢ diapoppwpévn we Bar, eheypévog avixveuTrig epmodiwv (Fig. F, Ap. 4).
Evepyormolgi ToV EAeyX0 TWV AVIXVEUTWY EUMOSiwV 0TV apxf TNE Kivnanc. H VIOAr) avTIGTREPEL TNV Kivnon yia 2 SeuT.

Aerroupyia SAFE= 8 - Eicodo¢ Siapopewpévn we Bar 8k2 (Fig. F, Ap. 5). Eicodog yia wiiko dkpo 8K2.
H evtoAn avtiotpé@el Tnv Kivnon yia 2 Seut.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

TOU QUTOHATOU pnxaviopou (STOP) (Fig.F, ap. 3).

Aerroupyia SAFE=9Eicodocbla og(pwuévn w¢Barop, EVEPYOTTOINUEVOG AVIXVEUTHG EUMTOSIWV UE AVTIOTPOPH HOVO KATA TO AVOLyHa, EQV EVEPYOTIOINOE KATA TO KAEITIO TTPOKAAE( TNV aKlvnTomoinon

EmTpénel Tr) GOVOESN TWY CLUGTNUATWY ToU Sev SlaB&Touv cUUMANPWHATIKHA EMagr eAéyxou. H eméuBaon oe pacn avoiyuatog mPoKaAei TNy avTiGTPOPH TG Kivnong yia 2 8eut,, n eméppacn oe
@don KAelGipatog mpokKaAei TV akivntomnoinon. EQv Sev xpnoluomoleital a@ioTe To BPaxUKUKAWTAPA ot B€on Tou.

TOU QUTOMATOU pinxaviopou (STOP

Nermoupyia SAFE=10 Eicodog &apc))g:(pwg.lévn ‘i,;)c Bar op test, evepyormoinpévog eENeyUéVOC aVIXVEUTHG EMMOSIWV LE QVTIOTPO®H MOVO KATA TO AVOLYHa, EQV evepyoTToINBEi KATd T KAEIOO TTPOKOAE{ TV akivntomoinon
g.F, ap. 4).

EvepyoroleitovEAeyX0 TwV QVIXVEUTWV UModiwv otnv apx TNgkivnong. HemépuBaon o Ao avoiyaTog mPoKaAEi TV avTioTpo® TNgKivnongyta 2 Seut, neméufacn oe pdon KAEIGIIATOCIPOKaAE TNV aKIV TOTIoinan.

QKIVNTOTI0INON TOL AUTOHATOU pNxaviopou (Fig.F, ap. 5).

Aertoupyia SAFE=11 Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar 8k2 op, evepyomoinpuévog avixveutrg 8k2 pe avTioTpo@r] HOVO KATd TO Avolyua, EGv evepyormoindei Katd To KAEIGIUO TTPOKAAEL TNV
&

H enéufacn o€ @Aon avoiyuatog TPOKAAEL TNV avTioTPo@n TG Kivnong yia 2 Sgut,, n eméufBacn os @Aaon KAEICIUATOC TTPOKAAEL TNV aKivnTomoinan.

aKlvnTomoinon Tou autéuatou pnxaviopou (STOP) (Fig.F, ap. 3).

Netrtoupyia SAFE=12 Eicodog Siapoppwpévn wg Bar cl, evepyomoinuévog avixveuTrg epmodiwv Je avTIoTPo@PH HOVO KATA TO KAEICIHO, EQV EVEPYOTTOINDEL KATA TO AVOLyHa TIPOKAAEL TNV

Emitpénel T oUV6eon TwV GUGTNUATWY TTOU Sev OLABETOLV GUUIMANPWHATIKY emagr| EAéyxou. H eméuBaocn oe pdon KAEIGIMATOG TPOKAAE( TNV AvTIOTPO®H TNG Kivnong yia 2 8eut, n
enéufaon og Aon avoiyuaTog MPOKAAE( TNV akivntomoinon. Eav dev xpnoluomolsital agnoTe To BpaxuKuKAwTHpa otn Béon tou.

TIPOKAAE( TV OKIVNTOTIOINGON TOU QUTOMATOU PNXaVIoHoU (STO g.F, ap

QAVOIYHOTOC TIPOKAAEL TNV aKlvnTomoinon.

/\snou;\)via SAFE=13 Eicobog Siapoppwpévn we Bar cl test, sv?;\(g{romuévo)c €NEYHEVOC QVIXVEUTNG EUMTOS{WV LE AVTIOTPOPH] MOVO KATA TO KAEIOIHO, EQV EVEPYOTIOINDEL KATA TO Avolypa

EvepYOTIOLEL TOV €NEYXO TWV QVIXVEUTWV EUMOSIWV OTNV apxr TNG Kivnong. H eméupaocn o @Aaon KAEIGIUATOG MPOKAAEL TNV AVTIOTPO®N TNG Kivnong yia 2 Seut,, n enéufaon o€ @daon

AKIVTOToinon ToL AuTOMATOU pnxaviopov (STOP) (Fig.F, ap. 5).

Nertoupyia SAFE=14 EicoSog 6lapop(pwuév&wc Bar 8k2 cl, evepyomoinuévog avixveuTrig 8k2 pe avTioTpo@r HOVo KaTd To KAEIOIUO, EQV EVEPYOTTOINDEL KATA TO AVOLYHA TIPOKAAEL TNV

H enepufacn o€ @Aon KAEIGIPATOG TPOKAAEL TV AVTIGTPO@N TNG Kivnong yia 2 SeuT., n eméufacn oe @Aon avoiylatog TPOKAAE( TNV akivntomoinon.

(¥) Z& mepinTwon eykaractacng cuoTnUATWY TUTOUL “D” (611G opilovtal amé To EN12453), ouvbedepéva pe pn eEAeyHEVO TPOTIO, PPOVTIOTE WOTE va

YIVETAI UTOXPEWTIKI) CUVTIPNOT TOUAAXIGTOV KAOE £§1 pveG.

6) ZYNAEZH MOTEP Fig.E

7) ZYSTHMATA ASQANEIAS . . .
InMeiwon: XPNOIHOTIOIEITE HOVO GUOTHHATA acPalgiag SEKTN ME Emagn
€AeVOEPNG EVAANAYRG.

7.1) EAETMENA ZYZTHMATA Fig. F
éllz() }E.)Y_lNAEZH 1ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQN NMOY AEN EXEI ENAAHOEYTEI

7.3)XYNAEZH1ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQNMOYEXEIEMAANHOEYTEIEIK.D2
8) MPOXBAXH XTA MENOY:FIG. 1

8.1) MENOY NMAPAMETPOI (PRr A7) (MINAKAX “A” MTAPAMETPOI)

8.2) MENOY AEITOYPTIEX (Lol ic) (MINAKAZ “B” AEITOYPTIEZ)

8.3) MENOY PAAIOEMIKOINQNIA (-Ad o) (NINAKAZ “C” PAAIOEMIKOINQNIA)
- ZHMANTIKHXHMEIQXH: TOMOOETHETEXTON NMPQTO ANNOOHKEYMENO
5 MOMMMO TO XHMA TOY KAEIAIOY MASTER. ] ] Bopil

€ TIEPIMTWON XEIPOKIVNTOU TIPOYPAUUATIOMOU, O TIPWTOG TTOUMOG kabopilel
Tov KQAIKO IIIQA)EIXIOY oYy AE,I%TY—E 6[ H(m()ugéc QUTég eival GVgYK(XC(OC ylapmv
avanapaywyr Twv paSIoTOUMWV.
O evowpatwpeévog 0éktng Clonix S1aBétel emiong oplopéveg onUAVTIKEG
TIPONYHEVEG AEITOUPYIEC: . . . ]
« Avamapaywyr moumol master (KUMOPEVOG 1) 0TaBepdg KwSIKOC). .
+ Avamapaywyn Yo QyTIKATAOTAC TTOUTWVY TTOU £X0LV KataxwpnBeindn oto déktn
+ Aaxeipton Baonc SeSoUEVWY TTOUTTWV.
-+ Alaxeipion opadag SeKTwV.
Mo TN XPAoN auUTWV TWV, TTPONYHEVWY AEITOUPYIWV._ OUHBOUAEUBE(TE TIG 08nyieg Tou
(OPNTOU TIPOYPAHUATIOTH YEVIKNG XPriong Kat Tou O8nyou TTPOYPAUUATIOHOU OEKTWV.

8.4) MENOY NMPOKAOOPIZMENEX (dEFALLE)
Emava@épeitnv KevTpikn povada oTigmpokabopiopéved pubpioels (DEFAULT). Meta
TNV EMavaeopd eival avaykaia n ek vEou eKTEAEON TNG auToppUBIonG (AUTOSET).

8.5) MENOY FAQXXA (LAnLUACE) ) )
Emitpémel Tnv emAoyn TG yYAWooag otnv 086vn Tou TTPOYPAUMATIOTH.

8.6) MENOY AYTOPPYOMIZH (RUtaSEE)
«  EkteNéoTe £vav KUKAO auTOppUBUIONG oo TO EISIKO HEVOU.
+ MoNgmatnBeito pumoutév OK epgaviCeTat o vupa“... ......, N KEVIPIKA LOVASA EKTEAE
TNV Kivnon avoiyuaTog KAl 0T GUVEXELD TOU KAEIGIOTOC, KOTA TN DIGPKELD TwY OToiwv
UBpiCETal QUTOpOTA N EAAXIOTN TR uva¥|<qiaq POTAG YIa TV Kivnon Tou GUAOU.
ap1Bpode avaykaiwv KIVOEWY 0TO autoset Pmopel va Kupaivetat amo 1 €wg 3.
Katd ) OldpKela TG @AoNG Autng TPEMEL VO OTTOQEVYETAL N OKiaon Twv
?(UTO KUTTApWV, KaBwg Kaln Xpnotn Twv Xelptotnpiwv START, STOP kaitngoBdvng.
To TENOC TNC S1adIKAGIac 1) KEVTPIKA Hovada eAéyxou pUBHICEL autéuaTa TIC
IOAVIKEC TIPEG POTIAG. E)\EYETE Kat eVOEXOUEVWE ANNAETE TIG TIHEC CUMPWVA HE TIG
S legg)og%xﬂ.wncuou. L i . . )

NPOZOXH! BsBa;wesl;reorln'rlpn'rnq60vugucxpo,uoncnogpetplerql

ota onpeia ta onoia opifgl o mpotuno EN12445, sival Katwtepn amo
T 'rlsn mou poPAémel To mpotumo EN 12453. . .

t Suvduegig Kkpovong pMopoUV va HelwBolV pue Tn XpRon
TIAPAHOPPWOIHWY AKPWY. i i
Mpoooxn!! Katra _tn diapkeia tng aqttg)pueptcnq, n Asitovpyia
avixveuon¢ epumodiwv dev eival evepyn. O EyKATAGTATNG TIPEMEL va
€AEYXEL TNV KIVNON TOU QUTOHATIGLIOU KA VO PNV EMTPENEL OE KAVEVAV

va TANGLAGEL I} VA 6TAOE( EVTOG TNG AKTIVAG SpAGNG TOU UNXAVIGHOU.

8.7)ZEIPA EAETXQN ETKATAZTAZHZ
. ExteAéote To AUTOSET (¥) ’ ) ) .
EAéy&te Tic Suvdpelg kpovong: av TnpouvTalTa dpta (**) petaBeite oto onpeio
10 dagpopeTikda . ) . ’
I'éoooap 00TE EVOEXOUEVWG TIG TTAPAUETPOUG TAXUTNTAG Kal evaloBnoiag
Uvaun% BAEme mivaka mapapETPWV.

AéyETe Kal TTAAL TIG SUVAUELC KpoUoNG: av TnpouvTal Ta opla (**) petaPeite
oTO onuEio 10 SlaopeTika
EpapuooTe évav magntiko avixveuTr epmodiwv
EAéyETe Kal TTANL TIG SUVAPELG KpoUuong: av TnpouvTal Ta épta (¥*) petaPeite
oTO onpEio 10 SlaPopeTIKA
E(appo0TE CUCTANATA TTPOCTAGIAC EVAICONTA CTNV TTEDN I GTOV NAEKTPIOUO
(I1.X VEPYOG AVIXVEUTHG EPmodiwy) (¥¥) . . )
EAey&te Kat TAAL TIC SUVAEIC KpovoNG: av TnpoLvTal Ta dpla (¥*) uetafeite
OTO OnUEio 10 SlAPOPETIKA o . )
. Empéte TNV Kivnon Tou pnxaviopol povo otn Asttoupyia “Atopo Mapdv”
10. BeBauwBeite 611 OAQ TA CLUOTAATA AVIXVEUONG OTNV TIEPIOXN Kivong

A€lTOUPYOVY OWOTA

(*) Mpiwv ektelécete 1o autoset BePawwbeite 0TI €xeTe KAVEL OWOTAE ONEG TIG
£VEPYELEC TOMOBETNONG Kal B€0NC 0€ KATAOTAON ACPANEIAg OTIWG avapépovTal
OTIC TTPOEIOOTIOIOELG EYKATAOTACNG OTO EYXELPIOIO TOU CUOTALATOC KivnONG.
(**) Avahoya P TNV avaAuon Twv KIVOUVWY UITOPEI va eivat amapaitnTn n pappoyn
£00{0ONTWVY CUCTNUATWY TTPOCTAGIAG

© ® N oon A W o

8.8) MENOY PYOMIZHX TEPMATIKQN AIAKONTQN (rELFc)

Emtpémel T pUBUION TWV TEPUATIKWY SLOKOTITWV YIO HOTEP UE KWSIKOTIOINTES,
€MMAEOV YId TA HOTEP TTOU Eival €QOSIOCHEVA é,le ave€aptntn kadwdiwon
TEPUATIKOU SIOKOTITN, EMITPEMEL TN OWOTH TOomoBETNon Tou QUANOUL yla TV
€MAKOAOUON pUBUION TOU TEPUATIKOV S1aKOTITN. [0 HOTEP TTOL SEV avapépovTal,
TO pevou Sev gival evepyd kat oTnv 006vn epgavifetal 1o pvupa “pn dtabéoipo”
FHMEIQI H: Autoi ot eAlypoi EKTEAOUVTAL OE KATAGTAON TTAPOUGIAg avOpWITou UE
HEIWPEVN TAXUTNTA KAl XWPIG EMEUBAON TWV CUOTNUATWY A0POAEIQC.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

XpnolponomnoTe Ta MAAKTPA “+/-" oTnv 086vn yia va PETAKIVAOETE TO GUANO
otnv emBuunt B£on. MNa va puOUICETE TOUG TEPUATIKOUG SIAKOTITEG, avanégTa
oTIC PUBICELC TwV r%'%pankwv Slakomtwv mou mapouctalovTal oTo eyxelpidlo
Tou poTép GIUNO ULTRA.

8.8.2) E5BTA12,E5BTA18

XpnotHomoloTe Ta MARKTPA “+/-" 0TV 006V Yla Vo HETAKIVAOETE TO UANO 0T
B¢on mou unodelkvueTal amod TN 086vn (Avolyua ) KAEio10). MOAIG emTeuxOEei n
embupntn 6¢on, sn%?:sﬁald)ors T Béon méovtac To kouumi OK. Itnv mepintwon
Twv poTép E5 eival buvath n xelpokivtn TomoBetnon Tou @UANOU KOVTA OTOUG
TEPUATIKOUC SLaKkoOmTEG, mECOVTAC TNV MOPTA KAl 0T ouvéésla HETAKIVWVTAG TNV
He TATTAAKTPA “+/-" LéXPL VA TIIECEL TNV UNXAVIKN TTaTtoVpa. EmBeBaiwote tn Béon
pe 1o OK 1) H€ow TOU TNAEXELPIOTNPIOU (TTOU €XETE TPONYOUUEVWE ATTOONKEVTEL).

8.9) MENOY XTATIZTIKQN

EpgaviCeL Tnv ékdoon Tng T[)\GKéTQé, Tov aplBpd TwV CUVONIKWY KUKAWV (€
sKa,Tovraésg, Tov apIBO Twv amoBnKevpevwWY ToUNWV Kat Ta 30 TeAeutaia
o@AApaTa (Ta 2 TPWTa Pn@ia avTioTolKouV 6Tn BEoN Kal Ta 2 TEAeUTaia GTov
KWOIKO 0QAAIATOG). To opdApa 01 gival To 1Mo mpoo@arto.

8.10) MENOY PASSWORD

Emtpénel Ty el0aywyn evog Kwdikol mpooBaongc yla Tov TPOYPAUHATIONS TNG
TAAKETAG HEOW SIKTUOU «U-link»,

Me tn Aertoupyia “EMINEAO MPOXTAZIALY" puBuiopévn og 1,2,3,4 anaiteital o
KWwOIKOG npéo%aor]c yla tnv mpdcfaon ota é,lEVOL') TPoypapuaTiopou. Metd
amd 10 amoTuxNUEVEG OuveXOuevee mpoomabeleg mpooPaong Ba mpémel va
TIEPIMEVETE 3 AEMTA yla Hia ved TmpoomdBela. Katd tnv mepiodo auTr o€ KABE
mpoomndbela mpooBaocng orr}v 006vn gpeavietaito“BLOC". O mpokaBoplopévog
KwOIKOG MpdoBaong eivat 1234

9) NIEXH TEPMATIKOY AIAAPOMHX KAEIZIMATOX Fig.G, A-B
KATEYOYNXH ANOIFMATOX Fig.E

10) XYNAEXH ME NMAAKETEX ENEKTAXZHX KAl ®OPHTO MPOrPAMMATIXTH
FENIKHZ XPHZHXZ MONTEAO > V1.40 (Fig.H) Avatpé€te oto €101kd eyxelpidio.

11) NPOAIPETIKEXZ MONAAEZ U-LINK

JupfouleuBeite Tig 0dnyieg Twv povadwv U-link

H Xprion opiopévwy povadwy em@Epel Peiwon NG EUPBENEIOG TwV PASIOKUUETWV.
MPOCaPUOOTE TNV EYKATACTAON HE KATAANAN KEPaia ouvToviopévn ota 433MHz

12) HAEKTPIKH KI\EIA”I.\\PIA Fig.l

HAEKTPIKH KAEIAAP|
MPOZOXH: & nepintwon QUAwWV pE pgKOC'de Twv 3m, givat
amapaitnTn n Tomo0£TNon NAEKTPIKNAG KAEL aplaq).\
erévFlg{./lrrapoumdgsramapd ElYUA CLUV Eoncaur(_’)lparr\i EKTPIKAGKAEISaPIAC
ECB 24V~ mou cuvdéetal pe Tov Tivaka xelptopol THAL
O mivakag THALIA _Iyla TOV ENEYXO TNG NAEKTPIKNG KAEISAPLAG amaltel €161Kn
mAakéta povt. ME BT.

13) EMANA®OPA TQN EPTOXTAZIAKQN PYOMIZEQN (Fig.J)

MPOZOXH! EmavagEépel TRV KEVIPIKI HOVASA OTIC EPYOGTAGIAKEG TIHEG Kat

6|ac¥£u§>ovw| O)\ol Ol TTOUTTOI ATT6 TN UVIHN. ) ) L

MPOXOXH! H AavBaopévn puBuion Pmopei va mpokahéoel atuxrpata r BAGBec.

- AlokoYTe TNV TdoNn otnv mAaketa (Fig.J ap.1 . .

- Avoi&te Tnv gicodo Stop kal mETE TAUTOXPOVA Ta UrmouTov - kat OK (Fig.J ap.2)

- AWOTE TAON OTNV TAAKETA (F_||9.J ap.

- %ran/FQG? n skl)tpqvi(aalro RST, evtog 3 Seut. emBefaiwote méCoVTagTo UmouTtév
ig.J ap.

- Ne lugvsrepue)sf)l va ohokAnpwbei n Stadikaaia (Fig.J ap.5)

- H dadikacia ohokAnpwOnke (Fig.J ap.6)

MPOZOXH!H )\qveuass'vn pUOuIGN umopeivampokaléosl atuxnpararn BAapec.

MPOZOXH: BeBaiwBeite 6Tin TIHN 'ng\l&ivcﬂmc KPOUGNG IOV PETPLETAL
oTa onpeia Ta omola opilel To mpotumo EN12445, sival KATWTEPN amd TV
T mov mpoBAénel To mpotumo EN 12453. i i

Ot duvapelg Kpovong pmopolV va HElWOOUV pe Tn Xprion

TAPAHOPPWOIHWY AKPWV.

MNa tnv, emitevén KaAUTEPWY AMOTEAECUATWY, OLVIOTATAL N EKTEAEON TNG

GUTOBpU@ulOng ME T MOTEP OE KATAOTAON NPepiag (SnAadh Xwpig va £xouv
unepBePUaVOE amd onUAVTIKO apIBUO CUVEXOUEVWY KUKAWV).
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

MINAKAZ “A” - MENOY NMAPAMETPOI - (FR-AN

Napapetpog

max.

Default

NMpoowm.

Opiopog

Nepypaen

oPEn dELRY
£ NE

0

10

3

Xpovog kaBuoTtépnong
avoiypatog Hotép 2 [s]

Xpovog KaBuoTépnong avoiypaTtog Tou HOTEP 2 WG TTPOG TO HOTEP 1.

clS dELRY
£ INE

25

Xpovog kaBuoTtépnong
KAELo{paTog potép 1 [s]

Xpovog KaBuoTépnong KAEIGILATOG TOU HOTEP T WG TTPOG TO MOTEP 2.
IHMEIQZH: av 0 Xpovog €xel PUBUIOTE OTO PEYIOTO, O KIVNTAPAG 1 TIEPIUEVEL TO
TIANPEG KAEIGIO TOU KIvnTAPA 2 TIPIV EEKIVAOEL

EcA

120

10

Xpovog autopaTou
KAELGi{paToG [s]

XpOVOG avapoviG TPV TO autdUaTo KAEIOIHO.

ErFLORE.

cirk

180

40

Xpovoc ekkévwong {wvng
@avaplov [s]

Xpovog ekkévwong TnG {Wvng TTOU UTTOKEITAL OE EAeEYX0 KUKAO@Oopiag amd To gavdpt.

oPd {5k
SLob

50

10

AM6oTaON TPOCEYYIoNG KaTd
TO Avolypa [%]

AndoTaon MPOGEYYIONG KATA TO AVOLYMA TOU/TWV HOTER, WG TTOGOOTO TNG GUVONKNAG
Sladpopng.

MPOXOXH: Metd tnv Tpomomoinon tng mapapétpou Ba gival amapaitntn pia mien
Siadpopn xwpic Stakomég.

MPOZOXH: pe 1o "SET" otnv 006vn n avixveuon tou epmodiov dev givat
gvepyomonpévn.

MPOXOXH: 0Ta HOTéP HE EVOWHATWHEVA OTOTT Eival UTIOXPEWTIKO N emPpaduvon va eivat
TIGVTA EVEPYOTTOINUEVN E TIUA HeyaNUTePN amd 5.

MPOZOXH: oto GIUNO n améotacn mpooiyyiong pubpiletar pe cupopevoug
aednTripeg

MPOXOXH: lNa potép ELI BT A35 8&v pmopei va amokAeiotei n empBpdaduvon. Tipég
Katw Tou 10% 0a BewpnOouv oto 10%.

cid {5t
SLold

50

10

Anéotaon mpoogyylong Katd
TO KAEIOIpO [%]

An6oTOON TTIPOCEYYIONG KATA TO KAEIGILO TOU/TWV HOTEP, WG TTOCOOTO TNG GUVOAIKNG
Sladpopnge.

MPOZOXH: MeTd Tnv Tpomomoinon tng mapapétpou Ba gival amapaitntn pia miien
Sladpopr xwpic Stakoméc.

MPOZOXH: pe to "SET" atnv 006vn n avixveuan tov epmodiov dev givan
EVEpyOTTOINMEVN.

MPOXZOXH: ota HOTéP HE EVOWHATWHEVA OTOT €ival UTIOXPEWTIKG N emPpaduvon va gival
TIAVTO EVEPYOTTOINUEVN HE TIUF HEYONUTEPN ATTd 5.

MPOZOXH: oto GIUNO n améotacn mpooiyyiong pubpiletrar pe oupopEvoug
aedntripeg

MPOXOXH: MNa potép ELI BT A35 8&v pmopei va amokAeiotei n empBpaduvon. Tipég
Katw Tou 10% 0a BewpnBoulv 6to 10%.

d iSkdEcEL

50

15

Andotaon emPpdduvong [%]

Andotaon empPpdaduvong (SiéNeuon amé TV Kavovikh TaxuTnTa AElToupyiag otnv
TaxoTnta npooéyvlonc) T600 KATA TO AvolyHa 600 Kal KATA TO KAEIGIUO TOU/TWV HOTEP,
TIOU HETPATAL WG TTOOOOTO TNG ouvo)\lKr]c élaépounc

ﬂPOZOXH Meva mv Tpononomdn ¢ mapapétpov Oa gival amapaitntn pia mifipn

1 Xwpic
I1POZOXH HETO "SET" crrr|v 0086vn n avixveuon Tov epmodiov Sev givan
gVEPYOTTOINMEVN.

PRE (AL

oPEn inl

10

929

29

Méepiko avolypa M1 [%]

ATIO0TAON HEPIKOU QVOIYHATOG WG TTOCOOTO TOU GUVOAIKOU QVOiyHaTog, HETd amd
gvepyomoinon ¢ eviohng me(wv PED.

oPForcE

929

50

Avvapn @UANOL/wV KaTd TO
avotypa [%]

Abvapn mou e§aokeital amoé To/Ta @UANO/a Katd To dvolyua. Eival To mooooto tng
TApEXOUEVNG SUVAUNG, TIEPa amd EKEIVN TTOU €xEl AmOBNKEUTE KATA TO autoset (kat
TTOU EVNUEPWONKE OTN CUVEXELQ), TTPLV TIPOKAAETEL £Va CUVAYEPHO epTTOSiou.

H fquusrpoq eMAéyeTal QUTOPATA ATTO TO autoset.

NPOZOXH: Ennpealer amevBeiag otn Suvaun kpouvong: PefaiwBeite 6Tt pe T
ETMAEYHEVN TIHE TNPOUVTALOLIOKUOVTEC KAVOVIOHOi adgpaleiag (*). Evavaykn eykataotiiote
OUCTAHATA ACPAAEIAC Yia THV TPoaTadia amd cuvOAPn(**).

cLSForcE

29

50

Avvapn @UANOV/wV KaTd TO
KAgiopo [%]

Abvapn mou eaokeital amoé To/Ta UANO/a Katd To KAgioto. Eivat To mooooTd Tng
TIapeXOUEVNG SUVAUNG, TIEPa amd EKEIVN TTOU €xEl amOBNKEUTE KOTA TO autoset (kat
TTOU EVNUEPWONKE OTN CUVEXELQ), TTPLV TIPOKAAETEL £Va CUVAYEPHO epTTOSiou.

H rapdpetpog emAéyetal autdpata amd To autoset.

MPOXZOXH: Ennpealel amevBeiag otn SUvaun kpovonc: BefaiwOdsite 6T pue
TAV EMAEYHEVN TR TRPOUVTAL Ol IGXVUOVTEG Kavoviopoi acpaleiag (*). Ev avaykn
EYKATAOTIOTE CUGTHNATA ACPAAEIAG YIA TV TPOOTACIA amd UVOAUDN (¥*),

of SPEEd

15

99

29

Tayutnta avoiypatog [%]

Mo000TO TNG HEYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TIPEMEL va EMTEVXOE( KATd TO Avotypa amd to/
TO HOTEP.

MPOXOXH: MeTd TnV TpOomomoinon tn¢ mapapétpou Oa gival amapaitntn pia
mARen Stadpopn Xwpic Stakomég.

MPOXOXH: pe 1o "SET" otnv 006vn n avixvevon tov eumodiov dev ivat
gvepyomoinpévn.

cl SPEEd

15

29

29

Taxutnta KAelsipatog [%]

M0000TO TG PEYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TTPETEL VAl EMITEVXOEL KaTA TO KAEioIO amé To/
TO HOTEP.

MPOXOXH: Metd tTnv Tpomomnoinon tn¢ mapapétpou Oa gival amapaitntn pia
mAfpn Stadpopn Xwpic Stakomég.

MPOZOXH: pe 1o "SET" otnv 006vn n avixveuon tou epmodiou dev givat
EVEPYOTIOINMEVN.

Stol SPEEd

15

29

25

TaxutnTa mpocéyylong [%]

TaxyTNTa TOU/TWV HOTEP KATA TO AVOLYHA Kal KATd TO K)\sicluo oTn @Aon MPoGéyylong,
10U HETPATAL WG TTOCOOTO TNG PEYIOTNG KAVOVIKAG TOXUTNTAC AEITOUpYiac.
I1POZOXH Meta mv tpononotncn ™¢ napapétpou Ba givar amapaitntn pia mMAnpen

1 Xwpic S
MPOZOXH: Me to "SET" mnv 006vn n avixveuon tou epmodiov dev sivan
EVEPYOTIOINUEVN.
MPOZOXH: Na Tov Kivntipa tumou ELI BT A35 &ev pmopei va amokAewotei n
emPBpaduvon. Tipég Gvw tou 50% 0a AneOouv undyn cto 50%.

MR lnEEARACE

250

MpoypauuaTIopoG aplOpol
KIVIOEWV 0piov oLVTAPNONG
[o€ ekatovtadec]

Emtpémnel tn pUBUon evog aptBpou KIvRoEWY TTAVW and Tov OTIo{0 EMONUAIVETAL N
avaykn ouvtipnong otnv €060 AUX mmou €xel SlapoppwBei wg Zuvtripnon | ®apog
Kal Zuvtpnon.

(*) Ztnv Evpwmnaikn ‘Evwon epappocte 1o mpotumo EN12453 yia ta opta tng SUvapung kat to EN12445 yia tn pé6odo pérpnong.
(**) Ot SUVAMELG KPOUGNG HTTOPOUV VA HEIWOOUV HE TN XPH O TTAPAHOPPWCIHWY AKPWV.

34 - THALIA

D814123 0AA01_07



D814123 0AA01_07

ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

MINAKAZ “B” - MENOY AEITOYPTIEX - (Lol ic)

InpawoTe
M&rToupyia Opiopog Default ™m EmMoyég
puOMION
0 Motép amevepyomoinuéva
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 AEN T'INETAI AIAXEIPIZH
5 AEN TINETAI AIAXEIPIZH
ToOmog potép 6 SUB BT
) ’ 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
Nokor EYPE (E:(;ﬁf;f[;s"sfv‘? 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
ouvdedepévo otnv 9 VIRGO SMART BT A - 5 cUppata
TAakéta.) 10 VIRGO SMART BT A - 3 oUppata
11 E5BT A18
12 E5 BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
0 Aeltoupyia amevepyomoinpévn
1 Evepyorolei TO aUTOUATO KAEIOIO
A Xp6vog Autéparou 0 Evepyorolei To auTOpATO KAEIOIHO HETE amd avaoTtpor Adyw eumodiou katd To KAgioIpo. Z€ mepimTwon
tc K\eioiparog avaoTPOPRE KATA TO Avolypa HETA amd 2 Seutepdlemnta emavalapBdavetal n Sokiun avoiyuatog. Av yia 4
2 POPEC Bpel eumodio Katd To dvolyua Sievepyei Koo,
Al0pOPPWON TIOU UMopEi va evepyorotnBei povo pe potép E5 BT A12 (tumog potép 12).
'\ HAoyIkr prmopeiva xpnotpomoinOei pdvo pe mopteg SiéAeuon g meCwv Twv omoiwv n evépyelameplopiletatoe 1,69).
0 Aeltoupyia amevepyomoinpévn
FARSE cLS FpRyopo kAsioipo 0 1 KAeivel 3 SeuTEPONETTA HETA TNV ATIEVEPYOTTOINGCN TWV GWTOKUTTAPWY XWPIG VOOV TOU EMAEYUEVOU
neplBwpiov TCA
Ot gicodol mou éxouv StapopPwOei wg N " "
0 Start E, Start |, Ped Aertoupyouv e tn Kivnon Bipa-prpa
Sladikacia 4 Bnudtwv. 2
O1 gicodol mou éxouv SlapopPwBsi BHMATA 3 BHMATA | 4 BHMATA
w¢ Start E, Start |, Ped Aertoupyouv
SEEP-bY-SEEP K ) , 1 ue T Sladikacia 3 Bpdtwv. To opa KAEIXTH ANOIN'MA | ANOIrMA ANOI'MA
NauEnnk ivnon Brua Bripa 0 Katd T @don kAeloipatogavtiotpépet | | XE KAEIZIMO STOPS
TNV Kivnon.
v Evnon ANOXTH | o | KAEIZIMO | KAEISIMO
Ot gicodolmou €xouv StapopPwei wg
5 Start E, Start |, Ped Aertoupyouv e tn 2E ANOIrMA STOP +TCA | STOP +TCA
Siadikaoia 2 Bpatwy. e kaBe onua | | METAAMOSTOP | ANOI'MA [ ANOIFMA | ANOITMA
QVTIOTPEPEL TNV Kivnon.
0 O @pdapog avafel TauTOXpOVA UE TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
PrE-RLRFN Mpo&idomoinon 0 cplp ,B - Xpova i n/ non “ P -
1 O @dpog avdfel mepimou 3 SeUTEPONENTA TIPIV TNV EKKIVNOT TOU/TWV HOTEP.
0 Aeltoupyia pe orjpata.
Nertoupyia pe Atopo Mapov.
H gicodo¢ 61 Stapopewvetat wg OPEN UP.
1 H gicodo¢ 62 diapopewvetal wg CLOSE UP.
H kivnon ouveyiletai 6oo Siatnpeital n mieon ota pmoutov OPEN UP 1y CLOSE UP
/!\ MPOZOXH: o1 acpdleieg dev givan evepyéq. safety devices are not enabled.
hoLd-to-rin Napougia arépov 0 Agrtoupyia Atopo Mapdv Emergency. Aertoupyia GUVABWE UE GHUATA.
Av n MAaKETA SV TIEPATEL TOV ENEYXO TWV ACPANEIDV (PWTOKUTTAPO K AVIXVEUTHG Epmodiwy, Er0x) yia 3
OUVEXOUEVEC POPEC, EvepyoTroleital n AetToupyia pe Atopo Mapdv péxpt va aproete ta pmoutov OPEN UP
1) CLOSE UP.
2 H gicod0o¢ 61 Siapopewvetal wg OPEN UP.
H gicod0o¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP
A MPOXOXH: pe Atopo Mapov Emergency ot ac@dleieg Sev eivat evepyEg.
bl oPE KAeidwpa onpéatwv o 0 To ofjpa Twv £1668wv mou £xouv SlapopPwbsi wg Start E, Start |, Ped embpd katd To dvolyua.
1els &S Katd To Avolypa 1 To onpa Twv £1068wv mou £xouv Slapopewei wg Start E, Start |, Ped ev emdpd katd 1o dvotypa.
bl EcR KAgidwpa onpéatwv 0 0 To orjpa Twv 1068wV Tou éxouv SiapopewBei wg Start E, Start |, Ped em&pd katd tnv mavon TCA.
‘AL B oeTCA 1 To onpa Twv £1068wv mou €xouv Slapopewei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd tnv mavon TCA.
bl cLoSE KAeiSwpa onpatwv 0 0 To onpa Twv €1068wv ou £xouv SlapopPwbei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd 1o KAg{opo.
KaTd 1o KAEioHo 1 To Grua TwV 1068wV ToU €xouv Slapop@wBEi wg Start E, Start |, Ped Sev em&pd katd to KAEio1o.
0 Aertoupyia amevepyomoinpévn
An ) P YSpavliki kpouon 0 Mpwv 10 dvotyua, n mépta mélel mepimou emi 2 SEUTEPONETTA TTPOG TO KAEICIHO. AUTO EMTPEMEL TNV
Al blol co KATa 1o Avolypa 1 €UKONOTEPN ATTEAEUBEPWON TNG NAEKTPIKIAG KAEISAPIAC.
IHMANTIKO - Edv 8€v umapxouv KatdAAnAa Unxavikd oTom, in XpnGIHOTOLETal AUTHV TN
Aettoupyia.
0 Aeltoupyia amevepyomoinpévn
Y8pauMKn KpoUG! Mptwv To KAgioo, N MopTa MECEl TEPITTOU 7T 2 SEVTEPONETTA TTPOC TO AVOLYHA. AUTO ETITPETEL TNV
AT blob ccl Kg.“.-, o Eke‘i)olpon 0 1 EUKONGTEPN AMENEUBEPWOT TG NAEKTPIKAC KAESAPIAG. . .
THMANTIKO - Edv 8€v umrapxouv KatdAAnAa Unxavikd oTom, in XPnOIHOTOLEiTal AUTHV TN
A&ttoupyia.
0 Aertoupyia amevepyomoinpévn
Edv Ta potép mapapeivouv akivnta og B€on MARPOUE avoiyuatog 1 mARPoug KAEIGipaTog mdvw amo pia
B} wpa, evepyorolouvTal Tepimou i 3 SeuTePOAENTA TPOG TNV KATELOUVON aKlvnTomoinong. H evépyetla
bloc PEFS ISt Awatijpnon 0 auTh ekteheital KABe Lpa.

KA&18wpatog

THM.: H Aertoupyia autr) okomo €xel va avTioTaBuilel Tnv evEexOpeVN peiwon Tou 6ykou Aadiov ota
USPAVAIKA pHOTEP AOyw TITWONG TNG BEPUOKPATIAG OE TAPATETAUEVES TTAUCELG, TLYX. TN VUXTA, i} AOyw
EOWTEPIKWV SLOPPOWV.

THMANTIKO - Edv §gv umdpxouv KatdAAnAa PNXaviké oTom, pn Xpnotporoteitat avtijv T Aettoupyia.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

Aerrovpyia

OpIopoG

Default

INHEWOTE
m
puOMION

Emoyég

PrESS Sbc

Migon teppatikov
KA&1Giparog

0

H kivnon Siakémtetat pdvo amd tnv eméUBaon Tou TEPUATIKOU KAEIGIHATOG KAl OTNV TIEPITTTWON QUTH
kaBioTatal avaykaia n akpirg puBuIon Tou TepUaTikoU KAeloipatog (Fig. G, Ap. B).

I xprion o€ TEPIMTWON UNXAVIKOU OTOTT KAEIGIMATOG,.

H Aertoupyia autr evepyomolei TV o Twv GUAAWY TNE TTOPTAG OTO UNXAVIKO OTOT, XWPIG auTod va
BewpnOei eumodio amod Tov alcOnTripa amperostop.

To épuPolo cuveyilel CUVETWC TN S1ASPOUN TOU YA HEPIKA SEUTEPONENTA HETA TNV AVIXVEUON TOU
TEPUATIKOU KAEIOIHATOC i} £WG TO HNXAVIKO OTOT. ME QUTOV TOV TPOTTO, EMTAXUVOVTAG ENAPPWG

NV EMEUPACH TWV TEPUATIKWV KAEIGIMATOG, EMTUYXAVETAL N TENELD EMAPT) TWV GUAAWV UE TO OTOTT
akvntoroinong (Fig.G, Ap. A).

icE

Asiroupyia lce

To 6plo eméuPaong TG MPOOTACIAC amperostop MAPAEVEL OTABEPO GTNV EMAEYUEVN TIUN.

H kevtpIkn povada ektehei autdpata og KABE eKKivnon i avTIoTABIoN Tou opiou eméuaong Tou
ouvayeppou gumodiou.

BeBawwBeite 611 N Tir TNG SUVAUNG KPOUONG TIOU HETPIETAL OTa OnpEia Ta omoia opilel To mpdTumo
EN12445, gival KatwTepn amo tnv Tir mou mpoPAémnel To mpdtumo EN 12453, T mepintwon ap@iBoliag
XPNolpomoote BondnTikd cuoTAUATA AoPANEiag.

H Aertoupyia autn ival Xpriotun o€ TEPIMTTWON EYKATAOTACEWV O XAUNAEG OEPOKPATIEC.

MPOXOXH: petd TNV evepyomoinon autig tTnG Asttoupyiag mpEémel va eEKTEAECETE évav KOKAO
autoppLOuIoNG.

{ Noton

1 evepyo potép

Evepyd kat ta 5U0 POTEP (2 UANQ).

Evepyo povo 1o potép 1 (1 @UANO).

chARLE Mok

Avactpo@n Twv
Slagpopwv paong
TWV KIVNTHPWV

Avotypa: M1 Eekivéel pe mpomopeia o€ oxéon pe To M2 (xpovog Slagopdc ¢dong oto avolyua). (BAéme Eik. E)
Kheiowo: M2 Eexivéel pe mpomopeia o€ oxéon pe To M1 (xpdvog S1apopdg ¢aong oto KAeiowo). (BAéme Eik. E)
EAtypog mewv mou mpaypatomnoleitat amd to M1

Avotypa: M2 Eekivéel pe mpomopeia o€ oxéon pe To M1 (xpovog Siagopdc @dong oto avolyua). (BAéme Eik. E)
Kheiowo: M1 Eexkivdel pe mpomopeia o€ oxéon He To M2 (xpdvog S1apopdg ¢aong oTo KAeiowo). (BAéme Eik. E)
EAtypoc meiv mou mpaypatornoleital amd to M2

aPEn In okhEr
dirEck.

Avtictpopn
Katrevbuvong
avoiypatog

Ztavtap Aettoupyia (BAéme Fig. E).

AvTioTpépeTal n KateuBuvon avoiypatog og oxéon Ue Tn otdvtap Aettoupyia (BA. Fig. E)

SAFE |

Awapdéppwaon g
£10080V acaleiag
SAFE 1.

72

Eicobo¢ Siapopewuévn we Phot, pwtokuttapo.

Eicodo¢ Siapoppwpévn we Phot test, pwTtokUTTapO ENeYUEVO.

Eicobo¢ Slapoppwuévn we Phot op, pwToKUTTAPO EVEPYOTIOINUEVO PHOVO KATA TO AVOLYUA.

EicoSog Stapoppwpévn wg Phot op test, puwToKUTTapo ENEYHEVO Kal EVEPYOTTOINUEVO HOVO KATA TO GvolyHa.

SAFE 2

Awapdépewaon g
€10080V ac@aleiag
SAFE 2.

74

Eicodo¢ Sapopewpévn we Phot cl, pwtokUTTapo evepyomoinpévo Hdvo Katd To KAEICIHO.

Eicodo¢ Sapopewpévn wg Phot cl test, wToKUTTaPO EAEYHEVO KAl EVEPYOTIOINUEVO HOVO KOTA TO KAEIOIHO.

EicoSo¢ Siapoppwuévn wg Bar, avixveuTng epmodiwv.

Eicobog Slapoppwuévn we Bar, eEAeypEVOg aviXVEUTHG EUTOSi{wV.

Eicodog Siapopewpévn we Bar 8k2.

O | |N[av(un|pdlwWI[N

Eicobo¢ Stapoppwuévn we Bar OP, avixveuTtrig eumodiwy e avTIOTPOPN) EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA TO
Gvotypa. Katd 1o kAgioipo mpokalei stop Tng Kivnong.

Eicobog Slapopewuévn we Bar OP TEST, eEAeypévog aviXVeUTHE EUMOSiwy HE aVTIOTPOPN
EVEPYOTTOINUEVOG MOV KATA TO dvolypa. Katd 1o KAEioIHo pokalei stop TG Kivnong.

Eicobog Stapoppwuévn we Bar OP 8k2, avixveuTng epmodiwv Pe avTIOTPO@H) EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA
T0 dvolypa. Katd 1o KAeioilo mpokalei stop Tng Kivnong.

Eicobog Stapoppwuévn we Bar CL, aviXVEUTG EUMOSIWVY PE AVTIOTPOPH| EVEPYOTTOINHEVOG HOVO KATE TO
KAgiowpo. Katd to avotypa mpokaAei stop Tng Kivnong.

Eicobo¢ Stapoppwuévn we Bar CL TEST, eEAeyHEVOG AVIXVEUTAG EUMOSIWV HE AVTIOTPOPH EVEQYOTTIOINHEVOG
Ho6vo katd To KAgioo. Katd to dvolypa mpokalei stop Tng Kivnong.

IS

Eicodo¢ Stapopewpévn wg Bar CL 8k2, avixveutng umodiwy pe avTIoTPO@r) EVEQYOTTOINHEVOG LOVO KATA
TO KAEioIWO0. Katd 1o dvolypa mpokalei stop Tng Kivnong.

=

Awapépewon Tng
€10080v orpartog

61

EicoSo¢ Slapopewuévn we Start E.

Eicobo¢ Siapopewuévn we Start I.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Open.

Eicobo¢ Sapoppwuévn we Close.

Awapdéppwon g
€10080v orparog
IC2.

62

Eicobo¢ Slapopewpévn wg Ped.

Eicobo¢ Sapoppwpévn we Timer.

Eicobo¢ Stapopewuévn we Timer Melwv.

RUH O

Awapdéppwon g
£§660u AUX 0. 20-21

'E€080¢ Slapoppwuévn we 2° Kavait padloKUPATWY.

‘E€0S0¢ Stapoppwpévn we SCA, Auxvia Avolytrig Moptag.

‘E€060¢ Slapopewuévn we onpa Eowtepikdg PwTiopod.

‘E€0S0¢ Stapoppwpévn we onpa Gwtiopd Zwvng.

‘E€060¢ Slapoppwpévn wg GwTIoROS KAIPAKOOTAGIOU

‘E€060¢ Sapoppwuévn w ouvayeppodg

AUH 3

Awapoéppwon g
€€660u AUX 3.
26-27

'E€060¢ Slapopwuévn we GAapog

‘E€080¢ Slapoppwpévn wg autopatn KAeSaptd.

‘E€080¢ Siapoppwpévn we KAEWGAPIA PE payviTn.

Vo |N([ocjn|bh|lw MmOl | |[d|lWIN|=|O

‘E€080¢ Slapopewuévn we Zuvtripnon

_
o

‘E€0d0¢ Stapoppwpévn ws Dapoc kat Tuvtipnon.

F IHEd codE

T1a0ep6g Kwdikog

o

0O &éktng eival Slapoppwévog yla Aettoupyia pe KUAdpevo kwdiko (rolling-code).
Agv yivovtat amodektoi ot KAvol pe Xtafepd KwdIKo.

0 &¢ktng gival SlapopPwévog yla Aettoupyia pe oTabepo KwSIKO.
lvovtal amodektoi ot KAvol pe Xtabepd kwdikod.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

Asgrtoupyia

OpIopoG

Default

INpawoTe
m
puOMION

EmMoyég

ProtEck lon
LEUEL

PUOion Tov
emmédov
mpocotaciag

A - Agv amaiteital 0 KwdiKdE mpdoRaong yia T mpooBacn oTa Pevou TPOYPAUUATIOUOU

B- Evepyormolei tnv amoBrKeuon Twv MOUMWY HECW PASIOKUUATWY.

H Aertoupyia ekteAeital KOVTA oTOV TTivaKa XEIPIoHOU Kat Sev amattei Tnv mpdopaon:

- Méote 51a80XIKA TO KPUPS UITOUTOV KAl TO KAVOVIKO PmouTov (T1-T2-T3-T4) evog RSN amobnkeupévou
TopmoU o€ AelToupyia oTdvTap Péow TOU HEVOU PaSIOEMIKOVWVIa.

- Méote evtdg 10 SEUT. TO KPUPO UITOUTOV KAl TO KAVOVIKO MITOUTOV (T1-T2-T3-T4) evog moumou mpog
amoBrikeuon.

O 8€KTNG SIAKOTITEL TN AEITOUPYID TTPOYPAUHATIOHOU HETA amd 10 Seut. EVTOg Tou XpOvou auTou Umopeite
VA TIPOYPAUUATIOETE KAl VEOUG TTOUTTOUE EMAVOAABAVOVTAG TO TIPONYOUHEVO ONUEiO.

C - Evepyorolei Tnv autdpatn €l00ywyr) HEOW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.

Emtpénel 0Toug KAWVOUG TTou €xouv dnpioupynBei HEow TPOYPAUMATIOTH YEVIKAE XPrioNE Kal oTa
mpoypappatiopéva Replay va mpooteBolv otn pvriiun Tou §éktn.

D - Evepyorolei TNV auTOHATN EI0aywYH HEOW PASIOKUPATWY TwV replay.

Emitpénel ota mpoypappatiopéva Replay va mpooteBouv otn pvripn Tou Sékn.

E - Eivat Suvatd va aMAEeTe T Tapapétpoug TnG MAAKETAG Héow Siktuou U-link

A - Anaiteital 0 Kwdikdg mpdoaong yia Ty mpooBacn oTa PevoU TPOYPAUUATIOUOU.
O mpokaBopIopévog KwdIKOG MpdoPaong eival 1234.
Mapapévouv apetdPAnTeS, o€ oxéon Pe tn Aettoupyia 0, ot AeitoupyiegB-C-D - E

A - Anarteital 0 Kwdikdg mpdoacng yia T mpocBacn oTa Pevou TPOYPAUUATIOUOU.
O mpokaBoplopévog KwdikdG MpdoPaong eival 1234.

B - Amevepyorolei TV amoBnKEUoN TWV TTOUMWY HECW PASIOKUMATWY.

C - ATevepPYOTTOLEl TNV QUTOUATN EICAYWYH HECW PASIOKUUATWY TwV KAWVWV.
Mapapévouv apetdBAnTeC, o€ oxéon pe T Aertoupyia 0, ot Aeitoupyieg D - E

A - Anarteital o Kwdikdg mpdofaong yia TV mpooBacn oTa HeVoU TTPOYPAUUATIOHOU.
O mpokaBopiopévog Kwdikdg mpdoPaong eival 1234.

B - Amevepyormolei TV amoBrKeUoN TWV MTOUMWY YECW PASIOKUPATWY.

D - ATievepYOTIOLEl TNV AUTOHATN EICAYWYN HEOW PaSIoKUPATWY Twv Replay.
Mapapévouv apetdBAnTeg, o€ oxéon pe Tn Aettoupyia 0, ot Aeitoupyieg C - E

A - Anaiteital 0 Kwdikdg mpdoacng yia T mpooBacn oTa Pevou TPOYPAUUATIOUOU.

O npokaBoplopévog KwdIKOG MpdoPaong eival 1234,

B - Amevepyorolei TV amoBrnKeUoN TwWV TTOUMTWY HECW PASIOKUMATWY.

C - ATEvePYOTTOLEL TNV AUTOUATN EICAYWY) HECW PASIOKUMATWY TWV KAWVWV.

D - Amevepyormolei TV auTtopaTn l0aywyn Héow padlokupdTtwy Twv Replay.

E - Anevepyomolgital n Suvatdtnta TPomomoinong Twv MapapéTpwy TG MAaKETAg péow Siktuou U-link
Ot moumoi amoBnKevovTal HOVO HEOW TOU EISIKOU pevou Padloemikovwvia.

SHMANTIKO: To upn)o eninedo ac@aleiag epumodilel Tnv mpdoBach TOCO Twv AVEMBOUUNTWY KAWVWY
$00 Kal TV EVOEXOUEVWV PaSIOTTAPEUBOAWV.

SEr (AL NodE

Zeiplakn Aettovpyia.

(Mpoaodiopilel mwg
Slapopewvetal
n MAOKETA O€ pial
oUvdeon Siktuou BFT.)

SLAVE standard: n mhakéta Séxetat kat OTéAVEL oriuata/Stayvwon/kKAm.

MASTER standard: n m\akéta otéhvel onjpata evepyomoinong (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) og GAAeg
TIAOKETEG.

RddrESS

AevBuvon

Mpoaodiopilel Tn SievBuvon amo 0 éwe 119 TG TAAKETAG O€ pia oUVSEON TomkoU SiktUou BFT.
(BAéme mapaypago MPOAIPETIKES. MONAAES. U-LINK)

PUSh Do

Push&Go
(Mévo yia
E5BTA12)

Aoyikrj pn evepyry

H xelpokivntn wlnon Tou otapatnuévou UANOU TIPOG TNV KATELBUVON AVOiYHATOG TIPOKAAEL TO
QAUTOHATO AVOLYHa.

EHP 11

Awapépwaon g
€10680v EXPI1 otnv
mAakéTa EMEKTAONG

£10608wv/ £68wv

1-2

Eicobo¢ Slapoppwuévn we onpa Start E.

EicoS0¢ Slapopewpévn we orpa Start |.

Eicobo¢ Slapopewuévn we onpa Open.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Close.

Eicobo¢ Slapopewuévn we orpa Ped.

Eioodog Siapopewpévn we orjpa Timer.

Eicob0o¢ Slapopewuévn wg orpa Timer Mewv.

Eicobo¢ Slapopewuévn we acpdalela Phot, pwtokuttapo.

Eiocobo¢ Slapoppwuévn we ac@aleia Phot op, 9wToKUTTAPO EVEPYOTTOINHUEVO HOVO KATA TO dvolyua.

V|o|N([anjn|h|lwIN|(=|O

Eicob0o¢ Stapoppwuévn we ac@alela Phot cl, gwToKUTTApO EVEPYOTTOINPEVO UOVO KATA TO KAEICIMO.

o

Eicodo¢ Slapopewpévn we aopalela Bar, avixveuTtig epmodiwv.

Eicobo¢ Siapoppwuévn wg ac@alela Bar OP, avixVeuTng EUMOSiwy PE QVTIOTPOPH| EVEPYOTIOINUEVOG UOVO
KOTA TO AVOLyHa, KATA TO KAEIOIUO TTPOKAAE( stop TG Kivnong.

EiocoSo¢ Siapoppwuévn wg ac@aleila Bar CL, avixveuTng eUModiwv PE QVTIOTPO@PH| EVEPYOTIOINUEVOG UOVO
KOTA TO KAEIOIPO, KOTA TO AVOLypa TIPOKAAE( stop TG Kivnong.

Eicobo¢ Slapopewuévn we acedaleta Phot test, pwtokOTTapo eheyuévo. H €i0odog 3 (EXPI2) Tng mAakétag
EMEKTAONGEICOSWV/ EEOSWV PETATPEMETA AUTOUATA OF £I0000 ENEyXOU OUCTNUATWY aoPaleiag, EXPFAULT1.

EicoS0¢ Stapop@wpévn wg ac@alela Phot op test, pwToKUTTAPO EAEYHEVO KAl EVEPYOTTOINUEVO OVO KATA
To avotypa. H eicodog 3 (EXPI2) Tng mAAKETAG EMEKTAONG EI0OSWV/ 08wV PETATPEMETAL AUTOUATA O€ Ei0050
eNéyxou cuvotnudtwy ao@aleiag, EXPFAULT1.

Eicodo¢ Siapopewpévn wgao@dAeia Phot cl test, wTtoKUTTapO0 EAEYUEVO KO EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA TO
KkAeioo. H gicodo¢ 3 (EXPI2) Tng mhakétag eméktaong el008wv/ e€60wv peTATPEMETAL AUTOUATA OF €i0080
eNéyxou ovotnudtwy aopaleiag, EXPFAULT1.

EicoSo¢ Slapoppwpévn wsaopdhela Bar, avixveuTrig epmodiwy eheypévog. H eicodog 3 (EXPI2) tng makétag
EMEKTAONGEI0OOWV/ EE68WV PETATPEMETA AUTOHATA OF £i0080 EAéyXOU oUCTNUATWY acpaleiog, EXPFAULT1.

EiooSogSiapoppwpévn wgaopdheiaBar OPtest, avixveuTrigeUmodiwy ENEYUEVOG UE QVTIOTPOPH EVEPYOTTOINUEVOG
HSVO KATA TO AVOLYHa, KATA TO KAEIOILO TTPOKAAEL stop TN kivnong. H €i0o80¢ 3 (EXPI2) Tng MAOKETAG EMEKTAONG
£1068wv/ §60wV YETATPEMETAL AUTOHOTA OF £i0050 ENéyxou ouoTnpdTwy aopaleiag, EXPFAULT1.

EiooSogSiapopewpévnwgaopahela Bar CLtest, avixveuTriGeUmoSiwy EAEYUEVOG LIE AVTIOTPOPI) EVEPYOTTOINMEVOG
HVo KaTA TO KAEIOIUO, KaTd To dvotypa TPOKAAEL stop TG kivnong. H €i0o80¢ 3 (EXPI2) Tng MAAKETAG EMEKTAONG

£1068wv/ 60wV PETATPEMETAL AUTOHOTA OF £i0080 ENéyYOU CUOTNHATWY aopaleiag, EXPFAULT1.
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INpawoTe
M&rToupyia Opiopog Default ™m EmMoyég
pUBMIoN
0 Eicobo¢ Slapopewuévn wg orpa Start E.
1 Eiocobo¢ Slapopewuévn we onpa Start |.
2 Eicobo¢ Sapoppwuévn we onpa Open.
3 Eicodo¢ Siapopewpévn we orjua Close.
4 Eicobo¢ Slapopewuévn wg orpa Ped.
Alapdpewon e 5 Eicobo¢ Siapopewuévn we onpa Timer.
€10680v EXPI2 otnv 6 Eicobo¢ Slapopewuévn we onpa Timer Mewv.
EHP 2 ":‘:";?::f:g;ggec 0 7 Eico80¢ SIOHOPQWHEVN WC AOPANEIA Phot, WTOKUTTAPO.
1-3 8 Eico60¢ Slapop@wpévn we acAalela Phot op, @wTOKUTTAPO EVEPYOTTOINUEVO UOVO KATA TO Gvolyua.
9 Eicob0o¢ Slapopewuévn we ao@aleia Phot cl, @wtokUTTapo evepyomoinpévo Hovo Katd To KAEICIJO.
10 Eicobo¢ Slapopewuévn we acpalela Bar, avixveuTrig eumodiwv.
1 Eicq&oc §|apop¢wp§vq wg agcpd)\ela Bar OP, avixveutric EUMOSiwV LE AVTIOTPOPI) EVEPYOTIOINUEVOG HOVO
KATA TO AVOLYMa, KOTA TO KAEIOIUO TTPOKAAE( Sstop TNG Kivhong.
12 Eioqéoc éla'popnpwpéyr] wg ao@alela Bar CL, avixveutic EUMOSIWV LE AVTIOTPOPI) EVEPYOTIOINUEVOG HOVO
KATA TO KAEIOIUO, KOTA TO AVOLYHa TTPOKAAEL Stop TG Kivnong.
A 0 ‘E€080¢ Slapoppwpévn we 2° Kavall padloKUPATWY.
sé;ggsg‘)?gg? ;r'l":v 1 ‘E€odo¢ Stapoppwpévn wg SCA, Auxvia Avoixtnc Noptagc.
EHPo | TAaKETA EMaéKTAONG 1 2 ‘E€0b0¢ Slapoppwpévn we onpa Eowtepikdg DwTIopoc.
£loo'8(nx_/ 5££o'6wv 3 ‘E€0d0¢ Stapoppwpévn we orjpa Qwtiopdg Zwvng.
4 'E€080¢ Slapoppwpévn WG GWTIoUOE KAIHAKOOTAGIOU.
5 'E€060¢ Slapoppwuévn WG ouvayePUOC.
A 6 ‘E€0S0¢ Slapoppwuévn we GAapoc.
Eggg3%§?32 ;2;‘, 7 ‘E€0d0¢ Slapoppwpévn w¢ autdpatn KAEISaptd.
EHPal mAakéTa EmEKTAONC 11 8 'E€080¢ Slapop@wévn WG KAEISAPIA UE HayvAaTN.
snaé&mg_/f{é&mv 9 EE080C SIAPOPPWEVN WC TUVTHENON.
10 ‘E€0S0¢ Slapopewuévn wg DApog Kat Zuvtrpnon.
11 ‘E€080¢ Slapoppwpévn we Alaxeiplon @avaptov pe mhakéta TLB.
EFAFF e L IDRE ApXIKA avalapmy 0 0 Amevepyomoincon apxIKAG AVAAAUTTAG.
PrEFLASH InD pavapiov 1 Kokkiva ewta mou avaBoofrivouy, yia 3 Seut., and tnv évapén Tne Kivnong.
ErAFF e L IDhE Mévipo kéKiwo 0 Kokkiva @wta ofnotd pe T mépta KAELOTH.
rEd LANP . 0 ) , . . .
ALLAYS on pavapt 1 KOKKIVA @WTA aVAUEVA LE TNV TTOPTA KAELOTH.

MINAKAZ “C” - MENOY PAAIOEMIKOINQNIA - (-Ad {a)

M&toupyia

Nepiypapny

Add SERrE

MNpocBrkn Mmoutov start
OUOXETICEL TO EMOUUNTO UIMTOUTOV E TNV EVTOAN Start

Rdd 2ch

MpoaBkn Mnoutov 2ch
OUOXETICEL TO EMOUPNTO PITOUTOV LE TNV EVTOAK 20U KAVAAIOU paSIOKUUATWY. ZUCXETICEL TO EMOUUNTO PIMOUTOV PE TNV EVTOAR 20U KAVAALOU paSIOKUHATWY.
Ye mepimtwon mou Kapia £é€080¢ Sev éxel Slapopewei wg EE0d0¢ 20u Kavah Padlokupdtwy, To 2° Kavaht padtoKupdtwy eAéyxel To dvotypa medwv.

E-RSE BY

Awaypapn Katahéyou
AI‘IPOZOXH! Alaypd@el amo Tn pvrjpn Tou 6éktn OAd Ta amobnKeVPEva TNAEXEIPLOTHPLA.

cod rH

Avayvwon KwdikoU §éktn
EupaviCel Tov kwdikd SKTN TTOU €ival avayKaiog yla T avamapaywyn Twv TNAEXEIPLOTNPIwV.

ON = Evepyorolei TOV TPOYyPOUUOTIONS €€ AmOOTACEWG TWV KAPTWV Yéow evog moumol W LINK mou €xel kataxwpnBei otn pviun.
AUTH n evepyoTToinon MAPAUEVEL EVEQYOTTOINHEVN YIa 3 AETTTA artd TO TEAEUTAO TIATN A To ThAexelplotnpiou W LINK.

OFF=NMpoypappatiopog W LINK amevepyomotnpévog.
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DOSTEP DO MENU FIG. 1

o Bg]

‘ Wprowadzenie hasta. Wymagane przy ustawieniu Poziomu Ochrony na 1, 2, 3, 4
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DOSTEP DO MENU FIG. 1

(oK [@3EE)
+/ )

Il

Lista ostatnich 30 btedow

\

(PASSEard}— oK [@=5) — ) ] ¥ [oK]—» lE==) —[F] 17| - (oK &= — [} 1 *] - [ok|»[82a — £} 17| [ok] —» [Pzan
| 3

Wersja oprogramowania centralki

llo$¢ sterownikdw radiowych wprowadzonych do pamieci

)

aag|

g

e

—>

e

0= Aktywacja wejscia wytacznika
kraricowego otwierania dla silnika 2 SWO2
C = Aktywacja wejscia wytacznika
kraricowego zamykania dla silnika 1 SWC1
0= Aktywacja wejscia wytgcznika
kraricowego otwierania dla silnika 1 SWO1

|_> C = Aktywacja wejscia wytacznika
krancowego zamykania dla silnika 2 SWC2

3540

|_> Sita chwilowa silnika 2
L——p Sita chwilowa silnika 1

SErE Aktywacja wejscia start na zewnatrz START E
Skr ¢ Aktywacja wejscia start wewnatrz START |
oPEn Aktywacja wejscia OPEN
clS Aktywacja wejscia CLOSE
PEd Aktywacja wejscia przejscia dla oséb pieszych PED
ENE Aktywacja wejscia TIMER
StoP Aktywacja wejscia STOP
Phok Aktywacja wejscia fotokomérki PHOT lub, jesli zostato skonfigurowane
a liakofotokomérkazweryfikowana, Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Aktywacja wejscia fotokomérki w rozwarciu PHOT OP lub, jesli zostato
PhaP skonfigurowane jako fotokomoérka zweryfikowana aktywna tylko w
rozwarciu Aktywacja przypisanego wejécia FAULT
Aktywacja wejscia fotokomérki w zwarciu PHOT CL lub, jesli zostato
Phctl skonfigurowane jako fotokomoérka zweryfikowana aktywna tylko w
rozwarciu Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Aktywacia wejscia krawedziowego BAR lub, jesli zostato skonfiguro-
bAr wane jako zweryfikowana krawedz czuta, Aktywacja przypisanego
wejécia FAULT
Aktywacja wejscia listwy BAR z odwréceniem AKTYWNA TYLKO
bR PODCZAS OTWIERANIA lub, jesli zostato skonfigurowane jako listwa
ra krawedziowa zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania,
Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Aktywacja wejscia listwy BAR z odwrdceniem AKTYWNA TYLKO
PODCZAS ZAMYKANIA lub, jesli zostato skonfigurowane jako listwa
bAr
C krawedziowa zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania,
Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Karta oczekuje na wykonanie catego cyklu otwierania-zamykania, bez
SEL zatrzymania posredniego, w celu obliczenia wartosci sity niezbednej
do wykonania ruchu.
UWAGA! Rozpoznawanie przeszkéd jest nieaktywne
Erd Test fotokomdrek nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy fotokomorki sg podtaczone i/lub ustawienia logiczne
Erdec Test listwy nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwa jest podfaczona i/lub ustawienia logiczne
Er03 Test fotokomorek cyklu otwierania nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy fotokomorki sg podtaczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
ErdM4 Test fotokomorek cyklu zamykania nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy fotokomorki sg podtaczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
ErdB Test listwy 8k2 nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwy sa podtaczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
ErD7 Test listwy otwierania nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwy sg podtaczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
Erd8 Test listwy zamykania nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwy sg podtaczone i/lub ustawienia parametréw/ustawienia logiczne
* - Sprawdzi¢ potaczenia z silnikiem
Er i Bfad testu osprzgtu karty - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym)
. - Przewody zasilania silnika lub sygnatu enkodera odwrécone/odtaczone lub btedne pro-
ErcH Btad enkodera gramowanie (patrz Rys. E)
- Sitownik pracuje zbyt wolno w stosunku do warunkéw zaprogramowanych lub nie pracuje.
Er3H* 8gr{:g;?gz'ﬁykloeé:fannkigzﬁf(h;ﬁ; powodu wykrycia przeszkody - Sprawdzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace sie na trasie ruchu
EryqH* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
ErSH® Btad komunikacji z urzadzeniami zdalnymi Sprawdzi¢ potaczenie z akcesoriami i/lub karty rozszerzen potaczone szeregowo
Yy 9
g: ;3 E: ;S' Blad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. gggc:‘?’?s\zﬁf t\g)(/:?:izg;cn;gsnownle wiaczyc karte. Jezeli problem sie powtarza, skontaktowac sie|
Nacisniecie OK potwierdza pobrane ustawienia. Karta bedzie dziata¢ zpobranymiustawieniami.
Er2 Btad spdéjnosci parametréw centrali (logika i parametry) A Trzeba sprawdzic ustawienia karty
(parametry i logike).
~ acisniecie OK spowoduje, ze karta bedzie dziata¢ zdomysinym systemem D-track.
Er13 Blad w parametrach systemu D-track Trzeba wykona¢ automatyczne ustawianie (autoset).
Bfad podczas regulacji wytacznika kraricowego Przewody zasilania silnika lub sygnatu enkodera odwrécone/odtaczone lub btedne progra-
ErSl y € prog
r Tylko dla E5 BT A18 /E5 BT A12 mowanie. (patrz Rys. E)
ErF3 Btad w ustawieniach logiki (wejécia SAFE, typ silnika) Sprawdzi¢ ustawienia logiki SAFE lub typu silnika

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,E F
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2) UWAGI OGOLNE

Panel sterowania THALIA jest dostarczany przez producenta z ustawieniami
standardowymi.Kazda zmiane nalezy wprowadzac przy pomocy wbudowanego
programatora z wyswietlaczem lub cyfrowego programatora uniwersalnego.
Panel obstuguje protokdt EELINK.

Jego najwazniejsze cechy to:
- Sterowanie 1 lub 2 silnikami 24V BT.

Uwaga: Nalezy instalowac 2 silniki tego samego typu.
- Elektroniczne ustawianie momentu z detekcja przeszkdd.
- Wejscia sterowania wytgcznikami krarficowymi w zaleznosci od wybranego silnika.
- Oddzielne wejscia dla zabezpieczen.
- Wbudowany odbiornikradiowy typurolling-code zklonowaniem nadajnikéw.
Karta jest wyposazona w wyciggang listwe zaciskowg, co utatwia konserwacje
orazwymiane.Jestdostarczanazkompletem okablowanych mostkéw, co utatwia
prace instalatora.
Mostki sa przygotowane pod zaciski: 70-71, 70-72, 70-74. Jezeli wyzej
wymienione zaciski sa wykorzystywane, nalezy sciagna¢ odpowiednie mostki.

WERYFIKACJA

Przed wykonaniem kazdego cyklu otwieraniaizamykania panel THALIA wykonuje
kontrole (weryfikacje) przekaznikéw ruchu oraz zabezpieczen (fotokomorek).
W przypadku btedéw w dziataniu nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenia potaczone

Prad przetaczania przekaznika silnika

10A

Maksymalna moc silnikéw

180W + 180W (24V —)

Zasilanie obwodéw dodatkowych

24V~ (1A pobor max)
24V ~safe

AUX 0 Styk zasilany 24V — N.O. (1A max)
AUX 3 Styk N.O. (24V~/1A max)
Bezpieczniki zobacz Fig. C

Liczba kombinacji 4 miliardy

Maksymalna liczba weczytywanych pilotéw | 63

(* inne wartosci napiecia dostepne na zyczenie)

Stosowane wersje nadajnikow:

Wszystkie nadajniki ROLLING CODE kompatybilne z ((ER-Ready))

4) PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH Fig. A

5) PODLACZENIE LISTWY ZACISKOWEJ Fig. C

OSTRZEZENIE - Podczas wykonywania okablowania oraz podczas czynnosci
instalacyjnych nalezy stosowac sie do wymogéw obowigzujacych norm oraz do
zasad wiedzy technicznej. Przewody zasilane napieciami o roznejwartosci powinny

by¢fizycznie od siebie oddzielone lub odpowiednioizolowane dodatkowa izolacja
o grubosci co najmniej 1 mm. Przewody nalezy dodatkowo umocowaé w poblizu
zaciskow, na przyktad przy pomocy chomatek. Wszystkie kable potaczeniowe
powinny by¢ umieszczone w odpowiedniej odlegtosci od radiatora.

UWAGA! W celu wykonania podtaczenia do sieci nalezy wykorzystac kabel
wielodrutowy o minimalnym przekroju réwnym 3x1.5mm?, ktérego typ jest
zgodny z wymogami obowiazujacych norm.

W celu podtaczenia silnikow nalezy wykorzysta¢ kabel o minimalnym
przekroju réwnym 1,5 mm?, ktérego typ jest zgodny z wymogami
obowiazujacych norm. Przewéd musi mie¢ parametry co najmniej takie,
jak HO5RN-F.

pracuja prawidtowo oraz okablowanie.

3) DANE TECHNICZNE
Zasilanie

220-230V 50/60 Hz*

> 2MOhm 500V ===

-20 /+55°C
Oprogramowanie

sie¢/bt 3750V~ na 1 minute
7.5A+7.5A max

1zolacja sieci/niskiego napiecia

Temperatura pracy

Zabezpieczenie termiczne

Sztywnosc¢ dielektryczna

Prad wyjsciowy silnika

FAZA
NEUTRALNY

Zasilanie jednofazowe 220-230V 50/60 Hz*

TRANSF. PIERW. Podtaczenie transformatora pierwotnego, 220-230V

Zasilanie karty:
24V~ Transformator wtérny
24V= Zasilanie z baterii zapasowej

TRANSF. WTOR.

MOT1 + Podtaczenie silnika 1. Opdznienie réznicy faz podczas zamykania.
MOT1 - Sprawdz podfaczenia na Fig. E
MOT2 + Podtaczenie silnika 2. Opéznienie réznicy faz podczas otwierania.
MOT2 - Sprawdz podtaczenia na Fig. E

Wyjscie konfigurowane AUX 0 - DomysInie SYGNALIZATOR SWIETLNY.

2. KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO /
Przycisk OSWIETLENIA STREFOWEGO / OSWIETLENIE SCHODOW / ALARM OTWARCIA BRAMY / SYGNALIZA-
TOR SWIETLNY / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM /
SERWIS / SYGNALIZATOR SWIETLNY | SERWIS. Patrz tabela “Konfiguracja wyjs¢ AUX".

Wyjscie konfigurowane AUX 3 - Domyslnie Wyjscie 2-go KANAtU RADIOWEGO.

2-gi KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA WEWNETRZNEGO/ Przycisk
OSWIETLENIA STREFOWEGO/ OSWIETLENIE SCHODOW/ ALARM OTWARCIA BRAMY/ SYGNALIZATOR SWIETLNY/
ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM/ ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM.

Patrz tabela "Konfiguracja wyjs¢ AUX".

AUX 0 - STYK ZASILANY 24V
(N.O.) (1A MAX)

AUX 3 - STYK WOLNY (N.O.)
(Max 24V 1A)

< 41 + REF SWE Wspdlny modut wytgcznikdw krancowych
oW
X % - E ﬁ = _g 42 SWC1 Wytacznik krancowy zamkniecia dla silnika 1 SWC1 (N.C.)
s ;\g E : ; = 43 SWO 1 Wytacznik krarncowy otwarcia dla silnika 1 SWO1 (N.C.)
E S ] 5 2 : ?‘; 44 SWC2 Wytacznik krancowy zamkniecia dla silnika 2 SWC2 (N.C)
SsEQEma
= '?g_’ = E n 45 SWO 2 Wytacznik krancowy otwarcia dla silnika 2 SWO2 (N.C)
S
< . L i o
Sterowanie wytgcznikiem krancowym silnika 1.
s << % 42 SW1 Dla sitownikéw z linkowym sterowaniem wytgcznikami krancowymi.
E0zrhbkhED
S ;m D,y w< 9
E305mO0= 2
L] 3 () 2 g VN 23 SwW2 Sterowanie wytacznikiem krarncowym silnika 2.
g' CFr 2 8 Qo Dla sitownikéw z linkowym sterowaniem wytacznikami kracowymi.
<o axgm
=
oo
2 40 - REF SWE Wspdlny modut wytgcznikdw krarncowych
X0
EheiiEjooly ) - . -
8 ;-é g x< 42 SW1 Sterowanie wytacznikiem krarncowym silnika 1.
cokFkFEEE
cu=ZZdom
55 OO inin
SSoouu . s § o
= § § 43 SW2 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 2.
G0
40 - REF SWE Zasilanie enkodera, biaty kabel
_AE¢ % ne 1l + REF SWE Zasilanie enkodera, brazowy kabel
N ;.2 < Sygnat enkodera silnika 1, zielony kabel
H1 42 ENCM1 Zamkna¢ mostek JP28
SE==
8'5 oo Sygnat enkodera silnika 2, zielony kabel
43 ENC M2 Zamkna¢ mostek JP29
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50 24V-
Wyjscie zasilania akcesoriow.
51 24V+
52 24 Vsafes Wyjscie zasilania zabezpieczen zweryfikowanych (fotokomérka nadawcza lub nadajnik czutej listwy).
Wyjscie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
60 Modut wspdiny Modut wspdlny wejs¢ IC 1 oraz IC 2
Z g "Wejscie sterowania z mozliwosciag konfiguracji 1 (N.O.) - Domyslnie START E.
] 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
;s’.% Nalezy oprzec sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania".
-] Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 2 (N.O.) - DomysInie PED.
a 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Nalezy oprzec sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania".
70 Modut wspdlny Modut wspdlny wejs¢ STOP, SAFE 1 i SAFE 2
71 sTOP To polecenie przerywa cykl. (N.C.)
Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscig konfiguracji 1 (N.C.) - DomysInie PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /

BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Nalezy oprzec sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ bezpieczenstwa".

73 FAULT 1 Wejscie weryfikacji zabezpieczen podtaczonych do SAFE 1.

Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscig konfiguracji 2 (N.C.) - DomysInie BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /

74 SAFE2 BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Nalezy oprzec sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ bezpieczenstwa".
75 FAULT 2 Wejscie weryfikacji zabezpieczen podtaczonych do SAFE 2.
= Y ANTENA Wejécie anteny.
S Nalezy stosowac antene dosstrojona do 433MHz. Do potaczenia Antena-Odbiornik nalezy uzywac kabla
t # SHIELD wspoétosiowego RG58. Obecnosc elementdéw metalowych w kontakcie z anteng moze zaktécac odbior fal
< radiowych. Jezeli nadajnik ma staby zasieg, przestawic antene w bardziej odpowiednie miejsce.

Logika Aux= 0 - Wyjscie 2-GO KANALU RADIOWEGO.
Podczas aktywacji 2-go kanatu radiowego styk pozostaje zamkniety przez 1s.

Logi(ika Aux= 1 - Wyjscie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.
Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.

Logika Aux= 2 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.
Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.

Logika Aux= 3 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.
Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.

Loq(ika Aux= 4 - Wyjécie OSWIETLENIA SCHODOW.

Styk pozostaje zamkniety przez 1 sekunde na poczatku cyklu.

Logi(ika Aux=5 - Wyjscie ALARMU OTWARCIA BRAMY.

Styk pozostaje zamkniety, jezeli skrzydto pozostaje otwarte przez czas dwa razy dtuzszy niz ustawiony czas automatycznego zamykania TCA.
Lo%(ika Aux= 6 - Wyjscie SYGNALIZATORA SWIETLNEGO.

Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydet.

Logika Aux= 7 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z WYZWALANYM RYGLEM.
Styk pozostaje zamkniety przez 2 sekundy podczas kazdego otwarcia.
Lo%(ika Aux= 8 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z MAGNESEM.
Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.
Logica Aux= 9 - Wyjscie SERWIS.
Kiedy zostaje osiggnieta wartos¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia serwisu.
Logika Aux= 10 »Wst'cie SYGNALIZATOR SWIETLNY | SERWIS.
n

St{ pozostaje zam! iet%/opodczas ruchu skrzydet. Kiedy zostaje osiagnieta warto$¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, po zakoriczeniu cyklu, kiedy skrzydto jest zamkniete, styk
4-krotnie zamyka sie na 10 s i otwiera sie na 5's, co sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia serwisu.

Konfiguracja wejs¢ sterowania

Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouEl™nk. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika IC= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Start |. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouElnk. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open.
To polecenie powoduje otwarcie bramx. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydta pozostajg otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie
Czasu Automatycznego Zamykania TCA (jeZeli ta funkcja zostata aktywowana).

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.
To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.
To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouElnk

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer. . o .
Dziatanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie grzejs’cia dla pieszych. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejscie jest zamkniete i
nacisniety zostanie przycisk Start E, Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione rowniez w
przypadku braku zasilania sieciowego.

Logika SAFE= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomérka niezweryfikowanych (*) (Fig. F, ad. 1)

Umozliwia podlar;:zenie urzadzen, ktore nie s wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomérki sg aktywne zaréwno podczas otwierania,
jak i zamykania. Przeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki. Jezeli nie jest uzywane, zostawic¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomorka zweryfikowana. (Fig. F, ad. 2)

2).
Aktywuje weryfikacje fotokomérek na poczatku cyklu. W Frzypadku przeciécia linii foto, fotokomérki sa aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto
podczas zamykania'odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki.

Logika SAFE= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomaérka aktywna tylko'{)odczas otwierania niezweryfikowanych (*) (Fig. F, ad. 1
Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie s3 wyposazone w dodatkowy styk wery j

kaC%lJ y. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dzia?anie fotokomorki podczas zamykania.
Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=3 - Weg‘écie skonfigurowane jako Phot op test, zweryfikowana fotokomoérka aktywna tylko podczas otwierania (Fig. F,ad.2). =~ ) o
Aktywuje weryfikacje fotokomérek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto.

Logika SAFE= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania niezweryfikowanych (*) (Fig. F, ad. 1)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wyfacza dziatanie fotokomérki podczas otwierania.
Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 5 - Wejécie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomérka akt?/wna tylko podczas zamykania (Fig. F, ad. 2).
Aktywuje weryfikacje fotokomdrek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wyfacza dziatanie fotokomorki podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu.

Logica SAFE= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa niezweryfikowanych (*) (Fig. F, ad. 3)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sg wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logica SAFE= 7 - Wejécie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana (Fig. F, ad. 4).
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. To polecenie odwraca Kierunek ruchu na 2 sek.
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To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejscie skonﬁgurowanezjako Bar 8k2 (Fig. F, ad. 5). Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.

automatyki (STOP) (Fig.F, ad.

powoduje zatrzymanie. W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=9 We;s'cie skonﬁg;ﬂowanejako Bar op, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Umozliwia podiaczenie urzadzen, ktore nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania

ona zatrzymanie automatY_ i (STOP) (Fig.F, ad. 4
is

AI{tywuje weryfikacje czutych

Lo?(ika SAFE=10 Wejscie skonfigurowane g‘_ako Bar o;) test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania
w

tewek na poczatku c'yklu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

automatyki (STOP) (Fig‘F, ad.5).

Logika SAFE=11 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

aufomatyki (STOP) (Fig.F, ad. 3

powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Lo?ika SAFE=12Wejscie skonﬁc);urowanejako Bar cl, listwa krawedziowa zodwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktdre nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania

zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP) (Fig.F, ad. 4

Logika SAFE=13 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas

Fad.
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na’poczatku cyk?u. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

aufomatyki (STOP) 8Fig.F, ad. 5).

Logika SAFE=14 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

co najmniej raz na po6t roku.

6) PODLACZENIE SILNIKOW Fig. E

7) URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE
Uwaga: stosowac wylacznie takie urzadzenia zabezpieczajace, ktore
odbieraja sygnat bez przeszkéd.

7.1) URZADZENIA ZWERYFIKOWANE FIG. F

7.2) PODLACZENIE 1PARY FOTOKOMOREKNIESKONTROLOWANYCHRYS.D1
7.3) PODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK SKONTROLOWANYCH RYS. D2
8) DOSTEP DO MENU: FIG. 1

8.1) MENU PARAMETROW (PRrA7) (TABELA “A” PARAMETRY)

8.2) MENU LOGIKI (LoG ic) (TABELA “B” LOGIKI)

8.3) MENU RADIO (rfAd /o) (TABELA “C” RADIO)
- WAZNA UWAGA: OZNACZYC PIERWSZY WPROWADZONY DO PAMIECI
NADAJNIK SPECJALNYM SYMBOLEM (MASTER).

WJ)rz adku programowania recznego pierwszy nadajnik przydziela
KLUCZOWY KOD ODBIORNIKA, ktéry jest potrzebny do nastepnego klonowania
radionadajnikow.

¥VblkJQQwany odbiornik Clonix posiada ponadto kilka waznych, zaawansowanych
unkgji:

. Klonowanie nadaﬂ'nika master (rolling-code lub kodu statego).

«  Klonowanie w celu wymiany nadajnikéw wprowadzonych do odbiornika.

- Zarzadzanie bazg danych nadajnikéw.

«  Zarzadzanie wszystkimi odbiornikami.

Aby poznac sposéb wykorzystywania funkcji zaawansowanych, nalezy zapoznac
sic? zinstrukgcjg obstugi uniwersalnego programatora cyfrowego oraz z ogélnymi
informacjami na temat programowania odbiornikow.

8.4) MENU DOMYSLNE (dEFRLE)
Przywraca DOMYSLNE ustawienia centralki. Po zresetowaniu konieczne jest
wykonanie ponownego ustawienia automatycznego.

8.5) MENU JEZYKA (LAnGUE)
Umozliwia ustawienie jezyka programatora z wyswietlaczem.

8.6) MENU USTAWIANIA AUTOMATYCZNEGO (AUtnSEE)

« Przejs¢ do odpowiedniego menu i wigczy¢ ustawianie automatyczne.

- Po wcis’nielciu przycisku OK wyswietlany jest komunikat ,.... ... ..., centralka
steruje cyklem otwierania, po ktorym nastepuje cyklzamykania, podczasktérego
automatycznie ustawiana jest minimalna sita niezbedna'do poruszenia skrzydfa.
Liczba cykli niezbednych do przeprowadzenia procedury ustawienia
automatycznego wynosi od 1 do 3.

Podczas tej faz?/ nie przecinac linii foto oraz nie uzywac przyciskow START,
STOP i wyswietlacza.

Po zakonczeniu tej operacji centralka sterownicza automatycznie ustawia
optymalne

wartosci sity. Nalezy je sprawdzi¢ i ewentualnie zmienic¢ tak jak opisano przy
instrukgji

rogramowania.
A WAGA!! Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzeniazmierzonawmiejscach
,ilé‘z;widzianych wnormie EN12445 jest mniejsza nizpodano wnormie

EN 12 .
A Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztatcajacych sie
listewek.

Uwagal!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania
przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch
automatuipilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaruroboczego
automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne przedmioty.

8.7) KOLEJNOSC CZYNNOSCI KONTROLNYCH MONTAZU
Wykonac cykl AUTOMATYCZNEGO USTAWIANIA (AUTOSET) (*)
Sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszczg sie w dozwolonych limitach (**),
Brzejs’c’ do punktu 10, w przeciwnym razie

ostosowac ewentualnie parametry predkosci i czutosci (sity): zob. tabela
Barametrow,

onownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszczg sie w dozwolonych limitach
(**), przejs¢ do punktu'10, w przeciwnym razie
Zatozy¢ listwe amortyzujaca
Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach
(**), przejs¢ do punktu 10, w przeciwnym razie
Zatozy¢ urzadzenia zabezpieczajgce reagujace na nacisk lub elektroczute (np.
listwa krawedziowa) (**).

N o » W o N=

*) Jezeli sg instalowane urzadzenia typu,, D” (w mysl normy EN12453), polaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zalecic¢ ich obowigzkowe serwisowanie

8. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonychlimitach
(**), przejsc dodounktu 10, w przeciwnym razie

9. Wiacza¢ naped tylko w trybie recznym z przytrzymaniem przycisku.

10. Upewnicsig, izwszystkie urzadzenia wykrywajace obiekty w obszarze cyklu
dziataja prawidtowo

(*) Przed wykonaniem automatycznego ustawiania nalezy sie upewnic, izwszystkie

czynnoscimontazowe i zabezpieczenia zostaty wykonane prawidtowo, w sposéb

opisany w ostrzezeniach dot. instalacji w instrukgcji napedu.

(**) W zaleznosci od wyniku analizy ryzyka moze sie okazac konieczne zastoso-

wanie czutych zabezpieczen.

8.8) MENU REGULACJI WYLACZNIKOW KRANCOWYCH (-EL. Fc)
Umozliwiaregulacje wylacznikow kraricowych silnikéw wyposazonych w enkode-
ry.Oprécztego, w przypadku silnikow z niezaleznym okablowaniem wytacznikdw
krahcowich pozwala prawidtowo ustawi¢ skrzydto przed podzniejsza regulacja
wylakczni a krancowego. W przypadku silnikow niewymienionych w menu jest
nieaktywne, a na wy$wietlaczu wida¢ komunikat ,niedostepny”.

UWAGA: te dziatania trzeba wykonywa¢ w trybie ,cztowiek obecny” oraz ze
zredukowang predkoscia i bez wigczania zabezpieczen.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

Przyciskami ,+/-" na wyswietlaczu ustawic¢ skrzydto w wymaganej pozycji. W
celu wyregulowania wytacznikow krarnicowych wykorzystac ustawienia regulacji
wyfacznikow, podane w instrukgcji obstugi silnika GIUNO ULTRA.

8.8.2) E5 BT A12, E5BT A18

Przyciskami ,+/-" na wyswietlaczu ustawi¢ skrzydto w pozycji podanej na
wyswietlaczu (otwarcie lub zamkniecie). Po ustawieniu w wymaganej pozycji
potwierdzic jg przyciskiem OK.W przypadku silnikéw E5 mozna ustawi¢ skrzydto
w poblizu wytacznika krancowego recznie (popchnaé brame), a nastepnie
przesung¢ brame przyciskami ,+/-, az najedzie na mechaniczny ogranicznik
ruchu. Potwierdzi¢ pozycje przyciskiem OK lub pilotem (trzeba go wczesniej
wczytac do pamiecif

8.9) MENU STATYSTYKI

Umozliwia wyswietlenie wersji karty, catkowitej liczby cykli (wyrazanej w
setkach), liczby wpisanych do pamieci pilotéw radiowych oraz ostatnich 30
btedéw (pierwsze 2 cyfry pokazujg pozycje, ostatnie 2 kod btedu). Btad 01 jest
btedem najnowszym.

8.10) MENU HAStO

Umozliwia ustawienie hasta do programowania kar? zadpomocq sieci U-link”
Jezeli“POZIOM OCHRONY"jest ustawiony na 1, 2, 3, 4, zadane zostaje wejscie do
menu programowania. Po 10 nieudanych prébach dostepu, przed ponownym
ponowieniem prob nalezy odczekac 3 minuty. W tym czasie, kazda proba dostepu
powoduje wyswietlenie komunikatu,,BLOC". DomysIne hasto to 1234.

9) NACISNIECIE WYLACZNIKA KRANCOWEGO ZAMYKANIA Fig. G ad. A-B
KIERUNEK OTWIERANIA Fig. E

10) PODtﬁI_CZENIE DO KARTY ROZSZERZEN | Z UNIWERSALNYM
PROGRAMATOREM CYFROWYM WERSJA > V1.40 (Fig. H) Zapoznac sie z
informacjami podanymi w odpowiedniej instrukji.

11) MODULY OPCJONALNE U-LINK

Patrz instrukcje obstugi modutéw U-link.

Korzystanie z kilku modutéw powodl(?'e ograniczenie zasiegu radiowego.
Dostosowac instalacje za pomoca odpowiedniej anteny dostrojonej do
czestotliwosci 433 MHz.

12) ZAMEK ELEKTRYCZNY Fig. |

ZAMEK ELEKTRYCZNY

UWAGA: W przypadku, gdy dtugosc¢ skrzydet przekracza 3m, nalezy
zainstalowac zamek elektryczny.

Na rysunku Fig. | przedstawiony jest przyktad potaczen zamka elektr¥czne%o z

Wyzwalan?/m ryglem ECB 24 V~ podtagczonego do panelu sterowania THALIA.

Aby panel THALIA mc’)g{ sterowac¢ zamkiem elektrycznym, nalezy zastosowac

odpowiednig karte mod. ME BT.

13) RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH (Rys. J)

OSTROZNIE: resetuje centrale do wartosci ustawionych fabrycznie i kasuje
wszystkie zaﬁisane w pamieci piloty radiowe.

OSTROZNIE! Nieprawidtowe zaprogramowanie moze spowodowac obrazenia
0s06b lub zwierzat, albo szkody rzeczowe.

- Odcigc zasilanie karty (Rys. Jad. 1)

- Otworzy¢ wejscie Stop ig{ednoczes’nie nacisng¢ przyciski - i OK (Rys. J ad. 2)

- Wiaczyc zasilanie karty (Rys. J ad. 3)

- Na ekranie wyswietla sie komunikat RST. W ciggu 3 s potwierdzi¢ naciskajac
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Brzycisk OK (Rys. J ad. 4) AUWAGA: Sprawdzi¢, czy wartos¢ sity uderzenia zmierzona w miejscach

- Poczeka¢ na zakonczenie procedury (Rys. J ad. 5) przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w normie

- Procedura zakonczona (Rys. J ad. 6) EN .
A |5in udﬁrzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztalcajacych sie

istewek.

Aby uzyskac lepsze wyniki, zaleca sie wykonanie automatycznego ustawiania

przy niepracujacych silnikach (nie rozgrzanych zbyt duzg iloscia wykonanych

Jeden po drugim cykli).

UWAGA! Nieprawidtowe ustawienie moze spowodowac obrazenia oséb lub
zwierzat, albo uszkodzenie przedmiotow.

TABELA “A” - MENU PARAMETRY - (PA-AT)

D814123 0AA01_07

oPEn dELRY Czas op6znienia e o o o
LN 0 10 3 otwierania dla silnika 2 [s] Czas opdznienia podczas otwierania dla silnika 2 wzgledem silnika 1.
cL5 dELAY Czas opoznienia Czas opdznienia podczas zamykania dla silni’kla 1 wzgledem sjlnjka 2.
inE 0 25 6 zamykania dla silnika | UWAGA: jezeli czas jest ustawiony na warto$¢ maksymalna, silnik 1 czeka przed
ki 1 [s] wigczeniem na petne wytaczenie silnika 2.
Ech 0 120 10 Czaszgrlgl?:?;cti);c[zgego Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.
ErFLORECLFE 1 180 40 Stheafsyosgl;::%rean[ig] Czas opuszczenia danej strefy przez pojazdy, ktérych ruch reguluje semafor.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas otwierania, wyrazony w
procentowej czesci catkowitego odcinka ruchu.
UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym
nieprzerwany cykl roboczy.
. .. | UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
Pd I5E5L bl 0 50 10 Odcrla::eﬁus%%gglzggama przeszkod jest nieaktywne.
or.giat.aLau otwierania [%] UWAGA: w przypadku sitownikdw z wbudowanymi ogranicznikami, parametr
spowalniania ruchu powinien by¢ zawsze aktywowany i powinien wynosi¢ powyzej 5.
UWAGA: w przypadku wersji GIUNO odcinek spowalniania ruchu ustawiany jest przy po-
mocy przesuwnych czujnikow.
UWAGA: w przypadku silnika typu ELI BT A35 nie mozna wylaczy¢ spowalniania
ruchu; wartosci ponizej 10% beda traktowane jak rowne 10%.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas zamykania, wyrazony w
procentowej czesci catkowitego odcinka ruchu.
UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym
nieprzerwany cykl roboczy.
. .. | UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
! d 1SS al 0 50 10 Odcsﬂgﬁjp%gglzg'sama przeszkod jest nieaktywne.
(=L 2L zam kgnia %] UWAGA: w przypadku sitownikow z wbudowanymi ogranicznikami, parametr
4 ° spowalniania ruchu powinien by¢ zawsze aktywowany i powinien wynosi¢ powyzej 5.
UWAGA: w przypadku wersji GIUNO odcinek spowalniania ruchu ustawiany jest przy
pomocy przesuwnych czujnikow.
UWAGA: w przypadku silnika typu ELI BT A35 nie mozna wylaczy¢ spowalniania
ruchu; wartosci ponizej 10% beda traktowane jak réwne 10%.
Odcinek zmniejszania predkosci silnika/silnikow (przejscie od predkosci
roboczej do predkosci spowalniania ruchu) zaréwno podczas otwierania,
. . .| jak i zamykania, wyrazony w procentowej czesci catkowitego odcinka ruchu.
d ISEdECcEL (1] 50 15 Odcmreléig;rélie[gz]anla UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonaé¢ kompletny, niczym
pre ° nieprzerwany cykl roboczy.
UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
PRFE AL 10 99 99 Otwieranie czesciowe | Szerokos$¢ otwarcia czesciowego wyrazona procentowo w stosunku do otwarcia
oPEn inD M1 [%] catkowitego, po nacisnieciu przycisku otwarcia przejscia dla pieszych PED.
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas otwierania. Jest to procentowa
wartos¢ sity przekraczajaca” wartosc sity zapisane{'( podczas ustawiania
automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktorej przekroczenie
) ]Igowoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
Sita skrzydta/skrzydet | Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
oPFarcE 1 99 50 podczas otwierania
0/
el UWAGA: Ma bezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzic, czy
przy tak ustawionej wartosci parametru zachowane sa obowigzujace normy z
zakresu bezpieczenstwa (*). W razie 9!)cotrzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie
chroniace przed przygnieceniem (**).
Sita, z jakg przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykania. Jest to procentowa
wartos¢ sity przekraczajgca” wartos¢ sity zapisane{'( podczas ustawiania
automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktorej przekroczenie
) owoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
Sita skrzydta/skrzydet | Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
clSFarcE 1 99 50 podczas zamykania
0/
] UWAGA: Ma bezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzic, czy
przy tak ustawionej wartosci parametru zachowane sa obowigzujace normy z
zakresu bezpieczenstwa (*). W razie 9!:ootrzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie
chroniace przed przygnieceniem (**).
Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikdw osigganej podczas otwierania.
i . . UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym
oP SPEEd 15 99 99 Predkosc[oc/)ﬁmerama nieprzerwany cykl roboczy.
° UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
Procentowa warto$¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osigganej podczas zamykania.
r : UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym
cL SPEEd 15 929 929 Predkosc[;?mykama nieprzerwany cykl roboczy.
° UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
Predkos¢ pracy silnika/silnikéw podczas otwierania i zamykania w czasie spowalniania
ruchu, wyrazona procentowa wartoscia maksymalnej predkosci roboczej.
UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym
) Predko$¢ spowalniania | nieprzerwany cykl roboczy.
SLols 5SPEEd 15 99 25 [%] UWAGA: Jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
UWAGA: dla silnika typu ELI BT A35 nie mozna wylaczy¢ spowolnienia ruchu;
wartosci powyzej 50% beda wykonywane z predkoscia 50%.
Programowanie
w I;fgr?gnciﬁklilféaoch Umozliwia ustawienie liczby cykli, po wykonaniu ktorych wyjscie AUX skonfigurowane
SErlL SalRn E 0 250 0 naIZiy przeprowaydzic' jako Serwis lub Sygnalizator swietlny i serwis sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia
serwisowanie [ w serwisu.
setkach].

(*) W panstwach Unii Europejskiej w kwestiach wartosci granicznych sily nalezy stosowac norme EN12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowych norme EN12445.
(**) Site uderzenia mozna zredukowa¢ przy pomocy odksztalcajacych sie listewek.
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TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

Zaznaczy¢
Logika Definicja Domyslnie | wykonane Opcje
ustawienie
0 Silniki nieaktywne
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 NIEUZYWANY
5 NIEUZYWANY
inik 6 SUB BT
Typ silnika 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
Nokar EYPE (Ustawi¢ typ silnika 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
polqg?tne)go z 9 VIRGO SMART BT A - 5 przewodow
& 10 VIRGO SMART BT A - 3 przewodéw
1 E5BTA18
12 E5 BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
0 Logika dziatania nieaktywna
1 Aktywuje automatyczne zamykanie
LA Automcaztaf:zne ° 0 Aktywuje automatyczne zamykanie takze po odwroéceniu przez przeszkode w zamknieciu. W przypadku odwro-
c Zam I¥ania 9 cenia w otwarciu po 2 sekundach ponawia prébe otwarcia; jesli 4 razy z rzedu napotka przeszkode w otwarciu,
Y 2 dokonuje zamkniecia.
Konfiguracja moze by¢ aktywowana tylko z silnikiem E5 BT A12 (typ silnika 12).
\Logika jest uzyteczna tylko dla drzwi do przechodzenia, ktérych energia ogranicza sie do 1,69J.
FASE LG Szybkie 0 0 Logika dziatania nieaktywna
E& zamykanie 1 Zanim rozpocznie sie oczekiwanie na zakonczenie ustawionego czasu TCA, zamyka sie po 3s po zwolnieniu linii foto.
Wejscia skonfigurowane jako StartE, Start |, Ped
0 dziataja zgodnie z 4-krokowa logika dziatania. ruch krokowy
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start 2 KROKI 3 KROKI 4KROKI
1 |, Ped dziataja zgodnie z 3-krokowa logika ZAMKNIETA OTWIERA
CLEP-bY-GLEP déiaiapia.lmiyls polziczaSﬁamykania powoduje WTRAKCIE | OTWIERA OTWIERA sToP
-bY- odwrdcenie kierunku ruchu.
Praca krokowa 0 ZAMYKANIA
NouENnk o ) OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
Wejscia skonfigurowane jako StartE, Start |, Ped
A 4 " " N W TRAKCIE ZAMYKA
P dziataja zgodnie z 2-krokowg logika dziatania. OTWIERANIA STOP + TCA STOP +TCA
Kazdy impuls powoduje odwrdcenie kierunku
ruchu. ZATRZ’;?V‘ Ay | OTWIERA [ OTWIERA OTWIERA
0 Migajaca lampka zaczyna $wieci¢ rownocze$nie z uruchomieniem silnika/silnikow.
-Ai i Al t 0
PrE-RLRAFD arm wstepny 1 Migajaca lampka $wieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikéw.
0 Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
1 Cykl jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostajg wcisniete przyciski OPEN UP i CLOSE UP.
. A UWAGA: zabezpieczenia sg nieaktywne.
hold-Ea-rin "’ZY"ZY'“kaJ 0 Dziatanie awaryjne wymagajace obecnosci cztowieka. Zazwyczaj dziatanie typu impulsowego.
przycis Jezeli karta nie wykona testu zabezpieczen (fotokomérka lub listwa, ErOx) 3 razy pod rzad, aktywowane jest
dziatanie wymagajace obecnosci cztowieka (Przytrzymaj przycisk) az do momentu zwolnienia przyciskow
OPEN UP lub CLOSE UP.
5 Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
A UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wymagajacego obecnosci cztowieka zabezpieczenia s
nieaktywne.
Blokuje impulsy 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
ni d 0
bl oPEn o?v‘:iei:;sia 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas otwierania.
Blokuje impulsy 0 Impulsy wejé¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas przerwy czasu TCA.
L EcA w Czasie o
‘z\:::;‘:(::‘);;z('}%%‘; 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas przerwy czasu TCA.
Blokuje impulsy 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas zamykania.
bl cloS5E podczas 0 . . ! - .
zamykania 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas zamykania.
. 0 Logika dziatania nieaktywna
Uderzenie tarana - - - — — -
D 0 hydraulicznego Przed otwarciem brama przez 2 sekundy wykonuje zamykanie. Umozliwia to fatwiejsze otwarcie zamka
rAT blob coPf podczas 0 1 elektrycznego.
otwierania WAZNE - W pr;ypadlfy braku odpowiednich mechanicznych ogranicznikéw zamykania, nie nalezy
korzystac z tej funkgji.
. 0 Logika dziatania nieaktywna
Uderzenie tarana — - - - T — -
L , hydraulicznego Przed zamknigciem brama przez 2 sekundy wykonuije ruch otwierania. Umozliwia to fatwiejsze otwarcie zamka
rAN blob cel podczas 0 1 elektrycznego.
zamykania WAZNE - W przypadku braku odpowiednich mechanicznych ogranicznikéw zamykania, nie nalezy korzystac

z tej funkgji.
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Zaznaczy¢
Logika Definicja Domyslnie | wykonane Opcje
ustawienie
0 Logika dziatania nieaktywna
Jezeli silniki zostajq zatrzymane przy catkowitym otwarciu lub catkowitym zamknieciu przez ponad jedng
godzine, zostaja uruchomione na okoto 3 sekundy w kierunku docisniecia skrzydta. Ten ruch jest wykonywany
bl P | Utrzymanie 0 co godzine. . L . o G e
Ltoc PEFSISE blokady 1 UWAGA: Celem tej funkgji jest wyréwnanie, w silnikach hydrauliki olejowej, ewentualnego zmniejszenia
objetosci oleju spowodowanego obnizeniem temperatury podczas dtuzszych przerw (na przyktad w nocy), lub
spowodowanego wyciekami wewnetrznymi.
WAZNE - W przypadku braku odpowiednich mechanicznych ogranicznikéw zamykania, nie nalezy
korzystac z tej funkgji.
0 Ruch jest zatrzymywany wytacznie przez wytaczniki krarncowe zamykania; w tym przypadku nalezy je
doktadnie wyregulowac (Rys.G, ad. B).
Nacisniety Wykorzystywany jezeli zastosowano mechaniczne ograniczniki zamykania.
P-ESS Sic wyla;]cznlk 0 Ta funkcja wigcza nacisk skrzydet na mechaniczny ogranicznik, ktéry nie jest uwazany za przeszkode przez
krancowy 1 elektroniczny ogranicznik sity.
zamykania Po przechwyceniu sygnatu wyfacznika krancowego zamykania ttoczysko wysuwa sie przez kolejnych kilka
sekund lub az do mechanicznego zatrzymania. W ten sposoéb, wyprzedzajac nieznacznie zadziatanie wytacznika
kraricowego zamykania, skrzydta dokfadnie do niego przylegaja (Rys. G, ad. A).
0 Prég zadziatania elektronicznego ogranicznika sity pozostaje na ustawionym poziomie.
Centralka, przy kazdym uruchomieniu, automatycznie kompensuje prég zadziatania alarmu generowanego w
. Kei . przypadku napotkania przeszkody.
icE Funkgcja Ice (Lod) 0 1 Sprawdzi¢, czy warto$¢ sity uderzenia, zmierzonej w punktach przewidzianych normg EN12445 jest nizsza od
wartos$ci podanej w normie EN 12453. W razie watpliwosci zastosowa¢ dodatkowe zabezpieczenia.
Ta funkcja jest przydatna w przypadku instalacji pracujacych w niskich temperaturach.
UWAGA: po aktywowaniu tej funkcji nalezy wykonac cykl ustawiania automatycznego.
o ) 0 Pracuja oba silniki (2 skrzydta).
N 1 silnik 0
{ flot.an stinik pracuje 1 Pracuje tylko silnik 1 (1 skrzydto).
Otwarcie: M1 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M2 (czas przesuniecia fazowego przy otwarciu). (Patrz Rys.E)
0 Zamkniecie: M2 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M1 (czas przesuniecia fazowego przy zamknieciu).
Inwersja (Patrz Rys.E) )
chARGE Mok przesuniecia 0 Manewr nozny zostaje wykonany przez M1
fa.zo.wggo Otwarcie: M2 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M1 (czas przesuniecia fazowego przy otwarciu). (Patrz Rys.E)
silnikéw 1 Zamkniecie: M1 uruchamia sie z wyprzedzeniem wzgledem M2 (czas przesuniecia fazowego przy zamknieciu).
(Patrz Rys.E)
Manewr nozny zostaje wykonany przez M2
( Odwrécenie 0 Dziatanie standardowe (zob. Rys. E).
oPEn in okbhEr kierunku ruchu 0 - . - i .
dirEck. otwierania 1 Kierunek otwierania zostaje odwrécony w stosunku do dziatania standardowego (zob. Rys. E).
Konfiguracja 0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomérka.
SAFE ! bezpviveecj:g:stwa 0 1 West:cFe skonﬁgurowaneJ:ako Phot test, fotokon'jc’)rka zweryfikowana. _
SAFE 1. 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomdrka aktywna tylko podczas otwierania.
72 3 Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
4 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania.
5 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
6 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.
7 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.
8 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2.
Konfi . 9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania.
oae?éucri:qa Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
CAFE 2 bezpieczeristwa 6 10 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko
SAFE 2. podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
74 1 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwie-
rania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
12 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.
Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
13 Wejscie skonfigurowane jako Bar CLTEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
14 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL8k2, czylilistwa krawedziowa zodwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.
Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
Konfiguracja 0 Wejscie skonfigurowane jako Start E.
wejscia o -
f f bezpie:zeﬁstwa 0 1 Wejscie skonfigurowane jako Start 1.
c przycisku 2 Wejscie skonfigurowane jako Open.
sterowanialC 1. -
61 3 Wejscie skonfigurowane jako Close.
Konfiguracja 4 Wejscie skonfigurowane jako Ped.
wejscia 5 Wejscie skonfigurowane jako Timer.
e 2 bezpieczenstwa 4 ) 9 J :
c przycisku
sterowania IC 2. 6 Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejscia dla Pieszych.
62
0 Wyjscie skonfigurowane jako 2-gi kanat radiowy.
1 Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
AUH O M'I(;'s‘:g‘:a;l; 6 2 Wyj:s:cie skonﬁgurowanej:ako polecenie zas:wiecen?a S'vtlia.tia Wt?wnetrznego.
20-21 3 Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Oswietlenia Strefowego.
4 Wyjscie skonfigurowane jak Owietlenie schoddw.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
6 Wyjscie skonfigurowane jak Sygnalizator swietiny.
Konfiguracja 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
RUH 3 wyjsécia AUX 3. 0 8 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.
26-27 9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis
10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator $wietlny i serwis
0 Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
F HEd codE Kod staty 0 Nie s przyjmowane klony z kodem statym.

—

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane sa klony z kodem statym.
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Logika
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Domyslnie

Zaznaczy¢
wykonane
ustawienie

Opcje

ProtEct lon
LEUEL

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B - Aktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

Ten tryb mozna wiaczy¢ z panelu sterowania i nie wymaga dostepu:

- Wcisnac kolejno przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktéry zostat juz wpro-
wadzony do pamieci w trybie zwyktym za pomoca menu sterowania radiowego.

- W ciggu 10 s wcisnac przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktéry ma zosta¢ wczytany.
Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczytac nastepne piloty
radiowe, powtarzajac punkt poprzedni.

C - Aktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamigci odbiornika klonéw wygenerowanych za pomoca automatycznego programato-
ra oraz cykli zaprogramowanych powtérek (replay).

D - Aktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.

Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika zaprogramowanych powtérek (replay).

E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
Dziatanie funkgji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.

Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Dziatanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domysline hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.
Dziatanie funkgji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.
C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.
E - Dezaktywuje mozliwos¢ modyfikacji parametréw karty za pomocg sieci U-link.
Piloty radiowe s zapisywane wyfacznie z uzyciem specjalnego menu Radio.
WAZNE: Tak wysoki poziom bezpieczeristwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozadanym klonom, jak i blokuje
ewentualne zaktdcenia radiowe.

SEr (AL NadE

Tryb szeregowy
(Okresla jak jest
skonfigurowana
karta w potaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

RddrESS

Adres

Okresla adres od 0 do 119 karty w pofaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)

PUSh Do

Push&Go
(Tylko dla
E5 BT A12)

Logika nieaktywna

—_

Reczne popchniecie zatrzymanej bramki w kierunku otwierania powoduje automatyczne otwarcie.

EHP 1

Konfiguracja
wejscia EXPI2 na
karcie rozszerzen

wejsé/wyjsc

1-2

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomorka.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania.

OW|o|IN[O\n|[h|wWIN|(=|O

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania.

o

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomoérka zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwie-
rania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzer wejs¢/wyjs¢ jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne
zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas
zamykania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjsé jestautomatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne
zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen
wej$¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP test, czylilistwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem
aktywna tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana zodwréceniem
aktywna tylko podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.
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Zaznaczy¢
Logika Definicja Domyslnie | wykonane Opcje
ustawienie
0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejécie skonfigurowane jak przycisk Start I.
2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
Konfiguracja 5 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
wejs:cia EXPI2 na 6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).
EHP i2 ka';;':j;g/ﬁ;?;:en 0 7 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomorka.
- 8 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania.
9 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomarka aktywna tylko podczas zamykania.
10 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.
1 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
12 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
0 Wyjscie skonfigurowane jak 2-gi kanat radiowy.
Konfiguracja 1 Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
EHPo | ‘I’\(’a}?csice:i:'tf:(s';g:zzz 1 2 Wyj:s:c?e skonfigurowane J:ak przycisk S'vt/ia.tla W(?wnetrznego.
wejéé/wyjéé 3 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Oswietlenia Strefowego.
4-5 4 Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schodow.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
6 Wyjécie skonfigurowane jak Sygnalizator Swietlny.
Konfiguracja 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
EHPa? l‘zg—jcsicel?tsi(sngfz:ra’\ 1 8 Wyjisjcie skonfigurowane Jiak Zamek. z magnesem.
wejsé/wyjéc 9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.
6-7 10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator $wietlny i serwis.
11 Wyjscie skonfigurowane jak Sterowanie semaforem z kartg TLB.
EFRFF e L IGRE Poczatkowe 0 0 Miganie poczatkowe wylgczone.
PrEFLRSh inD miganie semafora 1 Na poczatku cyklu czerwone $wiatta migaj przez 3sekundy.
ErAFF ic L IDhE | czerwone éwiatto 0 Jezeli brama jest zamknieta, czerwone $wiatta nie swieca.
rEd LANP semafora $wieci 0 o . o o
ALLAYS an $wiattem statym 1 Jezeli brama jest zamknieta, Swieca czerwone Swiatta.

TABELA “C”- MENU RADIO (-Ad o)

Logika Opis
Dodaj Przycisk Start
Add SkRrE przyp’orzq kowuje wybrany przycisk do polecenia Start
Dodaj Przycisk 2ch
Add 2ch przyporzadkowuje wybrany przzcisk do sterowania 2. kanatem radiowym. Przyporzadkowuje wgbrany przycisk do sterowania 2. kanatem radiowym. Jezeli zadne wyjscie nie jest
skonfigurowane jako Wyjscie 2. kanatu radiowego, 2. kanat radiowy steruje otwarciem przejscia dla pieszych.
Usun Liste
ErASE B4 UWAGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.
d rH Odczyt kodu odbiornika
EEE P Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.
) ON = Ustawia w stan gotowosci programowanie kart na odlegtos¢ przy pomocy nadajnika W LINK, ktééy zostat wczesniej wprowadzony do pamieci.
W14 Urzadzenie pozostaje w stanie gotowosci przez 3 minuty od ostatniego wcisniecia sterownika radiowego W LINK..

OFF= Programowanie W LINK wyfgczone.
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AOCTYIMN B MEHIO FIG. 1
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AOCTYIMN B MEHIO FIG. 1

OcHoBHas Bepcua MO

{oK - [BFETTT)
+/ )
1+
N° Bcex maHeBpoB (x 100)

{oK - [B565T
+/] )
N° pagrno-KomaHz B namaTin

-)

Cnncok nocnegHunx 30 owmnbok

CEEE

=
|_> C = AKTMBaumA BxoAa KOHLeBOro
BbIKJIIOYaTeNA 3akpbITnA gBuratena 2 SWC2

L p O = AKTMBaUWA BXOAa KOHLEBOTO

BbIK/llOYaTeNA OTKPbITUA ABMratena 2 SWO2
L » £ = AKTMBaAUMA BXOAA KOHUEBOro

3540

BbIK/IlOYaTena 3akpbitva gsuratena 1 SWC1

p O = AKTMBayuAa BXOAA KOHLUEBOroO
BbIK/IloYaTena oTKpbITvA Auratensa 1 SWO1

» MrHoBeHHas cuna fsuratens 2
L » MrHoBeHHas cuna fsuratens 1

SkrE AKTMBaLVA BXoAa HapyxHoro ctapta START E
Skr i AKTVBaLVA BXOAa BHYyTpeHHero ctapTta START |
oPEn AkTuBauvis Bxoga OPEN
ctS AkTuBauvs Bxoga CLOSE
PE AKTVBauvA newexoaHoro xoaa PED
£ NE AktuBauva Bxoaa TIMER
StoP AkTuBauvia Bxona STOP
Phok AKTMBaumA BXoza ¢doToanemenTa PHOT unum, ecnum oH CKOHPUrypupoBaH Kak
npoBepeHHbIN poToanemeHT AKTUBaLMKM CBA3aHHOrO BxoAa FAULT.
AKkTuBauma sBxopa ¢oTosnemeHTa Ha oTKpbITUM PHOT OP wnn, ecnu oH
PhoP CKOHPUIrypMpPOBaH Kak POBePEeHHbI GOTOIEMEHT, aKTVBHbIN TONbKO NPU OTKPLITIAN
AKTMBauuy cBA3aHHOro Bxoga FAULT.
AKTrBaLA Bxoaa oToanemeHTaHa3akpbiTum PHOT CLunw, ecnimoH ckoHpuryprpoBaH
Phel KaK NpOBepeHHbI HOTOINEMEHT, aKTUBHbIA TONbKO MpW 3akpbiT AKTMBaLMn
cBsi3aHHOro Bxofa FAULT.
bR AKTMBaLVA BXOAA YyBCTBUTENbHOW KPOMKM BAR unu, ecnv oHa ckoHUrypriposaHa
r KaK NpoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA KPOMKa AKT1BaLIMK cBA3aHHOro Bxoda FAULT.
AKTVBaLWA BX0ofa YyBCTBUTENbHOW KpoMKM BAR c nHBepcnein AKTVIBHO TOJTbKO MPU
bAro OTKPbITUW nnu, ecnu oHa CKOHGUrypupoBaHa Kak NpoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA
KPOMKa, akTMBHaA TOSIbKO NPW OTKPbITUW, C Hel cBA3aHa AkTuBauma sxoaa OLLUMBKN.
AKTMBaLWA BXxoAa YyBCTBUTENbHOM KpOMKM BAR c nHsepcnein AKTVIBHO TOJTIbKO MPU
bArc 3AKPbITUW nnu, ecnu oHa ckoHUryprpoBaHa Kak npoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA
KPOMKa, akTMBHasA TOJIbKO MPW 3aKPbITUWU, C Hel cBA3aHa AkTuBauma Bxoaa OLLUMBKN.
MnaTa oXvAaeT OCyLeCcTBNEHUA MOHOTO MaHEBPA KOTKPbITUA-3aKPbITUAY, HE
SEE NpEepBaHHOTO MPOMEXYTOUHBIMI OCTAaHOBKaMW, YTOObI MONYUNTb KPYTALLMIA
MOMEHT, HEOOXOAVMbIN ANA ABMKEHNA.
BHUMAHWE! O6bHapy»xeHune NpenaTCTBnii He BKIKYEHO
Erd i OwwnbKa TecTMpoBaHnA GOTOINEMEHTOB MpoBepunTb coeanHeHvie GOTOINEMEHTOB W/WUN YCTaHOBKY IOTUKMN
Eric OwmbKa TeCTUPOBAHNSA KPOMKM MpoBepunTb coeMHEHVE KPOMOK W/UNW YCTAHOBKY JIOTVKM
Erdd OwwnbKa TecTMpoBaHuA GOTOINEMEHTOB NP OTKPbITHN NPOBEPUTb COeANHEHVE HOTOIEMEHTOBW/WNYCTAHOBKY NapPaMeTPOB/NIOTMKM
ErO4 OwwnbKa TecTMpoBaHUA GOTOINEMEHTOB NPU 3aKPbITUN NpoBEPUTb COeANHEHVIE HOTOIEMEHTOB /W YCTaHOBKY NapaMeTPOB/NOTMKM
Erd6 OLwwmbKa TeCTpoBaHsA KPOMKM 8k2 MpoBepunTb CoeAMHEHNE KPOMOK U/UNK YCTaHOBKY NapameTpoB/IOruku
ErD7 OwwnbKa TeCTUPOBAHUA KPOMKMU MpoBepunTb coeAMHEHNE KPOMOK 1/UVN YCTAaHOBKY NapamMeTpoB/IOrMKM
E-08 OwnbKa 3aKPbITUA KPOMKM MpoBepUTL coeMHEHNE KPOMOK /U YCTAHOBKY NapamMeTpOB/NOrMKM
-MpoBepuUTb NOAKIOUEHNA K ABUTaTENIO
Er H* OwwnbKa TeCTMPOBaHMUA annapaTHbIX CPeACTB NnaTbl - Mpobnembl annapaTHbIX CPEACTB Ha nnate (CBAXMTECb CO Cny»K6oW
TeXHWYECKOV NoMOoLM)
- Kabenu nuTtaHya MoTopa Unm CUrHana aHKofepa NoMeHsAHbI Mectamu/
OTCOeAUHEHbI NN HeMpaBuibHOa NporpaMmmupoBsaHue (cm. Puc. E)
ErcHx Oumbka sHKofepa - [IBUXKeHUe UCMONHUTENbHOTO MeXaHW3Ma OYeHb MeANleHHOe Unu
OCTaHOBMIOCh MO CPABHEHMIO C 3aNPOrPAMMNPOBAHHON PaboToh. |
Er JH* M3meHeHve HanpaBneHua 13-3a NpenaTcTeua - Amperostop MpoBepuTb, eCTb I NPENATCTBUA Ha MapLIpyTe
ErYH* Tennosas 3awnTa MopgoxaaTtb oxnaxaeHnsa aBTOMaTNYECKOW YCTaHOBKM
N MpoBepuTb CoeAvHeHWe CO BCMOMOraTeNibHbIMK Mpubopamu n/vnv
ErSHe OuinbKa KOMMYHUKLYM C yAaneHHBIMY yCTPORCTBAMM DaCLIJI/IGQI/ITeI'IbeIMI/I nnatamu ¢ nocnefoBaTe/lbHbIM coe.gvnH6eHmeM
EFT0 EFT i Monpo6oBaTb BbIKMIOUNTL U CHOBa BKNOUMTL NNaTy. Ecnnnpobnemaoctaetcs,
Er4 EF75 BHyTPeHH#AA oLIMGKa NPOBePKM yNPaBNenus cucTems. caﬂx’:mect: CO cyX00W TEXHNYECKOI NMOMOLUN. 4 P
Mpu HaxaTuy Ha Knaemwy OK BbibpaHHbIe HACTPONKM MOATBEPXKAAIOTCA.
Mnata NPofoMKNT PaboTy € BbIGPAHHBIMW HACTPONKAMU.
Er2 OLwwmbKa cornacoBaHHOCTU NapaMeTpoB nofcTaHuum (Jlornka u napameTpbi) Heo6X0AMMO NPOBEPUTH HACTPONiKY NAATHI
(Jlormky v napameTpbi).
Mpn HaxaTun Ha knasuwy OK nnata Bo3o6HoBUT pa6oTy ¢ D-track no
Er3 OwwnbKa B napametpax D-track yMonyaHuio.
\ Heo6xoanmo BbINONHUTL aBTOMAaTUYECKYI0 HAaCTPOIIKY
£-5L OwwnbKa BO Bpems perynmpoBKM KOHLEBOTO BbIK/toYaTens Kabenu nutaHysa MoTopa UM CUrHana sHKogepa noMeHsAHbl Mectamu/
TonbKo anA E5 BT A18/E5 BT A12 OTCOEAUHEHbI UNN HenpaBuiibHOa NporpammupoBaHue.(Cm.Puc. E)
ErF3 Owmbka Npu HacTpoiike norviku (Bxodbl SAFE, Tun aBuratens) MpoBepuTb COOTBETCTBYIOLLYIO HACTPOWKY Nornkn SAFE unutrna gsuratens

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,E F
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| PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

2) OCHOBHbIE NMOJIOXKEHUA

nT ynpasneHng THALIA noctasnsaertca V3rotoButenem co CTaHZAapPTHbIMUK
HacTpoyKamu. Jllobble M3MeHeHUA BHOCATCA C MOMOLLbI0 BCTPOEHHOro
[UCMNeNHOro NporpaMmaTopa nam nocpesiCTBOM YHMBEPCaNbHOMO MOPTaTUBHOMO
rporpammaropa.
Peanun3sosaHa rnonHas nogaep»kka npotokona EELINK.

OCHOBHble TEXHNYeCKMe XapaKTePUCTVKI U3aennsa:
- Ynpasnenue 1 nnu 2 pauratenamu 24 B B

[pnmeyanue: [lomxkHbl MCMONb30BaTbCA 2 ABMraTefifl OAHOrO M TOro Xe Tuna,
JNeKTPOHHasA PerynnpoBKa KpY TALLEro MOMEHTa C ObHapY»KeHVieM NPenATCTBAN
Bxofibl ynpaBneHua KOHLeBbIMBbIK/04aTeNemMB3aBICUMOCTVIOT BbIOPaHHOTO fiBMraTens
Pa3gefibHble BxOAbl 4NA NpefoxpaHuTenen

BcTpoeHHbI panonpueMHNK C HENPepbIBHO U3MEHAIOWMMCA KOAOM U C
KNOHNPOBaHEM TPaHCMUTTEPOB.

lMnata cHab>eHa KNemMMHOW MaHesblo BbIABVKHOMO TUMa Ans 6onee yaobHOro
TEXHNYECKOro 00CyKMBaHUA UM 3aMeHbl. [1ocTaBnAeTCA C pAAOM NEPeMblyeK
C MOAKIIIOYEHHbIMM Kabensamu B Lensax obsieryeHms paboT no yCTaHOBKe.
MepemMbluKn npegHasHayeHbl AnA cnepywwmux knemm: 70-71, 70-72,
70-74. Ecnn yKasaHHble Bbllle KNeMMbi y)Ke NCNoNb3yloTca, yaanurte
COOTBETCTBYIOLYMNE NepeMbIYK.

NMPOBEPKA
Mepepn BbINONHEHMEM KaXAOro UMKna oTkpbiTuA M 3akpbitna wmt THALIA
BbINOJHAET KOHTPOJIb (MPOBEPKY) perie xofa U NpeaoXpaHNTENIbHBIX YCTPOWCTB

(poToanemeHTOB). B Crlyydae HeMCNpaBHOCTY B paboTe NPOBEPbLTE HAAIeXalLLyio
paboTy NOACOEANHEHHbIX YCTPOUCTB, a TaKXe KabenbHYl NPOBOAKY.

3) TEXHUWYECKUE XAPAKTEPUCTUKIU

220-230V 50/60 Hz*
2>2MOmM500B=—==

-20/ +55°C

MporpammHoe obecneveHmne

MutaHne

M3onauyua cetu/Hnskoe HanpaxeHne

Pa6ouas Temneparypa

Tepmnyeckas 3awmrta

[inanekTpuyeckasa NPOYHOCTb ceTb/6uT 3750 B~ 3a 1 MUHYTY

BbixogHo TOoK aBuratensa 7.5A+7.5A Mmakcumym

10A

KommyTipyembi TOK pene asuratens

180 Bt + 180 Bt (24 B-==)

24 B~ (makc. nornotyeHune 1A)
24 B~6e30MacHOro HanpsKeHus

MakcumarnbHasa MOLLHOCTb ABUraTenen

MutaHue fonoNHNUTENbHBIX yCTpOVICTB

AUX 0 KoHTaKT, 3anuTbiBaemblin 24 B===H.P.(1 Amakc.)
AUX 3 KoHTakT H.P. (24 B~/1 A makc.)

Pasmepbl cm. Fig.B

MnaBKue npefoxpaHuTen cm. Fig.C

Konnyecteo Kom6uHaLmi: 4 munnuapga

Makc. KonnuecTso panmoynpaBneHMl?l, 63
KOTOpble MOryT 6bITb 3anMcaHbl B MamMATb

(*paboTa ¢ gpyrum HanpskeHem BO3MOXHa Mo 3arnpocy)

aHCMUTTEPOB:

BapuaHTbl NCNONb3YeMbiIX T
& k CODE, coBmecTuMble ¢ <(€R-Ready))

Bce TpaHcmntTepbl ROLLIN
4) YCTAHOBKA TPYb Fig. A

5) NTOACOEANHEHUE KIIEMMHOW KOPOBKU Fig. C
NMPEAYNPEXAEHNAN PEKOMEHAALUWN - MNpu ocyulecTBneHnn MOHTaxa
KabesibHOW MPOBOAKM W YCTAaHOBKN HEOOXOAUMO cobniofaTb AeiCTByloLwme
HOPMbI 1, B JIIO60M Clyyae, MPUHLUMbI Hagnexallen TEXHNYECKOW NPaKTUKN.
[pOBOAHMKY, K KOTOPbIM NOAAETCA NMUTaHME MOZ APYIMM HanpAXKeHNeM, AOSKHbI
6bITb YETKO OTAENeHbl WK Hanexalmm 06pasoM W130MPOBaHbI C MOMOLLbIO
OMOJSHATENBHOW U30MAL MM TONLWMHON, NO KpaliHei mepe, T Mmm. MpoBoaa AOMKHbI
bITb CBA3aHbI 1 3aKPENIeHbl y KNemMmm Ha ilepxaTtene, Hanpumep, COMOLLbIO XOMYTOB.
Bce coepnHuTenbHble Kabenv AoMKHbI NPOXOAWTb BAANN OT PagnaTopoB.
BHUMAHUE! ina ocywecTBNeHNA NOAKNIOYEHUA K CETN MCNONb3yiTe
MHOrONoONIOCHbIN Kabenb ¢ MMHMMaNbHbIM ceyeHnem 3x1,5 mm2 Tuna,
npeAyCcMOTPEHHOrO AeNCTBYIOWNMM HOpMaTBamu. [InA ocywecTBIeHNA
NOAKIIOYEHVA ABUTraTeNell Cnob3yiiTe Kabenb C MMHMaNbHbIM ce4eHNeM
1,5 MM2 Tuna, NpeAycMOTPEHHOro AeliCTBY WM HOpMaTBaMu.
Ka6enb fgonxkeH 6biTb, No KpaiiHeil mepe, paBHbim HO5RN-F.

OnpeneneHue OnucaHue
DASA HanpsxeHve nutaHua ogHodasHoe 220-230V 50/60 Hz*
HEWTPATD P A
PRIM TRASF MopknoyeHne nepBUYHON 06MOTKM TpaHchopmaTopa, 220-230V
MuTtaHue nnatbi:
SECTRASF 24 B~ BTropuyHas o6MoTKa TpaHcdopmaTopa
24 B=lNvTaHue oT bypepHom baTapen
g MOT1 + CoeauHeHie fiuraTens 1. 3anaz/biBalolLuii caBNT Gasbl NPY 3aKPbITU.
[4 MOT1 - MpoBepuTb NoaKAYEHNA, yKasaHHble Ha Fig.E
o
E MOT2 + CoeavHeHve aguraTens 2. 3anasablaoluii CABUT Gasbl MPU OTKPbITUN.
o MOT2 - MpoBepuTb NoAKNOYEHNA, yKasaHHble Ha Fig.E

AUX 0 - KOHTAKT, 3AMTbIBAEMbIIA 24 B
(H.P) (MAKC.1A)

KoHourypupyembii Bbixog AUX 0 — Ymonuanvie MUTAIOLLIAA TAMIA.

2-V PAINOKAHAT/ CUTHATIbHAA TAMMNA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ Ynpasnexue JIAMIbI
OCBEUEHWA/ Ynpasnenue TAMIbI 30Hbl/ CBET HA NECTHWLIE/ ABAPUNHBIV CUTHATT
OTKPbITbIX BOPOT/ MUTAIOLLAA TAMMNA/ JIEKTPO3AMOK C 3ALLEJIKOW/ MATHUTHbIN
SNEKTPO3AMOK/ TEXOBCNYKMBAHWUE / MUTAIOLLIAA NAMMNA V1 TEXOBCITY XMBAHWUE.
CmoTpurte Tabnuuy “KoHdurypauma sbixogos AUX".

AUX 3 - CBOBOHbI KOHTAKT (HP)
(Makc. 24 B 1A)

Kondurypupyembiit Bbixog AUX 3 - Mo ymonuaHuio Bbixoa 2-F0 PALIMOKAHATIA.
2- PAANOKAHAN/ CWUTHANbHAA NAMNOOYKA OTKPbITbIX BOPOT
SCA/ YnpasneHue JIAMIMbl OCBELWEHWNA/ YnpasneHune JTAMMbl 30HbI/ CBET
HA NECTHULE/ ABAPWWHbII CUTHAN OTKPbITbIX BOPOT/ MUTAIOLWAA
JTAMNOYKA/ SNEKTPO3AMOK C 3AWENKOWN/ MATHUTHbBIV 3NEKTPO3AMOK.
CmoTpute Tabnuuy "KoHdurypauus sbixogos AUX"

E : Yw 41 + REF SWE 06Nt KOHLIEBOW BbIK/OYaTENb
S o E : frd g 42 SWC1 KoHueBol BbikntoyaTenb 3akpbitna agsuratena 1 SWC1 (H3).
ocm +
o ) E : g E 43 SWO 1 KoHueBol BblkntoyaTenb oTKpbITvA asuratens 1 SWO1 (H3).
TOJ=m -
g 5 g 3 < ﬁ 8_ 44 SWC2 KoHueBol BbikntouaTenb 3akpbiTna Asuratena 2 SWC2 (H3).
=@ E
¥ S
2 VU@
g E E m 45 SWO 2 KoHueBol BbikntoyaTenb oTKpbITVA aBuratens 2 SWO2 (H3).
® < YnpaBneHvie KOHLEBbIM BblK/louaTenem asuratena 1.
EE <<h A 42 SW1 [INA NCNONHUTENbHbBIX MEXaHVW3MOB, YNPaBAIOLLMX KOHLEBbIMU BbIKNOYATENAMU C OOHUM
s
SEzk-bEE S NPOBOAOM.
$58za832s
o
T E a4y 2 8 5@ 2 YnpaBneHne KOHLEBbIM BbIK/loUaTenem auratens 2.
o g g =T F¥5QE 43 SW 2 [INA NCNONHUTENbHbBIX MEXaHW3MOB, YNPaBIAIOLLMX KOHLEBbIMU BbIKIOYATENAMU C OAHUM
ia akPdm NPOBOAOM.
o S
2 oo
g : 2 40 - REF SWE Wspolny modut wytgcznikéw krancowych
e EE
§ 222t ) SW1 st ie wytacznikiem krar iInika 1
Loxx<< erowanie wytgcznikiem krancowym silnika 1.
x5
£S5k
N n 1n
2 oowuw
= § § 43 SW2 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 2.
e &%
o 40 - REF SWE MvTaHne 3HKoAepa, 6enblii Kabesb
== e 41 + REF SWE MTaHve 3HKOAEpa, KOPUYHEBDIN Kabenb
o ;'< < CurHan sHKopaepa fsuratena 1, 3eNeHbl Kabenb
caokkE
= E oo 42 ENC M1 3aKpbiTb nepembluky JP28
[
Demm CurHan sHKoAepa ABuraTena 2, 3eneHbli kabenb
oL 43 ENC M2 3
aKPbITb Nepembluky JP29

THALIA 51

UNMDDAd



PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

OnpepneneHune OnucaHue

24 B-
24 B+

BbIxoa NUTaHUA ONONHUTENBHOrO 060PYAOBaHUA:

Bbixoa nUTaHNA NpoBEpeHHbIX NPeAOoXPaHNUTENbHbIX YCTPOWCTB (TpaHCMUTTEp
24 B 6€30MacHOro Hanps»KeHWsA + $OTO21EMEHTOB U TPAHCMUTTEP YYBCTBUTENIbHOMN KPOMKN).
Bbixoa akTUBEH TONbKO BO BPEMA BbIMOHEHNA LIMKNa MaHeBpa.

O6LWmit curHan O6wmin curHan Bxogos IC 1 m IC 2
g KoHdurypupyembiin ynpasnstowmii Bxog 1 (HP) - Mo ymonuanuio START E (CTAPT E).
3 IC1 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E CmotpuTe Tabnuuy "KoHurypauymsa ynpaensaowmx BXogos".
= KoHdurypupyembiin ynpasnstowmii Bxog 2 (HP) - Mo ymonuyanwio PED (MELLL).
> IC2 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

CmoTpuTe Tabnuuy "KoHburypaumusa ynpasnsiowmx BXogos",
O6wnin curHan O6wuin curHan sxopos STOP, SAFE 1 1 SAFE 2
sTOP KomaHpa npepbiBaeT maHeBp. (H3).

Ecnu He NCNoNb3yeTcd, OCTaBbTe NMepemMblvKy BCTaBJIEHHOM.

KoHourypupyembiii Bxog 6esonacHoctt 1 (H3) - Mo ymonyaHuio PHOT (OOT).
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST /

SAFET BAR8K2/ BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
CmotpuTe Tabnuuy "KoHurypauymsa BxofoB 6e3onacHocTu'.
FAULT 1 Bxop npoBepku npefjoxpaHUTENbHbIX YCTPOWCTB, NOAKMOYeHHbIX K SAFE 1.
KoHurypupyembiii Bxop 6e3onacHoctu 2 (H3) - Mo ymonuaHuio BAR.
SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR
TEST / BAR 8K2 /BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2
CLCmotpuTe Tabnuuy "KoHdurypauus Bxogos 6e3onacHocTu'".
FAULT 2 Bxoa NpoBepKu NpefjoXxpaHUTENbHbIX YCTPOWCTB, MOAKIOYEeHHbIX K SAFE 2.
© Bxop aHTeHHbI.
= Y AHTEHHA Monb3yiiTecb aHTEHHO, HACTPOEHHO Ha YacToTy 433 MIw. [lns NoAKMIoUEHA aHTeHHbI-
o NprieMHKKa NCMosb3yiiTe KoakcuanbHbli Kabenb RG58. Hannune metannnyeckux macc
3 # SHIELD PALOM C aHTEHHOI MOXET co3faBaTb Momexu paguonpuemy. B cnyyae cnaboro curHana
TPaHCMUTTEPa NepemMecTuTe aHTeHHY B 6onee noaxodsilee MecTo.

Kondurypaums sbixogos AUX

Jlornka Aux= 0 - Bbixog 2-TO PALVIOKAHANA.
KOHTaKT 0CTaeTcA 3aMKHYT B TeueHne 1 cek. npu BKIOYEHUN 2-ro paroKaHana.

Jloruka Aux= 1 - Bbixog IHAVUKATOPHOW JTAMIMOYKM OTKPbITbIX BOPOT SCA.
KoHTaKT 6yaeT 3aMKHYT BO BPEMSA OTKPBITVSA 1 NP OTKPBITON CTBOPKE, 6yAeT NPepbIBICTLIM NPU 3aKpbITK, 6YAeT Pa3OMKHYT MPU 3aKPbITON CTBOPKE.

JNorvka Aux= 2 — Bbixog ynpasnenusa JJAMIbl OCBELLEHWA.
KOHTaKT ocTaeTcA 3aMKHYT B TeueHne 90 ceKyHA noc/ie noc/iejHero MaHeBpa.

JNorvka Aux= 3 - Bbixof ynpasnenus JJAMIbl 30HbI.
KOHTaKT oCcTaeTcA 3aMKHYT, MOKa COBEpLUAeTCA MaHeBp.

Jlornka Aux= 4 - Bbixog CBETA HA TIECTHWLIE.
KOHTaKT oCTaeTcs 3aMKHYT B TeueHre 1 cekyH[ibl B Hauane MaHeBpa.

Jloruka Aux= 5 - Bbixog ABAPUMHOIO CUTHAJIA OTKPbITbIX BOPOT.
KOHTaKT oCcTaeTcA 3aMKHYT, eC/iM CTBOPKa OCTaHETCA OTKPbITa B TeUeHMe BpeMeH, B Ba pa3a 60sibLuero no cpaBHEHMIO € ycTaHoBIeHHbIM TCA.

Jlorvika Aux= 6 — Bbixoa ansa MATAIOLLIEM NAMMbI.
KOHTaKT oCTaeTcA 3aMKHYT BO BpeMs ABUXEHUA CTBOPOK.

Jlorvika Aux= 7 — Bbixog ana NTEKTPO3AMKA C 3ALLESIKON.
KOHTaKT OCTaeTCA 3aMKHYT B TeYeHMe 2 CEKYHA NPV KaxXAOM OTKPbITUN.

Norvka Aux= 8 — Bbixog ana3/IEKTPOMATHUTHOTO 3AMKA.
KOHTaKT 0CTaeTCcs 3aMKHYT Npw 3aKpPbITbIX BOPOTAX.

Jlormka Aux= 9 — Bbixog TEXOBCJTY>KBAHWE.
KOHTaKT oCTaeTcs 3aMKHYTbIM NPU AOCTMXKEHM 3HAYEHWA, 33JaHHOTO B NapameTpe “TexobCnyKrBaHUe", ANA CUrHaNM3aLMm 3anpoca Texo6CyKrBaHus.

Jlormka Aux= 10 - Beixog MATAIOLLAA TAMIMA I TEXOBCITYKUBAHUE.
KOHTaKT 0CTaeTcs 3aMKHYTbIM BO BPEMSA [BUXKEHUA CTBOPOK. [1p1 AOCTVKEHNN 3HAUYEHNA, 3alaHHOTO B NapameTpe , TexobcnyKrBaHMe", No 3aBepLUeHN MaHEBPA, NPU 3aKPbITON

CTBOPKE, KOHTAKT 4 pa3a 3amblKaeTcA Ha 10cn pPa3mblikaeTcA Ha 5C ANA crirHann3auiin sanpoca TeXO6Cﬂ!>KI/IBaHVIH.

KoHdurypaums ynpasnsiowumx BXoaoB

Jloruka IC= 0 - Bxog ckoHdurypupoBsaH Kak Start E (Crapt E). PaboTa cornacHo noruke SEEP-bY-5SEEP MouElMnk. HapyHblil cTapT ans ynpasneHns cemadopom.

Jloruka IC= 1 - Bxog ckoHpurypupoBaH Kak Start | (Crapr |). Pa6ota cornacHo norvke SEEP-bY-5SEEP MouElMnk. BHyTpeHHuin cTapT ans ynpasneHus cemagopom.

Jloruka IC= 2 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Open (OTKpbITb).
KomaHpa ocyllecTBnAeT oTKpbITUE. EC KOHTaKT BXOAa OCTAHETCA 3aMKHYT, CTBOPKI OCTalOTCA OTKPbITbI 1O Pa3MblKaHUA KOHTaKTa. [py pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBToMaTyeckas
YCTaHOBKa 3aKpblBaeTcA nocie ncreyeHns spemenn TCA, ecsin OHO 6biI0 BKITIOUEHO.

Jloruka IC= 3 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Close (3akpbiTb).
KomaHfa ocyllecTBnseT 3aKkpbiTrie.

Jloruka IC= 4 - Bxop ckoHurypupoBaH Kak Ped (Mewwexopn. npoxop).
KomaH[a ocyLecTBAAET YacTUYHOE OTKPbITUE AA NelexoAHoro npoxoaa. Pabota cornacHo noruke SEEP-bY-5EEP MouElnt.

Jloruka IC= 5 - Bxop ckoHdurypupoBsaH kak Timer (Taiimep).
PaboTaeT TaKKe, Kak open, HO 3aKpbITr e 06ECMEeUNBAETCA JaXKe NPK OTCYTCTBIM CETEBOTO NUTAHUS.

Jloruka IC= 6 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Timer Ped (Talimep newuexop. Npoxoaa).
KomaHpa ocyLiecTBnaeT YacTMUHOE OTKPbITVE ANA NELIeXo[HOro ngoxona. ECnn KOHTaKT BXOfla OCTaHETCA 3aMKHYT, CTBOPKa OCTAaeTCA OTKPbITa 0 pa3mblkaHUA KOHTaKTa. Ecnu
KOHTAKT BXOfja OyAeT 3aMKHYT 1 GyaeT BK/loueHa komaHAaa Start E (Crapt E), Start | (Crapt I) vnu Open (OTKpbITb), OyAeT OCyLIecTBAEH NOMHbIN MaHEBP, YTOObI 3aTeM BEPHYTbCA K

OTKPbITUIO ANA nelexonHoro npoxoaa. 3aKEbITMe obecrneyvBaercs Jake Npu oTCyTCTBUY CETEBOrO NUTAHNA.

@

KoHdurypauus HOCTW

Jlornka SAFE= 0 - Bxog ckoHduryprposaH kak Phot, dotosnemeHT HenposeperHbix (*) (Fig. F, nos. 1).
[M03BONAET NOAKMIOUUTL YCTPOWCTBA, HE OCHALLEHHbIE JOMONHUTENbHbBIM MPOBEPOUHbBIM KOHTAKTOM. B ciyyae 3aTeMHeHIA GOTOSNEMEHTbI aKTUBHbI, Kak NPy OTKPbITUY, TaK 1 Npu .
3aKpbITUW. 3aTeMHeHe $OTO3IEMEHTa NPY 3aKPbITVV HBEPTUPYET ABVXKEHIIE TONbKO NOC/e 0CcBObOXAeHNA poTodneMeHTa. ECiv He Ncnosnb3yeTcs, ocTaBbTe NepemblyKy BCTaBIEHHOMN.

Jloruka SAFE= 1 - Bxop ckoHdurypuposaH kak Phot test, nposepeHHbiin potoanemeHrt. (Fig. F, nos. 2).
BkniouaeT npoBepKy GpOTOINEMEHTOB C HaUaIOM MaHeB6pa‘ B cnyyae 3aTeMHeHUA pOTOSNEMEHTbI aKTUBHbI, Kak NPy OTKPbITUM, Tak 1 MPU 3aKpbITUK. 3aTeMHeHUEe GpoToSNeMEHTa Npu
3aKpbITUN NHBEPTMPYET fBVKEHUE TONIbKO NOC/Ie 0CBODOXAEHNA pOTOINEMEHTA.

Jlorvika SAFE= 2 - Bxopy ckoHpuryprposaH Kak Phot op, poTosnemeHT aeiicTsyeT TONbKO Npy OTKPbITUM HenposepeHHbIx (*) (Fig. F, nos. 1)
lMo3BonAeT NOAKNIUNTL YCTPONCTBA, HE OCHALLIEHHbIE JOMOJHNTENbHBIM NPOBEPOYHbIM KOHTAKTOM. B ciyuae 3aTeMHeHUs UCKNouaeTcA paboTa GoToanemeHTa Npu 3akpbiTun. B dpase
OTKPbITUA GNOKMPYET ABIKEHME Ha BPEMA 3aTeMHeHA GpoTodemMeHTa. ECim He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe NepPeMblUKy BCTaBIEHHOMN.

Jlornka SAFE= 3 - Bxop ckoHdurypmpoBaH Kak Phot op test, nposepeHHbIit poToanemeHT feitcTByeT ToNbko Npu oTKpbiTiK (Fig. F, no3. 2).
BkniouaeT npoBepKy $poToINEMEHTOB C HaYanom MaHeBpa. B cnyyae 3aTeMHeHuA 1cknioyaeTca pabota GpoToanemeHTa Npy 3akpbiTui. B dase OTKpbITUA 6NOKMPYeT ABMXEHIE HA BPeMA 3aTeMHEHVA GOTOINeMeHTa.

Jlorvka SAFE= 4 - Bxon ckoHGurypuposaH Kak Phot cl, poTosnemeHT aeincteyet Tonbko npu 3akpbiTm HenposepeHHbix (*) (Fig. F, nos. 1)
TMo3BoNAeT NOAKNIOUMTL YCTPONCTBA, He OCHALLLEHHbIE OMONHUTE bHBIM MPOBEPOUHbIM KOHTaKTOM. B cnyyae 3aTemHeHuMs ncKnlouaeTca paboTa ¢poToanemeHTa npu oTKpbITN. Ha
3Tane 3akpbiTA GYHKLMA HEMeANEeHHO NHBEPTUPYeTCA. ECv He NCnonb3yeTcs, OCTaBbTe NePeMbIUKY BCTaBNEHHON.

Jloruka SAFE= 5 - Bxop ckoHdUryprpoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbI doTo3neMEHT [eiicTBYeT ToNbKo npu 3akpbiti (Fig. F, nos. 2).
BkntouaeT npoBepKy (pOTOINEMEHTOB C HAYa/IOM MaHeBpa. B cydae 3aTeMHeHA UCKItouaeTcA paboTa GpoToanemeHTa Npu OTKPbITM. Ha STane 3akpbiTnsa GyHKLMA HeMeIeHHO VIHBEPTVPYETCA.

Jloruka SAFE= 6 - Bxog ckoHpurypupoBsaH kak Bar, uysctButenbHas Kpomka HenposepeHHbIx (¥) (Fig. F, nos. 3)
Mo3BONAET NOAKIOUNTD YCTPOICTBA, HE OCHALLLEHHbIe AOMONHUTE/bHLIM MPOBEPOYHbIM KOHTAKTOM. KOMaHAa M3MeHAET HanpaBieHne ABVKeHUA Ha MPOTMBOMOIOXKHOE B TeueHue 2
cek. Ecnv He ncnonb3yeTca, OCTaBbTe NepeMblUKy BCTaBIEHHOW.
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KoHdurypaums Bxogos 6e3onacHocT

Jloruka SAFE= 7 - Bxoz ckoHdUrypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas yyBcTBuTeNbHaA Kpomka (Fig. F, nos. 4).
BknouaeT npoBepKy YyBCTBUTENIbHBIX KPOMOK C Ha4asloM MaHeBpa. KoMaHaa N3MeHAeT HanpaBneHve IBUXXeHUA Ha MPOTMBOMONOXHOE B TeYEHNe 2 CeK.

KomaHpga n3meHset HanpasneHne ABMXXeHWA Ha NPOTUBOMONOXKHOE B TeueHue 2 CeK.

Jloruka SAFE= 8 - Bxop ckoHdurypuposaH kak Bar 8k2 (Fig. F, no3. 5). Bxoz ans pe3uctmBHoii Kpomki 8K2.

asTomatuku (CTOM) (Puc. F, no3. 3).

Jloruka SAFE=9 on%)cchtmrypmposaH Kak Bar op, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCHEN, aKTUBHO TOMbKO MPU OTKPBITUM, MPU BKIIOYEHUN BO BPEMA 3aKPbITUSA, BbINONHAETCA OCTaHOBKa

[o] eCI'IEl-IVIBa('ETI'IO,EIKH}O‘-IEHVIEYCTPOVICTB, He OCHALLEeHHbIX AOMOHUTEIbHbIM MPOBEPOYHbIM KOHTaKTOM.Cpa6aTbIBaHVIe Ha3Tane OTKPbITUA BbI3bIBaE€T UHBEPCUIO IBUXKEHUA Ha 2 ceK,cpa6aTb|BaHme
Ha 3Tarne 3akpbiTLA Bbi3bIBA€T OCTAHOBKY. Ecnu He MCNOJIb3yeTCA, OCTaBbTe NepPemMbIYKY BCTaB/IEHHOW.

Jlorvika SAFE=10 Bxop CKoH
Ao

ocTaHoBKa aBTomatuku (CTOM) (Puc. F, nos. 4)

VII')ZBI/IpOBaH Ka‘{( Bar op test, npoBepeHHas YyBCTBUTE/IbHAA KPOMKa C VIHBEpCI/IEIZ, AKTUBHOW TONbKO NPW OTKPbITUW, NPY BKITIOYEHUW BO BPEMSA 3aKPbITUA, BbINONHALTCA

BKJ'I}O‘-IaETI'IpOBEpKy YYBCTBUTEJSIbHbIX KPOMOKCHaHaJ‘IOMMaHeBpa.Cpa6aTbIBaHVIE Ha3Tane OTKPbITWA Bbl3bIBAET UHBEPCUIO ABVXKEHNA HaZCeK,Cpa6aTblBaHl/le Ha 3Tare 3akpbITVA Bbl3bIBAET OCTAHOBKY.

ocTaHoBKa aBToMatuky (CTOM) (Puc. F, nos. 5).

JNoruka SAFE=11 Bxop cKOH MSy(BMPOBaH Kak Bar 8k2 op, uyBcTBMTENbHAA KpOMKa 8K2 C HBEpPCKEN, aKTUBHOW TOTbKO MPU OTKPbITAY, MPW BKITOYEHUV BO BPEMA 3aKPbITUA, BbINOTHAETCA

Cpa6aTb|BaHv|e Ha 3Tane OTKPbITVA Bbi3blBAET MHBEPCUIO ABVXKEHNA Ha 2 CeK, cpa6aTb|BaH|/|e Ha 3Tane 3aKpbITNA Bbi3bIBa€T OCTAHOBKY.

ocrtaHoBka aBTomatnku (CTOI) (Puc. F, nos. 3).

JNorvka SAFE=12 Bxop CKOH MExpMpOBaH Kak Bar cl, YyBCTBUTEIbHAA KPOMKa C I/IHBepCI/IeI?I, AKTUBHOWN TONBKO npu 3aKpbITUKX, NPU BKIKOYEHNN BO BPeMA OTKPbLITUA, BbINOTHAETCA

ObecneuviBaet noakntovyeHne ycTtponcTs, He OCHaleHHbIX AONOIHUTENbHbIM MPOBEPOYHbIM KOHTaKTOM. Cpa6aTb|n§aH|/|e Ha 3Tane 3aKpbITUA BbI3blBAET NHBEPCUIO ABVXKEHNA Ha 2 CeK,
Cpa6aTbIBaHI/IE Ha 3Tane OTKPbITUA BbI3bIBAET OCTAHOBKY. Ecnv He NCMOJ1b3yeTcA, OCTaBbTe NepemMbl4YKy BCTaBIEHHOW.

BbINONHAETCA ocTaHoBKa aBToMaTnky (CTONM) (Puc. F, nos. 4).

JNoruka SAFE=13 Bxop cCKOHGUrypupoBaH kak Bar cl test, npoBepeHHas UyBCTBUTENbHAA KPOMKaA C UHBEPCUEN, aKTUBHOW TONIbKO MPY 3aKpbITUKW, NPV BKIIOYEHUW BO BPEMA OTKPbITUSA,

Bkntovaetn POBEPKY HyBCTBUTE/IbHBIXKPOMOK CHa4yaloM MaHeBpa.Cpa6aTblBaH Ve HadTane3akpbITUA BbI3blBAaET MHBEPCUIO ABVXKEH WA HA 2 CEK, cpa6aTb| BaHWEeHa3Tarne OTKPbITUA BbI3bIBa€T OCTAHOBKY.

OCTaHOBKa aBTOMATUKN nc. F, nos. 5).

(*) Ecnn r?lcraualamms 10TCA ycTpoicTBa TUNa “D” (cornacHo onpepeneHunio cTaHaap’
bl

o0OnA3aTe.

6) NOAK/MIOYEHUE ABUTATENEN Fig. E

7) NPEAOXPAHUTEJIbHbIE YCTPOUCTBA .
pruMeyYaHmne: NCnoNb3oBaTbh TOJIbKO NpefoXpaHNTesibHble YCTPOMNCTBa
NPUEMHBIX YCTPOWCTB CO CBOGOAHO N3MEHSAIOLLVIM COCTOAHNE KOHTaKTOM.

7.1) MPOBEPEHHbIE YCTPOWCTBA Fig. F

7.2)NOAKMIOYEHUE 1 NAPbIHEMPOBEPEHHBIX®OTO3JIEMEHTOBPUC.D1
7.3) NOAKNIOYEHUE 1 MAPbI MPOBEPEHHbBIX ®OTO3JIEMEHTOB PUC. D2
8) AOCTYN K MEHIO: FIG. 1

8.1) MEHIO MAPAMETPOB (PR~A) (TABJINLLA “A” NAPAMETPbI)
%SZ,LI\{I(EI-I}IIﬂPOFMHECKMXQVHKLIMVI(Laﬂ ic) (TABJIMLLA“B" NOTMYECKUE

8.3)BMEHIO PAFﬁ‘VIO (rAd ia) (TABJWILg\”C” PAI-FMQ)

- AKHOEMNPUMEYAHUE:NEPBbINCOXPAHEHHBIUBMNAMATUNEPEOATYUK
HEOBXOAVUMO OTMETUTb B KAYECTBE IN'IABHOIO (MASTER).

B cnyyae n&owammmgosamﬂ BByqréyro nepBOMYy TPaHCMITTEPY Ha3HavaeTca

KNTIOYEBO o4 NMPUEMHOTO" Y TPOWCTBA; JaHHbIN KOJl Heobxofanm

INA TOro, 4Tobbl 0becneynTb BO3MOXHOCTb AallbHeWLEero KIOHUPOBaHMA

RaJJ,VIOTpaHCMVITTepOB. B .

pOMe Toro, BCTPOeHHOe 6opToBOE NpueMHoe ycTporncTso Clonix obecneunBaet

BbINOJIHEHNE HEKOTOPbIX BaXXHbIX MNEPeAoBbIX GYHKLMIN: y

« KnoHmpoBaHue rnasHoro TpaHcmmtTepa (rolling-code nnmn dpnkcnposaHHbI Kog).

« KnoHnpoBaHue Ang 3aMeHbl TPAHCMUTTEPOB, yXKe NOAKMOUEHHDBIX K
npuemMHOMY YCTPOWCTBY.

+ YnpaBneHiie 6a3on faHHbIX TPAHCMUTTEPOB.

« YnpaBneHue cMCTEMOM NPUEMHBbIX YCTPONCTB.

[ina ucnonb3oBaHWA 3TUX NepefoBbIX GYHKLMIA CMOTPUTE PYKOBOACTBO

1o YHMBepcabHOMY NopTaTVBHOMY NporpammaTopy, a Takxe ,Obllee

PYKOBOACTBO MO MPOrpaMmmMmMpoBaHuio NPUeMHbIX YCTPOCTB"

8.4) MEHIO 3ABOACKNX HACTPOEK (dEFALILE)
Bo3BpalLaeT 6510K ynpaBieHVA K 3HaYeHAM, 3a3aHHbIM MO YMOYaHUIo (DEFAULT;.
lNocrenepe3anyckaHeoOX0AMMO BBECTIHOBbIEABTOMATUYECKEHACTPOVKN (AUTOSET

8.5) MEHIO A3bIK (5PrAchE)
Mo3BonseT 3aaatb A3bIK AMCMES NPOrpaMmaTopa.

8.6) MEHIO ABTOMATUYECKOW HACTPOVIKU (ALEoSEE)

+ HayaTb onepaLmio aBTOMaTN4YeCKON HaCTPOWIKY, BOMAA B CeLanbHOe MeHIO.

« [MocneHaxaTusa Knasnwm OK 0TobpasnTcs coobLieHme"............; 6oK ynpaBneHms
yNpaBiiAeT MaHEBPOM OTKPbITA, 33 KOTOPbIM CJIeflyeT MaHeBP 3aKpbITiA, BO BpeMs
KOTOpPOro aBTOMaTUYECKI HaCTPanNBaETCA MUHNMAlIbHOE 3HaYEHME KPYTALLEro
MOMEHTa, HeobXxoAMMOe [J1A IBIKEHNA CTBOPKU. ) ;
Konmyectso MaHEBPOB, HEOOXOANMBIX ANA aBTOMATUYECKON HaCTPOWKI, MOXeT
BapbupoBatb ot 1 4o 3.

B 5Ton dase cnepyer nsberatb qla_a6aTb|Bava $oTO3N1EeMEHTOB, a TaKkxe
ncnonb3oBaHua koMaHa MYCK (START), CTOTIT (STOP) n gucnnes.

Mo oKoHYaHMK 3ToW onepauny 60K ynpaBieHns aBTOMAaTUYeCKN YCTaHOBUT
onTUMaJibHble 3HaYeHUA KpyTAlero MoMmeHTa. [lpoBepbTe uX u,"B ciyyae
§e06xop,mmocm, M3MeHNTE X, KaK ON1CaHO B MPOrpamMmmMmMpoBaHUN.

BHUMAHUE! MpoBepbTe, 4TO6bI 3HaYeHUe CUbl MMMYNbCa,
N3MepeHHoe B ToUKaX, NpeflyCMOTPEHHbIX c-rauﬂag'rom EN12445, 6bino
M@HbLue npeaycmMmoTpeHHoro ctaHaaptom EN 12453,

Cuna nMnynbca MOXeT 6bITb YMeHblIE€Ha NyTeM MCNOJib30BaHNA

Aedopmupyembix KPOMOK.

Buumanue!! Ha sTane 3agaHua aBTOMaTM4eCcKnX HacTpoek GpyHKUnA

OOHapyXeHNA NPenATCTBMI He BKJOYEHa, MO3TOMY MOHTaXKHMK
AOMKEeH KOHTPONNPOBaTb [ABVKEHNE aBTOMAaTM4ecKoW YCTaHOBKU U He
AonycKaTb NPUGNMKEHNA K Hell NIV HaX0XKAEeHUA B paguyce ee AelicTBIA
nogein n npegmeTos.

8.7{3[10CJ1EAOBATEJ1bHOCTb MPOBEPKU YCTAHOBKIU
. Boinonnutb onepaunio ABTOMATUYECKOW HACTPOUKN é*i .
MpoBepuTb yaapHble cunbl: eciv cobnopatoTca npepensl (**), nepent K
nyHKTY 10, B IPOTUBHOM Cilyyae
[Tpun HE0b6XOANMMOCTN CKOPPEKTNPOBaTL NapaMeTPbl CKOPOCTY 1
YyBCTBUTENbHOCTY (CMNa): CM. TabnuLy napameTposB. .
HOBa MPOBepPUTb yapHbIe CUITbl: eCNi cobntofatoTca npeaens (**), nepentu
K NyHKTY 10, B MPOT1BHOM Cilyyae
[phMeHnTb NaCCMBHYI0 KPOMK! .
CHoBa NpoBepuUTb yaapHble Chsibl: ecnv cobntofatoTcs npeaens (**), nepentu
K MyHKTY 10, B NPOTMBHOM Cllyvae
MpiMeHNTb YyBCTBUTENbHBIE K AABNEHNIO N 3NIEKTPOYYBCTBUTESIbHbIE
npefoxpaHnTeNbHble YCTPOWCTBa (HanpumMep, akTBHYIO KPOMKY) (**)
CHoBa NMpoBepuUTb yaapHble Chslbl: eCnn cobniofatoTcs npeaens (**), nepentu
K MYHKTY 10, B NPOTMBHOM Ciyyae
. PaspewinTb iBUXKeHMe npnBoAa TONbKO B pexunme «[pucyTcTere Yenoseka»
10.Y6egutbca, 4To BCe NPMOOPbLI OOHAPYXKEHNA NPUCYTCTBMA Ha yvacTke
npoBefeHNA onepaLuii UICNpaBHO paboTajoT .
(*) NMepepn ocyliecTBNeHMeM aBTOMATUYECKON HACTPOWKU yOeanTbCA, UTo BCe

© ® N o AW N

JNorvka SAFE=14 Bxop CT8¥8Hr)(BMpOBaH Kag() Bar 8k2 cl, uyBcTBUTENbHAA KpOoMKa 8k2 C MHBEPCHEN, aKTUBHOM TOILKO MPW 3aKPbITY, NPU BKIIOUYEHNN BO BPEMSA OTKPbITUA, BbINOHAETCA

CpabaTblBaHue Ha STane 3aKpblTUA Bbi3biBaeT NHBEPCUIO BVKEHMA Ha 2 cek, cpabaTbiBaHye Ha 3Tane OTKPbITYA Bbi3bIBAET OCTAHOBKY.
Ta EN12453), coegniHeHHble B HEMPOBEPEHHOM peXXume, NnpeAnucbiBaTb NpoBeAeHuNe
HOr0 TeX00CNYXNBaHNA C NePMOANYHOCTBIO, MO KpanHew Mepe, pas B nosiroaa

paboTbl MO MOHTaXy ¥ MPUHATUIO HEOOGXOAUMbIX Mep 6e30nacHOCTU Bbiin
BbIMOJIHEHbl B COOTBETCTBUMN C MPEANUCAHNAMN UHCTPYKUUIA MO YCTaHOBKE,
C(ggquD)KaLLlVIXCFI B PYKOBOACTBE MO MeXaHn3aLum.

(**) B 3aBUCMMOCTI OT aHaNM13a PUCKOB, B JIOOOM C/IyUae, MOXET BO3HUKHYTb
HeOOXOAMMOCTb MPYMEHUTb UyBCTBUTENbHBIE NPEA0XPaHNTESNIbHbIE YCTPOVCTBA

8.8) MEHIO PEr'YJINPOBKW KOHLIEBOI'O BbIKJIIOYATENA (-ELFc) |
ObecneyrBaeT BO3MOXHOCTb PEryNMPOBKM KOHLEBbIX BbIK/OUaTenen Ans
[iBUraTenel, OCHalLEeHHbIX SHKOIEPOM, KDOME TOTO, [J1s BUTraTenel, OCHaLLeHHbIX
OT/leNbHOW MPOBOAKOW KOHLIEBbIX BblKNloYyaTeNlen, no3BonfaeT npaBuibHO
No3MLUMOHNPOBaTb CTBOPKY ANA AabHeNllen PeryinpoBKM KOHLLEBOTO
BbIKJIloYaTena. [lnA He yKa3aHHbIX iBUraTenei, MeHIo He akTUBHO, U Ha fucriee
oTObOpaxKaeTca coobLiEHME “He AOCTYNHO”

NPUMEYAHWE: 3T onepaummy oCyLeCTBNAIOTCA B pEXMME NPUCY TCTBUA YenoBeka
Ha MOHWXXEHHOWN CKOPOCTY, 6e3 CpabaTbiBaHUA 3aLUT.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

Haxrmasn Ha KHonKu “+/-“gucnnes, NpuBecTyi CTBOPKY B Xenaemoe NosoKeHune.
[lna perynMpoBKy KOHLEBbIX BblK/touaTenem, CM. HaCTPOMKM no ger NNPOBKe
KOHL|eBbIX BblK/tOYaTenen, npreefeHHble B pykosoactae Auratena GIUNO ULTRA.

8.8.2) E5 BT A12, E5BT A18

Haxrmaa Ha KHOMKM “+/-“gncnnes, NpuBecTy CTBOPKY B YKa3aHHOE AnCrieem
nonoxeHnne (OTKpbITUe AW 3aKpbiTve). [locne [OCTUKEHNA Kenaemoro
NONIOXEHNA, NOATBEPANTL NONIOXKEHME HaxkaTem KHonky OK. Bcnyyae arrateneit
E5, MOXHO NO3MLMOHNPOBATb CTBOPKY PAAOM C KOHLIEBbIMI BbIKNtOUaTeNAMM,
TOJIKasA BOPOTa BPYUHYIO, 3aTeM 06eCrneynTb ABVKEHNE BOPOT KHOMKamm “+/-" |
HaXaTb Ha MexaHrueckunii ocTaHoB. [loaTBepANTL NonoxeHne nocpefctsom OK,
Vnn NynbTa paanoynpasieHnsa (COXxpaHeHHOro paHee).

8.9) MEHIO CTATUCTUKU

Mo3BonAeTr oTobpasuTb Bepcuio NaTthl, oblee KONMYECTBO MaHeBpOB (B
COTHSAX), KONMYECTBO 3aMnCcaHHbIX B NaMATb pagnoynpasieHuin n nocnegHve 30
ownGoK (nepsble 2 LUMdpbl YKa3blBaloT Ha NOJIOKeHKe, NoceAHne 2 - Ha KOA
own6bKku). OwmnbKa 01 - 3TO caman HeaaBHAA ownbKa.

8.10) MEHIO MAPOJIA .
Mo3BoNsAET yCTaHOBNTb NAPOb ANA NPOrPaMMMPOBaHUA NaTbl no cetn U-link»,
Mpwu noruke “YPOBEHb 3Aﬁ.lI/ITbI’, 3afaHHON Ha 1,2,3,4, 3anpalumBaeTca naponb
[J19 BOCTYNa K MeHI0 MporpaMmypoBaHma. [locne 10 HeyAauHbIX MOMbITOK Nof-
Bﬂp, Nepeq BbIMOHEHVIEM HOBOW NOMbITKN HEOOXOAMMO NOLAOKAATb 3 MUHYTI.

3TOT NePUOA NP KaxK Ao NonbITKe AOCTYNa Ha Ancnnee otobpakaetca “BLOC"
Maponb Mo ymonuyaHuio - 1234.

9 ﬂIABHEHI/IE HA KOHL[FBOVI_ BbIKJTIOYATEJIb 3AKPbITUA Fig. G Mos. A-B
PABJIEHUE OTKPbITUA Fig. E

1(8 COEANHEHME C PACIUMPUTEJIbHbIMU MJIATAMU U YHUBEPCAJIbHbIM
NMOPTATBHbIM MPOrPAMMATOPOM BEPCUM > V1.40 (Fig. H) CmoTpuTe
cneymnanbHOe pyKOBOACTBO.

11) AONOJMHUTENIbHbIE MOYJIN U-LINK

CmoTpuTe pykoBoacTaa ana moaynen U-link

[prMeHeHVie HEKOTOPbIX MOAYNEN BbI30BET YMEHbLUIEHNE PagnNoA0CAraemMoCTu.
|-|pI/IBeCTVI3)éCTaHOBKy B COOTBETCTBME C NOAXOAALLEN aHTEHHOW, HACTPOEHHON Ha
yactoty 433 My

12) 9JIEKTPO3AMOK Fig. |
SEKTPO3AMOK
BHMUMAHUE: B cnyyae ecnn AnvHa CTBOPKM NpeBbiwaer 3 M,
Heo6XoAMMO YCTaHOBUTb 3/IEKTPO3aMOK. .
a Fig. | npvsepeH ripumep nofgcoeiMHEHVA aneKTpo3amKa c 3alenkon ECB 24
B~, I'IQH_I?RII(_')I'-AGHHOFO K Wty ynpasnenma THALIA.

Wyt 151 YNPaBeHis 3/1eKTPO3aMKOM TpebyeTcs crieyuanbHas rniara
MO,D,.yPHOBOS T ynp P pedy

13{/IBOCCTAHOBJ1EHVIE 3ABOACKUX HACTPOEK (Puc.J) .
BHVIMAHWE! Tpu 3TOM 610K ynpaBneHys BO3BpaLLaeTcsi Ha 3aBOACKME HACTPOIKA
1 CTUPAIOTCA BCE 3aniCaHHbI B MaMATb PaANOKOMaHbI.

BHV/IMAHWE! HenpaBunbHas HacTpoiKa MOXET MPUUMHITD YLIep6 NIOAAM, KUBOTHBIM
AN NpeameTam.

- OTKsIoumMTe HanpsaXeHue ot nnatbl (Puc. J nos. 1)

- PazomKkHUTe BXOA CTON 1 HaXXMUTe OfHOBPEMeHHO KHomku — 1 OK (Puc.J nos. 2)

- MopanTe HanpsxeHne Ha nnaty (Puc.J nos. 3) .

- Ancnneit otobpaxaeT RST, B TeGeHme 3 ¢ nop,rseg nte knasuwemn OK (Puc.Jnos.4)
- LoxanTtecb OKOHYaHUA npoueaypbl (Puc.) nos. )El

- Npouepypa 3aBepLueHa (Puc.J nos. 6)

BHUMAHMWE! HenpaBunbHaa HacTpoliKa MOXeT NPUYNHUTD ylep6 nioaam,

KABOTHbIM VN né)e;ﬁme-ram.
ABHMMAHM : NlpoBepbTe, 4TO6bI 3HaYeHUe CcUAbl MMNynbca,
mamepeHHoeBTquax,npeAyCMOTpeHHblxc1'au3qap'rom EN12445,6b1n0
M@HbLUe npeAycMoTpeHHOro ctaHpgapTom EN 12453.
Cuna umMnynbca MoOXeT ObiTb YMeHblleHa NyTeM MCNoJib30BaHUA
AedpopmMupyemMbIX KPOMOK.

NA JOCTUMXKEHWA Haujydlwero pesynbTaTa PeKOMEHAYeTCA BbIMOJIHATb
aBTOMATUYECKYI0 HaCTPOIKY, Korfa BuiaTenn HaxoaAaTcA B COCTOAHUM NOKosA (TO
eCTb, He neperpeTbl BCIEACTBME 3HAUNTENIbHOTO KONMYeCTBa NocnefoBaTeNlbHO
BbINOMHAEMbIX MAHEBPOB).
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

TABJINLIA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (PAR-AT)

Mapametp

MakKc.

Mo
YMOTSHIIO

JInyHbie

OnpepeneHune

OonucaHue

oPEn dELHS
iIE

10

3

Bpems 3anaspgpiBaHus
OTKpbITWA ABuratens 2 [c]

BpeMFI 3ana3fblBaHMA Npu OTKPbITUW ABUTraTenaA 2 NO OTHOLLEHNIO K fiBUraTento 1.

cLS dELRY
iNE

25

Bpems 3anaspabiBaHua
3aKpbiTnA gauratena 1 [c]

Bpemsa 3ana3abiBaHyA NpuW 3aKpbITUK ABMUraTensa 1 no OTHOLEHWIO K ABUraTento 2.
MPUMEYAHME: npy ycTaHOBKE BPeMeHN Ha MakCUMyM, fiBuratens 1 oxuaaert
MOJIHOTO 3aKPbITVA iBUraTeNs 2 40 Hayana GyHKLMOHNPOBaHUA.

tcA

Bpems aBTOMaTMYECKOrO
3aKkpbITyA [c]

BPEMH OXNAaHWA Nepe aBTOMAaTUYeCKM 3aKpbITUeM.

ErFLOhEcLrk

180

40

Bpems ocBoboXaeHNA
30HbI cemadopa [c]

Bpema 0cBob6OXAEHNA KOHKPETHOW 30HbI OT AOPOXKHOTO TPpaduKa, Perynnpyemoro
cemadopom.

oPd {5ESL ol

50

MpomexxyToK 3ameneHna
npw oTKpbITUN [%)]

MpomexyToK 3amefneHVA NPU OTKPbLITUK iBUTaTeNns/ABuraTenei, BbipaKeHHbI B
npoLieHTax K obLiemy Xoay.

BHUMAHME: Mocne n3meHeHna sToro napamertpa 6yaeT He06XOANMMO COBEPLINTDL
NOMHbIN MaHEBpP 63 NpepbiBaHNI.

BHUMAHMUE: c Hapnucbio "SET" Ha gucnnee He 6yaeT BKNoueHO o6HapyeHne
npenATcTBMiA.

BHUMAHME: npu OCTaHOBNEHHbIX BCTPOEHHbIX WCMOMHUTENbHBIX MexaHu3Max
ob6sA3aTeNbHO BCErAa NoAAEPKMBaTb 3aMe/SIeHNE CO 3HAaYEHVIeM, MPEBbILIAIOLLEM 5.
BHMMAHUE: B Bepcun GIUNO npocTpaHCTBO 3amefieHMA 3afaeTcs C NoMoLybio
nepeABMKHbIX AaTYNKOB.

BHUMAHUE: gna psuratena ELI BT A35 3amepneHune Henb3a UCKAOYUTb;
3HaueHusA meHee 10% 6yayT paccmaTpuBaTbes Kak 10%.

cld {5ESLalld

50

MpomexxyToK 3amepieHns
npw 3aKpbITn (%]

MpomeXxyToK 3ameafieHVs Npu 3aKpbITUK ABUraTena/ABnraTeneil, BblpaxXeHHblii B
npoLeHTax K obLiemy xoay.

BHUMAHMUE: Mocne n3meHeHns 3Toro napametpa 6yaet HE06X04UMO COBEPLINTD
MOJHbIN MaHeBP 6e3 NpepbIBaHUIA.

BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha ancnnee He 6yaeT BKNIOYeHO 06HapyKeHue
npenATCcTBUIA.

BHMUMAHUE: npy oOCTaHOBNEHHbIX BCTPOEHHbIX WCMOMHUTENbHbBIX MeXaHM3max
06s3aTeNnbHO BCeraa NoafepKMBaTh 3aMefsieHne Co 3HaUYeHreM, NPEeBbILAloLLEeM 5.
BHUMAHMUE: B Bepcumn GIUNO npocTpaHCTBO 3ameneHns 3af,aeTca C NOMOLbIo
nepeABUKHbIX 4aTYNKOB.

BHUMAHUE: pna peuratena ELI BT A35 3amepneHue Henb3Aa WNCKIIOUANTD;
3HaueHnA meHee 10% 6yayT paccmaTpuBaTbca Kak 10%.

d SkdEcEL

50

MpocTpaHCcTBO CHUXKEHUA
cKopocTy [%]

MpPOCTPaHCTBO CHMXKEHMA CKOPOCTM (Mepexof OT paboueii CKOPOCTH K CKOPOCTH
3aMeqneHNs), Kak Npy OTKPbITUM, TaK U NPV 3aKpbITUW iBUraTens/asuratenei,
BblpaXeHHOe B NpoLieHTax K o6Lemy xoay.

BHI/IMAHI/IE Mocne usmeHeHns storo napamerpa 6ypeT Heo6xoaMMO

6e3 npepbiBaHUi.

BHI/IMAHI/IE C HagnNucbio "SET" Ha Aucnnee He 6yAeT BKNIOYEHO 06HapyKeHne
npenATcTBMIi.

PRFE (AL
oPEn inl

10

29

29

YacTmuyHoe oTKpbITME
M1 [%]

MpomeXKyTOK 4aCTUYHOTO OTKPbITUA B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHUM K O6LLIEMY OTKPBITHIO
rocrne BK/OYeHA NPKUBOAa NeluexofHoro npoxopaa PED.

oPForcE

29

50

Cunna CTBOPKW/CTBOPOK
npwv oTKpbITUK [%]

Curna, oKa3blBaemas CTBOPKOI/CTBOpKaMK Npwv oTKpbITU. MpeactasnseT cobon

NPOLIEHT BbIpabaTbiBaEMOW CUIbI, MTOMIUMO TOW, KOTopas 6bina 3an1caHa B NamaTb
BO BPeMA aBTOMATUYeCKOW HacTPONKY (1 BNOCNeACTBN OGHOBNEHA), Nnepes TeM
KaK CreHepripoBaTh aBapUINHbINA CUTHAN 06HAPY>KEeHVs NPensaTCTBUS.

I'Ia?ameTp YCTaHAB/IMBAETCA aBTOMATMYECKM MPY aBTOMATUYECKON HACTPOIIKE.

BHUMAHWUE: BnusieT Hanpsimyio Ha yaapHyto cuny: lMpoBepuntb, 4To6bl
C YCTaHOB/NEHHO BennvnHoli cobnioganncb AencTByOWMe CTaHAAPTbI
6e3onacHocTy (*). pn He06XO0AMMOCTH, YCTAaHOBUTD 3alUTHbIE CPEACTBa,
npe OT pas3, (**).

P Ly

cLSFarcE

29

50

Curna CTBOPKW/CTBOPOK
npw 3akpbiTum [%]

Cuna, okasblBaemas CTBOPKOI/CTBOpKaMu npw 3akpbiTun. NpepactaBnsaeT cobon

NPOLIEHT BbIpabaTbiBaeMOW CUIbl, MTOMIMO TOM, KOTopas 6bia 3an1caHa B NamATb
BO BPeMA aBTOMaTUYeCKOW HacTPONKW (1 BNocneacTBM O6HOBEHA), nepes TeM
KaK CreHeprpoBaTb aBapUNHbIN CUTHaN 0OHapy»KeHVA NPenATCTBUSA.

ﬂaﬁamem yCTaHaB/IMBaETCA aBTOMATNUYECKM NPV aBTOMATUYECKOWN HacTPOIiKe.

BHUMAHMUE: BnuseT HanpAMYI0 Ha ylapHYI0 CUy: NPOBepuUTb, YTOGbI
C yCTaHOBNEHHOI BeNNYMHOI co6ntopannch AencTeylowmne CTaHAapTbl
6e3onacHocTh (*). Mpn Heo6X0AMMOCTH, YCTAaHOBUTD 3alUTHbIE CPeACTBa,
npeAoxpaHsaLme oT pasgaBnnsaHmna(**).

of SPEEd

15

29

929

CKOPOCTb NP OTKPbITAM
[%]

MpoLEeHTOTMaKCMMaNbHOAOCTUMrAEMONCKOPOCTUNPUOTKPLITUMABUraTens/asuratenen.

BHI/IMAHI/IE MocneunsmeHenns sTOronapamerpa 6yAeT Heo6Xx0ANMO COBEPLUNTD
) 6e3 npep

BHUMAHME: c HaAI‘II/ICbIO "SET" Ha Aucnnee He 6yAeT BKNIOYEHO O6HapyKeHne

NpenATCTBUIA.

cl SPEEd

15

29

29

CKOpOCTb NPU 3aKPbITM
[%]

MpoLEeHTOTMaKCManbHO4OCTMIAaEMONCKOPOCTUNPU3aKPbITUM ABUTraTeNs/ABunratenei.
BHUMAHMUE:Nocnen aToror Tpa 6yaeT Heo6xoAMMO COBEPLUNTD
MOJIHBIN p 6e3

BHUMAHMUE: ¢ HaAIWICbIO "SET" Ha gucnnee He GyaeT BKIIOYEHO OGHapyXeHne
npenATCTBUA.

P

Stol SPEEd

15

29

25

CkopocTb 3amepnenus [%]

CKopocTb ABuratena/psuratenein Npu OTKPbLITUM W 3aKPbITUM Ha 3Tane
3amMefsNieHNn, Bblpa)KeHHasa B MPOLEHTaX OT MaKCUMManbHOW pabouyeit CKOPOCTU.
BHI/IMAHI/IE: MocneunsmeHenna sToronapamerpa 6yaeT Heo6XxoANMO COBEPLUNTD
p 6e3 npep

BHUMAHMUE: c Hapnucblo "SET" Ha Aucnnee He 6yAeT BKNIOYEHO 06HapyKeHne
npenATCTBUA.

BHUMAHUE: pgna pBuratena ELI BT A35 3ameaneHme He WCKAIOYEHO;
napameTpbli, npesbiwawme 50%, 6yayT paccmaTpmBaTbcs Ha 50%.

inkERARCE

250

lMporpammmnposaHne
Noporosoro
uncna MaHeBpOB
TeXo6CNy>KrBaHUA [B COTHAX]

Mo3BonAeT 3afaBaTh YNCIO MAHEBPOB, MPU MPEBbILIEHN KOTOPOTO CUTHANU3UPYeTCA
3anpoc Texo6cnymBaHuA Ha Bbixoge AUX, CKOHOUTypupoBaHHOM Kak
“TexobcnyxmnBaHue” unv “Muraiowan namna v TexobcnyxmsaHve”

(*) B EBponeinckom CoobuiecTBe AOMKEH NpUMeHATbcA ctaHgapT EN12453 ana npegenos cunbl u ctaHaapt EN12445 gna cnoco60B nsmepeHus.
(**) Cuna uMnynbca MOXeT 6bITb YMeHbLUeHa NyTeM UCNosb30BaHNA AepopMMpyemMbiX KPOMOK.
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TABJIMLIA “B” - MEHIO TOTUYECKUX OYHKLUMN - (Lol ic)

D814123 0AA01_07

3anomuHaHne
Mo oA
n ';,"I'_;:&cv'l(:" OnpepeneHue o | EBEAGHHON Onuun
b HaCTPOKA
0 [iBurateny He BK/OUEHbI
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 HE OCYLLEECTBNAETCA
5 HE OCYLLEECTBNAETCA
6 SUB BT
Tvn pBurartens
7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
Nokar EYPE Tgf;fgﬁf::‘g;ﬂ 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
no,quoqeu?oro K 9 VIRGO SMART BT A - 5 nposopoB
nnare.
10 VIRGO SMART BT A - 3 npoBozoB
11 E5 BT A18
12 E5 BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
0 Jlornueckas $yHKLMA He BKNOYEHa
1 BkniouaeT GyHKLMIO aBTOMATUHECKOTO 3aKPbITUA
B AKTVBUPYET GYHKLMIO aBTOMATNYECKOrO 3aKpbITWA Nocie Bo3BpaTa B C/lyyae CTONIKHOBEHUA C NpenAT-
A pems 0 CTBMEM NpU 3aKpbiTUK. B cnyyae Bo3BpaTa Npw OTKPLITVX NOBTOPHAA MOMbITKA OTKPLITUA NPOMCXOAUT
kc asTomaruteckoro uepes 2 ceKyHbl. [ocne 4 MOMbITOK OTKPbITUSA NOAPA, 3aBEPLINBILMXCA CTONIKHOBEHEM C IPENATCTBIEM,
3aKkpbiThA 2 NPOV3BOANTCA 3aKPbITHE,
KoHdurypauus aktrsupyetcs Tonbko ¢ gauratenem E5 BT A12 (tvn gauratens 12).
[laHHaA norvKa NCnonb3yeTca TONbKO AJ1A NeLeXoAHbIX BOPOT, y KOTOPbIX MPeAebHasA SHeprus cTon-
KHOBeHWsA coctasnaet 1,69 k.
0 Jlornueckas $yHKLMA He BKNOYEHa
FASE cLS BbicTpoe 3aKpbiTne 0
1 3aKpbIBaeT Yepes 3 cek. nocsie 0CBOOOXAEHNA GOTOINEMEHTOB, IO OXKIAAHUA 335aHHOTO OKOHYaHVA TCA.
0 Bxoppl, KOHGUryprpoBaHHble Kak Start E, nowarosoe ABMKeHne
Startl,Ped, paboTatoT ¢ 4-LuaroBonnorMKoii. 2 WWATA 3 LWATA 4 LWATA
3AKPbITO OTKPbIBAET
SEEP-LY- Bxopbl, KOHPUIyprpoBaHHble Kak Star:c NPy OTKPbIBAET | OTKPbIBAET cTon
CLER Mowarosoe 0 1 E, Start |, Ped, pa6otaioT ¢ 3-waroson 3AKPBITUN
ABKEHUe norvkon. IMnynbc Ha 3Tame 3aKpbiTvA
NouENnt MNHBEPTUPYET ABMXEHME. OTKPbITO 3AKPbIBAET | 3AKPbIBAET
ey 3AKPbIBAET
Bxoabl, KOHGMrypupoBaHHble Kak Start OTKPbITUW CTOM+TCA | CTOM+TCA
2 E, Start |, Ped, pabotatoT c 2-waroson NOCTE
norukon. Mpu Kaxpom umnynbce OCTAHOBKM | OTKPBIBAET | OTKPBIBAET | OTKPBIBAET
VHBEPTUPYET ABUXeHMe.
PrE-ALAFA MpeAynpeAuTenbHbIii 0 0 Muiratowas naMnoyKka BKJIl0OHaeTcAa OAHOBPEMEHHO C 3anyCcKOM ABuUratens/gsuratenen.
S ! curHan 1 Muiratowan namnoyka BKJlOHYaeTCa, NPUMEPHO, 3a 3 CeKyHAbl 10 3anycKa ABuratensa/nsuratenei.
0 MmnynbcHan paboTa.
Pa6ota B pexume «nprcyTCTBUE YESTOBEKAY.
Bxop 61 koHdurypupyetcsa kak OPEN UP.
] Bxop 62 KoHurypupyetca kak CLOSE UP.
MayHeBp npofomKaeTca o Tex Nop, Noka coxpaHAeTcA HaxkaTve Ha knasuwm OPEN UP nnn CLOSE UP.
yi T \ BHUMAHWE: npefgoxpaHunTenbHblie YCTPOICTBA He BKIIOYEHbI.
TR Mpucytcreue 0 ~
hold-to-rin yenoBeka ABapuiiHas paboTa B pexume «pUCYTCTBUE UenoBekar. OBbIUHO MPOVNCXOAUT UMAYNbCHasA paboTa.
Ecnu nnate He yfaeTca NpoBecTn TeCTUPOBaHE NPefoXpaHUTENIbHbIX YCTPONCTB (GOToSNeMeHT
1M Kpomka, Er0x) 3 pasa noapag, BKNoUaeTcsa paboTa B pexunme «npuCcyTCTBUA YelloBeKay, KoTopas
npoaomKaeTca o Tex Nop, noka He 6yaeT otnyuleHa knasuwa OPEN UP nnun CLOSE UP.
2 Bxop 61 koHdpurypupyetca kak OPEN UP.
Bx@n 62 koHdurypupyetca kak CLOSE UP.
A BHMMAHME: npu aBapumiiHoi pa6oTe B pexuMe «NpucyTCTBUA YenoBeKa»
npefoXpaHuTesibHble YCTPONCTBA HEe BK/IOYEHbI.
Bnokupoeka 0 VIMnynbCbl BXO[OB, CKOHGUIyprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBatoT BO31e/CTBIE BO BPeMs OTKPbITUS.
bl oPEn MMMyNbCoB Npyn 0 N
OTKpbITUN 1 VIMnynbcbl BXOAOB, CKOHGUIyprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He okasblBaloT BO3AelCTBIE BO BPEMSA OTKPbITUSA.
Bnokuposka 0 VIMnynbcbl BXO[0B, CKOHGUIyprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3blBatoT Bo3aeiicTBue Bo Bpems nay3bl TCA.
no 0
‘bl EcR UMAYNbcOB BO BpEMA 1 VImMmynbcbl BXOAOB, CKOHOUIYprPOBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He okasblBatoT BO3AelCTBYe BO Bpems nay3bl TCA.
Bnokuposka 0 VmMnynbcbl BXO0B, CKOHGUIryprpoBaHHbIxX Kak Start E, Start |, Ped, okasbiBatoT BO3eCTBIE BO BpeMsA 3aKpbITUSA.
bl cLoSE MMNYNbCOB Npyn 0
3aKpbITUN 1 VIMnynbcbl BXOLOB, CKOHGUIyprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oKa3bliBaloT BO3feCTBME BO BPEMS 3aKPbITUA.
, 0 Jlornyeckan GpyHKLUVMA He BKloYeHa
rAN blab Tvppasnuyeckuin 0 Mepep BbINOMHEHNEM OTKPbITVA, BOPOTa, MPYMEPHO, Ha 2 CeKyH/ibl AOBOAATCA B MOJIOXKEHME 3aKPbITUA.
cof YAap nNpn oTKpbITUN 1 3710 obecneumsaet 6onee HagexHoe pacuenneHme 3MeKTpo3amKa.
BAKHO: B oTcyTcTBME Cnewy a KUX CTOMOPOB He NCNONb3YITe AaHHYI0 GYHKLMIO.
o 0 Jlornueckasn ¢yHKUMA He BKOYEHa
rAN blaob Tvppasnuyeckuin 0 Mepep BbINONHEHMEM 3aKpPbITUA, BOPOTa, MPUMEPHO, Ha 2 CeKYHAbI JOBOAATCA B MONOXKEHME OTKPbITUA.
ccl YAap nNpu 3aKpbITun 1 370 obecneurBaeT Gonee HafeXKHOe pacLiensieHne 3eKTpo3amKka.
BAXHO: B oTcyTcTBME CNEumanbHbIX MeXaHUYeCcKNX CTONOPOB He NCNoNb3yiiTe AaHHYI0 GyHKuMIO.
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3anomuHaHne
Noruueckas OnpepeneHue flo BBEZIeHHON Oonuun
YHKLMA yMOn4aHmio HaCTPOIAKN
0 Jlornyeckasn GyHKUMA He BKIOYEHa
Ecnu aBurateni octaiotca 6e3 ABMXKEHA B MOOKEHUV MOJTHOMO OTKPBITUA U 3aKPbITVA 60Nee ORHOTO
" 4aca, OHW HauVHaloT ABUraTbCA B TeUEHUE, NPUMEPHO, 3 CeKyH/ B HanpaB/ieHnn NpuTeopa. ITa onepauma
oc YaepxaHune 0 BbINOMHAETCA KaX/bli1 yac.
PEFS ISE 6N10KUPOBKM 1 Mpumeuanwe: Lienbto aaHHON GyHKLMUM ABNAETCA KOMNEHCALUA B TMAPOANHAMAYECKUX ABUraTENAX
BO3MOXHOTO YMeHbLLIEHNA 06bema Mac/a, 06yCSIOBIEHHOTO CHUKEHEM TeMnepaTypbl BO BpeMs
NPOJOIKNTENbHbIX MEPEPbIBOB, Haan/IMep, HOUbIO, VW BCNIEACTBIE BHYTPEHHUX MPOTAXKEK.
BAXKHO: B oTcyTcTBME Cnewy a KNX CTOMOPOB He NCNONb3YITe AaHHYI0 GYHKLMIO.
[B>KeHVe ocTaHaBNMBaEeTCA TONbKO BCNeACTBIe cpabaTbiBaHNA KOHLIEBOTO BbIK/lOYaTeNA 3aKpbITUA, B
0 3TOM Clyyae HeobxoAMMO NpeflycCMOTPeTb TOUHYIO HACTPOIKY cpabaTbiBaHUA KOHLIEBOTO BblKJlouaTens
3akpbiTvA (Fig. G, nos. B).
Haxatne Ha
FHESE G KOHLIeBOI 0 Mcnonb3yiiTe Npu HanUUM MeEXaHMYECKOro CTONopa 3aKpbITHA.
o uc BbIKNlOYaTenb [laHHaA GyHKLMA akTUBUPYET JaBNieHVie CTBOPKU Ha MEXaHYEeCKMiA CTOMOp, B pe3yrbTaTe Yero ToT He
3aKpbITUA ] pacno3HaeTca AaTYMKOM amperostop B KauecTse NpenATCcTBUA.
LLIToK NnpofomkaeT CBOW XOp elle HeCKONIbKO CEKYH[, MOC/e NepexBaTa KOHLIEBOTO BbIKNoUaTeNa 3akpbITuaA
VN 10 MeXaHVYeCKO OCTaHOBKMW. B laHHOM pexime, HeMHOro onepexas cpabaTbiBaHie KOHLIEBOTO
BbIK/TI0YaTENA 3aKPbITVA, OCYLLECTBIAETCA HaieXKHOe CMblKaHue CTBOPOK Ha ctonope (Fig. G, nos. A).
0 MoporoBoe 3HauyeHVe AnA cpabaTbiBaHKA 3alUTbl JaTUrKa amperostop ocTaeTca 3adprKCMPOBaHHbIM Ha
paHee 3aflaHHOM 3HaYeHUU.
Brnok ynpasneHia aBToMaT4eCKy, MPU Kax/40M Mycke, OCyLLIECTBNAET KOPPeKLMIO Nopora cpabaTbiBaHWA
, aBaPIIHOrO CUrHaNa HaxoXaeHA NPenATCTBUA.
icE DyHKuus Ice 0 MpoBepbTe, UTOObI 3HAUEHVIE CUNbI MIMYIIbCA, U3MEPEHHOE B TOUKaX, MPeayCcMOTPEHHbIX CTaHaapTom EN12445,
1 6bI710 MeHbLLE MpefycMOTPeHHOro cTaHgapTom EN 12453, B ciyuae COMHeHWI MCronb3yiiTe BCNOMOraTesbHble
npeaoXpaHNTENbHbIE MPKCTOCOGNEHMS.
ITa GyHKLMA None3Ha, eCNv YCTaHOBKM JOMKHbI OyAyT OCyLLeCTBNATLCA NPY HM3KUX TemrepaTypax.
BHUMAHWE: nocne akTuBaLym 31oii GpyHKLMM Heo6X0AMMO NPOBECTY ONepaLyiio aBTOMaTIYeCcKoll HaCTPOIIKM.
0 BkntoueHbl 06a gBuUratens (2 CTBOpKM).
{ Nok 1 psuratennb 0
« poc.on
BKJIIOYEH
1 BknioueH Tonbko Asuratens 1 (1 cTBopka).
PasmblkaHue: M1 akTUBMpYyeTCA paHee Mo cpaBHeHMIo ¢ M2 (Bpems $pa3oBoro cmMelLeHnA Ha
pasmbikaHum). (Cm.Puc.E)
0 3amblkaHune: M2 akTuBMpyeTcA paHee no cpaBHeHmio ¢ M1 (Bpema $pa3oBOro cmMeLleHrA Ha 3aMblKaHuw).
(Cm.Puc.E)
hARGE Mok Museéac:m g)asosoro o MeluexofHbIit MaHeBp BbiNonHsAeTca M1
n MeLeHuA
C bife) pBurateneit Pa3mbikaHve: M2 akTuBUpyeTca paHee no cpaBHeHMio ¢ M1 (Bpema $pa3oBOro cmeleHrA Ha
pasmbikaHuu). (Cm.Puc.E)
1 3amblkaHue: M1 akTUBMpYyeTCcA paHee No cpaBHeHMio ¢ M2 (Bpema $pa3oBOro CMeLLeHNA Ha 3aMblKaHuw).
(Cm.Puc.E)
[elwexonHbIi MaHEBP BbinoniHAeTcsa M2
aPEn In Usmenenne 0 CranpgaptHan pabota (Cm. Fig. E).
akhEr HanpasneHus 0
dirEck OTKpbITUA 1 MHBepTUpyeTCA HanpaBneHne OTKPbITUA MO CPaBHEHWIO CO CTaHAAPTHOM paboTtoi (Cwm. Fig. E).
Kongurypauus 0 Bxop ckoHurypupoBaH Kak Phot, potoanemeHT.
SAFE | BXxopa 6e3onacHocTH 0 1 Bxop ckoHurypumpoBsaH kak Phot test, npoBepeHHbI $OTOINEMEHT.
SAFE 1. 2 Bxop cKoHGUrypupoBaH kak Phot op, doTo3neMeHT AeiicTByeT TONbKO NP OTKPbITUM.
72 3 Bxop ckoHGUryprpoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbiii GOToNEMEHT [eNCTBYET TONBKO NPY OTKPbITUN.
4 Bxop ckoHdurypuposaH Kak Phot cl, poToanemeHT fieiicTBYeT TONbKO NPW 3aKPbITUN.
5 Bxop ckoH$UrypurpoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbIl $pOTOIEeMeHT JeACTBYET TONIbKO NP 3aKPbITUM.
6 Bxop cKoHUrypupoBaH Kak Bar, 4yBcTBUTENIbHAA KpOMKa.
7 Bxop ckoHdUrypmpoBaH Kak Bar, npoBepeHHan UyBCTBUTENbHAA KPOMKa.
8 Bxop ckoH$UrypmposaH Kak Bar 8k2.
9 Bxop ckoHuMrypriposaH kak Bar OP, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa C IHBEPCIEA, aKTUBHOW TONKO NPV OTKPBITUN.
Kondurypauus Mpw 3aKpbITM 0becneunBaeTCA OCTaHOBKA ABVKEHNA.
CRFE 2 Bxofa 6esonacHocTn 6 10 Bxop ckoHurypupoBaH Kak Bar OP TEST, npoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA KPOMKa C IHBEPCUEN, aKTBHOW
SAFE 2. TOMbKO MPY OTKPbITUW. [pK 3aKPbITUK BbINOMHAETCA OCTaHOBKA [BUXKEHNA.
74 1 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak Bar OP 8k2 yyBcTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCUEN, aKTUBHO TONTbKO Npu
OTKpPbITUW. [pK 3aKPbITVN BbINMOMHAETCA OCTaHOBKA [IBUXKEHUS.
12 Bxop ckoHdurypmuposaH kak Bar CL, 4yBCTBUTENbHaA KPOMKa C MHBEPCWEN, aKTUBHOW TOMbKO Npw
3aKpbITUW. MPY OTKPLITVN BbIMONHAETCA OCTaHOBKA [IBVXKEHUS.
13 Bxop ckoHdurypuposaH Kak Bar CL TEST, uyBCTBUTENIbHAA KPOMKA C MHBEPCMEN, aKTUBHOW TONBKO Npu
3aKpbITUK. NPY OTKPBITVW BbIMOHAETCA OCTAaHOBKA [IBVXKEHUS.
14 Bxop ckoHdurypupoBaH kak Bar CL 8k2, yyBcTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHON TONIbKO Npw
3aKPbITUW. [PV OTKPbITVN BbINMOMHAETCA OCTaHOBKA [IBVXKEHUS.
Koudurypauus 0 Bxop ckoHurypumpoBaH Kak Start E (CtapTt E).
| 1 ynpasnsiowero 0 1 Bxop ckoHdurypuposaH Kak Start | (Craprt I).
& BxopalC 1. 2 Bxop ckoHpUryprpoBaH kak Open (OTKpbITb).
61 3 Bxop ckoHurypupoBsaH kak Close (3akpbiTb).
Kondurypauus 4 Bxop ckoHurypmpoBaH Kak Ped (Mewwex. npoxon).
c 2 ynpaensowero 4 5 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak Timer (Taiimep).
! Bxopa IC 2.
62 6 Bxop ckoHdurypuposaH kak Timer Pedonale (Taiimep neluexonHoro npoxopa).
0 BbIxoa ckoHGUrypupoBaH Kak 2-i1 pagrioKaHan.
1 Bbixoa ckoHdUrypuposaH kak SCA, curHasibHasA 1aMrnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.
AUH O KoHourypauus 6 2 Bbixoa CKOHGMIyprpoBaH KaK yrnpaByieHne namnbl OCBeLeHUA.
Bbixoaa AUX 0. 20-21 3 BbIXOf1 CKOHOUIYPUPOBaH KaK ynpaBieHyie ammbl 30Hbl.
4 Bbixoa CKOHGUIyprpoBaH Kak CBET Ha NeCTHULe.
5 BbIxoA CKOHGUIypupOoBaH Kak aBapuiiHbIA CUTrHan.
6 Bbixoa cKoHUrypupoBaH Kak MuraroLas namna.
Kondurypauus 7 BbIx0f CKOHGUIypPUPOBaH KaK 3aMOK C 3aLLeNKON.
AUH 3 Bbixoga AUX 3. 0 8 BbIx0oA CKOHOUIypUpOBaH Kak MarHUTHbIN 3aMOK.
26-27 9 BbIxoA, CKOHGUrypupoBaHHbIN Kak “TexobcnykvBaHve”
10 BbIxof, CKOHOUIYPYPOBaHHbIN Kak “Muratowas namna n TexobcnykusaHme”.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

o 3anomvHaHvie
Noruueckas OnpepneneHue BBEEHHON Oonuun
YHKUNA yMon4aHuio i
HaCTPOIKn
0 MpuremHoe ycTpoiicTBo 6yaeT CKOHGUIypupoBaHo AN GYyHKLMOHMpPOBaHWs B pexume rolling-code.
He npuHMMaloTCA KNOHbI C GKCUPOBAHHBIM KO[OM.
! i .
F (HEd codE | ®ukcnposanHbiii Kop 0 MpriemHoe ycTpoicTBo 6yneT CKoHOUIYPUPOBaHO ANA GYHKLMOHNPOBAHMA B pexiMe GUKCUPOBAHHOTO
1 Koga.
MprHMMaIOTCA KNOHbI C PUKCMPOBAHHBIM KOJOM.
A - [1nA poCTyna K MeHIo NporpamMmM1poBaHnA Naposib He TpebyeTca
B - MopkniouaeT coxpaHeHMe B NamMATU MO Paavo YCTPONCTB PaAnoynpaBieHus.
[laHHaA npoueAypa NPOU3BOAUTCA PAAOM C LUMTOM YNPaBIeHUA 1 He TpebyeT ocylLecTBIeHUA AOCTyMa:
- HaxumaTtb nocnefoBaTenbHO Ha CKPbITYIO KNaBuLLy 1 06bluHyto Knasuy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTBa
paanoynpaslieHus, yKe COXPaHEHHOTO B MaMATY B CTaHAAPTHOM PeXKMME C MOMOLLbIO MeHI0
paavoynpasnieHua.
- B TeueHne 10 c HaxaTb Ha CKPbITYI0 KNaBuLuy 1 06bluHyto Knasuwy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTBa
paamoynpasieHuns, KOTOPOe AOMKHO ObITb 3aNMcaHoO B NaMAT.
0 MpremHoe ycTPOoCTBO BBIXOAUT U3 PEXIMa NPOorpamMmmrnpoBaHus Yepes 10 ¢, O NCTeUEHUA STOro
BPEMEHV MOXHO [J06aBIATb HOBblE AOMOJHUTESNbHbIE YCTPONCTBA PAANOYNPaBEHNs, NOBTOPAA
npeabiayLmniA NyHKT.
C - MoaknioyaeT aBTOMaTUYECKMNIA BBOA MO Paano KIIOHOB.
Mo3BonAeT KnoHaMm, reHepUPOBaHHbBIM YHMUBEPCabHbIM MPOrPamMMaToOpPOM, U 3anpPorpaMMUPOBaHHbIM
BOCMPOM3BeAeHNAM [JO6aBNIATLCA B MaMATb MPUEMHOrO YCTPONCTBA.
D - MopkntouyaeT aBTOMaTUYECKMI BBOZ, MO PajMo BOCNPON3BEAEHNI.
Mo3BonAeT 3anporpaMM1MpPOBaHHbBIM BOCMPOU3BEAEHNAM JOOABNATLCA B NAMATb MPYEMHOTO
YCTpONCTBa.
E — OKa3blBaeTCcA BO3MOXKHbIM M3MEHWTb NapameTpbl mathbl no cetu U-link
A - [Ina pocTyna K MeHI0 NporpamMmMrnpoBaHyiA 3anpallBaeTca naposb.
ProktEct lon 3afaHne ypoBHa o 1 Maponb no ymonuaHuio - 1234.
LELEL 3aWmThbI OcTatotcaA 6e3 N3MeHeHW No cpaBHEHWIO € pexnumom 0 ¢pyHkuun B-C-D - E
A - [Ina pocTtyna K MeH1o NporpamMmMr1poBaHyiA 3anpallvBaeTca naposb.
Maponb no ymonyaxuio - 1234.
2 B — OTKniouaeTcA coxpaHeHe B NamMATh MO Pagvo YCTPONCTB PaanoynpaBrieHuns.
C - OTkntoyaeTcA aBTOMATUYECK NI BBOJ, MO Paiuo KIIOHOB.
OcTatotcs 63 M3MeHeHMi1 No cpaBHeHWIo ¢ pexxumom 0 pyHKumm D — E
A - [Ina pocTyna K MeH1o NporpamMmMr1poBaHyia 3anpallvBaeTca naposb.
Maponb no ymonyaxuio - 1234.
3 B - OTkniouaeTca coxpaHeHne B NamMATV MO PajiMo YCTPOWCTB pagnoynpasneHus.
D - OTkniouaeTca aBToMaTU4eCKnin BBOA MO Paavio BOCMPON3BEAEHNIA.
OcrTaloTca 6e3 n3MeHeHW No cpaBHeHWIO ¢ pexnmom 0 pyHkuum C - E
A - [Ina pocTyna K MeH10 NPorpamMMr1poBaHyiA 3anpallvBaeTca naposb.
Maposnb no ymonuanmio - 1234, .
B - OTK/toyaeTca coxpaHeHue B NaMATV Mo Paavo YCTPOCTB PaanoynpasnieHus.
C - OTKNIOYaEeTCA aBTOMATNYECKNIA BBOJ, MO PAAMO KIIOHOB. .
4 D - OTKknloyaeTca aBToMaTUyeckunii BBOJ Mo pajirio BOCNPOU3BELEHNA.
E — OTKnI04aeTCa BO3MOXHOCTb M3MEHUTb NapameTpbl nnatbi no cetn U-link
YcTpoiicTBa paamoynpaBieHna COXPaHAIOTCA B MaMATY TOSTbKO MPY UCMONb30BaHMM CeLmanbHOro
MeHIo “Pagno”.
BAXHO: Takoii BbICOKMI ypoBeHb 6e30MacHOCTY NPEnATCTBYET AOCTYMY CO CTOPOHbI HEXenaTebHbIX
KJIOHOB 11 BO3MOXHbIM paJiMornoMexam.
I'Iocne[:;;sa'renbubm 0 CranpaptHas SLAVE (MOAYUHEHHASA): nnata nonyyaeT v cOOBLIAET KOMaHAbI/AMArHOCTUKY/1 Np.
KM
SE- AL NadE (Onpepenser, Kak 0
Lo KOHpUrypupyetcs 1 CranpgaptHaa MASTER (ITIABHAS): nnata HanpagnaeT KomaHAbl BkntoueHusa (START/CTAPT, OPEN/
nnata B ceTeBOM OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/NEWEXOAHbBIV NPOXO/, STOP/CTOMM) apyrum nnatam.
coeauHeHun BFT.)
FREFECE Appec 0 [ ] NpeHTndunumpyet agpec ot 0 1o 119 nnatbl B NOKanbHOM CETEBOM cOoeavHeHun BFT.
o P - (cm. naparpad «JOMONHUTE/IbHBIE MOIYJI/ U-LINK»)
Push&Go 0 Jlorvka He aKkTvBHa
PUSH Do (Tonbko ans 0 )
E5BT A12) 1 PyuHOIN Ha»KMM CTBOPKM B HanpaBneHK OTKPbIBaHNA Bbi3bIBaeT aBTOMaTUUYeCKOe OTKpPbIBaHMe.
0 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak komanga Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak komanga Start | (Crapt |).
2 Bxop ckoHurypupoBaH kak komaHga Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komaHga Close (3akpbiTb).
4 Bxop ckoHdurypupoBsaH kak komanga Ped (Mewex. npoxon).
5 Bxop ckoHurypupoBaH kak komaHga Timer (Tarimep).
6 Bxop ckoHUrypupoBaH kak komaHga Timer Pedonale (Taiimep newiexofHoro npoxoga).
7 Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak NpefoxpaHnTenbHoe ycTpoiicTeo Phot, potoanemeHT.
8 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak NnpeaoxpaHuTenbHoe ycTponcTBo Phot op, poToanemeHT AeicTByeT TONbKO
npu OTKPbITUN.
9 Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoiictso Phot cl, doToanemeHT peiicTeyeT ToNbKo
npw 3aKpbITUN.
10 Bxof CKOHGUIrypUPOBaH Kak NpeAoXpaHnTeNbHOE YCTPOCTBO Bar, UyBCTBMTEIbHAA KPOMKA.
1 Bxop ckoHPUryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Bar OP, uyBCTBUTENbHaA KPOMKa C
MHBepCMeld, aKTVBHOW TONIbKO MPW OTKPbITIM, MNP 3aKPbITU BbINOIHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNA.
KB‘;':;":?)'(’;’I';"::' 12 Bxop cKoHOMryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoiictBo Bar CL, uyBcTBMTENbHaA KPOMKa C
pacmﬂpmenbuoﬁ VHBEPCMEl, aKTVBHOW TONIbKO MPW 3aKPbITWW, MPU OTKPbITUI BbIMOHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNA.
EHP i1 nnare Bxofos / 1 Bxop ckoHMryprpoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTeo Phot test, npoBepeHHbI poToanemeHT. Bxog
BbIXO0B 13 3 (EXPI2) paciumpuTenbHOI nnaTtbli BXOLOB/BbIXOAOB aBTOMATAYECK/ KOMMYTVIPYETCA Ha BXOA NPOBEPKU
1-2 npeaoxpaHnTeNbHbIX npucnocobnenni, EXPFAULT1.
Bxop ckoHduUrypunpoBaH Kak npefjoxpaHutenbHoe ycTpoincTBo Phot op test, npoBepeHHbIN BKNIOUEHHbI
14 doToaneMeHT Ha OTKpbITUK. Bxog 3 (EXPI2) pacumpuntenbHoi nnatbl BXOAOB / BbIXOAOB aBTOMATUYECKN
NOAKJII0YAETCA K BXOAY MPOBEPKM 3almTHbIX ycTponcts, EXPFAULT1.
Bxop cKoHGUrypripoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTponcTBo Phot cl test, npoBepeHHbIN BKIOUEHHbI
15 $oTo3neMeHT Ha 3akpbiTn. Bxog 3 (EXPI2) paclumputenbHoi nnatbl BXOAOB / BbIXOLOB aBTOMAaTUYECKN
NOAKSIIOYAETCA K BXOAY MPOBEPKM 3alMTHbIX ycTponcts, EXPFAULT1.
Bxop, cCKOHGMIypUpoBaH Kak npeoxpaHuUTeNIbHOE YCTPOICTBO Bar, npoBepeHHas UyBCTBUTEIbHAA KPOMKa.
16 Bxopa 3 (EXPI2) paciumnputenbHO NnaTbl BXOAOB/BbIXOAOB aBTOMATUHECKI KOMMY TVPYETCA Ha BXOJ MPOBEPKMN
npeaoxpaHnTeNbHbIX npucnocobnenni, EXPFAULT1.
Bxopn ckoHMryprpoBaH Kak Kak npeioxpaHnTenbHoe ycTpoincTeo Bar OP test, npoBepeHHas uyBCTBUTENbHAA
17 KPOMKa C HBEPCUEN, aKTUBHO TONBKO NPU OTKPbITUW, MPY 3aKPbITVV BbINOHAETCA OCTaHOBKA [1BUKEHNS.
Bxopa 3 (EXPI2) paciumnputenbHO NnaTbl BXOAOB/BbIXOAOB aBTOMATUYECKI KOMMY TVPYETCA Ha BXOJ MPOBEPKMN
npeaoxpaHnTeNibHbIX NpucnocobneHni, EXPFAULT1.
Bxopn ckoHdUryprpoBaH Kak Kak npefjoxpaHuTenbHoe ycTpoctao Bar CL test, npoBepeHHas uyBCTBUTENbHAA
18 KPOMKa C HBEPCUEN, aKTUBHO TONbKO NPU 3aKPbITUM, TPV OTKPbITVV BbINMOHAETCA OCTaHOBKA [1BU/KEHNS.

Bxopa 3 (EXPI2) paciumnputenbHO NnaTbl BXOAOB/BbIXOAOB aBTOMATUHECKI KOMMY TUPYETCA Ha BXOJ MPOBEPKM

npefoXPaHUTESIbHbIX Mpucnocobnexnin, EXPFAULT1.
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PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

o 3anomHaHve
n ;':l‘:(e“c#:" OnpepneneHue —— Oonuun
HaCTpOIKA
0 Bxop ckoHdurypumpoBaH Kak komanga Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHduUrypupoBaH kak komaHga Start | (Crapr |).
2 Bxop ckoHdUrypupoBaH kak komanaa Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Close (3akpbiTb).
4 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak komaHga Ped (Mewwex. npoxon).
Kondurypaums 5 Bxop ckoHduUrypupoBaH kak komaHga Timer (Tarimep).
Bxopaa EXPI2 B . 6 Bxop ckoHdUrypupoBaH kak komaHaa Timer Pedonale (Taiimep neluexofHoro npoxoaa).
aclIMpUTENbHON
EHP I2 pnna'rtraxonoal 0 7 Bxop ckoHGUrypupoBaH Kak NnpeaoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTeo Phot, poToanemeHT.
BbIX0A0B 8 Bxop ckoHUrypupoBaH kak npefoxpaHuTenbHoe ycTponcTBo Phot op, poToanemeHT AeicTByeT TONbKO
1-3 npwv OTKPbLITUX.
9 Bxop ckoHUrypmpoBaH Kak npegoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTo Phot cl, poToanemeHT geicTByeT TonbKo
npu 3aKpbITUN.
10 Bxop CKOHGUryprpoBaH Kak NpefoxpaHuTeNibHoOe YCTPOMCTBO Bar, UyBCTBUTENIbHAA KPOMKA.
1 Bxop cKOHOUryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Bar OP, uyBCTBUTENbHaA KpomKa C
VHBEPCMEl, aKTVBHOW TONIbKO MPY OTKPbITKM, MPW 3aKPbITUI BbIMONHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNA.
12 Bxop cKOHOUMryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTBo Bar CL, uyBCTBUTENbHaA KPOMKa C
VNHBEPCHel, aKTUBHO TONIbKO NPV 3aKPbITWK, MPY OTKPbITUY BbINOIHAETCA OCTAHOBKA ABVXXEHVA.
0 Bbixoa ckoHdUrypupoBaH Kak 2-1 pagvioKaHan.
Koudurypauymna 1 Bbixoa ckoHdUrypuposaH kak SCA, cMrHasnbHas 1amnoyka OTKPbITbIX BOPOT.
Bxoga EXPO1B
pacwmpuTenbHoi 2 Bbixoa ckoHGUrypupoBaH Kak ynpasneHue namrbl OCBELLeHUs.
EHPo nnarte Bxofos / n
BbIXOMOB 3 BbIxop CKOHOMIyprpoBaH Kak yrnpassieHne nambl 30Hbl.
4-5 4 Bbixop CKOHOMIyprpoBaH Kak "cBeT Ha necTHuue".
5 BbixoA ckoHGUrypupoBaH Kak aBapuiiHbIA CUrHan.
6 Bbixoa ckoHGUrypupoBaH Kak MuratoLas namna.
Koudurypaumna 7 Bbixoa ckoHGUrypupoBaH Kak 3aMOK C 3aLLefikon.
Bxoga EXPO2B N
pacwmpuTenbHoi 8 Bbixoa cKoHGUIypupoBaH Kak MarHUTHbIA 3aMOK.
EHPoc nnare BXxopos / n o
BbIXOAgB 9 Bbixoa, cKoHGUIypupoBaHHbIN Kak “TexobcnyKrBaHme”
6-7 10 Bbixog, CKOHGUIyprpoBaHHbIii Kak “Muratowas namna 1 TexobcnyxusaHue”.
11 Bbixoa, ckoHUrypupoBaHHbIN Kak “YnpasneHue cemapopom nnatoit TLB".
ErAFF ic 0 MpepynpeanTenbHOe MUTraHKe NCKIIOYEHO.
MNpepynpeantenbHoe
)y o -
R muranme cemagopa ° 1 KpacHble MmurawoLyye naMmnoyky, B Te4eHne 3 € B Hayane MaHeBpa
FLASH in ! .
ErAFF ic 0 KpacHbli CBET BbIK/IOUEH MPY 3aKPbITbIX BOPOTAX.
L iCht rEd Kpacum _
) 7 Hemurawowmn 0
LANP cemadop
ALLRYS on 1 KpacHbliii CBET BK/IIOYEH NMPU 3aKPbITbIX BOPOTaX.

TABJINLLA “C” - MEHIO PAAMO - (~Ad o)

nc

OnucaHne

Add SERFE

[lo6aBnTb KHONKY NycK
accounmpyeTt BbiGpaHHYI0 KHOMKY ¢ KoMmaHzow MYCK

Add 2ch

[o6aBuTb KHOMKY 2 KaH
accoummpyeT BbibpaHHYio KHOMKY C yrpaBneHneM no BTOPOMY pafviokaHay. HyHYIo KNaBuLly ¢ KOMaHAOW 2-ro paavokaHana. Ecnv Hn oguH Bbixop, He
CKOHOUIypMpPOBaH KaK BbIXOA 2-T0 pafuioKaHana, 2- pafroKaHan yrpasnseT OTKPbITUEM MELIEXOAHOTO MPOXoaa.

E-ASE BM

YOANEHUE CMNCKA
BHUMAHME! MNonHocTbio yaanseT u3 namaT NpUemMHIKa BCe PagUOKOMaH/bl, 3aHeCEHHbIE B NMaMATb 65ioKa.

cod rH

MpocmoTtp Koaa npnemMmHuMKa
BblBOAWT KOA NMPUEMHUKa 1A KONMPOBaHNA PaanNoKOMaHA,.

7
LN

ON = Bk/oyaeT BO3MOXHOCTb ANCTaHLIMOHHOTO MPOrpaMMnpoBaHna cxem Yepes pagunokomangy W LINK, npeasaputenbHO 3aHeCeHHy10 B NamMATb.
QyHKLMA OCTaeTCA aKTMBHOW B TeueHne 3 MUHYT OT NocsiefHero Haxkatua pagmokomanabl W LINK.
OFF =OtkntoueHne GpyHKuymm nporpammmpoarma W LINK.
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VSTUP DO MENU FIG. 1

oK B

‘ Vlozeni hesla. Pozadavek s logikou urovné ochrany nastavenouna 1, 2, 3,4

fw -—»—v-—v-—v—v-—v-—v—v-—vm —»m
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—».4-—[:-
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[+ +1] [-4 +1] Zapnuti displeje
A a1 ) + o
TR B Navrat k
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3
o—(EBEE){oK - [Tafiani> )
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(oK [88a1- 7} | *|-{ok >
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+/-
—[FAdlia]—{ oK} (AEISERFEN > [OK > (IIRNGEERTBLEE }—»% (rELERSE |- dES IrEd bUtkon | %—»m)
x ;
; - VIZ MENU RADIO
(oK} (R iddEn BUEE ]—» =% [ ELEASE | ([ dES irEd bltkon —>)
[ 7] x
—> [OK - [22Fdl— [oK | (@i~ )
[k ]—»[loFFH—v>
| 3

dEFRULE )

+/-

v R ()
1 ALEGSEE oK [T
+/- K _’)
[ 3 - N
- + /7
[+ +1] E5A18 - E5 A12 C oPRi }? 2 ,v\l nebo jm—) nebo %t\)
K 17
[ oPi2 ] }% :2/'\ N’ nebo j ‘f;%—} nebo %&\) Z!X
L5050 Aga— oK _, [+ Ez/\, M nebo jm_. nebo f@&
+/- 4 - N
* +/» [Ersy |
e % 2 A1 o [ o oo %{:

GIUNO ULTRA

+ 7
NARUARL NoluENERt | — 3/ \1

Ba w7 )

’—@ g/w r\; —»

THALIA 59




VSTUP DO MENU FIG. 1

[PASSGara)— ok - [@=25] — [} | |- (oK) [@==) — [} 1] — [ok|—»[8E= — [} 7| - ok [i52m —» [} 17| [oK] —» [FeG
| 3

Verze softwaru fidici jednotky

(oK [BFETT)
+/ )
/]
Celkovy pocet cykl{ (x 100)

+/ )
Pocet radiovych dalkovych ovladani v paméti
(oK - [@EEE)
+/ )
i
Seznam poslednich 30 chyb

\

)

1 |_> C = Zapnuti vstupu konc. spinace
zavieni u motoru 2 SWC2

L Q= Zapnuti vstupu konc. spinace

otevfeni u m’otoru 2SWO02 o 35 L‘n
» L= Zapnuti vstupu konc. spinace L

zavfeni u motoru 1 SWC1
L » 0= Zapnuti vstupu konc. spinace ‘_> Momentalni sila motoru 2
otevfeni u motoru 1 SWO1 L Momentélni sila motoru 1

SErE Zapnuti vstupu externiho startu START E
Skr | Zapnuti vstupu interniho startu START |
oPEn Zapnuti vstupu OPEN
&l Zapnuti vstupu CLOSE
PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
ENE Zapnuti vstupu TIMER
StoP Zapnuti vstupu STOP
Phok Aktivace vstupu fotoburiky PHOT nebo, pokud je fotoburika konfigurovana s funkei
testu, aktivace ptidruzeného vstupu FAULT
Phof Aktiva'ce vstupu fotobuﬁky pfiotviraniPHOT OP ngbo, povlgudjve fot’obuﬁka konfigu-
rovana s funkcitestu, aktivnipouze pfi otvirani, aktivace ptidruzeného vstupu FAULT]
Phel Aktivace vstupu fotoburiky pfizavirani PHOT CL nebo, pokud je fotoburika konfigu-
rovana s funkcitestu, aktivni pouze pfizavirani, aktivace pfidruzeného vstupu FAULT|
bAF Aktivace vstupu Iiity I%AR’nebo, pokud je bezpec¢nostni lista konfigurovana s funkcil
testu, aktivace pridruzeného vstupu FAULT _ i} |
Aktivace vstupu listy BAR s obracenim chodu AKTIVNIM POUZE PRI OTVIRANI
bAro nebo, pokud je bezpecnostni lista s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani, aktivace
pridruzeného vstupu FAULT
Aktivace vstupu listy BAR s obracenim chodu AKTIVNIM POUZE PRI ZAVIRANI|
bArc nebo, pokud je bezpe¢nostni lista s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani, aktivace
pfidruzeného vstupu FAULT
Karta ¢ekd na provedeni kompletniho cyklu otevieni-zavieni, nepieruseného
SEE meziopera¢nim zastavenim, aby ziskala moment nutny pro pohyb.
POZOR! Neni aktivni zjistovani prekazky.
Erd Test fotobunék se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni logiky
Erle Test bezpecnostni listy se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni bezpecnostnich list a/nebo nastaveni logiky
ErG3 Test fotobunék otevieni se nezdaril zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni parametrd/logiky
ErdM Test fotobunék zavieni se nezdafil zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni parametrd/logiky
Erdb Test bezpecnostni listy 8k2 se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni parametri/logiky
Erd7 Test bezpecnostni listy pii otvirdni se nezdafil Zkontrolujte pipojeni list a/nebo nastaveni parametrii/programt
Erd8 Test bezpecnostni listy pii zavirdni se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni parametrd/programu
- Zkontrolujte pfipojeni k motoru
Er th Chyba testu hardwaru karty - Problémthar%vfarJu na karté (spojte se s technickym servisem)
—hNelz)péjeci kabely motoru neb%signél enkodéru zaménéné/odpojené nebo
. chybné naprogramovani (viz obr. E
Erche Chyba enkadéru - P?)hyb ak’cv)nl’l?o ¢lenu je ;()Filié pom)aly nebo stoji ve srovnéni s
naprogramovanou funkci.
Er 3H* Obréceni sméru pro piekazku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné piekazky podél drahy
ErYH* Tepelny jisti¢ Pockejte na ochlazeni automatického systému
ErSH* Chyba komunikace se vzdalenymi zafizenimi gl;i%r;tig;;ﬁ spojeni s pislusenstvim a/nebo rozsifovacimi kartami sériové
F0 EFT - [ Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud problém i nadale pietrvava,
Er '!8 Er a5 Vnitfni chyba kontroly dozoru systému. kontaktujte tegﬁnicky servis. P P P
Sti}kfanj OK se potvrzuji pfislusna nastaveni. Karta bude i nadale pracovat se
Er2 Chyba konzistence parametr( fidici jednotky (logika a parametry) ZJIsfl‘eenzrenzlbr?tsrtg\lzelz‘értll"olovat nastaveni karty
(Parametry a logika).
Er73 Chyba v parametrech D-track S;usljzn;eozlél;z:rntg gll'):\?eysltc;l\q:t%sst eate standardnim D-track.
£-5L Chyba béhem sefizovani koncovych spinacd Napéjegl’ kabely motoru pelqo signal enkodéru zaménéné/odpojené nebo
Pouze pro E5BT A18/E5 BT A12 chybné naprogramovani. (viz obr. E)
ErF3 Chyba pfi nastavovani logiky (vstupy SAFE, typ motoru) Zkontrolujte spravné nastaveni logiky SAFE nebo typu motoru

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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NAVOD K INSTALACI

2) VSEOBECNE UDAJE
Ovladaci panel THALIA se dodava z vyroby se standardnim nastavenim. Jakakoli
zména se musi provést pomoci zabudovaného programovaciho pfistroje s
displejem nebo pomoci univerzalniho programatoru palmtop.
PIné podporuje protokol EELINK.
K hlavnim charakteristikdm patfi:
- Rizeni 1 nebo 2 motor(i 24V BT

Poznamka: Musi se pouZivat 2 motory stejného typu.
- Elektronickd regulace momentu pfi zjisténi prekazek
- Vstupy kontroly koncovych spinacd podle zvoleného motoru
- Samostatné vstupy pro jisteni
- Zabudovany radiovy pfijimac plovouciho kédu s klonovanim vysilaca,
Karta je vybavena svorkovnici vyjimatelného typu, aby zachazeni nebo vyména
byly pohodInéjsi.Dodava se sfadou propojenych mstkd pro usnadnéniinstalace
na miste.
Mustky se tykaji svorek: 70-71, 70-72, 70-74. Pokud se vyse uvedené svorky
pouzivaji, musi se pfislusné muastky odstranit.

KONTROLA

Pfed provedenim kazdého c¥‘klu otevieni a zavieni provede panel THALIA
kontrolu relé a bezpecnostnich zafizeni (fotoburiky).

V pfipadé zavad v cinnosti zkontrolujte spravnou cinnost pfipojenych zarizeni a
zkontrolujte kabeldz.

Spinaci proud relé motoru 10A

Maximalni vykon motort 180W + 180W (24V —==)

24V~ (max. spotieba 1A)

Napéjeni pfislusenstvi 94 \/~safe

AUX 0 I1(R;1takt napéjeny 24V=—, spinaci (max.
AUX 3 Spinaci kontakt (max. 24V~ /1A)
Pojistky viz Fig. C

Pocet kombinaci: 4 miliardy
Max.pocetdalkovychovladanivpaméti: | 63

3) TECHNICKE UDAJE

Napajeni 220-230V 50/60 Hz*
Izolace sité - nizké napéti > 2MOhm 500V ===
Provozni teplota -20/+55°C

Tepelna ochrana Softwarova

Dielektrickd pevnost sit/nn 3750 V~ po 1 minutu

Vystupni proud motoru max.7.5A+75A

(*jinad napéti k dispozici na zadost)

Verze pouzitelnych vysilaci:
Vsechny vysilace ROLLING CODE kompatibilni s ((€R-Ready))

4) PRIPRAVA TRUBEK Fig. A

5) PRIPOJENI SVORKOVNICE FiE. C

UPOZORNENI - Pri pripojovani kabelG a instalaci dodrzujte platné predpisy a
zasady spravné technické praxe.

Vodice napdjené riznym napétim se musi fyzicky oddélit nebo musi byt vhodné
izolované s dodatec¢nou izolaci o sile alesport 1 mm.

Vodice se musi pfipevnit pomoci dalsiho pfipevnéni v blizkosti svorek, napfiklad

dskami.
Géechr'\g/ ropojovaci kabely musi byt dostatecné daleko od disi}i)a'toru.
POZOR! Pro pfipojeniksiti pouzijte vicezilovy kabel s minimalnim prifezem

3x1,5 mm2 typu podle platnych norem.
Pro pfipojeni motori pouzijte kabel s minimalnim prafezem 1,5 mm2 typu
podle platnych norem. Kabel musi byt minimalné HO5RN-F.

Svorka Definice Popis
L FAZE Jednofazové napéjeni 220-230V 50/60 Hz*
N NEUTRALNI Pe)
JP5 G .
IS, PRIM TRASF Pripojeni primarniho obvodu transformétoru, 220-230V
Napajeni karty:
JP21 SEK TRASF 24V~ Sekundérni obvod transformétoru
24V = Napajeni z vyrovnévaci baterie
10 MOT1 + Pfipojeni motoru 1. Fazovy posun prodlevy pi zavirani.
11 MOT1 - Zkontrolujte pfipojeni podle Fig. E
14 MOT2 + PFipojeni motoru 2. Fazovy posun prodlevy pfi otvirani.
15 MOT2 - Zkontrolujte pfipojeni podle Fig. E
20 Konfigurovatelny vystup AUX 0 - Default MAJACEK. i
AUX 0 - KONTAKT NAPAJENY | 2- RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovladéni PRODLEVA ZHASNUTI / Ovladani
24V (spinaci) (MAX. 1A) OSVETLENI OBLASTI/ OSVETLENI SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE
21 P ) ZAPADKOU/ ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM/ UDRZBA/ MAJACEK A UDRZBA. Viz tabulka “Konfigurace
vystupt AUX"
. ; Konfigurovatelny vystup AUX 3 - Default vystup 2. RADIOVY KANAL. ) o o
26 A3 O e NTAKT. | 2 RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCAY Ovladéni PRODLEVA ZHASNUTI/ Ovlédn OSVETLEN] OBLASTI/ OSVETLEN
(m a)? 24V 1A) SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/ ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM.
27 : Viz tabulka "Konfigurace vystup AUX".
g : i w 41 + REF SWE Spole¢ny koncovy spinac
o= E * * 5 42 SWC1 Koncovy spina¢ sepnuti motoru 1 SWCT (rozpinaci).
e § E : ] :‘é 43 SWO 1 Koncovy spinac rozepnuti motoru 1 SWO1 (rozpinaci).
"% ‘5-: ﬁ Q : S 44 SWC 2 Koncovy spina¢ sepnuti motoru 2 SWC2 (rozpinaci).
¢ @gskn
] é E E 45 SWO 2 Koncovy spinac rozepnuti motoru 2 SWO2 (rozpinaci).
g- : Kontrola ki ého spinac toru 1
= < ontrola koncového spinace motoru 1.
>§ : e = E E - 42 W1 Pro akéni ¢leny ovladajici jednovodicové koncové spinace.
~§_m By %
22538805 ¢
% oY%no g om 03 Sw2 Kontrola koncového spinace motoru 2.
2 E E < E Pro ak¢ni ¢leny ovladajici jednovodicové koncové spinace.
] S
o 5 E 40 - REF SWE Wspdlny modut wytacznikéw kraricowych
o
o=
8 DI 42 SW1 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 1.
EEgz<<
8555k
~g 2>° m m
2 % % 43 SW 2 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 2.
°Go
50 24V- L . |
Napéjeci vystup pfislusenstvi.
51 24V+
5o 24 Vsafe+ Viystup napajeni bezpecnostnich zafizeni s funkci testu (vysila¢ fotobunék a vysila¢ bezpec¢nostni listy).
Vystup aktivni pouze béhem pracovniho cyklu.
° 40 - REF SWE Napéjeni kodéru, bily kabel
o 1 + REF SWE Napajeni kodéru, hnédy kabel
,gz ne Signal kodéru motoru 1, zeleny kabel
£ : : 42 ENC M1 Uzaviete mastek JP28
Som
] Signal kodéru motoru 2, zeleny kabel
>mm 9 ' y
§ 43 ENC M2 Uzaviete mustek JP29
)
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Svorka Definice Popis
60 Spole¢ny Spole¢né vstupy ICTalC2
= Konfigurovatelny ovladaci vstup 1 (spinaci) - standardné START E.
© 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup@".
6 Konfigurovatelny ovladaci vstup 2 (spinaci) - standardné PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup(".
70 Spole¢ny Spole¢né vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
7 STOP Povel pferusi cyklus. (rozpinaci)

Pokud se nepouzivd, nechte zastrcenou klemu.

Konfigurovatelny bezpe¢nostni vstup 1 (rozpinaci) - standardné PHOT.

PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Viz tabulka "Konfigurace bezpecnostnich vstupd".

72 SAFE 1

73 FAULT 1 Kontrolni vstup bezpecnostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 1.

Konfigurovatelny bezpe¢nostni vstup 2 (rozpinaci) - standardné BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /

74 SAFE2 BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
Viz tabulka "Konfigurace bezpecnostnich vstupd".
75 FAULT 2 Kontrolni vstup bezpecnostnich zatizeni pfipojenych k SAFE 2.
© Y ANTENA Vstup antény.
& Pouzivejte anténu vyladénou na 433 MHz. Pro spojeni anténa - pfijimac pouzivejte koaxialni kabel RG58.
t Pfitomnost kovové hmoty za anténou mUze rusit raddiovy pfijem.V pfipadé $patného vykonu vysilace posurite
< # SHIELD anténu do vhodnéjsiho bodu.

Konfigurace vystupti AUX

Logika Aux= 0 - Vystup 2. RADIOVY KANAL.
Kontakt zlstane sepnuty na 1 s pfi zapnuti 2. radiového kanalu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.
Kontakt zstane sepnuty béhem otvirani a u oteviené brany, blikd béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.

Logika Aux= 2 - Vystup ovladani PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt zlstane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.

Logika Aux= 3 - Vystup ovladani OSVETLENI OBLASTI.
Kontakt zlstane sepnuty po celou dobu cyklu.

Logika Aux= 4 - Vystup OSVETLENI SCHODISTE.
Kontakt zlstane sepnuty po 1 sekundu od zacatku cyklu.

Logika Aux= 5 - Vystup POPLACH OTEVRENA BRANA.
Kontakt zlstane sepnuty, pokud brana zlstane oteviena po dvojnasobek nastaveného ¢asu TCA.

Logika Aux= 6 - Vystup pro BLIKAC.
Kontakt zlistane sepnuty béhem pohybu brany.

Logika Aux= 7 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU.
Kontakt zlistane sepnuty po 2 sekundy od kazdého otevieni.

Logika Aux= 8 - Viystup pro ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM.
Kontakt zlistane sepnuty pfi zaviené brané.

Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK. .
Pri dosazeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba zlstava kontakt sepnuty, aby se signalizovala potteba udrzby.

Logika Aux = 10 - Vystup MAJACEK A UDRZBA. .
Kontakt z(istane sepnuty béhem pohybu brany. Pokud se dosahne hodnoty nastavené v parametru Udrzba na konci cyklu se zavienymi vraty, kontakt se 4 krat sepne na 10s a rozepne
na 5s, aby signalizoval pozadavek udrzby.

Konfigurace ovladacich vstupt

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky S£EP-b4-5EEP MauElnk. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MauEMnk. Interni start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni. Pokud vstup ziistane sepnuty, brana zlistane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po dobé tca, pokud je zapnuty.

Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavieni.

Logika IC= 4 - Vstup konfigurovany jako Ped.
Povel provede otevfeni pro chodce, ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MouElnt

Logika IC= 5 - Vstup konfigurovany jako Timer.
Cinnost obdobna cinnosti open, ale zavieni je zaru¢eno i po vypadku sité.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Dokud je vstup sepnuty, brana zlstane oteviend az do rozepnuti kontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo
Open, provede se kompletni cyklus a pak se provede otevieni pro chodce. Zavieni je zaruc¢eno i po vypadku sité.

Konfigurace bezpeénostnich vstupt

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburka bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pfi
zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky. Pokud se nepouzivd, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu. (Fig. F, pol.2).
Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V piipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pfi zavirani obréti smér az po uvolnéni fotoburiky.

Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu
zastinéni fotoburiky. Pokud se nepouzivd, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani (Fig. F, pol.2).
Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V piipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburky.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne cinnost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.
Pokud se nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani (Fig. F, pol.2).
Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V piipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista bez funkce testu (*) (Fig. F, pol.3)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych ptidavnym kontaktem pro funkci testu. Povel obrati smér pohybu na 2 s. Pokud se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpec¢nostni lista s funkci testu (Fig. F, pol.4).
Zapne test bezpe¢nostnich list na zacatku cyklu. Povel obréati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 8 - Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 (Fig. F, pol.5). Vstup pro odporovou listu 8K2.
Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.
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Konfigurace bezpeénostnich vstupt

Logika SAFE=9 Vstup konfigurovany jako Bar op, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpusobi zastaveni automatického
systému (STOP) (Obr. F, pol. 3).

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpdsobi zastaveni. Pokud se
nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE=10 Vstup konfigurovany jako Bar op test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zptsobi zastaveni
automatického systému (STOP) (Obr. F, pol. 4).
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi zavirani zpisobi zastaveni.

Logika SAFE=11 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zplsobi zastaveni automatického
systému (STOP) (Obr. F, pol. 5).
Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpusobi zastaveni.

Logika SAFE=12 Vstup konfigurovany jako Bar cl, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zptsobi zastaveni automa-
tického systému (STOP) (Obr. F, pol. 3).

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych ptidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zptsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte zastré¢enou klemu.

Logika SAFE=13 Vstup konfigurovany jako Bar cl test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpusobi
zastaveni automatického systému (STOP) (Obr. F, pol. 4).
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi otevirani zpGsobi zastaveni.

Logika SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplisobi zastaveni automatického
systému (STOP) (Obr. F, pol. 5).
Zasah ve fazi zavirdni obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zplsobi zastaveni.

(*) Pokud se instaluji zafizeni typu,D” (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, pfedepiste povinnou tdrzbu s intervalem alespoii jednou za pul roku

6) ZAPOJENi MOTORU Fig. E (**) Podle analyzy rizik vsak mize byt nutné pouzit citlivé ochranné prvky

7) BEZPECNOSTNI ZARIZENI 8.8) MENU REGULACE KONCOVEHO SPINACE (rEL. Fc)
Poznamka:pouzivejte pouze bezpecnostnizaftizenispirepinacimkontaktem.  UmoZnujeregulacikoncovych spinacd motor(ivybavenychkodéry, navicu motori
vybavenych nezavislou kabelazi koncovych spinacl umoziuje spravné umisténi

7.1) ZARIZENI S FUNKCI TESTU Fig. F kridla pro naslednou regulaci koncovych spinacii. U neuvedenych motord neni
_ B i L. . nabidka aktivni a na displeji se zobrazi hlaseni,neni k dispozici”
7.2) PRIPOJENI 1 PARU NEOVERENYCH FOTOBUNEK, OBR. D1 POZNAMKA: tyto manévry se provadéji v rezimu pfitomné osoby pfi snizené

rychlosti a bez zasahu bezpecnostnich zafizeni.
8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

7.3) PRIPOJENI 1 PARU OVERENYCH FOTOBUNEK, OBR. D2

8) VSTUP DO MENU: FIG. 1 Pomoc_itll(aéitek,,jr/—”,navdispleji presunte kfidlo d? p.okiadovapéhpolphx.oCEcetgjli
8.1) MENU PARAMETRY (PR~ A7) (TABULKA “A” PARAMETRY) ESZ?ng]to \c/) rrz%c\)/\é?jZplln;g&iﬁliznqgig%egIllj)l\rl%ra%¥Ra/\c.l oncowyehspinacti ktereje
8.2) MENU LOGIKA (Lol ic) (TABULKA “B” LOGIKA) 8.8.2) E5BT A12, E5BTA18

- . Pomoci tlacitek ,+/-“ na displeji pfesurite kfidlo do polohy uvedené na displeji
8.3) MENU RADIO (- Fid o) (TABULKA “C” RADIO) (Otevieni nebo uzavieni). akg'nﬁe je dosazena po%dovgné poloha, potvrd’tje

- DULEZITE UPOZORNENI: OZNACTE SI PRVNI VYSILAC ULOZENY DO olohu stisknutim tla¢itka OK. U motord E5 je mozné kfidlo ru¢né umistit do
PAMETI NALEPKOU KLICE (MASTER) = frC Dol e gh’zkosti koncovych spinacti zatlacenim brany, poté pohybovat branou pomoci

Prvni vysila¢ v pfipadé ru¢niho programovani pfifazuje KOD KLICE PRUIMACE;  tla¢gitek,+/-" az na doraz mechanické zarazk ,Zot epo?,ohutl

tento kdéd je nutny pro provedeni nasledného klonovéni radiovych vysilacl pomocidélkového ovladani (dfive u|oiené¥|

dalkového ovladani.

Zabudovany palubni pfijimac Clonix kromé toho ma nékteré dlleZité pokrokové  g.9) MENU STATISTIKY

vrdt acitkem OK nebo

0 do paméti).

funkce: ~ °o S i Umoziuje zobrazeni verze kargy, celkového poctu cykli (ve stovkach), poctu

+ Klonovani vysilate master (,Flqugu kod nebo pevny kod) radiovych ovlddani ulozenych do paméti a poslednich 30 chyb (prvni 2 ¢islice

+ Klonovani pro vyménu vysilaci jiz viozenych do pfijimace oznacuji polohu, posledni 2 kéd chyby). Chyba 01 je nejnovéjsi.

+ Sprava databaze vysilacd,

- Sprava komunity pfijimacd. i . , . .. 8.10) MENU PASSWORD

Pro pouzivani téchto pokrokovych funkci odkazujeme na navod pro univerzalni Umoznuije zadat heslo pro programovani karty pomoci sité U-link
programovaci palmtop a na Vseobecny postup pfi programovani pfijimacd. S ,UROVNI OCHRANY" nastavenou na 1,2,3,4 se vyzaduje pro vstup do

o programovaciho menu. Po 10 po sobé jdoucich netspésnych pokusech se musi
8.4) MENU DEFAULT (dEFRLLE) i i pfeg dal$im pokusem pockat ?minuty. Béhem této doby se pﬁ kazdém pokusu
Uvede fidici jednotku na pfedem nastavené standardni (DEFAULT) hodnoty. Po o vstup na displeji zobrazi,LOCK". Standardni heslo je 1234
obnoveni se musi provést nové automatické nastaveni (AUTOSET).

9) TLAK KONC.SPINACE ZAVIRANI Fig. G pol. A-B
8.5) MENU JAZYK (L inDiLiR) . o szvu“aR OTVIRANI Fig. E 9= o
Umozni nastavit jazyk programovaci jednotky s displejem.

10) SPOJENI S ROZSIROVACIMI KARTAMI A UNIVERZALNi PROGRAMOVACI

8.6) MENU AUTOSET (Rito5EL) — N JEDNOTKOU PALMTOP VERZE > V1.40 (Fig. H) Viz pfislu§ny névod k obsluze.
« Spusti operaci automatického nastaveni a prejde do pfislusného menu.
« Jakmile se stiskne tlacitko OK, zobrazi se hldseni” ... ......." fidici jednotka ovlada 11) VOLITELNE MODULY U-LINK

cyklusotvirdniapak cykluszavirani, béhemnéhozsse automaticky nastaviminimalni  viz pokyny pro moduly U-link
Botrebna hodnota momentu pro pohyb kfidla vrat. Pouziti nékterych z moduld méa za nasledek snizeni rédiovém dosahu. Upravte

ocet cykll potfebnych pro autoset se mlize pohybovatod 1do3. =~ . zafizeni ptisludnou anténou naladénou na 433 MHz
Béhem této faze je dllezité zamezit zaclonéni fotobunék, a pouzivani povell o
START, STOP a displeje. 12) ELEKTRICKY ZAMEK Fig. |

Poukoncenitétooperacefidicijednotkabude mitautomaticky nastavenéoptiméini  ELEKTRICKY ZAMEK
hodnoty momentu. Zkontrolujte je a pfipadné je upravte, jak bylo popsano v APOZOR: V pripadé kridel vrat delSich nez 3 m se musi namontovat
rogramov'a:m. ) ; e elektricky zamek.
A OZOR! Zkontrolujte, zda hodnota sily zafizeni, méfena v bodech Nz obrazku Fig. | je uveden pfiklad pfipojeni elektrického zamku se zapadkou
podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453. ECB 24 V~, pFipojeného na ovladaci paneIJTHALIA.
Silu systému Ize snizit pouzitim deformaénich list. Ovlgd’?ﬂcg _?_nel ALIA vyzaduje pro fizeni elektrického zamku pfislusnou kartu
mod. .
Pozor!! Behem automatického nastaveni neni funkce zjistovani pie- ) o :
kazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického ~ 13) OBNOVENITOVARNIHO NASTAVENI (Obr.J)
systémua zabranit osobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat vakénim POZOR nastavi v fidici jednotce hodnoty prednastavené ve vyrobé a dojde ke smazani

radiu automatického systému. vsech radiovych dalkovych ovladani ulozenych v paméti.
POZOR! Chybné nastaveni muze zpusobit $kody na osobach, zviiatech nebo vécech.
8.7) POSTUP PRO KONTROLU INSTALACE “Vypnéte napjeni karty (Obr.J bod 1).
1. Provedte postup AUTOSET (¥). . L o - Otevrete vstup Stop a soucasné stisknéte tlac¢itka - a OK (Obr.J bod 2)
2. Zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) pfejdéte kbodu 10, - zapnate napajeni karty (Obr.J bod 3).
J'[‘,ak M C e A . - Na displeji se zobrazi RST, do 3 s potvrdte stiskem tlacitka OK (Obr.J bod 4)
3. Pfipadné upravte parametry rychlostiacitlivosti (sily): viztabulkas parametry. . po¢kejte na dokonéeni postupu (Obr.J bod 5)
4. %ngvu ékontrli)lujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) pfejdéte k - Postup dokonéen (Obr.J bod 6)
odu 10, jinak ;
5. Pfipevnéte pasivni bezpecnostni listu . . iy POZOR! Chybné nastaveni mize zpiisobit skody na osobéch, zvitatech nebo vécech.
6. Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrZeny limity (**) pfejdéte k
bodu 10, jinak , L e POZOR:Zkontrolujte, zda hodnotasily zafizeni, méfena vbodech podle
7. Pripevnéte ochranné prvky citlivé na tlak nebo elektricka snimaci zafizeni normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453,
(napfiklad aktivni bezpeénostni listu) (**) . . iy See: P P
8. %ngvu zkontrli)lujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k A Silu systému Ize sniZit pouzitim deformacnich list.
odu 10, jina B 5 L
9. Dovolte pohyb pohonu pouze v rezimu “Pfitomnost clovéka” Pro ziskani nejlepsiho vysledku se doporutuje provést autoset s motory v klidu (tj.

10. Ujistéte se, Ze vdechna zafizeni zjistujici pfitomnost v oblasti pohybu spravné nepiehfatymi znacnym poctem souslednych cykld).
racuj

(*) Iffed provedenim funkce autoset se ujistéte, Ze jste spravné provedli véechny

kroky montaze a zabezpeceni, jak je pfedepsano v upozornéni pro instalaci v

navodu k motorovému pohonu.
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TABULKA “A” - MENU PARAMETRY - (PAR-A™)

Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
] ~ P
0 10 Cas prodlevy motoru 2 vzhledem k motoru 1 pfi otvirani.
DF'EE ‘c“fELHH 3 Cas ;:T:%(;itl)car\ljyzc)[ts\]/|ranl ¢ dl 2 vzhledem k S
o
L5 dELAY Cas prodlevy Cas prodlevy motoru 1 vzhledem k motoru 2 pfi zavirani.
0 25 6 motoru 1 pfi POZNAMKA: pokud je ¢as nastaven na maximum, motor 1 pred spusténim vyc¢kd na Uplné
£ 0IE zavirani [s] uzavieni motoru 2.
EcA 0 120 10 Cas p;g\;:;c?r[r;iaticke Cas prodlevy pied automatickym zavfenim.
ErFLORE. Cas opusténi oblasti | ~ - ) . i
cLrk 1 180 40 semaforu [s] Cas opusténi oblasti zahrnuté do dopravy fizené semaforem.
Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi otvirani, vyjadieny v procentech celkové dréhy.
POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pieruseni.
Prostor bro POZOR: V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
ofd {5t 0 50 10 zpomaler?i pii UPOZORNENI: v pfipadé akcnich ¢lent s integrovanymi dorazy musi byt zpomaleni vzdy aktivni
(] e s hodnotou vyssinez 5.
Stotid otvirani [%] POZOR: v pfipadé GIUNO se prostor pro zpomaleni nastavuje posuvnymi ¢idly
POZOR: u typu motoru ELI BT A35 nelze zpomaleni vyloucit; hodnoty nizsi nez 10% budou
povazovany za 10%.
Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi zavirani, vyjadieny v procentech celkové dréhy.
POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pieruseni.
Prostor bro POZOR: V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
cld {5k 0 50 10 zpomaler?i pHi UPOZORNENI: v pfipadé akcnich ¢lent s integrovanymi dorazy musi byt zpomaleni vzdy aktivni
Sl old vy s hodnotou vy33i nez 5.
Lay zaviréni [%] POZOR: v pfipadé GIUNO se prostor pro zpomaleni nastavuje posuvnymi ¢idly
POZOR: u typu motoru ELI BT A35 nelze zpomaleni vyloucit; hodnoty nizsi nez 10% budou
povazovany za 10%.
Prostor pro zpomaleni motoru/d (pfechod z rezimové rychlosti na zpomalenou rychlost) jak pfi
d 15k dECEL 0 50 15 Prostor pro otvirani, tak pfi zavirani, vyjadfeny jako procento celkové drahy.
occcu zpomaleni [%] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pieruseni.
POZOR:V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani piekazky.
(=13 1 v .z ™ .
ngt :H',: 10 929 929 Casteaw]e[c(;tﬂevrem Prostor ¢aste¢ného otevieniv procentech celkového otevieni, po sepnuti ovladani pro chodce PED.
[=] n Ny
Sila vyvijena kiidlem/kiidly pfi otvirani. Pfredstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekéazku.
I . .. | Parametr se zadava automaticky z autosetu.
Sila kiidel brany pfi
ofForcE ! 9 30 otvirani [%]y P
POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
Sila vyvijena kiidlem/kiidly pfi zavirani. Predstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pfed spusténim poplachu pro prekazku.
P . .. | Parametr se vklada automaticky z autosetu
3 Sila ktidel brany pfi
cLoForckE 1 99 50 zavirani [%]

POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpec¢nostni
zafizeni proti zmacknuti (**).

s atyirani | Procentovd hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosahnout motorem/motory pfi otvirani.
oP SPEEd 15 99 99 RVChIOSt[OF}r]' owvirani | po7OR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pieruseni.
° POZOR: V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
Rychlost bfi zavirani Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi zavirani.
cL SPEEd 15 99 99 4 [OF}] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pferuseni.
° POZOR:V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani piekazky.
Rychlost motoru/{ pfi otvirani a zavirani ve fazi zpomaleni, vyjadiend v procentech maximalni
rezimové rychlosti.
N Rychlost zpomaleni | POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pferuseni.
Slob SPEED | 15 99 25 (%] POZOR: V pipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekézky.
UPOZORNENI: u typu motoru ELI BT A35 nelze zpomaleni vyloucit; hodnoty vyssi nez 50%
budou povazovany na 50%.
Programovani
DA InkE- 0 250 0 prahového poctu | Umoznuje nastavit pocet cykll, po kterém se signalizuje potfeba idrzby na vystupu AUX, konfi-
ARACE cykld pro idrzbu | gurovaném jako Udrzba nebo Majécek a Udrzba
[stovky]

(*) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zpiisob méfeni.
(**) Silu systému lze snizit pouzitim deformacnich list.
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TABULKA “B” - MENU LOGIKA - (Lol ic)

D814123 0AA01_07

Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
0 Neaktivni motory
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 NENI SPRAVOVAN
5 NENI SPRAVOVAN
Typ motoru 6 SUB BT
7 adei 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
Nokor EYPE ty(p;gzeru 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
pripojeného na 9 VIRGO SMART BT A - 5 vodi¢u
kartu.) 10 VIRGO SMART BT A - 3 vodicu
11 E5BT A18
12 E5BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
0 Logika nenf aktivni
. 1 Zapne automatické zavirani
Cas
Ech automatického 0 Aktivuje automatické uzavieniizpétném chodu od prekazky uzavirani.V pfipadé zpétného chodu po 2 sekun-
zavieni 5 dach znovu zkusi otevieni; pokud 4krat po sobé zjisti pfekazku otevieni, provede uzavieni.
Konfiguraci |ze aktivovat pouze s motorem E5 BT A12 (typ motoru 12).
ALogiku Ize pouzivat pouze s dvefmi pro pési, jejichz energie je omezena do 1,69J.
0 Logika nenf aktivni
FASE cLS. Rychlé zavieni 0
1 Zavre po 3 sekundéach od uvolnéni fotobunék pred ¢ekdnim na ukonceni nastaveného TCA.
0 \P/stduzay kor?’ﬁglurQ\liane“jikok%tart E, Start|, krokovy pohyb
© “nsl”'ﬁs ogiou Iio S“ : 2KROKY | 3 KROKY 4 KROKY
Vstupy konfigurované jako Start E, Start = . =
1 I, Ped funguii s logikou 3 kroki. Impuls ZAV,RE,NA OTEVRE OTEVRE OTEVRE
SEEP-bY-SEEP Krokovy pohyb 0 behem faze zavirani, obrti se smér pohybu, | [ ZAVIRA SE STOP
NouElnk OTEVRENA ZAVRE ZAVRE
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, OTVIRA SE ZAVRE
2 Ped funguji s logikou 2 krokd. Pfi kazdém STOP +TCA | STOP +TCA
impulsu se zméni smér pohybu. POSTOP | OTEVRE | OTEVRE | OTEVRE
0 Majacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/a.
PrE-RLA-AN Navést poplachu 0 - P £ - -
1 Majacek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/u.
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi Pfitomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
] Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
Cyklus pokracuje, dokud jsou stisknuta tlacitka OPEN UP a CLOSE UP.
0 0 Pfitomnost POZOR: bezpecnostni obvody nejsou aktivni.
hold-Eo-rin - 0
clovéka . . e Sy . oy
Cinnost nouzového ovladani v pfitomnosti ¢lovéka Obvykle impulsni ¢innost.
Pokud karta 3x za sebou provede neuspésny test bezpecnostnich obvodt (fotoburka nebo lista, Ex0x),
zapne se ¢innost s Pfitomnym ¢lovékem, kterd je aktivni az do uvolnéni tlacitek OPEN UP nebo CLOSE UP.
2 Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
A POZOR: v pfipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti clovéka nejsou aktivni bezpecnostni obvody.
bl PE Blokuje impulsy o 0 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem otvirani.
Lt E@t=w pfi otvirani 1 Impuls vstupt konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji vliv b&éhem otvirani.
bl EcR Blokuje impulsy o 0 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem pauzy TCA.
L Cc pii TCA 1 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem pauzy TCA.
™ ! aSE Blokuje impulsy 0 0 Impulsy vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem zavirani.
L GLE pifi zavirani 1 Impulsy vstupt konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem zavirani.
0 Logika nenf aktivni
FRM BLob coP Néra}z'pi:i 0 Pfed provedenim otevfeni vrata asi 2 sekundy tlaci smérem k zavfeni. To umozni Ucinnéjsi odjisténi elektric-
. otvirani 1 kého zamku.
DULEZITE - Pokud neexistuji vhodné mechanické dorazy, tuto funkci nepouzivejte.
. - 0 Logika neni aktivni
Ix] ) ] ) Naraz pri v . v . . v, v Y . Yo ve  vevs vy s L1z .
AN blob CCL zavirani 0 ] Pred provedenim zavfeni vrata asi 2 sekundy tlaci smérem k otevfeni. To umozni (icinnéjsi odjisténi elektrického zamku.
DULEZITE - Pokud neexistuji vhodné mechanické dorazy, tuto funkci nepouzivejte.
0 Logika nenf aktivni
Pokud motory zUstanou stat v poloze UpIného otevieni nebo UpIného zavieni déle nez jednu hodinu, zapnou
bloc PEFS ISE | udrzovanistavu 0 se asi na 3 sekundy ve sméru dorazu. Tato ¢innost se provede kazdou hodinu.

Pozn.: Tato funkce ma za tkol v hydraulickych okruzich kompenzovat pfipadné snizeni objemu hydraulického oleje zptisobené
snizenim teploty béhem delich prestavek v ¢innosti, napfiklad béhem noci nebo z diivodu vnitfniho dniku oleje.
DULEZITE - Pokud neexistuji vhodné mechanické dorazy, tuto funkci nepouzivejte.
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Logika Definice Default Zaskrtnoult Moznosti
provedené
0 Pohyb se zastavi pouze pomoci koncového spinace zavirani, v tomto pfipadé je nutno provést pfesné nasta-
veni zdsahu koncového spinace pfi zavieni (Fig. G, pol. B).
PrESS 5L Tlak koncového 0 Pouziva se v pfitomnosti mechanického dorazu pfi zavirani.
o c spinaée zavirani Tato funkce aktivuje tlak vrat na mechanicky doraz, aniz by jej snima¢ amperstop povazoval za prekazku.
1 Pist tedy pokracuje ve své draze nékolik sekund po zjisténi koncového snimace pro zavieni nebo az po
mechanicky doraz. Timto zplsobem se pfi mirném predstihu koncovych spinact pro zavirani dosdhne
dokonalého zavieni vrat na pevném dorazu (Fig. G, pol. A).
0 Prah tc¢inku ochrany Amperstop zlistane pevny na nastavené hodnoté,
Centréla provadi automaticky pfi kazdém startu kompenzaci prahu Gcinku poplachu prekazky.
icE Funkece Ice 0 Zkontrolujte, zda hodnota Gcinné sily, méfend v bodech podle normy EN 12445, je mensi nez je uvedeno v
1 normé EN 12453.V pfipadé pochybnosti pouzijte pomocna bezpecnostni zafizeni.
Tato funkce je uzitecna v pfipadé instalaci pracujicich pfi nizkych teplotach.
POZOR: po zapnuti této funkce se musi provést autoset.
0 Aktivni oba motory (2 kridla).
{ Nokon 1 motor aktivni 0 v )
i 1 Aktivni pouze motor 1 (1 kidlo).
Otevieni: M1 za¢ne pracovat s predstihem v(i¢i M2 (doba fazového posuvu pfi otevieni). (viz obr. E)
L 0 Sepnuti: M2 zacne pracovat s predstihem vici M1 (doba fazového posuvu pfi zavieni). (viz obr. E)
. Obréceni Nozni ovladani je provedeno M1
chARLE Mok | fazovéhoposuvu | 0 — p I P — P
motora Otevieni: M2 za¢ne pracovat s pfedstihem vici M1 (doba fazového posuvu pii otevieni). (viz obr. E)
1 Sepnuti: M1 za¢ne pracovat s predstihem v(i¢i M2 (doba fazového posuvu pfi zavieni). (viz obr. E)
Nozni ovladéni je provedeno M2
{ o xs .
aPEn in Obréceni sméru 0 Standardni ¢innost (viz obr. E).
okhEr fi otvirani 0
dirEck. P 1 Obrati se smér otvirdni vzhledem ke standardni ¢innosti (viz obr. E)
Konfigurace 0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
CAFE ! bezpeénostniho o 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
vstupu SAFE 1. 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
72 3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
4 Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pi zavirani.
5 Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
6 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista.
7 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpec¢nostni lista s funkci testu.
8 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2.
9 Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpecnostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani. Pri
Konfigurace zavirani dojde k zastaveni pohybu.
CAFE 2 bezpecnostniho 6 10 Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpecnostni lidta s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
vstupu SAFE 2. pouze pfi otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
74 1 Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
P¥i zavirani dojde k zastaveni pohybu.
12 Vstup konfigurovany jako Bar CL, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani. Pri
otvirani dojde k zastaveni pohybu.
13 Vstup konfigurovany jako Bar CL TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pfi zavirani. Pri otvirani dojde k zastaveni pohybu.
14 Vstup konfigurovany jako Bar CL 8k2, bezpecnostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani.
P¥i otvirdni dojde k zastaveni pohybu.
Konfigurace 0 Vstup konfigurovany jako Start E.
1 1 ovladaciho o 1 Vstup konfigurovany jako Start I.
c
vstupuIC 1. 2 Vstup konfigurovany jako Open.
61 3 Vstup konfigurovany jako Close.
Konfigurace 4 Vstup konfigurovany jako Ped.
{ ovladaciho 5 Vstup konfigurovany jako Timer.
icd vstupu IC 2. 4 P El y)
62 6 Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
Konfigurace 1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
ALUH O pomocného 6 2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
vystupu AUX 0. 3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
20-21 4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
5 Vystup konfigurovany jako poplach.
6 Vystup konfigurovany jako blikac.
Konfigurace 7 Vystup konfigurovany jako zdmek se zapadkou.
AuH 3 pomocného 0 8 Vystup konfigurovany jako zdmek s magnetem
L vystupu AUX 3. ystup 9 Y - 9 d
26-27 9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba
10 Vystup nakonfigurovan jako Majacek a Udrzba.
0 Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
FHED codE Pevny kéd 0 Nepfijimaji se klony s pevnym kédem.
i

Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaji se klony s pevnym kédem.
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NAVOD K INSTALACI

Logika

Definice

Default

Zaskrtnout
provedené

Moznosti

Prqucélnn

LEUEL

Nastaveni
urovné
zabezpeceni

A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo

B - Zapne radiové ulozZeni radiového dalkového ovladace do paméti.

Tento rezim se provadi v blizkosti ovladaciho panelu a nevyzaduje pfistup:

- Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalini tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
ulozeného do paméti standardnim zptsobem pres menu radio.

- Do 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se ma ulozit do
paméti.

Pfijimac vystoupi z rezZimu programovani po 10 s, do této doby lze vlozit dal3i nova radiova ovladani opa-
kovanim predchoziho bodu.

C - Zapina automatické bezdratové vkladani klond.

Umoznuje klondm vytvofenym pomoci univerzalniho programatoru a naprogramovanym Replay, aby se
pridaly do paméti pfijimace.

D - Zapina automatické bezdratové vkladani replay.

Umoznuje naprogramovanym Replay piidani do paméti pfijimace.

E - Je mozné ménit parametry karty pfres sit U-link

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D-E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.

B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
C-Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.

ZUstavaji nezménény ve srovnani's ¢innosti 0 funkce D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
Zastavaji nezménény ve srovnani's ¢innosti 0 funkce C - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozZeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
E - Vypne se moznost ménit parametry karty pres sit U-link
Radiova dalkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuzitim pfislusného menu Radio.
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysoka Uroven zabezpeceni zabranuje pfistupu jak nezadoucim klondim, tak
pfipadnému existujicimu rddiovému ruseni.

SEr AL ModE

Sériovy rezim
(Identifikuje, jak
se konfiguruje
karta v zapojeni
sité BFT.)

SLAVE standardni: karta pfijima a sdéluje povely/diagnostiku/atd.

MASTER standardni: karta vysila povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.

AddrESS

Adresa

Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
(viz odstavec VOLITELNE MODULY U-LINK)

PUSH Do

Push&Go
(pouze pro
E5BTA12)

Logika nenf aktivni

-

Manualnim tlacenim stojiciho kfidla ve sméru otevirani se vyvola jeho automatické otevieni.

EHP i1

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupU/vystupi

1-2

Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.

Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.

Vstup konfigurovany jako ovladani Open.

Vstup konfigurovany jako ovladani Close.

Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot, fotoburika.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.

VWi |N|loojn|dh|lwWw Nn|—=|O

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.

o

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirdni dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi zavirani, pii otevirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot test, fotoburika s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupl/vystupl se automaticky prepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pii otvirani.
Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich
zarizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.Vstup
3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstup(/vystupll se automaticky prepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zatizeni,
EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zafizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
bu, aktivni pouze pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupt/
vystupu se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpecnostnich zatizeni, EXPFAULT1.

Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar CL test, bezpec¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
bu, aktivni pouze pfi zavirani, pii otevirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupu/
vystupu se automaticky prepne na vstup kontroly bezpecnostnich zatizeni, EXPFAULT1.

THALIA 67




NAVOD K INSTALACI

Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
0 Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.
2 Vstup konfigurovany jako ovlddani Open.
3 Vstup konfigurovany jako ovladani Close.
4 Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.
Konfigurace 5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
vstupu EXPI2 na 6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
EHP 12 rozsirovaci karté 0
vstupl/vystupt 7 Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot, fotoburika.
1-3 8 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
9 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
10 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista.
1 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirdni dojde k zastaveni pohybu.
12 Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Bar CL, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pii zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
Konfigurace 1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
vstupu EXP0O1 na 2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
EHPo | rozsifovaci karté 1 ’ — — -
vstupii/vystupa 3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
i 4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
5 Vystup konfigurovany jako poplach.
6 Vystup konfigurovany jako blikac.
Konfigurace 7 Vystup konfigurovany jako zamek se zapadkou.
vstupu EXP02 na 8 Vystup konfigurovany jako zémek s magnetem.
EHPaZ rozsifovaci karté 1" yStup 9 V) - 9
vstupt/vystupi 9 Viystup nakonfigurovén jako Udrzba.
: 10 Vystup nakonfigurovan jako Majacek a Udrzba.
11 Vystup konfigurovany jako Rizeni semaforu s kartou TLB.
EFRFF fc L {OhE | Pocatecniblikani | 0 Podétecnl blikénf vypnuté.
PrEFLASH InD semaforu 1 Blikajici ¢ervend svétla, 3 s, na zacatku cyklu.
EFREF i L IGRE 0 Cervené svétlo nesviti pii zaviené brané.
rEd LAMP | Cervernysemafor |, VN
ALLAYS an 1 Cervené svétlo sviti pfi zaviené brané.

TABULKA “C”- MENU RADIO (rRd /o)

Logic Popis
Pridat tlacitko Start
Add SERrt spoji pozadované tlacitko s povelem Start
Pfidat tlacitko 2ch
Add 2ch spoji pozadované tlacitko s ovlddanim 2. radiového kandlu. Spo{i pozadované tlacitko s ovladanim 2. radiového kanalu. Pokud Zadny vystup neni
konfigurovany jako Vystup 2. radiového kanalu, 2. radiovy kandl ovlada otevieni pro chodce.
Odstranit seznam
EFRSE EY POZOR! Uplné odstrani z paméti prijimace vsechna radiova dalkova ovladani ulozena do paméti.
d rH Snimat kod pfijimace
CCCRG Zobrazi kéd pfijimace, nutny pro klonovani radiovych délkovych ovlddani.
ON = Zapne dalkové programovani elektronickych karet %)mocivysilaéew LINK ulozeného dfive do paméti. Toto zapnuti zistane aktivni 3
u minuty od posledniho stisknuti rddiového ovladani W LINK.
OFF= Programovani W LINK vypnuto.
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(oK {@aaaT
+/- )
Son 30 hata listesi

\

" |_> £=SWC2 motor 2 kapanma limit
svici girisi etkinlestirilmesi
L___p O=SWO2motor2agilma limitsvici

girisi etkinlestirilmesi N 35 l_‘l'l
L » £=SWCI motor 1 kapanma limit b '.J

svici girisi etkinlestirilmesi
L » @=SWO1motor1acimalimitsvici ‘_p Motor 2 anlik glict
girisi etkinlestirilmesi L Motor 1 anlik giicii

SErE START E dis start girisi etkinlestirilmesi

Skr ! START | i¢ start girisi etkinlestirilmesi

oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi

cLS CLOSE girisi etkinlestirilmesi

PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi

EINE TIMER girisi etkinlestirilmesi

StoP STOP girisi etkinlestirilmesi

Phot PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi veya test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis
o ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi

Acillmada PHOT OP fotosel girisi etkinlestiriimesi veya sadece acilmada etkin

PhoP test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT giriginin

etkinlestirilmesi

Kapanmada PHOT CL fotosel girisi etkinlestiriimesi veya sadece kapanmada

Phel etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin

etkinlestirilmesi

bA BAR gtivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi veya test edilmis hassas guivenlik kenari
" olarak konfigire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi

SADECE ACILMADAETKIN tersinmeile BAR giivenlik kenari girisinin etkinlestirilmesi

bAro veya sadece agilmada etkin test edilmis hassas gtivenlik kenari olarak konfigiire

edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestiriimesi

SADECEKAPANMADAETKINtersinmeile BAR glivenlikkenarigirisinin etkinlestirilmesi

bArc veya sadece kapanmada etkin test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigiire

edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi

Kart, hareket icin gerekli torku elde etmek icin ara stoplar ile kesilmey-

SEE en komple bir acilma-kapanma manevrasi gerceklestirmeyi bekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin dedgil
Erd Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
Erle Guvenlik kenarlari testi basarisiz Giivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
ErG3 Acilma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
ErO4 Kapanma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
Er86 8k2 glivenlik kenarlari testi basarisiz Giivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
ErD1 Guvenlik kenari acilma testi basarisiz Guvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
Er8 Guvenlik kenari kapanma testi basarisiz Giivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
- Motora baglantilari kontrol edin
& GF Kart donanim test hatasi - Kartta don%mm problemleri (teknik servise basvurun)
- Motor gli¢ beslemesi kablosu veya enkoder sinyali ters cevirme/baglanti kesme
ErcH* Enkoder hatasi kablosu veya hatali programlama (bkz. Sek. E)
- Akttiatorln hareketi, programlanmis islemeye gdre cok yavas veya hareketsiz.
Er3H* Engel sebebi tersinme - Amperostop Giizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
ErHH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
ErSH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi ﬁg;t:rsglaédciirt\azlar ve/veya seri olarak baglanmis genisletme kartlari ile baglantiy
ErD EFTH Karti kapatip, yeniden agmayi deneyiniz. Problemin devam etmesi halinde teknik

E-4 ErT5 Sistem stipervizyon kontroli i¢ hatasl. servise basvurun.

Oktusunabasildigindaalgilananayarlaronaylanir.Kart, algilanan ayarlarileislemeye|
devam edecektir.

Ere Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Parametreler) A Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor
(Parametreler ve Lojikler).
] . Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track ile islemeye gececektir.
Er73 D-track parametrelerinde hata \_Bir autoset yapilmasi gerekiyor
ErSi Limit sviglerinin ayarlanmasi esnasinda hata Motor gii¢ beslemesi kablosu veya enkoder sinyali ters cevirme/baglanti kesme
ran Sadece E5 BT A18/E5 BT A12icin kablosu veya hatall programlama (bkz. Sek. E)
ErF3 Lojik ayarlarinda hata (SAFE girisleri, motor tipi) SAFE lojikleri ve motor tipi ayarlarinin dogrulugunu kontrol edin

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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S KURMA KILAVUZU
(=}
< 2) URUNUN GENEL GERGEVESI IS
g THALIA kumanda paneli, Uretici tarafindan standart ayarlama ile tedarik edilir. Motor rdlesi komtasyon akim 10A
% Herturli degisiklik, dahili ekranli programlayici araciligrile veya iiniversal avuTigi Motorlar maksimum giicii 180W + 180W (24V —)
s programlayicraraciligiile ayarlanmalidir. EELINK protokoliiniitamamen destekler.
> L Aksesuar beslemesi %ﬁv:s(;fg max emme)
& Baslica 6zellikler sunlardir: .
- BT 24V 1 veya 2 motor kontrolu AUX 0 N.O. 24V — besili kontak (1A max)
Not: Ayni tip 2 motorun kullanilmasi zorunludur.
- Engfl algilamaiile torlkun elektrlgnik ayar | AUX 3 N.O. kontak (24V~ /1A max)
- Secilen motora gore limit svici kontrol girisleri . -
- Glvenlik dizenleri icin ayri g|ri§ler Sigortalar Bakin Fig. €
- Verici klonlamali rolling-code entegre radyo alici. Kombinasyon sayisi: 4 milyar
Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin cikarilabilir = —
tip klemens kutusu ile donatilmistir. Kurucunun isini kolaylastirmak icin bir Ee”egg kaydedilebilen max radyo | g3
dizi énceden kabladlanm|§ jumper ile tedarik edilir. umanda sayist:
Jumper’ler yandaki klemenslere iliskindir: 70-71, 70-72, 70-74. Yukarida  (* Istek tizerine mevcut diger gerilimler)

belirtilen klemensler kullanildiginda, iliskin jumper’leri cikarin.
Kullanilabilir verici versiyonlari:
TEST Tiim ROLLING CODE vericiler asagidakiler ile uyumludur ((€R-Readb))
THALIA paneli, her acma ve kapama devrini Eergeklegirmeden once, mars ro-
lelerinin ve glvenlik dizenlerinin (fotoseller) kontrolini (testini) gerceklestirir. 4) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig. A
Kotulislemelerhalinde bagl diizenlerindiizenliislediginive kablajlari kontrol edin. .
5) KLEMENS KUTUSU BAGLANTILARI Fig. C

3) TEKNIK VERILER EYIAIEILcIj\R'- !(al?(lo'ﬁekme \_/elmpntaj islemlerinde yurirliikteki standartlara ve her
- ” - altikarda iyi teknik prensiplerine uyun.

Giic kaynag 220-230V 50/60 Hz* Farkli gerilimler ile beslenen kgnd(ﬁ(térler, fiziksel olarak ayrilmali veya en az 1

Sebeke/alcak gerilim yalitimi > 2MOhm 500V === mm’lik ek yalitim ile uygun sekilde yalitilmalidir. I L

- = - Kondiiktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme 6ngoériilerek, 6rnegin

isleme sicakhgi -20 /+55°C kenetler araciligi ile baglanmalidir.

BUtlin baglantrkablolari, dagiticidan uygun sekilde uzak tutulmalidir,

Termik koruma Yaziim DIKKAT!$ebekeye baglantiicin, yiiriirliikteki standartlar uyarinca 6ngériilen
Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca m:, minimum 3x1.5mm2 kesitli multipolar kablo kullanin. e
Viotorlarin baglantisi icin, ?{ururluktekl standartlar uyarinca éngériilen
Motor cikis akimi 7.5A+7.5A max tlr, minimum 1.5mm2 kesitli kablo kullanin. Kablo en az HO5RN-F'ye esit
olmalidir.
Klemens Tanim Tarif
< L Monofaz besleme 220-230V 50/60 Hz*
Ps PRIMTRAFO Primer trafo baglantisi, 220-230V
Kart besleme:
SEKTRAFO 24V~ Sekonder trafo
24V=Tampon aktden besleme
MOT1 + Motor 1 baglantisi. Kapanmada gecikmeli faz degisikligi.
MOT1 - Fig. E baglantilarini kontrol ediniz
MOT2 + Motor 2 baglantisi. Agilmada gecikmeli faz degisikligi.
MOT2 - Fig. E baglantilarini kontrol ediniz
AUX 0 konfigiire edilebilir cikis - Varsayilan FLASOR.
AUX 0 - BESILI KONTAK 24V (N.O.) | IKINCI RADYO KANALI/ SCA AGIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI Kumandasi/ BOLGE ISIGI/
(1A MAX) MERDIVEN ISIGI Kumandasi/ AGIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI
ELEKTRIKLI KILIT/ BAKIM/ FLASOR VE BAKIM. “AUX ¢ikislarinin konfigiirasyonu” tablosunu referans alin.
AUX 3 konfigire edilebilir ¢ikis - 2.RADYO KANALI Cikis Default.
AUX 3 - SERBEST KONTAK (N.O.) 2.RADYO KANALI/ SCA BAHGE GIRIS KAPISI ACIK IKAZ LAMBASI/ KAPI ISIGI kumandasi/ BOLGE ISIGI kumandasi/
(Max 24V 1A) MERDIVEN I$1GI/ BAHGE GIRi$ KAPISI ACIK ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLi ELEKTRIKLI KiLiT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KiLIT.
"AUX cikislarinin konfigtirasyonu” tablosunu referans alin.
3 Yy 4 + REF SWE Ortak limit svici
E: + ﬁ 42 SWC1 SWC1 motor 1 kapanma limit svici (N.C.).
== : : = ] 43 SWO 1 SWO1 motor 1 acilma limit svigi (N.C.).
Egﬁ?:m 44 SWC2 SWC2 motor 2 kapanma limit svici (N.C.).
EQE&®
U‘g a2 == 45 SWO0 2 SWO2 motor 2 agilma limit svigi (N.C.).
W
< Motor 1 limit svici kontroli.
S5 : <k 42 SW1 Bir telli limit svicleri isletmeli aktiatorler icin.
azheank _
=8<m33§3
Eggagamm a3 w2 Motor 2 limit svigi kontrol.
£x~ 129 Bir telli limit svicleri isletmeli aktliatorler igin.
oo a X g
S
oo
PP 40 - REF SWE Wspdlny modut wylacznikdw kraricowych
S
Smmon ) - . o
I3 42 SW1 Sterowanie wytgcznikiem kraicowym silnika 1.
EEEss
et
‘-"§ § 43 SW2 Sterowanie wytacznikiem kraricowym silnika 2.
XS
40 - REF SWE Kodlayici Glig Kaynagi, Beyaz kablo
‘;"m e 41 + REF SWE Kodlayici Gli¢ Kaynagi, Kahverengi kablo
3 22 Motor 1 Kodlayici Sinyali, Yesil kablo
EER 42 ENC M1 /N\JP28 ksprityii kapatin
E.i" @ Motor 2 Kodlayici Sinyali, Yesil kablo
43 ENC M2 AJPZ‘B kopruyu kapatin
50 24V-
51 AV Aksesuar besleme cikisi.
5o 24 Vsafe+ Test edilmis gtivenlik cihazlari icin besleme cikisi (fotosel vericisi ve hassas gtivenlik kenari vericisi).
Sadece manevra devri esnasinda etkin cikis.
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Klemens Tanim Tarif
- 60 Ortak Ortak girigler IC 1 ve IC2
'—': Konfigire edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default START E.
-] 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
= "Kumanda girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
E Konfigure edilebilir kumanda girisi 2 (N.O.) - Default PED.
I 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

"Kumanda girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
70 Ortak Ortak girigler STOP, SAFE 1 ve SAFE 2

Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)

71 SToP Kullanilmadidinda jumper'i takili birakin.
Konfigure edilebilir gtvenlik girisi 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP
/BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Glivenlik girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin
73 FAULT 1 SAFE 1'e bagl glivenlik cihazlarinin test girisi.
Konfigure edilebilir gtivenlik girisi 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP
/BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Glivenlik girislerini i " ans alin
75 FAULT 2 SAFE 2'ye bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.
c Y ANTEN Anten girisi.
9 433MHz'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin
é # SHIELD yakininda metal kiitlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin
yetersiz olmasi halinde, anteni daha uvaun bir pozisvona tasivin

AUX cikislarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - 2. RADYO KANALI cikisi.
Kontak, 2. radyo kanalinin etkinlestirilmesinde 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikist.
Kontak, agilma esnasinda ve agik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikli, kapali kanat ile acik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikisi.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - BOLGE ISIGI kumanda ¢ikisi.
Kontak, manevranin tiim stresi boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 4 - MERDIVEN ISIGI ¢ikist.
Kontak, manevra baslangicinda 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 5 - BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI gikisi.
Kanadin, ayarlanmis TCA'ya gore iki kat stire boyunca acik kalmasi halinde kontak kapali kalir.

Lojik Aux= 6 - FLASOR icin ¢ikis.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.

Lojik Aux= 7 - KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT icin cikis.
Kontak, her agilmada 2 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT icin gikis.
Kontak, bahge giris kapisi kapali oldugunda kapali kalir.

Aux= 9 Lojigi - BAKIM CikisI.
Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikis.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasiimasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini
bildirmek icin 10s boyunca 4 kez kapanir ve 5s boyunca acilir.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-b4-5EEP MouEMat. Trafik lambasi isletmesi icin dig start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauElnt. Trafik lambasi isletmesi icin ig start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfigiire edilmis giris.
Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin acilmasina kadar acik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca siiresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konfigiire edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauElMnk

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigire edilmis giris.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gergeklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanat, kontagin agilmasina kadar acik kalir. Girisin kapali kalmasi ve Start E, Start | veya Open kumandalarindan
birinin etkinlestirilmesi halinde, komple bir manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi acma yeniden diizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigure edilmis giris test edilmemis (*). (Fig. F, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek acilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris. (Fig. F, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece
fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigiire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. F, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi
boyunca hareketi bloke eder. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigire edilmis giris (Fig. F, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma siresi boyunca
hareketi bloke eder.

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfiglire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. F, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, agiimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.
Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE=5 - Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris (Fig. F, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, agilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 - Bar, hassas guivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. F, Ref. 3).
Ek test kontagi ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas glvenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris (Fig. F, Ref. 4).
Manevra baslangicinda hassas giivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfiglire edilmis giris (Fig. F, Ref. 5). 8K2 rezistif kenar icin giris.
Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

72 - THALIA
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Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE=9 Bar op olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gerceklestirir
(Fig.F, rif. 3).

Ek test kontagr ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Acilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda midahale
durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper’i takil birakin.

Lojik SAFE=10 Bar op test olarak konfigtire edilmis giris, sadece aciimada etkin tersinme ile test edilmis hassas giivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini
(STOP) gergeklestirir (Fig.F, rif. 4).

Manevra baslangicinda hassas giivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Acilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale
durmaya neden olur.

Lojik SAFE=11 Bar 8k2 op olarak konfiglire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile glivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
gerceklestirir (Fig.F, rif. 5).
Acilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=12 Bar cl olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
gergeklestirir (Fig.F, rif. 3).

Ek test kontagi ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
mudahale durmaya neden olur. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin

Lojik SAFE=13 Bar cl test olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini
(STOP) gerceklestirir (Fig.F, rif. 4).
Manevra baslangicinda hassas glivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
miidahale durmaya neden olur.

Lojik SkIAFE'z] AtFBarFSK% gl)olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
erceklestirir (Fig.F, rif. 5).
Eapganmg a§ama%|nda yapilan muidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda midahale durmaya neden olur.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda
bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

6) MOTOR BAGLANTISI Fig. E

7) GUVENLIK CIHAZLARI
Not: Sadece serbest anahtarlama kontakl alici giivenlik cihazlari kullanin.

7.1) TEST EDILMi$ CIHAZLARFiG. F
7.2) KONTROL EDILMEMIS$ 1 GiFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.D1
7

olarak dogru sekilde uygulanmis oldugunu kontrol edin.
(**) Risk analizlerine bagliolarak her haliikarda duyarli koruma mekanizmalarinin
uygulanmasi gerekli olabilir.

8.8) SINIR ANAHTARI AYARI MENUSU (-EL. Fc)

Kodlayiclya sahip motorlar icin sinir anahtari ayarinin yapilmasini saglar,
bagimsiz”sinir anahtari kablolarina sahip motorlar icin ise daha sonraki sinir
anahtari ayari icin kanadin dogru sekilde konumlanmasini saglar. Belirtilmeyen
motorlar i¢cin meni etkin degildir ve ekranda “kullanilamaz” mesaji gorintilenir.
NOT: bu hareketler diistik hizda insan var modunda ve giivenlik donanimlarinin

.3) KONTROL EDILMis$ 1 CiIFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.D2
midahalesi olmadan gerceklestirilir.

8) MENULERE GiRiS: FIG. 1

8.1) PARAMETRE (PAR-A) MENUSU (TABLO “A” PARAMETRELER)
8.2) LOJIK (Lol ic) MENUSU (TABLO “B” LOJIKLER)

§.3)c_)r;“ADYQ (~Ad {o) MEN(JSU (TABLO “C” RADYQ)

(MASTER) iISARETI ILE ISARETLEYIN.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

Ekrandaki “+/-“ tuslarini kullanarak kanadi istenen konuma getirin. Sinir
anahtarlarini ayarlamakicin GIUNO ULTRA motoru kilavuzundaki sinir anahtarini
ayarlama ile ilgili ayarlarin ele alindigi bolime basvurunuz.

8.8.2) E5BT A12,E5BTA18
Ekrandaki “+/- tuslarini kullanarak kanadi ekranda belirtilen konuma (Agilma

EMLI NOT:
veya kapanma) getirin. Istenen konuma ulastiktan sonra OK tusu ile konumu

BELLEGE KAYDEDILMIS BIRINCi VERIiCiYi, ANAHTAR

BIRINCI VERICI, ELLE PROGRAMLAMA HALINDE ALICININ ANAHTAR KODU'NU
tahsis edﬁ{;(?u kod, radyo vericilerin bir sonrakiklonlanmasini gerceklestirebilmek
icin gereklidir.

yrica Clonix entegre alici, birkag 6nemli ileri fonksiyonellige sahiptir:
«~ Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).
+ Aliciya 6nceden %irilmi§ vericilerin degistirilmesi icin klonlama.
+ Vericilerin veri tabani yonetimi.
«Aha ru;ﬁlanyénetiml.
Bu ileri fonksiyonelliklerin kullanimi icin, tniversal avugici programlayicinin
talimatlarini ve alici programlamalari genel kilavuzunu referans olarak alin.

8.4) DEFAULT (dEFRULE) MENUSU
Brengt de centrale terug naar de vooraf ingestelde DEFAULT-waarden. Na het
herstel is het noodzakelijk een nieuwe AUTOSET uit te voeren.

8.5) LISAN (LRAGURLE) MENUSU
Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.

8.6) AUTOSET (RUto5EE) MENUSU

« Ozel meniiye giderek, otomatik bir ayarlama islemini baslatin.

+  OKbutonuna basildiginda yandaki mesaj gérintilenir“..........."; santral, bir acilma
hareketini kumanda eder ve bunu bir kapanma hareketi izler; bu esnada kapinin

hareketi icin gerekli minimum tork degeri otomatik olarak ayarlanir.

”

O 00 N ol A W N=

ve ekranin kullanilmasini 6nlemek 6nemlidir.
ma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
DIKKAT!!EN124455tandardlndabelirlenennoktalardaélgﬁlenéarpma
. AUTOSET (*) manevrasini ?ergeklegtirin.
e
Parametreler tablosuna bakin.
. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
UVE yin .
. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
“insan mevcut
10.Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru

Autoset icin gerekli manevra sayisi 1 ile 3 arasinda dgr%iéeblllr.
Bu asama esnasinda fotosellerin kararmasini ve de START, STOP kumandalarinin
Bu iflemin sonunda kontrol santrali, optimal tork degerlerini otomatik olarak
ng( ar. Bunlari kontrol edin ve gerekmesi halinde programlamada belirtildigi gibi
egistirin.
ﬁ Si)%KKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlciilen carp-
oldugunu kontrol edin.
Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile
azaltilabilir.
A kuvvetidegerinin, EN 12453 standardindabelirtileninaltindaoldugunu
kontrol edin.
8.7) KURMA KONTROL SIRASI
. Carpma kuvvetini kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10'a gidin, aksi takdirde
. Gerekli olmasi halinde, hiz ve duyarllik (kuvvet) parametrelerini uyarlayin:
. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10'a gidin, aksi takdirde
. Pasif bir gtivenlik kenari uygulayin.
madde 10'a gidin, aksi takdirde
. Basinca duyarli koruma mekanizmalarini veya elektro duyarli mekanizmalari
(6rnegin aktif gtivenlik kenari) (**) uygulayin
madde 10'a gidin, aksi takdirde
. Isletme mekanizmasinin hareket ettirilmesine sadece
modunda izin verin
%al|§t|klar|n| kontrol edin
(*) Autoset gerceklestirmeden 6nce bitlin montaj ve emniyete almaislemlerinin,
motorizasyon kilavuzunda yer alan kurma uyarilarinda belirtilenlere uygun

onaKIaym. E5 motorlarinda kanat kapiyr itmek suretiyle manuel olarak sinir
anahtari konumuna getirilebilir, aridndan kapiyr ‘mekanik durdurucuya
dayanana kadar “+/-" tuslari ile hareket ettirin. OK tusu veya uzaktan kumanda
(daha 6nceden hafizaya alinan) ile konumu onaylayin.

8.9) ISTATISTIKLER MENUSU

Kartin stirimind, toplam manevra sayisini (e(i]zl(jk), bellege kaydedilmis radyo
kumanda sayisini ve son 30 hata%n goruntilemeyi saglar%ilk 2"sayI pozisyonu,
son 2 say! hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.

8.10) SIFRE MENUSU

Kartin U-link agl yoluyla pro&;(ramlanmaﬂ icin bir sifre ayarlanmasina izin verir.
1,2,3,4 olarak diizenlenmis “KORUMA SEVIYESI” 10jigi ile programlama mentile-
rine erismek icin sifre taIeE edilir. 10 ardil basarisiz erisim denemesinden sonra,
yeni bir deneme icin 3 dakika beklenmesi gerekir. Bu siire esnasinda her erisim
denemesinde ekran “BLOC” goriintuler. Varsayilan sifre 1234'tr.

9) KAPANMA LiMIT SViCi BASKISI Fig. G Ref. A-B
ACILMA YONU Fig. E

10) GENISLEME KARTLARI VE SURUM > V1.40 UNIVERSAL AVUCIGi
PROGRAMLAYICI iLE BAGLANTI (Fig. H) Spesifik kilavuza bakin.

11) U-LINK OPSIYONEL MODULLER

U-link modiillerinin bilgilerini referans olarak aliniz.

Bazimodadillerin kullanimi, radyo kapasitesinin azalmasinaneden olur.Tesisi,433MHz
frekansinda akortlanmis uygun anten ile uyarlayiniz.

12) ELEKTRIKLI KILIT Fig. |

ELEKTRIKLI KILIT
DIKKAT: 3m’den fazla uzunluklu kanatlar halinde,

bir elektrikli kilidin kurulmasi zorunludur.
es. |, THALIA kontrol paneline bagli, ECB 24 V~ klipsli bir elektrikli kilidin baglanti
ornegdini belirtir.
THALIA paneli, elektriklikilidiyonlendirmekicin 6zel bir ME BT mod. kart gerektirir.

13) FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI (Fig.J)

DIKKAT Kontrol iinitesinifabrikada oncedenayarlanmis degerlere gerigetirir
ve bellekteki biitiin radyo kumandalar silinir.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
- Kartin gerilimini kesin (Fg;.J rif.1)

- Stop girisini agin ve - ve OK tuslarina ayni anda basin (Fig.J rif.2)

- Karta'gerilim verin (Fig.J rif.3)
- Ekran,RST goruntiiler; 3s i;liande OK tusuna basarak onay verin (Fig.J rif.4)
- Prosed(iriin sona ermesini bekleyin (Fig.J rif.5)

- Proseddr sona erdi (Fig.J rif.6)

DIKKAT! Hatal bir ayar kisilere, hayvanlara veya eﬂ‘(alara hasarlar verebilir.
DIKKAT: EN12445 standardinda belirlenen noktalarda élciilen carpma
kuvvetidegerinin, EN 12453 standardindabelirtileninaltinda oldugunu

azaltilabilir.
aha iyi bir sonug elde etmek icin autoset'in stikunet konumundaki (yani art
arda yapilmis cok sayidaki hareketler nedeniyle asiri 1sinmamis) motorlar ile
gerceklestirilmesi tavsiye edilir.

rol edin.
A ;arﬂma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile
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TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR-AM)

Parametre

Max.

Default

Kisisel

Tanim

Tarif

oPEn dELRY
£

10

Motor 2 acilma
gecikme stiresi [sn]

Motor 1'e gére motor 2'nin a¢ilmada gecikme suresi.

cLS dELHH
i IE

25

Motor 1 kapanma
gecikme siiresi [sn]

Motor 2'ye gére motor 1'in kapanmada gecikme stiresi.
NOT: eger stire maksimuma ayarlanirsa, motor 1 calismaya baslamadan 6nce motor 2'nin
tamamen kapanmasini bekler.

Ech

120

10

Otomatik kapanma
stresi [sn]

Otomatik kapanma 6ncesi bekleme siiresi.

ErFLOREcLAE

180

40

Trafik lambasi
bélgesini bosaltma
stiresi [sn]

Trafik lambasi tarafindan diizenlenen trafige iliskin bolgenin bosaltiima suresi.

oPd {5E5L olid

50

10

Acilmada yavaglama
alani [%]

Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin agiimada yavaslama alani.
DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.

DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.

DIKKAT: stop pimleri entegre olan aktiiatorler ile 5" (izerinde bir degerde yavaslamanin daima
etkin olmasi zorunludur

DiKKAT: GIUNO'da yavaslama alani hareket sensérleri ile ayarlanir

DIKKAT: ELI BT A35 motor tipi i¢in yavaslama haric tutulamaz; %10’un altindaki degerler
%10 olarak kabul edilecektir.

cid {5ESLalid

50

10

Kapanmada
yavaslama alani [%]

Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada yavaslama
alani.

DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.

DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.

DIKKAT: stop pimleri entegre olan aktiiatdrler ile 5" (izerinde bir degerde yavaslamanin daima
etkin olmasi zorunludur

DIKKAT: GIUNO’da yavaslama alani hareket sensérleri ile ayarlanir

DIKKAT: ELI BT A35 motor tipi icin yavaslama hari¢ tutulamaz; %10’un altindaki degerler
%10 olarak kabul edilecektir.

d {SEdEcEL

50

15

Yavaglama alani [%]

Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin gerek agilmada gerekse
kapanmada yavaslama alani (isleme hizindan yavaslama hizina gegis).

DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.

DIiKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.

PRFE (AL
oPEn inl

10

29

29

Kismi acilma M1 [%]

PED yaya kumandasinin etkinlestiriimesinden sonra toplam acilmaya gore ytizde olarak kismi
aciima alani.

oPForctE

29

50

Acilmada kanadin/
kanatlarin gticti [%]

Acilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra gtincellenmis) olan haricinde cekilen
gli¢ yuzdesini temsil eder.

Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.

DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi onleyici giivenlik cihazlari kurun (¥*).

cLSForcE

99

50

Kapanmada
kanadin/kanatlarin
guicti [%]

Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan gli. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra giincellenmis) olan haricinde ¢ekilen
gli¢ ylizdesini temsil eder.

Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.

DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi onleyici giivenlik cihazlari kurun(**).

of SPEEd

15

29

29

Acilmadaki hiz [%]

Motor/motorlar tarafindan acilmada ulagilmasi miimkiin maksimum hizin yiizdesi.
DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi
gerekli olacaktir.

DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.

cL SPEEd

15

929

29

Kapanmadaki hiz
[%]

Motor/motorlar tarafindan kapanmada ulagilmasi mimkiin maksimum hizin ytizdesi.
DiKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi
gerekli olacaktir.

DIKKAT: Ekran tizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.

Stol SPEEd

15

99

25

Yavaslama hizi [%]

Maksimum isleme hizinin ytizdesinde ifade edilmis, yavaslama asamasinda acilmada ve
kapanmada motorun/motorlarin hizi.

DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi
gerekli olacaktir.

DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin deglldlr

DIKKAT: ELI BT A35 tipi motor icin yavaglama hari¢ tutulamaz; %50'nin iizerindeki
degerler %50 kabul edilecektir.

MR inkEnARCE

250

Bakim esigi manevra
saylisi programlama
[ytizliik]

Varildiktan sonra, Bakim veya Flasor ve Bakim olarak konfigtire edilmis AUX ¢ikis tizerinde
bakim yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giic limitleri icin EN12453 standardini ve l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
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KURMA KILAVUZU

TABLO “B” - LOJIK MENUSU - (Lol ic)

Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamay Secenekler
isaretleyin
0 Motorlar etkin degil
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
4 YONETILMIYOR
5 YONETILMIYOR
6 SUB BT
Motor tipi 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
) R
Nokor EYPE (Karta bagh motor 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A50
tipini ayarlayin.) 9 VIRGO SMART BT A - 5 tel
10 VIRGO SMART BT A - 3 tel
1 E5BTA18
12 E5 BT A12
13 ELI BT A40 + FCE
14 ELI BT A35 + FCE
15 ELI BT A40
16 ELI BT A35
0 Lojik etkin degil
1 Otomatik kapanmay etkinlestirir
el Otomatik 0 Kapanmada engelin ortadan kaldiriimasindan sonra bile otomatik kapanmay: etkinlestirir. Acilmada 2 saniye
c Kapanma Siiresi sonra inversiyon olmasi durumunda acilma tekrar denenir; Acilma sirasinda art arda 4 sefer engelle karsilasilirsa
2 kapanma gerceklesir.
Konfigiirasyon yalnizca E5 BT A12 motorda (tip 12 motor) etkinlestirilebilir.
AYaInlzca enerjisi 1,69 J ile sinirli olan gegis kapilarinda lojik kullanilabilir.
0 Lojik etkin degil
FASE LS. Hizli kapanma 0 ) El
1 Ayarlanmig TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra kapatir
Start E, Start |, Ped olarak konfigire edilmis
0 girisler 4 adim lojigi ile isler. Adim adim har.
Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis 2ADIM 3 ADIM 4 ADIM
1 girisler 3 adim lojigi ile isler. Kapanma asamasi KAPALI ACAR
i i iri ACAR ACAR
GLEP-LY-GLEP Adim adim . esnasindaki impals, hareketi ters cevirir. KAPANMADA C C STOP
hareketi
NouElnk AGIK KAPATIR KAPATIR
HELEL Start E, Start |, Ped olarak konfigtre edilmis | [~ - "~ KAPATIR
2 girisler2adim lojigiileisler. Herimpalsta hareketi ¢ STOP +TCA | STOP +TCA
ters cevirir. STOP
SONRASI ACAR ACAR ACAR
" 0 Yanip sénen 1sik, motorun/motorlarin harekete gecmesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLAFN 6n alarm 0 PR % mEy
1 Yanip sonen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
0 impalsl isleme.
insan Mevcut isleme.
Giris 61, OPEN UP olarak konfigiire edilir.
] Giris 62, CLOSE UP olarak konfigiire edilir.
OPfN UP veya CLOSE UP tuslari basil tutulduklari stirece manevra devam eder.
O insan mevcut 0 DIKKAT:Gﬁvenllk diizenleri etkin degil.
Emergency Insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.
Kartin, giivenlik diizenlerinin (fotosel veya gtivenlik kenari, ErOx) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi halinde,
OPEN UP veya CLOSE UP tuslari serbest birakilana kadar etkin konumda kalan Insan Mevcut isleme etkinlestirilir.
2 Giris 61, OPEN UP olarak konfigiire edilir.
Gis 62, CLOSE UP olarak konfigure edilir.
A DiKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.
Acilmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglire edilmis girislerin impalsi, agilma esnasinda etkiye sahiptir.
bl i Islar blok 0
bl oPEn impa s:t" oke 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahip degildir.
ht EcA TCA'da impalslari o 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahiptir.
‘AL Ec bloke et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahip degildir.
bl cloSE im':)aarl,?lgrr?f:?:ke o 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahiptir.
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigire edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahip degildir.
0 Lojik etkin degil
[N Agilmada kog 0 Bahce giris kapisi, agilmayi gerceklestirmeden 6nce, kapanmada yaklasik 2 saniye boyunca iter. Bu, elektrikli
rAll blob coP darbesi 1 kilidin daha kolay ¢éztilmesini saglar.
ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bulunmadiginda, bu fonksiyonu kullanmayin.
0 Lojik etkin degil
~RN blol ccl Kapanmad§ kog 0 Bahce giris kapisi kapanmayi gerceklestirmeden 6nce, acilmada yaklasik 2 saniye boyunca iter. Bu, elektrikli
' darbesi 1 kilidin daha kolay ¢oézilmesini saglar.
ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bulunmadiginda, bu fonksiyonu kullanmayin.
0 Lojik etkin degil
Motorlar bir saatten fazla bir stire tamamen agik veya tamamen kapali pozisyonda kalirlar ise, yaklasik 3
saniye boyunca durdurma yoniinde etkinlestirilirler. 56z konusu islem her saat gergeklestirilir.
bloc PEFG (SE Blokaji tutma 0 iye boyu urdu yoni inlestirili z konusu is| gergeklestirili

ONEMLI NOT: Bu fonksiyon, oleodinamik motorlarda, 6rnegin geceleyin oldugu gibi uzun siireli molalar
esnasinda veya i¢ sizintilar sebebi sicaklik azalmasindan kaynaklanan olasi yag hacmi azalmasini dengeleme
amaci tagir.

ONEMLI - Uygun mekanik stoplar bul diginda, bu fonksiyonu kullanmayin.
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Lojik

Tanim

Default

Yapilmis
ayarlamayi
isaretleyin

Secenekler

PrESS SLc

Kapanma limit
svicine basma

0

Hareket, sadece kapanma limit svi¢cinin miidahalesi ile durdurulur; bu durumda kapanma limit svigi
midahalesinin ince ayarini gerceklestirmek gerekir (Fig. G, Ref. B).

Kapanma mekanik stop mevcudiyetinde kullaniimalidir.

Bu fonksiyon, stop ve geri hareket (amperostop) sensérii tarafindan engel olarak kabul edilmeden, kanatlarin
mekanik stop tizerindeki baskisini etkinlestirir.

Bu dogrultuda ayak, kapanma limit svicinin algilanmasi sonrasinda veya mekanik stopa kadar birkag saniye
daha strokuna devam eder. Bu sekilde kapanma limit sviclerinin miidahalesi biraz 6ne alinarak, kanatlarin
stop Uzerinde mikemmel hizalanmasi elde edilir (Fig. G, Ref.A).

ickE

Ice Fonksiyonu

Stop ve geri hareket koruma midahalesi esigi, ayarlanmis dederde sabit kalir.

Kontrol Unitesi, her harekete gegiste otomatik olarak engel alarminin miidahale esiginin dengelenmesini gerceklestirir.
EN12445 standardi cercevesinde 6ngdrilen noktalarda 6lclilen darbe giicii degerinin, EN 12453 standardinda
belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin. Stiphe halinde yardimci gtivenlik cihazlarini kullanin.

Bu fonksiyon, diisiik sicakliklar ile isleyen montaj tiirlerinde faydalidir.

DIKKAT: Bu fonksiyon etkinlestirildikten sonra, autoset manevrasi gerceklestirilmesi gerekir.

{ Mokon

1 motor etkin

Her iki motor (2 kanat) etkin.

Sadece motor 1 (1 kanat) etkin.

chARGE Tok

Motor faz
sapmasinin ters
donmesi

Acllis: M1, M2'ye gore erken calismaya bashyor (agilista faz sapma siresi). (Bkz. Sek.E)
Kapanis: M2, M1'ye gore erken calismaya basliyor (kapanista faz sapma suresi). (Bkz. Sek.E)
Yaya manevrasi M1 tarafindan gerceklestiriliyor

Acllis: M2, M1'ye gore erken calismaya bashyor (agilista faz sapma siiresi). (Bkz. Sek.E)
Kapanis: M1, M2'ye gore erken calismaya basliyor (kapanista faz sapma suresi). (Bkz. Sek.E)
Yaya manevrasi M2 tarafindan gerceklestiriliyor

oPEn
dirEck.

in obhEr

Acilma yonii ters
cevirme

Standart isleme (Bkz. Sek.E).

Standart islemeye gore agilma yoni ters gevrilir (Bkz. Sek.E)

SRFE |

SAFE 1 giivenlik
girisinin
konfigiirasyonu.
72

Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris.

Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.

Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris.

Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfiglre edilmis giris.

SRFE ¢

SAFE 2 giivenlik
girisinin
konfigiirasyonu.
74

Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigiire edilmis giris.

Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.

Bar, hassas guvenlik kenari olarak konfigiire edilmis giris.

Bar, test edilmis hassas guvenlik kenari olarak konfigure edilmis giris.

Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris.

O [N |plWIN|=|O

Bar OP olarak konfigure edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanir.

10

Bar OPTEST olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtvenlik kenari.
Kapanmada hareketin durmasi saglanir.

Bar OP 8k2 olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanir.

Bar CL olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glvenlik kenari. Agilmada
hareketin durmasi saglanir.

Bar CL TEST olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glivenlik
kenari. Acilmada hareketin durmasi saglanir.

EN

Bar CL 8k2olarak konfigire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari. Acilmada
hareketin durmasi saglanir.

1C 1 kumanda
girisinin
konfigiirasyonu.
61

Start E olarak konfigtire edilmis giris.

Start | olarak konfigtire edilmis giris.

Open olarak konfiglre edilmis giris.

Close olarak konfigtire edilmis giris.

1C 2 kumanda
girisinin
konfigiirasyonu.
62

Ped olarak konfiglre edilmis giris.

Timer olarak konfiglire edilmis giris.

Timer Pedonale olarak konfigire edilmis giris.

AU O

AUX 0. 20-21
cikiginin kon-
figlirasyonu

2. Radyo Kanali olarak konfigure edilmis ¢cikis.

SCA, Bahce Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis ¢ikis.

Kapi Is1g1 kumandasi olarak konfigiire edilmis cikis.

Bolge Isigi kumandasi olarak konfigire edilmis cikis.

Merdiven 15131 olarak konfigire edilmis ¢ikis

Alarm olarak konfigire edilmis ¢ikis

RUH 3

AUX 3 cikisinin
konfigiirasyonu.
26-27

Flasor olarak konfigure edilmis ¢ikis

Klipsli Kilit olarak konfigiire edilmis ¢ikis

Miknatishi kilit olarak konfigure edilmis ¢ikis

V(N hfwnv|[=|OJao(Ln|D|[WIN|[=O

Bakim olarak konfigtire edilmis cikis

o

Flasor ve Bakim olarak konfigire edilmis cikis.

F IHEd codE

Sabit Kod

o

Alicy, rolling-code (atlamali) modunda islemek icin konfigure edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez.

—_

Alici, sabit kod modunda islemek igin konfigire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.
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Tanim

Default

Yapilmig
ayarlamayi
isaretleyin

Secenekler

ProtEct lon
LEUEL

Koruma
seviyesinin
diizenlenmesi

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilmez

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.

Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:

- Radyo meniisii araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna
ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.

- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s icinde basin.
Alici, 10s sonra programlama modundan ¢ikar, bu stire icinde bir dnceki noktayi tekrarlayarak diger yeni radyo
kumandalari ilave etmek miimkdinddir.

C-Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Universal programlayici ile yaratilmis klonlarin ve programlanmis Replay'larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Programlanmig Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.

E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkinduir

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tir.
B-C-D -E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234'tar.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234't(r.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234'tdr.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.

E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir

Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo meniisii kullanilarak bellege kaydedilirler.

ONEMLI: Isbu yiiksek glivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen mevcut radyo
parazitlerine erisimi 6nler.

SEr (AL TodE

Seri mod
(Kartin, BFT a1
baglantisinda nasil
konfigire edildigini
belirtir.)

Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.

Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara gonderir.

RddrESS

Adres

Lokal BFT agi baglantisindaki kartin 0 ile 119 arasi adresini belirtir.
(U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)

PUSh Do

Push&Go
(Sadece
E5 BT A12)

o

Lojik aktif degil

Sabit kanadin agilma yoniine dogru manuel olarak ittiriimesi otomatik agilmayi tetikler.

EHP 11

1-2 sayili giris/
cikis genisletme
kartindaki
EXPI1 girisinin
konfigiirasyonu

Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Open kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Ped kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Timer kumandasi olarak konfiguire edilmis giris.

Timer Pedonale kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Phot gtivenligi olarak konfiglire edilmis giris, fotosel.

Phot op guvenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece acilmada etkin .

| o ([N|loao|ln|dhlwInv|(=|O

Phot cl gtivenligi olarak konfiglire edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.

—_
o

Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas gtivenlik kenari.

Bar OP guivenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari,
kapanmada hareketin durmasi saglanir.

Bar CL glvenligi olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guivenlik kenari,
aciimada hareketin durmasi saglanir.

Phot test gtivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel test edilmis. Giris/ gikis genisletme kartinin 3 sayili girisi
(EXPI12), otomatik olarak EXPFAULT1, giivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Phot op test guivenligi olarak konfiguire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece agilmada etkin. Giris/ ¢ikis
genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Phot cl test guivenligi olarak konfigiurre edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.Giris/ ¢ikis
genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXP12), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Bar giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis hassas gtivenlik kenari. Giris/ gikis genisletme kartinin
3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Bar OP testguvenligiolarak konfiglre edilmis giris, sadece agiimada etkin tersinmeile test edilmis hassas gtivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik
olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Bar CL test guivenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
glvenlikkenari,agilmada hareketin durmasisaglanir. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik
olarak EXPFAULT1, guivenlik cihazlari test girisine donlstiralr.
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Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Start E kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
1-3 sayih giris/ 5 Timer kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
ckis geni;let‘me 6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
EHP i@ kartindaki_ 0 7 Phot giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel.
EXPI2 girisinin e T — -
konfigiirasyonu 8 Phot op guivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece agilmada etkin .
9 Phot cl glivenligi olarak konfigure edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, guivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas gtivenlik kenari.
1 Bar OP glivenligi olarak konfigire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.
12 Bar CL guvenligi olarak konfiguire edilmis giris, sadece kapanmada etkin hassas guivenlik kenari, acilmada
hareketin durmasi saglanir.
0 2. Radyo Kanali olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
4-5 sayih giris/ 1 SCA, Bahce Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis cikis.
cikis genisletme 2 Kapt Isigi kumandasi olarak konfigiire edilmis cikis.
0 "
EHPo i Exllgg:l;‘li:;::\m 1 3 Bolge Isigr kumandasi olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
konfigiirasyonu 4 Merdiven 1s1g1 olarak konfigiire edilmis cikis.
5 Alarm olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
6 Flagor olarak konfigiire edilmis cikis.
6-7 sayil giris/ 7 Klipsli kilit olarak konfigiire edilmis cikis.
cikus genisletme Miknatish Kilit olarak konfigiire edilmis cikis.
EHPo? kartindaki 1 8 iknatisli Kilit olarak konfigiire edilmis ¢ikis
EXPO2 cikisinin 9 Bakim olarak konfiguire edilmis cikis.
konfiglirasyonu 10 Flasor ve Bakim olarak konfiguire edilmis ¢ikis.
11 TLB karth Trafik Lambasi Yonetimi olarak konfigtire edilmis cikis.
{ 0 On yanip sénme devre dis.
"::-H,EF & Trafik lambasi 6n yanip i
L iLht yanip sénmesi 0
PrEFLRASKh InD 1 Manevra baslangicinda 3 saniye boyunca yanip sénen kirmizi isiklar.
EFRFF i L IDhE 0 Kapali giris kapis ile séniik kirmizi isiklar.
W =Tx] Sabit kirmizi
rEd LANP 0
trafik lambasi - .
ALLAYS an 1 Kapali giris kapisi ile yanik kirmizi isiklar.

TABLO “C” - RADYO MENUSU (-Ad {a)

Lojik Tanim
Start tusu ekle
Add SEArE Arzu edilen tusu Start komutuna eslestirir
2ch tusu ekle
Add 2ch Arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir. Arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir. Cikislardan herhangi biri 2. Cikis
radyo kanali olarak konfigiire edilmemis ise, radyo kanali yaya girisini kontrol eder.
Listeyi Sil
EFASE EM ADIKKAT! Biitlin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.
d rH Alict kodu okuma
COCNG Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alici kodunu goériintdler.
ON = Onceden kaydedilmis bir W LINK vericisi araciigi ile kartlarin uzaktan programlanmasini etkinlestirir.
ui Bu etkinlestirme, W LINK radyo kumandasina son basiimasindan itibaren 3 dakika etkin kalir.

OFF= W LINK programlama devre disl.
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